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MEMORIA DESCRIPTIVA

correspondiente a la solicitud de concesién de una

PATENTE DE INVENCION

ENUNCIADO: "MAQUINA PULIDORA AUTOMATICA DE VARIOS

RI. -1~
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El presente invento se refiere a las méquinas

pulidoras, y guarda relacidn mis especialmente, porque es
en su caso en el que su aplicacidn parece ofrecer el mayor

interés, si bien no exclusivamente, entre sus objetos, con

© una maquina pulidora de varios mandriles, para planchas de

piedra, especialmente de mirmol, de grandes dimensiones.

Se conocen miquinas pulidoras, ya sean de bra-
z0 o de puente, provistas de un solo mandril. En ellas, el
mandril efectla diversas pasadas con granos de abrasivo di-
ferentes, hasta obtener la rectificacidn plana y el pulido
deseado de las planchas. Cada nueva pasada exige, pues, el
desmontaje de la muela o fresa utilizada en la pasada pre-
cedente y el montaje de nuevas muelas o fresas y, por con-
siguiente, una pérdida de tiempo considerable y costosa pa-
ra. estas operaclones, que hace falta ejecubar manvalmente.

Se conocen también miquinas pulidoras de va-
rios mandriles, donde cada mandril lleva un abrasivo dife=-
rente.

Aqui, la pieza a trabajar se desliza sobre un
tapiz o un transportador de rodillos, pasando de este modo
bajo las diferentes fresas o muelas para salir completamen
te terminada por debajo de la (ltima de ellas.

Innecesario se hace decir que el empleo de mé-
quing de este tipo se limita a piezas que tengan dimensio-
nes reducidas. Por otra parte su construccidn es tal que
los diferentes mandriles funcionan siempre simultineamente.

El objeto principal del presente invento es,
por tanto, la-creacibén de una miquina pulidora en la cual
se eliminan todos los tiempos muertos de cambio de las mue-

las, lo que constituye el inconveniente inherente de cual-
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quier miquina pulidora que tenga un solo mandril, asi como
todas las limitaciones impuestas a las dimensiones de las
piezas a trabajar por parte de las méquinas pulidoras de
varios mandriles hasba ahora conocidas.

Otro objeto del presente invento e la creacidén
de una miquina pulidora de varios mandriles, de accionamien
50 completamente automdtico, lo que reduce considerablemen-
te la vigilancia de la pieza durante el trabajo.

El invento consiste pues principslmente en la
creacibén de una mguina pulidora en la cual el levantamien
to y bajada de los mandriles porta-muelas y, en general,
su funcionamiento estd determinado por mecanismos de mando
separados en banto gque su movimlento sobre la pieza es la
resultante del movimlento transversal, regulable en veloci-
dad y amplitud, de un carro porta-mandriles, y de un movi~
miento longitudinagl, a su vez regulable, de un puente porta;
carro.

De todas maneras, el invento podrd comprender-
se mejor con ayuda de la descripcidén que sigue, asi como
de los planos anexos, cuyas descripciones y planos son,
bien entendido, facilitados sobre todo a titulo indicativo.

En los planos:

las figs. la y 1b muestran una vista frontal

de la maquina pulidora, ¥y

la fig. 2 muestra una visba lateral del carro
porta-mandril.

La mquina pulidora ilustrada comprende esen-
cialmente un puente genéricamente indicado por 1, que pue-
de rodar sobre dos carriles paralelos 2 a su vez sujebos

sobre dos soporbes 2a, dispuestos a ambos lados de la ta-

bla 2b de fijacidn de las piezas.
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El puente 1 se apoya sobre estos carriles por
medio de un par de ruedas 4 montadas sobre palieres 4a de
bolas, fijadas éobre este puente, Las ruedas motrices es-
tén unidas entre si por un Arbol 5 de transmisidn accionado
por un moto-reductor oleodinimico 3. Un regulador oleodind
mico 6, montado solidariamente con el puente, permite regu
lar en forma conocida la velocidad del moto-reductor y por
consiguiente tambidn del puente 1 sobre el carril 2.

En un extremo del puente 1 esti asegurado el
alojamiento hueco 7 que contiene la central oleodinimica 8.

Fn el interior de este alojamiento va fijada
la bomba de accionamiento de todo el sistema oleodinimico,
que funciona sumergida en aceite, la cual, siendo de un ti
po conocido de por si, no se describe. La bomba y por tan—
to todo el conjunto oleodindmico estd accionado por un mo-
tor 9 fhcilmente reemplazable.

Segln se muestra en la fig. 2,en cada flanco
opuesto del puente 1 se hallan dispuestas ranuras l-a de
gula, que se extienden a todo lo largo del puente y en ca-—
da una de las cuales son guiadas las dos correderas 1l0a
de un carro 10. La traslacidn del carro 10 a lo largo del
puente 1 estd regulada por un cilindro oleodindmico 11 de
doble efecto, que se desliza sobre un vistago lla de pis-
$6n, asegurado sobre el pumte. El cilindro 11, con el cual
es solidario el carroc 10 en 10b, invierte alternativamente
su recorrido cade vez que el conmubtador eléctrico 12 golpea
contra los topes 13 que pueden esbar fijados en posicidn
sobre una barra 14 solidaria del puenbte y que pueden ser
bloqueados en la misma con ayuda de tornillos de ajuste

13a.
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En el carro 10 se hallan fijados soportes 15
entre los cuales ruedan los mandriles 16 sobre los que van
asegurados, en su parte inferior, los discos porta-muelas
16a. Los mandriles pueden girar entre manguitos 22 suscep-
tibles de deslizarse axialmente por los soporbtes 15. EL
movimiento axial de levantamiento y bajada de los mangui-
tos y por ende de los mandriles 16 es regulado por un sis-
tema oleodindmico.

En la presente realizacidn este sisbtema com-
prende un gato hidriulico 23 de doble efecto, cuyo vaista-
go 23a de pistdn estid asegurado por su parte inferior al
manguito 22.

La parbte superior del mandril esté a§ociada a
una polea 20 de modo que puede desplazarse independiente~
mente de ella en direccidén axial, acciondndola en rotacidn.
Este enlace puede mealizarse de forma diferente, por ejem-
plo acanalando la parte superior del mandril, y haciéndola
deslizante en un orificio acanalado correspondiente dispues
to en el cenbro de la polea.

Cada mandril 16 estéd accionado de manera inde-
pendiente de los otros mandriles montados en forma andloga
sobre el carro 10 por una transmisién compuesta por las po-
leas 20 y 21 y la correa 19, acoplade a un motor indepen-
diente 18.

Innecesario se hace decir que la transmisidn
puede ser eliminada por un acoplamiento directo de cada
motor 18 con su mandril 16.

EL movimienbto axial de levanbamiento y bajada
de cada mandril y por ende de las fresas o muelas 17 monta-

das sobre éste, asi como la presidn ejercida por las muelas
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sobre la pieza a trabajar, pueden regularse en forma cono-

cida por medio de una vAlvula, del que las figuras muestran
solamente el meanismo de conbrol 24 dispuesto en la central
oleodindmica. EL recorrido del puente sobre los carriles 2

estd limitado por topes regulables 25, que pueden fijarse

. sobre los carriles y que cogeran con un inversor de reco-

rrido ajustado al puente.

Combinando los movimiento longltudinales del
puente 1 con los movimientos transversales del carro, pue-
den obbenerse como resulbtante movimientos diagonales, en
zig zag o en escuadra.

La independencia reciproca de los mandriles
permite bajarlos sobre la pieza y subirlos, uno después
de otro, en una sucesidn preestablecida, o ubilizar simul-
tineamente dos o incluso todos los mandriles del carro. No
hace falta decir que el nimero de mandriles no estd limi-
tado en absoluto por la idea inventiva, sino {micamnete
por exigencias de un orden puramente prictico.

En resumen, la Patente de Invencidn que se
solicita recaerd sobre las siguientes:

REIVINDICACIONES

1 .- Miquina pulidora automdtica de varios
mandriles, particularmente para piedras de todas clases,
caracterizado por el hecho de que su carro estid provisto
de cierto nlmero de mandriles cuyo movimiento de descenso
y elevacidn y de rotacidn estd regulado, para cada man-
dril, por medios independientes de los mecanismos de con-
trol de los otros mandriles.

2 .~ Miquina segin la reivindicacidn 1 en la

cual el movimiento de levantamiento y bajada de cada man~-
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dril 16 esti regulado pof un dispositivo oleodindmico 23,
23a, cuyo pistdén mdvil es solidario de un manguito 22 que
se desliga verticalmente en un soporte 15, en tanto que
el mandril 16 esti montado en el manguito 22 de tal modo
gue permite su movimiento giratorio pero no axial.

3 .- MAguina pulidora segin las mivindicacio-

nes 1 o 2, en la cual la robacidén de cada mandril 16 estd

.regulada por una transmisién a correa 19, 20, 21 accionada

pdr un motor 18, y en la cual el acoplamiento entre cada
mandril y la polea 20 asociada con el mismo es tal que
permite un movimiento axial, pero no un movimiento girato-
rio del mandril con relacidn a la polea.

4 .- Maguina segln cualquiera de las reivin-
dicaciones anteriores, caracterizada por el hecho de que
comprende: una tabla porta-piezas 2b; carriles asegurados
sobre soportes 2a paralelos entre si; un puente 1 trans-
versal deslizable sobre estos carriles y accilonadopor un
mobo~-reductor oléodinémico %; un carro 10 porta~mandriles
deslizeble sobre el puente para un movimiento btransversal
con relacién a la tabla 2-b y accionado por un cilindro
oleodinamico 11 que puede deslizarse por un vistago lla
de pistdédn solidario del pumbte 1; varios mandriles porta-
fresas o porta-muelas 16 montados en forms rotabtiva enbtre
manguitos y deslizables verticalmente, estando mgulado el
movimiento vertical de los mandriles por cilindros oleodi-
némicos 23 de doble efecto acoplades a los mandriles; mo-
tores eléctricos 18 que acclonan los mandriles en un movi
miento giratorio por medio de un acoplamiento directo so-
bre estos mandriles o por medios de transmisidn; medios de

inversidén de recorrido 12 que cooperan con dispositivos de




10

15 .

20

25

30

N

326363

tope regulables 13, 25 para limitar e invertir el btrayecto

del carro 10 y del puente 1.

5 .- Se reivindica por iltimo como objeto so-
bre el que ha de recaer la Patente de Invencidn que se so-
licita: "MAQUINA PULIDORA AUTOMATICA DE VARTOS MANDRILES".

Todo tal y como queda representado en la pré-
sente memoria descripbtiva que confa de pcho piginas mecano -
grafiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 5 Mayo 1966

BERNARDO UNGRIA
D.p.

Fdow: PEDRAZA .
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