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.minar de los pr@yeotiles;en el cargador en dependencis del movi-

PATENTE DE INVENCION o

que por 20 afios, para Espailila y sus Posesiones,_se golicita a
favor de AKTIEBOLAGET BOFORS, de'nacionalidqd sueca, domici-
liada en BOFORS (Suecia), por ﬁn,:}"QISPOSITIVO DE.CARGA PARA
PIEZAS DE ARTILIERTA". = = = = = = = = = = =~ = = = - m L

Memoria descriptiva

- La presente invenéién se refiere a un dispositivo de carga
de piezas de artilleria automdticas, en el cual el cargador es-
t4 constituido por dos partes dispuestas de ambos lados de la

barra de carga de la.piezé, efectuéndose la alimentacién preli-

miento de la barra de carga y respectivamente de un dispositivo
comin & ambas partes ‘del cargador para llevar cadafprbygctil a

la posicién prevista para la - carga.

Se conocen cargadores de piezas de artlllerla autométlcas

en los que los proyectiles se encuentran uno al lado de otro en
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una éerie horizontal, ¥y eventualmente superpuestos en series ver—

ticales. Para aprovechar lo mds posible el espacio: a disposiciébn

para los proyectlles, es ventajoso disponer partes de lbg carga—

dores de ambos lados de la barra de carga, 1o cual, en und'pleza

de artilleria mévil, es ventajoso también con vistas a ung.adecua-

da distribucién del peso durante la marcha. Especialmentp-en el

caso de piezas de artilleria méviles de grandes callbres,-es ade-

0...‘

wés de decisiva importancia una unlforme distribucidén del ‘peso,

que varia durante el fuego, _para la precisidn del tlro.

Ahora blen, la presente invencién tiene por fln la. cﬁeaclén

e e

de un dlSpOSltlvo para el transporte inicial de los pTOJBcﬁLleS

ot o,

medlante el cual los proyectiles son hechos avanzar de ndpgra in-
termitente en el cargador, son allmentados su0931vamente desde el
cargador y son conducidos a una posicién prevista para la ulterior

conduccién al cafibn, en la cual las partes de cargador dispuestas

- de. ambos lados de la barra de carga son vaciadas durante el tiro

conservando la mejor distribucién posible del peso. °

Con este objeto, la invencidn concierne a un dispositivo de

'carga para el transporte inicial de los proyectiles a una posicién

prevista para la carga del cafién de la pieza, dispositivo que ali-
mente un proyectil alternatlvamente de una y de otra de las dos
partes de cargador dispuestas de ambos lados de la barra de carga.

La invencidén concierne espe01almente un dlspos1t1vo de esta
clase en una pieza de artilleria que para cada parte de cargadqr
pdéee un diépositivo susceptible de ejecdtar un movimiento de vai-
vén para el avance intermitente de los proyectilesfy q&e en un mo-
vimiento hacia delante lleva un proyectil a la posicién desde la
cual es hecho avanzar ulterlormente con 1los medlos de carga comu-
nes a ambas partes de cargador, y en un mov1m1ento ha01a atras

vaelve a su posicidn inicial ‘para un avance sigulente de los pro-
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yectiles., Para obtener en un.dispositivo oscilante de avance de
los proyectiles realizado de éste modo la alimentacidén alterna

de los distintos proyectlles de ambas partes de cargadon,'es ne-

*
'Y [ 4

cesario. realizar en dependencia del movimiento alterno de.los me~

.0

dios de carga comunes a ambas partes de cargador, . para cada se-

gundo c1clo de movimiento de dichos medlos comunes de carga, un

9 *-e

movimiento oscilante del dlsp051t1vo de avance de ‘una de las par—~

tes de cargador, ¥y prara cada ciclo de movimiento 1ntermedio un

. . R . P : . ’:‘
correspondiente movimiento del dispositivo de avance de 13’ se-

¢ o

gunda parte de cargador. ' o S

0..

Con este fin, la invencién concierne a un dlsp051t1vq én el
cual los dispositivos oscilantes de avance de los proyectiies de
las dos partes de cargador estdn acoplados a un_arbol motor co-
min a contratiempo, es decir que a los dispositivos dé avance de
una - parte del cargador les es comunicado un movimiento hacia de-

lante cuando al dispositivo de avance de la segunda parte de car-
gador le es comunicado un movimiento hacia atrds, .e inversamente,
estando acbplados los medios comunes.de‘carga con una dellas par-
tes de acoplamiento de un acoplamiento de un solo;paso,.cuya se="
gunda parte de acoplamientd estd acoplada y es accionada por el-
drbol motor comin a los dispositivos de avance de proyectiles .

de las dos partes de cargador, estando elegida la relacidn de
transmisién de fuerza entre los_medios comunes de carga y -el men-
cionado 4rbol motor de modo que los disoositivos de avance de

proyectiles de las nartes de carnador egecutan a cada mov1mlen—.

to de los medlos de carga comunes un movimiento haola delante,

¥y respectivamente un movimiento hacia atras,,en la dlrecclén pa-
ra la cual estd embragado. el acoplamiento de un sdlo paso.
En una forma de realizacién preferida de la 1nven016n, los

- dispositivos de avance de los proyectlles de .las par*es de oarga—
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dor son: deltlno en si conocido’ en el cual el avance intermitente

de los proyectlles es provocado medlante un- arrastrador acoplado

 para el avance de los proyectlles con une barra mov11 con mov1—

mlento de vaivén en su sentido longitudinal. chhas barras<9stén"
acopladas oada ‘una’ con una manlvela del érbol motor acoplado con

ung parte del acoplamiento de un solo paso, mlentras que‘La ‘segun-

oo‘ ..

da -parte del acoplamiento de un solo paso, acoplada al medlo co-

min de carga, estd acoplada a dichos medios de carga con una re--

..0-0

1a016nvde transmisién elegida de modo que ol &rbol motor ejgcuta

a. cada movimiento del medio comin de carga media revolucf&ﬁ’en la

' k’,

.dlre001en en lag que el acoplamlento de un solo pasoc va a emb?agar.

Duvante la parte del movimiento alterno de los medlos oomunes de
carga en la que el acoplamiento de un solo paSO‘esté embragado,
el.dispositivo de avance de una parte del cargador ejecuta un mo-
vimiento de avance, mientras que elldisposifivo de;avance'de'laf'
segunda parte de cargador ejecuta un movimiento defrétroeeéo;’oou—
rriendo 1o contrario en la par%e siguiente del ﬁoﬁimiénto alterno.
Para gque las posiciones del 4rbol motor.acoplédo con los dis—
pdsitivos de-avandeyde'proyeétiIQS'de las partes de cargador estéh
claramente fijadas después'de'cada movimiento de giro, dicho &rbol
estd preferlblemente prov1sto de dos topes radlales, uno para ‘cada
una de- las posiciones del 4rbol en las cuales se encuentran el dis-
positivo de avance de una parte de cargador en p031Q16n lnlClal, ’
y el dispositivo de-avance de la segunda parte de cargador en po-
sicién final. Dichos topes cooperan con un tope fijo, pudiendo

ser llevado fuera de accién el tope fijo o cada uno de los topes

‘prev1stos en el drbol motor. Por razones de senc1llez, el tope
fijo puede ser llevado fuera de_a0016n con los topes previstos en
el drbol motor y estar provisto de un érgano que, durante una’ par-

te del movimiento de la parte-de acoplamiento mévil_con movimiento
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de vaivén para la alimentacidén inicial de los proyéctiles en la

S —

dlrecclén en la que esté embragado el acoplamiento de un solo pa-

s .quita el tope fijo de su DOSlclén de a0016n. ff : :3 *e

Cuando la parte de acoplamlento acoplada con el érbaw-motor

00

‘de los dispositivos de avance de los proyectlles se encuentra su-

oo'~

jeta dlrectamente sobre dicho 4rbel, y por tanto tlene qge eaecu—

_ tar una media revolu016n a cada ciclo de mov1m1ento de los medlos

..l’

comunes de carga, ‘dicha parte de a00p1am1ento estd. prov1sta prefe-

.
POy 3

rlblemente de dos topes dlametralmente opuestos, ¥ la segunda par-

[
.l.

te del acoplamlento de un:solo paso, m6v1l con : mov1m1ent6 e vai-

vén, estd prov1sta de un tope que coopera con dlchos topeg.en una

PN

-dlreccldn, por egemplo con un diente 0501lante de bloquec admetl-

do a la carga de un muelle. Ta transmisién de.fuerzas entre los

medios comunes de carga y la segunda parte de acoplamiento acopla-

da con ésfos es elegida con una relacidn tal que la segunda parte

de acoplamiento, a cada ciclo devmbvimiento de los medios comunes

de carga,=gifa avanzando y retrocediendo ¢uando menos en media_reT
voluecibn, y en.todo caso menos de.unéientera revolﬁci6n.v0ﬁandof

la relacién de transmisidn es elegida de modo que este movimien~ .
to ‘es superior a media revolucién, en el recorrido de transmisién
de fuerza tiene que estar previsto un muelle q&e absorbe luego el

exceso de movimiento de la segunda parte de acoplamientp cuando

‘el Arbol motor ha ejecutado una media revolucién y:hafsido.dete-

nido por los topes que deﬁérminan la posicién del .drbol motor.
‘Se describe a continuacién més detalladamente la invencién
con referencia & uné forma defrealiZacién representada en el di-
bujo. o »
La Fig. 1 representa esqueméticamente y en pefébectiva obli-
cua desde abajo un cargador de proygctiles, constifui@o por dos

partes, de una pieza de artilleriélde_iq_cual, porilo demds, no
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g8 visible sino . la parte traéera.del.caﬁén de la pieZa‘con el obtu-

rador;

1a Fig. 2 nmuestra partes del mecanismo de acclonamien%o de un .

* [d
. .

dispositivo de carga comﬁn a ambas partes de oargador que qpmpren—

de un puente de carga y brazos 0301lantes que lo llevan, a§1 como

'los dlsnos1t¢vos de avance de los proyectlles del" cargadpry.'

Las Figs. 3 a. 5 muestran el puente de carga en dlstiﬁtés po-

..'l

siciones durante.un mov1m1ento de carga para el transporte lnlClal

00000

de un proyectil desde 1la salida del cargador hasta la pos;glén de=

trds del obturador que permite que sea’ empugado en la. reoémara por

14 parra’de cargas; = . . ’ .'v,'ﬂ". o N

s o,

La Flg. 6 muestra una eaecuolén de un acoplamiento preaente
en la.transmlslép entre el;dlSPOSlthQ oscilante de carga.y los

dispositivos de évance.de proyectiles del éargadofysegdn.la inven-

-eibny..

La Flg. 7 es una se0016n de piezas del acoplamiento de un,. solo

- paso representado en la Fig. 6,

i

La Flg. 8 muestra el a00plam1ento de un ‘solo paso en posicién

de reposo y V1sto por. un lado, y

1a Flg. 9 muestra el. acoplamlento de un solo paso al empezar

'-la transm1s16n de: fuerza a los dlspOSlthOS de avance de los pro-'”
’yectlles del cargador poco después de ‘que las partes de acoplamlen-

| to han embragado entre si;

- La Flg. 1 representa un cargador 1 dlsoaesto en el 81stema de

punteria en.elevacidn de la pleza ‘de artlllerla, y que por tanto

~puede oscllar Juntamente con el canén de la pieza ‘en el plano lon-

gltudlnal y vertlcal del caﬁén. Por razones de v1s1b111dad, en la
Flg. 1 estédn representados sélo el cargador con sus dlSpOSltlvos

para la allment3016n 1nterm1tente de proyeetlles a la -abertura ‘de

salida de losamlsmos, el.dlSpOSltlvo,comdn.dgfcarga.parancpnduclr
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2l canén los proyectlles allmentados desde el cargador, asi como

la parte trasera del canén de la Dleza con’ el obturador.

s
e

El cargador 1 representado posee una serle horlzoniél'de pro-
yectlles 2a, 2b dispuestos de ambos lados del plano verfiéél lon—g
gltudlnal mediano del cargador y del canén.AUno de los proyectlles,
el proyectll 2', se encuentra en el centro del cargador sobre la’
abertura 3 de 'salida de proyectlles, a donde ha ‘sido lleuado des-

de la parte del cargador 1zqu1erda en la Fig. 1 para ser d90031ta-

’do sobre el puente de carga 4 para su ulterlor avance nasta-dentro

bt

-
‘l-

de la recamara del canén 5 o ,7”: ~ 5[‘=; Ve

Ju \9‘

El puente de carga § puede oscllar en un 31stema de'ba
paralelas oscllante en el fondo del cargador sobre pernoé'B Y9
y en el puente de carga sobre pernos 10 y respeotlvamente 11. Gra—

C1as a este 31stema de barras paralelas, el puente de carga 4 pue-

'de ser llevado hasta la abertufa de sallda 3 del cargador para re- 

01b1r un proyectll allmentado a dlcha abertura, y ser oonducido

desde esa p091016n haela delante y abaao, como se 1nalca con la ‘

: linea 12 hasta el obturador 13 del caﬁén, para ser empuaado en~ ‘

‘la reoamara por el mecanlsmo de avance 14

Los pernos 8 del par de barras 6 estan flaamente unldos a ar-;

boles motores 15 acclonados por motores 16 de valven y que le co-
munloan al nlato de carga 4 su mov1m1ento de osczla016n. Estos mo~
tores estén representados eSQuemétlcamenue en 1os dlbuaos, por ser

, de eaecuclén con001da y poder ser mandados de forma tamblen cono-'

. .

01da.

: o

Los dlspos1t1vos de avance prev1stos para condu01r 1os pPro-

: ;yectlles hasta la abertura 3 de sallda del cargador estan egecuta-
- dos en dos unldades, una 1zqu1erda y otra aerecha, que son la’ 1ma~”

,gen especular el uno del otro. A oontlnuqolén, se descrlben los

dlsp031t1vos de avance presentes en las correspondlentes partes de\
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) tura de sallda 3, son’ sugetados durante el mov1m1ento de retorno

1220 -

.hac1a la abertura de sallda 3, y respeetlvamente desde ésta, para'
“dor ha01a dentro ¥y la abertura de sallda, los proyectlles son co—_
' dor, s1endo dep051uado el proyectll més pr6x1mo a la abertura de
"sallda 3 sobre el soporte 22 presente en la. abertura de sallda.
>Cuando luego el puente de carga 4 es llevado a su pos1c16n supe—
4~son solﬂados, por eJemplo por acclén del puente de carga, dep031-
_ tando el proyeotll sobre el puante para gue.en la baaada suce51va
_de un bastldor 20, han s1do hecnos avanzar de un paso hacxa la abe

4suce91vo del bastldor por 6rganos de b10queo no representados en

bun brazo oscllante 23a y respectlvamente 23b, osc1lante alrededor

cargador sdlo en la medida necesaria para la compren316n de la

1nven016n. Estos dlsp031t1vos, en pr1n01p10, pueden ser de cual-

~gquier tlpo conoc1do, 51empre que estén prev1stos de modo-qhe los

proyectlles sean condu01dos de manera 1nterm1tente ¥ suechva has—

.. &

ta la abertura de sallda del cargador. c e

o .oo

Los dog dlSPOSltIVOS de avance de proyectlles, prev;szos ca-

da uno para una mltad del caraador, son, como se representa, del

00'0
e

.tlpo en si conocldo en el cual los proyectlles, v respectivamente

"'000

la serle 1nferlor de proyectlles cuando el oargador comprende una

&

pluralldad de series de proyectlles superpuestos vertlcaimente,

‘.“,

descansan uno al lado de otro sobre un bastldor de avancé 26&

e,

20b m6v1l lateralmente y que puede reclbir un’ mov1m1ento de.valvenA

1a allmentac16n de los proyeotlles. A cada mov1m1ento de- un bastl—.

vldos por arrastradores 21a, 21b, montados oscllantes en el bastl-

rior en la abertura de salida 3, dlchos soportes de Droyectlles

de este pueda ser conducldo al oanén de 1a oleza. :

Una vez que los proyectlles, durante un: mov1m1ento ae avance

el dlbuao. Cada uno ‘de los bastldores 20a y 20b esté acoplado con'

de un perno 24a y reSpectlvamente 24b prev1sto en el fondo del car-

2 :



,,.'. .
S g e

326357 =

' gador y articulado sobre el bastidor.de avence 20a y respectiva-

s

ﬁeﬁte ZOB?medianté una articulacién 25a y réspectiVamenfé‘QSb; El

avance . de los proyectlles 8 las” correspondlentes nartes‘de:carga—

dor es provocado a31 por. el hecho de eaecutar los brazbsfé501lan-‘
;25 - tes 23a y respectlvamente 23b a. un mov1mlento de oscllac16n.

. Dct

Segdn la invencidn, los brazos osollantes 23a y 23b;?§§an ok
acoplados cada uno, -a traves de ana barra artlculada ZGamy.respec—
: tlvamente 26b, con una manlvela 27a y respectlvamente 21?499 un
»arbol motor 28 comuﬁ a los dos dlSpOSlthOS de avance, egtaﬂdo
é3b '~dlspuestas las manlvelas 27a s 27b de modo que los bastldor?s dé

avance 208 y 20b egecutan un mOV1m1ento a contratlempo, &g, declr

4»'

que el bastldor 20a egecuta un mov1m1ento de avance cuando €l bas~
',oldor 20b egecuta un mov1m1ento de retroceso,'e 1nversamente, al .
reallzar el-arbol 28 una rotacidn comnleta, cada d15b0s1t1vo de o
é3§‘ 'avance egecuta por tanto un mov1m1ento de avanoe y otro de retro-._
ceso a contratlempo con resnecto al. otro.._ ‘ “' - |
. Por tanto, e cada movzmlento de valven de carga del dlSpOSl—
,tlvo de carga “constitufdo por el puente 4y por los brazos osci—l
lantes 6 y 7, el drbol motor 28 tiene que eaecutar una medla ‘rota~
éﬁo "016n. Con este obgeto, el dlsp051t1vo, como se representa en la
iFlg. 2, comprende en el reoorrldo de transmlslén de fuerza entre
el motor 16 que ac01ona el plato 4 de carga y el arbol motor 28 .
que acciona los dlSDOolthOS de av@nce un acoplamlento de un solo
A,paso 1ndlcado en su con;unto con 30 y del. cual se representa en
245 1as ngs. 6 2 9 una forma de eaeouclén. '
| El acoplamlento de un solo paso posee una parte 31 en. aCOpla-
mlento de a001onam1ento con el 4rbol motor 28, eventualmente con
un muelle 34 como 6rﬂano transmlsor de fuerza, y una parte de aco-
Dlamlento 40 que, en la forma de reallza01on representada, se en-

-

250 cuentra en acoplamlento de 3001onam1ento a traves de una transml-
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{ sién dé‘raedas dentadas 50;'51 y 52 con el éfﬁol 15 aocionado por.

el motor 16 de valvén y acoplado con el par de art1culac1ones 8
| A cada mov1m1ento 03011ante del motor que - a001ona Ql-érbol

15, 1a parte de a00plam1ento 40 eJecuta por tanto ‘un’ mo¢1m1ento

s

de valvén, 31endo arrastrado el arbol motor 28 en una dlrecol6n

ooi'

S rvpor el acoplamlento 30 de un solo paso. Por con31gu1ente, la. rela-‘

260

| 265

270

275

cidn de la transmlslén de fuerza 50—52 tiene que ser. elegida de

uu

modo que el 4rbol motor 28 egecute una medla rotaclén a cada ci-

clo completo de trabaao del puente de carga. Cuando el a plamlenf_

= ®

(

- to de un solo paso esté prev1sto de la manera 1ndlcada a:Contlnua—-

016n, de modo que para cada rota016n total del arbol motog 28 1o

"posee sino dos p03101ones de embrague, la rela016n de transmlslén

VS- 2

es eleglda preferlblemente de modo que la parte de acoplamlento
dlrectamenﬁe acoplada con el arbol 15. eaecuta algo més de medla '
rota016n.. La parte de acoplamlento unlda dlrectamente al érbol -
28 puede ser 1mped1da por un 6rgano de bquueo de reallzar a cada
01010 completo de trabajo del ‘puente de carga 4 mas de medla rota—
016n. | ' ' . |

Los movimientos del dispositivo de carga COnstituido por el

'puente de carga 4 y el sistema 6 y 7. de artlculac1ones paralelas-

'estén 1ndlcados en las Flgs. 3 a 5. La Flg. 3 muestra en. lineas

contlnuas el dlsp051t1vo de carga en la pos101on pr6x1ma a la aber—
tura de salida 3 de recep016n de. un proyeotll. La manlvela 24a ha
sido ilevada. durante el mov1m1ento ‘anterior de descenso del ‘puen=
te de carga 4 a 1a_p951016n 1ndlca§a_con lineas contlnuas en~la 
Fig. 3 y ha llevado asi con la barra 26a-y el baséidor 20a.uno de

los proyectlles a la abertura de sallda, después de lo cual, al

' retroceder el puente de carga ha quedado en esta p031016n en la

180

abertura de salida 3 para r901b1r un proyectll._‘ L

Durante el descenso 91gulente del puente de carga con el
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oscllaclén del brazo 23a (Flgs. 1 v 2) ¥y retorno del ba t

proyectil que descansa sobre él, como indica la flecha 60 de la
Fig. 3, las ruedas de transmisién 52, 51 y 50 giran en las direc-
ciones indicadas por las flechas, viniendo a embragar el aOOpla—

miento de un solo-sentido y siendo llevado el brazo 27é’en,la di-

* & ¢

receidn’ 1ndlcada por la flecha 61 a la p051016n 1ndlcada con 1i-

neas de puntos y guiones, a 1802 de la primera pos1016n MEn01ona-

da. Este movimiento de oscilacién del brazo 27a concluyé'io ‘més

L U~§o .

tarde cuando el puente de carga ha llegado a la posicidnéindica-

da con lineas de puntos y guiones, en la cual el proyectiuzpuede

5L.¢

- a la posieién inicial para un avance suceslvo.'

El puente de carga 4 y la manivela 27a asi como la’ barra 26a

_han llegado asi a la posicién representada en la Pig. 4. Cuando

la manivela 27a ha sido llevada de la posicién reoresentada en
la Fig. 3 a la 0051016n representada en la Flg. 4, gira también

la manivela 27b, siendo arrastrado el bastidor 20b hasta 1a aber-

“tura de salida para la allmentac16n=1nlclal de otro proyectil.

Cuando luego-elApuente‘dé carga, como se indica en la Fig. 4 con

la flecha 62;'e8"devuelt0'a la abertura de salida; se.deshacé el

" embrague entre las dos partes del acoplamlento de ‘un solo senti-

do, por lo cual la manivela y por. tanto los bastldores 20a, 20b
quedan en reposo. Después de depos1tarse el prOyectll avanzado
por el bastidor 20b durante el movimiento de oscllaolén anterlor
hacia abajo del puehte de carga, el puente,‘éomo se:indica cbn:
la flecha 63 de la Fig.’s;vvuelvé a.ser bajado, embragéhdose_él

acoplamiento de un solo sentido y el érbol motor con las manive-

las 27a y 27b ejecuta ura media rotacién en el mi?md sentido. que

antes,fcomq se indicafpor,la_fleohaA64 en.la‘Figwﬁ53udomuﬁicéndo-_
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}1e la barra 26a al bastldor 20a, a través del brazo 23a, un nuevo

mov1m1ento de gvance.

Las Flgs. 6 a 9 muestran una forma de e3ecu016n deioacopla-

miento 30 de un solo sentldo. Una parte 31-35 delcmlsmo eSta mon4-

uof-"‘ e

L tada flaa sobre el érbol motor 28. Para que este arbol eaecute

. &&9

.exqctamente media revoluclén ‘a cada ciclo de trabago deL;puente

de . carga 4,,la parte de. aooplamlento 31 35 montada flga éébre el

R
CP

'»arbol motor 28 estd. provista de dos topes 32 ¥ 33 dlSpuesios dla-

_:‘a-

parte

¢ 8
a

- fm

metralmente opuestos sobre un-: dlsco 31 de ac0p1am1ento.

40 de aCOplamlento que avanza ¥ retrocede posee una garrév4é oSci—

2 &

]lante sobre un perno 41, dlSpuesta sobre un brazo 43 y.queﬁal g1—~{

-vyt

 rar la parte 40 de acoPIamlento en la dlrecclén 1ndlca&awpor la
T'flecha 44 v1ene a cooperar con uno de ios topes 32 y 33,~arrastran—
'.do el dlSCO de acoplamlento 31+ Cuando la narte de acoplamlento
740 se mueve en la dlreccldn opuesta, la garra pasa sobre uno- de .

””los topes 32 y 33, 31endo hecha oscilar ha01a atrés la garra,

-

Por lo tanto, con un mov1m1ento de valvén de 1a “arte de aco-

v*plamlento 40 en el que el brazo 43 es hecho 0501lar en un angulo
'superlor a 180°, pero 1nferlor a 3609, el dlsco de acOplamlento
'-31 eaecuta una medla rotac16n a cada mov1mlento de 1da y vuelta

':de la parte de acoplamlento 40. Los bastldores 20a y 20b reclben

',asi a cada dos oscllaclones completas del puente de carga un mo-

B V1m1ento de avance y un mov1m1ento de retroceso. e

235.»

240

Para oonsegulr una. amortlgua016n de 1lo0s. choques que se produ-~

’oen durante el embrague del acoPIamlento, el dlsco de aooplamlen-'
_to 31 eata acoplado a traves de un muelle 34 con otro dlSOO 35
-imontado sobre el arbol 28. Para que las pos101ones dellarbol 28,

y por. tanto tamblén de las manlvelas 27a y 27b, estén netamente -

_determlnadas al flnal de cada mov1m1ento ae rotacién del érbol
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28, ‘estd prev1sto adends un 6rgano de bloqueo 70-74 que actua so~-

bre el érbol 28 en su sentldo de rota016n y que puede ser a001ona-
do al moverse ‘1a parte de acoplamlento 40 en la. dlreccléncén la

....;v

cual el aCOplamlento se embraga. Dicho 6rgano de bloqueo posée una
"parte 70 montada ‘sobre la armadura del cargador, que puede ser
»hecha os01lar alrededor de un -perno 71 entre una p051cldn~e 1a que

es 1levada por una fuerza regulable no representada en lag.flguras'

y en la cual se encuentra en el recorrldo de dos t0pes 72‘y‘73 que

obresalen radlalmente del ér%ol 28 y una p031016n en. la <ual pue-

CS

60-»! .

de pasar libremente delante de los t0pes._En la egecuclén.xepresen-

vtada, dichos topes estan montados sobre el dlSCO 35 flaamente suae-

i- ’ A

$0 al arbol 28 en una parte 36 del mismo que forma una . cqaa ‘para el

muelle 34.,La parte de 6rgano de bloqueo 70 posee una garra T4 que

cooPera con los topes 72 y 73 y estd prov1sta de un 6rgano de qp—

: clonamlento 75 en forma de leva- que coopera con un medlo de a001o-

namlento a modo de ruedecllla 46 prevxsto en ‘el brazo 43 de la par-
te de. acoplamlento 40. ) _ - _ g .
" 1a Flg. 8 muestra la parte de acoplamlento 4@ con el brazo

43 en la p031016n adoptada despues de un mov1mlento en. la dlrec-

_clén en la cual el acoplamlento de un solo sentldo no enmrana, es

de01r en la pos1c16n adoptada por esta Darte cuando el puente de

carga 4 ha s1do 1levada por el mov1mlento representado en la Flg.
',4 ha01a la abertura del cargador. Durante el tlempo de trabago si~

B gulente, la parte de acoplamlento 40 pasa de la p031016n extrema
265 -

rebresentada en la Flg. 8, por rota016n, 8 reallzar el mov1m1ento

flndlcado por la ‘flecha 65 de la’ Flg. 9, aotuando la ruedecllla 46
_sobre el brgeno de acc1onamlento 75 y anuléndose la cooperaclén
Lentre el tope 72 y la garra 74 Mientras dlChO 6rgano de’ bloqueo
. 31gue todavia fuera de cooperac;én, la garra 42 choca sobre uno

"de los topes 32 y 33 - el tope 32 en la p031c16n representada en

oAt
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la Pig. 9 - siendo afrastradp el disco de acoplamiento 31 y hecho
gi}ar hacia delante el drbol 28 con el disco 36 por mediacidén del .

muelle 34. Cuando 1la ruede01lla 46 abandona la leva 75,-el§6rgano

_,ﬂ.b

70 vuelve a la posicidn de. bloqueo, por lo cual el tope;Zgg des-

pues de hacerle eJecutar al drbol 28 media revolu016n, vg_a coope-

e et

rar con la garra de bquueo 74. la parte de acoplamlento 40 puede
seguir girando algo, siendo absorbido el exceso de mov1ﬁrénto por

10.;'&
el muelle 34.

Al producirse a’continuacién'un movimiento hacia aﬁfé?; el

diente 42 salta sobre el tope 33, que adouta la p031016n an%es

tomada por el tope 32, pasando la rued901lla 46 sobre l& leVa 75

en dlrgcclén contraria. En ello, carece de importancia eiﬁgge la

garra de bloQueo T4 sea séparéda de uno de los topes 72 y 73 o
que el érgano de blogueo esté previsto devﬁOdo,que, al moverse
la parte 40 de acoplamiento en esta difeecién, no :sea- accionado,

Y. ello porgue el 4rbol motor 28 y los bastidores'20a,'20b'quedén

" en todo caso en la posicién que les ha comunicado el 6rgano de

‘b10queo durante este mov1m1ento de retroceso de la parte 40 de

acoplamlento.

Reivindicaciones

e reivindican como'denla pfopia ¥y nueva iﬁvenciéﬁ la propiedad

¥ explotacién exclusivas de un 3

1) DISUOSltLVO de carga para plezas de artilleria en 1as cuales

el cargador oompfende dos partes dlspuestas de ambos lados del

- plano longitudinal vertlcal de 31metria de. la pleza y la allmenta-
| clén_de los proyeptlles_en el.gargador se verlflca.en dependenc;a

- del movimiento de un dispositivo de carga comin a ambas partes

del cargador para llevar los distintoSgproyeétiieé a 1a_posicién
prevista para la carga, poseyendo cada parte de cargadof un dis-’

positivo mévil hacia delante y hacia atrds para el avance inter—
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mltente de los proyectlles, el cual, en un mov1mlento hacia de-

lante, lleva un proyeotll a la 0031016n desde 1a cual es hecho

“'seguir por el dlSpOSltlvo de carga comdn a ambas partes’dewcarga-

gz"
dor, v en un novimiento de retroceso vuelve a la p03101dn°in101a1
05‘"

nara un sucesivo avance de los proyectiles, caracterlzadOcpor el
hecho de que cada uno ae los dlSpOSltlvos de avance ‘de groyectl-’

les de las dos partes de cargador esta acoplado con un érbol cOo-

mdn de accionamiento a contratlempo, es de01r que cuando al dig=-
ioﬁo'b

positivo de avence de una parte de cargador le es comunlcado un

movimiento haoza delante, le ‘es comunicado un mov1h1ento‘ha

@!9&

atrds al dispositivo de avanoe de 1la seﬁanda Darte de cargaéor,

,ow,

e 1nversamente, de que el dlSDOSltlvo comin de oarga se encuentra_
en acoplamlenuo de acc1onam1ento con una perte de acoPIamlento de
‘un acoPlamlento en un sqlo sentldo, cuya segunda parte de acopla-'

miento se encuentra en acoplamlento de. a001onam1ento con el arbol

de aoc1onam1ento comun a los d130051t1vos de avance de proyectl—

les de 1as dos partes de oarmador, estando eleglda la relac16n de

la transmlslén de fuerza entre el dispositivo comun de carga y el

mencionado 4rbol motor de modo que los dlsp931t1vos de avance de

las partes de cargador para cada movimiento del dispositivo comin

'de~carga'ejecutan un movimiento hacia delante y réspectivamente,

’un_movimiento hacia atrds en la ‘direccién en la cual el acoplamien-

to de una sola via estd acoplado.

2). Dispositivo de carga para piezas de artilleria, segin la rei-

.Vindicaci6n 1), caracterizado por el hecho de que los dispositi-

vos  de avancemde'prqyeotiles de las partes de cargador son del

tipo en si conocido, en el cual el avancevintermitente-dellos~pro~

’yectlles es provoeado por un arrastrador unldo a una barra m6v1l

longitudinalmente hacia delante y ha01a atras, estando unlda cada

‘barra a una manivela del 4rbol motor acoplado con. una parte del
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direccién en la cual se embrava el acoplamlento en un so }
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;facOplamlento en un solo sentldo, mlentras que la segunda parte del
_aCOplamlento en un solo gentido a00plado con el d1s0031t1vo comﬁn

; de carga esté acoplada con: dlchos medlos de carga con una n@la01dn

0

de transmlslén eleglda de modo que el érbol motor eaecu%a. dlé

en'la

(ir‘

s

3

sentldo.f

‘

600 «v

&

3). Dlspos1t1vo de carga para plezas de arillleria, segﬁn uha de
t\"fo\w‘.”'

:las relv1ndlca01ones 1) & 2), caracterlzado por el hecho §e que el

A 'i’

' arbol motor esté prov1sto de dos topes radlales que coope:an con

un- tope flJO, pudlendo oscllar fuera de oooper3016n con qp,fbpe
que coopera con el mlsmo o el tope flJO ) cada u.no de l sz ;E%p
| del drbol motor." . o ' é?;%'

4). Dlspos1t1vo de carga para plezas de artllleria, segdn la re1v1n~

d10a016n 3), caraoterlzado por el hecho de que el tope oscllante

coopera oon un. dlSpOSltlvo de 3001onamlento que, durante una par-

te del mov1m1ento de g’ parte de acoplamlento m6v1l h301a delante

‘l'“y atrés on la d1r6001on en la-cual el acoplamlento ‘de un-solo sen~

"fvtldo esté acoplado, aparta el tope de su. pos1c16n de coopera016n._;

350

360

. 5). Dlsp031t1vo segun una de’ las anterlores re1v1nd10301ones, oa-

racterlzado por el hecho de que la parte de acOplamlento unida’ al

xarbol motor de los dlSpOSltlvos de avance de los proyeotlles esté
'tunlda medlante un muelle al arbol motor. e \._

'6) Dlspos1t1vo de carga para plezas de arﬁlllerla, segun una de'
'.-las anterlores re1v1nalca01ones, caracterlzado nor el hecho de que)

355 - la raxﬁe de acoplamlenuo con el arbol motor unida al arbol motor

de los dlSpOSlthOS de avance de los proyectlles esta prov1sta de

;dos topes dlametralmente opuestos entre si y “de’ que 1a segunda'j

parte del acoplamlento en un solo sentldo, mov1l con mov1m1ento de‘

-valven, posee un tope que coopera en una dlrecclén con dlchos to-v

’pes, estando eleglda la rela016n de . transmlslén de fuerza entre
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el dispositivo.oomﬁn de éarga y.la segunda par%e'de acoplamiento'

.unida al mismo, de. modo que la segunda parte de acoplamlento glra

hacia delante ¥ hacla atrds en ouando menos media vueltay pero

siempre menos de une vuelta completa, a cada 01010 de mq?ﬁ miento

del dispositivo comén de carga. | téa'
7). "DISPOSITIVO DE CARGA PARA' PIEZAS DE ARTILLERIA.". — e - -
. PR f?;;g%

Consta la presente Memorla descrlptlva de d160191eteﬂhoaas

numeradas y mecanografladas en una sola cara, a las que ‘sqéadJQn-

) (&)

A
e

tan cinco planos de dlbugos pars su meaor comprens16n. ;a}

‘usaria,’ § MVD 1066
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