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La presente invencidén se relaciona con una perfec
cionada méquina circular para tricotar fajas-pantaldn sin -
costura, y similares. La presente miquina perfeccionada es-
t4 particularmente adaptada para tricotar fajas-pantaldén -
del tipo generai mostrado en lg patente estadounidense nime
ro 2.962.884 y del tipo mostrado en las solicitudes de pa-
tente estadounidenses nimeros 55.302, depositada el 12 de
setiembre de 1.960 y 60.456, depositada el 4 de 6ctubre de
1.960. Generalmente, cada una de estas fajas-pantalén inclu
ye un par de tubos sin costuras que son tricotados con movi
miento giratorio del cilindro de agujas y unos escudetes en
sanchados y estrechados solidariamente formados que son tri
cotados con movimiento alternativo del cilindro de agujas y
que son configurados duranté el tricotado para proporcionar
la forma deseada y el ajuste adecuado de la prenda.

Ademds de poder formar el tipo generai de fajas-
pantaldn sih costura descrito en la patente y ‘solicitudes
antes mencionadas, la pefeccionada méquina de la presente
invencién puede formar también variaciones perfeccionadas
ybtros tipos de fajas-pantalén sin costura.

Teniendo en cuenta lo que antecede, es un objeto
de la presente invencidn proporcionar una miquina de trico
tar dél tipo desdritb, prbvista de medios para variar el -
tipo de estructura de puntadas formada en porciones selec-
cionadas de la prenda y variar asi las cualidades cefiido-~
ras del tejido en esas porciones de la prenda.

Otro objeto es la provisién de una mquina de -
tricotar del tipo descrito, que esti provista de medios -
para variar la configuracion;; de los escudetes en las =--

partes frontal y posterior de la prenda ¥ proporcionar asi
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. extremos bterminales de los tubos de la prenda mediante una

- Vo para evitar el paso de las agujas bajas inactivas al ni

‘vel de formacidén de puntadas durante el movimiento alterna

bores estin provisto de levas que accionan una adecuada cQ

326222

" Otro objeto es la provisidén de una miquina de tri

un mejor ajuste.

cotar del tipo descrito, que incluye medios para acabar los

guardilla vuelta.

A fin de realizar los objetos anteriormente des-
critos, asi como otros, la presente miquina de tricotar es
ta provista de medios para elevar y descender alternativa-~

mente las levas de punteado durante el tricotado alternati-

tivo del cilindro de agujas y reducir asi el estirado de -
las lazadas de puntadas sostenidas por aquél.

La miquina est4 provista tambidn de medios para
elevar y mantener agujas inactivas seleccionadas a una al-
tura relativamente elevada para pasar por encima de las le
vas de punteado mientras se mantienen otras agujas selec--
cionadas en una posicidén inactiva baja para pasar por deba
jo~d9'las levas de puﬁteado durante el tricotado alternati
Vo.

A cada lédo de la estacidén de tricotado se dispo

ne un tambor disefador giratorio y cada uno de dichos tam-

nexidn en relacién sincronizada con el movimiento del ci--
lindro de agujas para controlar la elevacién y descenso al
ternos de las levas de punteado, a fin @ inactivar selecti
vemente los picos estrechadores durante ciertos movimien--
%os alternativos del cilindro de agujas para desplazar el

pico ensanchador a una posicidén inoperante durante una poxr

cidn de cada movimiento alternativo del cilindro de agujas,
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¥ para mover alternativamente un par de levas auxiliares

de levantamiento de agujas, situadas por delante de cada -
una de las levas de punteado, a una posicién operante durqg
te correspondientes desplazamientos opuestos de tricotado -
del dlindro de agujas.

La miquina estéd provista también de un bloque de
levas de punteado radialmente desplazable y de medios de -
control para colocar en ocasiones las levas de punteado en
una posicidén interna a fin de acoplarse a los pies de todas
las agujas y colocar en otras ocasiones las levas de puntea
do en una posicidn exterior para acoplarse a las agujas de
pies mads largos solo mientras se dejan pasar a las agujas
de pies cortos por aquellas sin ser accionadas.

A fin de formar selectivamente puntadas corrien-
tes y flotantes y dotar a porciones del tejido de diferen~—
tes tipos de puntadas de tricotado, la mAquina estd provig
ta también de. gatos selectores y cdrrespondientes dedos se
lectores que son accionados desde los tambores disefiadores
giratorios para. elevar selectivamente las agujas a fin de

tricotar dos hilos conjuntamente y tricotar un hilo y dejar
en flotacidn al otro hilo. Por delante de la estacibn de -
tricotado y a cada lado de la misma se sitha un conjunto -
de dedos selectores, colocindose una leva de levantamiento
de gatos directamente por debajo de la estacidén de tricota
to para elevar gatos seleccionados y sus correspondientes
agujas, de manera que la alimentacibn de los hilos a las -
agujas sea controlada en ambas direcciones durante el tri~
Eotado alternativo de los escudetes configurados, asi como
durante el tricotado giratorio de las porciones correspon-

dientes a los tubos de la prenda.
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Habiéndose expuesto alguno de los objetos de la -
invencidn, aparecerin otros a medida que avance la descrip-
cién, considerada en relacidn con los adjuntos dibujos, en
los cuales:

La figura 1 es un alzado frontal de la porcidén -
central de la mAquina de tricotar, con las poleas acciona-
doras arrancadas.

Ia figura 2 es un alzado lateral del lado derecho
de la figura 1. |

La figura 3 es una vista en seccibn vertical to-
mada sustancéialmente a lo largo de la linea 3-3 de la figu.
ra 1.

La figura 4 es un alzado posterior de la méquina
de tricotar, con las poleas accioﬁadoras ¥ la empufiadura de
accionamiento manual arrancadas.

La figura 5 es una vista en secciéh horizontal -
ampliada, tomada sustancialmente a 1o largo de la linea 5=5
de la figura 1.

La figura 6 es una vista en seccién horizontal -
ampliada,'tomada sustancialmente a lo iargo de la linea 6-6
de la figura-l.

Lo figura 7 es una ilustracidn algo esquemdtica
de una porcién del mecanismo mostrado en la parte superior
izquierda de la figura 5, ilustrando la palanca de control
y levas para el accionamiento de la leva de punteado iz--
quierda.

La figura 8 es otra vista algo esquemética de -
una porcidn de la parte superior derecha de la figura 5,
gue ilustra la palanca de control y levas destinadas a ac-

cionar la leva de punteado derecha.
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" pero que muestra la palanca de control y levas destinada a

-accionar la leva auxiliar izquierda de levantamiento de las

mostrado. en la porcidn superior derecha de la figura 6 y =~

- [
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La figura 9 es una vista similar a la figura 7,

agujas.

La figura 10 es una vista similar a la figura 8,
pero que ilustra la palanca de control y las levas destina
das al accionamiento de la leva auxiliar derecha de levan-
tamiento de agujas.

La figura 11 es una vista .similar a las figuras
77y 9, perd que ilustra la planca de control y mecanismo -
destinado a desactivar en ocasiones al pico estrechador iz
quierdo.

Las figuras 12, 13, y 14 son vistas en seccidén ho
rizontal sucesivas y algo esquemdticas, de arriba a abajo,
de los dedos selectores sostenidos por el blogue selector
izquierdo mostrado en la porcidn superior izquierda de la
figura 6 y que ilustran la manera en gque Se controla cada
uno. de estos dedos selectores.

Las figuras 15, 16, 17, 18 y 19 son sucesivas =-
vistas en seccién horizontal, de arriba a abajo, de los =

dedos selectores sostenidos por el blogue selector derecho

que ilustran la manera en que se controla cada uno de eé--
tos dedos selectores.

La figura 20 es un alzado fragmentario ampliado,
mirando hacia el interior en el blogue selector izqurrdo,
y tomado sustancialmente a lo largo de la 1inea 20-20 de
la figura 6.

La figura 21 es un alzado fragmentario y amplia-

do mirando hacia el interior fuera del bloque selector de-
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recho y tomado sustancialmente a lo largo de la linea 21-21

de la figura 6.

La figura 22 es una vista en seccidn vertical to-
mada subancialmente a lo largo de la linea 22-22 de la fi-
gura 7.

La figura 23 es una vista en seccién vertical to-
mada sustahcialmenteAa lo largo de la linea 23-23 de la fi-
gura 5.

La figura 24 es una vista isométrica del bloque -
de levas de conmu%acién mostrado en la porcidn central de
la figura 5, y que ilustra los controles destinados a accio
nar las levas de conmutacidn de agujas.

La figura 25 es una vista en seccidn vetrtical -
fragmentaria y ampliada, tomada sustancialmente a lo largo
de la linea 25-25 de la figura 1ll.

La figura 26 es una vista en seccidn vertical -
fragmentaria tomada sustancialmente a lo iargo de la linea
26-26 de la figura 1.

La figura 27 es una ilustracidn esquemdtica del
cilindro 4& agujas en vista en planta y que muestra una dig
posicidn de las agujas de acuerdo con las diversas longitg
des de sus pies, para formar un tipo de faja.

La figura 28 es una ilustracién esquemitica del
cilindro dé agujas y muestra una segunda disposicibén de --
las agujas de acuerdo con las longitudes de sus pies, para
formar otro tipo Qe faja. }

.La figura 29 es uné vista esquemitica del cilin-
dro de agujas e ilustra la disposicidén de los gatos diseifia
dores situados por debajo de las agujas.

La figura 30 es una vista de algunos de los gatosg
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aukiliares y selectores, que ilustra la disposicién de los
pies accionadores sobre ellos.

-La figura 31 es un alzado desarrollado de las le-
vas- que rodean al cilindro de agujas, incluyendo las levas
de agujas y los dedos selectores que operan éobré los gatos
disefiadores desplazéndose las agujas y los gatos de derecha
a izquierda cuando el cilindro de aguja se pone en rotacidn
en direccidh contraria a las agujas del reloj.

La figura 32 es un alzado frontal de un tipo de -
pieza en bruto para faja-pantaldn, que puede tricotarse en
la'méquina,de la presente invencidnm.

- La figura 33 es una vista posterior de la misma -

prenda.

La figura 34 es una vista en perspectiva de la pig

za en bruté de la prenda, con el panel frontal cortado a lo
largo de la nesga 0 lineas de sutura y elevado para ilustrajy
el interior de dicha pieza en bruto.
La figura 35 es una vista fragmentaria y muy am-
pliada de la porcibén del tejido tricotado en encaje o malla
dentro del rectingulo discontinuo indicado :por 35 en la fi
gura 34.

La figura 36 es una vista, mirando por el lado -
inverso, dé la porcibn del tejido mostrada en la figura 35.

La figura 37 es una vista en seccidn vertical al-
go esquemitica, tomada sustancialmente a lo largo de la 1li-
nea 37-37 de la figura 34 y que ilustra la manera en que se
forman las bocamangas o dobladillos wvueltos en los extremos
libres inferiores de los tubos de la prenda; ¥y

Las figuras 38, 39 y 40 son similares a las figu

ras 32, 33 y 34, pero ilustran una forma modificada & pieza

J
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en bruto para la prenda, que puede ser btricotada en la mé-

quina de la presente invencién.

Aunque la presente miquina de tricotar esta parti-
cularmente adaptada para el tricotado de fajas-pantaldén sin
costura, y similares, muchas de sus partes.son muy simila--

res a partes correspondientes de una maquina circular para

el tricotado de medias, del tipo fabricado por Scott & Wil-

liams, particularmente el mecanismo accionador destinado a

comunicar un movimiento giratorio y alternativo al cilindro
de agujas. Se ofrecerd una breve descripcibén de este meca~--
nismo accionador, pudiéndose obtener otros detalles de la =
patente estadounidense n2 1.152.850, de fecha 7 de setiem-

bre de 1.915, que muestra una mdquina circular de fricota—

do de medias pro vista en general del mismo tipo de mecanig

mo accionador que se emplea en la presente maquina de tri-

cotar.

La miquina de tricotar incluye un armazbén 20 que
sustenta al mecanismo de accionamiento, qué se describira
seguidamente, y una placa basica inferior 21 adecuadamente
asegurada al borde superior del armazén 20. Un 4rbol de --
transmisién principal 22 (figuras 1 y 2) estad sustentado -
para su rotacién en el armazdén 20, estando provisto un ex-
tremo de dicho 4rbol 22 de respectivas poleas convenciona-
les de elevada velocidad, baja velocidad y locas 24a, 24b,
y 24c (figuras 5 y 6) y de una empufiadura manual 25 de pa-
lanca acodada (figura 2) que puede ponerse en rotacidn para
comunicar una rotacidén manual a la miquina, cuando se de--
see. Las poleas 24a, 24b y 24c estin adaptadas para recibir
selectivamente el acoplamiento devna-co;rea accionadora sin

fin, no mostrada, que puede pasarse de una a otra de las -
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_¢ién en la porcidén inferior delantera del armazdén 20 de la

poleas de manera convencional.

Un piﬁén 26 (figura 2) estd sustentado sobre el
arbol de transmisiéﬁ principal 22 y es accionado por las pQ
leas accionadoras para comunicar rotacién a un engranaje -
27.. Este engranaje estd fijado a un extremo del arbol corto
28 (figura 2) giratoriamente sustentado en el armazdn 20, y
tiene una rueda principal 30 fijada en su extremo intermo -
(figuras 1 y 4). La rueda principal 30 esti en acoplamien-
to accionador con un pifibn de accionamiento giratorio 31 -
(figura 1) sustentado en el érbo; de transmisién principal
22 y que comunica un movimiento giratorio‘a dicho 4rbol --
cuando se desvia un elemento de embrague 33 hacia un acopla
miento accionador con el mismo, como se muestra en la figu
Ta 1.

El elemento de embrague 33 estd fijado al arbol
principal 22 y es desplazado longitudinalmente por uma hor
quilla de embrague 34, cuyo extremo inferior esta sustenta
do para un movimiento deslizante longitudinal sobre un Ar-
bol 35. La posicidén de la horquilla de embrague 34 es de-
terminada por unas levas .36 que estidn sustentadas sobre un
tambor 37 disparador del embrague, que a Su Vez estid gira-
toriamente sustentado sobre un arbol disefiador principal -

40 (figura 1). Este arbol 40 es sustentado para su rota--

ndquina de tricotar. Se comunica un movimiento giratorio -
escalonado al tambor 37 dé disparo del embrague mediante
una rueda de cremallefa 41 (figura 1) que es accionada de
manera convencional por el extremo delantero de un fiador
de cremallera 42 (figura 2) controlado por convencionales

orejas disefiadoras situadas en el lado derecho de una cade
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La cadena disefladora 43 esti sustentada sobre -

na disefiadora 43.

una rueda dentada 45 qe estid montada para su rotacibén sobre

el drbol disefiador principal 40. Una rueda de cremallera -
para cadena (figura 1) esté adecuadamente conectada a la -
rueda‘dentada 45 y adaptada para desplazarse escalonadamen
te mediante el extremo delantero de un fiador convencional

50 de cremallera (figura 3). Los extremos posteriores de -

los fiadores de cremallera 42 y 50 estin adecuadamente cone,

tados a pbrcioﬁes descentradas de un engranaje de cuadran-
te 51. Este engrénaje es sustentado para su oscilacibn so-
bre el Arbol de soporte 52 de uh tambor disenador, cuyo ar
bol es a su Vez-sustehtado en el armazén 20 de la maquina

de tricotar. El extremo inferior de una conexién accionadg
ra 53 estd conectado al engranaje de cuadrante 51 y su ex-
tremo superior esti adecuadamente conectado a la rueda --

principal 30 en relacién descentrada (figura 4) de manera

que la rotacién de la rueda principal 30 cause la oscila--

cién del engranaje de cuadrante 51 sobre el arbol 52.

. Como se muestra en la figura 3, el engranaje de
cuadrante 51 se acopla accionadoramente a un pifibn de ac-
cionamiento alternativo 55 que Se sustenta sobre el arbol
de transmiéién principal 22 y estad adaptado para recibir
en ocasiones el acoplamiento del elemento de embrague 33
para‘comunicar un movimiento alternativo al &rbol princi-
pal 22. El extremo interno del &rbol principal 22 (figura
1) estd provisto de un engranaje conico‘que se acopla ac=
cionadoramente a un engranaje cbénico 57 sustentado para =-
su rotacidén en la placa basica inferior 21 de manera con-

vencional. E1l engranaje cbnico 57 esti convencionalmente

e




10

15

20

25

30

"26)adecuadamente sustentado para su rotacibén sobre un &rbol

.jas desviando al elemento de embrague 33 desde la posicidn

P A

conectado al cilindro de agujas 60 que se exfiende hacia

arriba desde laplaca bésica inferior 21. Un tubo 61 de sug
tentacién del cilindro de agujas se extiende hacia abajo -
desde la placa bisica 21 y su extremo inferior estad conven
cionalmente sustentado en una Base de soporte 62 sobre la

que se sustenta el armazdén 20 y a la que se aseguran los -
extremos superiores de los pies de la maquina de tricotar.

Un engranaje 64 de accionamiento del tambor dise

fiador pincipal (figuras 1 y 26) estd fijado al extremo in-
terno del Arbol disefiador principal 40 y se acopla acciona

doramente a un engranaje accionador intermedio 65 (figura -

corto 65a fijado por un extremo al armazdén 20 de la miqui-
na. El engranaje 65 se acopla acdionadoramente.a un engra-
naje 66 fijado a un extremo de un tambor disefiador princi-
pal 70. Este tambor és sustentado para su rotacidn éobre
el Arbol 52 y controla varias operaciones de la miquina de
tricotar, de la manera que seguidamente se describiri.

La porcidén del mecanismo accionador hasta ahora
descrita es sustancialmente igual al mecanismo accionador
de todas las miquinas Scott & Williams de tricotado de me-
dias y estd adaptada para comunicar un movimiento girato-
rio al cilindro de agujas 60 cuando el elemento de embra-
gue 33 se desvia a la posicibén mostrada en la figura 1, Pug

de comunicarse un movimiento giratorio al cilindro de agu-

mostrada en la figura 1, de manera que se desacople del pi
fidn giratorio 31 y se acople al pifién alternativo 55. Este
cambio del elemento de embrague 33 se controla mddiante la

rotacidn del tambor de disparo 37, que es convencionalmen-—
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" t4 provisto de una base 79 de forzadores (figura 1) que sus
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te controlado por la cadena disefiadora 43.

El cilindro @ agujas 60 se extiende hacia arriba
desde la placa basica inferior 21 y a través de una placa
bagica superiér 75 sustentada en relacibén espaciada por en-
cima de la placa bdsica inferior 21 mediante una serie de
postes de sustentacidén 76 (figura 6), cuyos extremos infe-
riores estén fijados en la placa basica inferior 21 y cuyos
extremos superiores estén fijados en la placa basica supe-
rior 75..La placa badsica inferior 21 sustenta a unos ade--
cuados mecanismos selectores de los gatos y la placa béasica
superior 75 sustenta a varias levas accionadoras de las agu
jas, que se describiran seguidamente.

El extremo superior del cilindro de agujas 60 es~

tenta a unos forzadores convencionales para su movimiento -
radial entre las agujas del cilindro de las mismas, de mane
ra convencional. Una tapa 80 para los forzadores esta sus-
tentada sobre la base 79 de los mismos de manera convencio-
nal y contiene unas adecuadas levas que mueven a los forza-
dores radialmente en la base 79 de los mismos.

La porcidn posterior de la placa basica superior
75 sustenta el extremo inferior de un poste 82 de sustentag
cidn de anilla fiadora (figura 4), cuyo extremo superior: -
sustenta articuladamente la porcidn posterior de una anilla
fiadora 88. El extremo delantero de la anilla fiadora 88 es
mantenido normalmente en posicidn de fijacibém como se mues-—
tra en las figuras 1, 2 y 3 contra el extremo superior de
un pico ensanchador o poste impulsor 90, cuyo extremo infe
rior esti adecuadamente asegurado a la placa basica supe--

rior 75. El1 pico ensanchador y la manera en que estd sus--
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"tentado en el poste 90 se describirin .seguidemente.

~fiadora 88 y en el presente caso se muestran dos dedos, in-
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La anilla fiadora 88 estd provista de una abertura
de cuello 92 para la alimentacidn de hilo (figura 31) hacia
la cual se desplazan los dedos 93 de alimentacidn de hilo -
entre posiciones activa e inactiva médiante unas adecuadas -~
bielas de empuje 94 (figura 3), éuyos extremos inferiofes se
acopian'nonmalmente a la periferia del tambor disefiador 70
¥y cuyos extremos supe riores se acoplan a los dedos 93 de alj]
mentacidén de hilo, por delanté de sﬁs pﬁntos de articulacidn
Puede colocarse cualquier nimero deseado de dedos 93 de ali

mentacibén de hilo en la abertura de cuello 92 de la anilla

dicados por 93a y 93b en la figura 3l.

Como mejor se muestra en la porcidn derecha de la
figura 31, cada ranura del cilindro de agujas 60 contiene
un gato selector J, un gato auxiliar A y una aguja de fia-
dor N, cada. uno dé los cuales se encuentra sustentado para
un desplazamiento longitudinal o vertical en las ranuras -
del cilindro de agujas 60. Los gatos J se disponen en el -
drea general del cilindro dé agujas 60 entre la placa béasi-
ca inferior 21 y la placa basica superior 75 y presentan -
unos pies accionadores 110 extendidos hacia afuera sobre suf
extremos inferipres, qqgla*veces pasan por debajo y otras -
veces por encima de una leva 111 de'elevécién de gatos (fi-
gura 31). La leva 111 (figura 6) esti adecuadamente susten-

tada sobre la placa basica inferior 21 y junto al cilindro

de agujas 60.

- Un par de bloques de sustentacidén de dedos seleg
tores 115 y 116 (figura 6) estdn adecuadamente ssegurados a

la superficie superior de la placa basica inferior 21 y sus
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‘derd que pueden enplearse adicionales dedos selectores en -

~ diante los resortes de tensibém 123. Los extremos exteriores
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tentan deslizablemente una serie de dedos selectores de ga-

tos para un desplazamiento radial hacia y desde el cilindro
de agujas 60. En el presente caso, el blogque selector 115
sustenta deslizablemente a 5 dedos selectores indicados en
120a, 120b, 120c, 1204 y 120g (figuras 21 y 31). El blogue
selector 116 sustenta deslizablemente tres dedos selectores

12le, 121f y 121g (figuras 20 y 31); sin embargo, se enten-

cualguiera de los blogues 115 6 116. Como mejor se muestra
en la figura 30, los gatos J tienen una serie de pies selegc
tores a_ a g, alguno de los cuales estin rotos en una'dispg
sicidén predeterminada, correspondiente a los dedos selecto-
res y a su funcionamiento. La parficular disposicidn de ga-
tos que se muestra en la figura 30 se describird mis adelan
te en relacidén con el tricotado de una prenda particular.
Com§ se muestra en la figura .21, el extremo ex-
terior de cada uno de los dedos selectores 120 tienen un -
brazo de control 122 extendido lateralmente desde aquél y
todos los dedos selectores 120 son normalmente impulsados

hacia el interior en direccidn del cilindro & agujas 60 me-

de los resortes de tensidén 123 estan conectados a los bra=-
zos de control 122 y sus extremos interiores estan adecua-
damente conectados a una percha‘de muelle a un lado del Dblo
que de sustentacién 115 (figuras 15 a 19).

El bloqué dsslizante selector 116 esti fijado so-
bre laplaca basica inferior 21 (figura 6) y los dedos seleg
tores 121 estén montados para un movimiento deslizante ra-
dial en aguel. El extremo exterior de cada uno de los dedos

selectores 121 tiene un brazo de control R4 (figura 20) ex
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internos estén secuadamente conectados a una percha de re-

terior y el exterior de algunos de los dedos selectores 120
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tendido lateralmente desde aquel y todos los dedos selecto-

res 121 son normalmente impulsados hacia dentro en direccién
del cilindro de agujas 60 mediante los resortes de tensidn
125. Los extremos exteriores de los resortes de tensién 125 i

estidn conectados a los brazos de control 124 y sus extremos

sorte o muelle a un lado del bloque de sustentacidn 116 (fi
guras 12 a 14).
Con referencia particularmente a las figuras 12 a

21, se observarad que el desplazamiento radial hacia el in-

¥y 121 es controlado mediante unas adecuadas levas situadas-
sobre un par de tambores o ruedas disefiadores giratorios,
que se describirdn mis adelante, y obtras veces el movimien-
to radial de los dedos selectores es controlado por unos --
alambres Bowden que son accionados desde unas palancas si=-
tuadas sobre el tambor diseflador prlnc1pal 70, de lamnera
que 'se describiri seguldamente. Como se muestra en la figu-
ra 21, cinco palancas selectores 126 estan articuladamente
sustentadas en relacidén espaciada y horizontal sobre un pog
te de articulacidn 127, cuyo extremo inferior estd adecua-
damente asegurado ‘en la.placé bésica inferior 21. Estas pa-
lancas selectoras 126 estan espadiadas horizontalmente de -~
manera que sus extremos se acoplen a los brazos de control
122 transversalmente extendidos de los respectivos dedos -
selectores 120a, 120b, 120c, 1204 y 120g.

Como ‘se mgestra en la figura 15, la palanca selec
tora 126 que corresponde al dedo selector superior 120g,
estd adaptada para acoplarse en todo momento a las levas -

130g, fijadas sobre la rueda disefiadora derecha. Estas le-
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‘en relacién sincronizada con el desplzamiento del cilindro

‘muestra en la figura 15, el dedo selector 120g se mantiene

. entre sus extremos y, como claramente se muestra en la fi-
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vas 130g estdn adaptadas para retirar el dedo selector 120g

de. agujas y durante el tricotado alternativo, para los fi-

nes que se describiran mis adelante. Sin embargo, como se

en su posicidn inoperante extena mediante un alambre Bowden
131, un extremo del cual estd adecuadamente asegurado al ex
tremo exterior del dedo selector 120g. El1 alambre Bowden -
131 se extiende alrededor de la parte posterior de la miqui
na (figura 4) y su otro extremo esti adecuadamente conecta-
do al extremo posterior de una palanca de control 132.

La palanca de control 132 esté.articuladamente -
sustentada entre sus extremos sobre un arbol 133, un extre
mo del dual estd sustentado en el extremo superior de un -
miembro de sustentacibén 134, cuyo extremo inferior estd --
adecuadamente asegurado a la base 62 de la maquina. El ex- |
tremo opuesto del arbol 133 estid agrandado y adecuadamente
sustentado en el armazdén 20 de la miquina. El extremo de-—-—
lantero de la palanca de control 132 se acopla a una leva -
135 situada sobre el tambor diseflador principal 70 para --
mantener al dedo selector 120 g en posicidén operante, a ex
cepcidn de un corto periodo de tiempo, durante el bricota-
do alternativo, a los efectos que se describirdn mis ade--—
lante.

Un poste vertical 126 (figura 21) esti adecuada-
mente asegurado por su extremo inferior en la placa basica
inferior 21 y sustenta oscilablemente un manguito de con--
trol 137 sobre él. El manguito de control 137 presenta una

porcidn de leva 1372 extendida hacia el exterior y gituada
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‘rente. Cuando se suelta el alambre Bowden 138, desplazando-

_cribirdn luego.
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gura 21, la porcibén de leva 137a es de suficiente longitud

para acoplarse a una porcidén media de cada una de las tres

palancas selectoras 126 que accionan a los correspondientes
dedos selectores 120b, 120c y 120d. El extremo superior del
manguito de control 137 tiene un éxtremo de un brazo de con
trol 137b conectado al mismo. El extremo opuesto de la palan
ca de control 137b (figura 16) tiene un exbtremo de un alam-
bre Bowden 138 adgcuadamente conectado al mismo. El élambre
Bowden 138 se,extiende alrededor de la maquina de tricotar-
por detrds de la misma (figura 4) Y su extremo opuesto esta
adecuadamente conectado al extremo posterior de una palanca
de control 139. Esta pélanca de control esti articuladamen~
te sustentada sobre el arbol 133 y su extremo delantero se

acopla a veces a una leva 140 sustentada: por el tambor di-
sefiador principal 70 para mantener asi a las tres palancas

selectoras 126 (figuras 16, 17, y 18) y a sus correspondien

tes dedos selectores 120b, 120c y 1204 en posicibén inope-

se su 6orrespondiente palanca de control 139 respecto a la
leva 140 situada sobre el tambor disefiador principal 70, -
los dedos selectores 120b, 120c y 1204 son liberados para

ser accionados por las correspondientes levas 140b, 140c y
1404, sostenidas sobre la rueda disefiadora derecha, que se

describird mis adelante, para los fines que también se des-

Como se muestra en la figura 19, el dedo selector
120a es controlado exclusivamente por un alambre Bowden 141
uno de cgos extremos estd adecuadamente conectado al extre-

mo exterior del dedo selectbr 120a. E1 alambre Bowden 141
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se extiende alrededor de la méquina de tricotar, por detris

de ella (figura 4) y su otro extremo estd adecuadamente co-
nectado al extremo posterior de una palanca de control 142.
La palanca de conbtrol 142 estd articuladamente sustentada -
entre sus extremos sobre el Arbol 133 y su extremo delante~-
ro estid en acoplamiento, en el presente césé, con el tambor
de control de disefio 70, de manera que el dedo selector 1204
es liberado para desplazarse hacia adelante a su posicién -
operante interna, como se muestra en la figura 19. A veces,
una leva 143 (figura 4), sosbtenida por el tambor disefiador
70, se desplaza por debajo del extremo delantero de la pa-=-
lanca 142 para impulsar asi al alambre Bowden 141 y mover -
al dedo selector 120a a la posicidn exterior o inoperante,
a los efectos que se describirin mis adelante. Aunque hay
una palanca selectora 126 asociada al dedo selector 120a -
(figura 19), no hay levas en esta seccidn del ‘tambor dise-
flador y por consiguiente el funcionamiento del dedo selec-
tor 120a es exclusivamente controlado por el alabre Bowden
141, |

Como se muestra en la figura 20, un poste de arti
culacibn 124 se encuentra adecuadamente aségurado por su ex
tremo inferior en la placa bésica inferior 21 y sustenta --
articuladamente en relacidn horizohtal vy espaciada a tres -~
palancas selectoras 145. Un extremo de cada una de las pa-
lancas selectoras 145 se acopla a los brazos de control --
transversales 124 de los correspondientes dedos selectores
12le, 121f y 121g (figuras 14, 13 ¥ 12). Los extremos opueg
tos de las palancas.seleétoras 145 estén adaptados para acg
plarse a adecuadas levas respectivas 145e, 1451 ¥ 145g sos

tenidas pr la rueda disefiadora izquierda y que a veces con-
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. a una leva 146f situada sobre el tambor disefador principal
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trolan el movimiento hac:n.az 2l@em.or ¥y el exterior de sus
respectivos dedos selectores.

Un manguito de control 146 (figura 20) esti sus-
tentado para su oscilacidén sobre el «tremo superior de un -
poste de sustentacibdn 146a, cuyo extremo inferior esti ade-
cuadamente asegurado en la placa basica inferior 21. La por-
cibén media del manguito de leva 146 esté provisfa.de una poxn
cibén de leva 146b extendida hacia el exterior, que es de su
ficiente longitud y estd situada de manera que se acqplé a
las dos palancas selectoras inferiores 145 (figura 20). El
manguito de control 146 puede ponerse en rotacién de manera
que ‘la porcibn de leva 146b se acople y sostenga a estas dos
paianoas selectoras inactivédndolas. Un extremo de un brazo
de control 1l46c (figura 13) estd adecuadamente asegurado al
extremo superior ‘del manguito de control 146 y su otro ex-
tremo tiene acoplado al mismo adecwmlamente un alambre Bowden
146d. E1 alambre Bowden 1464 se extiende alrededor de la mgi
quina de tricotar y por detrds de ella {figura 4) y su ex--
tremo opuesto estd adecuadamente conectado al extremo postg
rior de una palanca de control l46e . Esta palahca de con-
trol esta articuladamente sustentada sobre el Arbol 133 y

su extremo delantero estd adaptado para acoplarse a veces

70. Asi, cuando la palanca de control 146e esti situada so-
bre la leva 146f, el alambre Bowden 146@ serd impulsado ha-
cia la posicidén mostrada en la figura 13, poniendo asi en -
rotacidén al manguito de control 146 de manera que su leva -
146b se acople y sostenga a ambas palancas de control 145,
asociadas a los dedos selectores 1l2le y 121f, en posicidn

- s 3 I4
inoperante, para 108 fines 6ue.se describiran luego.
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' guras 12 a 18, que som sostenidas sobre tambores disefiado~

Como se muestra en la figura 12, el dedo selector
121g es a veces controlado por las levas 145 g para despla-
zar al dedo selector hacia el exterior en.relaéién sincroni
zada con la rotacidn.del cilindro de agujas. Otras veces, -
el dedo selector 121g es mantenido en la posicidén inoperan-—
te externa por un alambre Bowden 147, un extremo del cual -
estd adecuadamente conectado al extremo exterior del dedo -~
selector 121g. El alambre Bowden 147 se extiende alrededor
de la miquina de tricotar y por detris de ella (figura 4),
donde su extremo opuesto se conecta adecuadamente al extre-
mo posterior de una palanca de control 147a. Esta palanca -
de control esta articuladamente sustentada entre sus extre-
mos sobre el 4rboll33 y su extremo delantero estd adaptado
para acoplarse a veces a uné leva 147b sostenida sobre el
tambor disefiador 70. As{, cuando la palanca de control 147a
se desplaza respecto a la leva 147b, el alambre Bowden 147
es liberado, de manera que el dedo selector 121g se encuen
tra entonces bajo el control de las levas 145 g (figura 12)
v éi dedo selector 121g es alternativamente desplazado ha-
cia el interior y el exterior desde una posicidén a la otra
en relacién sincronizada con el movimiento del cilindro de
agujas, para los fines que se describirin luego.

Podos los dedos selectores, a excepcién del 120a,

son a wces controlados por las levas mostradas en las fi-

res derecho e izquierdo, respectivamente, 154 ¥ 155 (figu~
ra 6) en continua rotacidén. Con referencia particularmente
a la figura 4, se observard que las ruedas disefiadoras en

continua rotacibn 154 y 155 estin sustentadas para su rota

cién en posicién vertical y se extienden desde la placa ba
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' t4 adecuadamente sustentado sobre la placa bésica inferior

‘mos superiores presentan unos respectivos pifiones accionado

sica inferior 21 hacia arriba rebasando la placa basica su-
perior 75. ‘

Las ruedas 154 y 155 son sustentadas para su rota
cibén sobre sus respectivos ejes 156 y 157 (figura 4), cuyos
extremos inferiores_estén adecuadamente suétentados en los
respectivos soportes 160 y 161. Hn collar conector 158 esta
fijado al extremo superior del.eje 156 y sustenta al extre-
mo inferior de un poste 159 de sustentacién de una cremallg
ra para hilo. El soporte .1l60 estd adecuadamente asegurado -

al armazén 20 de la miquina de tricotar y el soporte 16l es

21. Los soportés 160 y 161 sustentan giratoriamente a los -

respectivos. &rboles de accionamiento 162 y 163, cuyos extre

res 164 y 165 fijados a los mismos. Los pifiones 164 y 165 -
se acoplén accionadoramente a respectivos engranajes de ac-
cionamiento 166 y 167 fijados a los extremos inferiores de
las respectivas ruedas 154 y 155. | '

Los extremos inferiores de los Arboles de accio~
namiento 162 v 163 llevan respectivos engranajes cdnicos -
170 v 171 fijados a ellos, que se acoplanarespectivos engra
néjes cénicos 172 y 173 fijados a un &rbol accionador 174.
Como mejor se muestra en la figura 4, el &rbol de acciona-
miento 174 estéi sustentado para su rotacién en los sopor-
tes 160 y 161 y se extiende a través de la parte posterior
de la miquina de tricotar. Un extremo del Arbol de acciona
miento 174 tiene un engranaje accionador 175 fijado al mig
mo, cuyo engranaje 175 se acopla a la rueda principal 30
y es puesto en continua rotacidn durante el funcionamiento

de la mAquina de tricotar.
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sefiadoras 154 y 155 serédn puestas en continua rotacién du--
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Asi, al comunicarse una continua rotacidén a la rug

da principal 30, tal rotacién sera comunicada al engranaje
accionador 175, al.érbol 174 y por medio de los engranajes
cbdnicos 172, 173 y 170, 171, los pifiones accionadores 164 y

165 y los engranajes accionadores 166 y 167, las ruedas di-

rante el funcionamiento de la maquina de tricotar. fa rota~
cibn de las ruedas disefladoras 154 y 155 tiene luga; en re-
lacidén sincronizada con la rotacidén del cilindro de agujas
60, puesto que el accionamiento para estas ruedas diseflado-
ras 154 y 155 se toma directamente de uno de los engranajes
accionadores de los medios de accionamiento del cilindro de
agujas. Las porciones inferiores de las ruedas disefadoras
154 y 155, es decir las porciones situadas por debajo de la
placa basica superior 75, estén provistas de adecuadas le--
vas para el accionamiento de los dedos selectores 120 y 121
que anteriormenfe se describen durante ciertas porciones -
del tricotado de una faja-péntaldn sin costura, o prenda si
milar. |

Como gueda dicho, la placa basica superior 75 sug
tenta a las diversas levas destinadas al control de las agg
jas N y a una leva destinada a controlar la posicidn de los
gatos auxiliares A; Con referencia particularmente a la fi-
gura 5, se obsérvarid que el pico ensanchador o poste impul-
sor 90 sustenta a un pico ensanchador 180 sobre el &rbol de
articulacibén 181. El extremo interno libre del pico ensan-
chador 180 es normalmente impulsado hacia arriba a la posi
cidn mostrada en la figura 31 mediante un resorte de ten-
sidn 182 (figuras 1 y 5), cuyo extremo superior estd ade-

cuadamente megurado al arbol de articulacibén 181 y cuyo ex
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tremo inferior estid adecuadamente asegurado a la porcidn de

pie inferior del poste impulsor 90. Un extremo del arbol de
articulacidén 181 esti provisto de una biela de control 183
incurvada hacia abajo y adentro (figura 5) y el extremo in-
terno libre de una palanca accionadora 184 se superpone al
extremo libre de la biela de control 183%. La palanca accio-
nadora 184 estd articuladamente sustentada entre sus extre-
mos sobre un soporte 185 (figura 5) y su extremo libre exte
ror es elédsticamente impulsado hacia abajo para acoplarse
al extremo superior de una biela de control 186, mediante -
un resorte de tensidén 187 (figura 1).

Con referencia particularmente a la figura 1, se
observarid que la biela de control se extiende hacia aﬁajo ,
a través de la placa bésica superior 75 y de la placa basi-
ca inferior 21, con su exﬁremo inferior conectado al extre-
mo delantero de una palanca de control 188 que a su vez --
esta articuladamenté sustentada sobre el extremo del arbol
35. La palanca de control 188 presenta un brazo ramal sSuper:
puesto al lado izquierdo de la cadena disefiadora 4%, provisg
ta de orejas, no mostradas, Cuando una de las orejas de-la
cadéna disefiadora se acopla al ‘brazo ramal de la palanca -
de control 188, la biela de control 186 serd elevada para
descender el extremo interno de la palanca 184 y a su vez
descender al pico ensanchador 180 a una posicibén inoperan-
te. En la figura 31 se muestra al pico ensanchador l80‘en
la posicidn activa con trazado continuo y en la posicidn -
jnactiva con trazado discontinuo, para los fines que se --
describiridn luego. .

ia posicién del pico ensanchador 180 es controla-—

da también a veces por la rueda disefiadora derecha 154. =
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agujas, a los efectos que se expondridn luego. Asi, el pico

193 situadas en la rueda disenadora derecha-154.
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A tal fin, el extremo inferior de un alambre Bowden 190 --

(figura 1) esti adecuadamente fijado al brazo ramal de la
palanca de control 188. El alambre Bowden 190 se extiende
hacia arriba y su extremo superior esti adecuadamente fija=
do a un extremo de una palanca de control 191, articulada-
mente sustentada entre sus extremos sobre el extremo supe-
rior de -un poste de articulacidn 192, cuyo extremo inferior
estd fijado en la porcidn superior del armazéﬁ 20 de la mé-
guina de-tricotar. El extremo opuesto de la palanca de con-
tpol 191 (figura 5) estd provisto de un pie de acoplamiento
a leva, que glternativamente 8e acopla a la periferia exter
na de la rueda disefladora derecha 154 y a unas adecuadas -
levas 193 (figuras 2 y 4) colocadas sobre aquella.
Cuando la palanca de control 188 no- se mantiene

en posicidn elevada mediante orejas de la cadena disenado-
ra 43, las levas 193 harén que la palanca 188 sea elevada
dUrante.parte de cada oscilacidn del cilindro de agujas, =
por medio de la palanca 191 y del alambre Bowden.l90t Como
se ha indicado anteriormente, cuando se eleva la palanca -
188, el pico ensanchador 180 es descendido a una posicidn
inactiva. Como las levas 193 son bastante cortas, el pico-
ensanchador permanecerd en activo solo durante un corto pe

riodo de cada una de ciertas oscilaciones del cilindro de

ensanchador 180 puede mantenerse en posicién inactiva-du-
rante cualquier espacio de tiempo deseado mediante orejas
de la cadena disefiadora 43, pudiéndose desplazar alterna-

tivamente entre posiciones activa e inactiva por las levas

En la superfiéie superior de la placa basita 75
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' la palanca de control 206 esté articuladamente sustentada,
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se halla practipada una muesca 200 radialmente extendida --

(ﬁigura 5), cuya muesca se extiende por debajo de la porcidn
central del poste impulsor 90. proporcionando una via de guig
para una placa deslizable 201, colocada para un movimiento
deslizante radial en aquella. El extremo interno de la pla-
ca deslizable 201 tiene una leva 202 de elevacidén de gatos
auxiliares (figura 31), adecuadaménte asegurada a la misma
¥ que puede desplazarse hacia el interior en una suficiénte
distancia para acoplarse a algunos de los pies de los gatos
auxiliares A, a los efectos que se describirdn mis adelan-
te.

El extremo exterior de la placa deslizable 201 -
presenta un bloque de control vertical 204 fijado al mismo
(figura.B), que se. acopla al extremo intermno de un'fornillo
ajustable 205. La placaldeslizable 201 y el bloque de con--
trol 204 son elisticamente impulsados hacia el exterior me-
diante un resorte, no mostrado, para mantener al bloque de
controi 204 contra el exbtremo interno del tornillo 205. Estg:
tornillo estd montado en un bloque vertical situado en un -

extremo de una palanca de control 206. La porcibén media de

como en 207, sobre la placa bésica superior 75 y su extremo
opuesto esti adecuadamente conectado al extremo interno de
una barra de conexidn de control 210.

El extremo exterior de la barra de conexidn de -
control 210 esti adecuadamente conectado al ramal superior
de una palanca acodadaA2ll (figura 1) articuladamente sus-
tentada soﬁre un soporte 212 fijado sobre la placa bésica
superior 75. El extremo interno del ramal horizontal de la

palanca acodada 21l esti adecuadamente asegurado al extre-
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mo superior de una biela de control 214 que se extiende ha-

cia abajo a través de la placa .bidsica inferior 21 y se co-
necta adecuadamente al extremo delantero de una palanca de
control 215. Como se muestra en la figura 26, el extremo -
posterior de 1g palanca de control 215 esti articuladamente
sustentado sobre una prolongacidén del arbol corto 65a Que
sustenta al engranaje 65, mostrindose la porcién media de
la palanca 215 en acoplamiento con una placa de leva 216 -
fijada sobre el engranaje 64. Mientras la palanca 215 esté
en acoplamiento con la placa de leva 216, la leva 202 de -
elevacidn de los gatos auxiliares permanecerid en una posi-
cidn interna y cuando la placa de. leva 216 se desplaza des-
acoplédndose de la palanca 215, la leva 202 elevadora de ga-
tos se desplazarid a una posicibén externa, a los efectos que
se describirin luego.

A fin de desplazar ciertas agujas N entre una po-
sicibén activa o descendida y una posicidn inoperante o .ele-
vada, unas adecuadas.ievas conmutadoras van sustentadas pa-
ra un. desplazamiento radial junto al cilindro de agujas 60
y sobre la placa basica superior 75. Como se muestra en la
figura 31,estas.levas conmutadbfas incluyen una leva 226 -
para el descenso de agujas, y una leva 227 para la eleva-—-
cibén de aquellas.

Con referencia particularmente a la figura 24,
se observarad que la leva 226 de descenso de égujas ¥y la le
va 227 de elevacidn de aquellas estédn sustentadas para un
movimiento radial en un bloque de léevas 240, a su vez fija
do sobre la superficie superior de la placa bésica super;or
75. Un resorte'dé tensidn 241 impulsa normalmente a la le-

va 226 de descenso de-agujas hacia el exterior a una posi-




[

10

15

20

25

30

"ca de control 251, que estd articuladamente sustentada so-

para acoplarse a los pies de algunas de las agujas N y des-

cidén inoperante y un . resorte de compresibén 242 impulsa nor
malmente a la leva 227 de elevacidn de agujas a una posi--
cién inoperante externa. Una palanca accionadora 243 se aco
pla al extremo exterior del vAstago radialmente desplaéable
de la leva 226 y es articuladamente sustentada entre sus ex
tremos sobre un Arbol corto 244, Eliextremo inferior de lé
palanca 43 estd provisto de dientes de engranaje que se aco
plan a los dientes de engranajeisituados en el extremo in-
terno de una palanca 245, a su vez articuladamente sustenta
da sobre un arbol corto 246. la palanéa 245 esta provista -
de una porcidén terminal extendida hacia el exterior y sus-
tancialmente horizontal, que pasa por debajo de un extremo
de un brazo de control 250.

‘ - El1 braéo‘de control 250 se extiendé también por

debajo del extremo extendido hacia el exterior de una palan

bre el blogue de levas 240, y cuyo extremo superior esti -
édaptado para acoplarse al extremo exterior del vastago ra
dialmente desplazable de la leva 227 dé elevacidén de agujas
El brazo de control 250 se muestra en posicidn baja en la
posicidn 24, de manera que la leva 226 de descenso de agu-

jas es desplazada hacia el interior a una posicidn activa

cenderlas al pasar por aquellos. Cuando el brazo 250 se elg]
va a la posicidén intermedia mostrada en'las figuras 2 y 5,'
la leva 227 de elevacién de.agujas vy la leva 226 de descen
so de agujas quedarin situadas en la posicién inoperante -7
éxterna.

Cuando el brazo de control 250 se eleva a su po-

4 5 s
sicidn superior, la palanca 251, se desplazaré hacia el in
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hacia el interior, a una posicidén activa, mientras deja a la

trol 250 es elevado a una posicidn superior, la leva 227 de

.Euperior. Por otra parte, cuando la palanca 256 se separa

terior y moverd asi a la leva 227 de elevacidn de agujas -

leva 226 de descenso de agujas en posicidn inactiva. Asi,
cuando el brazo de control 250 se encuentra en posicibén ba-
ja, la leva 226 & descenso de agujas serd desplazada hacia

el interior a una posicidn activa, cuando el brazo de con-

elevacidn de agujas serid desplazada hacia el interior a una
posicibn activa y cuando el brazo de control.250 se encuen-
tra en una posicidn intermedia entre las posiciones superior
e inferior, las levas 226 y 227 se encontrardn ambas en po-
sicidén inoperante.

Como se muestra en la figura 5, el extremo supe-
rior del brazo de control 250 estd adecuadamente asegurado
al extremo superior de una biela de cvontrol 255, que se ex-~
tiende hacia abajo a través de la placa basica superior 75
y de la placa basica inferior 21. El extremo inferior de la
biela 255 (figura 1) esti adecuadamente conectado al extre-
mo delantero de una palanca decontrol 256 (figura 26) que -
se extiende hacia atrds y estd articuladamente sustentada
entre sus extremos sobre la.proldngacidn del A&rbol corto -
65a. El extremo postérior de la palancav256 se muestra en
acoplamiento con una leva 257 sostenida por el tambor dise
nador 70. Lia leva 257'es de suficiente altura para mantener
al brazo de control 250 en posicién intermedia y cuando la
palanca 256 se desplaza sobre la porcibén elevada de la le-

va 257, el brazo de control 250 seri elevado a su posicién

de la leva 257, el brazo de control 250 sera desplazado a

su posicibén inferior.
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Con referencia particularmente a la figura 31, se observara

que la maquina de tricotar esti provista-de un solo conjunto
de levas de punteado, incluyendo una leva de punteado dere-
cha o de retroceso 260, una leva de punteado izquierda 6 de
avance 261 ¥ una leva central superior 262. La leva central
superior 262 presenta una muesca 262a sobre su superficie -
inferior para permitir la elevacidn a la misma de los pies
de algunas agujas, para los fines que se descrbirin mias ade
lante. Las levas de punteado son sustentadas para un movi-—-
miento vertical sobre un soporte 263 (figura 5) que a su vez
estd sustentado sobre la placa béasica superior 75 y situa-
do junto al cilindro de agujas. El soporte 263 de las levas
de punteado estd adecuadamente sustentado para un desplaza-
miénto radial hacia y desde el cilindro de agujas 60, de la
manera que seguidamente se describira. BEn la versién ilus-
trada en los dibujos, la leva de punteado derecha 260 estéa
articuladamente sustentada en un extremo sobre el soporte
de leva mediante un tornillo de articulacidn 264 y la leva
de punteado izquierda estid articuladamente sustentada sobre
el soporte de leva mediante un tornilio“de;articulacién 265
(figuras 7, 8 y 31)~

A fin de evitar el algrgamiento de las lazadas de
puntada que son sostenidas sobre un grupo de agujas inacti-
vas que/pasan por debajo dé las levas de punteado, las levag'
de bunteado articuladas 260 y 261 eétén.dap%adas para ser -
liberadas de manera que oscilen al pasar los pies de tales
agujas inactivas por debajo de ellas. Sin embargo, las le-
vas de punteado 260 y 261 han de mantenerse en posicidén de

paso de puntada al desplazarse hacia abajo los pies de las

agujas activas.
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" en el poste 82 de sustentacidén de la anilla fiadora (figura

rior estd fijado en la placa basica superior 75.

el extremo interno de la biela de control 270 para despla-

b aARS
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Con referencia particularmente a la figura 8, se

observarad que la leva de punteado derecha 260 tiene el ex-
tremo interno de un pasador accionador 269 fijamente asegu-
rado en la misma y el pasador se extiende a través de una -
ranura 51tuada en el soporte 263. El extremo libre exterior
del pasador de accionamiento 269 recibe el acoplamiento del
extremo. interno inferior de una biela de control 270. El ex
tremo posterior de la biela de control 270 esti adecuadamen
te conectado a la porcidén superior de una palanca 271 que -
pende hacia abajo y que se sustenta articuladamente sobre un

Arbol corto 272 que a su vez estd adecuadamente sustentado

4). El extremo inferior de la palanca 271 recibe el acopla-
miento de un. extremo de una palanca de control 27%. La por-
cibén media de ‘la palanca de control 273 es articuladamente

sustentada sobre un poéte vertical 274, cuyo extremo infe-

El extremo opuesto de la palanca 273 estd coloca-
do junto a la rueda disefiadora derecha 154 y estd adaptado
para recibir a. veces el acoplamiento de unas adecuddas le-
vas‘273a y 273b aseguradas a la misma. Asi, con la conti--
nua rotacidn de la rueda disefiadora 154, las levas 273a y .

273b se acoplan sucesivamente a la palanca 273 y descienden

zar asi a la leva de punteado 260 hacia abajo a su posicidn
de paso de puntada. Las levas 273a y 273b se disponen sobre
la rueda disefiadora 154 y su rotacidn es sincronizada res-
pecto al movimiento del cilindro de agujas de manera gue

la- leva de punteado 260 sea -descendida a una posicidn de -

paso de puntada durante una porcién de cada oscilacién, en
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‘para los fines que se expondrin mis adelante.
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el sentido de las agujas del reloj, del cilindro de agujas,

Como se muestra en las figuras 7 y 22, el extremo
inferior interno de una biela de control 275 se encuentra en
acoplamiento con el extremo exterior de un pasador acciona-
dor 276, duyo extremo interno es sustentado insertablemente
en la leva de punteado izquierda 26l. El extremo‘éxterior de
la biela de control 275 estad fijado en el extremo superior
de una palanca 277 que pende hacia abajo (figura 22) y que -
estd articuladamente sustentada en su extremo superior por
el arbol 272. La porcidn media .de 1la paianca 277 esta pro-
vista de un impulsor ajustable 278 adaptado para acoplarse
a un extremo de una palanca de control 279. Esta.palanca -
de control esta articuladamente sustentada entre sus extre-
mos sobre un poste vertical 280, cuyo extremo inferior esté
fijado en la placa basica superior 75 (figura 7). El extre-
mo opuesto de la palanca de control 279 estd situado junto
a la periferiavexterna de la rueda disefladora izquierda 155
y otras veces se acopla'é unas adecuadas levas 279a y 2798
sostenidas por aquella. Agi, cuando el extremo de la palan-
ca de control 279 se acopla a una de las levas 279a 6 279b
la biela de control 275 serd descendida desplazando asi a
'ia leva de punteado izquierda 261 hacia abajo al nivel de
paso de puntada. '

A veces, tal como durante él tricotado giratorio
de las porciones, correspondientes a los tubos de una faja-
pantaldn, se deseéa mantener la leva de punteado izquierda o
delantera en posicidn de paso de buntada y a tal fin el ex
tremo interno de un brazo de palanca 281 (figura 22) estd

articuladamente sustentado sobre el arbol 272. La porcidn
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media del brazo de palanca 281 tiene un brazo pendiente ha-

cia abajo al que se conecta la porcidén posterior de una ba-

.rra de conexidén 283. El extremo delantero de la barra de co

nexidn 283 esti adecuadamente asegurado al extremo inferior
de la palanca de control 277 y é1 extremo posterior del bra
z0 de control 281 estd adecuadamente conectado al extremo -
superior de una biela de empuje 284..El. extremo inferior de
la biela de empuje 284 esta adaptado para acoplarse a veces
a la periferia externa del tambor disenador principal 70 y

otras veces a una leva 284a sostenida por aquel. Asi, cuan-

- do el extremo inferior ' de la .biela.de empuje 284 estd situa

do sobre la leva 284a, como se muestra en la figura 22, el
brazo 281 serd elevado por su extremo .exterior, oscilando
asi al brazo de control 277 y descendiendo al extremo inter
no. de la biela de control 275, desplazando asi a la leva de
punteado izquierda 261 hacia abajo a la posicidén operante -
o de paso de puntada. Cuando la leva 284a se desplaza desde
la parte inferior de la biela de empuje 284, como durante -
el tricotado alternativo, la leva de punteado izquierda es
alternativamente descendida mediante acoplamiento de las lg
vas 279a y 279b, con el extremo exbterior de la palanca de -
control 279, a los efectos que se describiran mas adelante.
Asi, durante el tricotado alternativo, la leva de punteado
izquierda 261 es alternativamente descendida y liberada por
medio de las levas situadas sobre la rueda disefiadora iz--
quierda 155 y durante el tricotado giratorio, la leva de -
punteado 26l>se mantiene en una posicidn de paso de punta-
da mediante una leva situada sobre el tambor disefiador prin
cipal 70.

Con referencis particularmente a la figura 23, -
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se observarid que el sopdrte 263 de las levas de punteado -
tiene una»placa de guila 285 extendida hacia atras y fijada
a.su superficie inferior y que esta montada para un movimie:
to deslizante radial en una muesca practicada en la placa =
bésica superior 75. Una placa de tope 286 esti adecuadamen-
te asegurada a la superficie superior de la placa béasica 75
y abarca la muesca en que esti situada la placa de guia 285
La placa‘286 sirve también de tope contra el cual se acopla
el borde inferior exterior del soporte 263 de las levas de
punteado cuando se desplaza a su posicidn mis exterior. E1
bloque 263 de sustentacibn de levas de punteado es normal-
mente impulsado hacia el interior en direccidn del cilindro
de agujas 60 mediante un resorte de tensién 287, un extre-
mo. del cual esta adecuadamente asegurado a una percha de -
resorte que pende de la placa de guia 285 Y cuyo otro extre
mo esté adecuadaﬁente asegurado a la placa basica superior
75. Como se muestra en las figuras 7 y 8, los extremos --
opuestos'del soporte‘265 de las levas de punteado son man-
tenidos en‘acoplamiento deslizante con la superficie supe-
rior de la flaca basica 75 mediante los tornillos rebordea-
dos 288 y 289, que se encuentran situados en unas ranuras
practicadas en el reborde horizontal del soporte 263 para
guiar a éste al desplazarse hacia y desde el cilindro de -
agujas 60.

Una barra de conexidn 290 (figura 23) esta coneg
tada por su extremo interno o delantero al soporte 263 de
la leva de punteado y su extremo exterior estid adecuadamen
te conectado a un brazo descendentemente pendiente de una
palanca de control 291. El extremo interno de la palanca

de control 291 estd articuladamente sustentado sobre el --

[Lad




10

15

20

25

30

levas de punteado sin acoplarse a ellas, mientras que las -

- una barra de conéxién ajustable 304, que asegura su funcio

drbol 272 y su extremo externo estéd adecuadamente conectado

al extremo superior de una biela de empuje 292. El extremo

inferior de la biela de empuje 292 estd adaptado para acoplgr

se a veces a la periferia externa del tambor diseifiador prin
cipal 70y en otras ocasiones es elevado por una leva 292a
sostenida por el tambor disefiador 70. Asi, cuando el extre-

mo inferior de la biela de empuje 292 estad en acoplamiento

con la periferia externa del tambor diseilador 70, como se -|

muestra en la figura 23, las levas de punteado sostenidas -
por el soporte 263 serdn impulsadas hacia dentro‘por el re-
sorte de tensidén 287 a su posicibén mds interna, u operante -
para acoplarse a los pies de todas las agujas del cilindro

de éstas. Por otra parte, cuando la leva 292a se desplaza -
por debajo de la biela de empuje 292, el soporte 263 de le-
vas de punteado seri desplazado de nuevo lejos del cilindro
de agujas en una distancia suficiente para que los grupos -

de agujas que tienen pies cortos puedan pasar junto a las =

agujas que tienen pies més largos se acoplen y sean controé
ladas por las levas de punteado, a los efectos que se des-
eribirén més adelante. |

| Las levas de punteado 260 y 261 estan provistas
de respectivogpicos estrechadores 300 y 301 (figuras 5y -
31). Los extremos internos libres de tales picos estan adap
fados para descansar sobre las respectivas levas de puntea-
do y sus extremos externos estan articuladamente sustenta-
dos en respectivos soportes 302 y 303 de los picos (figura
5), que estin fijadbs sobre la placa bisica superior 75. -

Los soportes de los picos estén conectados conjuntamente po

iy
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namiento alterno durante la normal operacidén de estrechado,

que se definira mas adelante.

Cuando el cilindro de agujas esti girando en la -
direccibén de rotacidn o contraria a lés agujas del reloj, -
seglin se ve en la figura 5, los picos estrechadores 300 y -
301 permanecen en la posicidén mostrada. Cuando se mueve al-
ternativamente el cilindro de agujas, elApico estrechador -
BOl‘se aopplaré normalmente y elevara a la primera aguja ac
tiva a una posicidén inactiva, en la que pasard por encima -
de la leva central superior 262 durante la primera ostila--
cibén en el sentido de las agujas del reloj del cilindro de -
agujas 60. El movimiento del pico estrechador izquieérdo 301
causari la oscilacibén del pico estrechador derecho 300 de -
nuevo por encima de la leva de punteado derecha 260, donde
podra acoplarse y elevar a la primera aguja activa al osci
lar de nuevo el cilindro de agujas en direccidn contraria -
a las agujas del ®loj. Asi, en una operacion normal, los -
picos estrechadores elevan una aguja é un nivel inactivo -
con cada oscilacién del cilihdro de agugjas.

Los picos estrechadores 300 y 301 pueden hacerse
inactivos simplemente elevando el extremo interno del pico
estrechador izquierdo 301 a una posicidn superior a la de

la leva de punteado izquierda 261. A tal fin, el extremo -

interno de una palanca de control 307 de los picos se ex--

tiende por debajo de la espiga del pico eétrechadqr 301 (fi
gura 5). Como ~mids claramente se muestra en la figura 25, -
la palanca 307 estid articuladasmente sustentada entre sus -
extremos sobre el extremo superior de un soporbte 310 fija-

do en su extremo inferior sobre la placa basica superior -

75.
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El extremo mis externo de la palanca 307 de con-

trol de los picos presenta una placa 311l verticalmente ex~
tendida y adecuadamente asegurada a aquél ¥ su extremo in-
ferior estd adaptado para acoplarse al extremo libre de un
tornillo de ‘tope con ajuste 312. E1 tornillo de'tope 312
estd sustentado a rosca en una placa 313 adecuadamente coneg
tada al soporte 310. Asi, el tornillo de tope 312 limita el
movimiento ascendente de la pélanca 307 de control de picos|
al acoplarse el extmmo inferior de la placa 311 al mismo. -
El extremo superior de un alambre Bowden 315 (figura 25) -
estid adecuadamente conectado a ia placa 311 en el extremo
exterior de la palanca 307 de control de picos y este alam-
bre Bowden 315 se extiende hacia abajo a través de la pla-
ca basica superior 75, alrededor de la maquina por detris
de ella (figufa'4) ¥y su extremo inferior esti adecuadamen-
te conectado al extremo posterior de una palanca de control
316.

La palanca de control 316 estid articuladamente -
sustentada sobre el 4rbol ‘133 y su extremo delantero se --
acopla a veces al tambor diseflador principal 70 y otras ve
ces se acopla a unas adecuadas levas 316a sostenidas por -
aquel. Asi, cuando una de las levas 316a se desplaza por -
debajo de la palanca de control 316, el alambre Bowden 315
serd impulsado para poner en oscilacibén a la palanca 307 -
de control de picos en direccidén contraria a las agujas del
reloj, a la posicidén mostrada en la figura 25, de manera -
que el extremo libre interno del pico estrechador BOi sea
elevado y mantenido en relacidn espaciada por encima de la
leva de punteado izquierda 261.

Durante el estrechamiento de ciertas porciones -
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de la faja-pantaldén, que se describiri més adelante, es de-

seable estrechar el tejido a un ritmo reducido o mas lento
Y en el presente caso esto se consigue desplazando el pico
estrechador izquierdo 301 a una posicidén inoperante durante
alternas oscilaciones en el sentido de las agujas del reloj
del cilindro de agujas 60. A tal fin, una porcidn terminal
de una palanca accionadora 320 (figuras 11 y 25) estid adap-
tada para acoplarse a la placa 311 verticalmente pendiente
de la palanca 307 de control de picos, y la palanca 320 es-
t4 articuladamente sustentada entre sus extremos, como en
321, o sobre el extremo superior de un poste de articulacién
321. E1 extremo opuesto de la palanca de control 320 esti -
adaptado para acoplarse a veces a la periferia exterior de
la rueda disefiadora izquierda 155 y para acoplarse en otras
ocasiones a una leva 320a sostenida por aquella. Un extremo
de un alambre Bowden 323 esti adecuadamente conectado al —-
extremo de la palanca 320 y se extiende alrededor de la ma-
quina por detrids de ella (figura 4), donde su extremo opues
to se conecta al extremo posterior de una palanca de con--
trol 324,

La palanca de control 324 esté'articuladamente -
sustentada sobre el &rbol 133 y su extremo_delantero esté
adaptado para acoplarse a veces a la periferia del tambor
diseflador principal 70 y otras veces a unas adecuadas levas
324a sostenidas por aquel..Asi, cuando la palanca 324 esta
en acoplamiento con una de las levas 324a, el alambre Bow-
den 323 serd impulsado desplazando asi a la palanca 323 en
la direccién de las agujas del reloj desde laposicidén mos-
trada en la figura 11, de manera que la leva 320a no.tenga

ningin efecto sobre la posicidn del pico estrechador 30l.
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Por otra parte, cuando la palanca 324 estd en acoplamiento

‘con la periferia del tambor disefiador 70, un resorte de ten

sidn 325 (figuras 11 y 25) impulsa al extremo libre de la -
palanca 320 hacia la periferia de la rueda.diseﬁadora ig~--

quierda 155. Luego, cuando lé leva 320a se acopla al extre-
mo de la palanca 320, se desplazarad en la direccidén de las

agujas del rejoj, permitiendo asi que el pico estrechador -
301 se desplace hacia abajo a una posicidn operante durante
oscilaciones alternas en el sentido de las agujas del rekoj
del cilindro de agujas, a los efectos que se describiridn --
més adelante. '

Como se muestra en las figuras 9, 10 y 31, unas
levas terminales radialmente desplazables o levas 326 y -
327 elevadoras de las agujas, se sitian por delante de las
respectivas levas de punteado 260 y 261. Estas levas termi-
nales 326 y 327 pueden denominarse también levas terminales
de avance y retroceso respectivamente, puesto que normalmen
te operan de manera alterna para elevar a las agujas N para
que pasen por encima de las levas de punteado durante co--
rrespondientes oscilaciones‘hacia adelante y hacia atras -
del cilindro de agujas en el tricotado alternativo. Durante
el tricotado giratorio; la leva derecha 326 elevadora de -
agujas se mantiene en posicidn operante para elevar a todas
las agujas a fin de que pasen por encima de la leva de pun-
teado deregha 260. '

Con referencia particularmente a la figura 9, se
observarid que la leva izquierda 327 elevadora de agujas es
t4 fijada sobre el extremo interno de una placa deslizante
que a su vez estd montada para un movimiento deslizante ra-

dial en un bloque de levas 330. Este blogue de levas esta
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adecuadamente asegurado a la superficie superior de 1a pla-

ca basica superior 75y el extremo exterior de la placa des
lizante de la leva 327 tiene una placa impulsoma 331 fijada
él nismo. Un resorte de tensidén 332 esti conectado por un -
extremo a la placa deslizante de la leva 327 y pa su otro
extremo al bioque de levas 330, de manera que la leva 327

es impulsada elasticamente hacia el interior a la posicién

- operante.

Un extremo de una palanca de control 334 se aco-
pla a la placa impulsora 331 y su porcidn media esti articu
ladamente sustentada sobre el poste de articulacién. El ex-
tremo inferior del poste 280 esta adecuadamente asegurado -
en la placa basica superior 75 y el extremo opuesto de la -
palanca 334 estd adaptado para acoplarse a veces a la peri-
feria del tambor selector 155 y‘otras veces a unas adecua-
das levas 334a y 334b. La palanca 334 y las levas 334a y -
334b del tambor 155 estin adaptadas para controlar el movi-
miento hacia adentro y hacia afuera de la leva 327 elevado
ra de agujas durante el movimiento alternativo del cilindro
de agujas y en relacibén sincronizada con el movimiento de
dicho cilindro, de manera que cuando éste se desplaza en lé
direccidn de las agujas del reloj la leva 327 sea desplaza-
da hacia adentro para elevar a todas las agujas excepto a -
las de pies cortos inactivas, para pasar por encima de la
leva de punteado izquierda 261. .

Durante el tricotadb giratorio, la leva 327 iz~
quierda elevadora de agujas ha de mantenerse en una posi-
cibén inoperante externa, como se muestra en laAfigura 79
a tél fin un.extremo de un alambre Bowden 335 estd conec—

tado a la placa impulsora 331. El1 alambre Bowden 335 se ex
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tiende alrededor y por detréS’de’lavméquina, donde su extre
mo opuesto (figura 4) esté.adecuadamenfe conectado al extre
mo posterior de una palanca de control 336. La porcidn medid
de la palanca de control 336 estd articuladamente sustenta-
da sobre el &rbol 133 y su extremo delantero estid adaptado
para acoplarse a veces a la periferia del tambor diseinador
70 vy en otras ocasiones a unas adecuadas levas 336a soste-
nidas por aquel.

En 1la figura 9, el extremo delantero de la palan-
ca de control 356 se encuentra encima de una de las levas -
336a del tambor diseflador 70, de manera que el alambre Bow-
den 335 es impulsado para mantener a la leva izquierda 327
de elevacibn de agujas en la posicién inoperante o externa
durante todas las porciones de tricotado giratorio de la fa
Jja-pantalén. Asi, durante el tricotado alternativo, la leva
izquierda 327 de elevacidn de agujas es accionada alterna-
tivamente por las levas 334a y 334b situadas sobre la rueda
disefiadora izquierda 155‘y durante el tricotado giratorio =~
se mantiene en una posicidn inoperante mediante unas adecua
das.levas situadas sobre el tambor disefiador principal 70.

Con referencia pérticularmente a la figura 10, se
ébservaré que la leva derecha 326 elevadora de agujas esta
fijada sobre el extremo interno de una placa deslizante sog
tenida para un movimiento deslizante radial en un bloque de
levas 340. Este bloque de levas estd adecuadamente asegura-
do a la placa basica superior 75 v la leva 326 elevadora -
de agujas es normalmente impulsada a una posicién inoperan-
te exterior por un resorte de tensibén 340a, un extremo del
cual estd conectado a la placa desiizante ¥y cuyo otro extre|

mo estd conectado al bloque de levas 340. El extremo exte-
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rior de la placa deslizante tiene una placa impulsora 341

fijadas al mismo, que a Vveces se acopla y es desplazada por
un tornillo de ajuste 342, sustentado a rosca.en el extremo
libre de una barra de conbrol 343. El extremo opuesto de la
barra 343 estd articuladamente sustentado para un movimien-
to vertical sobre la porcién media de una palanca de controll
345, Un extremo de la palanca de control 345 esti articula-
damente susﬁentado sobre un poste de articulacibén 346 y su
extremo opuesto esti situado junto a la rueda disefiadora de
recha y a veces se acopla a unas adecuadas levas 346a y 346b
sostenidas por aquella.

.La palanca 345 puede hacerse inoperante a veces -
elevando el extremd libre de la barra de control articulada
343,.de manera que el tornillo 342 no se acbple a la placa
impulsadora 341. A tal fin, un extremo de un alambre Bowden
250 ests adecuadamente conectado a la misma (figura 10). El
alambre Bowden 350 se extiende hacia abajo hasta el lado -
derecho de la miquina (figura 2) y su extremo inferior esta
adecuadamente conectado al extremo posterior de una pa;anca
de control 351. La palanca de control 351 estd articulada-
mente sustentada, como en 352, sobre el armazbén 20. El extrg
mo delantero. de la palanca 351 estéd situado junto a una rued
da disefiadora 353 que esti fijada en el extremo del &rbol -
disefiador principal 40 y a veces se acopla a una leva 354,
que se extiende hacia el exterior desde la rueda diéeﬂadora
7253%. Cuando la leva 354 se acopla a la palanca 351, el --
alambre Bowden levanta a la palanca articulada 243, de mane
ra que la palanéa 345 (figura 10) no puede desplazar a la
leva 326 elevadora de agujas hacia el interior\a una posi-

cidn operante, durante el tricotado del dobladillo wvuelto:
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en los extremos libres de los tubos de la faja-pantaldn, a
los efectos que se describirin mis adelante.

Con referencia de‘nuevo a la figura 10, se obser-
vard que la leva derecha 326 elevadora de agujas es despla-
zada también a veces hacia el interior a la posicidén operan
te médiante una palanca de control 355, qué es articulada=--
mente sustentada entre sus extremos sobre el poste de arti-
culacidn 346. El extremo delantero de la palanca 355 estd -
provisto de una placa vertical 355a (figura 3) que sustenta
a un tornillo de ajuste, cuyo extremo libre se acopla a la
placa impulsora 341 sostenida por el extremo exterior de la
placa deslizante de la leva 326 de elevacidn de agujas. El
extremo posterior de la palanca 355 (figura lo) se acopla -
a upna superficie de leva 356 situada a un lado de una biela

de empuje 357. Esta biela de empge (figura 4) es mantenida

" en posicién vertical por un par de placas de gufa y su ex-

tremo inferior se acopla a veces y es elevado por unas ade-
cuadas levas 360 situadas en el tambor disefiador principal
0. Cuando la biela de empuje 357 es elevada por la leva -
360, la superficie de leva 356 desplazard a la palanca 355
en la direccién de las agujas del reloj a la posicién mos-
trada en la figura 10, manteniendo a la leva 326 de eleva-
cidén de agujas en posicidém operante interna. Cuando se des-

ciende la biela de empuje 357, la leva 326 de elevacidn de

" agujas serd desplazada al exterior por el resorte 340a y pe

riddicamente desplazada a una posicidén operante por las le-
vas 346a y 346b, a menos que la palanca articulada 343 sea
elevada por el alambre Bowden 350.

Asi, el funcionamiento de la leva 326 derecha de

elevacidn de agujas es gelectivamente controlado por el tam|
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bor disefiador principal 70, por la rueda disefiadora derecha
154 o por la rueda disefiadora 353 situada sobre el &rbol 4i
seflador principal 40. Generalmente, la leva 326 derecha ele
vadora de agujas se mantiene en posicibén interna para aco--
plarse y elevar a todas las agujas durante el tricotado de

las porciones tubulares sin costura de la faja-pantaldn. La
leva derecha 326 elevadora de agujas es alternativamente -

desplazada hacia adentro por la rueda diseinadora derecha -

154, en una distancia suficiente para acoplarse a los pies

de todas las agujas, a excepcibébn de un grupo de agujés inac
tivas de pies cortos, durante el tricotado alternmativo de ~
los escudetes configurados de la faja-pantalén. La léva de-
recha 326 elevadora de agujas se mantiene en'posicién inope
rante externa mediante la rueda disefiadora 353 durante el -
tricotado de los dobladillos vueltos en los extremos libres

de cada tubo de la faja-pantaldn.

Funcionamiento

Se considera due puede llegarse mejor a una com-
prensién de la miquina de tricotar mediante la descripecidn
del tricotado de una pieza en bruto completa para faja-pan-
taldén sin costura, tal como la mostrada en las figuras 32 a
34. En esta fieza en bruto de faja ciertas porciones son -
tricotadas con puntadas especiales para formar un tipo de -
tejido de malla abierta tal como se ilustra en las figuras
35 y 36. A fin de tricotar este tipo de faja con la presen-
te midquina, los gatos selectores J tienen sus pies selecto<
res cortados en un diseflo particular, como se ilustra en la
figura 30, y se disponen en el cilindro de géujaé de la ma-
nera esquemiticamente ilustrada en la figura 29.

Asimismo, laa agujas 8e disponen en grupos de --
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acuerdo con la longitud de los pies, como se muestra en la
figura 28, a fin de facilitar el paso de ciertos gfupos de
aguja a su activacidn o inactivacidén durante el tricotado
de ios escudetes configurados de la faja-pantaldén, de la ma
nera qﬁé seguidamente se describirid. Como se muestra en la
figura 29, los gatos selectores del'grupo indicado en L se
emplean para formar las porciones.de tejido de malla abier-
ta de la faja-pantaldn y los gatos'selecﬁores del grupo in-
dicado en K se emplean para formar las porciones tricotadas
ordinarias que se extienden a 1o largo de los interiores de
los tubos y a través de la porcidn de cruz de la faja. Exis
ten 78 gatos selectores J en el grupo K, todos ellos con --

los pies b, ¢ y d sobre ellos, con gatos alternos provistos

ademis de los pies a sobre ellos (figura 30). En el grupo «

L, hay 450 gatos slectores J dispuestos en un esquema repe-
tido que requiere 4 gatos selectores con los pies dispues-
tosa de la manera mostrada en los 4 gatos djyacentes a cada
lado de la figura 30. La manera en que los dedos selectores
120 y 121 se acoplan a los pies para elevar a estos gatos
selectores serd descrita en relacidn con el tricotado de la
prenda. .

Con referencia particularmente a la figura 28, -
se observard que las agujas estan dispuestas en el cilindro
60 en grupos-indioados por M, N, O,AP, Qy R, incluyéndo -
el gfupo M 78 agujas de pies cortos, el grupo N 120 agujas
medias, el grupo O 90 agujas de pies largos, el grupo P 30
agujas de pies medios, el grupo Q 120 agujas de pies largos
y el grupo R 90 agujas de pies medios. El grupo de agujas Il
de pies cortos estd situado en el cilindro de agujas por -

encima del grupo K de gatos selectores. Asimismo, como se

4
e

R LV P
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musstra en la figura 30, los gatos auxiliares A estén provi§

tos de pies largos y cortos alternos y esta disposicidén se
continua por completo alrededor del cilindro.

En este caso particular, la maquina de tricotar
tiene un cilindro de agujas que es de 9 pulgadas (22,86 cm)
de diametro y posee un total de 528 agujas. Sin embérgo, se
entenderid que la magquina no se limita a este particular ci-
lindro de agujas y que pueden emplearse, si se desea, otras
disposiciones diversas de gatos ¥y agujas. Asimismo, esta ma
guina no se limita a la produccidn del parficular tejido del
tipo de malla abierta que se muestra en las figuras 35 vy 36,
sino que puede emplearse para tricotar otro tejido dibujado
o liso, en toda la prenda o en porciones de la misma.

Es preferible que la prenda sea tricotada con un
par de hilos estirables, uno de los cuales e un hilo E del
tipo spandex o de caucho cubierto y el otro hilo S es de ny
lon multifilamentoso o'similar, que ha sido estructurado pa
ra hacerlo estirables (figuras 35 y 36). Como se muestra en

las figuras 32 a 34, la pieza en bruto de la faja-pantaldén
incluye un par de tubos sin costura 370 y 371, cuyos extre-
mos inferiores presentan unos dobladillos vueltos 372 y 373
solidariamente formados con los tubos y wvueltos en la miqui
na de tricotar un orillo en cada tubo. Cada uno de estos es
ta proviéto dé unas prolongaciones configuradas y extendi-
das hacia arriba 374 y 575,'que se unen a los respectivos
tubos sin costura 370 y 371 a lo largo de las correspondien
tes lineas discontinuas 376 y 377.

Un escudete de cuerpo configurado, indicado en su
conjunto en 380, se situa entre las prolongaciones 37Uy -

375 v es solidariamente formado con aquellas durante el tri
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‘neas de nesga 384 y 385, que empiegan en el extremo superioa

' prolongaciones 374 y 375 a lo largo de las lineas de nesga
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cotado .-de la pieza en bruto. El escudete de cuerpo 380 in-
cluye un panel frontal 382 y un panel posterior 383. Como
se muestra en la figura 32, el panel frontal 382 del escu-
dete esté conectadé a los bordes internos frontales de las

prolongaciones 374 y 375 a lo largo de las respectivas li-

de una linea de nesga 386 y divergen al extenderse hacia -~
arriba desde aquella. La linea de nesga 386 conectavlps bor
des internos frontales de las prolongaciones 375 y 374 di-
rectamente entre si por debajo del panel frontal 382.

- Como mejor se muestra en las figuras 33 y 34, el
panel posterior 383 del escudete configurado esti solidaria

mente conectado a los bordes internos posteriores de las ~

respectivas 387 y 388, divergentes hacia el exterior. Las
porciones inferiores de las lineas de nesga 387 y 388 empige
zan en el extremo inferior del panel posterior 383 en las -
lineas discontinuas 376 y 377, Asi, en la parte posterior -
de la pieza en bruto de la pfenda, los bordes posteriores -
internos de las prolongaciones 374 y 375 estén conectados -
a los lados del panel.posterior 383, el cual se extiende -
hacia abajo en direccidén de la prenda en una mayor distan-
cia que. el panel frontal 382.

Los dibujos de la pieza en bruto de la prenda mos
trada en las figuras 32 a 34 estin sombreados para indicar
aie las porciones internas & los tubos 370 y 371 y la porcibn
central & escudebte & cuerpo 380 on & triotad ordinario,
mimtras qe ls porciores exteriores & los tubos 370 y 571,las
pmlongadones 374 y 375 y kB lads opuestos &l esadete & cuepo

380 son tricotados con una puntada especial para producir

v
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un tejido del tipo de malla abierta o del tipo mostrado en

las figuras 35 y 36. Las porciones de tricotado ordinario
se forman tricotado los dos tipos de hilé estirable Ey S
conjuntamente en relacidén aplanada en cada aguja, mientras
que el tejido de tipo de malla se forma tricotando el hilo
estirable S en cada aguja y flotando selectivamente el hi-
lo estirable E en un trazado predeterminado a través de hi-
leras longitudinales seleccionadas de la manera que se des-
cribird mis adelante.

Como se muestra en la figura 31, el hilo estira-
ble y estructurado S se introduce en los ganchos de todas
las agujas N a través de un dedo 93%a de alimentacidbn de hi;
lo a ﬁna elevacién relativamente escasa en la abertura de

cuello 92. El hilo estirable y cubierto E se introduce a -

cibén relativamente superior a la del hilo S. Este hilo E -
se introduce a una suficiente altura para evitar los ganchoq
de cualquiera de las agujas N que no son elevadas hasta la
muesca de la leva central 262, de manera que tomen y trico-
ten solo el hilo estirable S, mientras el hilo E situado en
sus ganchos flote a través de correspondientes hileras lon-
gitudinales del tejido. Por otra parte, las agujas que son
elevadas hasta la muesca de la leva central 262 recogen am-
bos hiios S y E en sus ganchos y luego los tricotan en rela
cibn plana.

El tricotado de la pieza en bruto de la prenda -
puede iniciarse en el extremo inferior de uno u otro tubo d¢
la misma y en el presente caso se describira bomo iniciado
en el extremo inferior‘del tubo 370, con el tricotado del

dobladillo 372. La leva derecha 326 de elevacidn de agujas
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(figura 31) se desplaza hacia el interior para elevar a to-
das las agujas de manera que pasen sobre.la leva de puntea-
do 260 y tomen el hilo S mientras el dedo selector 1203 --
se desplaza hacia el interior para elevar agujas alternas
que cojan también el hilo E. Después de formarse en todas
las agujas las cuatro primeras hileras horizontales, la le-
va derecha 326 de elevacién de agujas es retirada (figura
31) y la leva 202 de elevacidn de gatos auxiliares es des-
plazada hacia el interior en una distancia suficiente para
acoplarse y elevar a los gatos auxiliares A que tienen pies
largos. Asi, uno de cada dos gatos auxiliares A y su corres
pondiente aguja son elevados a una altura suficiente para
que pasen por encima de la leva de punteado derecha 260 y -
tricoten mientras las égujas intercaladas pasan por debajo
de la leva de punteado derecha 260 y retienen sus lazadas
de puntada sobre ellas. Como mo de cada dos gatos J tiene
un pie a sobre él (figura 30), el dedo selector 120a eleva
ra a estos gatos selectores de manera gque sus pies 110 se
acoplen y pasen por encima de la leva 1lll elevadora de ga-
tbs y sus correspondientes agujas sean elevadas a la mues-
ca 262a de la leva central 262 para recoger y btricotar am-
bos hilos 8 y E mientras las agujas intercaladas pasan por
debajo de las levas de mnteado 260 y 261 y no tricotan si-
no que simplemente retiénen sus lazadas de puntada.

El dobladillo 372 (figura 37) puede formarse de

" cualquier longitud deseada tricotando en una de cada dos -

agujas con ambos hilos 8 y E durante el nﬁmero requerido -
de hileras horizontales. Luego se desplaza la leva derecha
326 elevadora de agujas al interior para levantar todos -

los pies de las agujas para que pasen por encima de la levg
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dedo selector 1204 introducir y elevar todas las agujas parg

de puntada 260 y formen lazadas de puntada. Al formarse es-
ta hilera horizontal completa, las lazadas de puntada que
habian sido mantenidas en las agujas intercaladas son uni-
das a las puntadas recién formadas para volver el dobladi-
llo. Como se muestra en la figura 37, las hileras horizon-
tales complementarias se indican en 372a, la capa exterior
del dobladillo 372 se indica en 372b y la capa interna del
mismo en 372¢.

En la primera hilera horizontal del tubo 370, se
suelta el alambre Bowden 138 (figura 21) mediante el tambor
disenador principal para girar el manguito de leva 137 y -~
solbtar los dedos selectores 120b, 120c y 1204 para su accio
namiento selectivo por sus correspondientes levas situadas
en la rueda disefiadora derecha 154 Cfiguras 16 a 18). La -

disposicidén de levas en la rueda diseidadora 154 permite al

que cojan y tricoten ambos hilos durante rotaciones alternag
del cilindro de agujas mientras se permite a los dedos seleg
tores 120 b y120c desplazarse alternativamente hacia el in-
terior durante rotaciones intermedias del cilindro de aguja;
As{, cuando el dedo selector 120b se introduce para acoplar
se y elevar a los pares alﬁernos de gatos selectores del -
grupo L que llevan los pies b sobre ellos (figura 30), sus
correspondientes agujas son elevédas hacia la muesca 262a
de la leva punteadora central 262 y estas agujas toman y -
tricotan ambos hilos S y E mientras pares intercalados de
gaﬁés selectores del grupo L no son elevados y sus corres-
pondientes agujas cogen y tricotan solo el hilo S, flotan-
do el hilo E a través de aquellas. Como se muestra en la fi

gura 30, todos los gatos selectores del grupo K tienen pies
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b sobre ellos y sus correspondientes agujas del grupo M (fi

S
VLS L g s

§ e

gura 28) serdn elevadas para coger y tricotar ambos hilos S
¥ E'en relacién plana, formando la tira de tricotado ordina
rio ascendent® por el interior del tubo 370.

Al pasar los gatos selectores del grupo K, por el
bloque selector 115, el dedo selector 120b es retirado y el
dedo selector i20d se desplaza al interior y, como todos --
los gatos selectores llevan pies d sobre ellos (figura 30),
cada aguja del cilindro serd elevada hasta la muesca 262a
de la leva central 262 para coger y tricotar ambos hilos S
y E, formando una hilera horizontal ordinaria con ambos hi-
los tricotados en relacidn cubierta en cada hilera ihngitu-
dinal. Esta hilera horizontal ordinaria en que ambos hilos
son tricotédos en relacidén cubierta se ilustra por C-40 en
las figuras 35 y 36. En esta hilera horizontal C-40, ge ob-
servard que ambos hilos 8 y E son tricotados en relacién cu
bierta en cada hilera longitudinal W-1 a W-10.

Al pasar el grupo K de gatos selectores por el --
bloque selector 115 en la siguiente reﬁolucién, el dedo se-
lector 120d es retirado y el dedo selector 120c se desplaza
hacia adentro para elevar los pares intercalados de gatos -
selectores del grupo L que llevan pies ¢ sobre. ellos (figu~
ra 30). Correspondientes pares intercalados de agujas son -
elevados al interior de la muesca 262a de la leva central -
262 para coger y tricotar ambos hilos S y E mientras que pa
res alternos de agujas cogen y tricotan solamente el hilo 8
mientras el hilo E flota a través de esos pares alternos --
de agujas. Esta hilera horizontal se ilustra por C-41 en la
figﬁras 35 y 36. Asi, en la hilera horizontal C-41, los pa-

res de agujas adyacentes en las hileras longitudinales W-1

UJ
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1a hilera horizontal C-42 (figuras 35 ¥ 26).

‘selector 1204 es retirado y el dedor selector 120b es des-

| tes de agujas que forman las hileras longitudinales W-1 ¥

- 52.
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vy W-2, W-5 3 W-6, W-9 y W-10, son elevados para coger y tri
cotar ambos hilos S y E en relacidén cubierta, mientras que
los pares de agujas adyacentes en las hileras longitudina-
les W=3 y W-4, W=7 y W-8 son elevadas a suficiente altura -
para coger y tricotar solo el hilo S mientras el hilo E flo
ta a través de esas dos hileras longitudinales. Como todos
los gatos selectores del grupo K (figura %0) llevan pies o
sobre ellos, todas las agujas del grupo M (figura 28) serin
elevadas para tricotar ambos hilos S y E y formar la sec--
cién de tricofadO‘ordinario de esta hilera horizontal eﬁ el
interior del tubo 37/0.

Al pasar el grupo K de gatos selectores por el --
bloque selector 115 en la siguiente revolucidén para tricotay
1a hilera horizontal C-42, el dedo selector 120c¢ es retira-
do y el dedo selector 1204 es desplazado al interior para -
elevar todos los gatos selectores y sus correspondientes -
agujas al interior de la muesca 262a de la leva central 262
Asi, todas las agujas cogen y tricotan ambos hilos S y E en

relacidén cubierta en cada hilera longitudinal W-1 a W-10 de
Fn la siguiente’hilera horizontal C-43, el dedo

plazado al interior para elevar'los gatos selgctores del -
grupo L que llevan pies b gobre ellos (figura 30). Asi, en
la hilera horizéntal C-43, los pares de agujas adyacentes

que forman las hileras longitudinales W-3 ¥y W~4, W=7 y W=8

cogen y tricotan ambos hilos S y E mientras pares adyacen-

w-2, W-55y W—6; W-9 y W-10 cogen ¥ tricotan solo el hilo S

flotando el hilo E a través de esas hileras longitudinales.
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bo 370, en la linea discontinua 376, la horquilla de embra-
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El tricotado de las cuatro hileras horizontales

C-40 a C-43 constituye una repeticidén de la puntada de malld
abierta y las hileras horizontales C-44 a C-47 ilustran una
segunda repetifidn del esquema mostrado en las hileras hori
zontales C-40 a 6-43. El esquema mostrado en las figuras 35
a 36 se repite en todas las agujas de los grupos N, O, P,

Q ¥y R (figura 28) mientras que ambos hilos son tricotados

formar la tira de tricotado ordinario que se extiende hacia
arriba por el interior del tubo 370. Aunque pueden emplear-
se otros esquemas de tricotado y flotacidn, el esquema ilus
trado proporciona un tejido de malla abierta que ofrece un
aspecto agradable y que es poroso y puede "transpirar" cuan
do se lleva la prenda.

Cuando se tricota el nUmero deseado de hileras hgo

rizontales completas para formar la longitud deseada del tu

gue 34 se desvia de derecha a izquierda en la figura 1 para
iniciar el movimiento alternativo del cilindro de agujas --
60. Durante la primera hilera horizontal altermativa dg la
prolongacidén 374, que se extiende a lo largo de la linea -
discontinua 376 de la pieza-en bruto de la prenda (figuras
52 a 34), el soporte 263 de las levas de punteado se retro-
cede, lo suficiente para que las agujas de pies cortos del
grupo M no encuentren las -levas de punteado y el desplaza-
miento alterno hacia el interior de las levas 326 y 327 de
elevécién de agujas es controlado por las levas de las rue-
das disefiadoras 154 y 155 (figuras 9 y 10), de manera que -
no se desplaza hacia el interior lo suficiente para acoplaxr

se a las agujas de pies cortos del grupo M. Asi, esta pri-
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jas que tricotan a cada ostilacidn del cilindro de agujas.

mera hilera horizontal alternativa se forma en todas las =
agujas a excepcidn de las 78 agujas de pies cortos del gru-
po M (figura 28). Estas agujas de pies cortos retienen sus
lazadas de puntada sobre ellas y permanecen en posicidn inag
tiva baja durante el tricotado completo de ambas prolonga-
cioneé 274 v 375 y del escudete de cuerpo 380.

Cuando la miquina pasa a un movimiento alternati-
vo, la posicidn articulable de las levas de punteédo 260 y
261 se controls mediante las levas de las ruedas diseifiado-
ras 154 y 155 (figuras 7 y 8), de manera que son alternati-
vamente descendidas a la posicidn de paso de puntada solo -
cuando las agujas activas estin siendo pasadas al nivel de
puntada y al pasar de nuevo las agujas delanteras que trico
tan por debajo de las levas de punteado, éstas son libera-
das para evitar un descenso adicional de esas agujas y un -
resultante alargamiento de sus lazadas de puntada. En la =~
primera oscilacidn en el sentido de las agujas del reloj -
del cilindro de agujas, el pico estrechador 301 se acoplara
y levantard a la primera gguja sctiva para que pase por enci~
ma de la leva central 262 a un nivel inactivo. El movimien-
to del pico estrechador 301 harid que el pico 300 oscile ha-
cia abajo al interior de la muesca de la superficie supe--
rior de la leva de punteado 260, donde podra elevar a la -
primera aguja cuando el cilindro de ésﬁas oscile en direc~
cién contraria a las de las agujas del reloj. Asi, durante
el tricotado de la prolongacibn 374, los picos estrechado-
res 300 y 301 funcionan normalmente elevando la aguja acti-
va delantera a una posicidén inoperante por encima de la le-

va de punteado central 262, reduciendo asi el nimero de agu
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Sin embargo, en el presente caso, se desea estechar a un -
ritmo més lento'que el normal durante.el tricotado de la -
primera porcidn de la prolongacidén 374. Por consiguiente,
el pico estrechador izquierdo 301 es elevado a una posicidn
inoperante antes de oscilaciones alternas en el sentido de

la aguja del reloj délycilindro de agujas por medio de la

‘palanca 320 y de la leva 320a de la rueda disefiadora 155 -

(figura 11). Cuando la porcidn inferior de la prolongacidn
374 se ha completado, el alambre Bowden 323 impulsa a la pa
lanca 320 (figura 1l) a una posicidn inoperante y el pico -

estrechador 301 entra en funcionamiento elevando a la aguja

‘delantera durante cada oscilacién'del'cilindro de agujas en

el sentido de las agujas del reloj.

Durante el tricotado de la prolongacidn estrecha-
da 374, las levas 326 y 327 de elevacidén de agujas son al-
ternativamente desplazadas a una posicidn operante mediante
las respectivas levas 346a, 3%46b y 55§a, 334b de las ruedas
disefiadoras 154 y 155 (figuras 9 y 10) para elevar a las -~
agujas activas de manera que pasen sobre las correspondien-—
tes levas de punteado 260 y 261. Asimismo, el dedo selector
120 g es controlado por las levas 130g de la rueda disehna-
dora 154 (figura 15) y se desplaza hacia el interior duran—
te cada oscilacidn del cilindro de agujas en sentido contra
rio a las manecillas del reloj, para elevar todas las agu-
Jas aétivas de manera gue cojan y tricoten ambos hilos S y
E. Los dedos selectores 12le y 121f (figuras 13 y 14) son -
controlados por la rueda disefladora 155 para desplazarse -
alternativamente al interior durante oscilaciones del c¢ilin
dro de agujas en el sentido de las maﬁecillas del reloj pa-

ra seleccionar pares de agujas que cojan y tricoten ambos -
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'las agujas inactivas terminales para Su paso a través de -
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hilos S y E de acuerdo con el esquema de los pies e y f so-

bre los gatos selectores del grupo L (figura 30).

El tejido de malla gradualménte estrechado de la
prolongacidn 374 se continua hasta los extremos superiores
de las lineas de nesga 384 y 387. <Aunque las lineas de nes
ga no se forman dufante el tricotado de la prolongacién 374
las agujas inactivadas en los extremos de cada hilera hori-
zontal parcial mantienen sus lazadas de puntada.a lo largo
de los bordes internos frontal y posterior de la prolounga-
c¢ibén configurada 374, que son luego conectados a las otras
partes de la prenda a 1o largo de las lineas de nesga fron-
tales 384 y 386 y de la linea de nesga posterior 387.

En el extremo superior de la prolongacidn 374, -
solo permanece en accidén un nimero relativamente.pequeﬁo de
agujas, que tricotan la hilera horizontal parcial Gltima, >
que se extiende desde el extremo superior de la linea de -
neéga frontal 384 hasta el extremo superior de la linea de
nesga posterior 387.

En el tricotado de la primera hilera horizontal
parcial dél escudete de -cuerpo 380, los picos estrechadores
300 y 301 son inactivados y el pico ensanchador 180 (figura
31) es desplazado hacia arriba hasta la posicién_opéfante

ilustrada con linea continua, para iniciar el descenso de

las levas de punteado y el comienzo de una operacibn de en
sanchamiento al principio del tricotado del escudete de --
cuerpo 380. La posicidén del pico ensanchador 180 es contrg
lada por la palanca 191 y las levaé 19% de la rueda disena
dora 154 (figura 4). Para descender'el pico 180 a una posi

cibén inoperante al pasar. el grupo inactivo de agujas M. en
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cada direccidn.

El tricotado selectivo de los hilos se continua
hasta formar un tejido de malla ensanchada hasta la linea
diécontinua 380a (figuras 32 y 33). Durante la siguiente -
oscilacidn en sentido contrario a las agujas del reloj del
cilindro de agujas, la leva conmutédorg 226 (figura 31) es
desplazada al interior para acoplarse y descender a todas
las agujas inactivas de los grupos O, P y Q (figura 28) pa-
ra su paso a través de las levas de punteado. Como los gru-
pos de agujas Q ¥ O no se encuentran ni siquiera a cada la-
do del cilindro de.agujas, se introduce un mayor nimero de
agujas para formar la porcidén vertical de la linea de nesga
posterior 387 (figura 33), respecto alhtmero de agujas que
se introducen para formar la porcibn vertical de la linea 5
de nesga frontal 384 (figura 32). Bste mayor nimero de agu-
jas simultineamente activadas en la parterposterior de la
prenda hace que el panel posterior 385 se extienda més ha-
cia abajo en direccidén de la prenda que el panel frontal -
382 y proporcione mis anchura a la parte posterior de ague-
1la. Egta mayor anchura a través de la parte posterior de
la prenda proporciona un mejor ajuste y ayuda a evitar que
la parte superior de la prenda Se deslice hacia abajo en -
la parte posterior cuando se lleva puesta.

Después de la formacidén de las porciones vertica-
les de las lineas de nesga 384 y 387, en las que se ponen
en accidn simultineamente grupos de agujas a cada lado de
las agujas activas, continua el ensanchamiento del tejido
de malla hasta la linea 380b en el panel del cuerpo. En es
te punto, continua el ensanchamiento, pero ahora los dedos

selectores 120g.y 12lg operan sobre los pies g de los gatos
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selectores del grupo L para elevar todas las agujas activas

de manera que cojan y tricoten ambos hilos E y S y formen -
puntadas ordinarias a cada oscilacidén del cilindro de agu--
jas. Como son tricotados ambos hilos en cada aguja, se for-
ma un panel de tejido ordinario en la porcidn central del -
escudete de cuerpo 380, entre las lines 38® y 380c¢ (figuras
32 y 33).

En el centro del panel de tricotado ordinario del
escudete de cuerpo 380, el pico ensanchador 180 es desacti
vado y los picos estrechadores 300 y 30l son activados para
iniciar una operacion de estrechamiento gradual. E1 tejido
de tipo de malla se forma de nuevo y mediante selectivo tri
cotado y flotacién de los hilos en 1la linéa 38y la opera-
c¢ibén de estrechamiento gradual continua kesta las porciones
verticales de las lineas de nesga frontal y posterior 385 y
388 y la linea discontinua 380d. En este punto y durante -
una oscilacidn del cilindro de agujas en sentido contrario
al de las manecillas del_feloj, los grupos de agujas Q y O
son elevados a una posicidn inactiva mediante el movimiento
hacia dentro de la leva conmutadora 227 (figura 31) y de ma

nera .que esta hilera horizontal parcial:y indicada por la 11

"nea discontinua 3804, sea tricotada solo en las agujas del

grupo P. La operacidén de estrechamiento se continua hasta
los extremos superiores de las lineas de nesga frontal y -
posterior 385 y 388.

Tuego se desactivan los picos estrechadores 300 y
301 y se activa el pico ensanchador para incrementar gra--
dualmente la longitud de las hileras horizontales parciales
e iniciar el tricotado de la prolongacidn 375. Las puntadas

nis terminales de estas hileras horizontales parciales en-
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sanchadas son pasadas a través de las correspondientes pun-

tadas mas terminales de las hileras horizontales parciales
del escudete de cuerpo 380 para iniciar la formacidn de las
lineas de nesga frontal y posterior 385 y 388. Esta opera--
cién de ensanchamiento continua durante todo el tricotado
de la prolongacidén 3925 del tubo y, al ponerse de nuevo las
agujas en accidn, cuyas agujas han estado sosteniendo las -

lazadas de puntada terminales en el borde frontal de 1la pro

“ longacidén 374, se forma la linea de nesga vertical frontal

586 por debajo del escudete de cuerpo 380.

- Durante la Gltima hilera horizontal alternativa
de la prolongacibn 375, en la linea discontinua 377, la hQ£
quilla de embrague 34 es desviada de nuevo a la posicidbn -
mostrada en la figura 1, de manera que se pone otra vez en
rotacidén el cilindro de agujas. En esta primera rotacidn en
sentido contrario al de las manecillas del reloj, la leva
326 es desplazada hacia el interior a su posicibdn operante
més interna, para élevar todas las agujas a una posicidn ag
tiva o de tricotado. Los dedos selectores 120b, 120¢c y 1204
(figuras 16 a 18) elevan de nuevo selectivamente a las agu~
jas y de nuevo forman el tejido de malla en la porcidn ex-
terior del tubo 371 mientras forma la tira de tricotado or-~

dinario que se extiende hacia arriba por el interior del tu
bo.

Después de que el tubo 371.tiene la longitud de-
seada, la leva 326 de elevacidbn de agujas'es retirada y la
leva 202 de elevacibn de gatos auxiliares es desplazada ha
cia el interior para iniciar el tricotado en agujas alter-
nas solamente. Las agujas intercaladas mantienen sus laza-

das de puntada y permanecen a un nivel bajo durante el tri
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a 34 y contiene sustancialmente las mismas partes. Por con-

ras 32 a 34 llevardn andlogos caracteres de referencia, con
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cotado del dobladillo 373. En el extremo del dobladillo -

37%,. la leva 326 de elevacidn de agujas es desplazada hacia
el interior para elevar todas las agujas a fin de tricotar
v volver el dobladillo. Luego se tricotan algunos orillos
ordinarios :antes de que la pieza en bruto completada de la
faja se desprenda de las agujas y caiga a través del tubo
6l.

El tipo de pieza en bruto para fajé que se mues-
tra en las figuras 38 a 40 se tricota de manera sustancial-

mente igual a la pieza en bruto mostrada en las figuras 32

siguiente, las partes de la pieza en bruto de faja que se
muestra en las figuras 38 a 40, y que corresponden a paftes

andlogas de la pieza en bruto de faja mostrada en las figu

1z adicidén de una prima (”). Se observard que todas las par
tes de la pieza en bruto 'de faja mostrada en las figuras -
38 a 40 son de tricotado ordinario y que 1ds paneles de --
cuerpo frontal y posterior 382" y 3837 del escudete de cuer
po 380’ ge extienden hacia abajo en unas magnitudes iguales
en las partes frontal y posterior de la pieza en bruto de
faja. Asi, ademéds de la nesga frontal vertical 3867, que -
une entre si a los bordes frontales internos en los extre-
mos inferiores de las prolongaciones 374" y 375", hay una
nesga posterior vertical 3864 (figura 39), que une entre si
los bordes posteriores internos en los extremos inferiores
de las mplongaciones 374" y 3757.

A fin de hacer que los paneles frontal ¥y poste-
rior %82° v 383" se extiendan hacia abajo en unas magnitu

des iguales en las partes frmtal y posterior de la pieza -
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en bruto de faja, es necesario disponer las agujas de la ma-

h s 22
P s

nera mostrada en la figura 27.fAsi, bay 110 agujas de pies
largos en los grupos Q@ y 07, 100 agujas de pies medios en
los grupos R y N', 30 agujas de pies medios en el grupo P’
y 78 agujas de pies cortosg en el grupo M°. Entonces, cuan-
do se activaﬁ los grupos de agujas a un lado del escudete
de cuerpo 380 y se desactivan en el otro lado de dicho es-
cudete, las porciones vértioales de las corfesp&ndientes l;
neas de nesga 3847, 387  y 385', 388‘ serdn de longitud --
igual tanto en la parte frontal como en la posterior de la
pieza en bruto de faja. Uno u otro tipo de pieza en bruto
puede transformarse en una faja sin costura cortando simple
mente el extremo superior para formar una abertura & cintu
ra y cosiendo luego una banda elastica o similar a la aber
tura para evitar el deshilachado del material.

La maquina de tricotar descrita en la presente -
solicitud puede atilizarse también para tricotar otros di-
versos tipos de piezas en bruto para fajas sin costura o -
prendas similares, con o sin tejido de malla en porciones
seleccionadas.

En resumen, la Patente de Introduccidén que se so

licita recaerad sobre las siguientes:

REIVINDICACIONES

-1. MAquina dé tricotar circular para el tricota
do de articulos, provistos de una serie de escudetes inter
conectados, configurados y alternativamente tricotados, cu
ya miquina comprende la combinacidén de un cilindro de agu-
jas provisto de una serie de agujas independientes susten-.
tadas para un movimiento vertical en el cilndro y estando

provista cada una de ellas de un pie accionador sobre la -
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nisma, teniendo un grupo contiguo de dichas agujas unos pies

mids cortos que las restantes agujas de pies mids largos, me-
dios accionadores para comunicar movimientos de avance y re
troceso alternativos a dicho c¢ilindro de agujas, una esta--
cibn de tricotado sustentada junto al citado cilindro de agy
Jjas y que incluye una leva central superior, una leva de =--
punteado de avance situada a un lado de la referida leva --
central, y una leva de punteado de retroceso situada al otrd
lado de dicha leva central, y medios asociados a las referi
das levas de punteado para colocar verticalmente la citada
leva de punteado de avance en posicidn dé paso de puntadas
con las citadas agujas de pies més largos, solo durante una
porcidn seleccioﬁada de cada uno de dichos movimientos de -
avance del referido cilindro de agujas, y para situar verti
calmente la mencionada leva de punteado de retroceso en po-
sicibn de paso de puntadas con dichas agujas de pies mas --
largos solo durante una porcibén seleccionada de cada uno de
los referidos movimientos de retroceso del cilindro de agu-
Jas.

2. MAquina de tricotar segin la reivindicacidn
1, que incluye medios funcionalmente conectados a ambas le-
vas de punteado para alejarlas del citado cilindro de agu--
jas a fin de evitar el acoplamiento del grupo contiguo de -
agujas de pies méds cortos con aquél, para permitir el acopl$
miento con el mismo de dichas agujas restantes de pies mas
largos.

3. MAquina de tricotar circular segin la reivin-
dicacidn 2, que incluye un pico estrechador asociado a ca-
da una de dichaé levas de punteado, y médios funcionalmente

asociados a dichos picos estrechadores para controlar su -
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funcionamiento y situar a tales picos estrechadores a fin
de elevar la aguja inicial de pie mas lérgo a un nivel inac
tivo durante ciertos movimientos del referido cilindro de
agujas y para situar de nuevo dichos picos estrechadores -
a fin de evitar la elevaqién<b la aguja inicial de pie mas
largo durante los restantes movimieﬁtos del mencionado ci-
lindro de agujas.

4. MAaquina de tricotar circular segin la reivin-
dicacidn %, que incluye una primera y una segunda ruedas -
disefiadoras puestas en rotacidén por los citados medios ac~-
cionadofes y en relacidn sincronizada con el movimiento al
ternativo del citado cilindro de agujas, medios de control
accionables mediante una de dichas ruedas Qiseﬁadoras para
desactivar a uno de los mencionados picos estrechadores du
rante ciertos movimientos del cilindro de agujas en una di
reccidn y para activar al referido pico estrechador durante
los restantes movimientos del cilindro de agujas en la citg
da direccidn, un primer medio de control de las levas de -
punteado accionable por la citada segunda rueda diseifiadora
para situar a la mencionada leva de punteado de avance en
posicidn de paso de puntadas solamente dQurante una porcidn
seleccionada de cada movimiento de avance del referido ci-
lindro de agujas, y un segundo medio de control de las le-
vas de punteado, accionable por la primera rueda disenado-
ra citada, para situar a dicha leva de punteado de retroce
so en posicidn de paso de puntadas solamente durante una
porcién seleccionada de cada movimiento de retroceso de di
cho cilindro & agujas.

5. Miquina de tricotar circular segin la reivin

dicacidén 3, que incluye una primera leva terminal radial-—-
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mente desplazable situada junto a dicha leva de punteado de
retroceso, una segunda levé terminal radialmente desplaza-
ble situada junto a dicha leva de punteado de avance, y me
dios de control de las levas terminales para desplazar a la
primera leva terminal mencionada hacia el interior a fin de
acoplarla a las citadas agujas de pies mads largos solamente
durante una porcidn seleccionada de cada movimiento de avan
ce de dicho cilindro de agujas y para desplazar a la segun-
da leva terminal mencionada hacia el interior a fin de aco-
plarla a las feferidas agujas de pies mas largos solamente
durante una porcién seleccionada de cada movimiento de re-
troceso de dicho cilindro de agujas. |

6. MAquina de tricotar circular segin la reivin-
dicacidén 5, que inclaye una primera ¥y una ségunda ruedas -
disefiadoras puestas en rotacidn por los citados medios ac-

cionadores y en relacibn sincronizada con el movimiento al

- ternativo de dicho cilindro de agujas, y en la que los ci-;

tados medios de control de las levas terminales son acciona
bles por_las mencionadas ruedas diseinadoras para controlar
selgctivamente a las levas terminales radialmente desplézg
bles.

7. MAquina de tricotar circular segin la reivin-
dicacidn l; que incluye medios situados por encima de la ci
tada leva central superior para introducir un par de hilos
a diferentes niveles en dichas agujas, gatos disefiadores co
locados por debajo de cada aguja, y medios selectores situg
dos a cada lado de la referida estacibédn de tricotado para
éu acoplamiento con dichos gatos disefadores durante los -
movimientos de avance y retroceso del cilindro de agujas,

para que algunas de las correspondientes agujas cojan y --
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tricoten ambos hilos y las restantes agujas cojan y trico-
ten solo uno de los hilos mienfras ponen en flotacidén al -
otro hilo.

8. Maquina de tricotar circular para el tricota-
do de articulos provistos de porciones tubulares sin costu-
ra de tricotado giratorio y una serie de escudetes interco
nectados, configurados y alternatifamente tricotados, com-
prendiendo dicha maquina de ticotar la combinacidén de un ci
lindro de agujas provisto de una serie de agujas indepen--
dientes sustentadas para su movimiento vertical en el cilip
dro y presentando cada una de ellas un pies'acoionador so-
bre la misma, teniendo un grupo contiguo de dichas agujas -
pies mas cortos que las restantes agujas, medios accionado
res para comunicar un movimiento gifatorio y alternativo al
citado cilindro de agujas, una estacidn de tricotado susten
tada Jjunto al citado cilindro de agujas y que incluye una -
leva central superior, una leva de punteado de avance situa
da a un lado de dicha leva central, y una leva de punteado
de retroceso situada al otro lado de dicha leva central, un
tambor disenador prinoipal giratorio, una cadena disenado-
ra movida escalonadamente por el citado medio accionador y
que controla la rotacidén del referido tambor disefiador prin
cipal, un pér de ruedas disefiadoras giratorias, situandose
una de éstas ruedas a cada lado de la citada estacidén de -
tricotado, una primera leva terminal radialmente desplaza-
ble situada junto a dicha leva de punteado de mtroceso, una
segunda leva terﬁinal radialmente desplazéﬁle situada Jjun-
to a la citada leva de punteado de avance, dispositivo pri
mario de control de levas terminales accionable por las c¢i

tadas ruedas disefladoras durante el movimiento altermativo
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Para mover a la primera leva terminal mencionada hacia el -
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interior Para su acoplamiento a las referidas agujas de pies
més largos solamente durante una porcidn seleccionada de ca-
da movimiento de avance de dicho cilindro de agujas ¥ para
desplazar a la segunda leva terminal mencionada hacia el in-—
terior para su acoplamiento con dichas agujas de pies mas -
largos solamente durante una porcidén seleccionada de cada -
movimiento de retroceso del mencionado cilindro de agﬁjas,
¥ medios secundarios de control de las levas terminales ac-
cionables por el tambor disefiador principal para mantener -
a la primera leva terminal mencionada hacia el interior a -
fin de que se acople a todas las citadas agujas durante el
movimiento giratorio de dicho cilindro de aggas.

9. Maquina de tricotar circular segin la reivin-
dicacidn 8, que incluye una placa basica superior que rodea
a una porcidn media del citado cilindro de agujas, y una -
placa bésica inferior que rodea a la porcidn inferior del -
referido cilindro de agujas, y en la que dichas ruedas disge
hadoras sé extienden hacia arriba desde el nivel de la cita
da placa basica inferior y por encima &l nivel de dicha pla
ca basica superior.

10. Maquina de tricotar circular segin la reivin
dicacidn 8, que incluye un dispositivo primario de control
de las levas de punteado, accionable por ks citadas ruedas
disefiadoras para situar a la mencionada leva de punteado de
avance en posicién de paso de mintadas con las mencionadas -
agujas de pies més largbs solamente durante una porcidn se=-

leccionada de cada uno de los movimientos de avance de di-

puntadas de retroceso. en posicidén de paso de puntadas con -
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- con los pies de todas las mencionadas agujas durante el mo-

dichas agujas de pies mds largos solamente durante una por-
cién seleccionada de cada uno de los movimientos de retroce
80 del citado cilindro de agujas, y dispositivo secundario
de control de levas de punteado, accionable por dicho tam-
bor disefiador principal para mantener a Ia referida leva de
punteadolde avance en posicidén de paso de puntadas durante
el movimiento girétorio del referido cilindro de agujas.
11. MAquina de tricotar circular segin la reivin
dicacién 8, que incluye medios funcionalmente conectados a
las referidas levas de punteado pars separarlas del cilin-
dro de agujas a fin de evitar el acoplamiento del grupo con-
tiguo de agujas de pies més cortos con aquel, pero para per
mitir el acoplamiento del mismo con las citadas agujas res-
tantes de pies mds largos durante el movimiento alternativo

i

¥ para desplazar a las citadas levas de punteado hacia el

referido cilindro de agujas para permitir su acoplamiento

vimiento giratorio de tal cilindro.

12. Maquina de tricotar circular segin la reivin
dicacibén 9, que incluye medios situados encima de la citada
leva central superior para introducir un par de hilos a di-
ferentes niveles en dichas agujas, gatos disefiadores situa-
dos por debajo & cada aguja, y medios selectores situados
a cada lado de dicha estacion de tricotado para su acopla-
miento a los citados gatos disefiadores a fin de que algunas
de las correspondientes agujas cojan y tricoten ambos hilos
¥y las restantes agujas cojan y tricoten solamente uno de -
los hilos mientras ponen en flotacidén al otro hilo, siendo
accionables dichos medios seleétores por las referidas rue-

das disefladoras durante los movimientos alternativo y gira-




[

1]

10

15

20

25

30

576222 %

torio del citado cilindro de agujas.

13. MAquina de tricotar circular segin la reivin-
dicacidn 12, que incluye una leva elevadora de gatos situa-
da por debajo de dicha leva central superior y que es accig
nable para elevar gatos seleaionados de dichos gatos diseﬁg
dorss y sus correspondientes agujas a una altura suficiente
para que reciban y tricoten los hilos introducidos a ambos
niveles, siendo accionables los citados medios selectores -
de los gatos diseﬁadores sobre los pies disefiadores de ta-
les gatos durante el movimiento giratorio y alternativo dd
cilindro de agujas para elevar algunos de dichos gatos disg
fiadores de manera que pasen por encima de la citada leva -
elevadora de gatos mientras los restantes gatos disefladores
pasan por debajo de la citada leva de elevacidn de ellos, -
siendo elevadas las agujas correspondientes a los gatos di-
sefladores que pasan por debajo de dicha leva elevadora de
los mismos a una altura suficiente para recibir y tricotar
solamente el hilo introducido al nivel inferior, mientras
queda en flotacién el hilo introducido al nivel superiorw-

14. MAquina de tricotar circular segun la reivin
dicacién 13, que incluye medios que sustentan a las citadas
levas de punteado para un movimiento radial, un primer me-
dio de control de las levas de punteado, que es accionado
por las citadas ruedas disefiadoras durante el movimiento -
alternativo del cilindro de agujas para mantener alternati-
vamente a las levaé de punteado de avance y retroceso en po
sicién de paso de punfadas durante porciones de cada movi-
miento de dicho cilindro de égujas, v un segundo medio de
control de las levas de punteado accionable por el citado

tambor disefiador principal para mantener a las referidas -
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levés de punteado en posicién interna de acoplamiento con

los pies de todas las agujas durante la rotacibén del cita-
do cilindro y para mantener a dichas levas de punteado en

posicidn retirada de acoplamiento a los pies de todas las

agujas a excepcidn del citado grupo contiguo de agujas de -
pies més cortos, durante el movimiento alternativo del ci-
lindro de agujas.

15. Miquina de tricotar circular segin la reiin
dicacidn 14, que incluye medios de control de las levas —-
terminales, accionables por el citado tambor disefiador prin
cipal durante la rotacidén del cilindro de agujas para man-
tener a la primera leva terminal mencionada en posicidn ac-
tiva a fin de elevar a todas las citadas agujas para su pe-
so a través de dicha estacidn de tricotado.

16. Se reivindica por ultimo como objeto sobre

el que ha de recaer la Patente de Introduccibén que se soli

ta: "MAQUINA DE TRICOTAR CIRCULAR PARA EL TRICOTADO DE AR
TICULOS" .~

| Todo conforme queda descrito y reivindicado en la
presente mémoria descripbiva que consta de sesenta.y nueve

péginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.
‘Madrid, 30 de abril de 1.966

BERNARDO UNGRIA
D

Fdo. Juan Pedraza
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