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“Perfeccionemientos en le construccion de transportsa

dores de suelo"™,

Fodicitante: FISHER & LUDLOW LIMITED, entidad inglesa, residente
en Albion Works, Kingsbury Road, Birminghem 24, Con

dado de Warwick, Inglaterra.

Bsta invencidn se relaciona con
transportzdores de suelo destingdos gl trampqr'te -
de mercancias y del tipo aqu{ denomingdo "el tipo -~
especificado", que comprende un par de cadenas accio

5. nadoras gvanzadas por fuerza motriz, cada una de

Mod. 113
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ellas dispuesta por debgjo de unsg correspdﬁﬁiénte ra
nurg gituada en el suelo, y una serie de carretillss
con ruedsg sustentadoras de lgs mercancias, que pre-

LR A

sentan unas barrss gccionadoras sujetadas que en el
funcionamiento se extienden dentro de una u otra de

las dos ranuras y que se acoplan en sus extremos in-

.
e

feriores a unos perros accionzdores dispuestos eﬁf}éé
cadenas accionadoras, y medios de transferencia d&s-
tinados a transferir las carretillas sustentadorss-de
las mercancias desde el control de una a otra de’las

.

cadenas accionadoras en una posicidén de unidn u Stra

de transferencig dispuesta en el suelo, en cuya éégg
cidn lgs dos ranuras se funden entre si.

Hasta shora, en los transportado-
res de suelo del tipo especificado, los perros accio
nadores han estszdo rigidamente montsdos en las cade~
nas accionadoras de manera que queden fijados en re-
lzcidn con ellss durante el funcionamiento. En tal
disposicion no es satisfactorio faciliter la transfe
rencia de las carretillas desde una cadena accionado
ra a otra haciendo los extremos inferiores de las bg
rrgs gccionadoras sostenidas por las carretillas en
forma de T invertida, de manera que formen un par de
brazos, cuyos extremos libres, en lga posicién de trans
ferencia, estan adaptados cada uno de ellos para un
acoplamiento accionador con perros montzdos rigida-
mente en las cadenas accionadorss, estando espacia-
das entre si relativemente por una distancia aprecis
ble 1las dos cadenss en el punto de transferencia, cu

ya distancia de separacion ests determinada por la ~
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longitud de los dos brazos de cada barrg accionadora,

a fin de evitar todo riesgo de que los perros montados
rigidamente en una cadena accionadora se enganchen -

.
o 0 0o

con perros anélogamente montados en la otra cadena -
accionadora en lg posicion de transferencia. Lo e

A menos que las ranuras del sueib
se hiciesen de una anchura tal que atrapasen indé§€§
blemente las ruedgs de lgs carretillas o los pies-;tie
personas que anden sobre el suelo, asi como otros..s

cuerpos situados sobre este Wltimo, tal disposicidh’,

si se adopta, impediria, por 1la presencia del extiew

mo inferior relativamente ancho y en forma de T th~.
vertida de cada barré accionadora sostenida por la -
carretilla, que la barra accionadors se retirase fa-
cilmente de la ranurg del suelo, tal como es necesa-
rio para permitir el gvance manual de lzs carretillas
sobre el suelo en posiciones espaciadas respecto a =
la ranura, procedimiento que frecuentemente se requie
re en los transportadores de suelo,

Es por consiguiente necesario que
las dos cadenas accionadoras sean acercadas muy estre
chamente en la posicidn de transferencia para permitir
que las barras accionadoras de anchura transversal re
lagtivamente pequetliag en sus extremos inferiores sean
eficazmente transferidas de una cadena a la otra. Eg
to tmplica el problema de impedir que los perrcs ri-
gidamente montasdos de las dos cadenas se obstaculicen
0 enganchen entre s{ en 1a posicién de transferencia,

puesto que tanto si las dos cadenazs son accionadas -

desde una fuente de energia comin o desde dos separa
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das, es imposible en la practica asegurar que las dos
cadenags acoionadorass gvancen exgctamente a la misma

. N . 4
velocidad, de manera gque sSe sincronice lg posicion -

LER Y

relativa de los perros en las dos cadenas a fin de -

®e dod

X ot
evitar su enganche reciproco. En efecto, como la yve

¢ o0

locidad de avance de 1as cadenags es muy pequeiia, pég

s »

ejemplo comunmente del orden de 3 a 40 m por minﬁ%ﬁ}
soehve
con frecuencia puede ser deseable que una cadena ° -~

.
oo

avance a una velocidad aprecigblemente diferente a -

" . &

la de la otra. asi, en la préactica, puede esperarse

ot

que una cadena avance a una velocidad més rapida’.qué

la otra. ‘ LS.
De acuerdo con la presente inven-
cion, los perros accionazdores de lags carretillas de
cada una de las dos cadenss comprenden, casda uno de
ellos, dos porciones que se extienden en direcciones
transversales opuestas respecto a su cgrrespondien—
te cadena, superponiéndose el extremo lateral de ca-
da porcidn de cada perro en la posicidn de transfe-
rencia, en un sentido transversal, al extremo lateral
de la porcidm adyacente del perro de la otra cadena,
de manera que se permita el avance de una barra accio
ngdora por un perro de una cadena hacia la trayec¢to-
rig de un perro de la otra cadena, siendo desplgza-~
ble cada unag de las dos porciones de cada perro res-
pecto a la cadena correspondiente, en direccidn de =
avance y hacia la linea centrgl longitudinagl de la -
cadena y contrg un medio .de carga de retorno, de tal
manera que se permita a una barra gccionadors de ca-

rretilla gvanzada por una cadeng en desplazamiento -
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relativamente mas ripido que se acople a una cara 4i

rigida hacia atras de una porcidn de perro de una cg
dena en avance relativamente mas lento, para despla-

L4
¢s 0 00

zar tal porcién de perro acoplada contrag su medio de

D)
ae oy

carga y permitir que la barra accionadora ocupe una
4 e

posicidén en la que pueda acoplarse a ls cara accio*

»
P e e

nadora dirigida hacia adelante del perro de la céde+
oo’ e
na de avance mas lento para ser accionada por ella.

Preferiblemente, las dos porciv=*

- .

nes que constituyen cada perro de lags cadenas aclioe

nadorass estan separadas entre s{ y montadas para’ uh’

®
hd .

movimiento articulado independiente en direcciongg: &
opuestas entre si{ alrededor de un pivote verticalmen
te extendido contra un resorte u otro medio de carga.

Preferiblemente, las dos porciones
separadas de cada perro estan montadas sobre un pivo
te comun. ‘

Aunque con la presente invencién,
debido al montaje de lgs dos porciones de cada perro
Para un movimiento de avance y hacia el interior res
pecto a su correspondiente cagdena, lags porciones trans
versalmente superpuestas de los perros de lgs dos cg
denas pueden acoplarse entre si sin ningin dafio, es
decir, sin que se enganchen entre s{ en la posicidn
de transferencis, preferiblemente el extremo lateral
de cada porcion de cada uno de los perros de la cade
na transportadors se dispone g un nivel horizontal -
diferente del correspondiente a las porciones latera
les adyacentes de cada uno de los perros de la otra

cadena lateralmente adyacente en la posicidn de trans
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ferencia, de manera que los extremos laterales de las
porciones de perros adyacentes de lags dos cadenas se
superpongan extendiéndose ung por encima de lg otra

.
L2 R

en la posicién de tramsferencia, de forma que 10s pe

...'..

rros de las dos cadenas no pueden acoplarse entre si

. A PR ¢ s ea
en dicha posicion. .

"-..

Preferiblemente, cada porcion -dd.'
perro se dispone en su totalidad gl mismo nivel Hﬂé&
zontal formindose cada porcidn como placa plana,s pe—
ro las porciones pueden sér, cads una de ellgs, Qq:;
configurzcidn escalonada, disponiéndose s{mplemeéﬁéi
sus respvectivos extremos laterales a lados opues%éé}
de la cadena asociada a diferentes niveles horizon-
tales,

Preferiblemente, cads porcidn de
perro presents una cara dirigida hacia atras dispues
ta en el lado del eje de erticulacidn de la porcién
de perro, cuya cara esta inclinada hacia atras en di
reccidn de la 1inea central longitudinagl de lg cade-
na, a fin de facilitar el citgdo desplazamiento de -
ceda porcion de perro mediante una barra accionsdora
de carretilla.

Tal disposicidn inelinada de 1la -
cara dirigida hacia atras de cada porcion de perro -
puede disponerse dando g cada porcién de perro sustan
cialmente lg forma de un triangulo rectangulo ¢ una
configuracion de cuarto de circulo, vista en planta,
de mgnera que presente un borde de gcoplamiento con
la barra dirigida sustancialmente hacia adelante y wn

borde exterior recto o incurvedo dirigidec hacia atrés,
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inclinado en lg direccidon de avance de la cadena, y

dispuesto lateralmente g un lado de un plano vertical
longitudinglmente extendido, que contiene el eje de .
articulacion de tal porcidon de perro.

@
sstos

Preferiblemente, las dos porciones

LR 4

de cada perro estan dispuestas para superponerse.eﬁjre

. ® &
*e o0

s{ en una posicidn situada por delante de su eje de

oo
()

articulacién, estendo adaptada cada una de las dos -

é
¢ +ade o

porciones en el punto en gque se superponen para acos
. *

* » L

plarse simulténeemente a la barra accionadora de ‘§a-

* L

rretilla en posiciones espaciadas a 1o largo de ;5.:
misma, de manerg que la carga sccionadora sea cohpﬁé
tida de modo sustancialmente igual entre las dos por
ciones que constituyen cada perro accionador, con lo
cual se reduce al minimo una indeseable sobrecarga -
local del perro. B

BEn la presente descripecién, las -
expresiones "frontal" y "posterior" y "haciag adelante
¥ "hacis detrds" se refieren s la direccidon de avance
de las cadengs accionadoras. _

La invencidn se ilustra en los ad
juntos dibujos, en los cuales:

La figura 1 es una vista en plan-
ta parcialmente esquematica de una forma de transpor
tador de suelo del tipo especificado, que incorpora
esta invencidn.,

La figura 2 es una vista en plan-
ta invertida, a mayor escala, de parte de la construc
cidn mostrada en la figura 1.

La figura 3 es un alzado lateral
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a escala ampliada de parte de una de las cadenas acciog
nadoras en posicidn por debajo de lg ranura del sue-
lo, de la construccidn mostrade en la figura 1, que .
muestra tembién a una de las carretillas con ruedas.,
La figura 4 es un alzado laterat,

a escala ampliada de parte de la construccidn mogt%gﬁ

da en la figura 3.

R

(3
Lg figura 5 es una vistag en sec-
& vde e

cién transversal y a escala ampliada por la linea -,

5-5 de la figura 1, que muestra parte de cada una,gé

les dos cedenas accionadoras, incluyendo g uno dé}iés
perros accionadores de las mismas, en posicidn p&r‘i
debajo de la ranura del suelo en lg posicion de trans
ferencig de les carretillas.

Lg figura 6,es una vistg en plan-
ta de parte de la cadena accionadora, que incluye a
uno de los perros accionadores, ilustradsg en la fi-
gura 5; ¥

La figuras 7 es una vistg en plan-
ta esquematica que ilustra la transferencia dé ung -
barra acciongdora de una cérretilla con ruedas desde
una cadena accionadora s la otra en la posicidn de -
transferencia ilustrada en la figura 1.

Con referencis a los dibujos y mas
particularmente a las figuras 1 a 5, el transportador
de suelo ilustrado comprende un par de cadenas accio
nadoras 10 y 1l de forma generalmente conocida, gue
son avanzadas independientementé por fuerza motriz -
en la direccidn indicada por las flechas de las diver

sgs figuras, mediante correspondientes medios accio-
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nadores por fuerza motriz 12 y 13, de formg conocida.
Como quiera que cada cadena, segim costumbre, estéd -~
provista de su propio medio accionador por fuerza mo,

®e 00,

triz, es imposible sincronizar con precisién las ve-

40 Cod

locidades de lags dos cadenss. Asi, en la préctica,

soe

ung de lgs dos cadenas, por ejemplo la cadena 10,,§g
ra accionada a una velocidad algo mayor que la dé“Iﬁ
votve
otra cadens, por ejemplo lg cadena 1l. ¢

Las dos cadenas 10 y 11 estén res

» L]

pectivamente alojadas dentro de ungs correspondiéﬁ%éb

»e .3

vias de guia 14 y 15, cada ung de ellss comunicaﬁéé‘
respectivamente por sus lados superiores con una{nhag
ra 16, l%, de anchura inferior a la de las vias de -
gula y de cada una de las dos cadenss 10 y 11; cada
renura ests formada de la manera conocida en el sue-
lo 18, por debajo del cusl se disponen les vias de -
guia 14 y 15, y sus correspondientes cadenss 10 ¥y 11.

Cada ranurs 16 y 17 se extiende -
por encima del eje longitudinal central de la corres
pondiente cadena y por lo menos en ung posicidn a to
do lo largo de las dos ranuras y de sus agsociadas ca
denas, las dos cadenss 10 y 1l se disponen, como se
muestrg en las figuras 1 y 5, en estrecha proximidad
lateral entre s{, de manera que permiten la transfe-
rencia de las carretillas con ruedas, que se descri-
biran més adelaente, desde el control de una cadena a
la otra, por ejemplo desde la cadengs 10, desplazable
a mayor velocidad, a la cadenag 11, desplazable a me-
nor velocidad.

En esta posicidn de transferencia
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las dos ranuras 16 y 17 del suelo se funden entre si
en ung ranurg de transferencia 19, en la que trabaja
un dispositivo de transferencig en formg de lengﬁetg
de conmutacion desplazable 20 montada para un moégﬁiég

to articulado en 21 alrededor de un eje vertical, de

[ R J

maners que seg desplgzable desde la posicién ilustra

o
* L R4

da en la figura 1 con trazado continuo a la de traze
veNve
do discontinuo, segin que, avanzando las cadenss eh

14 [ - '.6
la direccion de las flechas de la figura 1, se d@aee

s ¥

transferir les carretillas con ruedas desde el count¥ol

LA

de la cadena 10 al control de la cadena 11 § vicawér

Sa. e e

Como se muestra en la figura 1, la
ranura de transferencia 19 es de lg misma anchura que
las otrgs ranuras 16 y l; del suelo, y pars acomodgr
las dos cedenss y sus respectivas vias de gula en la
ranura de transferencia, lags dos cadenas y sus vias
de gula estan lateralmente descentradas respecto g -
la 1{nea central de la ranurs de transferencia 19, -
de manera que la linea central de una cadena esté a
un lado de la ranura de transferencia y la 1l{nea cen
tral de la otra cadena esté en el lado opuesto.

El cambiavies 20, que es de forma
conocida, es desplazado de manera conocida por el so
lenoide 22 (vease figura 2), cuyo inducido 23 estd -~
conectado g través del brazb 24 con el cambiavias 20,
siendo accionzdo el solenoide desde cualguier inte-
rruptor de contrcl convenientemente dispuesto bajo -

el control del operario.

El transportador de suelo consti-
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A A A

tuldo por cads una de las dos cadenas accionadoras -

10 y 11 y los demds elementos hesta descritos, estd

provisto de una serie de carretillas 25 con ruedas -

(vedse figura 3) que son de forma conocida y llevid '
5. montadas en’sus extremos delanteros, para un moviﬂféé
to deslizante vertical, unes barras accionadoras 26.”

pendientes de las carretillas, cada ung de las cu’é.:ﬂ::'
les esta adaptada para pender z través de cada uﬁﬁéde
las dos ranuras 16 y 17 del suelo, cuyaS ranuraSys<e—
10. as{ como 1z ranuras de transferencia 19, son en cégéé
cuencig de ung anchursg solo ligeramente mayor qu@ﬁ§$

e
4 .

digmetro de las barras accionadoras. S
El extremo inferior de cada barra
26 accionsdora de carretilla estéd adaptado para su -
15. acoplamiento a uno de una serie de perros accionado-
res 27, dispuestos a intervalos g lo largo de cada -~
ung de las dos cadenas 10 y 11, de gianera que median
te su acoplamiento con las barras acdionadoras avan-
cen g las carretillass a lo largo del suelo., Las -
0. barras 26 estan adaptadas de manera conocida, por -
e jemplo mediante el mecagnismo elevador 25a, para ser
elevadas por completo respecto a las ranuras 16 y 17
del suelo, para permitir el gvance manusl de lgs ca-
rretillas 25 a lo largo del suelo en una posicidn re
25. mota respecto a lgs ranuras.

_ Cada uno de estos perros acciona-
dores 25 este montzdo en el ramal posterior 28 de un
soporte 29 de forma acangladg y destinado a1 soporte
de los perros, cuyo soporte es sostenido (vednse fi-

30. guras 4 y 5) sobre un par de placas transversalmente
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espaciadas 30, aseguradss a unas barrags de conexion .

31 verticalmente dispuestas, de la asociada cadena -
accionadora 10 u 1ll. .

El ramal frontal 32 del sooort;.:'
29 acanalado de sustentacidn de los perros sostie.n'e. 8
un perro retardador 33 que estd espaciado por delgn-
te del perro accionsdor adyacente 27 en una dlstaﬁ;:
cia algo mayor que el diametro de la barra 26 aceip

nadora de la carretilla, de manera que ésta puedezx

s P 4

tenderse en su extremo inferior entre los dos PerYRy
27 y 37, impidiendo asi que las carretillas con*ééé
barras accionadoras en su posicidn accionadora 1£%é-
rior rebasen a la correspondiente cadena, por ejemplo
cuando avanzan cuesta abajo. Cada perro retardador
33 presenta una zapata 34 incliinada hacia adelante ¥y
hacia abajo, adaptada para acoplarse al lado inferior
de una barra accionadora 26, cuando se encuentre en
su posicion descendida, de manera que la eleve parcial
mente de modo temporal respecto g la carretilla, en
virtud de su montaje deslizable sobre ella, permitien
do asi, en el caso de que una barra accionadors 26 -
no se acople ya a un perro accionador de una cadena,
que esta Wltima y su perro retardador asociado 33 -
avancen respecto a la barra accionadora,Aponiendo a
esta Wltima en une p03101on de acoplamlento con el -
adyacente perro accionador 27. ’

De agcuerdo con lg presente inven-
cidn, cadg uno de los perros gecionadores zf esta =~

constitufdo por dos porciones 35 y 36 que en la dispo

sicidn ilustrada estan separados entre si. Cada por




cion 35 y 36 presenta la forma de una placa metalica

sustancialmente con la configuracidn de un triangulo

rectangulo, vista en planta, disponiéndose lss dos -

porciones 35 y 36 a diferentes niveles horizontales

*
*e Voo

5, y montandose cada una de ellas para un movimiento ar

ticulado sobre un pasedor de articulacion comin 3f:i

verticalmente extendido, de maners que junto al pase’

% o

dor de grticulacidn y directamente sobre el lado d

lantero del mismo, las dos porciones de cada perro-<

a4 =

10. accionador 27 se superpongan entre s{. Ly s

2y
Las dos porciones de perro 353§f§6
presentan ung cara accionadora 35a y 36a respectiié%
mente, dirigida hacia adelante y acoplable a la barrsas
de'la carretilla, cuyas cara8 se encuentran en el mis .
15. mo plgno vertical comin perpendiculagrmente transver-
sal @ la direccidn de agvance, considerando las dos -
porciones 35 y 36 en la posicion accionadora ilustra
da con trazado continuo en lg figuras 6.

Con la barra accionadora 26 en la

posicidén de accionamiento,normalmente y debido g la

20..
disposicidn de lgs ranuras 16 y 17, excepto en la re
nurs de transferencia 19, aquélla estara directamen=
te encima de la linea central de una u otra de las dos
cadenss 10 y 11, como se muestra en las figurés 4 y
25, 6, se acoplaré a las dos porciones de perro 35 y 36 .

de un perro 27 en una posicidn directanente enfren-
te del centro del pasador de- articulacidn 37, de ma-
nera que lg carga accionadora sea compartida igual y
simétricamente entre las dos porciones de cada perro

30. 27 ¥y la cadena accionadora Sea en consecuencia simé-
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tricamente cargada.

Pars ssegurar que tal carga simé-
trica sea mantenida a pesar de unas ligeras variacig
nes en la posicidén de la ranurs del suelo resPectv"‘
la 1fnea central de la cadeng correspondiente, lgf¥ <*
citadas caras accionadoras 35a y 36a del perro, enfé‘L
posiciones directamente por delgnte del pasador jiH}
presentan un entrante 38 en forma de V poco profuﬁéa
para la colocacién de la barra accionadora, estamde:
verticalmente glineados los dos entrantes de cadé’éé

EPLARTN

rro 27. vy

o

Las dos porciones son retenidéé:%
en esta posicién accionadora mediante un resbrte 39
dispuesto de manera que desplace a las dos porciones
en direcciones opuestas alrededor del pivote 3%, a ~
fin de poner a sus extremos posteriores en acoplamien
to con un pasador de tope 40 verticglmente extendido,
sostenido sobre el soporte 29 del perro, que a través
del ramal posterior 28 del soporte sirve para conec-
tar el pasador de articulacidn 37 y el asociado perro
27 al soporte 29.

Cada porcion de perro 35 y 36 tie
ne su respectiva cara exterior 35b y 36b inclinada -
0 achaflanada en relacion con la direccidn de avance
de la cadena asociada, de mansra que ung barra 26 -
accionadora de carretilla, en una posicion lateral-
mente dispuesta, por ejemplo la 26a en la figura 6,
acoplandose a tal cara inclinada‘de una u otra porcidn
de perro y avanzando a una velocidad relativamente mas

rapida en la direccidn de la flecha Ay cause la osci
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lacion de 1la porcién de perro asi acoplada en direc-
cion de avance contra la carga del resorte 39 alrede

dor de su pivote 37, permitiendo as{ que la barra ac

N -
Shreee

cionadora 26 se desplace hacia adelante respecto al

-- . RS
perro 27 a ung posicidn de acoplamiento accionador =-

t

con sus caras 35a y 36a de acoplamiento con la barma

-~ -
Pl }

accionudora, dirigidas hacia adelante; la porcidn:de’

. N 3 n‘? -
perro asi acoplada, oscila hacia atrds bajo su cabsa
a resorte cusndo la barra 26 ha gvanzado suficierbe«

%
"

mente para separarse de la porcidn de perro previps

‘

?v.:)_‘

mente acoplada. A

- v

Como se muestra en la figura 5;;i
debido a la construccidn de cada perro 2% en dos por
ciones disuestas g diferentes niveles horizontales,
cada porcién de perro en una de las dos cadenas accio
nadoras esta adaptada, a 10 largo de su borde lateral
mas alejado del pasador 37, para extenderse por enci.
ma o debajo y superponerse zsi g otra porcidn de un
perro similar 27 situado en 1lg otrg de las dos cade-
nas accionadoras. | |

Asi, con referencia a la figurs 5,
la porcién de perro superior 35 esta adaptada para -
superponerse por encima de la porcién inferior 36 de
la cadena laterglmente adyacente.

La disposieién permite que una ba
rra 26 accionadora de una carretilla, que tiene su -
extremo inferior con una configuracién recta, en opo
sicidn a una configurada en T invertida, cusndo es -

acoplada por una porcién de un perro acciongdor, seg

llevada mediante la convergencia relativa de las dos
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~ranuras 16 y 17 del suelo en la ranura de tranéfereg

N . . : ¢
cia 19 a un acoplamiento accionador con una porcion

de perro de uno de los perros de ls cadena lateralme

2 vy

te adyacente, a fin de transferir la barra accionado,

Y 3l s

ra y por consiguiente a la carretilla desde el con=

>

[
trol de una cadeng a la otra, pars su avance por (25

e
* 3

&

s
*

.

cimg de la adecuada ranurg del suelo,

¢}

oo

Lo que antecede se comprenders -

3
L S

mas claramente con referencia a la figura 7, que ilus

4 is2

tra la transferencia de ung barrs 26 accionadora de*

’ﬂ~ Toy

carretilla y por consiguiente esta Ultima, desdeégi?
control de uns cadena 10 en desplazamiento relativéz
mente mds répido, hasta el control de una cadeng 11 °
en desplagamiento relagtivamente mas lento, en la ra-
nurg de transferencia 19, Para este fi{n, la lenglie-
ta conmutadors desplazable 20 ha sido desplazada Ae-
diante el solenoide 22 a una posicidn, mostrada con

perfil discontinuo en la figura»%, Para desviar g la
barra 26 accionadora de la carretilla desde la ranu-
ra 16 del suelo, associada a la cadeng 10 de movimien
to mas rgpido, hasta la ranura 1% del suelo, asocisa-
da a la cedena 11 de movimiento mos lento.

En esta posicidn, en la que, con
referencia a la figura 1, la barra 26 accionadorag de
carretillas seextiende ghora dentro de la ranura de
transferencia 19; debido al desplagzamiento lateral -
antes mencionado de cade una de lgs dos cadengs 10 y
11 en relacion con el centro de la ranura de transfe
rencia 19, la barra 26 accionadora de carretilla se-

ré necesariamente desplazada en direccidn lateral en

relscidn con la cadena 10 de desplazemiento mds ré-
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pido, por la que es todavia accionada. Asi, con re-

ferencia a la figura 7, la barrs 26 accionzdora de -

carretilla es desplazada hacia el extremo lateral de

35¢ de la particular porcion de perro 35 del perro ag
cionador 27 de la cadena 10, que se enouentrafgﬁ'aqg

plamiehto accionador con la barra 26. En eétéff%si-

cidn, la barra 26 se encuentra ahora, como se muestra

en la figura 7, completamente alejada del lada.idya—

% o

cente .de la cadena 10, gungue todavia en acoplgnien~
to con la cara 35a dirigida hacia adelante de-ia”pog

< 7 »
cion de perro 35, adyacente a su extremo latergl. -

PR

35¢. . <o

La barra accionadora 26 se.?éédeg
tra shora en la trayectoria de avance del extremo-lg
teral 36b de la porcion de perro 36 lateralmente ad-
yacente de cadg perro accionador 27 de la cadena 1l
en avance relativamente mas lento, hacia la que es -
desviada o transferida por la lenguets conmutadora -
20 al extenderse a la posicion iluétrada con trazado
continuo en la figura 1, y en la posicién de trazado
discontinuo de la figura 7, de manera que la lengle-
ta conmutadora se extiende en una direccidn incliéa—
da en relacidn con la parte adyacente de lg ranura -
16, asociada a la cadena 10 en desplazamiento més ra
pido, a fin de desplazar lateralmente a la barra 26
alejandola de la cadena 10 y separando as{ por com-
pleto a la misma del extremo lateral 35c¢ del perro ac
cionador de la cadena 10, asi como desviando a la ba

rra accionadora 26 a lo largo de la ranura 17.

El angulo de inclinacidn de la rg
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nurs 16 con la ranura 17 en esta posicion de transfe

rencia, mostrada en la figura 7, puede hacerse sufi-
cientemente pequeiio, y el paso de los perros acciong

dores 27 sobre las dos cedenas puede hacerse tampién

®0 & 00

suficientemente pequeilo, en lo que respecta g la dife

rencie de velocidad relativa entre las dos cadenss 10

¥y 11, que se asegure el que antes de que la baf%a ac

cionadora 26 sea desplazada por la citada dlspo§101-
on de 1la lengueta conmutadora 20 mgs alla del extre-
mo lateral 350 de la porcidn de perro 35 81tuada ‘so-

0

bre la cadena 10, es decir mientras todavis es~a001g

nada por la cadena 10, tal barra accionadora See pues

ta en acoplamiento con la cara exterior inclinasde -
36b de 1la citada porgién de perro 36, sobre lg cade~
na 11 en desplazamiento relativamente mas lento, res
pecto a cuya barra gccion:.dora 26 esta avanzando a un
ritmo relgtivamente mas répido por su continuado ac-
cionamiento desde la cadeng 10.

~ #s{, mediente el continuado accio
namiento desde la porcion de perro 35 de la cadena -
10, adyacente la porcidn de perro 36 de la cadeng 11
en desplazamiento més lento, es impulsada a oscilar
en direccidn de avance o hacia el interior, hacia el
plano longitudinal central de la cadeng 1ll, indicado
por la lineas P.11 en 1lg figurs 7, es decir a la posi
cidn de transferencia de la poreidn de perro, que se
indica con perfil discontinuo en 36i en la figura f;
permitiendo asi que la barra 26 en desplazamiento re
lativamente mas rapido pase a la porcidn de perro 36

de la cadena 11,
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En el instante del acoplagmiento de
la barra 26 con la cara exterior 36b del perro, el -
extremo lateral 35¢ de la porcion de perro 35 de la
cadena 11 se superpone en un sentido verticals-er<ka -

porcidn de perro 36 de la cadena 11, 1lo que es.pérmi

*tido por las posiciones horizontales diferentes:antes

mencionadas de las dos porciones de cada perr¢ "s&cio
*® o0
nador' .0:..

Al ser guiada la barra accionado-

s e 000

N . ! .
ra 26 ulteriormente en la direccion antes mencloqada
o0’

por la lengueta conmutadora 20, respecto a la adya-

cente trayectoria de gvance de lag cadena 10 enﬂﬁes-

. e
¢ e *

plazamiento mas rapido, la barra accionadora 26 es -
desplazada gompletamente fuera de la trayectoria de
la porcidn de perro 35 de la cadena 10, en cuyo mo-
mento la barra accionadora 26 ha gvanzado rebasando
la cara exterior ineclinszds 36b de la porcidn de pe-—
rro 36i, todavia en su posicidn svanzada y adentra—
da, permitiendo asi que esta porcidn de perro 36 os
cile hacia atras hacia su posicion original bajo la
carga del resorte 39, més alla de cuya posicién, co
mo se indicg con perfil continug en la figurs %, ca
da poreciodn de perro es positivamente impedida, en -
cuanto a desplazarse, por el citado pasador de tope
40,

4si, la barra accionadora 26 se -
encuventra ghorg situada por delante de la cara 36a,
dirigida hacia ..adelante, de la citada porcidn de pe
rro 36 de la cadena 11, y.al continuar avanzendo es-

ta cadena, la barra 26 entrars en acoplamiento con =
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nadors y su correspondiente carretilla 25 seran avan

zadas shora exclusivgmente bajo el control de lg ca-

dena 11, Al completar la barra accionadora su des-

L]
o8 ¢ 0

plezamiento de separacidn del extremo delanterd’ (en
lg direccidn de avance) de la lengleta conmutaddYa -

’

desplazable 20, se alineara con el citado pland:P.ll,
de manera que se encuentre entonces dentro de!ié;ra-
nura 17 del suelo en ung, posicién de acoplamien?o si

métrico con cads ung de las dos porciones 35 y.36 del

13
. »

perro 27 de la cadena 11, SN

Se0?

Como gquiera que cada perro .‘tiéne

o ®

una anchura total, como se muestra en la figury 5, -
sustanciaslmente mayor que la anchura total de la cade
na accionadora, la citada transferencia de las carre
tillas se efectlla sin scercar tanto las dos cadenas
10 y 11 que se enganchen entre si, mientras que, co-
mo los perros de las dos cadenas se superponen entre
s{ en sentido vertical, como anteriormente se descri
be, en la posicién de transferencia, no hay peligro
de que los perros 27 se enganchen unos con otros en
tal posicidn. _

Asimismo, como resultars evideﬁte
por la anterior descripecidn de lo que ocurre en el -
instante de lg transferencis de una carretilla desde
una cadena a otra, el montaje desplezable, es decir,
articulado, de cada porcién de perro, como anterior-
mente se describe, respecto a la cadena asociada, -~
permite que una carretilla que esta siendo accionada

por una cadena 10 de desplazamiento relativamente més
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répido en el punto de transferencia, seg accionadorg

mente acoplada por un perro 2% en avance de una cade
na 11 de desplazamiento relativemente mas lento, -
efectuandose también tal transferencia sin que.lbs -
perros 27 en relgtivo desplazamiento de las dog. &ade
nas 10 y 11 se enganchen entre s{ en el puntoc ﬁ?. -
transferencia. . R
Bs, por supuesto, perfectaééé§e -
posible con lg presente invencidn que lgs caryﬁkillas

sean transferidas desde una cadena de avance yelativa

mente mas lento a una cedena de avance relativamente

P

més rapido. Bajo estas condiciones, ordinarigmente

. . *

la barra 26 accionadora de la carretilla, que éh el
instante de la transferencig se ests desplazendo més
lentamente que los perros g punto de recibirla, en-
trar{a simplemente en contacto con la cara dirigida
hacig adelante de ung de las porciones de perro, a =
menos que en el instente de lg transferencia los perros
de las dos cadenas estuviesen laterslmente opuestos
entre s{, en cuyo caso la adyacente porcién de perro
receptorg puede ser forzada, bajo la presién de la -
barra accionadora recibida 26 que se acopla a la ca-
ra exterior de tal porcién de perro, a oscilar tempo

ralmente haciag adelante alrededor de su pivote, a fin

de acomodar la barra accionadora, que recibiria enton
ces el acoplamiento del siguiente perro 2% de la ca-
dena en desplazamiento relativamente més répido.

En lugar de formar cada una de las
dos porciones de perro 35 y 36 como placas planas, ca

da una de tales porciones puede ser de configuracién
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teragles de las dos porciones de cada perro 27 se dis

pongan a diferentes niveles horizontales, concretamen
te en unas posiciones en las que las citadas rorcio-
nes de perro de cualesquiera dos cadenasladyaﬁéﬁ%es
10 y 11 estén adaptadas para superponerse en serrtido

transversal en lg posicion de transferencia. -

® s

ont

0'—’0

Tal disposicion facilita el 2

je de las dos porciones 35 y 36 de cada perro-é7‘en
. .4 . ’
pivotes separados, en oposicion g un pivote comyn 37,

si se deseay sin que las dos porciones citada® .B& su

L

perpongan entre s{ junto a la linea central lohZitudi

.o

nal de su cadena asociada. X

N O T A

Descrita suficientemente lg natu~-
releza del invento, as{ como la manera de realizarlo
en la practica, debe hacerse constar que las disposi
ciones anteriormente indicadas son susceptibles de -
modificaciones de detalle en cuanto no alteren su -
principio fundamental. También se hace constar que
el invento corresponde a una solicitud de Patente -
presentada en Inglaterra con fecha 2% de abril de -
1.965, ioajo el numero 1;7_584/65, acogiéndose por tanto
a los beneficios que conceden los Convenios Interna-
cionales en vigor, siendo lo que constituye lg esen-
cia del referido invento y por lo que se solicita Pg
tente de Invencion por 20 afios en Espafia spbre: "PER-
FECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DB TRANS PORT ADORES
DE SUELO"; caracterizandose por lo siguiente:

12,- Perfeccionamientos en la cons
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truccion de transportadores de suelo, del tipo que -
comprende un par de cadenas accionadoras avanzadas -
por fuerza motriz, cada una de ellas dispuesta por -

debajo de una correspondiente ranura situada en el -

suelo, y ung serie de carretillas con ruedss, sugten

RS 2

tadoras de las mercancies, que presentan ungs barras

LN A d

accionadoras sujetadss que, en su funcionamiento, se

~extienden dentro de una u otra de las dos ranures, y

00"0
.

que se acoplan en sus extremos inferiores g unos pe-

rros accionzdores dispuestos en lss cadensas acciona~

doras, y medios de transferencia de las carre%é}jas
sustentadoras de las mercancias desde una = o%y;fde
las cadenas accionadoras en una posicidn de tregnsfe-
rencia dispuesta en el suelo, en cuya posicién las -
dos ranuras se funden entre si, caracterizados porque
los perros accionadores de carretillgs de cada ung -
de las dos cadenas comprenden, cada uno de ellos, -
dos pbrciones que se extienden en direcciones trans-
versales opuestas respecto a su cadens asociada, su-
perponiéndose el extremo lateral de cada porcidn de
cada perro, en la posicién de transferencia, en sen-
tido transversal, al extremo lateral de la adyacen-
te porcidn del perro de la otra cadens, a fin de per
mitir el avance de una barra accionadora por un perro
de una cadena hacia la trayectoria del perro de la -
otra cadena, siendo desplazable cada una de las dos
porciones de cada perro respecto g la cadens asocia-~
da en direccidén de avance y hacia la linea central lon

gitudinal de la cadeng y contrs unos medios de carga

de retorno, de tal manera que permita a una barrg ac
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desplazamiento relativamente mas rapido, acoplarse -

a una cara dirigida hacia atras de una porcidén de -

perro de una cadena en avance relativamente mas len-—

.
so e ae

to para desplazar a tal porcién de perro ascoplada -
contra su dispositivo de carga y permitir que’lﬁ‘ba.

rra accionadora ocupe una posicidn en la que puda -
acoplsrse a la carg accionadora, dirigida hae{é{éde-
lante, del perro de la cadena en avance mss len&o pa
ra ser accionada por ella. caees

28 ,~ Perfeccionzmientos segﬁﬁ}la
reivindicacion 1, cargcterizados porque el extréhno -

lateral de cada porcion de cada uno de los peyrda de
una cadena del transportador se dispone a un ni&el -
horizontal diferente del correspondiente a las por-
ciones lagtergles adyacentes de cada uno de los perros
de la otra cadena lateralmente adyacente en lg posi-
cidn de transferencia, de manera que los extremos lg
terales de las adyacentes porciones de perro de las
dos cagdengs se superpongan pero extendiéndose uno en
cima del otro en la posicion de transferencia, de mo
do que los perros de las dos cadenas no puedan aco-
plarse entre s{ en 1la posicién‘de transferencia.

38.- Perfeccionamientos segun las
reivindicaciones 1 § 2, caracterizados porgque las dos
porciones que constituyen cada perro de lgs cadensgs
accionadoras estan sepsradas entre s y estan monta-
das para un movimiento articulado independiente en -
direcciones opuestas entre s{ alrededor de un pivote

verticalmente extendido, contra un dispositivo de =
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48,- Perfeccionamientos segun la

reivindicgeidn 3, caracterizados porque las dos ole)
ciones separadas de cada perro estan moﬁtadas Sobre
un pivote comdn. e
52,- Perfeccionamientos seéﬁﬁacuql

quiera de las reivindicaciones 1 0 4, caracterizados

porque cada porcidn de perro presentag la forméuéd -
una placa plana, de manera que en su totalidad Bé -
disponga al mismo nivel horizontal. soesls

68.- Perfeccionamientos seéﬁéicua;
quiera de las reivindicaciones 3 a 5, caractergéédos
porque las dos porciones de cada perro estan dggﬁpeg
tas para superponerse entre s{ en sentido vertical -
en una posicion situada por delante de su eje de ar-
ticulacion, estando adaptadas las dos porciones en -
que se superponen pars acoplarse simultanesmente a -
la bgrra accionadora de la cgrretilla en posiciones
espaciadas a lo largo de la misma, de manera que la
carga accionzdora sea compartida de modo sustgncial-
mente igual entre las dos porciones que constituyen
cada perro accionador, en virtud de lo cual se redu~
ce al minimo un indeseable recargamiento local del -
perro.

;é.- Perfeccionamientos, segin -
cualquiera de las reivindicaciones 1 a 6, caracteriza
dos porque cada poreidn de perro presents una cara -
dirigida hacia atréds, dispuesta al lado del eje de —
articulacion de la porcidén de perro, cuys cara estd

inclinads hacia atras en direccidn de la 1linea cen-
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tral longitudinal de la cadena.

88.- Perfeccionamiento segin la -
P . « 7 i .
reivindicaeidén 7, caracterizados porque cada poreion

de perro es de configuracidn sustancislmente en triég

LR SIS

gulo recténgular, vista en planta, de manera que .pre

PR

sente un borde de acoplamiento con la barra sustan~

D

cialmente recto y dirigido hacia adelante y un borde
. . s . ey
exterior recto o incurvado dirigido hacia atras’,''que

eotre
a

esta inclinado en la direccidn de avance de la bade-
na y dispuesto a un lado de un plano vertical'iéﬁéi—

+

tudinalmente extendido que contiene al eje de articu
lacion de tal porcidn de perro. A

xS e,
»

92,- Perfeccionamientos en 1&g cons
truceidn de transportadores de suelo; tal y como gue
da sustancialmente descrito en la presente Memoriag y
en los adjuntos dibujos.

Esta Memoria consta de veintiseis

hojas, escritas a miquina por una sola cara.

Madrid, 27 i 18

FISHER & LUDLOW LIMITED,

J. GOME2 AC*BO Y MODRP
s n Rroade: AL GARCIA BRAVEY
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