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PATENTE LE INVENCION 

Br. 17 . 584/65

3 2 6 0 7 1 O l^'r'

emolía zD eáciihím a • • *

ó&vte

"Perfeccionam ientos en l a  construcción  de tran sp orta  

dores de s u e lo " .

FISHER & 1 ÜDLOW LIMITED, entidad in g le s a , resid en te  

en Albion Works, Kingsbury Boad, Birmingham 24 , Con 

dado de Warwick, In g la te rra .

E sta  invención  se re la c io n a  con 

transportadores de suelo destinados, a l  tran sporte -  

de mercancías y  d el tip o  aquí denominado " e l t ip o  -  

e s p e c ific a d o " , que comprende un par de cadena3 aceio  

5# nadoraS avanzadas por fu e rza  m o triz , cada una de -

Mod. 113
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e l la s  d isp u esta  por debajo de una correspondiente ra

nura s itu a d a  en e l  su e lo , y  una s e r ie  de c a r r e t i l la s

con ruedas sustentadoras de la s  m ercancías, que p re-»
sentan unas barras accionadoras su jetadas que en e l

funcionamiento se extienden dentro de una u o tra  de

la s  dos ranuras y  que se acoplan en sus extremos in -
***fe r io r e s  a unos perros accionadores dispuestos eü»las

•

cadenas accionadoras, y medios de tra n sfe re n c ia  desa­

tinados a t r a n s fe r ir  la s  c a r r e t i l la s  sustentadoras*-de
t , • •

la s  mercancías desde e l  con tro l de una a o tra  de*las• ♦ * "
cadenas accionadoras en una p osición  de unión u ábra

• •

de tra n sfe re n c ia  d isp u esta en e l  su e lo , en cuya .posa* *
ción  la s  dos ranuras se funden entre s í .

Hasta ahora, en lo s  transportado­

res de suelo  d el tip o  e sp e c ifica d o , lo s  perros accio  

nadores han estado rígidam ente montados en la s  cade­

nas accionadoras de manera que queden fija d o s  en re ­

la c ió n  con e l la s  durante e l  funcionam iento. En t a l  

d isp o sic ió n  no es s a t is fa c t o r io  f a c i l i t a r  l a  tra n sfe  

re n c ia  de la s  c a r r e t i l la s  desde una cadena accionada 

r a  a o tra  haciendo lo s  extremos in fe r io r e s  de la s  ba 

rra s  accionadoras sostenidas por la s  c a r r e t i l la s  en 

forma de T in v e r tid a , de manera que formen un par de 

brazos, cuyos extremos l ib r e s ,  en l a  p osición  de tra es  

fe re n c ia , están  adaptados cada uno de e l lo s  para un 

acoplamiento accionador con perros montados r íg id a ­

mente en la s  cadenas accionadoras, estando esp acia­

das entre s í  relativam ente por una d is ta n c ia  ap recia  

b le  la s  dos cadenas en e l  punto de tra n s fe re n c ia , cu 

ya  d is ta n c ia  de separación e s tá  determinada por l a  -30
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lon gitu d  de lo s  dos brazos de cada barra accionadora,

a f in  de e v ita r  todo riesg o  de que lo s  perros montados

rígidam ente en una cadena accionadora se enganchen -
•

con perros análogamente montados en l a  o tr a  cadena*-*
/ \

accionadora en l a  p osición  de tra n sfe re n c ia .

A menos que la s  ranuras d e l suéj-b
*****se h ic ie se n  de vina anchura t a l  que atrapasen in d esea

blemente la s  ruedas de la s  c a r r e t i l la s  o lo s  pies^JSe•
personas que anden sobre e l  su e lo , a s í como otros...*?

cuerpos situ ad os sobre e ste  ú ltim o, t a l  disposición*,
* • • *

s i  se adopta, im pediría, por l a  p resen cia  d e l extréV
• r

mo in fe r io r  relativam ente ancho y en forma de T lñ>.
♦ * -*

v e r tid a  de cada barra accionadora sosten id a  por l a  -  

c a r r e t i l l a ,  que l a  barra accionadora se r e t ir a s e  f á ­

cilm ente de l a  ranura d el su e lo , t a l  como es necesa­

r io  para p e rm itir  e l  avance manual de la s  c a r r e t i l la s  

sobre e l  su elo  en p osicion es espaciadas resp ecto  a -  

l a  ranura, procedimiento que frecuentemente se requija 

re en lo s transportadores de s u e lo .

Es por consiguiente n ecesario  que 

la s  dos cadenas aceionadoras sean acercadas muy e s tre  

chámente en l a  p osición  de tra n s fe re n c ia  para p erm itir 

que la s  barras aceionadoras de anchura tra n sv e rsa l re 

lativam ente pequeña en sus extremos in fe r io r e s  sean 

eficazm ente tra n sfe rid a s  de una cadena a l a  o tra . Es 

to  im p lica  é l  problema de im pedir que lo s  perros r í ­

gidamente montados de la s  dos cadenas se ob stacu licen  

o enganchen en tre s í  en l a  p o sició n  de tra n sfe re n c ia , 

puesto que tanto s i  la s  dos cadenas son accionadas -  

desde una fuente de en ergía  común o desde dos separa
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das, es im posible en l a  p r á c t ic a  asegurar que la s  dos

cadenas accionadoraS avancen exactamente a l a  misma

v e lo c id a d , de manera que se s in cro n ice  l a  p o s ic ió n  -

r e l a t iv a  de lo s  perros en la s  dos cadenas a f i n  de -
• « « ♦ *

e v i t a r  su enganche re c íp ro c o . En e fe c to , como l a  ye
• ♦ ♦

lo c id a d  de avance de la s  cadenas es muy pequeña, por
/ * • *

ejem plo comunmente d e l orden de 3 a 40 m por minuVp*,*
• «S i

con fre c u e n c ia  puede s e r  deseable que una cadena * -

avance a una v e lo c id a d  apreciablem ente d ife re n te * a ” -
. • *

l a  de l a  o tr a . A s í, en l a  p r á c t ic a ,  puede esperarse’

que una cadena avance a una v e lo c id a d  más ráp id a ’.qué
• • *.

l a  o tr a . *. .* I

De acuerdo con l a  presen te inven­

c ió n , lo s  perros accionadores de la s  c a r r e t i l l a s  de 

cada una de la s  dos cadenas comprenden, cada uno de 

e l l o s ,  dos porciones que se extien d en  en d ire cc io n e s  

tra n s v e rs a le s  opuestas resp ecto  a su correspondien­

te  cadena, superponiéndose e l  extremo l a t e r a l  de ca­

da porción  de cada perro en l a  p o s ic ió n  de tr a n s fe ­

r e n c ia , en un sen tid o  tr a n s v e r s a l,  a l  extremo la t e r a l  

de l a  porción  adyacente d e l perro de l a  o tra  cadena, 

de manera que se perm ita e l  avance de una b arra  accio  

nadora por un perro de una cadena h a c ia  l a  tr a y e c to ­

r i a  de un perro de l a  o tr a  cadena, siendo d esp la za - 

b le  cada una de la s  dos porciones de cada perro r e s ­

pecto a l a  cadena corresp on d ien te, en d ire c c ió n  de -  

avance y  h a c ia  l a  l ín e a  c e n tra l lo n g itu d in a l de l a  -  

cadena y  co n tra  un medio.de carga  de re to rn o , de t a l  

manera que se perm ita a una b a rra  accionadora de ca­

r r e t i l l a  avanzada por una cadena en desplazam iento -
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relativam ente más rápido que se acople a una cara  djl

r íg id a  h a c ia  a trás de una porción de perro de vina ca

dena en avance relativam ente más le n to , para d eso ía -

zar t a l  porción de perro acoplada con tra su medio de
» • •

carga  y  p erm itir  que l a  barra acd on ad ora ocupe una
/ * • *

p o sició n  en l a  que pueda acoplarse a l a  cara  a c c io -. . . . .
nadora d ir ig id a  h a c ia  adelante d el perro de l a  cade-*-*

9

/ » #S •
na de avance mas len to  para s e r  accionada por e l l a .

*
P referib lem en te, la s  dos p orelb -*

. »•
10, nes que con stitu yen  cada perro de la s  cadenas accxq^

, . *•••
nadoras están  separadas entre sx y montadas para’.uh'

movimiento a rticu la d o  independiente en direcciones* £• 

opuestas entre s í  alrededor de un p ivote  verticalm en  

te  extendido con tra un re so rte  u otro  medio de carga. 

1 5 . P referib lem en te, la s  dos porciones

separadas de cada perro están  montadas sobre un pivo 

te  común.

Aunque con l a  presente in ven ción , 

debido a l  montad® de la s  dos porciones de cada perro
20 para un movimiento de avance y  h a c ia  e l  in t e r io r  re ¿  

pecto a su correspondiente cadena» la s  porciones trans 

versalm ente superpuestas de lo s  perros de la s  dos ca 

denas pueden acoplarse entre s í  s in  ningún daho, es 

d e c ir , s in  que se enganchen en tre s í  en l a  p osición  

25, de tra n s fe re n c ia , preferiblem ente e l  extremo la t e r a l  

de cada porción de cada uno de lo s  perros de l a  cad£ 

na tran sportadora se dispone a un n iv e l  h o rizo n ta l -  

d ife re n te  d el correspondiente a la s  porciones la te r a  

le s  adyacentes de cada uno de lo s  perros de l a  o tra  

. cadena lateralm en te adyacente en l a  p osición  de trans30
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fe re n c ia , de manera que lo s extremos la te r a le s  de la s  

porciones de perros adyacentes de la s  dos cadenas se 

superpongan extendiéndose una por encima de l a  o tra  

en l a  p o sició n  de tran sferen cia»  de forma que lo s  pe

rros de la s  dos cadenas no puedan acoplarse entre* *sí*

en dicha p o sic ió n . *•
, ♦* * • •

P referib lem en te, cada porción*dÁ.*
•

perro se dispone en su to ta lid a d  a l  mismo n iv e l  h’cĴ i

zonta! formándose cada porción como p la ca  plana,* p e!

ro la s  porciones pueden s e r , cada una de e l la s ,  -* • • *
con figu ración  escalonada, disponiéndose simplemente’** «
sus re sp ectiv o s  extremos la te r a le s  a lados opuestos'*

de l a  cadena asociada a d ife re n te s  n iv e le s  horizon­

ta le s  .

P referib lem en te, cada porción de 

perro presenta una cara  d ir ig id a  h a cia  atrás dispues 

t a  en e l  lado d el e je  de a r tic u la c ió n  de l a  porción 

de perro, cuya cara  e s tá  in c lin a d a  h a cia  atrás en di 

recció n  de l a  l ín e a  c e n tra l lo n g itu d in a l de l a  cade­

na, a f in  de f a c i l i t a r  e l  c itad o  desplazamiento de -  

cada porción de perro mediante una barra accionadora 

de c a r r e t i l l a .

Tal d isp o sic ió n  in c lin a d a  de l a  -  

cara  d ir ig id a  h a c ia  atrás de cada porción de perro -  

puede disponerse dando a cada porción de perro sustan 

cialm ente l a  forma de un triá n g u lo  rectángulo o una 

con figu ración  de cuarto de c ír c u lo , v is t a  en p lan ta , 

de manera que presente un borde de acoplamiento con 

l a  barra d ir ig id a  sustancialm ente h a cia  adelante y  un 

borde e x te r io r  recto  o incurvado d ir ig id o  h a cia  a trá s ,
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in c lin a d o  en l a  d ire c c ió n  de avance de l a  cadena» y  

d isp u esto  latera lm en te  a un lado de un plano v e r t i c a l  

longitudinalm ente exten dido, que contiene e l  e je  de . 

a r t ic u la c ió n  de t a l  porción de p erro . • • • •*
P referib le m en te , la s  dos porciones

»  i  •

de cada perro está n  d isp u estas para superponerse ^efttre
. • .*

s í  en una p o sic ió n  s itu a d a  por d elan te  de su e je  dV*
. .s .

/ s
a r t ic u la c ió n , estando adaptada cada una de la s  dos* -i
porciones en e l  punto en que se superponen para acp-

* ♦ •
p ia rse  simultáneamente a l a  b arra  accionadora de

♦ V ft
r r e t i l l a  en p osicion es espaciadas a lo  la rg o  de 1 ^ .-

« . *
misma, de manera que l a  carga accionadora se a  cotil]5a£ 

t id a  de modo sustancialm ente ig u a l entre la s  dos por 

ciones que co n stitu y en  cada perro accionador, con lo  

cu a l se reduce a l  mínimo una in d eseable  sob recarga -  

lo c a l  d e l p erro .

En l a  p resen te d e scrip c ió n , la s  -  

expresion es " fr o n ta l"  y  "p o s te r io r"  y  "h a cia  ad elan te" 

y  "h a cia  d e trá s"  se r e f ie r e n  a l a  d ire c c ió n  de avance 

de la s  cadenas accionadoras.

La in ven ción  se i l u s t r a  en lo s  ad 

juntos d ib u jo s , en lo s  cu a le s:

La f ig u r a  1 es una v is t a  en plan­

t a  parcialm ente esquem ática de una forma de tran sp or 

tador de su elo  d e l t ip o  e s p e c ific a d o , que in corp ora  

e s t a  in ven ció n .

La f ig u r a  2 es una v i s t a  en plan­

t a  in v e r t id a , a mayor e s c a la , de p arte de l a  construc 

ció n  mostrada en l a  f ig u r a  1 .

La f ig u r a  3 es un alzado la t e r a l
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a e s c a la  ampliada de parte de vina de la s  cadenas acci£  

nadoras en p o sic ió n  por debajo de l a  ranura d e l sue­

l o ,  de l a  con stru cció n  mostrada en l a  f ig u r a  1 ,  qHe.

m uestra también a una de la s  c a r r e t i l la s  con ruedas.*• « • ♦ »

La f ig u r a  4 es un alzado la te ra l^
♦

a e s c a la  ampliada de parte de l a  con stru cció n  mos.tre
• • ♦ •

da en l a  f ig u r a  3 . *
•

La f ig u r a  5 es una v i s t a  en sec-^

ció n  tra n s v e rs a l y  a  e s c a la  ampliada por l a  l ín e a  7 .
« * •

5-5 de l a  f ig u r a  1» que m uestra p arte  de cada una.*dé
» t ♦

la s  dos cadenas acoionadoras, incluyendo a uno de*.los* 0
perros accionadores de la s  mismas, en p o sic ió n  po*r -  

debajo de l a  ranura d e l su elo  en l a  p o sic ió n  de tran s 

fe r e n e ia  de la s  c a r r e t i l l a s .

La f ig u r a  6 ,es una v is t a  en p lan ­

t a  de p arte  de l a  cadena accionadora, que in c lu y e  a 

uno de lo s  perros accion ad ores, i lu s tr a d a  en l a  f i ­

gura 5 ; y

La f ig u r a  7 es una v is t a  en plan­

t a  esquem ática que i l u s t r a  l a  tr a n s fe r e n c ia  de una -  

barra accionadora de una c a r r e t i l l a  con ruedas desde 

una cadena accionadora a l a  o tr a  en l a  p o sic ió n  de -  

tr a n s fe r e n c ia  i lu s tr a d a  en l a  f ig u r a  1 .

Con r e fe r e n c ia  a lo s  d ibu jos y más 

particu larm en te a la s  fig u ra s  1  a 5, e l  tran sp ortad or 

de su elo  ilu s tr a d o  comprende un par de cadenas a cc i£  

nadoras 10 y  1 1  de forma generalm ente conocida, que 

son avanzadas independientemente por fu e rz a  m o triz  -  

en l a  d ire c c ió n  in d icad a  por la s  fle c h a s  de la s  d iv e r  

sas f ig u r a s ,  mediante correspondientes medios a e c io -30



-  9 -
- • • - t i

5 .

10.

1 5 .

20.

25 .

326071
nadores por fu e rz a  m otriz 12 y  13 , de forma conocida* 

Como q u ie ra  que cada cadena, según costumbre, e s tá  -  

p ro v is ta  de su propio medio aecionador por fu e rz a  mo, 

t r i z ,  es im posible s in c ro n iz a r  con p re c is ió n  la s  v e -
i»»»»

lo cid a d es de la s  dos cadenas. A s í, en l a  p r á c t ic a ,
# * *

una de la s  dos cadenas, por ejemplo l a  cadena 1 0 , . se» *
r * * *

r a  accionada a una ve lo c id a d  algo mayor que l a  de*V&

o tr a  cadena, por ejemplo l a  cadena 1 1 .  *
 ̂ 4

la s  dos cadenas 10 y  1 1  está n  reV
» * *

pectivam ente a lo ja d a s dentro de unas correspondientes

v ía s  de g u ía  14  y  1 5 » cada una de e l la s  comunicando
•

respectivam ente por sus lados su p erio res con una'.n'anu 

r a  1 6 , 1 7 , de anchura in f e r io r  a l a  de la s  v ía s  de -  

g u ía  y  de cada una de la s  dos cadenas 10 y  1 1 ;  cada 

ranura e s t á  formada de l a  manera conocida en e l  sue­

lo  1 8 , por debajo d e l cu a l se disponen la s  v ía s  de -  

g u ía  14 y  1 5 , y  sus correspondientes cadenas 10 y  1 1 .

Cada ranura 16 y  17 se extien d e -  

por encima d e l e je  lo n g itu d in a l c e n tr a l de l a  corres 

pondiente cadena y  por lo  menos en una p o sic ió n  a to  

do lo  la rg o  de la s  dos ranuras y  de sus asociadas ca 

denas, la s  dos cadenas 10 y  1 1  se disponen, como se 

m uestra en la s  fig u ra s  1 y  5 , en e s tre c h a  proximidad 

l a t e r a l  en tre  s í ,  de manera que perm itan l a  tr a n s fe ­

r e n c ia  de la s  c a r r e t i l l a s  con ruedas, que se d e s c r i­

b irán  más a d ela n te , desde e l  co n tro l de una cadena a 

l a  o tr a , por ejem plo desde l a  cadena 10, d esp lazab le  

a mayor v e lo c id a d , a l a  cadena 1 1 ,  d esp lazab le  a me­

nor v e lo c id a d .

En e s ta  p o s ic ió n  de tra n s fe re n c ia30

en
,



-  10 -

5 .

10.

1 5 .

20.

25 .

3 0 .

326071
la s  dos ranuras 16 y  17  d el su elo  se funden en tre  s í  

en una ranura de tra n s fe re n c ia  1 9 » en l a  que tr a b a ja

un d is p o s it iv o  de tr a n s fe r e n c ia  en forma de len gü eta
* é •

de conmutación d esp lazable  20 montada para un movimien

to  a rtic u la d o  en 21 alred ed or de un e je  v e r t i c a l ,  de«
/ » • ♦

manera que s e a  d esp lazab le  desde l a  p o sic ió n  i l u s t r a  

da en l a  f ig u r a  1  con trazado continuo a l a  de t r a W

do d isco n tin u o , según que, avanzando la s  cadenas eh*
/ «

l a  d ire c c ió n  de la s  fle c h a s  de l a  f ig u r a  1 ,  se  db&e'é
. • •

t r a n s f e r ir  la s  c a r r e t i l l a s  con ruedas desde e l  cónítrol 

de l a  cadena 10 a l  co n tro l de l a  cadena 1 1  o v ic á v e r
**•7

s a . I

Como se m uestra en l a  f ig u r a  1 , l a  

ranura de tr a n s fe r e n c ia  19 es de l a  misma anchura que 

la s  o tras  ranuras 16 y  17 d e l s u e lo , y  para acomodar 

la s  dos cadenas y  sus re s p e c tiv a s  v ía s  de gu ía  en l a  

ranura de tr a n s fe r e n c ia , la s  dos cadenas y sus v ía s  

de g u ía  está n  latera lm en te  descentradas resp ecto  a -  

l a  l ín e a  c e n tr a l de l a  ranura de tra n s fe re n c ia  19 , -  

de manera que l a  l ín e a  c e n tra l de una cadena e s té  a 

un lado de l a  ranura de tr a n s fe r e n c ia  y  l a  l ín e a  cen 

t r a l  de l a  o tr a  cadena e s té  en e l  lado opuesto.

E l cam biavías 20 , que es de forma 

conocida, es desplazado de manera conocida por e l  ao 

len o id e  22 (veáse f ig u r a  2 ), cuyo inducido 23 e s tá  -  

conectado a tra v é s  d e l brazo 24 con e l  cam biavías 20, 

siendo accionado e l  so len oid e desde cu a lq u ie r  in te ­

rru p to r  de co n tro l convenientemente d isp u esto  bajo -  

e l  co n tro l d e l o p e ra rio .

E l tran sp ortad or de su elo  c o n s t i-

•»«
*
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tu id o  por cada una de la s  dos cadenas accionadoras -

10 y  1 1  y  lo s  demás elementos llanta d e s c r ito s , e s tá

p ro v is to  de una s e r ie  de c a r r e t i l l a s  25 con ruedas -

(veáse f ig u r a  3 ) que son de forma conocida y  l l e v ’án**'
•

montadas en sus extremos d e la n te ro s , para un moviltfíéñ
«

to  d e s liz a n te  v e r t i c a l ,  unas barras accionadoras 2$‘
. . . . .

pendientes de la s  c a r r e t i l l a s ,  cada una de la s  cua.-\.'
•

le s  e s tá  adaptada para pender a tra v é s  de cada uriáj^de

la s  dos ranuras 16 y  17 d e l su e lo , cuyas ranuras» •

a s í  como l a  ranura de tra n s fe re n c ia  19» son en cense»

cu en cia  de una anchura so lo  ligeram ente mayor que" e l* *
diámetro de la s  barras accionad oras. !**e ♦ •

E l extremo in f e r io r  de cada barra 

26 accionadora de c a r r e t i l l a  e s t á  adaptado para su -  

acoplam iento a uno de una s e r ie  de perros accionado- 

res  27» d isp u estos a  in te rv a lo s  a  lo  la rg o  de cada -  

una de la s  dos cadenas 10 y  1 1 ,  de manera que median 

te  su acoplam iento con la s  barras aadLonadoras avan­

cen a la s  c a r r e t i l l a s  a lo  la rg o  d e l su e lo . Las .- 

barras 26 está n  adaptadas de manera conocida, por -  

ejem plo mediante e l  mecanismo e levad o r 25a , para s e r  

elevadas por completo resp ecto  a la s  ranuras 16 y  17  

d e l su e lo , para p e rm itir  e l  avance manual de la s  ca­

r r e t i l l a s  25 a  lo  la rg o  d e l su elo  en una p o sic ió n  re. 

mota resp ecto  a la s  ranuras.

Cada uno de e sto s  perros accio n a - 

dores 27 e s t á  montado en e l  ramal p o s te r io r  28 de un 

sop orte  29 de forma acanalada y  destinado a l  soporte 

de lo s  p erro s, cuyo soporte es sosten id o  (veánse f i ­

guras 4 y  5 ) sobre un par de p la ca s  transversalm ente30
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espaciadas 30, aseguradas a unas barras de conexión

31 verticalm ente d isp u esta s, de l a  asociada cadena -

accionadora 10 u 1 1 .

E l ramal fr o n ta l 32 d e l soporte -
¥

c 29 acanalado de su sten tació n  de lo s  perros so stien e1
un perro retardador 33 que e s tá  espaciado por deláñ -.....
te  d el perro accionador adyacente 27 en una distáaA.*

m

c ia  algo mayor que e l  diámetro de l a  barra 26 acc*it>-

nadora de l a  c a r r e t i l l a ,  de manera que é s ta  puede^esr
.  * •

10. tenderse en su extremo in fe r io r  entre lo s  dos per.rjsg’
. . . . .

27 y  37 , impidiendo a s i que la s  c a r r e t i l la s  con'jsUS

barras accionadoraS en su p o sició n  accionadora infe^  

r io r  rebasen a l a  correspondiente cadena, por ejemplo 

cuando avanzan cu esta  abajo . Cada perro retardador 

3-5 . 33 presenta una zapata 34 in c lin a d a  h acia  adelante y

h a c ia  abajo, adaptada para acoplarse a l  lado in fe r io r  

de una barra accionadora 26, cuando se encuentra en 

su p osición  descendida, de manera que l a  e leve p a rc ia l 

mente de modo temporal respecto  a l a  c a r r e t i l l a ,  en 

20. v ir tu d  de su montaje d e s liz a b le  sobre e l l a ,  perm itien 

do a s í ,  en e l  caso de que una barra accionadora 26 -  

no se acople ya a  un perro accionador de una cadena, 

que e s ta  ú ltim a y  su perro retardador asociado 33 -

avancen respecto a l a  barra accionadora, poniendo a 

25 . e s ta  últim a en una p osición  de acoplamiento con e l  -  

adyacente perro accionador 27 .

De acuerdo con l a  presente inven­

ció n , cada uno de lo s  perros accionadores 27 e s tá  -  

co n stitu id o  por dos porciones 35 y  36 que en l a  dispo 

s ic ió n  ilu s tr a d a  están  separados en tre s í .  Cada por30
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ción  35 y  36 presen ta l a  forma de una p la ca  m etá lica  

sustancialm ente con l a  con figu ración  de un triá n g u lo  

rectán gu lo , v i s t a  en p la n ta , disponiéndose la s  dos -
#

porciones 35 y  36 a d ife re n te s  n iv e le s  h o rizo n ta les

y montándose cada una de e l la s  para un movimiento ar 

ticu la d o  sobre un pasador de a r t ic u la c ió n  común 37*-
V*.

verticalm en te extendido, de manera que junto a l  pWa*
*

dor de a r t ic u la c ió n  y directam ente sobre e l  lado cte- 

la n tero  d el mismo, la s  dos porciones de cada perro**-
/ a * °

accionador 27 se superpongan en tre s i .  /

Las dos porciones de perro 35

presentan mía cara  accionadora 35a y  36a re s p e c tiv a -
*  v  *

mente, d ir ig id a  h a c ia  adelante y acoplable a l a  barra 

de l a  c a r r e t i l l a ,  cuyas caras se encuentran en e l  mi£ , 

mo plano v e r t i c a l  común perpendicularmente tran sver­

s a l  a l a  d ire cc ió n  de avance, considerando la s  dos -  

porciones 35 y 36 en l a  p osición  accionadora i lu s t r a  

da con trazado continuo en l a  f ig u r a  6 .

Con l a  barra  accionadora 26 en l a  

p osición  de accionamiento,normalmente y debido a l a  

d isp o sic ió n  de la s  ranuras 16 y  1 7 , excepto en l a  ra  

nura de tra n s fe re n c ia  19 , a q u élla  e s ta rá  directamen­

te  encima de l a  l ín e a  c e n tra l de una u o tra  de la s  dos 

cadenas 10 y 1 1 ,  como se muestra en la s  fig u ra s  4 y  

6 , se acop lará  a la s  dos porciones de perro 35 y  36 

de un perro 27 en una p osición  directam ente enfren­

te  d el centro d el pasador de a r t ic u la c ió n  37, de ma­

nera que l a  carga accionadora se a  compartida ig u a l y  

sim étricam ente entre la s  dos porciones de cada perro 

27 y l a  cadena accionadora sea  en consecuencia sim é-30
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trieam ente cargada.

Para asegurar que t a l  carga simé­

t r i c a  sea  mantenida a pesar de unas l ig e r a s  v a r ia c i£
,  *

nes en l a  p osición  de l a  ranura del suelo  respe ctb* *á*

l a  l in e a  c e n tra l de l a  cadena correspondiente, lg¡^ -*

cita d a s  caras aecionadoras 35a y  36a d el perro, eü*á-
. . . . .

posicion es directam ente por dela&te d el pasador 37.»...*
«

presentan un entrante 38 en forma de V poco profutójiá, 

para l a  colocación  de l a  barra  accionadora, estando-^ 

verticalm ente alineados lo s  dos entrantes de cada. 

rro 27. - •*'»
♦  r

Las dos porciones son re te n id a s !-* t t
en e s ta  p osición  accionadora mediante un re so rte  39 

dispuesto de manera que desplace a la s  dos porciones 

en d ireccion es opuestas alrededor d el p ivote 37, a -  

f in  de poner a sus extremos p o ste rio re s  en acoplamien 

to  con un pasador de tope 4-0 verticalm ente extendido, 

sostenido sobre e l  soporte 29 d el p erro, que a través 

d el ramal p o ste rio r  28 d el soporte s irv e  para conec­

t a r  e l  pasador de a r tic u la c ió n  37 y  e l  asociado perro 

27 a l  soporte 29 .

Cada porción de perro 35 y 36 t i e  

ne su re s p e c tiv a  cara e x te r io r  35b y  36b in c lin a d a  -  

o achaflanada en re la c ió n  con l a  d ire cc ió n  de avance 

de l a  cadena asociada, de manera que una barra 26 -

accionadora de c a r r e t i l l a ,  en una p osición  l a t e r a l ­

mente d isp u esta , por ejemplo l a  26a en l a  f ig u r a  6, 

acoplándose a t a l  cara in c lin a d a  de una u o tra  porción 

de perro y  avanzando a una velocidad  relativam ente más 

ráp ida en l a  d ire cc ió n  de l a  f le c h a  cause l a  o sc i
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la c ió n  de l a  porción de perro a s í  acoplada en d ire c ­

ción  de avance con tra  l a  carga d el reso rte  39 alrede 

dor de su p ivo te  37» perm itiendo a s í que l a  barra ac

d on ad ora 26 se desplace h a c ia  adelante resp ecto  a l

perro 27 a  una p o sició n  de acoplamiento accionador
•f

con sus caras 35a y  36a de acoplamiento con l a  bajráá

accionadora, d ir ig id a s  h a c ia  ad elan te; l a  porciónváe.*

perro a s í acoplada, o s c i la  h a c ia  a trás bajo su carga

a re so rte  cuando l a  barra  26 ha avanzado suficiente*^

mente para separarse de l a  porción de perro previa*- *

mente acoplada* ***■♦  *:
Gomo se muestra en l a  f ig u r a  

debido a l a  con strucción  de cada perro 27 en dos por 

d o n e s  d ispuestas a d ife re n te s  n iv e le s  h o rizo n ta le s ,

cada porción de perro en una de la s  dos cadenas accio  

nadoras e s tá  adaptada, a lo  la rg o  de su borde l a t e r a l  

más a le jad o  d e l pasador 37, para extenderse por e n c i, 

ma o debajo y  superponerse a s í  a o tra  porción de un 

perro s im ila r  27 situ ad o en l a  o tra  de la s  dos cade­

nas accionadoras.

.ásí, con r e fe r e n c ia  a l a  f ig u r a  5, 

l a  porción  de perro su p erio r 35 e s tá  adaptada para -  

superponerse por encima de l a  porción in fe r io r  36 de 

l a  cadena lateralm en te adyacente.

l a  d isp o sic ió n  permite que una ba 

r r a  26 accionadora de una c a r r e t i l l a ,  que tie n e  su  -  

extremo in f e r io r  con una con figu ració n  r e c ta , en opo 

s ic ió n  a una configurada en T in v e r tid a , cuando es -  

acoplada por una porción de un perro accionador, sea  

lle v a d a  mediante l a  convergencia r e la t iv a  de la s  dos
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ranuras 16 y  17 d el suelo  en l a  ranura de tran sieren  

c ia  19 a un acoplamiento accionador con una porción 

de perro de uno de lo s  perros de l a  cadena lateralm en< » * F*
te  adyacente, a f in  de t r a n s fe r ir  l a  barra accionad^

ra  y  por consiguiente a l a  c a r r e t i l l a  desde e l  con-?
•*-«»'**

t r o l  de una cadena a l a  o tra , para su avance por
, .  »

cima de l a  adecuada ranura d el su e lo . **/*

Lo que antecede se comprenderá

más claramente con re fe re n c ia  a l a  f ig u ra  7 , que i lu s
■% * v "V -* o

t r a  l a  tra n sfe re n cia  de una barra 26 accionadora de»* 

c a r r e t i l l a  y  por consiguiente e s ta  últim a, desde V i  

co n tro l de una cadena 10 en desplazamiento r e la t iv a ­

mente más rápido, h asta  e l  con tro l de una cadena 1 1  

en desplazamiento relativam ente más le n to , en l a  ra ­

nura de tra n sfe re n c ia  19 ,  Para este  f in ,  l a  lengüe-
p

t a  conmutadora desplazable 20 ha sido desplazada me­

diante e ls o le n o id e  22 a una p osición , mostrada con 

p e r f i l  discontinuo en l a  f ig u ra  7 , para d esv ia r a l a  

barra 26 accionadora de l a  c a r r e t i l la  desde l a  ranu­

ra  16 del su e lo , asociada a l a  cadenq 10 de movimien 

to  más ráp ido, h asta  l a  ranura 17 d el su e lo , asocia­

da a l a  cadena 11  de movimiento más le n to .

En e s ta  p o sició n , en l a  que, con 

re fe re n c ia  a l a  f ig u ra  1 ,  l a  barra  26 accionadora de 

c a r r e t i l la s  se extiende ahora dentro de l a  ranura de 

tra n sfe re n c ia  19¿ debido a l  desplazamiento la t e r a l  -  

antes mencionado de cada una de la s  dos cadenas 10 y 

11  en re la c ió n  con e l  centro de l a  ranura de transfe_ 

ren cia  19 , l a  barra  26 accionadora de c a r r e t i l la  se ­

r á  necesariamente desplazada en d irecc ió n  la t e r a l  en 

re la c ió n  con l a  cadena 10 de desplazam iento más rá -
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p id o, por l a  que es to d a v ía  accionada. A s í, con r e ­

fe r e n c ia  a l a  f ig u r a  7 , l a  b arra  26 acd o n ad o ra  de -  

c a r r e t i l l a  es desplazada h a c ia  e l  extremo l a t e r a l  de

35c de l a  p a r t ic u la r  porción de perro 35 d e l perro ac
•

d o n a d o r 27 de l a  cadena 10, que se encuentra en ac£

plam iento ac d on ad o r con l a  b arra  26. En e s tá ’ p o s i-

c ió n , l a  b arra  26 se encuentra ahora, como se muestra
. . . . .

en l a  f ig u r a  7» completamente a le ja d a  d e l lad a.& áya-
♦

cente de l a  Cadena 1 0 , aunque to d a v ía  en acoplamien­

to  con l a  cara  35a d ir ig id a  h a c ia  adelante de* i a  *por
/ . * *

c io n  de perro 35, adyacente a su  extremo laterafL / -
.♦  *.

35c .  * .**

La b arra  accionadora 26 se.enóuen• • • •“

t r a  ahora en l a  t r a y e c to r ia  de avance d e l e x tre m o 'la  

t e r a l  36b de l a  p orción  de perro 36 latera lm en te  ad­

yacente de cada perro aecionador 27 de l a  cadena 11  

en avance re lativam en te  más le n to , h a c ia  l a  que es -  

d esviad a  o tr a n s fe r id a  por l a  len g ü eta  conmutadora -  

20 a l  extenderse a l a  p o sic ió n  i lu s tr a d a  con trazado 

continuo en l a  f ig u r a  1 ,  y  en l a  p o sic ió n  de trazado

d iscon tin u o de l a  f ig u r a  7 , de manera que l a  len gü e-
*

t a  conmutadora se extien de en una d ire c c ió n  in c lin a ­

da en r e la c ió n  con l a  parte adyacente de l a  ranura -  

1 6 , asociad a a l a  cadena 10 en desplazam iento más r á  

p id o , a f i n  de d esp lazar latera lm en te  a l a  b a rra  26 

a le já n d o la  de l a  cadena 10 y separando a s í por com­

p le to  a l a  misma d e l extremo l a t e r a l  35c d el perro ao 

cionador de l a  cadena 10, a s í  como desviando a l a  ba 

r r a  accionadora 26 a lo  la rg o  de l a  ranura 17 .

E l ángulo de in c lin a c ió n  de l a  r a
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nura 16 con l a  ranura 17 en e s ta  p o sició n  de transite 

re n c ia , mostrada en l a  f ig u r a  7 , puede hacerse s u f i ­

cientem ente pequeño, y  e l  paso de lo s  perros acciona 

dores 27 sobre la s  dos cadenas puede hacerse también 

suficien tem en te pequeíio, en lo  que re sp e cta  a l a  d ife

re n c ia  de v e lo cid a d  r e la t iv a  en tre la s  dos cadenas 10
• • •

y 1 1 ,  que se asegure e l  que antes de que l a  b^rrsi a.o
! • •

d on ad ora  26 se a  desplazada por l a  c ita d a  d isp 'd^ ici- 

on de l a  len g ü eta  conmutadora 20 más a l l á  d e l etxtre-
' i

mo la t e r a l  35c de l a  porción de perro 35 s itu a d a  *so-
. • •

bre l a  cadena 10, es d e c ir  m ientras to d a v ía  es*’a cci£

nada por l a  cadena 10, t a l  barra accionadora sea 'p u es
• * • •

t a  en acoplamiento con l a  cara  e x te r io r  in c liñ a d á  -  

36b de l a  c ita d a  porción de perro 36, sobre l a  cade­

na 11  en desplazam iento relativam en te más le n to , res_ 

pecto a cuya b a rra  accionadora 26 e s tá  avanzando a un 

ritm ó relativam en te más rápido por su continuado ac­

cionam iento desde l a  cadena 10.

A sí, mediante e l  continuado a ccio  

namiento desde l a  porción de perro 35 de l a  cadena -  

10 , adyacente l a  porción de perro 36 de l a  cadena 1 1  

en desplazam iento más le n to , es impulsada a o s c i la r  

en d ire c c ió n  de avance o h a c ia  e l  in t e r io r ,  h a c ia  e l  

plano lo n g itu d in a l c e n tra l de l a  cadena 1 1 ,  indicado 

por l a  l ín e a  P . l l  en l a  f ig u r a  7 , es d e c ir  a l a  pos i  

ción  de tra n s fe re n c ia  de l a  porción  de p erro , que se 

in d ic a  con p e r f i l  d iscontinuo en 36i  en l a  f ig u r a  7; 

perm itiendo a s í  que l a  barra  26 en desplazam iento r£ 

lativam en te más rápido pase a l a  porción de perro 36 

de l a  cadena 1 1 .

» 18. -
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En e l  in s ta n te  d e l acoplam iento de

l a  b a rra  26 con l a  ca ra  e x t e r io r  36b d e l p erro , e l  -

extremo l a t e r a l  35c de l a  porción  de perro 35 de l a

cadena 1 1  se superpone en un sen tid o  vertical*© ? *3sa -

porción  de perro 36 de l a  cadena 1 1 ,  lo  que es.pórm i

t id o  por la s  p o sicio n es h o rizo n ta le s  d ife re n te s ! .antes
«

mencionadas de la s  dos porciones de cada perro* *á&cio
• • • *

nador.

Al s e r  gu iada l a  barra  accionado-
« • • • •

r a  26 u lterio rm en te  en l a  d ire c c ió n  antes mencionada« ♦ •• • • •
por l a  le n g ü e ta  conmutadora 20, resp ecto  a l a  a d ya- 

* • •
cente t r a y e c t o r ia  de avance de l a  cadena 10 en. «des-• . • •
plazam iento mas rá p id o , l a  b a rra  accionadora 26 es -  

desplazada completamente fu e ra  de l a  t r a y e c t o r ia  de 

l a  p orción  de perro 35 de l a  cadena 10, en cuyo mo­

mento l a  b a rra  accionadora 26 ha avanzado rebasando 

l a  ca ra  e x t e r io r  in c lin a d a  36b de l a  porción  de pe­

rro  3 6 i, to d a v ía  en su  p o sic ió n  avanzada y  adentra­

da, perm itiendo a s í  que e s t a  p orción  de perro 36 os_ 

c i l e  h a c ia  a trá s  h a c ia  su  p o s ic ió n  o r ig in a l  bajo  l a  

ca rga  d e l re s o r te  39, más a l l á  de cuya p o s ic ió n , co 

mo se in d ic a  con p e r f i l  continuo en l a  f ig u r a  7 , ca 

da porción  de perro es positivam en te im pedida, en -  

cuanto a d e sp la z a rse , por e l  c ita d o  pasador de tope 

4 0 .

A s í, l a  barra  accionadora 26 se -  

en cuen tra ahora s itu a d a  por d elan te  de l a  ca ra  36a, 

d ir ig id a  h a c ia  -ad elan te, de l a  c ita d a  p orción  de pe 

rro  36 de l a  cadena 1 1 ,  y  a l  con tin u ar avanzando e s­

t a  cadena, l a  b a rra  26 e n tra rá  en acoplam iento con -
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l a  p orción  de perro 3 6 , de manera que l a  b a rra  a cc io  

nadora y  su  correspon d ien te c a r r e t i l l a  25 serán  avan 

zadas ahora exclusivam ente b ajo  e l  c o n tro l de l a  ca­

dena 1 1 . Al com pletar l a  b a rra  accionadora su  d es-

_ plazam iento de sep aració n  d e l extremo delantero* *(*en 
5 »

l a  d ire c c ió n  de avance) de l a  le n g ü e ta  conmutádbtfa -

d esp lazab le  20, se  a lin e a r á  con e l  c ita d o  p la n b t P .i l ,

de manera que se  encuentre entonces dentro de.jL^.rra-

nura 17 d e l su e lo  en una p o sic ió n  de acoplam iento si^

l o .  m étrico con cada una de la s  dos porciones 35 y.3&  d e l

perro 27 de l a  cadena 1 1 .  ’• .* *•

Como q u ie ra  que cada perro .liiéne
•  ♦

una anchura t o t a l ,  como se m uestra en l a  f ig u 2 ^ #*5., -
• • •

sustan cialm en te mayor que l a  anchura t o t a l  de l a  cada 

1 5 . na accionadora, l a  c ita d a  tr a n s fe r e n c ia  de la s  carra 

t i l l a s  se e fe c tú a  s in  a ce rca r tan to  la s  dos cadenas 

10 y  1 1  que se enganchen en tre  s í ,  m ientras que, co­

mo lo s  perros de la s  dos cadenas se superponen en tre  

s í  en sen tid o  v e r t i c a l ,  como anteriorm ente se d e s c r i 

20* be, en l a  p o s ic ió n  de tr a n s fe r e n c ia , no hay p e lig r o  

de que lo s  perros 27 se enganchen unos con otros en 

t a l  p o s ic ió n .

Asimismo, como r e s u lta r á  evid en te 

por l a  a n te r io r  d e scrip c ió n  de lo  que ocurre en e l  -  

25. in s ta n te  de l a  tr a n s fe r e n c ia  de una c a r r e t i l l a  desde 

una cadena a o tr a , e l  montaje d e sp la za b le , es d e c ir ,  

a r t ic u la d o , de cada p orción  de p erro , como a n te r io r­

mente se d e s c r ib e , resp ecto  a l a  cadena a so cia d a , -  

perm ite que una c a r r e t i l l a  que e s tá  siendo accionada 

por una cadena 10 de desplazam iento re la tivam en te  más30
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rápido en e l  punto de tran sferen cia»  sea  accionadora

mente acoplada por un perro 27 en avance de una cade^

na 1 1  de desplazam iento relativam ente más le n to , -

efectuándose también t a l  tra n s fe re n c ia  s in  que. JAs -

perros 27 en r e la t iv o  desplazam iento de la s  dpg. ¿cad^

ñas 10 y 1 1  se enganchen en tre s í  en e l  punto ¿üa -
♦

trans fe re n c i a.

E s, por supuesto, perfectam ente -  

p o sib le  con l a  presente invención  que la s  c a r r e t i l la s

sean tra n s fe r id a s  desde una cadena de avance r e la t iv a
• • •

/ • • • *
mente mas le n to  a una cadena de avance relativam ente

• • *

más ráp id o . Bajo e sta s  con d icion es, ordinariamente
• « *

l a  b arra  26 accionadora de l a  c a r r e t i lla »  c¿ue én e l  

in sta n te  de l a  tra n s fe re n c ia  se e s tá  desplazando más 

lentamente que lo s  perros a punto de r e c i b ir la ,  en­

t r a r í a  simplemente en contacto con l a  cara  d ir ig id a  

h a c ia  adelante de una de la s  porciones de p erro , a -  

menos que en e l  in sta n te  de l a  tra n s fe re n c ia  lo s  perros 

de la s  dos cadenas estu viesen  lateralm en te opuestos 

en tre s í ,  en cuyo caso l a  adyacente porción de perro 

recep to ra  puede se r  fo rzad a, bajo l a  presión  de l a  -  

barra accionadora re c ib id a  26 que se acopla a l a  ca­

r a  e x te r io r  de t a l  porción de perro, a o s c i la r  tempo 

raímente h a c ia  adelante alrededor de su p iv o te , a f in  

de acomodar l a  b arra  accionadora, que r e c ib ir ía  enton 

ces e l  acoplamiento d el s ig u ie n te  perro 27 de l a  ca­

dena en desplazam iento relativam ente más ráp id o .

En lu g a r de formar cada una de la s  

dos porciones de perro 35 y 36 como placas p lañ as, ca 

da una de ta le s  porciones puede s e r  de con figu ració n
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acodada, formada de manera que

fe r a le s  de la s  dos porciones de cada perro 27 se di£

pongan a d ife re n te s  n iv e le s  h o rizo n ta le s , concretamen

te  en unas p osicion es en la s  que la s  c itad as p o rcio -

nes de perro de cu alesq u iera  dos cadenas adyafc'e'títes

10 y  1 1  estén  adaptadas para superponerse en sentido

tra n sv e rsa l en l a  p osición  de tra n sfe re n c ia . ***

T al d isp o sic ió n  f a c i l i t a  e l  "monta

je  de la s  dos porciones 35 y  36 de cada perro • £?• en
«

p ivotes separados, en oposición  a un p ivote cp/rván 37,

s i  se desean s in  que la s  dos porciones citad as .‘sé su

perpongan entre s í  junto a l a  l ín e a  ce n tra l lpñ|jitud¿
« •

n a l de su cadena asociada. /**•.
« • »

N O T A
D escrita  suficien tem ente l a  natu­

r a le z a  del in ven to, a s í como l a  manera de r e a l iz a r lo  

en l a  p rá c t ic a , debe hacerse con star que la s  d isp o si 

ciones anteriorm ente indicadas son su sce p tib le s  de -  

m odificaciones de d e ta lle  en cuanto no a lte re n  su -  

p rin cip io  fundamental. También se hace con star que 

e l  invento corresponde a una s o l ic it u d  de Patente -  

presentada en In g la te rr a  con fech a  27 de a b r i l  de -  

1 . 965 , bajo e l  número 17584/ 6 5 , acogiéndose por tanto 

a lo s  b en efic io s  que conceden lo s  Convenios Interna­

cio n ales en v ig o r , siendo lo  que con stitu ye  l a  esen­

c ia  d el re fe r id o  invento y  por lo  que se s o l i c i t a  Pa 

ten te  de Invención por 20 arios en España spbre:"PER­

FECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE TRANSPORTADORES 

DE SUELO'1; caracterizán dose por lo  s ig u ie n te :

i s , -  Perfeccionam ientos en l a  cons30
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tr a c c ió n  de tran sp ortad ores de s u e lo , d e l t ip o  que 

comprende un par de cadenas aceionadoras avanzadas 

por fu e rz a  m o triz , cada una de e l la s  d isp u e sta  por 

debajo de una correspondiente ranura s itu a d a  en e l
• ♦ • • •

s u e lo , y  una s e r ie  de c a r r e t i l l a s  con ruedas, su sten

tadoras de la s  m ercancías, que presentan unas barras
•  •  *

aceionadoras su jeta d a s  que, en su  funcionam iento* se
• •

extienden dentro de una u o tr a  de la s  dos ran u ras, y
• ♦•

que se acoplan en sus extremos in fe r io r e s  a unos pe-
»

• ♦ • • ♦
rro s  accionadores d isp u estos en la s  cadenas a cc io n a -. * *
d oras, y  medios de tr a n s fe r e n c ia  de la s  c a r r e t i l l a s♦ * %
su sten tad oras de la s  m ercancías desde una a o tr a  de

** *.
la s  cadenas aceionadoras en una p o s ic ió n  de t r a n s fe ­

re n c ia  d isp u e sta  en e l  s u e lo , en cuya p o s ic ió n  la s  -  

dos ranuras se funden en tre  s í ,  c a ra c te riza d o s  porque 

lo s  perros accionadores de c a r r e t i l l a s  de cada una -  

de la s  dos cadenas comprenden, cada uno de e l l o s ,  -  

dos porcion es que se extien d en  en d ire cc io n e s  tra n s­

v e r s a le s  opuestas resp ecto  a su  cadena aso cia d a , su ­

perponiéndose e l  extremo l a t e r a l  de cada p orción  de 

cada p erro , en l a  p o sic ió n  de tr a n s fe r e n c ia , en sen­

t id o  tr a n s v e r s a l,  a l  extremo l a t e r a l  de l a  adyacen­

te  p orción  d e l perro de l a  o tr a  cadena, a f i n  de per 

m it ir  e l  avance de una b arra  accionadora por un perro 

de una cadena h a c ia  l a  t r a y e c t o r ia  d e l perro de l a  -  

o tr a  cadena, siendo d esp lazab le  cada una de la s  dos 

porciones de cada perro resp ecto  a l a  cadena a s o c ia ­

da en d ire c c ió n  de avance y  h a c ia  l a  l ín e a  c e n tr a l Ion 

g itu d in a l de l a  cadena y  co n tra  unos medios de carga 

de re to rn o , de t a l  manera que perm ita a una b a rra  ac30 .
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d on ad ora de c a r r e t i l l a ,  avanzada por una cadena en

desplazam iento relativam ente más ráp ido , acoplarse -

a una cara  d ir ig id a  ¿Lacia a trá s  de una porción de -

perro de una cadena en avance relativam ente más le n -
•

to  para d esp lazar a t a l  porción de perro acoplada -

con tra  su d is p o s it iv o  de carga y  p erm itir  que‘ la *b a -

r r a  accionadora ocupe una p o sic ió n  en l a  que pineda -
*****

acoplarse a l a  cara  accionadora, d ir ig id a  hacijaláde-

la n te , d e l perro de l a  cadena en avance más lenjto pa

r a  s e r  accionada por e l l a .

2§ . -  Perfeccionam ientos se¿un’*la» • ♦ *
re iv in d ic a c ió n  1 ,  ca ra cteriza d o s porque e l  exfrémo -

• •

l a t e r a l  de cada porción de cada uno de lo s  pe^r^a de
• « ♦

una cadena d el transportador 3e dispone a un n iv e l  -  

h o rizo n ta l d ife re n te  d e l correspondiente a la s  por­

ciones la te r a le s  adyacentes de cada uno de lo s  perros 

de l a  o tra  cadena lateralm en te adyacente en l a  p o si­

ción  de tra n s fe re n c ia , de manera que lo s  extremos l a  

te r a le s  de la s  adyacentes porciones de perro de la s  

dos cadenas se superpongan pero extendiéndose uno en 

cima d e l o tro  en l a  p o sició n  de tra n s fe re n c ia , de mo 

do que lo s  perros de la s  dos cadenas no puedan aco­

p la rse  en tre  s í  en l a  p o sició n  de tra n s fe re n c ia .

3§ . -  Perfeccionam ientos según la s  

re iv in d ic a c io n e s  1 ó 2, ca ra cteriza d o s porque la s  dos 

porciones que con stitu yen  cada perro de la s  cadenas 

accionadoras están  separadas en tre s í  y  están  monta­

das para un movimiento a rticu la d o  independiente en -  

d ireccio n es opuestas entre s í  alrededor de un p ivote  

vertica lm en te  extendido, co n tra  un d is p o s it iv o  de -



carga.

4®.- Perfeccionam ientos según l a  

r e iv in d ic a c ió n  3, c a ra c te riza d o s  porque la s  dos por­

cion es separadas de cada perro está n  montadas sobre
>

un p iv o te  común.

5§ . -  Perfeccionam ientos según cu a l

q u ie ra  de la s  r e iv in d ic a c io n e s  1  ó 4, ca ra c te riza d o s
♦ * #

porque cada porción  de perro p re se n ta  l a  form& .&e -
*

una p la c a  p la n a , de manera que en su  to ta lid a d * ’̂ é -

disponga a l  mismo n iv e l  h o r iz o n ta l.

6®.- P erfeccion am ien tos segpnpcual

q u ie ra  de la s  re iv in d ic a c io n e s  3 a  5, c a ra c te riza d o s
♦

porque la s  dos porciones de cada perro está n  dispues 

ta s  para superponerse en tre  s í  en sen tid o  v e r t i c a l  -  

en una p o s ic ió n  s itu a d a  por d elan te  de su  e je  de a r­

t ic u la c ió n ,  estando adaptadas la s  dos porciones en -  

que se superponen p ara acop larse  simultáneamente a -  

l a  b a rra  accionadora de l a  c a r r e t i l l a  en p o sicio n es 

esp aciad as a lo  la rg o  de l a  misma, de manera que l a  

carga  accionadora s e a  com partida de modo s u s ta n c ia l­

mente ig u a l  en tre  la s  dos porciones que co n stitu yen  

cada perro accio n ad o r, en v ir tu d  de lo  cu a l se redu­

ce a l  mínimo un in d eseab le  recargam iento lo c a l  d e l -  

p erro .

7 § . -  P erfeccion am ien tos, según -  

cu a lq u ie ra  de la s  re iv in d ic a c io n e s  1  a  6 , c a r a c te r iz a  

dos porque cada p orción  de perro p resen ta  una ca ra  -  

d ir ig id a  h a c ia  a t r á s ,  d isp u e sta  a l  lado d e l e je  de -  

a r t ic u la c ió n  de l a  p orción  de p erro , cuya ca ra  e s tá  

in c lin a d a  h a c ia  a trá s  en d ire c c ió n  de l a  l ín e a  cen -
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t r a l  lo n g itu d in a l de l a  cadena.

83 . -  Perfeccionam iento según l a  -

re iv in d ic a c ió n  7 , ca ra cteriza d o s porque cada porción

de perro es de con figu ració n  sustancialm ente en t r ia n
«*.*•*•*

guio re cta n g u la r, v i s t a  en p la n ta , de manera que »pre

sen te un borde de acoplamiento con l a  barra su stan -
* » *

cialm ente re cto  y  d ir ig id o  h a c ia  adelante y  un fcqrde
•c'z • *

e x te r io r  re cto  o incurvado d ir ig id o  h a c ia  atráhV'que

e s ta  in clin ad o  en l a  d ire cc ió n  de avance de l a  Cade-
*

na y d ispuesto a un lado de un plano v e r t ic a l* lo n g i-
. *

tudinalm ente extendido que contiene a l  e je  de ‘artdcu
» * ’ i

la c ió n  de t a l  porción de p erro . \ "

9 § .-  Perfeccionam ientos en lat cons 

tru cc ió n  de transportadores de su e lo ; t a l  y como que 

da sustancialm ente d e s c r ito  en l a  presente Memoria y  

en lo s  adjuntos d ib u jo s.

E sta  Memoria consta de v e in t is é is  

h o ja s , e s c r ita s  a máquina por una s o la  ca ra .

Madrid, 3 7

PISHER & 1 UDL0W LIMITED,

l  GOMEZ ACTBO Y M ODff
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