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que se presenta para unir a la  so lic itu d # • « 
•  •

d e *•••
PATENTE D E INVENCION • •

formulada el. 27 de a b r il de 1.966, con e l n? 326.045 ;

e n

S: a p a ñ a
por VEINTE años

a  nombre, da NESTINGHOUSE ELECTRIC CORPORATION, entidad 

norteamericana, estab lecida en Pittsburgh, Pensilvania, 

Estados Unidos de América, por:

•HJHA MAQUINA DISTRIBUIDORA"

La presente, invención se relaciona con máquinas dis­

tribuidoras y más particularmente, con un mecanismo d is tr i­

buidor mejorado que puede adaptarse a una máquina d is tr i­

buidora. que tiene una pluralidad de columnas de almacena- 

5 miento, prácticamente verticales-, lado a lado y que está

adaptada- para d is trib u ir artícu los embotellados o enlata­

dos o articu les aeme ¿antea*

Laa máquinas distribuidoras para artícu los ta le s  co­

mo bebidas frías, embotelladas o enlatadas son bien conoci­

das- Desde luego es deseable que las máquinas sean atrae-10
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Hf; tiva s  y también fá c ile s  de funcionar por e l  consumidor*. Es.

también muy deseable que la s  máquinas, sean tan poco. compli_ •

cadas, y  tan seguras como, sea posib le m ientras que a l tn-iamn

tiempo, sean compactas y fá c ile s  de prestar servic io .- Debe ,
*  *  *

5 ser evidente: que una máquina que funciona manualmente, es  *
** V*

d ec ir, una máquina en donde la  d istribución  se energiza por* 

e l  c lie n te , cuando se hace funcionar la  máquina; sea lo. má— 

nos complicada, y lo  más económica, de constru ir y de. pr.es- * *'• 

ta r  servic io : puesto que no requiere motores e léctricos , y  r ¿  

10 quiere, un número mínimo, de adenoides, relevadores o dispo-
4 4 *

s it iv o s  semejantes para, funcionamiento como, la  llamada, má-r*.
»  •  •

quina d istribu idora automática». Sin embargo, antes de. e s ta  

invención,, la s  máquinas d istribu idoras de. botellas, que fun 

clonaban manualmente no. han sido rela  tivamente: tan a tra c ti— 

1£ vas y populares con e l c lien te  como la  máquina automática

debido a  que: han. sido: más d i f íc i le s  de funcionar requ irien­

do: más fuerza, f ís ic a  y. debido a que no eran atractivas en  

apariencia para e l c lien te » Se. cree., que muchas de la s  dispo 

a lcion es de d istribución  de. enganche y desenganche, de a r t i­

zo culos para la s  máquinas manuales ta le s  como se conocían an­

tes de esta: invención,, eran inherentemente, d if íc ile s ' de. t r a  

ba jar y estaban su jetas a d ificu ltades, ta le s  como, trabazón,, 

lo  cual ocasionaba la  mayor parte de la s  reclamaciones, del. 

d ien te ».

25 Un objeto: p rin cipa l dé la. presente invención es  propar*

clonar una máquina distribuidora, con un mecanismo, de lib e ra ­

ción de artícu los mejorado funcionada manualmente que es 

de: construcción sen c illa , segura, y que puede trabajar fá c il^  

mente durante e l funcionamiento y que sea a tractiva  a l c lien  

30 te* Todavía otro, ob jeto de la  presente invención, e s  propon-
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clonas una máquina surtidora dé articu lo a de columna v e rtid

•  •

cal con un mecanismo de liberación  y dé sujeción, de. artícú***\

los. mejorado funcionable manualmente,, que,, con l a  excepción•*.

del cambiador de monedas y del mecanismo de p e s tillo  no, eml<
•

plea. ningunos- motoras e léctricos* solenoides y relavado rea'.*;
♦ •* •

y  que es enteramente mecánica en su funcionamiento dando.,
«

por resultado, de esta manera, una máquina da bajo coato., se-
■ * * ■ • • *

gura y fá c il, de prestar servicio*. _ ..
•  •  •

Un objeto todavía adicional de la  invención es prô -*.* *
4 •  *

porcionar una máquina distribuidora mejorada accionada má~ ‘ 

nualmente del tipo de columnas múltiples; que tien e  mecanis*» * 

mos- de trabajo fá c i l  pam. perm itir que un d ien te, selec­

cione y distribuya cualesquiera de una pluralidad de. a rtlcu  

los  d if  erentes después dé que la  máquina se ha abierto ta l 

como cuando se depositan la s  monedas requeridas, proporcio­

nando de esta manera una operación llamada, de post-selecoión. 

con una disposición que es e fica z para impedir la  selección 

de más de. un artícu lo d iferente y la  distribución de más de 

uno de los artícu los seleccionados a l mismo tiempo*.

De conformidad con la  invención, se proporciona, una 

estructura- dé depósito que tiene una pluralidad da columnas 

colocadas casi verticalmente, de lado a lado para a rtícu los  

almacenados tales, como b o te lla s  o la tas con un mecanismo de 

distribución, y de liberación  dé artlou los funcionable ma­

nualmente respectivo en e l extremo in fe r io r  de cada columna* 

la~ disposición es de manera ta l que cuando a l mecanismo se 

baos funcionar una columna de a rticu lo , que incluye e l ar­

ticu lo  que va a d istribu irse, se moverá para lib e ra r y de­

ja r  caer por gravedad un solo de dichos artícu los hacia la. 

abertura, de distribución del gabinete de la  máquina*. Más

- 3 ,  -
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' y particularmente , e l mecanismo de distribución de la  inven­

ción, comprende un miembro de sujeción, a liberación y sopor. .*
• * *

te de artículos montado a pivote en e l punto a un lado de

y debajo: de cada, columna de artículos respectiva y coloca—.
*  •  «

5 da. para tener una posición perpendicular debajo de y en *
•  •  *

acoplamiento con e l articulo más hacia abajo de los artícru—*
*  « * *  *

los en la  columna de artículos que van a distribuirse pará. 

de. esta manera sustentar y sujetar los artículos pero movi­

ble. con respecto a una posición accionada fuera: de acopla^-.* 

10 miento con e l artícu lo más hada abajo para, perm itir que, / *.

la  columna de artículos con e l articulo más hacia abajo*‘sé'*
•  •  •

mueva más a llá  para fin es de distribución*. Además., una plat­

ea. de distribución, que está, también montada, a pivote en. 

un punto a un lado y debajo de cada columna, de artícu los 

15. respectiva, está, adaptada, para, tener une posición normal.

fuera, de contacto con los artículos, que. van a. distribuirse 

pero movible a una posidón accionada debajo, del articulo 

más hacia abaje de la  columna a medida, que e l miembro de su. 

jación anteriormente mencionado se mueve hasta su posidón 

20 accionada pana, de esta manera perm itir que l a  columna de ar

tícu los se mueva, mediante gravedad más allá, del miembro ds. 

sujeción hada la  abertura de distribudón con e l artículo, 

más hacia abajo y la  columna de artícu los sustentada en la  

placa de distribución en la  posidón accionada- He confor- 

25 mida! con la  invención, se coloca un medio, de funcionamiento

respectivo para: cada columna para hacerse, funcionar manual­

mente a f in  de mover e l medio de sujeción respectivo y l a  

placa de distribución en relación sincronizada uno con res­

pecto a  la. otra dé manera ta l que e l medio de sujeción sa 

30 mueve hacia la  posidón  accionada después da que la  placa.

-  4, -
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de distribución se mueve hacia la  posición accionada y lue­

go se mueve e l medio de sujeción hacia atráa hasta, su posi- .
* *4

ción normal a través del articu lo  más hacia abajo sustenta-
* * * • « #

do sobre la  placa de d istribución  y debajo y en relación  .
•  »  *

sustentadora y de sujeción con respecto a l reato de loa  ar¿

t i  culos en la  columna a medida que la  placa.de d istrib u í'* •*" I
«

ción continúa moviéndose hacia atrás hasta su posición no i"  *

mal para perm itir e l paso y la  distribución del a rticu la  * * •'*

más hacia abajo en la  columna sustentado anteriormente so-

bre- la  placa de distribución durante la  operación de d is 'tri
«  *  *

buolón. Una particu laridad importante de esta  invención.‘óá-
•  »  »

la  provisión  de un medio de ajuste para cada medio de fun­

cionamiento a f in  dé predeterminar ajustablemente la  re la ­

ción sincronizada para mover e l  medio de sujeción desde la . 

posición accionada nuevamente hacia, su posición normal an­

te s  de que la  placa de d istribución se mueva, completamente, 

hacia atrás hasta su posición normal, para d is trib u ir  e l  ar

tícu lo . E l tiempo predeterminado ajustablemente a l cual se 

mueve hacia, a trás e l medio de sujeción bajo los. a rtícu los  

por encima del articu lo  más hacia abajo sustentado sobra 

la  placa, de distribución debe relacionarse con respecto a. 

la  posición  de leu placa de distribución en su movimiento, 

hacia. atráa hasta, la  posición normal en relación  d irecta 

con e l ancho del articu lo  que se está distribuyendo a f in  

de obtener una separación de accionamiento uniforme del ar 

tlcu lo  más hacia abajo que va a d istribu irse desde e l resto 

da lo s  a rtícu los  almacenados en la  columna. Además, se pro 

prciona un medio de entrelazamiento apropiado para iqpe d ir  

e l  funcionamiento simultáneo de más de uno de lo s  medios 

de funcionamiento de manera que se impida la  selección  y

-  5 -
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di atribución simultánea, da un articu la  de más de una colum—

na de artícu los» •* .•. .

Otra particularidad importante de l a  invención ea

la  de que cada uno de loa  medios de funcionamiento an terior ̂
*

menta, mencionados ea eficaz: para mover positivamente tanta...
• • •

e l  medio da sujeción coma la  placa de distribución desda * *
»  * \  »

sua posiciones normales hacia sus posiciones accionadas y *
4

de nueva basta sus posiciones normales en l a  relación  sinU" *
* * 4

cronizada anteriormente mencionada sin  depender del peso*.
*

lo a  articu las para cualquiera de dichos movimientos» De -ea-* 

ta  manara se proporciona un mecanismo de distribución qua.’ t
r  «  »

funciona uniformemente y que puede hacerse funcionar fá c i l  

T  manualmente sin  posib ilidad  de atrancarse» Además, e l  mo­

vimiento p ositivo  d el medio de sujeción mediante e l mecanis­

mo: da funcionamiento, de la  invención es eficaz: para asegu­

rar que se impida la. d istribución  de más de un articu lo  en 

la  columna de a rtícu los»

En una modalidad preferida, espec ífica  de l a  invención, 

t a l y como está adaptada para d is trib u ir los. a rtícu los  por

ejemplo b o te lla s  de cuello o la ta s  cilindricas.^ se propor­

ciona un medio de ajuste en la  forma de un miembro de placa

da ajuste asegurada a p ivote o ajustablemente en e l  entra­

mo in fe r io r  de cada estructura de columna hacia un lado de 

la  misma adyacente y  opuesta a la  posición normal del miam. 

tro  de sujeción para de esta  manera predeterminar ajusta?- 

blamente e l  ancho de la  salida de cada columna para que co— 

rreagenda a l ancho d e l articu lo y  asegurar de esta  marrare 

e l  funcionamiento apropiado del miembro da sujeción y lib e ­

ración de a rtícu lo » Además, cuando está particularmente 

adaptada para d is trib u ir botellas con cu ello , la  invención
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proporciona medios pora una guia de cuello de b o te lla  a
*  *

fin . de qp.e se coloque a lo  largo de la  longitud da la  estíuc..*

tu ra da columna hasta aproximadamente eX centro de loa  cua-«v.

l ío s  da la s  ba te llaa  alo jados dentro, de la  columna y otra . *,

particularidad, da la  máquina d istribu idora da la  invención
*

^  #1
es la  provisión  de un medio ds desviación novedoso en e l  .

* *;* •
extrema in fe r io r  de cada gula ds cuello para, de esta  mané—

«
*  •  *  •  ;

ra  desviar e l  extremo del cuello de la  b o te lla  alejándolo
*  ♦  *

ds la  lin e a  central de la  columna hacia e l lado de la  calum
• • *7

na adyacente que está, sustentando e l  miembro de sujeción pa- 

ra  de esta  manera impedir la  flex ión  indeseable del mlemhho 

de placa dé ajuste y  la  estructura ds columna a  medida que 

la  b o te lla  que va  a d istribu irse se mueve más a llá  d el mjem 

bra de sujeción y de la  placa de ajuste hacia e l  miembro de 

placa de d istribución»

los objetos, particularidades y  ventajas inherentes 

adicionales de la  invención se harán evidentes con referen­

c ia  a  la  sigu iente especificación y a  los. dibujos en lo s  

cuales t

la  figu ra  1 es una v is ta  en perspectiva en elevación 

delantera de un gabinete de máquina d istribu idora que abar­

car e l  mecanismo, de distribución de. la  invención;

La figu ra  Z  es una v is ta  en elevación delantera en 

p erfectiva  de la  estructura d el depósito del mecanismo dis­

tribu idor dé alimentación;

la  fig u ra  3 es una v is ta  fragmentarla de la  porción, 

in fe r io r  de una de la s  columnas del depósito surtidor con 

c ie rta s  piezas mostradas parcialmente en sección y~ otras 

piezas: rotas por razones de claridad.

La figu ra  4 es una sección por la  lin ea  17—17 de la

— 7 -
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Eigura 1 con e l  miembro de sujeción y la  placa de d is tr l— 

bodón mostradas en. sos posiciones normales}
• . .

la  Algara 5 es una v is ta  semejante a  la  figu ra  4 perú ’
que muestra la  placa de distribución en la  posición acciona "

*

da y  la  barra, da sujeción en la  posición de sujeción ñor- ’ ‘ *
4* * * *

mal; ’*
*

l a  figu ra  £ es una v is ta  semejante a la s  figu ras 4 y f '

5 pero que muestran tanto la  placa de distribución coma e*L¿ I 

miembro de sujeción en posiciones accionadas; - / '?
*■ *  i

la  figu ra  7 es una v is ta  semejante a l a  figu ra  £ p£—A
•* *  «

ro que muestra la  p laca de distribución en la  posición £  

msdida que. as mueve hacia atrás desde la  posición accionada i 

hacia la  posición normal y justamente antea de mover e l  mlem. ¡ 

tro. de. barra da sujeción nuevamente: desde su posición ac­

cionada hasta su posición de sujeción normal}

la  figu ra  £ ea una v is ta  en elevación delantera frag­

mentaria del extremo in fe r io r  del depósito, con varias p ie - 

zas rotas y otras piezas mostradas en sección para ilu s tra r 

lo s  deta llas deX medio de funcionamiento respectivo para es 

da una de las columnas respectivas del depósito de d is tr i­

bución;

la  figu ra  9 es una v is ta  en perspectiva detallada de 

uno. de loa  mecanismos de funcionamiento da lib eración  de 

distribución junto can una porción fragmentaria de la  es­

tructura. del depósito asociada con los miamos;

l a  figu ra  10 es una v is ta  detallada d e l miembro da 

lava  de la  barra de sujeción;

la  figu ra  11 ea una. v is ta  de extrema de un miembro 

de le va  de la  placa de. distribución;

la  figu ra  12 es una v is ta  semejante a la  figu ra  IX

— 8 -
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• .  !

da la  p laca de distribución!;

La Figura 11 ea una v is ta  fragmentaria en elevación"‘ " "
9:

parcialmente en sección del medio de funcionamiento de d is—- 

tribución de la  invención con la s  piezas en la  posición ¿or; 

mal! *•<**•4
la . Figura. 14 es una vista , semejante a. la  F igura 1 1 % ^

paro que muestra e l  medio de funcionamiento con la s  pla-t * •
* '  •+ *■ *

gna en la  posición que adoptan, a  medida que e l  medio de fug
*  *  »•

cionamiento se mueve primero desde l a  posición normal con-, /
r  c  .

l a  p laca  de d istribución  parcialmente levantada!

La Figura 15 es una v is ta  semejante a la  Figura 14 

pero que muestra la s  p iezas en la  posición en donde la  p ía -’ 

ea  de d istribución  está, en la  posición accionada y comple­

tamente levantada y  la  barra de sujeción está próxima a  mo­

verse hacia la  posición  accionada y liberada;

La. Figura 1£ ea una v is ta  seme jante a la  Figura 15 

pero que. muestra la s  p iezas en la  posición completamente 

acc ionada tanto con la  p laca  de d istribución levantada como 

con e l  mi embira de sujeción liberado;

La F igura IT  es una v is ta  semejante a la  Figura 1£ 

pero que muestra la s  piezas de mecanismo de funcionamiento 

a  la  posición adoptada a medida que e l  mecanismo de funcio­

namiento está comenzando a hacerse regresar desde la  posi­

c ión  accionada hacia la  posición normal;

La Figura 18 es una v is ta  semejante a 1& Figura LT 

pero que muestra la s  piezas en la s  posiciones adoptadas a  

madida que la  p laca de distribución comienza a  moverse ha­

c ia  abajo y la  barra de su jadón está comenzando a  moverse 

hada adentra de nuevo hasta su posición de sujeción normal

a
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a. través de un a rticu lo  que va a d istribu irae ' y débajo del

«

reato de lo a  a rtícu los  en la  columna?: •„ • „
•  •*

La. Eigura 19 en una v is ta  semejante a la  Figura 18^^-

£61*0 que muestra la s  piezas del mecanismo de funcionamiento

en l a  posición  adoptada después de que e l  miembro de su j^-.,
* + •

ción se ha movido de nuevo hasta la  posición sujetada nozw *
* V "

mal y a  medida que la  placa de d istribu ción  se mueve asimia
■%

mo da nuevo hasta la  posición nona a l para lib e ra r  lo s  ar-***
i *

t i  cu los que van a  d is trib u irse ;
-  W

lia  F igura 20 es una v is ta  en elevación en perapacti¿-\ 

va fragm entaria parcialmente ro ta  y parcialmente en sec^ / ; 

ción para mostrar lo s  d e ta lle s  del mecanismo de desenganche 

de la  máquina d istribu idora  y las correderas de en trela­

zamiento t

La F igu ra 21 es una v is ta  en elevación  parcialmente 

ro ta  y parcialmente en sección para mostrar loa  d e ta lles  

del mecanismo de disparo de desenganche y  e l  mecanismo de 

entrelazamiento con la s  p iezas d e l mecanismo de sujeción 

mostradas en la  posición  sujetada*

La Eigura 2Z  es una v is ta  deta llada fragmentarla, del 

mecanismo de disparo de desenganche con la s  p iezas mostra­

das en la  posición  desenganchada después de que se han de­

positado la s  monedas y antea de la  d istribución ; y

La F igura 23 es  una v is ta  semejante a  la  Figura 21 

pero que muestra la s  correderas de entrelazamiento en la  

posición  adoptada mientras que se está  haciendo funcionar 

un sólo mecanismo de funcionamiento para d is tr ib u ir  un ar 

ticu lo  desde una sola columna del depósito.

Haciendo referen cia  a la  Figura 1 de lo a  dibujos, un 

ejemplo de un gabinete de máquina d istribu idora apropiado

-  10 -
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10 adaptado para, aloja? e l mecanismo distribuidor, dé la  in—

vención se muestra como consistiendo de una puerta in ferior"
*  »•

horizontalmente articulada 11 y las puertas superiores, la ­

tera les articuladas 12 y 13.

No 36 describen detalles, de la. estructura, del gabi-*¡ .1;
»

neta en la  presente puesto que. no forman parte, de esta ití4~" 

vención pero s i se desea, una descripción adicional pueden»/, 

hacerse referencia a la  solicitud, de Cátente Copendiente; 1

dé; Iber. c*. Courson, Número. 326049.» presentada e l  mismo djtá;v
■% <¡ *

que la  so lic itu d  materia objeto. E l depósito o mecanismo"dda
*  <

•; t  -i

tribuldór generalmente, se muestra en. 14 estando montado en 

la  parte superior del gabinete 10. los. mecanismos de lib era ­

ción dé artículos, de la  invención están montados en las. por 

cianea inferiores^ del depósito 14 y  están adaptados, para 

hacerse, funcionar, medjante manijas individuales de. las mani­

jas de distribución funcionables manualmente 15 a  20. lo s  

mecanismos de liberación  de artícu los de. la  invencida son. de: 

manera, t a l  que cada uno puede hacerse funcionar individual:— 

mente durante la  reciprocación rotatoria manual, de una. ma­

nija. seleccionada de las manijas 15 a. 20 primero en la  d i­

rección dextrógira y luego en la  dirección levógira  para par 

m itir  la. selección y distribución de un articu lo desde una 

columna especifica de la s  seis, columnas, de artícu los v e r t i­

cales Hado a lado en. e l depósito 14- Aún cuando la  invención, 

se. describirá en relación con una máquina de post-selección

de: seis: columnas» debe quedar, comprendido que la  invención 

no está, lim itada a un número: especifico de columnas de ar­

ticu lo  y e l mecanismo: de liberación de distribución puede 

aún usarse en una máquina distribuidora de una sola columna, 

en cuyo caso los mecanismos de entrelazamiento que van a des.

— 11 -
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c rib irs e  na se requerirían- Además, aún cuando la  máquina:-

* • ̂
d istribuidora de la  Invención que va a describirse está dea** 

tinada particularmente a ser una máquina controlada radian-*
i

te  monedan,, debe qua.dar comprendido que la s  partícu larida—-* *
é- «

des de la  invsición  no están lim itadas a una máquina control
*

lada con. monedas- Las. disposiciones de la  invención para ‘1̂ * 

máquina distribuidora: de columnas m últiples que: va a d escri­

birse. en d eta lle  en la. presente son de manera ta l que: se? * 

requieren mecanismo de entrelazamiento para, impedir el. f«n -
t  »  *

»  *. T

cionamiento simultáneo de más de una de la s  manijas de d&s*»í 5 *
tribución 15 a 20 pa ra, suministrar más de un. articu lo  de*' 

selección hacia_ la  abertura de suministro de artícu los 21. 

para, cada liberación  controlada con monedas-

Haciendo ahora referencia a. la  Eigura 2 de lo s  d i— 

bu jos,, se describ irá en mayor d eta lle  e l depósito del me­

canismo d istribu idor 1£» El. depósito consiste, de divisiones: 

de pared de extremo espaciadas 25 y 26. que están v e r t ic a l-  

mente. montadas junto con las divisiones y paredes internas 

espaciadas paralelas montadas verticalm ente 27 a 31 que d i 

v i  den la  es truc tura del depós ito  an una serie  de seis  colum 

ñas prácticamente ve rtica les , lado a lado para, a lo ja r  le s  

b o te lla s  o la tas u otros, artícu los cilindricos, que vayan 

a d istribu irse ta les  como las botellas 32. a 33 que se mues­

tran en la  columna, a mano izquierda del depósito. Se propor 

clonan miembro deslizab lea de exceso, y- de retención 3& a.

38 a lo  largo de. la  superficie delantera del depósito paz», 

retener los artícu los en. la s  seis estructuras de columna- 

v e rtica le s - Los elementos de retención 16 a 3.8 no forman, 

parte de la  presente, invención y por lo  tanto, no se mueatraa 

lo s  detalles: de los mismos». Se. comprenderá que puede emplear

12. -
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se cualquier disposición apropiada para colocar desllzablq— ^

mente: los miembros de retención 36. a. 38 raquiriéndose qua“  *•
*-

cuando va a cargarse una columna con. artículos que van a d‘£ŝ -‘

tribu irse, e l miembro apropiando de los. miembros de retención i
.0 * 0 0

36. a. 38 a®- mueva hacia un lado o e l  otro para, lograr acceso; 

hacia la  columna para fin es  de carga* los miembros- de retéh* 

clón paradla parte trasera de los artículos en la. columna* 

ta l como e l miembro 40 se colocan ajustablemente en supegsr\ 

fie le s  ranuradas. apropiadas de la s  paredes de. extremo y ,d'e‘\

la s  divisiones internas ta l como, se muestra, en. 41 y 42: en -,* * »
la  pared, de extremo. 25* Cuando la  máquina distribuidora dé 

la  invención está colocada particularmente para, surtir- bo 

ta lla s  con cuello,, e l miembro de retención trasero ta l co­

mo e l miembro 40 consistirá, de un delemento de. gúia de. cue­

llo . que se mués tía . más claramente: en las Figuras 31 a T de: 

los dibujos y  que se describirá en. más detalle, a continua­

ción.

Todavía haciendo referencia a la  Figura. 2 de lo s  

dibujos,, e l extremo in fe r io r  del depósito 14. contiene meca­

nismos. de liberación de artículos para cada una de las res 

pectivas columnas, de artículos que. van a distribuirse y ca­

da uno de dichos mecanismos incluye un árbol rotatorio res 

psetivo 50 a. 54». adaptado para conectarse mediante las pa­

lancas de: eslabón respectivas 56 a 61 con las manijas res­

pectivas de las. manijas de funcionamiento 15 a 20 del ga­

binete de la  máquina, distribuidora» Cada una de las colum­

nas verticales, en e l depósito. 14 se proporciona asimismo 

con una palanca de señal, de desocupación perceptora de ar­

ticu lo  respectiva t a l  oomo se muestra generalmente en 65 a 

70 y puesto que solanente. la  columna a mano izquie rda se ha

-1 3  -
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ilustrado como conteniendo artícu los que. van a d is tr ib u ir— 

se ta les  como las botellas. 32 a. 35» se muestra solamente la.
r *V

palanca, de señal de desocupación 65 en la  posición adopta-* - *
i

da cuando se percibe un artícu lo  que va a d istribu irse  como"
»

estando alojado en la  columna*. Las o tras palancas indicado!*
/ •« *

ras y perceptoras de desocupación 661 a 70 se. muestran en*¿L$si
*

posiciones adoptadas cuando sus. respectivas columnas estáni* •

desocupadas*. Se muestra, una barra de entrelazamiento ho]&—!

zontal. común 71 en la  posición de la  manera que. se sustenta.»
*■ ♦  * «

pon cualesquiera de la s  palancas de. desocupación 65̂ -70 

pre que haya un artícu lo  que. va a d istribu irse  en cuale§si*\
! j  *

qu iera de la s  columnas de la  máquina* Cuando todas la s  co­

lumnas están desocupadas y todas lá s  palancas perceptoras 

de desocupación incluyendo la  palanca 65 so han movido has­

ta  la  posición según se muestra para, la  palanca de desocu­

pación 6:6-70 entonces la  barra de desocupación to ta l coloca 

da horizontalmente 71 caerá», hacia abajo para señalar una. 

condición de venta to ta l, para toda la  máquina» Unos indica­

doras da desocupación de columna individuales, apropiados 

tales, como los. -émbolos 7.2 a 77 que se muestran me diante 

la  figu ra  !  de los  dibujos, pueden hacerse funcionar para, mo 

verse fuera, del panel de la  puerta in fe r io r  11 cuando una 

palanca respectiva asociada, de las palancas de funcionamien 

to de seña! de desocupación 65 a 70 se mueve hacia una. po­

s ic ión  señaladora de desocupación ta l como se muestra me­

diante cualesquiera de la s  palancas de desocupación. 661 a 

70» Las disposiciones señalado ras de desocupación jus.tamen 

t e  descritos r no f  o imán parte de la  presente invención pe­

ro se describen en más d e ta lle  y se reivindican en la  s o li­

citud copendiente de W allace R. lyman, Número 326046 * pre.**

- 1 4  -
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sentada e l 2T de A b ril de 1966., y de Robar R» Hamel, Rúme— .
* *

ro 32HD50, presentada e l 2T da A bril de 1966.

Se hará, ahora referencia  a  la s  figuras 3 y  7 de loa * i
dibujos para una descripción, más. detallada de loa me canis-1- ’

.* *•*
mos de liberación  de distribución en e l extremo in fe r ió r -ñd *

*•
cada una de la a  columnas de artícu los que van a  d is tr ib u id  

se» Bebe quedar comprendido que loa  mecanismos de libera-.»/, 

ción de distribución que van a describirse son prácticamon* *,
*T.r *

te  idénticos para cada columna de artícu los y por. lo  taróte; *
> •* '*?

se describ irá abara solamente uno de los mecanismos de d£s»>* » *í *■. *

tribución en relación  con las figu ras 3 a  T de lo s  dibujos»

El. mecanismo se describ irá ahora en relación  con la  d is tr i­

bución de un articu lo c ilin d rico  ta l como una bebida f r ía  

embotellada 32» Según se ha descrito anteriormente la  colum 

na. a mano izquierda de 3a máquina distribuidora que contie­

ne. las bote llas  12 a 35 que van a d istribu irse se forma me-, 

diante la  pared de estremo 25 y la  pared d iv iso ria  espacia­

da para le la  2T junto con el. miembro de retención delantera 

34: y  un miembro de guia de cuello de b o te lla  trasero 40» l a  

b o te lla  más hacia ahaje 12 que va a d istribu irse en la  co­

lumna de botellas que incluye las botellas 14 a  11 que se 

muestran por medio de la s  figuras. 4 a. T de los dibujes y  

la  b o te lla  15 que se muestra, mediante l a  figu ra  2 de lo s  

dibujos está adaptada paira sustentarse y  sujetarse en la  

máquina mediante e l  miembro de barra de suje ción de bote­

l l a  o de articu lo 100 que se asegura en lo s  eslabones de­

lantero y trasero "EL y  102 qps están montados a  p ivote en | 

la  estructura del depósito en. 101 y  104 respectivamente, 

a  un lado de. y  debajo de la  columna de bote llas» la s  fig u  

isa  1*; 4 y  5. da lo a  dibujos muestran la  barra de vari l la

-  1 5 -
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de. sujeción de soporte dé articulo 100 como estando en la  * 

posición nozas! para sustentar e impedir e l paso de la  bo~«* 

ta lla  más hacia ahajo 32. y la  columna, de botellas que van - • • 

a  (^atribuirse. la  placa de distribución 110 puede también* ?* 

asegurarse a  pivote a un lado de y debajo de la  eatruc . 

de columna, para la  columna de artícu los que van a d ia tr i- . 

huir se y- se coloca para que tenga una posición normal según,
4- i  »

se muestra mediante la s  Figuras 3 y  4 de los  dibujos, y  v/*
*  *  *

una posición accionada según se muestra mediante la  Figura '‘ ‘ •í
•v ¿

5 de los. dibujos» Puesta qjza tanta la  placa de distribución 

110 como la  barra de sujeción o soporte de artícu los 100 se i 

aseguran a pivote a un lado de y  debajo de la  h ile ra  de ar~ 

t i  culos que van a surtirse es posible, en la  disposición 

preferida de la  invención, que la  placa de distribución 110 I 

se monte a pivote alrededor de lo s  mismos puntos de pivote 

103 y  104 que e l miembro de barra de sujeción. 100. Se verá, 

por medio de loa Figuras 3 y 4 de loa  dibujos, que la  posi­

ción normal para la  placa de distribución 110 es de manera 

ta l como para pezm itir e l paso de un articulo que va a dis­

tribu irse de esta manera hacia la  canaleta da distribución, 

que está débalo (ño ilustrada} hasta suministrarse han i »  
la  abertura de distribución 21»

E l espacio de las paredes de extremo 25» 26 y laa  

divisiones paralelas espaciadas 27 a. 31 es de manera ta l eo 

mo para proporcionar columnas individuales para almacena­

miento de artícu los que van a distribuirse que tiene un an 

cho ligeramente mayar que e l ancho máximo del articulo c i­

lindrico ,  botella  o la ta  para acomodarse y d istribu irse» Por 

lo  tanto, es deseable proporcionar una placa de ajuste ase 

gurada a  pivote 115 a un lado del extremo in fe rio r de cada

16 -
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columna: opuesto a  la  barra dé sujeción, y liberación: de arw . 

t i  culo 100 para de esta  manera estrechar e l  ancho, de salida **

de la  columna da almacenamiento, de articu lo de manera apro—'
*

piada con. respecto al. diámetro deseado del articu lo cllin .—’ ’
♦ + • ♦

drice que va a almacenarse y d istribu irse en una columna*../!
*

especifica » Según se muestra mediante la s  lineas puntaadás* * 

en la  Figura 4 en loa  dibujos, la  placa de distribución. 115*.

puede adaptar varias otras posiciones para acomodar otros *' \ 

tamaños de artícu los c ilin d ricos  que se muestran, tambié^ms,

diante líneas punteadas» la. posición, de lin ea  sólida de 1& r,
♦  ♦

placa, de distribución. 115 puede adoptar otras varias posi­

ciones para acomodar otros tamaños dé artícu los cilindricos 

que. se muestran también mediante lineas punteadas» La posi­

ción  dé lin ea  só lida  de la  placa de distribución 115 es la. 

posición adoptada para e l  diámetro más pequeño del artícu lo 

cilindro o  la  botella  que va a d istribu irse»

Haciendo referencia a  la  guia de cuello de b o te lla  

40 según puede usarse para centrar aproximadamente, loa. cuer­

n o s  dé laa  botellas almacenadas en la s  columnas de almace­

namiento v e rtic a l, se veré que la  gula de cuello 40 pueda 

adoptar varias posiciones, desde la  parte delantera hasta la  

parte trasera para acomodar longitudes diferentes de laa  bo 

ta lla s  c ilin d ricas  que van a d istribu irse» Según se muestra 

mediante l a  Figura 3. de loa  dibujas,, la  guia de cuello 40 

se muestra estando sustentado dentro de una. ranura 41 da 

la  pared dé extremo 25 en una posición intermedia para una 

longitud intermedia de bo te lla . Se comprenderé- que cada una 

dé las d ivisiones ta les  como la  d ivisión  interna 26 se pro­

porcionan con disposiciones remiradas semejantes para colo­

car ajustablemente y sustentar la  guia de cuello de bo te lla

-  17, -
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respectiva t a l  como la  gala 40 entre las paredes d ivisorias; 

que definen cada columna de almacenamiento, del. depósito d is* “ * f* - •
tribu idos. Una particu laridad de la  invención es la  previ.— *

alón de una su perfic ie  de leva  de desviación 43. en la  guia

del cuello de la  botella , que se forma doblando hacia aden-¿ 

tro  una pared la te ra l del extremo in fe r io r  de la  guia del,.* * 

cuello de b o te lla  40» Segán se muestra claramente por mé?-'

i

dio dé la s  Figuras 4: a 7 de lo s  dibujos, la  su perfic ie  da»./»

leva  de desviación 431 de la  gu ia del cuello de b o te lla  40** *v ...»
sirve para desviar e l cuello de una b o te lla  que se eatá,’&££

tribuyendo alejándolo de la  lin ea  central aproximada de.;***.
* • ♦

l a  columna hacia la  pared de la  columna adyacente a l miem­

bro de soporte y sujeción de articu lo  100» Esta acción de. 

leva  sobre el. cuello de la  bo te lla  mediante e l extremo in ­

fe r io r  de la  guia del cuello de b o te lla  40 s irve para des­

vias* e l e je  de la  b o te lla  hasta un e je  ligeramente no para­

le lo  con relación  a l plano de la  placa de ajuste de b o te lla  

115 y la s  paredes la tera les  25 y 27. de la  columna a medida 

que se está distribuyendo la  b o te lla » Se ha encontrado que 

dicha desviación de la  b o te lla  que se está distribuyendo 

es deseable para proporcionar una acción más uniforme del 

mecanismo de liberación  de artícu los que va a describ irse 

a  continuación y para reducir a l mínimo las. desviaciones ih  

deseables de los. extremos in fe r io re s  de la s  paredes d iv iso­

r ia s  de columna y de la  placa de ajuste de botellas 115 

mientras qjie la  b o te lla  se esta distribuyendo»

Supongamos que la  b o te lla  32. va a d istribu irse y qus 

por lo  tanto la  palanca de señal, de desocupación percepto­

ra: de b o te lla  6.5 que está montada a pivote, en 130 se mantiene 

en su. posición superior que se muestra con e l fondo de la :

-1 8  -
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botella  32 descansando contra, e l brazo de palanca 131, du-¿ *

ranta e l des enganche del mecanismo, de distribución de mane— a
*■ * * •**- 1

ra ta l como por ejemplo durante e l depósito de la s  monedas,
« « »

requeridas de una manera que va a describirse, en más detalle 4

a continuación, e l árbol de funcionamiento 50, puede hacer^*
* * '■ *

se g ira r y reciprocar primero ert dirección dextrógira y 1ufe 

go. en dirección levógira a f in  de hacer funcionar e l  mecá¿*~~•’* 

ni smo de liberación, de. la. invención.- S i la  columna que o¿¿r. / 

tiene la  b o te lla  32 hubiera- estado desocupada, entonces, ¿a* **r
palanca de desocupación 6.5: estarla, en la  posición inferior*** 

ta l como aquella que se muestra para la  palanca. 6.6 en la  FjL 

gura 2. de los dibujas y se obtendría un entrelazamiento me­

cánico para impedir la  reciprocación rotatoria, del árbol de 

distribución 50- Para una comprensión más detallada del en­

trelazamiento mecánico „ se hace referencia a laa  Figuras 8 

X 9. de los- dibujos en donde se muestra una palanca de deso­

cupación 66. en la  posición, levantada- para indi car la  presen 

cia  de los artícu los que van a d istribu irse- Si: la  palanca, 

de desocupación 66 se moviera hacia la  posición in fe r io r  

bido a una fa lta  de artícu los que. van a. d istribu irse en la  

columna, entonces la  palanca 66. acoplarla la  superficie 132 

de la  leva de la  placa de distribución 150C que está asegla­

rada, en. e l  árbol 51 para impedir la  rotación en dirección 

dertrógLra. del árbol de distribución 5.1 alejándolo de la  po 

alción sujetada normal*

Haciendo nuevamente referencia a laa Figuras 3 a 1 de 

los dibujos, y suponiendo que la  b o te lla  32 está presente 

para, d istribu irse y que la  máquina se ha desenganchado duran 

te e l  depósito de las monedas requeridas, e l movimiento rota 

to rio  del árbol de distribución 50 en la  primera dirección

i
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dextrógira  moverá primero la. placa d istribu idora  110 desde 

la  posición  de lín e a  só lida  que ae muestra en la  Figura . I

de. los  dibujos: hasta la  posición de lin e a  punteada que se ^  ̂  

muestra, mediante l a  Figura 4: y en la  posición de lín ea  só—' ̂  

lid a . que se muestra, mediante la . Figura. 5 de lo s  dibujos*.
*

rotación  continuada del árbol d istribu idor. 50 en la  d irec—i

ción  d ex tróg ira  subsecuentemente moverá la  barra de suja— *

ción sustentadora, da artícu los 100 desde la  posición  de li^
► *»

nea. só lid a  de la  Figura; 4  dé los  dibujos, basta la  posielóp/
r -« *  9

de línea, punteada de la  Figura. 5 y; la  posición, de lín ea  'só—?,
**'»

lid a  de la s  Figuras 6 y 7 dé lo s  dibujos permitiendo de 

ta. manera que la  botella . 32. se mueva, más a llá  del extremo 

de la  placa de ajuste 115. hacia, la  posición de lín ea  pun­

teada de la  Figura 5 de lo s  dibujas y la  posición  de lín e a  

só lida  desdé la  Figura 6 de los dibu jos para ser sustentada 

sobre la  placa d istribu idora 110 cuando, está, en la  posi c ión  
accionada- Después de. que e l árbol d istribu idor 50 se ha mô  

v ida  hacia e l lím ite  completo de su. recorrido en. la  d irec­

ción dextrógira y ha ocasionado que la  p laca d istribu idora 

110 y la . barra, dé soporte o de su jeción  100 adopte la s  po­

s ic ion es  accionadas que se muestran mediante la . Eigura 6 

d e l d ibujo, un mecanismo, de trinquete del recorrido: comple­

to. que. va a describ irse a continuación en mayor d e ta lle  per 

m itirá  que e l árbol d istribu idor 50 se haga mover alterna­

tivamente y ae haga g ira r  hacia atrás, en la  d irección  le ­

vógira  hasta su. posición de sujeción normal* i  medida que 

e l  árbol d istribu idor 50 comienza, a. moverse hacia atrás en 

la . d irección  le v ó g ira , la  placa distribuidora 110 comienza 

am overse hacia abajo hasta su posición normal, según se 

muestra mediante la  Figura 7 de los  dibujos y la  barra de

-  20 -
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soporte o miembro de sujeción 300 se mueve hacia atrás has-
* ♦

ta.su posición normal, la  sincronización y e l movimiento *****

de la  p laca d istribu idora 110 hacia abajo de nuevo hasta, su» *'*

posición normal y la . barra de funcionamiento 100 hacia adeh»

tro  de nuevo hasta su posición normal en relación  entre sí,',*;
* ♦ '* *

es importante y se predetermina de conformidad con e l taqgj;,é
♦

ño del articu lo  que; va a d istribu irse para asegurar que la: ,
*• *  í* i. \

barra, de sujeción 100 se coloque entre e l a rticu lo  más h$cia.
♦  *■ «

abajo sustentado entonces sobre la  placa d istribu idora 1Í0J*
- % * < 

y  e l  resto, de los artícu los en la  columna que van a d is tfjl—*
• 4 ♦

huirse*- Los d e ta lle s  del mecanismo para, predeterminar ajiló-* 

tablemente. el movimiento sincronizado de la  placa d is tr i­

buidora 110 y de la  barra de sujeción 100 de nuevo hasta, 

sus posiciones normales, se describ irá a continuación en más 

d eta lle  en relación  con las otras figu ras de lo s  dibujos pe 

ro se comprenderá que la  sincronización es de manera ta l que 

la  barra de sujeción 100 se mueve positivamente para in ter­

pretar e l resto de lo s  artícu los en la  columna, por encima 

del articu lo  que va a d istribu irse sobre la  placa d is trib u i­

dora y  de esta manera impedirá la  d istribución de más de 

un a rticu lo  a la  vez desde una sola columna de los  artícu ­

los almacenados» A medida que e l árbol d istribu idor 50 se 

hace regresar hasta, su posición normal o completamente en 

d irección levógira*, la  placa d istribu idora 110 se mueva bas­

óla. la s  posiciones de lin e a  punteadas de la  Figura 7 de lo s  

dibujos permitiendo de esta, manera que la  b o te lla  susten­

tada en la  misma se distribuya para moverse por gravedad, 

hacia la  posición de lín ea  punteada que se muestra y desde 

ahí hacia la. canaleta dis tribu idora (no ilu strada ) para, 

sumi nistra rse  hacia la  sa lida de la  máquina distribuidora.

-  21 -
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Haciendo ahora referencia a la  Figura 8- de los dibu—' ”
•*

jos , se proporcionará una descripción más detallada de los*’ *
► *•*

mecanismos de liberación  distribuidores respectivos y de 4.0̂ ;
*•

medios de funcionamiento para cada una de las columnas en***'*•
relación  de lado a lado de lo a  artícu los almacenados, Lav**/* 

Figura: 8' de los dibujos para tamaño y claridad de los di.-*- • \ 

bujos, se ha modificado para mostrar sólo cuatro columnas*
i  4  «
« •

dé artícu los que van a d istribu irse quedando comprendido .qué
• *  *

puede proporcionarse cualquier número de columnas ta l como* 

las seis, columnas que se muestran mediante la  Figura 2- de 

los  dibujos. Cada: una de las columnas de artícu los almace­

nados se proporciona con medios de funcionamiento para, lo s  

mecanismos de lib eración  distribuidores incluyendo loa ár­

boles distribuidores ro ta torios  50, 51, 52 y 53. A fin  de 

perm itir que la  máquina d istribu idora y e l gabinete sean 

tan. compactos como sea posible y  de colocar la s  columnas 

de almacenamiento en relación  lado a  lado tan próximas en­

tre  a i como sea posib le* lea  levas de la  placa, d istribuido­

ra  adyacente 150 y 1500 ae. adoptan formas alternativas se­

gún se muestra mediante las Figuras 11 y  12: de loa  dibujos, 

de. manera que cuando se hace g ira r una leva  de placa dis­

tribu idora específica  ta l coma la  p laca de le v a  1500 median 

te una rotación en d irección  dextrógta del árbol, d is tribu i­

dor 51 n dicha placa de leva  1500 ae moverá detrás de la  po­

s ic ión  normal de la  placa de leva  adyacente 150 que está, a  

su. izquierda* l e  manera semejante la  p laca de le v a  para e l  

árbol d istribu idor 521 que está adyacente, a  la  derecha de la  

p laca de le v a  1500 podría adoptar una forma semejante aque­

l la  de la  placa de le va  150 (F igura 11 de los dibujos}, para
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moverse hada, urna posición adelante de la  placa de le v a  „• ;

1500 cuando e l  árbol 521 se mueve en la  d irección  dextrógixa 

para d istribu ción » Con la  excepción de la s  d iferencias an—
P 9 P

teriom en te mencionadas en  la s  levas de la  placa d is trib u í— ̂ f  *•*p « ♦
doras 190 y 1500 (figu ras  11 y 12 de lo a  dibujos!' lo a  me^‘ '

• #N ♦
dios de funcionamiento individuales para cada una de la s  feo

lumnaa colocadas lado a  lado de lo s  a rtícu los  que van a* S is
• *«

trib u irse  son Idén ticos y  se usaran números de re feren c ia ,
»* **

iguales en la s  p iezas semejantes de loa  mecanismos de f  úa— ,
• »

cionamiento según se muestra para describ irse en relación* I 

con la  fig u ra  8. de lo s  dibu jos»

Puede hacerse también referen cia  a la s  figu ras 9. y  

10 de loa  dibujos y que muestran en d eta lle  algunos de lo a  

d is tin tos  elementos de cada uno de los  mecanismos de funci£ 

namiento conectados con un. árbol respectiva de lo s  árboles 

d istribu idores de reciprocación ro ta to rio s  50 a  53» la  bar- 

rra  de soporte de su je c ió n  de a rtícu los  100 se proporciona 

con un ro d illo  de le va  1650 que está colocado ja ra  moverse 

mediante e l miembro de le v a  de la  barra de su jeción 16T0 que 

se muestra mediante la  fig u ra  10 de los dibujos desde l a  

posición normal según ae muestra en relación  sustentadora 

para l a  columna de b o te lla s  hasta l a  posición de lin ea  pun 

teada t a l  como la  que se muestra mediante la  figu ra  5 de 

lo s  dibujos en l a  d irección  de la  fle ch a  de la  figu ra  9 de 

loa  dibujos.» la  placa d istribu idora 110 se proporciona de 

manera semejante con un ro d illo  de leva  180 adaptada para 

ser rec ib id a  en la  ranura de leva  181 d e l miembro de p laca 

de leva  150 que está fija d o  en e l árbol d istribu idor o de 

funcionamiento 50» la  rotación  d e l árbol d istribu idor 50 

en l a  dirección dextrógira guia e l ro d illo  de le va  180 en
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la  ranura de lava 181 de la  placa de leva 150 para mover la . 

placa d istribu idora-110 desde la  posición de lin ea  só lid a  >* , \

que aa muestra mediante la  Figura 9 de los dibujos basta la  

posición de lin ea  só lida  que se muestra mediante la  Figura;

5 de los dibu jos* Debe señalarse que la  placa de leva  de /ua. 

cionamiento 170 para la  barra de sujeción 100 es rotatoria* 

libremente en 171 sobre la  extensión 172 del árbol d ia tr i- '
f

buidor 50 y sólo se ocasiona que se mueva en una d irección ’
»  *  t

dextróglra o la  dirección de la  flecha qjue se muestra me—.V*
»‘ *’«

d i ante la  Figura 9 cuando la  placa de le v a  150 ha girado"'.
»* ♦*

lo  suficientemente en la  d irección  dextrógira para colocó? ’ 

la  proyección de lengüeta doblada de leva  de placa d is tr i­

buidora 151 en acoplamiento con l a  su p erfic ie  de extremo 

173: d e l miembro de leva  de funcionamiento de barra de sa je  

ción 170*

Ü medida que la  placa d istribu idora 110 se mueve 

hacia arriba en la  dirección de la s  flachas desde la  posi­

ción  normal que se muestra mediante la  figu ra  9 hasta la  

posición accionada que se muestra, mediante la  Figura 5 de 

loa  dibujos, e l pasador o árbol 182 sobre e l cual está sus­

tentado e l ro d illo  de leva  180 marcha contra la  su p erfic ie  

de leva  183. de la  palanca de funcionamiento de la  corredera 

de entrelazamiento 184 que está fija d a  a p ivote en 1&5 pa­

ra mover l a  palanca de entrelazamiento 184 en dirección 

le vó g ira  y hacia abajo en la  dirección de la  flecha» E l 

extremo puntiagudo 18£ de l a  palanca de funcionamiento de 

la  corredera de entrelazamiento 184 penetra entre dos mient 

broa de corredera de entrelazamiento adyacentes ta l y como 

se muestra en 187 y  188 que, suponiendo que estén lib re s  

para moverse en las direcciones de la s  flech as, se separan
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dé. esta manera para perm itir un movim ien to leva  continuado v  

de la  palanca de entrelazamiento 184: hasta una posición  j^ .v  

ra perm itir e l  movimiento ad icional del ro d illo  de la  pl%r,

ca d istribu idora 180 y de la  placa d istribu idora  110. S i "**
,  *•* *

la  máquina no se ha desenganchado mediante e l  depósito de*
*

las  monedas requeridas, e l  mecanismo de p e s t illo  o disparo 

de monedas que va a describ irse en d eta lle  a continuación
*o i*

impedirá e l  movimiento de la s  correderas de entrelazam ién^'

to 187 y 188 en la  d irección  de la s  flechas, y la  rotación  -
*■*

ad icional o continuada d e l árbol d is trib u id o r 50 para mov*er 

la  placa d istribu idora 110 desde su.posición normal se im­

pedirá mediante la  acción de acuñamiento de la  su perfic ie  

de leva  183 del miembro de entrelazamiento 184. contra e l  

pasador 182 de la  placa d istribu idora. 110. E l movimiento de 

la s  correderas de entrelazamiento desde sus posiciones nor­

males durante e l funcionamiento de un. mecanismo de lib e ra ­

ción d istribu idor ta l como e l mecanismo justamente descri­

to en relación  con la  rotación del árbol 50, es e fica z  pa­

ra impedir la  operación simultánea de cualesquiera de lo a  

otros mecanismos de lib erac ión  d istribu idores puesto que: 

la s  posiciones accionadas de las correderas entonces son 

de manera t a l  que e l extremo puntiagudo de cualesquiera, 

o tra  palanca de funcionamiento de corredero de entrelaza­

miento semejante a la  palanca 184: tendrá un espacio insu­

fic ie n te  dentro d e l cual pueda entrar entro la s  correderos? 

de entrelazam iento» De esta manera, se impide la  rotación  

de los  otros árboles d istribu idores respectivos mientras, 

que se está haciendo g ira r  un árbol d istribu idor e s p e c ífi­

co t a l  como e l árbol d istribu idor 5-0. Un sector de trinque 

te  de recorrido completo 200 se conecta paro g ira r  con e l
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árbol 50 y la  placa de leva 150 por medio de un. resorte eár» \ 

p ira l 201 que interconacta e l pasador 202. en. e l sector da^*** 

trinquete 200 y e l pasador 203 llevado por la  placa de leva » 

150 que se extiende a través de la  ranura rasurada 204 del V* 

sector de trinquete 200. Un miembro de fiad or de trinquete,!.. 

205 se monta a p ivote en 206. y se proporciona con un resor-
*  ** * *  r

te  conectado convencional 20T para acoplar los  dientes d$ l. >
t* * *

miembro de sector de trinquete de recorrido completo 200
-V -t

de manera para requerir que, vina vez se ha in iciado la  ro'^ :
• • •

tación en dirección dextrógira  del árbol d istribu idor 50 

debe continuar hasta que e l fiador 205 ya no acople los  d iei 

te s  d e l sector de trinquete a l fin a l del recorrido completo 

del árbol d istribu idor 50 en la  dirección dextrógira. lue­

go e l árbol 50 puede hacerse reciprocar y hacerse regresar 

en la  d irección le vó g ira  para hacer g ira r e l fiad or de tr in  

quete 205 en la  dirección opuesta contra los dientes del 

sector de recorrido completo 200 para requerir que e l ár­

bol d istribu idor 50 continué moviéndose subsecuentemente 

sólo en la  dirección levóg ira  hasta que se hace regresar 

completamente hacia la  posición sujetada normal, la  in ter­

conexión de resorte 201 entre e l miembro de trinquete de 

recorrido, completo 200 y l a  leva  de la  placa d istribu idora 

150 es deseable, para, proporcionar una pequeña cantidad de 

fle x ib ilid a d  para e l mecanismo cuando se hacen funcionar’ 

las. piezas de manera muy rápidamente mediante un cliente, 

que está tratando de,, lo  que puede describ irse como "d is tr i­

buir rápidamente" .,

Se llama la  atención espec ifica  a la  forma de la  le v a  

de funcionamiento de lib eración  de barra de sujeción 170 se* 

gún se muestra mediante la  Figura 10 de los dibujos. Corno

— 26 —



i*-'

5

10

15

20

25

10

3 2 6 0 4 5
se ha mencionado anteriormente la  leva  de funcionamiento.

•  >

de lib eración  de barra de sujeción 170 es. ro ta to ria  libre>„* 

mente alrededor de la  extensión 172 del árbol d istribu idor*
*r.

de funcionamiento 50.. Siempre y cuando la  leva  170 pema-f-

nezca. en la  posición de lin ea  só lida  que se muestra medjLón!

te  la  Figura 9 de lo s  dibujos,, e l ro d illo  de leva 160 de,!,,.
*

la  barra de sujeción 100 permanecerá atrapado bajó la  su—v7 V * * »
pe r f  i  c ié  de leva  174. según se muestra, mediante la  Figura.? 

10 del dibujo. Después, de que la  leva  de placa d is trib u id *
T -fr V

dora 150 y e l árbol d istribu idor 5.0 se han hecho g ira r Oh ' 

una. dirección dextrógira lo  suficientemente para co locar»la  

proyección de lengüeta doblada 151 de la  leva  de placa d is­

tribu idora 150 en acoplamiento con la  proyección 173' de la  

leva  de lib eración  de barra de sujeción 17.0, la  leva  de li_  

beración de barra. 170 comenzará a moverse en. la  d irección  

de la  flech a a f in  de mover la  su perfic ie  de leva  174 fue 

ra  de acoplamiento con e l  ro d illo  160» Durante este tiempo 

el. peso de las bote llas  que van a d istribu irse  puede comen­

zar a hacer g ira r  la  barra de sujeción 100 en la  d irección  

de la  flecha de acoplamiento sustentador y de sujeción con 

la  b o te lla  más hacia abajo que: va a d is trib u irse » S i debido 

a. c ie rta  razón e l peso de los. artícu los en e l montón es in ­

su fic ien te para comenzar a mover la  barra de sujeción 100 

en la. d irección  de la  flech a  de la  Figura 9 de lo s  dibujos., 

entonces la  rotación continuada del árbol d istribu idor 50 

ocasionará que la  proyección de lengüeta doblada 151 de la . 

leva  de la  placa d istribu idora 150 acopla e l  ro d illo  de le  

va. 160 y mueva positivamente la  barra, de sujeción 100 en la. 

d irección  de la  flech a hasta la  posición desenganchada se­

gún se muestra mediante las lineas só lidas de la  Figura. 61
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de los dibujos*.

Se encamina ahora la  atención a la  forma e s p e c ífic a *^
ít

de la  ranura de leva 181 del miembro de leva, de funciona—’ !:**

miento de placa distribuidora 150. Se observará que la
&¡>9 *

ma de la  ranura de leva 161 es irregu lar para proporciona^., 

pausaa en e l movimiento de la  placa distribuidora desde la ..

posición normal hasta la  posición accionada a medida que. el>
vi $  •

árbol d istribu idor se mueve en la  dirección extrógira pa^étL 

co in cid ir con e l movimiento sincronizado de la  barra de
:« .»  »

jéción  100 de una manera especifica  que va a describirse 'á v 

continuación más completamente en relación con las Figuras. 

13 a 19 de loa  dibujos* También debe señalarse durante es­

te  tiempo que la  leva de funcionamiento de la  barra de su­

jeción  montada libremente de manera rotatoria  170 se coloca 

para que tenga un primer funcionamiento de movimiento per­

dido con relación a l movimiento de la  placa distribuidora 

110 en la  dirección dextrógira y un segundo funcionamiento

dé movimiento perdido, d iferen te, con relación a l movimieii 
to de la  placa distribuidora 110 en la  d ilección  levóg ira . 

Por ejemplo, cuando e l árbol d istribu idor 50 se ha movido 

hasta e l grado completo de su recorrido en la  dirección 

dextrógira y se hace reciprocar para regresarse de nuevo 

en la  dirección levóg ira  hasta su posición normal,la leva 

de la  placa distribuidora 150 se mueve primero en la  direc­

ción levóg ira  para comenzar a bajar la  placa d istribu idora 

110 antes, de que la  proyección de lengüeta doblada 152! de 

la  placa de leva 150 acople la  proyección 173& de la  leva 

de funcionamiento de barra de sujeción 170 desde lo  cual 

la  leva  170 se mueve positivamente en la  dirección levógira  

para mover e l rod illo  de leva  160 para quedar atrapado de-
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"bajo de su superficie de leva 174 con la  barra de sujeción

100 movida, hacia atrás hasta la  posición de sujeción de l i
* .  •* \ ”

nea sólida según se muestra mediante la  Figura 9 de lo s  d i­

bujos* luego, e l movimiento continuado del árbol d is trib u í-
•  *  *

dor 50 ©a la  d ilección  levóg ira  para hacer regresar ‘todas
I* ***•

sus. piezas hacia la  posición normal moverá tanto la *leva  de
• **• •

barra, de sujeción 170 como la  leva de la  placa distribuidora

150 para, de esta manera continuar moviendo la  plac'a* ‘d is tr l—
. • •

buidora 110 hacia abajo para descargar la  b o te lla  ai& fenta-

/ da anteriormente sobre la  misma mientras que la  barra’*de su
,  •  *  — -

jeción  100 se mantiene positivamente a la  posición.’dé**suje—
«  •  •

ción con e l ro d illo  160 atrapado y marchando debajo de la- 

superficie. de leva 17.4.

Se hará ahora referencia a la s  Figuras 13 a 19 de; 

loa  dibujos,, para, describ ir en deta lle  la . secuencia- de fun­

cionamientos y movimientos de la  placa distribuidora 110 y 

de la  barra de sujeción 100 durante una operación d istribu i­

dora completa, cuando un. mecanismo de liberación  d istribu i­

dor. especifico  se desengancha y se hace reciprocar primero, 

en una dirección dextrógira y luego en una dirección levó­

g ira* la. Figura 13. de los dibujos muestra todas las p iezas 

de un mecanismo de liberación  d istribu idor en la  posición, 

inoperada normal y se supondrá que las monedas requeridas 

han sido depositadas para desenganchar la  máquina a f in  de 

perm itir que las correderas de entrelazamiento incluyendo 

la s  correderas 18.7 y 188 se muevan en la  dirección de la s  

flechas para perm itir e l movimiento en dirección levógira, 

del extremo puntiagudo 186 de la  palanca de funcionamiento 

de entrelazamiento 184. en la  dirección de las flechas cuan­

do se comienza e l funcionamiento de distribución* la  p laca
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de leva  150 se muestra como estando en la  posición de des­

canso normal con e l ro d illo  180 de la  placa d istribu idora­

llo en e l extremo in fe r io r  de la  ranura, de leva  lél% »E1 f ia
•  •  •  * •  —

dor de trinquete de recorrido completo 205 se muestra como

estando en posición normal l is t o  para acoplar los  #&i entes

en la  p e r ife r ia  del sector de trinquete de recorrido»com -• •
p leto  200. La barra, de sujeción 100 se muestra en la  posi—

•  •%  • 
e

ción sustentadora y de sujeción de a rtícu lo  normal*con su

ro d illo  de leva  160 atrapados debajo de la  su p erfic ie  de
. • •

leva. 17.4 de la  leva  de funcionamiento de la  barra**de»*suje—

ción 170. Se supondré que los  artícu los que van a ’jd i& tri—
• • • *

buirse ta le s  como una b o te lla , están presentes en*l£. Icolum 

na asociada de almacenamiento de artícu los y la  palanca per 

ceptora de desocupación ta l como la  palanca 65 que se mués 

tra  mediante la  Figura 2 de los  dibujos, está en una posi­

ción levantada no ilu strada en la  Figura 13. pero fuera de 

acoplamiento con la  su perfic ie  de sujeción 132 de la  leva  

de funcionamiento de la  placa d istribu idora 150. De esta 

manera, la  leva  de la  placa d istribu idora  150 junto con e l  

árbo l d istribu idor 50 pueden hacerse g ira r  en una d irección  

dextrógira  hacia la  posición  que se muestra mediante la  F i­

gura. 14 de lo a  dibu jos.

En la  posición  que se muestra mediante la  Figura 14 

de lo s  dibu jos, la  placa d istribu idora  110 y su ro d illo  de 

leva. 18.0 dentro de la  ranura de le v a  181 de la  h ile  ra  de 

p laca  d istribu idora 150 se ha movido hasta la  posición, de 

in tersección  de b o te lla  parcialmente levantada. A l mismo 

tiempo e l  ro d illo  de le va  de la  placa d istribu idora  180 ha 

acoplada l a  su perfic ie  de le va  183. de la  palanca de funcio­

namiento de corredera de entrelazamiento 184, montada a p i—
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vote, para ocasionar que ©1 extremo puntiagudo 186 de la

misma penetre entre la s  correderas de entrelazamiento. 18?.

y  188 para mover la s  mismas en las  direcciones opuestas

indicadas mediante las flechas de la  Figura 13 hastg. sus

posiciones accionadas, que se muestran mediante la  aFigura

4 de lo s  dibujos. Fe esta manera, todos los otrcsa. miembros

de entrelazamiento asociados con loa  otros mecanismos de

funcionamiento para las otras columnas de la  máquirta di a-

tribu idora se. mueven hacia las posiciones accionadas’ a ma
.  ••

ñera de in terceptar e impedir e l  movimiento entre‘«Fas co— 

maderas de entrelazamiento adyacentes de la  placó* dé entre 

lasamiento asociada para aquel mecanismo. Todavía, • hediendo 

in feren cia  a  la  Figura 14 de loa  dibujos, loa  movimientos 

de la  le v a  de la  placa d istribu idora 150 y del árbol d ia tr i 

buidor 50 descritos hasta ahora han colocado: la  porción de 

lengtieta 151,, en acoplamiento con e l  extremo. 173 de la  le v a  

de la  barra de sujeción 170 para comenzar a  mover la  leva  

17.0 en la  dirección dextrógira  de la  flecha hasta l a  posi­

ción que se muestra mediante la  Figura 15 de los dibujos. 

Haciendo referencia, ahora más particularmente a la  Figura 

15 de loa  dibujos* e l  movimiento en dirección dextrógira 

continuado del árbol d istribu idor 50 y  la  le v a  d istribu ido- 

xa. 150 ocasionará un movimiento continuado en la  dirección 

dextrógira para la  le va  de liberación  de barra de sujeción 

170 a  f in  de colocar e l  ro d illo  160 para la  barra de suje­

ción 100 fuera desde debajo de la  superficie de le v a  174 

según se ha mostrado. Durante este tiempo, e l ro d illo  de le  

-va 160 para la  barra de anjación 100 que está ahora desaco­

plada de la  superficie de leva 174 está en una posición para 

moverse mediante la  proyección de lengtieta doblada 15X de la
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leva de placa di atribuí dará 150 hasta la  posición, no supor­

tada que ae muestra la  Figura. 1£ de los dibujas»
•  •

Se, observará durante este, tiempo,, que la  pla’qq*.dis­

tribu idora 110 se ha movido ahora hasta la  posición. •o*empl¿ 

tamente accionada para rec ib ir la  b ote lla  que va a .libarais-

ae. y bajarse mediante gravedad: a medida que la  barfcCEfe sur-
*. .• .

jeción  100 se mueve, hasta la  posición accionada o liberada
*

que; ae muestra mediante la  Figura 16f de los dibujos. ¿ESI mo

vimiento en. dirección dextrÓgira del árboX diatribul.dior 50
• • •

y  da la  le v a  da la* placa distribu idora 150 junto acá* la  le —. •  *  *  •• * *
va  de liberación de barra de funcionamiento 170 se •liiftita 

ahora mediante e l acoplamiento del rod illo  de leva  «de* placa 

distribu idora 180 en e l  extremo superior de la  ranura de 

le v a  181» Además, durante este, tiempo según ae muestra me­

diante la  Eigura 161 efe lo s  dibujos, e l fiador de trinquete 

de recorrido completa 205 se desacopla de loa dientes del 

sector de trinquete de recorrido completo 200 para perm itir 

que e l  mismo g ire  en la  dirección de flecha hasta la  posi­

ción. que ae muestra permitiendo que e l árboX distribuidor

50 se haga ahora reciprocar hacia atrás en la  dirección levb 
g ira -

la. F igura 17 de los dibujos muestra e l  mecanismo de 

liberación  distribu idor de la  invención, con sus piezas en 

la  posición mostrada a medida que e l árbol d istribu idor 50 

ha comenzado a hacerse g ira r hacia atrás en la  dirección 

levóg ira - E l rod illo  de leva de la  placa distribu idora 180 

ha llegado una posición intermedia en la  ranura de le va  181 

y e l ic d illo  de leva  de barra, de sujeción. ISO está todavía 

en la  posición de liberación  de articu lo» El. movimiento en 

dirección levóg ira  continuado de la  lava  de la  placa d is tr i
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buidora 150 ocasionará. que la  proyección de lengüeta, dobla­

da 152. acople l a  superfic ie de proyección 17 3A. de l a  le v a
•  •

de funcionamiento de la  barra de sujeción 170* •••*•*
*

La pignra 18 muestra la s  p iezas de mecanismo •de l i ­

beración d istribu idora en la  posición con la  lengüeta la ­
biada 152 acoplando, l a  su p erfic ie  de proyección 1J3A- para

\ .  * *
mover l a  le va  de funcionamiento de la  barra de sujeción• A *
170 en la  d irección le v ó g ira  y mover positivamente ‘e l  rod i­

l l o  de leva  160 con l a  barra de sujeción 10° en l a  d irec-
*. * *

c ión  le vó g ira  de la  f ie  cha. Debe señalarse durante «esta 

tiempo que l a  posición de la  proyección de lengtiaW  doblada 

152 llevada  por la  le v a  de funcionamiento de la p la ó a  d is­

tribu idora  150 puede predeterminarse variablemente quitando 

e l  peina 210 (véase l a  Eigura. 9 de los dibujos); y vo lv ien ­

do a  colocan l a  porción d e l sector de p ivote 211 de la  la ­

v a  de la  p laca  d istribu idora  150 sobre e l  cual es llevad a  

l a  proyección da lengüeta doblada 152* La porción del sec­

to r  ajuatabla para la  lengüeta doblada 152 se muestra tam­

bién mediante la s  Figuras 15 y 16 de loa  dibujos. Ajustando 

la  posición de l a  lengüeta doblada 152 llevada  por la  le va  

de •Pnnrvi finnuiíanto  de la  placa d istribu idora 150» la  sincro­

nización d e l movimiento en d irección  levóg ira  d e l miembro 

de lava  de la  barra, de funcionamiento 170 en re la c ión  con 

e l  movimiento en d irección levóg ira  de la  leva  de la  placa 

d istribu idora 150 se predetermina para ocasionar que e l  miem 

bro de barra de sujeción 100 se mueva a través  de la  bote­

l l a  que se está distribuyendo y se suspende sobre la  placa- 

d istribu idora 110 y debajo del resto de la s  b o te lla s  que van 

a d is tribu irás  durante e l  movimiento en d irección le v ó g ira  

de la  p laca diatribuidara 110 hacia adelante* Deberá quedar
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comprendido que. e l  diámetro del a rtícu lo  c ilin d r ico  que va

a d iatribu irae determina la  re lación  deseada para 1^ fcosi-

ción angular de la  placa d istribu idora 110 a  medida que ae
♦ ♦  •  •  •

mueve nuevamente hasta su posición diatribuidora normal en
• • •

cuyo tiempo ae requiere que mueva la  barra de sujeción de• •••
artícu lo  100 nuevamente hasta su. posición sustentadora y de 

sujeción normal a  través de loa  artícu los en la  pláéa d is­

tribu idora y debajo del reato de loa  artícu los e ú 'l¿  colum
. • *na» . * •

*  •  •  *

l a  Figura 19 de los  dibujos muestra e l  mecanismq de

lib erac ión  d istribu idor con sus p iezas en sus posiciones» « •
adoptadas justamente antes de que e l  árbol distribuido r  50 

y la  leva  de funcionamiento de la  placa d istribu idora 150 

ae hagan regresar hasta su posición normal o completamente 

en d irección levóg ira* Se observará que para e l  resto d e l 

movimiento en dirección levóg ira  del árbol d istribu idor 50 

y la  placa de leva  d istribu idora 150, e l  ro d illo  de le v a  

160 para, l a  barra de sujeción 100 se mantiene en l a  posi­

ción de sujeción normal atrapada debajo de la  su perfic ie  de 

le v a  174 de la  leva  de funcionamiento de la  barra de suje­

ción 170*. De esta  manera se asegura que los  artícu los resta i 

t e s  en la  columna se sujeten para impedir que se surta 

vertidamente más de uno de dichos artícu los a medida que l a  

p laca d istribu idora 110 se mueve hasta la  posición liberada 

normal. Cuando la  placa d istribu idora 110 se ha hecho regre 

sar hasta la  posición normal y completamente liberada que 

se muestra mediante la  Figura 13 de los  dibujos, e l  resorte 

esp ira l 220 ocasiona que la  palanca de funcionamiento de l a  

corredera de entrelazamiento 184. se levante fuera de acopla 

miento con la s  correderas de entrelazamiento 187 y 188 que
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luego se mueven en la  d irección de las flechas que se mués

tran. mediante la  Figura 19 de los  dibujos de nuevo'hasta
* • ♦

la  posición que se muestra mediante la  Figura 13 de loa  d i—
• • • • ♦

bujos,
• • •

Se hace ahora referencia  a las Figuras 20 a 23 de 

los  dibujos para describ ir en mayor d eta lle  los  me'esnismoa 

de entrelazamiento y los mecanismos de desacoplamiénto para 

la  máquina d istribu idora,

Ciertos de los  detalles, de los mecanismos paira* *eontro>* • • •
la r  e l  desacoplamiento y entrelazamiento son los dé* la  in -

• • ♦
vención de Robert A. Hamel y se describen en más d£t£lle y

• • ♦
ae reivindican en la  So lic itud  de Patente, copendiente nú­

mero 326050, presentada e l  2? de A b ril de 1966u Como se ha 

mencionado anterio mente, una pluralidad de. corredera de 

entrelazamiento tales, como las  correderas 187., 188, 288. y

28.9. se proporcionan, para cooperar con la s  palancas respec­

tivas  de. las palancas de entrelazamiento asociadas con los 

mecanismos respectivos de los mecanismos de liberac ión  y 

a rticu lo  para cada columna* ta l  como la  palanca de funciona 

miento de la  corredera de entrelazamiento 184, la . corredera 

de entrelazamiento a mano izquierda 187 se proporciona con 

una porción de extremo v e r t ic a l 300 en la. cual está conec­

tado un resorte esp ira l 303- para empujar normalmente la  co­

rredera 187 y e l  resto de las correderas de tope ta le s  co­

mo las. correderas 188.,. 288, y 289 en la  d irección hacia la* 

derecha, del d ibu jo. Un miembro de palanca acodillado 302 

se monta a p ivote  en 303 en la  porción del extremo derecho 

de la  máquina d istribu idora y se restringe mediante e l  re­

sorte. 304 para mover la  porción de extremo v e r t ic a l 289A de 

la  corredera de entrelazamiento a mano derecha ta l  como la:
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corredera 289 hacia. la  Izquierda hasta la  posición que se

muestra mediante la  figu ra  21 de los  dibujos- Cuandô  e l

miembro, de palanca acodillado 302 está, en la  posición que

se muestra, mediante la  figu ra  21 de loa  dibujos, •uh*brazo

del interruptor 305 es acoplado para mover e l  interruptor

306: hasta una posición predeterminada que por ejeéip‘ü> pue—
• •• •

de. conectarse en un c ircu ito  (no ilustrado ! ,  para. ¿Admitir-

que: la  máquina d istribuidora acepte monedas. A l depositar.

las monedas: requeridas para desenganchar la  máquina*, e l  so—

lenoide d istribu idor 307- (véase la  figu ra  20 de lo ^ ‘ d ibujos),

se energiza momentáneamente para levantar e l brazo /de pea—
• * *

t i l l o  de disparo 308 en la  direcoión de la  flecha de *la f i ­

gura 20 para mover e l  brazo de p e s t il lo  308 hasta la  posición ¡ 

que se muestra mediante la  figura. 22. de los  dibujos» £1 bra 

zo de p e s t il lo  308.,: cuando se levante hasta la  posición que. 

se muestra mediante la. figu ra  22. de los dibujos, se retiene 

en esta, posición mediante e l  miembro de p e s t il lo  pivoteado:

309 observándose que e l extremo in fe r io r  310 de la  barra de 

p e s t il lo  308 es; recibido y sustentado sobre l a  su perfic ie  

311 del p e s t il lo  montado a pivote 309 según se ha empujado 

hacia esta, posición mediante e l  resorte esp ira l 312 »

Ahora, con la  barra de p e s t il lo  de disparo 308 en la  

posición levantada y desacoplada,,, según se describe, en res 

puesta, a la  energización momentánea del solenoide 307 , la  

cuchilla de la  corredera de entrelazamiento a mano izqu ier­

da. 18 T está lib re  para moverse hacia la  izquierda pueato que 

la  superfic ie  de extremo de sujeción 310 de la  barra de su­

jeción  308 según se ha mostrado mediante la  figu ra  23 de 

los  dibujos, se re t ira  de acoplamiento con la  corredera 18T 

según se habla mostrado mediante la  figu ra  21 de los  dibujos.
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Cuando un mecanismo deseado de los mecanismos de liberación 
de artículo se hace funcionar luego mediante e l  c lien te, e l

movimiento resultante de las correderas de entrelazamiento
♦

incluyendo la  corredera 187 hacia la  izquierda de las Figu-# ♦ *
ras 22 y 23 de los dibujos, ocasiona que e l extremo «voltea* • ♦*.*• .
do hacia arriba 300 de la  corredera de entrelazamiento 187

• •
acople y haga g irar e l  miembro de p es tillo  309 en la  direc—

ción de las flechas que se muestran en la  Figura 22 desde
* • ♦

debajo de l a  barra de p es tillo  de sujeción 308 cuyd'extre-** * «
*  • «

mo 310 se sustenta después sobre la  cara superior de la  co—
* *  * *.

rredera de entrelazamiento 187* Después de que se ha* hecho 

regresar e l árbol distribuidor en la  dirección levógira has 

ta  su posición sujetada normal,, y de que se ha levantado 

la  palanca de funcionamiento de la  corredera de entrelaza­

miento 184', la  corredera de entrelazamiento 187 nuevamente 

se mueve en la  dirección de las flechas mostradas mediante 

la  Figura 23 del dibujo,, en respuesta a la  tensión del re­

sorte espiral 315 permitiendo de esta manera que la  barra- 

de p es tillo  308 caiga hacia abajo en la  dirección de la s  

flechas mostradas en la  Figura 23 de los dibujos hasta la  

posición que se muestra mediante la  Figura 21, con su super 

f ic ie  de extremo de sujeción 310 acoplando nuevamente e l 

extremo de la  cuchilla de entrelazamiento 187 para impedir 

cualquier funcionamiento adicional del mecanismo distribu i­

dor hasta que se haya depositado una cantidad adicional de 

monedas a f in  de energizar de nuevo momentáneamente e l  so- 

lenoide 307*

Al mismo tiempo en que varias de las cuchillas de 3a 

corredera de entrelazamiento incluyendo la  corredera 187 

se están moviendo hacia la  izquierda de los dibujos durante
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e l  funcionamiento del mecanismo d istribu idor, otras de la s

correderas de entrelazamiento incluyendo la- corredera, de• «
♦ • «

entrelazamiento a mano derecha 289 se están moviehdo** hacia.
♦

la  derecha dé las Figuras. 20, 21 y 23 de los  dibu’Jp'd*para

ocasionar que la  palanca acodillada montada a p ivote 302-

g ire  hasta l a  posición que se muestra en la  Figuré *23 de loa

dibujos, desacoplando de esta manera e l  brazo d e l.¿nterrup—

to r  3.05 y permitiendo que e l interruptor 306 señale «el c ir

culto de control de monedas (no ilu strado ) para hacerse
•  *  •

funcionar para rechazar cualesquiera monedas adicionales:
«  *  *

que quie ran depositarse mientras que se está haciejadp fun-
• v *

cionar e l  mecanismo de liberación  d is tribu idor» El* circuito 

controlado con monedas y e l mecanismo de cambio de monedas 

para energizar momentáneamente e l  solenoide de d istribu idor 

307, y para, ser controlado adicionalmente mediante e l  in te ­

rruptor 306. no forman parte de la  presente invención y no 

se proporciona durante este tiempo una descripción d e ta lla ­

da- de dicho c ircu ito  puesto que no es necesario para una. 

comprensión del mecanismo d istribu idor meóanico de la  in ­

vención t a l  y como se describe* Un mecanismo detector y 

cambiador de monedas apropiado que puede usarse con la  má­

quina. de la  invención se fabrica  y se vende por la  National 

Rejectora Corp. de S I. Louia, Mo. E.U.A. y se hace referen  

c ia  como su serie  de modelo 3400»

La descripción que antecede ha descrito una forma-, 

novedosa, de máquina d istribu idora que funciona manualmente, 

que está adaptado específicamente para d is tr ib u ir  artícu ­

los  c ilin d r ico s  ta les  como b ote llas  o la tas. Sin embargo, 

debe ser evidente que e l  mecanismo de esta, invención no es 

tá. restringido a funcionar con artícu los c ilin d ricos  sino
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que puede adaptarse fácilmente

de artícu los* Se le s  ocurrirán a aquellas personas expertas 

en e l arte varias modificaciones. ♦* . t

La. presente, s o lic itu d  que corresponde a  la  p^g^entada

en Estados Unidos de .América, con f e cha 28. de A b ril % de 1.965

bajo e l  Número 451*579» se acoge a  lo s  beneficios» del ar—
•  * #

t i  culo 5L d e l vigente Estatuto sobre Propiedad In du stria l.. A .

• « •

H. Q 3L ¿L

%

»• *. • *

10

15

20

25

lo a  puntos de invención propia y nueva que se presen­

tan para que sean objeto de la  presente s o lic itu d  de Paten­

te  de Invención en España, por YEINEB años, son. lo s  

te s t

!►— Una máquina d istribu idora que comprende »n». estríe 

tura de depósito: que tiene a l menos un compartimiento ge­

neralmente v e r t ic a l para a lo ja r  una, p ila  o columna de ar­

tícu los  para vender, y a l menos un mecanismo de lib erac ión  

de articuLoa para lib e ra r  e l artícu lo  situado en posición 

más baja, en un instante, para su paso a través  de una. aber 

tura de distribución en e l  extremo in fe r io r  de flecho compar 

timiento o en e l  compartimiento correspondiente, caracteri­

zada porque dicho o cada mecanismo de liberación  de a r t ícu ­

lo  comprende un miembro de soporte de artícu los que t ien e  

una posición normal de bloqueo de articu lo  debajo de la  aber 

tura de d istribución del correspondiente compartimiento y a  

un lado de un plano generalmente, v e r t ic a l que pasa por e l  

centro de dicha abertura de distribución, estando dicho
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miembro de soporte montado pivotadamente para moverse en

una dirección que lo  separe de dicho plano hasta una .posi—
• • •9 *

clón de liberación del artícu lo; una placa de distribución
*****

dispuesta por debajo de dicho miembro de soporta de a r t l—*
*  *  *

culo y que tiene una posición normal de distribución para

permitir e l  paso de un articulo liberado por dichcf.miembro

de soporte, estando montada pivotadamente dicha pl&Jjfd de dis.

tribución para permitir su movimiento hasta una posición tn

terceptadora del artículo para soportar un artículo .libe-

rado por dicho miembro de soporte; y medios de funciQijamien

to para accionar, a  cada operación de dicho mecanismo, de l i♦ * • mm"* ♦ *
heraclón del artícu lo, dicho miembro de soporte de artículo 

y  dicha placa de distribución en una relación sincronizada 

mutua de ta l forma que dicha placa de distribución es movi­

da primeramente a dicha posición interceptadora del artícu­

lo  y dicho miembro de soporte es movido entonces a dicha po 

alción de liberación de articulo y que e l  movimiento de re­

tomo de dicha placa de diatribución a su posición noxmal 

de distribución y e l  movimiento de retomo de dicho miembro 

de soporte a su posición normal de bloqueo se in ician conse 

cuentemente en sucesión haciendo que e l  miembro de soporta 

alcance su posición no m al de bloqueo antes de que dicha pía 

ca de distribución tome su posición normal de distribución.

2 . -  Una máquina distribuidora como la  reivindicada en 

la  reivindicación 1, caracterizada porque dicho miembro de 

soporte de articulo y dicha placa da distribución están mon­

tados pivotadamente para moverse alrededor de un e je  común, 

situado debajo de dicha abertura de distribución y a un lar­
do de dicho plano generalmente ve rtica l.

3. — Una máquina distribuidora como la  reivindicada en

4D
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la s  reivindicaciones 1 6  2, caracterizada porque dichos

medios de funcionamiento incluyen un elemento ajustabla

para va r ia r  selectivamente dicha relación  sincronizada*»

4*— Una máquina d istribu idora como la  reivindi cada en 

la s  reiv indicaciones 1, 2. 6 3, caracterizada porque'dichos

medios de funcionamiento están unidos operativamente' con di
•

cho miembro de soporte de articu lo  mediante nr>a uni&n de mo

vimiento perdido que permite a dicho miembro de soporte vo l

ver a su posición normal de bloqueo antea de la  vuelta  to—- .  * -
t a l  de dicha placa de distribución a su posición ndrmal de

«  * ;

distribución, y que permite e l  movimiento continuado^ de re—
» ♦ •

torno de dicha placa de d istribución hacia su posición nor­

mal de d istribución después da que dicho miembro de soporte 

ha alcanzado su posición normal de bloqueo»

5»— Una máquina d istribu idora como la  reivindicada en 

cualquiera de la s  reivindicaciones precedentes, caracteriza  

da porque dicho o cada uno de los  compartimentos gene raimen 

te  v e rtica le s  tiene dispuesta en é l  una placa de gúia de ar 

t icu lo  montada, pivotadamente Junto a dicha abertura de d is­

tribución y a l  lado opuesto de dicho plano generalmente ver 

t ic a l  desde dicho miembro de soporte de a rtícu lo , siendo d i 

cha placa guía justable para varia r selectivamente e l ancho 

de dicha abertura de distribución*

6—  Una máquina d istribu idora como la  reivindicada 

en cualquiera de la s  reivindicaciones precedentes para d is­

t r ib u ir  b o te lla s  de cuello o g o lle te , caracterizada porque 

dicho o cada compartimiento generalmente v e r t ic a l está d e fi 

nido en parte por un miembro delgado, gene raímente v e r t ic a l 

paira retención de artícu lo  y que tiene unas partes de guia, 

del cuello de b o te lla  para centrar sustancialmente los  cue—
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l lo a  de la s  bote llas  en. e l  compartimiento) tertteñdo dicho 

miembro de retención de articu lo unos medios de desviación

de los cuellos de b o te lla  que forman, una prolongación del
. * *  * *>

extremo in ferio r- de una de dichas partes de gula ar e l la — 

do opuesto de dicho plana generalmente v e r t ic a l a p a r t ir
- « 4 ?■* r r

d e l miembro de soporte y  se prolongan hacia abajo*>y hacia, 

dicho plano, con objeto de desviar con e l lo  e l  cuéjfl'o de 

la  b o te lla  situada en posición más in fe r io r  en el^ depósito 

en dirección hacia dicho miembro de soporte de articu lo •

T .~  Una máquina distribuidora como la  reivindicada
«* *

en cualquiera de las reivindicaciones precedentes ,que: t i e -
>4 *

ne una pluralidad de dichos compartimientos situados lado 

a lado caracterizada porque e l  mecanismo de liberación  de­

articu lo  de cada compartimiento incluye medios de enclava- 

miento que responden a l  funcionamiento de l mecanismo de 

liberación  de articu lo  de cualquier otro compartimiento pa 

ra bloquear e l funcionamiento del correspondiente mecanismo 

de liberación  de artícu lo .

8 .-  Una máquina d istribu idora como la  reivindicada 

en cualquiera de las reivindicaciones precedentes, caracte­

rizada porque dichos medios de funcionamiento de dicho o de 

cada mecanismo de liberación  de articu lo comprenden un par 

de levas de funcionamiento o activación montadas lado a la ­

do sobre un e je  g ira to rio  de activación de distribución y  oo_ 

nectadas respectivamente: a dicho miembro de soporte y a d i­

cha p laca de distribución para l le v a r  a cabo e l funcionamiaa 

to de los mismos en dicha relación sincronizada, pediendo una 

de dichas levas de funcionamiento g ira r  libremente, y están 

do unida la  otra leva  de funcionamiento a dicho e je  de a c ti 

ración de distribución para movimiento g ira to r io  con éste, y
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teniendo medios para accionar dicha leva  de funcionamiento 

cuando es girada por dicho e je .
f  **  *

9 . -  Una máquina d istribuidora como la  reivindicada 

en la  reiv indicación  8r caracterizada en que dichos? miem-
r

bros de accionamiento comprenden un par de salientes, ̂ situa"** i “*
dos para aplicarse respectivamente a partes de superfic ie

opuestamente d irig idas de una de dichas levas de funciona-

miento a l producirse e l  movimiento de g iro  de dicha o tra
*

leva  en sentidos opuestos, estando dispuesto uno desdichos

salientes en un elemento de sector unido rígidamenteVspor
*:^

medios de sujeción desmontables, a dicha o tra  levando’ f  un 

cionamiento y siendo ajustable, a l r e t ira r  dichos medioa 

de sujeción, para va r ia r  selectivamente la  posición angu­

la r  de dicho primer sa lien te con relación a l otro y por 

consiguiente variando dicha relación  sincronizada.

10. -  Una máquina d istribu idora como la  reivindicada 

en la  reivindicación 9., caracterizada porque dicha primera 

leva  de funcionamiento tiene una superficie de leva  coope- 

rable: con un seguidor de leva  situado sobre dicho miembro 

de soporte de articu lo  para ob ligar normalmente a l miembro 

de soporte a tomar su. posición normal de bloqueo citada, y 

para so lta r  dicho miembro de soporte permitiendo su. movimien 

to a. su posición de liberación  de articu lo  a l moverse dicha 

leva  de funcionamiento una predeterminada magnitud en una 

d irección de g iro , estando dispuesto dicho seguidor de l e — 

va, durante dicho movimiento de dicha leva  de funcionamien- 

te ,  en e l camino de uno de dichos salientes para aplicarse 

a l mismo, 'con lo  que dicho miembro de soporte de a rtícu lo

se mueve imperativamente a su posición de liberación  de ar­

ticu lo  después de que e l  seguidor de leva  es soltado por di
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* cha superficie de leva..

11. -  Una máquina distribuidora como la  reivindicada .* +
en la  reivindicación 10, caracterizada porque con^di'cho 

miembro de soporte en la  posición de liberación  delr& rtícu- 

5 lo  del mismot- dicho seguidor de leva descansa en el-namino7;

de movimiento de dicha superficie de leva, en la  dirección

de g iro  opuesto de dicha leva de funcionamiento, erando
s*

dicha superfic ie de leva  adaptada para aplicarse a dicho se
i r >». *

guidor de leva  y vo lver e l  miembro de soporte de articu lo
r  . r ~

10 imperativamente a su. posición normal de bloqueo cuando d i—

cha leva  de funcionamiento regresa en dicha d irecciónTopues 

t a  de g iro  de la  misma. ** x

12. -  Una máquina distribuidora, como, la  reivindicada 

en las reivindicaciones 8 , 9, 10 ú 11, caracterizada porque

15 dicha placa de distribución tiene unida a l a  misma un se­

guidor de leva acoplado con una ranura de leva practicada 

en dicha o tra  leva  de funcionamiento y que tiene una forma 

ta l  que efectúa un movimiento de la  placa de distribución 

a dicha posición de interceptación cuando dicha otra leva  

20 dé funcionamiento es movida en una dirección de g iro , y un

movimiento de regreso de dicha placa de distribución a. su 

posición normal de distribución cuando dicha otra leva  de 

funcionamiento regresa girando en dirección opuesta..

1 3 Una máquina distribuidora como la  reivindicada 

25. en la  reivindicación 12,. caracterizada porque dicha otra

leva  de funcionamiento tiene unida a la  misma un miembro de 

trinquete, de movimiento completo cooperable un miembro de 

uña para e v ita r  la  inversión de movimiento de dicho e je  de 

activación anteriormente a haberse completado e l movimien— 

30 to de dicha otra leva  de funcionamiento en cualquiera de las.

V .
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14.*.— Una máquina distribuidora como la  reivindicada

» ,**r
en las reivindicaciones T  j - 12 o 13, caracterizada* porque

r* -> ̂  **
dichos medios de enclavamiento comprenden una pluralidadt
de correderas cargadas para aplicación mutua de canto, y

“y .. c
una palanca de accionamiento de corredera para cada?meca- 

nismo de liberación de articulo dispuesto de formá^fchl que: 

un saliente puntiagudo del mismo, puede moverse entren-dos

de dichas correderas, con objeto de desplazar de ésta f  or-1 ^
ma todas las otras correderas con relación a las psQ&ncas

A <■: **
de accionamiento de las correderas ligadas con lo  a * Vea tan—

> 3  ?■

tes. mecanismos de liberación de artículos, trabajando la  

palanca de accionamiento de corredera de cada mecanismo de 

liberación con e l seguidor de leva de la  placa de d is tr i­

bución correspondiente permitiendo así la  operación de d i­

cho eje de activación de distribución cuando dichas corre­

deras están en sus posiciones no desplazadas, y para evitar 

e l funcionamiento del eje de activación de distribución 

cuando dichas correderas están desplazadas.

15.- Una máquina distribuidora.

Tal y como se ha descrito en la  Memoria que antece­

de representade en los dibujos que se acompañan, y para los 

fines que se han especificado»

la  presente Memoria, consta de cuarenta, y cinco hojas, 

escritas a máquina por una sola de sus caras»
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