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MEMORIA DESCRIPTIVA
que se presents para unir a la solicitud
de
PATENTE D E. INVENCION
formulada el 27 de abril de 1.966, con el m® 326.045 - .-
en '
 BEsPARaA
por VEINTE afios ,
& nombre de WESTINGHOUSE ELECTRIC CORPORATION, entidad
norteamericana, establecida en Pittsburgh, Pensilvania,
Estados Unidoa de América, por: '
WUNA MAQUINA DISTRIBUIDORA®

La presente. inveneién se relaciona con maquinas dis-
tribuidoras ¥y mas particularmente con un mecaniamo digtri-
buidor mejorado que puede adaptarse a una méquina distri-
buidora. que tiene una pluralidad de columnas de almacena-
miento prédcticamente verticales, lado a lado y que esta
adaptada. para distribuir articulos embotellades o enlata-
dos o articulos seme jantes.

Las médquinas distribuidoras para articulos tales co-
mo bebidas frias embotelladas o énlatadas son bien conoci-
das. Deade luego es deseable que las mdquinas sean atrac—
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tivas y también faciles de funcionar por el consumidor. Es
también muy deseable que las mAquinas: sean tan poco: complé b
cadas y tan seguras como sea posible mientras gque al m:l.smo A

se ¢ oo

tiempo. seen compactas y fédciles de prestar servicio.. Debe. ,

®se

ser evidenie que una mdquina que funciona manualmente,. es -
decir, una maquina en donde la distribucién se energiza p_qr_'
el clients, cuando se hace funcionar la méquina; sea lo. mé=
nos. complicada. y 1o mds econémica.de construir y de pres=‘-"
tar servicio puesto que no requiere motores eléctricos y, rg
quiere un ntmerc minimo de solenoides, relevadores o dispo-
sitivos semejantes: para. funcionamiento como. la llamada. .' .
quina. distribunidora automatica. Sin embargo antes de esta:
invencién, las maquinas distribuidoras de botellas. que fun
cionaban manualmente no han. sido relativamente. tan atracti=-
vas. y populares. con el cliente como la madquina automdtica:
debido a que han sido més dificiles de funcionar requirien—
do: mds fuerza. fisica y debido a que no eran atractivas enm
apariencia. para el cliente. Se cree. que muchas: de lass dispo
siciones de distribucién de. enganche y desenganche. de arti-
culos. para las mAquinas manuales tales como se conocian ane
tes de esta: invencién, eran inherentemente. dificiles: de tra.
bajar y estaban sujetas a dificultades tales como trabazén,
lo cual ocasionaba la mayor perte de las reclamaciones. del.
cliente.. '

Un objeto principal de. la presente invencién es. propor
cionar una maquina distribuidora: con un mecanismo de libera=-
eién de articulos mejorado funcionable manualmente que es.
de: construceién sencilla, segura.y que puede trabajar féeil
mente durante ol funcionamiento y que sea atractiva al clien

%o, Todavia otro. objeto de la presente invencién es propor-
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cionar una miquina surtidora de articulos de columna verti-
cal con un mecanismo de. liberacién y de sujecién de articue':: !
los mejorado funcionable manualmente, que, con la. excepciébn..
del cambiador de monedas. y del mecanismo de pestillo no. em~-
plea. ningunos. motores. eléciricos, solenocides y relavadores’'’
¥ que es enteramente mecédnica en su funcionamiento dando.
por resultado de esta menera. una mAgquina de bajo costo, sé.-,

gura y f4cil de prestar servicio.. e

[
.

Un objeto. todavia adicional de la invencién es. proh-
porcionar una méquina disitribuidora. mejorada accionada. mb,.—
nuslments. del tipo de columnas miltipes: que tiene mecanisw -
mos. de trabajo facil para permitir que un cliente selec=—
cione. y distribuya cualesquiera de una pluralidad de articu
los diferentes después de que la médquina se ha abierto tal
como cuando se depositan las monedas requeridas, proporcio-
nando de esta manera una operacidén llamada. de post-seleccidn.
con una disposicién que es eficaz pars impedir la seleccién
de més de. un articulo diferente y la distribucidén de més de
uno de los articulos seleccionados al mismo tiempo.

De: conformidad con la invencién, se proporciona una.
estructura. de depésito que tiene una plurslidad de columnas
colocadas. casi verticalmente de lado a lado para articulos:
almacenados: tales. como botellas: o latas con un mecanismo de
distribucién y de liberacidén de articulos funcionable ma-
nualmente respectivo en el extremo inferior de cada columna.
La: disposicién es de manera tal que cuando el mecanismo se
hace: funcionar uns columna de articulo, que incluye el ar-~
ticulo que va e distribuirse, se moveri para liberar y de~
jar caer por gravedad un solo de dichos articulos hacia la
abertura. de distribucién del gabinete de la mdquina. Més
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particularmmente, el mecanismo de distribucién de la inven-—
cién, comprende un miembro de sujecién o liberacién y soper, ;
te de articulos montado a pivote enm el punto a un lado d’e." .
y debajo- de cada. columna de articulos respectiva y col,oca:-.».' "
da. para tener una posicidén perpendicular debajo de y en
acoplamiento con el articulo mAs hacia abajo de los arhi&qt'-'»: "
10s en la columna de articulos que van & distribuirse pard =
de. esta manera susientar y sujetar los. articulos psro movLs
ble. con respecto a. una. posicién accioneda fuera: de acoPJfag';:‘
miento con el articulo més hacia abajo para. permitir que:: ",
la columna de articulos. con el articulo ma hacia sbajo.as:
mueva mds 8114 para fines de distribucién. Ademds, una pla~
ca. de distribucibn, gque estd también montada. a pivote en

un punto a un lado y debajo de qada: columna. de articulos
respectiva, estd adaptada. para. tener una: posicién normal.
fuera. de contacto con. los articulos qus. van & distribuirss:
pero movible a una posicién accionada debajo. del articule

mds hacia abasjo de la columna 8 medida que el miembro de su.
jecién anteriormente mencionado se mueve hasta su posicién
accionada para de eata manera permitir que la. columna de ar
ticulos se musva. mediante gravedad més alld del miembro de
sujecién hacia la abertura de distribucién con el articulo
més hacia sbajo y la columna de articulos sustentada en l=
placa. de distribueién en la posicién aceionada. De confor-
midad con la invencidén, se coloca un medio de fuﬁcionamienb
respectivo para. cada.columns para hacerse funclonar manual-—
mente a fin de mover el medio de sujecidén respective y la
placa de distribucién en relacién sincronizada uno con res—
pecto a la. otra de manera tal que el medio de sujecién se

mueve hacia la posicién accionada después de que la. placa.
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de distribucién se mueve hacia la posicién accionada y lus-
80 se mueve ol medio de sujecién hacia atréds hasta su posi~ .

cién normal a travéa del articulo més hacia abajo sustenta~ /
do sobre la placa de distribucién y debajo y en relacién
sustentadora y de sujecidén con respecto al resto de los. a.r-

ticulos en la columna a medida que la placa. de d:i.atribu:-:~
cién continda moviéndose hacia atrds hasta su posicién n&f )

mal para permitir el paso y la. distribucién del articule::-:

més hacia abajo en la columna sustentado anteriormente so-
bre: la placa de distribucién durante la operacién de dietxg
bucién. Una particularidad importante de esta. invencién."é@‘.
le pmvigién de un medio de ajuste para cada medio de fu'x:;.-'
cionamiento a f£in de predeterminar ajustablemente la rela-
cién sincronizada para mover el medio de sujecidén desde la
posicién accionada. nuevamente hacia su posicién normal an-
tes de que la placa de distribucién se mueva. completaments:

hacia atrds hasta su posicién normal para diatribuir el ar
ticulo. E1 tiempo predeterminado ajustablemente al cual se
mueve hacia atrds el medio ds sujecidn bajo los articulos
por encima del articulo més hacia abajo sustentado sobre
la placa de distribuclién debe relacionarse con respecto a.
la posicién de la.placa de distribucién en su movimiento
hacia atrds hasta la posicién nomai en. relacién directa
con el ancho del articulo que se estd distribuyendo a fin
de obtener una separacién de accionamiento uniforme del ar
ticulo mds hacia abajo que va a distribuirse dssde el resto
de los articulos almacenados. en la columna. Ademds, se pro
pxciona: un medio de entrelazamiento apropiado pars impe dir
el funcionamiento simultdneo de mds de uno de los medios

de funcionamiento de manera que se impida la selececién y
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Otra particularidad importante de la invencidn es .

Seves

la de que cada uno de los medios de funcionamiento anterio®
mente mencionados es efiecaz para maver positivamente 'I:anta
el medic de sujacién coms s placa de dfstribucién desde - -
sug posiciones nomales hacia sus posiciones accionadas y"
de nuevo hasta sus posiciones normales en la relacién ain
cronizada anteriorments mencionads sin depender del peao:‘ ge.
los articulos pare: cuslquiera de dichos movimientos. De;»-:e}';-}
+a manera se proporciona un mecanismo de distribucidn qla,s. "
funciongs uniformemente y que puede hacerse funcionar fAcil

¥ manualmente sim posibilidad de atrancarse, Ademds, el mo-
vimiento. positivo del medio de sujecibén mediante el mecanig
mo da funcionamiento de la invencidén es eficaz para ssegu~
rar que se impida Iz distribucién de més de un articulo en:
la columna de articulos.

En una modalidad preferida especifica de la invencidn,
$al y como esté adaptada para distribuir los articules por
ejémplo botellas de cuello o latas cilindricas, se propor—
ciona un medio de ajuste an la forma de un miembro de placa
de gjuste asegurada a pivote o ajustablementa en el extre~
mo inferior de cads estructurs de columns hacia un Iado de
la misma adyacente y opuesta a la posicidén normal del miem
bro de sujecién para de esta msnera predeterminar ajusta—
blemente el ancho de Ia salida de cada columns para que co—
rreaponda a1l ancho del art{culo y asegurar de esta maneras
el funcionamiento apropiade del miembro de sujecidn y libe—
racién de articulo. Ademés, cuando eatéd particularmente
adaptads para distribuir botellas con cuello, la invencién
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Proporciona medios para una gula de cuello de botella =&
fin de qua gs coloque a 1o largo de la longitud de la esti;g.g.f i

AN

tura de columnse hasta: aproximadamente el centro de los cuem.. |

1laos de lass batellas alojados dentro de lz columns y otra. ..
particularidad de la m&quina distribuidora de le iovencidm:::

et o

es la provisién de un medio de desvigecién novedoso en el .

0% o
LY

extreme inferior de cada guis de cuello para de esta mande
ra desviar el extremo- del cuello de la botella ale:_]‘é.ndoi:}' )
de la linea central de la columna hacia el lzdo de la cqu_g.
nx adyscente que estd. sustantando el miembro de suj’aciéx.i‘p'é
ra de esta manera impedir la flexién indesesble del mien;hr;
de pleca de ajuste y lIa astructura de columna x medidx que
la botells que va & distribuirse se mueve méds alld del miem
bra de sujecién y de la placs de ajuste hacia el miembro de
placa de distribucién.

Los objatos, particularidades y ventajas inherentes
adicionales de la invencién se harén evidentes con referen-
cia & la sigulente especificacidén y a los. dibujos en los
cuales: ' _

La Figura 1 e= una vista en perspectiva en elevacién
delantera de un gabinete de méquina distribuidorz que abar-
car el mecanismo de diatribucidn de la invencion;

Ia figura 2 es una vista en elevacidén delantera en
perpectiva de la estructura del depdsito del mecanismo dis-
tribuidor de alimentaciénj;

I Figura 3 es unza vista fragmentaria de la porcién
inferior de unz de las columnas del depbésito surtidor com
ciertas piezas mostradas parcialmente en seccién y otras
plezes: rotas por razones de claridad.

La Figura 4 es una seccidén por la lines IV--IV de la.
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Figura 3 con el miembro de sujeclén y la placa de digstri-
bucién mostradas en sus posiciones normales; .

*
*

Ia Figura 5 es una vista semejante a la Figurs 4 perd’
que muestra la placa de distribucién en la posicién acciocna °*

dz y la barre de sujecién en la posicién de sujecién nor= -

#
L3R ]

mal; her o

“'

Ia Figura G ez una vista semejante a las Figuraas 4% °
5 pero que muestran tanto la placa de distribucién como ef:. |
miembro de sujecibén en posiciones accionadas; O

Ia Figura 7 es una vista semejante a la Figura 6 pé&--.
ro que mueatra la placa de digtribucién en la posicién g ° -

c *
t e

medida que se mueve hacia atrés desde la posicidén sccionads !
hacia la posicién normsl y justamente antes de mover el miem |
tro de Garre de spjecién nwevamente desde su posicién sc-
cionada hasta su posicién de sujecién normal;

Ia Figure § es una vista en elsvacién delantera frag-—
mentaris del extremo inferior del depésito con variza pie~
zes rotas y otras piezas mostradas en seccidn pars ilustrar
los detalles del medio de funciomamiento respectiwvo pers cg
da una de las columnes respectives del depésito de distri-
bucibng

Ix Figura 9 es una vista en perspectiva detallada de
uno. de log mecanismos de funcionamiento de liberscién ds
digtribucién junto con una porcidén fragmentaria de la ea~
tructura del depbsito asociada con los mismos; '

Lz Figura 10 e3 una viste detallada del miembro de
leva de la barrs de sujecidn;

La Figura 11 es una viata de extremoc de un miembro
de leva de la placa de distribuciébng

Ia Figura 12 es una vista gemejante a la Figurs 1I

-8 - \
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Is Figura 13 es una vista fragmentaria en elevacién
parcialmente em seccidén del medio de funcionamiento de d:l.a;
tribucién de la invencién con les piezas en la posicién dor:
mal; .y

Ia Figura. 14 esl una vista semejante a la Figurs 13

.

PN

pero cuie muestra el medio de funcionamiento con las pie-_?
zas en laz poslicién que adoptan a medida que el medio de fﬁé
cionamiento se mueve primero desde la. po.s.icién. normal coxL
lz placa de distribucién parcialmente levantada; L

Ia Figura 15 es una vista semejante a la Figura 14
perc gque nmuestra las piezas en la posicién en donde la pla-
ca de distribucidm estd en la posicién accionada y comple-—
tamente levantada y la barra de sujecién estd préxima a mo—
verse hacia la posi’.cién. ecciongda y liberads;

Ia Figura 16 es una vista semejante a ls Figura 15
paro qﬁe: nuestre las piezas en I& posicién completamente
accionada tanto con la placsa de distribucién lsvantmda como
con el miembro de sujecién liberado; ‘ |

la Figura 17 es una visia semejante a la Figura 16
perc que muestra las piazas de mecanismo de funcionamiento
& la posicién adoptada a medida que el mecaniamo de funcio-
namiento estd comenzando a hacerse regresar desde la posi-—
cién accionada hacia la posicién normal;

L Figura 8 ez una viata ‘semejante a la Figurs 17
peroc quwe nuestra las plezas en las posiciones adoptadas a
madida que la placa de distribucidn comlenza & moverse ha=
cia gbajo y la barra de sujecién estd comenzando a moverse
hacia adentro de nuevo hasta su posicién de sujecién normal

-9 =



.

10

30

326045

a través de un articulo que va a distribuirss y de

resta de los articulos en la columnaj Lo
La Pigura 19 es una viata semejente a la Figura 18 __ .

perc que muestra las piezas del mecanismo de funcionamiento

en la posicién adoptada después de que el miembro de sujp,-;:,

cién se ha movido de nuevo bhamta la posicién sujetada nore

mal y & medida que la placa de distribucién se mueve asimig
mo de nuevo hasta Ia posici6n nomel para liberar los ais’*

ticulos que van a distribuirse; O

L5,

Ia Figura 20 es una vista en elevacién en perspectiz"
va fragmentaria parcialmente rota y parcislmente er aecsl -
cién para mostrar los detalles del mecanismo de desenganche
de Iz mAquina distribuidora y las correderas de entrela=-
zemientoy |

I Figura 21 es una vista en elevacién parcialmente
rota ylp,a.:‘:cialmente en seccién para mostrar los detalles
del mecanismo de disparo de desenganche y el mecenismo de
entrelazamiento con las piezas del mecanismo de sujecién
mostradas en la posicidén sujetadss

la Figura 22 es una viata detallada fragmentariaz del
mecanismo de disparo de desenganche con las piezas mostra-—
das en la posicién desenganchada después de que =me han de-—
pogitado las monedas y antes de la distribucién; y

La Pigura 23 es una vista semejante a la Figura 21
pero que muestra las correderas de entrelazamiento en la
pogicién adoptada mientras que se estéd haciendo funéionar'
un £6lo mecanismo de funcionamiento para distribuir un ar
ticulo desde una sole columna del depbésito.

Haciendo referencia a la Figura 1 de los dibujos, un

ejemplo de un gabinete de mé.qui:ia. distribuidora apropiade

.‘lo =
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10 adaeptado. para. a.‘é g@ mercanismo digtribuidor de la. in- .

h

vencidn se muestra comeo consistiendo de una. puverta ini‘erim: £

svFt e '

horizontalmente articulada 11 y las puertas superiores la-
terales articuladas 12 y 13.

No. se describen detalles. de la. egtructura. del gabié -,

* re

nete en la presente puesto que no forman parte de esta in-f‘
vencidn pero si se desea una descripcién adicionsl puede:.:..
hacerse referencia a la solicitud. de Patente Copendiente; .'°,

LIPS

de. Iber C. Courson, Numero 326049, presentada el mismo 4fh -

- &

que la solicitud materia objeto. E1l depésito o mecanismor ‘&:ls
tribuidor generalmente se muestra en. 14 estando montado éfx |
la parte superior del gabinete 10. Los mecanismos. de libera-—
cién de articulos de la invencién estén montados en las. poxr
cilones inferiores: del dépésit.o. 14 y estén adaptados para
hacerse funcionar mediante manijas individusles de las mani-
jas de distribucién funcionables manualmente 15 a. 20. Los.
mecanismos: de liberacién de articulos de. la invencidn son. de:
manera. tal gue cada uno pueds hacerse funcionar individusl.—
mente durante la reciprocacidén rotatoria manual de una ma-
nija. seleccionada de las manijas 15 a 20 primero en la dl-
receidén dextrégira y luego en la direccidén levégira para poxr
mitir la. seleccitén y distribucién de un articulo desde una
columna especifica de las seis. eolumna.s'. de articulos. verti-
cales Iade a lado en eli depésito 14. Adn ocuando: la invencién
se. describird en relacidén con una méquina de post-—sseleccién
de seis columnas, debe quedar comprandido. que. la invemcidén
no estd limitada e un numero especifico de columnas de ar~
ticulo y ol mecanismo de liberacién de distribuciém pueds
ain usarse en una méquina distribuldora de una sola columns:.

en cuyo caso los mecamismos. de entrelazamiento que van a des

-1 -
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cribirse: no se requeririan. Ademés, ain cuando la mé.quina .

2t |

distribuidora. de la invencién que va a describirse esté de A
tinada particularmente & ser una méquina controlada nedn.ar{-‘-" |
te monedas, dsbe quedar comprendido que las particularida-:
des de la invencién no estdn limitadas a una miquina congrg:
lada con monedas. Las disposiciones de la invencién para I;a..
méquina distribuidora. de columnas miltiples que: va & desori’:
birge en detalle en la presente: son de manera tal que: se .
requieren mecanismo de entrelazamiento pars impedir el f;;-.
cionamiento simultdneo de mAs de una de las manijas de di*s:*
tribueién 15 a 20 para suminisirar mds de un articulo de "’
gseleccibén hacia_la abertura de suministro de articulos 21
para. cada. liberacién controlada con monedas..

Haciendo ahora referencia a.la Pigura 2 de los di—
bujos, se describird en mayor detalle el depésito del me-
canismo distribuidor 14. El depdsito consiste de divisiones
de pared de extremo espaciadas 25 y 26. que estén vertical-
mente. montadas junto con las divisionss y paredes intermas
espaciadas peralelas montadas verticalmente 2T a. 31l que d4i
viden la estructura del depésito an una serie de sels colum
nas: précticamente verticales, lado a lado mra alojar los:
botellas o latas w otros articulos cilindricos. que vayan.

a distribuirse tales como las botellas 32 a 35 que sSe mues=—
tran en la columna. a mano izquierda del depésito. Se propor
clionan miembro deslizables de exceso ¥y de retencién 36 a.

38 a lo largo de. la superficie delantera del depdésito para.
ratensr los articulos en. las seis estructuras de columna.
verticales. Los elenentos de retencién 36 a 38 no forman
parte de la presente. invencidén y por lo tanto no se muestran

los detalles de los mismos. Se. comprenderd que puede emplear

- 12 -
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se cualquier disposicién apropiada para colocar deslizable— .

LR 2
L]

mente: 1os. miembros de retencién 36 a. 38 requiriéndose qva"‘
cuando va acargarse una columna. con. articulos que van a dis—
tribuirse, el miembro apropiado de loa miembros de retenciéh
36 a. 38 se mueva hacia un lado o el otro para lograr accéfg.; '
hacia la columna para. fines de carga. Los mismbros. de re‘eg’ii
ecién para.la parte 'bfas:era.. de los articulos en la. columna ..

tal como el miembro 40 se colocan ajustablemente en supexr=‘,

*

b R4

ficies ranuradas. apropiadas de las paredes de: extremo y e~
las divisiones internas tal como se muestra en 41 y 42 et;t‘ .:
la pared de extremo 25. Cuando la mégquina distribuidora de ’
la invencién estd colocada pa;rticul‘a;mente para. surtiz- bo
tellas con cuello, el miembro de retencidén trasero tal co-—
mo el miembro 40 consistird. de un delemento de giia de cue-—
1lo. que se muestra més claramente en las Figuras 3 a 7 de
los dibujos. y- que se describird en més detalle a continua~
cién. .

Todavia haciendo referencia a la Figura 2 'de. los
dibujos, el extremo inferior del depésito 14, contiene meca~ -
nismos. de liberacitn de articulos para cada una de 159 reg
pectivas columnas de articulos que van a distribuirse y ca—
da. uno de dichos mecanismos incluye un &rbol rotatario res.
rectivo 50 a. 54, adaptado para conectarse mediante las pa-
lancas de: eslabén respectivasa 56 a 61 con las manijas res—
pectivas: de las manijas de funcionamiento 15 a 20 del ga-~
binete de la mé&quina distribuidora. Cada una de las colume
nas verticales. en el depdsito 14 se proporciona:. asimismo
con una palanca de sefial de desocupacidén perceptora de are-
ticu.lo respe—ctiva tal como se musatra generalmente en 65 a

70 y puesto que solamente la columna a mano izquisrda se ha

-—13 -
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« % |

palanca. de sefial de desocupacién 65 en la posicién adopta—' ™

da cusndo se percibe un articulo que va a distribuirse coiid "’

¥

estando alojado en la columna. Las otras palancas indicadd~’

ras y perceptoras de desocupacién 66. a 70 se muestran enil, 3
posiciones adoptadas cuando sus. respectivas columnas es’sé‘:qé"
desocupadas. Se muestra una barra de entrelazamiento honiw.’.
zontal comin 71 en la posicién de la manera que. se sus.t.e:'z}jt'qg
poxr cualesquiera de las palancas de desocupacién 65~T0 s,:’.‘;_"g
pre que haya un articulo que. va a. distribuirse en cuale‘g;‘»:' -»_:
quiera. de las columnas. de la mé&guina. Cuando todas las co:-» "
lumnas estan desocupadas y todas las palancas perceptoras
de desocupacién incluyend'o la palanca. 65 s han movido hage
ta: la posicién segin se muestra para la palanca de desocu=
pacién 66-70 entonces la barra de desocupacién total coloca
da horizontalmente 71 caerd hacia abajo para seiialar una.
condicién de venta total para toda lea mdquina. Unos indica-
dores dea desocupacién de columna individuales é.p_ropiados:
tales como los. -=émbolos. 72 a 77 que se muestran me diante

la Figura 1 de los dibujos. pueden hacerse funcionar para.mo
verae fuera. del panel de la puerta. inferior 11 cuando una.
palanca respectiva asociada de las palancas de funcionamien

t0 de sefial de desocupacién 65 a 7O se mueve hacia una po-

8icién sefialadora. de desocupacién tal como ge muestirs me—~

diante cualesquiera de las palanca.s. de. desocupacidn 66 a.

T0. Las disposiciones seifialadoras de desocupa.cién Justamen
te: descritos, no forman parte de la presente ‘invencién. pe—
ro se describen en més detalle y se reivindican en la s0li-

citud copendiente de Wallace R. Lyman, Nimero 326048, pre=-
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ro. 326050, presentada el 27 de Abril de 1966.

Se hard ehora referencia a las Figuras I y 7 de los:”"

dibujos pera una descripcién més detallada de los me-ca.nis-»: ’
mog de Iiberacién de d:.s fribucién en el extremo infem.or':i;'
cada una de las columnas; de articulos gque van a d:.atribui'n‘-'
se. Debe quedar comprendido que los mcanismos de liberge...
cién de distribucidén que van a describirse son précticampy’ ',

"'0«

te idénticos para. cada columna de articulos y por lo tantd)<
ge describird eshora solamente uno de los mecanismos: de gma.:
tribucién en relacién con las Figuras 3 a 7 de los dibuja;a:
El mecanismo se describird ahoras en relacién con la digtri-—
bucién de un. articulo cilindrico tal como una bebids fria
embotellada 32. Segin se ha descrito enteriormente la colum
ne a mano izquisrds de la mdquina distribuidora que contie—~
ne las botellas 32 a 35 que van a distribuirse se foma ma=-
diante Ia pared de estremo 25 y la pared divisorie espacia-
da paralela 27 junto can el mienbro de retencidn delantera
34 y un mismbro &é guia de cuello de botella trasero 40. La
botella més haciz abajo 32 que va a distribuirse en la co-
lume de botellas que incluye las botellas 34 s 33 que se
mestran por medio de las Figuras 4 a 7 de los dibujos y
la botella; 35 que se muestra medisnte la Figurs 2 de log
dibujos. eént.é. adsptada para sustentarse y sujatarse en Ia
méquing mediante el miembro de barra de sujecidn de bote—
1{[.3; o de grticulo 100 gque =ze asegura en los eslabones de-
lantero y trasero 7L y 102 que astén montados a pivote en.
la estructura del depdsito enm 103 y 104 respectivamente,

& un lado de y debajo de la columna de botellas. Las Figu
rags 3, 4 ¥ 5 de los dibujos muestran la barra de varilla.

- 15 ~
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de sujecién de soporte de articulo 100 como estando en l&'-,_ 2
posiclién normal para. sustentar e impedir el paso de 1la bow«s
tella més hacla abajo 32 y la columna de botellas que van- .-
a detribuirse. La placa de distribucién 110 puede tambidn’ "‘
ssegurarse a plvote a un lado de y debajo de la eatructm:'a;,, :
de columna para la columna de articulos que van a dis.tri:-:
buirse y ae coloca para que tenga una posicién normal seg\ix:
ge nmuestra mediante las Figuras I y 4 de los dibujos, Y, ;"
unx posicién sccionada segén ge muestra mediante la E:Lgura; ™
5 de lom dibujos. Puesto que tanto la placa de diatr:.buciéné
110 como. la barra de sujecidén o soporte de articulos 100 se
ageguran & pivote a un l=do de y debajo de la hilara de ar-
ticuloa que van a surtirse es posible, en la disposicién
preferida de la invencién, que la placa de distribucidm 110
Se monte & pivota alradedor de Ioz mismos puntes de pivote
103 y 104 que ol miembro de barra de sujecién 100. Se vera
por medio de los Figuras 3 ¥y :L‘vde los dibujos, que la posi-~
cién normal para la placa de distribucién 110 es de maners
tal come para permitir el paso de un articulo que va a dis~
tribuirse de esata manera hacia la canaleta de distribucién
que estd debajo (no ilustrada) hasta suministrarse hacia

la shertura de distribucién 2I.

El espacio de las paredes de extremo 25, 26 y las
divisiones paralelas espacimdas 27 a 31 es de manera ¥al co
mo pars proporcionar columnss individuales pars almacena~
miento de articulos que van a distribuirse que tiene un an
cho ligeramente mayor que el ancho méximo del articulo ci-
l'indri'co,: hotella o lata para acomodarse y distribuirse. Por
Io tanto, es deseable. proporcionar una placa de ajuste ase
gurada a pivote 115 a un lado del extremo inferior de cada
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columna opuesto a la barra de sujecién y liberacién de ar- .
ticulo 100 para de esta manersm estrechar el ancho de salidh KN

ITE N

de 1= columna de almacenamiento de articule de manera apri;-:
pisda con respecta al. didmetro desesdo del articulo cilin—’

¢ Peo

drico que ve a almscensrse y distribuirse enm una columna-, ..«':
espacifica. Segin se muestra mediante las lineas punteadaisf;‘
en la Figurs. 4 en lom dibujos, la placa de distribucibn 115,
puede mdoptar varias otras poriciones pars acomodar otro%:;f

tamefios de articulos cilindricos que se muestran también e
diante lineas punteadas. La posicién de lines sblida de Y-,

*

placa de distribucidém. 115 puade adoptar otres varigs pogi-

ciones pam acomodar otros tamafios de articulos cilindrices
que se nuestran también mediants lineas punteadas. La posi-
cién de linea sblida de le placs de distribucidn 115 ez la
pogicidn adoptada para el didmetro mds pequefio del articulo
cilfiridro. o la botella que va a distribuirse.

Haciendo referencia a la gula de cuello de botella
40 aeglﬁn pueds usarae pars centrar aproximadamente los. cue=—
llo= de las botellas almacenadas. en las columnzs de almace—
namiento vertical, se verd que la guls de cuello 40 puede
adoptar varias posiciones desde la parte delantara hasta 1a
parte trasers para ascomodar longitudes diferentes de lea bo
tellas cilindricas que van a distribuirse. Segin se muestrzs
madiante la Figura 3 de los dibujos, la gula de cusello 40
se muestra eatando sustentado dentro de una ranura 4l de .
l= pared’ de extremo 25 en una pogicién intermedia para una
longitud intermedia de botella. Se comprenderd que cada uns
de lag divigiones tales como la divisién interna 26 se pro-~
porcionan con disposiciones ranuradas semejantes pa.ra colo~
car ajustablemente y sustentar la guia de cuello de botella




W

10

15

20

25

30

326045

respectiva tal como la gula 40 entre las paredea dlvlaorias

que definen cads columna de almscenamiento del depdsito dis ’
tribuidor. Una particularidad de l1la invencién es la provi- E

e s Al‘

gién de una superficie de leva de desviacién 43 ex le guia

* P

del cusllo de la botelle que se forma doblando haclia aden-

0 bco

tro una pared lateral del extremo inferior de la guia dsd.” .
cauello de botella 40. Segin se muestra claramente por mé?-f'
dic de las Figuras 4 aA 7 de los dibujos, la superficie de-%
leva de desviacién 43 de la guia del cuello de botella 40- -

‘b.t

sirve para desviar el cuello de una botella gue se estéd 'd:};_a‘

»

tribuyendo alejdndolo de la lines centrsl aproximada de, ~*'e

”O 4

la. columna hacia la pared de la columna adyacente al mieme
bro de soporte y sujecién de axrticulo 100. Esta sccién de

leva sobre el cuello de la botella mediante el extremo in-
ferior de la gula del cuello de botella 40 sirve para des-
viar el eje de le botella hasta un eje ligeramente no para=
lelo con relacién al plano de la placa de ajuste de botella
115 y las paredes laterales 25 y 27 de la columne & medida
que se estéd distribuyendo la botella. Se ha encontrado que
dicha. desviacién de la botella que. se estd distribuyendo
as. deseable para. propoz:cionar una acclén méds uniforme del
mecanismo de liberacién de articulos que va a describirse
a: continuacién y para reducir el minimo las desviaciones in
deseables. de los. extremos inferiores. de las paredes diviso-
rias. de columna. y de la placa de ajuste de botellas 115
mien'bra.s'-.‘q,ue la botella ae eata distribuyendo.

' Supongamos que la botella 32 va a distribuirse y que
por lo tanto ;La palanca de sefial de desocupacién percepto-
ra: de botella 65 que estd montada a piwvke. en 130 se mantiene

en. su. posicién superior gus se muestra con el fondo de la.

- 18: -~
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hotella 32 descansando contra el brazo de palanca 131, dagt ¢

.
et o

rante el desenganche del mecanismo de distribucién de mane~

ces ar |

ra tal como. por ejemplo durante el depésito de las monedas.,

requeridas de una manera que va a describirse. en més defl:aiie:‘
a. continuacién, el 4rbol de funcionamiento 50, puede hace:r.é':
se girar y reciprocar primero en direccién dextrégira y ]ftfe; ’
g0 en direcclén levégira a fin de hacer funcionar el mech=~" -
nismo de liberacién de la invencién. Si la columna gue cqg
tiene la botella 32 hubiera estado desocupads, entonces: Ia.’s

» e b

palanca de desocupacién 65 estaria. en la posicién inie::i‘;i:%f ~
tal como. aquella que. se muestira para la palanca 66 en la Fj;
gura 2 de los dibujes. y se obtendria un entrelazamiento me=—
cénico pare impedir la reciproc;acién rotatoria del 4arbol de
distribucién 50.. Para una. comprensién méds detallada del en~
trelazamiento mecénico, se hace referencia a las Figuras: 8§
¥ 9 de los: dibujos en donde se muestra una palanca de deso-
cupaciéx 66 en la: posicién. levantada para indicar Ia presen
cia de los articulos que van a distribuirse. Si la palsnca.
de desocupacién 66 se moviera hacie la posicién inferior ds
bido a une falta de articulos que van a digtribuirse en la.
columna, entonces la palanca 66 acoplaria la. superficie 132
de la lewva de la placa de distribucién 150C. qué est4 assgu~
rada en. el 4rbol 51 para impedir la rotacidén en direccidn
dextrégira. del Arbol de distribucién 51 alejéndolo de la po
gicitn sujetada nommal.

Haciendo nuevamente referencia & las PFiguras 3 a T de
los dibujos, y suponiendo que la bhotella 32'es.té presente
para. distribuirse y que la mdquina se he desenganchado duran
te el depbsito de las monedas requeridas, el movimiento rota
torio del Arbol de distribucién 50 en la primera direccién

-19 -
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- dextfogira moveri primero la. placa distribuidora 110 desde

la posicién de linea s6lida que se muestra en lIa Figura. 4»» .

Dd

de: 1os dibujos: hasta la posicién de linea punteada que se.

muestra mediante la Figura. 4 y en la posicién de linea aé-v

lida. que se muestra. madla.nte la. Figura. 5 de los dibujos. I.a..,

'o ®

rotacién continuada del é.rbol distribuidor 50 en la direc-—;

o'

cién dextrégira: subsacuentemente moverd la barra de suje~'

cién sustentadora de articulos 100 desde la posicién de 1%

“

nea. s61lida de la F:Lgura. 4 de los. d:.bu;]os, hasta la posa.eiﬁn.

""5

de linea punteada. de la Figura. 5 y la posicién de linea ‘gf-
1ida de las Figuras 6 y 7 de los dibujos permitiendo de }s'g'—
ta. manera que la botella. 3,2 ge mueva. mids alléd del extremo
de la placa de ajuste 115 hacia la posicién de linea pun-—
teada da la Figura 5 de los dibujos y la posicidn de linea
gs6lida. desde la Figura 6. de los dibujos. para ser sustentada.

sobre la placa distribuidora 110 cuando. esté en la posicién
accionada. Despuéa de que el Arbol distribuidor 50 se ha mo

~vido hacia el limite completo de su recorrido en la direc-

cién dextrégira y ha ocasionado que la placa diatribuidora:
110 y la barra de éoporte © de sujecién 100 a.dOpte‘ las poO~-
siciones a-ccioné.ciaa que se muestran mediante la. Eigura 6
del dlbu,'jo, un mecanismo ds trinquete del- reoorrldo comple=-
t0. que. va. a describirse a. cont:.nuacién en mayor deta.lle per
mitird que el 4rbol distribuidor 50 se haga mover alterna-
tivamente y se haga girar hacia atréds. en la direccidén le-~
vézira hasta su. posiclén de sujecién normal. A medida que

el Arbol distribuidor 50 comienza. a.moverse hacia atréds en

la direccién levégira, la placa. distribuidre. 110 comienza

@ .moverse hacia abajo hasta su posicién normal, segin ss

muestra mediente la Figura 7 de los dibujos y la barra de:

- 20 -
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soporte 0 miembro de sujecién 1A0 se mueve hacia atris hass-;
ta. su posicién normal. La sincronizacién y el movimiento :..‘~.: i
de la placa distribuidora 110 hacia abajo de nuevo hasta sw < '
posicién normal y la. barra de funcionamiento 100 hacia adez»
tro de nueve hasta su posicién normal en relacién entre s;j;,}‘: !
es importante y se predetermina de conformidad con el ta.m.;q;-
fio del articule que ve a distribuirse para asegurar que ;Lg.r
barra de sujecién 100 se .c;c;loque entre el articulo més hgcié:..
abajo sustentado enton‘cle:g' aobre la placa distribuidora 1:.[:(3,

¥ 4 &

¥ el resto de los articulos en la columna que van & disti-"
buirse. Los. detalles del mecanismo para predeterminar aj}ia‘—:
tablemente el movimiento sincronizado de la placa distri-
buldora 110 y @ la barra.de sujecién 100 de nuevo hasta,
sus. posiciones normales, se describird 2 continuacién en més
detalle en relacién con las otras figuras de los dibujos pe
ro se comprendera que la sincronizacién es de manera tal que
la barra de sujecién 100 se mueve positivamenté para inter-
pretar el resto de los articulos en la columna. por encima
del articulo que va a distribuirse sobre la gaca. distribui-
dora. y de esta manera impedird la distribucidn de mds de

un articulo a la vez desde una sola columns de los articu-
los almacené.dos., A medida que el &rbol distribuidor 50 se
hace regresar hasta su posicién normal o completamente en
direccién 1e.v6gi'ra,“ la placa distribuidora 110 ss mueva ha=
cia. las posiciones de linea punteadas de la Figura 7 de los
dibujoa permitiendo de esta. manera. que la botella susten—
tada en la misma se distribuya para moverse por gravedad.
hacia la posicién de linea punteada que se muestra y desde
ahi hacia la.canaleta distribuidora (no ilustrada) para.
suministrarse hacia la salida de la méquina distribuidora.

-2l -
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Haciendo ashora referenci'a a la Figura 8 de los dibu~
jos, se proporcionard una descripcién mds detallada de losf.?;'v
mecanismos de liberacién distribuidores respsctivos y de 193:
medios de funcionamiento para cada una de las columnas en :-
relacibén de lado a lado de los articulos almacenados. La:,.,.. .
Figura 8 de los dibujos pare tamafio y claridad de los diwx *°,
bujos, se ha modificado pars mostrar sélo cuatro columnag:;.;:

* 8 W

de artict_;.los que van a distribuirse quedando compre'ndido.‘.qae’_
puede proporcionarse cualgquier nimero de columnas tal: com'o" '
las seis columnas que se muestran mediante la Figura 2 de
los dibujos. Cada una de las columnas de articulos almace-
nados se proporciona con medios de funcionainiento para los:
mecanismos. de liberacidén distribuidores incluyendo los 4r-
boles distribuidorses rotatorios 50, 51, 52 y 53. A fin de
pernitir que la médquina distribuidora y el gabinete sean
tan compacios como sea posible y de colocar las columnas

de almascenamiento en relscién lasdo & lado tan préximas en~—
tre gl como sea posible, las leves de la placa distribuido-
re adyscente 150 y 150C se adoptan formas alternativas se-—
gin se mueatra mediante las Figurass 1Y y 12 de los dibujos,
de meners que cuando se hace ‘girar ung leva de placa dis~
tribuidora espacifica tal como la placa. de leva. 150C median
te una. rotacidén en direccién dexirdgim del Arbol distribui-
doxr 51, dicha placa de leva 150€ se¢ moverd detrds ds 1z po-
gicién normal de la placa de leva adyacenta 150 que eatd a
su izquierds. De manera semejante la placa de leva para el
4rbol distribuidor 52 que esté adyacente a la derechz de lz
placa de leva 150C podris adoptar una forma semejante ague-
1la de la placa de leva 150 (Figura 11 de los dibujoam) parm

- 02 -
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moverse hacia una posicién adelante de la placa de leva .° L

L »
e

150C cuando el 4rbol 52 se mueve en la direccién dextrégira,

Saver

para distrivucién. Con la excepcidn de las diferencias an-
teriormente mencionadas en las levas de la placa distribui-—
doras 150 y 150C (Figurss 11 y 12 da Ioa dibujos) los me’&-".:

ao‘\o
dios de funcionamiente individuales para cada una de laa &0

lumnss colocadas lado a lado de los articulos que van a éis

0‘

tribuirse son idénticos y se usaran numeros de referenei’a‘. S

[T

iguales en lag piezas semejantes de los me*can-ismoa de fun~".
cionamiento Segin se muestra para describirse en reladé.;:‘g: :
con la Figura & de los dibujes.

Puede hacerse también referencia a laa Figuras 9 ¢
10 de los dibujos y que muestran en detalle algunos de los
distintos elementos de cada uno de los mecanismos de funcio
namiento conectados con un &rbol res.p_activa de los 4rboles
distribuidores de rec_:Lprocacidn rotatorias 50 = 53. La bha-
rra de soporte de sujecién de articulos 100 se proporcione
con un rodillo de leva 160 que est& colocado para moverse
mediante el miembro de leva de la barra de sujecidn 160 que
se muestra mediante la Figura 10 de los »dibugos desades la
posicién normal segin se mugstré en relacién sustentadora
pars la. columna de botellas hasta la posicién de Ilinea pun
'keac‘fe. tal como lm que se muestra mediante la F:.gura 5 de
log dibujos en la direccién de la flecha de la Figum g de
los dibujos. Le placa distribuidora 110 se proporciona da
maners seme jants con un rodilloc de leva 180 adaptada para
ser recibida en la ranura de leva 181 del miembro de placa
de leva 150 que estd fijado en el &rbol distribuidor o de
funciomamiento 50. La rotacién del arbol distribuider 50
ern la direccién dextrégira guia el rodillo de leva 180 en

-23 -
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la ranura de lsva 181 de la placa de leva 150 para mover la
place distribuidora I1I0 desde la posicién de linea sélida .1,

.

que ss muestra mediente la Figura 9 de los dibujos hasta lg . .
posicién de linea gdlida que se muestra mediante la Figura :,
5 de los dibujos. Debe sefialarse que la placa de leva de 'ﬁ;%': !
cionamiento 170 para la barre de sujecidén 100 es rotatori:&::::
Iibremente en 171 sobre la extensidén 1T7Z del &rbol distri-’
buidor 50 y sélo se ocasiona que se mueva en una diraccifﬁgg'

y w8

dextrégira o la direccién de la flecha que se muestra me—..>

’J&.

diante Ia Figura 9 cuando le place de leva 150 ha girsde’..' '
lo suficientemente en la direccidén dextrégira parea colocg;.: 6:
la proyeccién de lenglieta doblada de leva de placa distri-—
buidora 151 en acoplaniieh‘ho con la superficie de extremo
173 del miembro de leva de funcionamiento &e barre de suje

eién 170. |
& medida que la placa diétribui&ore. 110 se mueve
hecia. é.r::iba en la direccién de las flechas desde la posi-
¢idén nomal que se muestra mediante la figura 9 hasta la
posicién acqionada que se muestra mediante la Figura 5 de
los dibujos, el pasador o é.z?bol 182 sobre el cusl esté sus—
tentado el rodillo de leva 180 marcha contra 1z superficie
de leva 183 de la palanca de funcionamiento de la corredera
de entralazamiento lBa.I‘;iAque estd fijada a pivota en 185 pa-
ra mover la palanca de entrelazamiento 184 en direcciébn
levégira y hacia abajo en la direcciém ds la flecha. EL
extremo puntiagudo 186 de la palanca de funcionamiento de

la corredera. de entrelazamiento 184 penetra entre dos miem

broa de corredera de entrelazamiento adyacentes tal y como
ge muestra en 187 y 188 que, suponiendo que estén libres

para moverse en las direcciones de las flechas, se separan

- 24 -
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N AT

de. esta manera paifa permitir un movimiento leva continuado-.:

de la palanca de entrelazamiento 184 hasta una posicién B
ra permitir el movimiento adicional del rodillo de la pla-

ca distribuidora 180 y de la placa distribuidora 110. Si.c oes
la méquine no se ha desenganchado mediante el depébsito de" ’
las monedas requeridas, el mecanismo de pestillo o disparo

e

de monedas. que va. a. describirse en detalle a continuacién

h o *»

impedird el movimiento de 1a.s correderas de entrelazamien+’

LS

to 187 y 188 en la direccién de las flechas, y la rotad{»@l
adicional o continuada del &rbol distribuidor 50 para mover
la placa distribuidora 110 desde su. posicién normal se im-
pedird mediante la accién de acuflamiento de la superficie
de leva 183 del miembro de entrelazamiento 184 contra el
pasador 182 de la placa distribuidora.110. El movimiento de
las correderas de entrelazamiento desde sus posiciones nor-
males durante el funcidnamiento de un mecanismo de libera-:
cién distribuidor tal como el mecanismo justamente descri-
t0 en relacién con la rotacién del &rbol 50, es eficaz pa~
re impedir la operacién simulténea de cualesquiera de los
otros mecanismos de liberacién distribuidores puesto que:
las posiciones accionadas de las correderas entonces son
de manera tal que el extremo puntiagudo de cualesguiera
otra palanca de funcionamiento de corredera de entrelaza-
miento semejante a la palanca 184 tendrd un espacio insu~
ficiente dentro del cual puede entrar entre las correderas
de entrelazamienté.; De esta manera, se impide la rotacién
de ios otros drboles distribuidores respectivos mientras:
que 8o estd haciendo girar un 4rbol distribuidor especifi-
eo tal como el arbol distribuidor 50. Un sector de trinque

te de recorrido completo 200 se conecta para girar con el
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&4xrbol 50 y la placa de leva 150 por medio de un resorte e&;-.“-,:g
piral 201 que interconecta el pasador 202 en el sector dgr-eee
tringuete 200 y el pasador 203 llevado por la placa de 19V%z‘
150 que se extiende a través de la ranura ranurada 204 de,.‘!. :.‘.‘
sector de trinquete 200. Un miembro de fiador de trinqueta}.:
205 se monta a pivote en 206 y se proporciona con un res.or-.-:,_

Tty x

te conectado convencional 207 para. acoplar los dientes del..

miembro de sector de trinquete de recorrido completo 200 ::f,,'

-~ A2 Y

de maners para requerir que, una vez se ha iniciado la rgy, °
ta2cién en direccidn dextrbégira del &rbol distribuidor 50'.;' ;o
debe continuar hasta que el fiador 205 ya no acople los dien
tes del sector de trinquete al final del recorrido completo
del 4rbol distribuidor 50 en la direccién dextrégira. Lue-—
g0 el &arbol 50 puede hacerse reciproéa.r y hacerse regresar
en la direccién levégira pars hacer girar el fiador de trin
quete 205 en la direccidn opuesta contra los dientes del
gector de recorrido completo 200 para requerir que el &r-
bol distribuidor 50 continué moviéndose subsecuentemente
8610 en la direccién levégira hasta que se hace regresar
compls tamente hacia la posicién sujetada normal. La inter--
conexidén de resorte 201 entre el miembro de trinquete de
racorrido completo 200 y la. leva de la place distribuidora.
150 es. deseable. para proporcionar una pequefia cantidad de
flexibilidad para el mecanismo cuando se hacen funcionar
las. piezas de manera muy rdpidamente mediants un cliente.
que estaé tratando de s. 10 que puede describirse come "distri-
buir rdpidamente®.

Se llama lz;. atencién especifica a la forma de la leva.
de funcionamiento de liberacidén de barra de suje.cion 170 se

gun. se muestra mediante la Figura 10 de los dibujos. Como
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se ha mencionado anteriormente la leva de funciona.mient.o._
de liberacién de barra de sujecién 170 es. rotatoria libi'es":'::
mente alrededor de la extensién 172 del &rbol distribuidor*
de funcionamiento 50. Siempre y cuando la leva 170 pema-gﬁ
nezca. en la posicidén de linea sélida que se muestra me:&;l..a"ﬁ,_‘
te la FPigura 9 de los dibujos, el rodillo de lava 160 &a,::,:
la barra de sujecién 100 permanecerd atrapado bajo la gg%,,
perficie de lsvae 174 segin se muestra mediante la Figura
10 del dibujo. Despuds. de que la leva de placa distxibt:ji,i-j °
dora 150 y el 4rbol distribuidor 50 se han hecho girar 8f °
una. direccidén dextrégira lo suficientemente para. coloca'rv‘i‘a,
proyeccién de lengleta doblada 151 de la leva de placa dis~
tribuidora 150 en écoplam;i.ento con la proyeccién 173 de la
leva. de liberacidén de barra de sujecidén 170, la ieva. de 1i
beracidén de barra. 17;0 comenzard e moverse en la. direccién
de la flecha a fin de mover la superficie de leva 174 fue
ra de acoplamiento con el rodillo 160. Durante este tiempo
el peso de las botellas que van a distribuirse puede comen—
zar a hacer girar la barra de sujecidén 100 en la direccién
de la flecha de acoplamiento sustentador y de sujecién con
la botella més hacia abajo que va a distribuirse. Si debido
a. cierta razén el peso de los. articulos en el montén es in=-
suficiente para comenzar a mover la barra de sujecién 100
en la. direccién de la flecha de la Figura 9 de los dibujos,
entonces. la rotacién continuada del 4rbol distribuidor 50
ocasionard que la proyeccién de lenglieta doblada 151 de la
leva de la placa distribuidora 150 aéopla el rodillo de le
va. 160 y mueve positivamente la barra. de sujecién 100 en la
direccién de la flecha hasta la posicion desenganchada se-

gtn se muestra mediante las lineas sélidas de la Figura. 6
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de los dibujos. .
. Se encamina ahora la atencién a la forma especifica="*
de la ranura de lsva 181 del miembro de leva. de :funciona-fz‘
miento de placa distribuldora 150. Se observard que la fp’;::fg
ma de la ranura de leva 181 es irregular para propor.ciona;f.,

pausas en el movimiento de la placa distribuidora desds 1}_]&;}
posicién normal hasta la posicién accionada a medida que, eld-

> 2 e

4rbol distribuidor se mueve en la direccidén extrégira. pa.:;é:

coincidir con el movimiento sincronizado de la barra. e sg_

K
>

jecién 100 de unas manera especifica gue va a describirse‘a
continua'cién mas completamente en relacién con las Figuras
13 a 19 de los: dibujos. También debe sefialarse durante es—
te tiempo que la leva de funcionamiento de la barra de su-
Jecién montada libremente de mansra rotatoria 170 se colocsa
para que tenga un primer funcionamiento de movimisento per~
dido con relacién al movimiento de la placa distribuidora

110 en la direccién dextrégira y un segundo funcionamiento

de movimiento perdido, diferente, cor relacidén al movimien
to de la placa distribuidora 110 en la direccién levégira.

Por ejemplo, cuando el 4rbol distribuidor 50 se ha movido
hasta el grado completo de su recorrido en la direccién
dextrégira. y se hace reciprocar para regresarse de nuvevo
en. la direccién levégire hasta su posicién nomal, la levae
de la placa distribuidora 150 se mueve primero en la direc-—
cién levégira para comenzar a bajar la placa distribuidora
110 antes de que la proyeccién de lenglieta doblada 152 de
la placa de leva 150 acople la proye.ccién 173K de la leva
de funcicnamiento de barra de sujecién 170 desds lo cual
la leve 170 se mueve positivamente en la direccién levégira

para mover el rodillo de leva 160 para quedar atrapado de-
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bajo de su superficie de leva 174 con la barra de sujecidn
100 movida.hacia atrds hasta la posicién de sujecign de 1i

.
Ter o

nea sélida segun se muestra mediante la Figura 9 de los di-

se e

bujos. Luego, el movimiento continuado del Arbol distribui-

LI 4

dor 50 en la direccién levégira para hacer regresar ’.ygdaa

.

sus. piezas hacia la posicién nommal moverd tanto la‘leva de

barra. de sujecién 170 como la leva de la placa dist¥®ibuidora

150 para. de esta manera continuar moviendo la placa ‘dstrie-

~ buidora: 110 hacia abajo para descargar la botella éu;a:eenta-

da anteriormente sobre la misma mientras que la baz’:i:é.';de su
jecidn 100 gse mantiene positivamente a la posicién.'.t'i.é’:suje-
cién con el rodillo 160 atrapado y ‘marchando debajo de la.
superficie. de leva. 174. 4

Se haréd ahora referencia a las Figuras 13 a 19 de
los dibujos, para.describir en detalle la. secuencia de fun—
cionamientos y movimientos de la placa distribuidora 110 y
de la barra de sujecién 100 durante una operacién distribui-
dora. completa. cuando un. mecanismo de liberacidén distribui—
dor especifico se desengancha y se hace reciprocar primero
en. una direccidén dextrégira y luego en una direccién levé-
gira. Ia Figura 13 de los dibujos muestra todas las piezas
de un mecanismo de liberacién distribuidor en la posicién
inoperada. normal y se supondré. que las monedas requeridas
han sido depositadas para deéenganchar la maquina & fin de
permitir que las correderas :ie entrelazamiento incluyendo
las correderas 187 y 188 se muevan en la direccién de las
flechas para permitir el movimiento en direccidn levégira.
del extremo puntiagudo 186 de la palanca de funcionamiento
de entrelazamiento 184 en la direccién de las flechas cuan-

do se comienza el funcionamiento de distribucién. La placa:
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de leva 150 se muestra como estando en la poslc:.én de des-

canso normal con el rodille 180 de la placa distribuidora.
110 en el extremo inferior de la ranura de leva lél.El fia
dor de trinquete de recorrido completo 205 se muesixgs como
estando en posicién normal listo para ac0plé,r los &dientes
en la periferia del sector de trinquete de recorr;ld:o + COM=

oa'o

Pleto 200. La barra de sujecién 100 se muestra en J.a POSi=

cién sustentadora y de sujecién de articulo nommal ° con su
rodillo de leva 160 atrapados debajo de la superf.i.c.:i:é de
leva 174 de la leva de funcionamiento de 1la barra -de suje-
cién 170. Se supondrd que los articulos que van a .dis-tri-
buirse tales como una botella, estén presentes en‘,‘l‘@:colug
na asociada de almacenamiento de articulos y la palanca per
ceptora de desocupacién tal como la palanca 65 que se mues
tra mediante la Figura 2 de los dibujos, estd en una posi-—
cién levantada no ilustrada en la Figura 13 pero fuera de
acoplamiento con la superficile de éu_;jecién 132 de la leva
de funcionamiento de la placa distribuidora 150. De esta
manera, le leva de la placa distribuidora I50 junto con el
arbol disi:ﬁ:buido:r 50 pueden hacerse girar en una direccién
dextrégira hacie la posicién que se muestra mediante la Pie
gura 14 de los dibujos.

En la posicion que s=e muestra mediante la Figura 14
de los dibujos, Ia placa distribuidora 110 y su rodillo de
leva 180 dentrc de la ranura de leva 181 de las hilera de
placa distribuldora 150 se ha movido hasta la posicion de
interseccién de botella parcialmente levantada. Al mismo
tiempa el rodillo de leva de la placa distribuidora 180 ha
acoplado la superficie de leva 183 de la palanca de funcio—

nemiento de corredera. de entrelazeamiento 184, montads a pi-
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vote, para ocasionar que el extremo puntiagudo 186 de la.

misma penetre entre las correderas de entrelazamiento 187
Y 188 para mover las mismas en Ias direccionea opues-ba.a
indicadas mediante lzs flechas de la Figurz 13 hasig, sus
posiciones accionadas que se muestran mediante la Figura
4 de los dibujos. De esta manera, todos los otros..n‘xii.?mbms
de entrelazemiento asociados con los otros mecani.é,xi:oé de
funcionamiento para las otras columnas de la mé.q,u::.;i; dig-
tribuidora se mueven hacia las posiciones accionalcfafs'-.'a ma

nara de interceptar a 'f'impedir el movimiento entre‘las co=—

°® %

rrederazs de entrelazamiento adyacentes de la plecg dé. entre
lazemiento asocizda para aquel mecanismo. Todavia °* .l;é.cu.enda
referencie a la F:Lgara 14 de los d;.bu;os, los movimientos
de Ia leva de la placa distribuidorz 150 y del 4rbol diatri
buidor 50 descritos hasta ahora han colocado la porcidn de
lenglieta 151,,.en.‘ acaplamiente con gl extremo 173 de la leva
de la barra de sujacién 170 pars comenzar a mover la leva
170 en la direccibén dextrégira de la flecha hasta la posi-
cién que se mueé.tm mediante la Figura 15 de los dibujos.
Haciendo referencia. ahora més particularmente a la Figura
15 de los dibujos, el movimiento en direccidén dextrégira
continuado del 4rbol distribuidor S0 y la leve distribuido-

. ra& 150 ccasionard un movimiento continuado en la direccién

dextrégira para la leva de liberacién de barra de sujecién
170 & fin de calocar el rodillo 160 pars la barra de suje—

cién 100 fuera deade debajo de 1la superficle de leva 174

segin se ha mostrado. Durante este tismpo, el rodillo de la
va 16Q para la barra de sujecién 100 que estéd ahors desaco~
rlada de la superficie de leva 174 estd en una posicidn para
moverse mediante la proyeccidn de lenglieta doblada 151 de la
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leva de placa distribuidora 150 hasta la posicién no suje—
tada que se muestra la Figura 16 de los dibujos.

Se: obgervard durante esta tiempo, que Ia placa; .d:ua..
tribuidora 110 se ha movido ahora hasia la posicién .obmple

tamente sccionada pars recibir la botella que ve a.liberar-

se y bajerse mediante gravedad a medide que la bartd’fe su~

se® o

jeeién 100 se mueve hasta la posicién accionada o llberada

gque: se muestra mediante la Figura 16 de los dibu;joa: EL mo
vimiento en direccién dextrégira del Arbol diatﬁl:;p:i:é.;m' 50
¥ de la leva de la. pla;c.a"i‘distribuidor& 150 junto coz‘.Lla leo—~
va de liberamcién de barra de funcionamienta 170 se.:;r.:i.x}xita
ahora mediante el scoplamiento del rodillo de leva-deplace
&J.afbribuidam 180 en el extremo superior de la ranura de
leva 181. Adem&s durante este tiempo segin se muestra me~
diante la Figura 16 de los dibujos, el fiador de irinquete
de recarrido complete 205 se desacopla de los dientes del
gector de t;:ﬁ.n;q_ueté de recorrido completo 200 pare permitir
que el mismo gire em la direceién de flecha hasta la posi-
cién. que se muestra permitiendo que el 4rbol distribuidor
50 se haga ahora reciprocsx hecia atrés en la direccién levo
gira,

Ia Pigura 17 de los dibujos muestra el mecanismo de
liberacién distribuidor de la invencidén con sus piezas en
1= posicién mostrade a medida que el &rbol distribuidor 50
ha comenzado a hacerse girar hacia atrds en la direccidn
levégira. El rodillo de leva de la placa distribuidora 180
ha llegado uwna posicidn intermedia en la ranura de leva. 181
¥ el rodillo de leva de barra de sujeciénm 160 estd todavia
en la posicién de liberacidén de articulo. E1l movimiento ex
direccidén levégira continuado de la leva de la placs distri
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buidora 150 ocasionard que la proyeccién de lenglieta. dobla-
da 152 acople la superficie de proyeccidn 173A de la leva

de funcionamiento de le barra de sujecidém 170. ...
La Figura 18 muestra las piezas de macanismd ‘Ge 1i-

beracién distribuidora en la posicién con la ieng&é‘ta. do~
blada 152 acoplando la superficie de prayeccién 1,73,!. pars

movar la leva de funcionemiento de la barra de suaezcién

co.o

170 en la direccién levégira y mover positivamente e} rodi-
1lo de leva 160 con la barra de sujecién 100 em l'a:.éirec-
cién levégira de la flecha. Debe asefialarse dura.nta -eats
tiempo que la posicién de la proyaccién de lenghe'bae deoblada.
152 llevada por la leva de funcionamiento de la pla;ba dig—
tribuidora 150 puede predeterminarse varisblemente quitando

el perna 210 (vésse la Figuras. 9 de los dibujos) y volvien=—

~ do & colocaxr la porcién del sector de pivote 211 de la le~

va de la pleca distribuidora 150 sobre el cual es llevada
1a proyeccién de lengliets doblada 152. La porcién. del sec—
tor ajustable para la.lengue:ta doblada 152 se muestra tam-—
bién mediante las Figuras 15 y 16 de los dibujos. Ajustando
la posicién de la iengﬁ.e‘ta. doblada. I52 llevada por la leva
de funcionamiento de la;. placa distribuidora 150, la sincro-
nizacién del movimiento en direcciémn levégira del miembro

de lava de la barra de funcionamientc 170 en relzcién con
el movimiento en direccién levégira de la leva de la placa
digtribuidora 150 se predetermina pars ocasionar que el miem
bro de barra de sujecion 100 se niueva a través de la bote-
lla que se esté distribuyendo y se suapende aobre la placa
digtribuidora 110 y debajo del resto de las botellaa que ven
a distribuirse durante el movimiento en direccién levégira
de la placa distribuidora 110 hacia adelante. Deberd quedar
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comprendido que. el didmetro del ar‘_b:[culo cilindr_:ic 0 que va
& distribuirse determina la relacidén deseada para lg bosi~

LN

cién angular ds la placa distribuidora 110 a medida que se

te ® oo

mueve nuevamente haata su posicidn distribuidora noymal enx

cuyo tiempo se requiere que mueva la barra de sujecién de

articulo 100 nuevamente hasta su.posicién sustenta:dg‘.z:a y de

L 4 .‘..

sujecién normal a través de los articulos en la plaéa dis-
tribuidora y debajo del resto de los articulos ert'Ia’ colum

.
. *
. s A

La Pigura 19 de los dibujos muestra el mecanismy de
liberacién distribuidor con sus piezas en sus- posiéib’pes
edoptadas justamente antes de que el Arbol distribuidor 50
¥y la leva de funcionamiento de la place distribuidora 150
86 hagan regresar hasta su posicién nommal o completamente
en direccién levégira. Se observard que para el resto del
movimiento em direccidén levégira del 4rbol distribuidor 50
¥ la placa de leva distribuidora 150, el rodillo de leva
160 para. la barra de sujecién 100 se mantiene en la posi-
cién de sujecién normsl atmpa.da'debajo de la superficie de
leva. 174 de la leva de funcionamiento de la barra de suje~
¢ién 170. DQ esta manera se asegura que los articulos resten
tes en la éolumna se sujeten para impedlir que se surta ined
vertidamente mas de uno de dichos ar‘ticu.los»a medida que la
Placa distribuidora 110 se mueve hasta la posicién liberada
normal. Cuando la placa distribuidora 110 se ha hecho regre
sar ha_ata la posiciénm normal y compieta.mente liberada que
ge muestra. mediante la Figura 13 de los dibujos, el resorte
espiral 220 ocasiona que la palanca de funcionamiento de l&
corredera de entrelazamiento 184. se levante fuera de acopla

miento con las correderas de entrelazamisnto 187 y 188 que.
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luego se mueven en la direccién de las flechas que se mues

tran mediante la Figura 19 de los dibujos de nuevq;hagta;

X IS

la posicidén que se muesira mediante la Figura 13 de los di-

se e

bujos.

Se hace ahora referencia a las Figuras 20 a’gg;de
los dibujos para describir en mayor detalle los mééghismoa
de entrelazamiento y 1los mecanismos de desacoplamidito para
la médquina distribuidora. coed

| Ciertos. de los detalles. de los mécanismos.pa@§i}on$n>
lar el desacoplamiento y entrelazamiento son los a8’ la in-

vencién de Robert A. Hamel y se describen en més,déﬁy?le \'s
se reivindican en la Solicitud de Patente.copendieéie ni~
mero 326050, presentada el 27 de Abril de 1966. Como se ha.
mencionado anteriormente, una pluralidad de. correders de
entrelazamiento tales como las correderas 187, 188, 288 y
289 se proporcionan para cooperar con las palancas respec-
tivas de las palancas de entrelazamiento asociadas con los.
mecanismos respectivos de los mecenismos de liberacién y
articulo para.cada. columna, tal como la palanca de funciona
mi ento de la corredera de entrelazamiento 184. La. corredera
de entrelazamiento a mano izquierda 187 se proporcionas com
una poreién de extremo vertical 300 en la. cual esté conec—
tado un fesorwe espira1.3ol;para empujar normalmente la co-
rredera 187 y el resto de las correderas de tope tales co-
mo las correderas 188, 288, y 289 en la direccién hacia la
derecha. del dibujo. Un miembro de palanca acodillado 302
8e monta a pivote en 303 en la porcién del extremo derecho
de la mdquina distribuidora y se restringe mediante el re—
sorte. 304 para mover la porcién de extremo vertical 289A de

la corredera de entrelazamiento a mano derecha tal como la:
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muestra mediante la Figura 21 de los dibujos. Cuando el
miembro. de palanca acodillado 302 estd en la posinién que:
se muestra. mediante la Figura 21 de loa. dibujps,-unﬁbrazn
del interruptor 305 es acoplado para mover el,inteiruptor
306, hasta una poslcidén predeterminada que por ejq@é}? pue-
de. conectarse en un circuito (no ilustrado), para, parmitir:
que: 1a maquina distribuidora acepte monedas. Al deéqsitan;

o0 e

las monedas requeridass para desenganchar la méquina,.el so-

o .

lenoide distribuidor: 307 (véase la Figura 20 de 1log dibujos),
ge energiza momentdneaments: para levantar el braz&jéé pea—-A
tillo de disparo 308 en la direccidén de la flecha.ﬁﬁzla Fi-
gura 20 para mover ol brazo de pestillo 308 hasta la posicién
que se mueatra mediante la Figura. 22 de los dibujos. El bra
zo de pestillo 308, cuando se levante hasta. la posicién gque
se muestra mediante la Figura 22. de los dibujos, se retiene
en esta posicién mediante el miembro de pestillo pivoteado:
309 observédndose que el extremo inferior 310 de la barra de
pestillo 308 es recibido y sustentado sobre la superficie
311 del pestillo montado a pivote 309 segin se ha empujado
hacia esta posiclién mediante el resorte espiral 312.

Ahora, con la barra de pestillo de disparo 308 en la
posicién levantads y desacoplada, segin se describe, en res
puesta. a la energizacién momenténea del solenoide 307, la
cuchilla de la corredera de entrelagzamiento a mano izquier—
da. 187 estd libre para moverse hacia la izquierda puesto que
la superficie de extremo de sujecién 310 de la barra de su-—
jecién 308 segin se ha mostrado mediante la Figura 23 de
los dibujos, se retira.de'acOplamiento con la correders 181"

segun se habia mostrado mediante la Figura 21 de los dibujos.
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Cuando un mecanismo deseado de los mecanismos de liberacidén
de articulo se hace funcionar luego mediante el cliente, el

movimiento resultante de las corredsras de entrelaégmiento

’.‘.'

incluyendo la corredera. 187 hacia la izquierda de las Figu-
ras 22 y 23 de los dibujes, ocasiona que el extremo .voltea
do hacia arriba 300 de la corredera de entrelaza.miento 187

.‘0‘

acople y haga girar el miembro de pestillo 309 en la. direc—

.
*s 0

cién de las flechas que se muestran en la Figura 22 desde
debajo de la barra de pestillo de sujecién 308 cuyb ‘e;gtre-
mo 310 se sustenta después sobre la cara superior c}g ;ta co—
rredera de entrelazamiento 187. Despuds de que se ha hecho
regresar el érbol distribuidor en la direccién levégira has
ta. su posicidén sujetada normsal, y de que se ha levantado
la palanca de funcionamiento de la corredera de eﬁtrelaza-
niento 184, la corredera de entrelazamiento 187 nuevamente:
se mueve en la dirececién de las flechas mostradas mediante
la Figura 23 del dibujo, en respuesta a la tensién del re-
sorte espiral 315 permitiendo de esta manera que la barra.
de pestillo 308 caiga. hacia abajo en la direccién de las
flechas mostradas en la Figurs 23 de los dibujos hasta la
posicién que se muestra mediante la Figura 21, con su super
ficie de extremo de sujecidn 310 acoplando nuevamente el
extremo de la cuchille de entrelazamiento 187 para impedir
cualquisr funcionamiento adicional del mecaniamo distribul-
dor hasta que se haya depositado una cantidad adicional ds
monedas a fin de energizar de nuevo momenténeamente el so-
lenoide 307.

Al mismo tiempo en que varims de las cuchillas de la
corredera de entrelazamiento incluyendo la corredera 187

se estén moviendo hacia la izquierda de los dibujos- durante
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el funcionamiento del mecanismo distribuidor, otras de las
correderas de entrelazamiento incluyendo la correg.er‘& da
entrelazamiento & mano derecha 289 se estén movie'nd'd: hacia.
la derecha deé las Figuras 20, 21 y 23 de los dibu’jﬁé",' ETa.
ocasionar que la palanca acodillada montada a pivo’:;e 302
gire hasta la posicidén que se muestra en la Flgurées de los
dibujos, desacoplando de esta manera el brazo d.el.:;:ntemp-
tor 305 y permitiendo que el interruptor 306 sefia..l.e:.gl cir
cuito de control de monedas (no ilustrado) para hgqe:_'se
funcionar para rechazar cualesguiera monedas adiciﬁﬁé.les:

L] .

que gnis ran depositarse mientras que se esté hacie:n'dgj fun-
cionar el mecanismo de liberacién distribuidor.. El ’c:i'rcuﬂ:o
controlado con monedas y el mecanismo de cambio de monedas
para. energizar momentdneamente el solenoide de distribuidor
307 y para.ser controlado adicionalmente mediante el inte-
rruptor 306 no forman parte de la presente invencién y no
8e proporciona durante este tiempo una descripcién de‘balla-
da de dicho circuito puesato gque no es necesario para una.
comprensién del mecanismo distribuider meéanico de ia. in-
vencién tal y como se describe. Un mecanismo detector y
cambiador de monedas apropiado que puede usarse con la mé.-
quina. de la invencién se fabrica y se vende por la National
Rejectors Corp. de St. Louis, Mo. E.U.A. y se hace referen
cia como su serie de modelo 3400. |

Le descripcidén que antecede ha descrito una forma:
novedosa. de méquina distribuidora que funciona manualmente.
que estéd adaptado especificamente para distribuir articu-
los ciiindricoa tales como botellas o latas. Sin embargo,

debe ser evidente que el mecanismo de esta invencién no es.

ta restringido a funcionar con articulos cilindricos sino
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de articulos. Se les ocurririn a aquellas personas expertas

* L

en el arte varias modificaciones. R

La. presente solicitud que corresponds s la Rregentada
en Estados Unidos de América, con fecha 28 de .(bri;l"cte 1.965

bajo el Numere 451.579, me acoge & los benaficios,. égg. ar-
ticulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

s e o
L
*

*
e 000

L ]
. *
« »
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v e,

e ¢ °*
s @

Los puntos de invencidn propia y nueva que se presen-
tan para que seen objeto de la presente solicitud de Paten~
te de Invencién en Espafia, por VEINTE. afios, son los siguien
tes: , _ . ,

l.- Una mégquine distribuidora que comprende una estruc
tura de depbsito que tiene al menos un compartimiento ge-
neralmente vertical para alojar una pila o columns de ar-
ticulos para vender, y al menos un mecanismo de liberscién
de articulos para liberar el articulo situasdo en posicién
més baj, en un instante, para su paso a través de una abexr
tura de distribucién en el extremo inferior de dicho compar
timiento o en el compartimiento correspondiente, caracteri-
zada porque dicho o cada mecanismo de liberacién de articu-—
lo comprende unm miembra de soporte de articulos gque tiene
une: posicién normal de bloqueo de articulo debajo de la aber
tura de distribucién del correspondiente. compartimiento y a
un lada de un plano generalmente vertical que pasa por el
centro de dicha abertura de distribucién, estando diche
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una direccién que lo separe de dicho planoc hasta una ,Jposi—

cién de liberascién del articulo; una placa de distidbuciém

dispuesta por debajo de dicho miembro de soporte de, arti-

culo y que tlene una posicién normal de diatxﬁ.buoiéﬁ' para

s N8

permitir el paso de un articulo liberado por dichd.miembro

de soporte, estande montada pivotadamente dicha plagd de dis

tribucibén para permitir su movimiento hesta una posikeién in
terceptadora del articulo para soportar un articulb .'.I.zibe-

rado por dicho miembro de soporte; y medios de funcifnamien
to para a.cciqnar, & cada operacién de dicho meca.nig;n;?:de 1i
heracién del articulo, dicho miembro de soporte de ?art‘iculo
y dicha placa de distribucién en una relacién sincronizada
mutuz de tal forma gue diche placa de distribucidén es movi~
da primeramente a dicha posicién interceptadora del articu-~
Io y dicho miembro de soporte as movido entonces a diche po
gicién de libermcién de articulo y que el movimiente de re-~
torno de dicha placa de distribucién a su posicidén normal
de distribucién y el movimiento de retorno de dicho miembro
de soporte a sw posiclién normal de bloqueo se inician conse
cuentemente en sucesién haciendo que el miembro de soporte
alcance su posicidén normal de bloqueo antes de que diche pla
ca de distribucién tome su posicién normal de distribucién.
Z.~ Una m&quina distribuidora como la reivindicada en
la reivindicacién 1, caracterizada porque dicho miembro de
soporte de articulo y dicha placa ‘da distribucién estédn mon-
tados pivotadamente para moverse alrededor de un eje comin

situsdo debajo de dicha abertura de distribucitn y a un la—
do de dicho plano generalmente vgrtica.l.

3= Une méquina distribuidora como la relvindicada en

- 4D -



10

15

25

30

las reivindicaciones 1 6 2, caracterizada porque dichos

medioa de funcionamiento incluyen un elemento ajustable

-
LI

para variar selaectivamente dicha relacién sincronizads.

Aot re

‘4.~ Una méquins distribuidora como la reivindicadz en

lag reivindicaciones 1, 2 6 3, caracterizada porgue :c.i’ich.oa
medios de funcionamiento estén unidos opera:.hiva.men:;ef eon ai
cho miembro de soporte de articulo mediante una unid de mo
vimiento perdido que permite a dicho miembro de soporte vol
ver a su posicién normal de blogueo antes de la vu‘eltgx to-
tal de dicha placa de distribucibén a su posicién ndmmzl de

- 2

distribucién, y que permite el movimiento continuadd)fe re-

re ©

torno de dicha placa de distribucién hacia su posicién nor—
mal de distribucién después de que dicho miembro de soporte
ha alcanzado su posicién normmal de bloquaa.

5= Una mdquina distribuidora como la reivindicada en
cualquiera de laz reivindicaciones precedentes, caracteriza
da porque dicho o cada unc de los compartimentos generalmen
te verticales tiene dispuesta en 61 una placa de giia de ar
ticulo montada. pivotadamente junto a dicha abertura de dis-
tribucién y al lado opuesto de dicho plano generalmente ver
tical desde dicho miembro de soporte de articulo, siendo di
cha placa guia justable para variar selectivamente el ancho
de dicha ebertura de distribucién.

6.~ Unz méquing distribuidora como la reivindicada
en cualquiera de las reivindicaciones precedentes para dis-
tribuir botellas de cuello o gollets, caracterizada porque
dicho o cada compartimiento generalmente vertical esté defi
nido en parte por un miembro delgado, generalmente vertical
para retencién de srticulo y que tiene unas partes de gui&

del cuello de botella para centrar sustancialmente los cue-
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miembro de retencién de articulo unos medios de Qegxfiacién
de los cuellos de botella que forman una prolongatéiéh del
extremo inferior de una de dichas partes de guia :.é;'el la-
do opuesto de dicho planco generalmente vertical a’fé;‘tin
del miembro de soporte y se prolongan hacia abajo:iy:' ila.cia.
dicho plano, con objeto de desviar con ello el cudilo de
la botella situeda en posicién més inferior en el- depdsito
en direccién hacia dicho miembro de soporte de artifzu—lo.
'?.1- Una méquina distribuidora como la reivinﬁiég&a.

- N

en cualquiera de las reivindicaciones precedentes ,titiei tie=
ne una pluralidad de dichos compartimientos ai.tue;dc;;;x lado
a lado caracterizada porque el mecanismo de liberacién de=-
articulo de cada compartimiento incluye medios de enclava-
miento que responden al funcionamiento del mecanismo de
liberacidén de articulo de cualquier otro compartimiento pa.
ra bloquear el funcionamiento del correspondiente mecanismo
de liberacién de articulo.

8.~ Una méquine distribuidora como la reivindicada
erx cualquiera de las reivindicaciones precedentes, caracte-
rizada por@ue dichos medios de funcionamiento de dicho o de

cada mecanismo de liberacién de articulo comprenden un par

| do levas de funcionamiento o activacién montadss lado a la-

do sobre un sje giratorio de activacidén de distribucién y o
nectadas respectivamente: a dicho miembro >de soporte y & di-
cha placa de distribucién parx llevar a cabo el funcionamien
t0 de los mismos en dicha relacién sincronizada, pudiendo una
de dichas levaz de funcionamiento girar libremente, y estan
do unida la otra leva de funcionamiento a dicho eje de acti

vacion de distribucion pars movimiento giratorio con éste y
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teniendo medios para accionar dicha leva de funcionamiento

L] *

cuando es girada por dicho eje. e

9.~ Una mdéquina distribuidora como la reiviggiéada
en la reivindicacion 8, caracterizada en que dichos’ miem-
bros de accionamiento comprenden un par de saliengpéfsitqg
dos para aplicarse respectivamente a partes de suﬁ%%ficie

+ %2

opuestamente dirigidas de una de dichas levas de fuheiona~

X
~ Doy

miento al producirse el movimiento de giro de dicha otra

a s

leva en sentidos opuestos, estando dispuesto uno d%Jdichos

~ETr

salientes en un elemento de sector unido rigidamente’, -por
medios de sujecién desmontables, a dicha otra.leva{ézzfug
cionamiento y siendo ajustable, al retirar dichos mediosa
de sujecidén, para variar selectivamente la posicién angu-
lar de dicho priﬁer saliente con relacién al otro y por
consiguiente variéndo diche relacién sincronizada.

10.~ Una m4quina distribuidora como la reivindicada
en la reivindicacidén 9, caracterizada porque dicha primera
leva de funcionamiento tiene una superficlie de leva coope-
rable: con un seguidor de leva situado sobre dicho miembro
de soporte de articulo para obligar normalmente al miembro
de soporte a tomar su posicién normal de bloqueo citada, y
para soltar dicho miembro de soporte permitiendo su movimien
to a su posicién de liberacién de articulo al moverse dicha
leva de funcionamiento una: predeterminada magnitud en una
direceién de giro, estando dispuesto dicho seguidor de le-—
va, durante dicho movimiento de dicha leva de funcionamien-
te, en el camino de uno de dichos salientes para aplicarse
al mismo, ‘con 1o que dicho miembro de soporte de articulo
se mueve imperativamente a su posicién de liberacién de ar-

ticulo después. de que el seguidor de leva es soltado por dai
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cha superficie de leva.
1l.~ Una méquina distribuidora como la reivindicada .

en la reivindicacién 10, caracterizada porque con-dicho
miembro de soporte en la posicién de liberacién dei” Brticu—
lo del mismo, dicho seguidor de leva descansa en ei: camino.
de movimiento de dicha superficie de leva en la di’::gc'cién
de giro opuesto de dicha leva de funcionamiento, e:i%a.ndo
dicha superficie de leva adaptada para aplicarse f’,??‘?ho se
guidor de leva y volver el miembro de soporte de ar&igulo
imperativamente a su posicién normal de blogueo cuéndé di-

= ¢

cha leva de funcionamiento regresa en dicha d:l.reccidn opues.

» E

ta de giro de la misma, L

12.~ Una mAquina distribuidora. como. la reivindicada
en las reivindicaciones 8, 9, 10 4. 1ll, caracterizada porque
dicha placa de distribucién tiene unida a la misma un se-
guidor de leva acoplado con una ranura de leva practicada
en dicha otra leva de funcionamiento y que tiene una forma
tal qﬁe efectua un movimiento de la placa. de distribucién
a dicha posicién de interceptacién cuando dicha otra leva
de funcionamiento es movida en una direccién de giro, y un
movimiento de regreso de dicha placa de distribucién a. su
posicién normal de distribucién cusndo dicha otra leva de
funcionamiento regresa girando en direccién opuesta.

13.— Una méquina distribuidora como la reivindicada
en la reivindicaecidn 12, caracterizada porque dicha otra.
leva de funcionamiento tiene unida & la misma un miembro de
trinquete. de movimiento completo cooperable un miembro de
uiia para evitar la inversién de movimiento de dicho eje de
activacidén anteriormente a haberse completado el movimien—

t0 de dicha otra leva de funcionamiento en cualquiera de las.
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dos direcciones. de giro.
14.~ Une maquina distribuidora como la reivindicada

en las reivindicaciones T y 12 o 13, caracteriz.ad'a"‘pérque,
dichos medios de enclavamiento comprenden unsa plxi?alidad

e

de correderas cargadas para aplicacidén mutua de can:tﬁg-, Y
une palancea de accionamiento de corredera para caaaf fneca.-
nismo de liberacién de articulo dispuesto de foma’.’-ithl que:
un saliente puntiagudo del mismo puede moverse enire’~dos
de dichas correderas, con objeto de desplazar de ¢ats- for-

fTpe¥

na todas las otras correderas con relacién a las pHlsncas

e *

de accionamiento de las cdrraderas ligadas con log"r}egtan-
tes. mecanismos de liberacidn de articulos, trabajal;éog la
palancea de accionamiento de corredera de cada mecanismo de
liberacién con el seguidor de leva de la placa de distri-
bucién correspondiente permitiendo asi la operacién de di-
cho eje de activacién de distribucién cuando dichas corre-
deras. eatdan en sus posiciones no desplazadas, y para evitar
el funcionamiento del eje de activacidén de distribucién
cuando dichas correderas estdn desplazadas.

15.-~ Una méquina distribuidora.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antece-
de repreasntade en los dibujos. que se acompaflan y para los.
fines que se ha.n especificado.

La présente Memoxria conata de cuarenta.y cinco hojas,
escritéé a maguina por una sola de sus. caras..

Madrid, o . L@g) 1966

P. A.
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