(P. 2.457.

ot
L

MEXORIA DESCRIPTIVA

IR AR SR A ST IR BT 2 AT X R R S R I AR AR SR MR M I

PATENTE DE INVENCION.

PAIS ¢ Espafia.
DURACION ¢ 20 aflos.
OBJETO t *SISTEMA SUPRESOR DE RUIDOS Y ESTABILIZADOR

"DE TENSION EN APARATOS ELECTRONICOS™,

A nombre de i . DON SIXTQ VALCAZAR DBL COLLADO,
Resddont nyt smwnma, Rio. e la Pila, w29 - 30,

Neolonalided "t * * Esbafoma’,”
PROMAVS!I D M VA il T A
Y oLA EEXH Do ar
SOPIAS Y AT I DaliDNEE

CoGa)



5o

10'y=

15 e

20 o=

257¢=

Es conocido el fendmno.oxistente en los receptores y
aparatos electrénicos en general, denominado de ruides de na
turaleza electromagnética de alta frecuencia, y que entorpe-
ce el normsl funcionamiento de los mismes, as{ como los in-
convenientes que originan lss tensiones de entrada variebles,
y de componentes inestables.

Con el fin de que- estos fe.mSmenoa sesn totalmente elimi-
nados y se logre un funcionamiento al miximo rendimiento, cen
el minimo de inconvenientes, se ha ideado el sistema supresor
de ruidoe y estabiligador de tensién al que me refiere la pre
sente Memoria, con el cual, se conasiguen notables ventajas
entre las que cabe destacar ademds de lus de supresidn de rui
dos y estabilizscidén de la tensidn ya citades, el permitir la
elimingeidn de lémparas y elementos rectificadores, conseguir
el celdeo de filamentos por corriente contimua, un filtrado
de corriente -completo, consumo may limitado, reduceidén de ca~-

lor, mel como de espacio en el receptor, y supresidn de trans

- formadores de alimentacidén, resistencias, filiros etoc. cuali-

dades todas ellas, con importante repercusién tento en cuanto
a la caracteristica téeonica del aparato como en cuanto a la
econdmioa, ye que la supresién de un cierto nimero de elemesn—
tos supone slempre un ghorro de material, mano de obra y en-
tretenimiento de considersble importancia.

En esencia, el principio de la invencidn, esté basado en
lograr el aislamiento & blogueo del receptor que se trate, con
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la linea de alimentacién evitando los inconvenientes de coxr—

tocireuitos, acoplamientos y capacidades pardsitas que origi-
nan los citados ruidos de origen electromagnético de alta fre
cuencia. .

A continuacién, se hard una detallada desoripcidén del
sistems que se alude, con referenoia al plano que se mcompafia,
en los que se representa a simple titulo de ejemplo, no limi-
tativo, una forma preferente de realizacidn, susceptible a
todas aquellas variaciones de detalle que no supongan uns al-
teracién fundamental de las caracter{aticas esencimles del mig
mo's

En dicho plano se ilustral

En la figura 13 Esquema de independencia existente enire
linia ¥ receptor, por medio de conmutedor bipolar de dos pomi-
clones'

En la figura 2! Esquema de un sistems de bloguee mediante
lémparas, y resistencias fotorresistivas. _

En la figure 3: Esquens del sisbems supresor de ruldos y
estabilizador de tensidn.

Segén el ejemplo de ejecuoién representsdo, el sistems
pupresor de ruldos y estabilizador de tensidén, esté basado en
la :l.ndopondencia que existe entre recapitor y linea, siempre
que ¢l circufto de condensador, esté sielado de ambos , puesto
que, en estas condiciones, (Fig. 1), si el condensador 1 in-
clufdo en un conmi:ador de dog posiciones 2 gqueda aislado de
la linea 3 y ol mismo tiempo del receptor 4, es evidente que
dicho condensador, queda en reposd y cargado, alempre que an=
teriormente hays estado el oconamtador en la ;poeic_:idn en que
hace contacto oon la 1lfnea 3, y este condensador, se descarga
sobre la lfnea de receptor 4 en el momento en que el conmutae-



60%~

* 65 4=

70'=

T5em

80f

854~

L]

dor pase a la posicién correspondienfo pera her contacto
con la misma,

Ahore bien, como para este fin meria preciso el empleo
del conmutador 2, se prevé otra :férma ds lograr este mismo
fin, sin necesidad de aquél, medisnte el empleo de cuatxro

-vesistenciss fotorresistivas 5 (Fig. 2), aprovechando la pro-

piedad que tienen éstas de varigr extraordinariamente el valor
entre loa perfodos de luz y omcuridad. .

Para ello, las citadas resistencias, mse sitdan sobre las
correspondientes lineas 3 y 4 de alimentacidn y recepoién res
pectivamente, dejando entre ellas, el condensador 1 porinanog
temente enlazedo elédctricamente con ambas, mientras que en
cada una de las 1lfneas se intercala en paralelo una lémpara
6 y 7 con un rectificador de corriente 8§ intercalado en serie
en el circufto de cada una de ellas’

De esta forms, mediante el rectificador 8 se consigue
que les lémparas trabajen en un semiperfodo de la corriente
alterns y en los momentos en que en las dos reslstencias de
1inea 3 descienden en valor, el condensador se cergard, cesan
do 1lg continuidad en el cireufto pussto que las contrarias
habrén aumentado en valor, Si esta operecidn se realiza ahors
en sentido contrario, serin las dos resistencies de la linea
las que aumenten de valor por lo que el condensador desoarga=-
rd4 sobre el circufto de receptor.

Vista de esta forma la independencie entre linea y re~
ceptor, sl shora se conecta a la corriente de linea 3 un mo=-
tor 9 y en el receptor un generador de energia § dinamo 10
y unimos sus respectivos e jes, por medio de un elemento co-
min de giro 11, el motor al girar, commicard este movimien-
to a la dinamo, la ousl producird energia eléctrica aplicable
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al raceptor, y totalmente desprovista de oscilaoionai paréd~
sltae siempre que ol oje comin 11 sea de un mgterial aislan-
te, con 1o que me consigue un asislamiento eldotrico entre mo
tor y generador, 0 10 que es lo mismo, entre la linea de ensy
gla 3 y la de selida 4.

El grupo motor-generador, 9, 10, 11y se coloca de forma
que funcione en el interior de una cépsula en la que se ha
verifiomdo un alto grado de vacio, al objeto de eliminar to-
da vibracién meodnica que me transmite a través del aire as{
como la oliminacién de chispas en el colector de la dinamo’

Para oonseguir la estabilizacidén de tensién prevista
endl sistema que se describe, se prevé la utilizecién de un
motor sinorono, con 1o que al tener su giro de acuserde ocon
la periodicided de la corriente elterna ds la linea 3, y ser
constante su frecusncia, produciréd igualmente una tensién
constante en la dinamo sin que pueda afectarls la varisbili-
dad de la tensidén slterna de la lfnea 3.

Ep evidente por tanto, que con este sencillo sistema me
logra simltdneamente la supresién de ruidos originados por
la inestabilided de la corriente alterna, asf{ como las varia
clones en tensidn que producen distorsiones en los elementos
oleofrdniooa de cualquier tipo.

Su empleo podrd ser diverso, para adaptacién s multitud
de aparstos de uso normal, como receptores de radio, de tele-
visién, instrumentos de medicina y laboratorio, etd, previén
dose varias salidas del generador 10 para disponer giempre
de dos para el circuito normel de empleo y varias pare diver
sas tensiones del polo positive, filamento y negative. La po
tencia del conjunto iguelmente podrd ser veriable siempre de
acuerdo con las necesidades del momento y caracteristicas del
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aparato al que se adapte.

La forma, mgteriales y dimensiones, podrin ser variables
¥ en general, cuanio sea accesorio y seowndario, siempre que
no alters, camble § modifigue la essncialidad del objeto que
se describe’s

Los términos en gue queda redactads esta Memorias, mon
ciertos y £iel reflejo del objeto descrito,. debiéndose to-
mar con cardeter dmplio y munca en forma limitativals

El peticionario se reserva ¢l derecho de obtencién de
los certificados de adieldn complemsntarios por las mejoras
o perfeccionamientos que exn lo sucesivo pudiera aconsejar ls
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Los puntoa de invencidén propia y nueva que se pﬁaontm
pafa. que sean objeto de esta Patente de Invencién en Espafi,
por veinte afios, son los siguientes:

12 o= Sistems supresor de ruidos y ;etabilizador de ten—
8ién en aparatos electrdnicos, caracterizado por preverse el
acoplamiento de un motor eldctrico g la Ted de alimentacidén
general en corriente alterna, cuyo eje es comin con ¢l de un
gonerador de corriente contimua, enlazendo mecénicamente am-
bos elementos por medio de un eje de material sislante que
eliming la posibilidad de transmisién de las causas de rul-
dos por alteraciones electromegnéticas de alta frecuencia,
asf como el mislamiento completo entre la red de alimantaoiJn_
¥ la de utilizacién’,

28°.~ Sistema supresor de ruidos y estabilizador de ten-
8ién en aparatos electrénicos, segin punto -1!, caracterizado
por el hecho de que el grupod mtor-generador se instala en
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el interior de un recipiente en el que se verifica un alto
grado de vacio, pare que su funcionsmiento se efectie sin po-
sibilided de transmisién de vibraciones mecénicas & través ael
aire, consiguiendo un méximo de eliminacién de toda olase de
ruidos en los aparatos electrénicos acoplados a la red de utie
liggoién.

30 = Sistema supresor de ruidos y estabilizador de ten-
8ién en aparatos electrénicos, segin anteriores puntos, oarsc
terizado por preverse el empleo de un motor sincrono, de for-
ma que su giro esté de acuerdo con la periodicidad de la oo
rrionte alterna de alimentacidn, consigulende una frecuencia
constante y por tanto una tensidn constente en la generada por
el generador acoplado a dicho motor, estabilizando totalmente
la tensién de wtilizaciln.

48 o~ WSISTEMA SUPRESOR DE RUIDOS Y ESTABILIZADOR DE TEN-
SION EN APARATOS ELECTRONICOS*, tode tal y conforme se descri-
be en la presente memorias, la ousl consta de 162 lineas y &

titulo de ejemplo se representa en el adjunto dibwjo's
M
Madrid, 2 6 ABR. 1068
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