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MEMORIA DESCRIPTIVA
que se presenta para unir a la solicitud A’ e
dB ) .! 'o_ .

PATENTE DE INVENCION

formulada el 23 de Abril de 1966 con el ndmero 325.895
en
EsPANA

por VEINTE afios

a nombre de T. M, M. (RESEARCH) LIMITED, entidad briténica,
establecida en Hartford Works, Oldham, Lancashire, Inglate-
r}a, por:

"UN APARATC ARROLLADOR DE CINTA TEXTIL"

El presente invento se refiere a un aparato enrollador

de cinta textil y concierne en particular a disposiciones

para conducir y manipular recipientes de cinta usados en el

aparato para enrollar cinta textil,

En el pasado ha sido una préctica corriente proveer en

la estacién de enrcllamiento una mesa giratoria conducida

la cual soporta al bote que recibe el material enrcllado y

- le comunica la rotacién requerida en virtud de contacto de

friccidn entre la mesa giratoria y la base del bote, habién-
dose provisto miembros de gufa scbre la mesa giratoria para
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situar el bdteﬁcentradamente sobre ella,

Hay ahora una tendencia a emplear botes mayores con
N4

2 .

tal aparato enrollador de cinta, y paré ayudar a su trans-

» .

porte y a su manipulacidn suelen estar ahora dotados de.’*,
ruedas autoorientables, estando soportaddS'los botes eh%la
mesa giratoria sobré sus ruedas autoorientables y habiéﬁQo-

1 Ld
se previsto sobre la mesa giratoria para coger las ruedss

autoorientables para proporcionar emplazamiento apropiade
del bote sobre la mesa giratoria y la necesaria conexién®,
de conduccién entre la mesa giratoria y el bote. No obséqn-

*
te *

. & Y

te, con tales disposiciones se han experimentado dificulta-~

des para colocar el bote scbre la mesa giratoria o para re-

_tirarle desde ella, De hecho, no es posible, en una sola

operaciﬁﬁ, hacer rodar un bote vacfo sobre sus ruedas auto-
orientables a encima de la mesa desde un lado y hacér rodar
el bote lleno desde la mesa en él otro lado, y por tanto
resulta diffcil aplicar técnicas de alimentacién y.descarga
autom&tica de botes,

.Un objeto del presente invento es proporcionar en un
aparato enrollador de cinta textil una disposicién de con-
duccibn para boteé dotados de ruedas autcorientables, la
cual facilité considerablemente la alimentacién automética
de botes vqcios a la estacién de enrollamiento y la retira-
da de botes llenos desde ella.

De acuerdo coﬁ el presente invento; se ha provisto
un aparatoc enrollador de cinta textil que comprende en la
estacién de enrollamiento una mesa éiratoria conducida adap-
tada para soportar un bote sobre sus ruedas autoorientables
y para comunicar a éste un movimiento de rotacidn, teniendo

dicha mesa giratoria medios de guIa'adaptado€ para acoplar-
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se en medios de gufa cooperantes provistos sobre dicheo bo-

te y separados desde dichas ruedas autoorientables, a tra-

vés de la mesa giratoria para permitir el movimientg dim~

metral de dicho bote sobre sus ruedas autoorientables 8!y
degsde una posicién de recibir cinta en la cual el botéeesté

concéntrico con la mesa giratoria, y para comunicar ditho

movimientq de rotacidn al bote cuando estd en la positién

de recibir'cinta, y medics de bloqueo liberables parayguje-

Fevee

tar dicho bote en la posicién de recibir cinta. . b

De preferencia, los medios de gufa sobre la mgs.

;¢
K) s *

giratoria y los medios de gufa sobre el baote son talééhaue

. K2

B - ig‘ L B
el bote puede ser movido a encima de la mesa giratoria des-

- de un lado de alimentacién de la misma y a la posicién de

recibir cinté sobre la mesa giratoria donde es sujeto por
dichos medioé de bloqueo liberables, hepho'rofép por la
mesavgiratoria y 1lenéd0.de cinta, vy pﬁedq luego ser re-
tirado desde 1la mesa'éiratoria pof un lado de entrega de
la misma opuesto a dicho lado-de alimentacifn.

" Con vistas a proporcibnar un aparato enrollador de
cinta en el cual laos botes son alimentados a y retirados
desde la mesa giratoria autométicamente, se han dispuesto
medios dé‘gﬁia est;;ionarios alineados en lados opuestos
de la mesa giratoria, de manera que Foﬁ la mesa giratoria
en reposo los medios de gufa sobre ella pueden ser alinea-
dos con los medios de gufa estacionarios para recibir un
bote vacfo movido sobre éus ruedés autoorientables y guia=-
do a ellos por los medios de gufa estacionarios sobre un
lado de la mesa giratoria, y para perhitir qué un bote lle~

no sea movido sobre sus ruedas autoorientables desde la

mesa giratoria y guiado por los medios de gufa estaciona-
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uno de los botes representados en la Fig. 1,
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rios sobre el otro lado de la mesa giratoria.

A continuacibn se describird una realizaci6n‘del
. . ¢, *,

. LR .
invento, a manera de ejemplo, con referencia a los-+die-
.53'J;

we

bujos que se acampafian, en los cuales:

La Fig. 1 es un alzado frontal, recortado,"par -

cialmente en corte de un aparato de enrollar cinta:}ékiil

*
*
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de acuerdo con el invento,
La Fig; 2es una vista en planta seccignad

aparato representado en la fig. 1, tomada por la
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2-2 de la Figo‘l'

-
s 2

La Fig. 3 es una vista en planta desde abajot.de

S .
2 L

La Fig. 4 es un corte del bote representado en la
Fig. 3, dado por la lfnea 4-4 de la Fig. 3,

La Fig. 5 es una vista en planta de parte de la

- mesa giratoria del aparato representado en la Fig. 1,

La Fige 6 es un corte de la mesa giratoria ree
presentada en la Fig. 5, dado por las lfneas VI-VI de la
Fig. 5, y en que se muestra la parte inferior de un bote
soportado por ella, y

La Fig., 7 es un diagrama esqueméfico que repre-
senta el circuito neumético y una disposicién de interrup-
tores eléctricos requeridos para el funcionamiento auto-
m&tico del aparato representado eh las Figs. 1 a 6.

Refiriéndonos primero a las fFigs. 1 y 2, se ha
provisto un bastidor de estirar (manuar) 11 de un solo

cabezal con un cabezal enrollador 12 el cual estf dispues-

to de una manera bien conocida para entregar cinta en for-

ma enrollada a un bote 13 para cinta situado debajo de 61.

Como se ha ilustrade en el dibujo, el bote 13 esté sopor-
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tado bor'ruedas autoorientables 14, 15 y 16 las cuales des-

. cansan -en contacto de rodamiento sobre una mesa gigatg-

.
0'0

ria 17 montada para rotacién alrededor de un eje cgrte

vertlcal 18 y adaptada para ser conduc;da por un perno

e

" 19 que encaja en una polea 20 para correa soportada "pa-

30 o.
o

- ra rotacién por tres*rodillos, uno de los cuales ha in-

dicado en 21 y todos los cuales apoyan con contact&%ﬂb

rodadura sobre una pista circular 22 provista sobre wup

¢

bastidor 23 base de enrollador situado por debajo 4 ni-

('

(‘ “ '...a\'

lel;
vel del suelo en un rebajo 24 formado en el suelo 3 tes-

»

2
tando la superficie superior de lé mesa giratoria {7i
mismo nivél.que el suelo 25. .

Pasando ahora a las Figs. 3 y 4, el bote 13 para
cinta tiene.acoplado en su base 26 un miembro 27 de canal
que se extiende diamgtralmente que tiene pestafias 28 y
29 soldadas a la base del bote. Los lados 36 y 31 del

miembro de canal 27 sirven como superficies de gufa, la

finalidad de las cuales se explicarZ en lo gue sigue, y
: los extremos 32 de los lados 30 y 31 estén inclinados

" hacia dentro, como se ha representado, para facilitar

la entrada del miembro de gufa en un canal de gufa, co-
mo se deséribiré én lo due sigue, Elmiembro de gufa 27
est8 provisto, como se;ha representado, de una ranura 34.
El bote 13 est§ provisto de una placa 33 de soporte de
cinta cargada por resorte,'usuql, la cual es oprimida en
el bote al irse acumulando en el Bote la cinta entregada
a éste, siendo tal la disposibién que el npivel de la capa
més superior de cinta en el bote permanece 3 una distan-

cia sustancialmente constante desde el cabezal enrolla-

dor 12,
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Refiriéndonos de nuevo a las Figs.l y 2, el miem=~

bro de gufa 27 del bote 13 se ha representado compi?tq,

.
LK 2t

‘mientras que el miémbro de gufa 27 para cada uno de les bo-

tes vacfos 35 y 36 y el bote llenc 37 se han rep:eéag%ado

en corte y se poné al descubierto la ranura 38 formada en

el lado 30. Se ver que los botes vacfos 35 y 36 e9t4r so-

’ . Cols v
portados por sus ruedas autoorientables en caontacto We ro-

dadura sobre una plataforma 39 de alimentacién de bbtéh, y

o

que el bote lleno 37 esté soportado por sus ruedasgggibo-

s,

rientables sobre una plataforma 40 de entrega. Como_ se® apre-
cia mejor en la Fig, 2, la plataforma de alimentaci§3?§9
ests ﬁrovista de placas de gufa que sobresalen haci; arri=-
ba 41, 42 y 43 definiendo un lado de un canal de gufa, el
otro lado del cual estd definido por otras placas de guia
que sobresalen hacia érribé 44, 45 y 46, Cada una de las
piacas de gufa 41 a 46 est§ provista de bolas prisioneras
47, y la disposicifn es tal que los botes vacios 35'y 36
puedeﬁ ser hechos rodar sobre sus ruedas autgorientables.

hacia adelante a lo largo de la plataforﬁa de alimentacién

39 y ser guiados en un recorrido en .lfnea recta mediante

la aplicacién a deslizamiento del miembro de ggia 27 dentro
del canai formédo por las placas de gufa 41 a 46{ ﬁropor-
cionando las bolas prisioneras 47 contacto de rodadura con
el miembro de gufa. —

La plataforma de é;imen£aci6n 39 ests formada con
una ranura 48 que se éxtiendé“éustanciaimente en toda su
longitud;.y en el espacio bajo la platafofma hay dispuesto
un véétago'de pistén 49 soportado sobre rodillos llevados
por crucetas 50 y 51 y que montan.sobre una pista 52 para

rodillos que descansa sobre la base de un bastidor 53 aco~

-6 -
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provistoc de dedos pivotantes S5 y 56 cargadds por Tesor-

325805

plado dentro del rebajo 24 formado en el suelo 25, El vés-

“tago de pistﬁn‘49 esté conectado para—impulsién a;un&pis- :

.
. e

s o
e‘botes,
e

tdn de un actuador neumitico 54 para orientacién ¢

: . . s,
adaptado para ser movido en vaivén por el mismo, Y248

¢

RS

te los cuales, bajo su carga de resorte, apoyan en Sséntido

L]

a derechas contra topes sobre las crucetas 50 v Sbﬁﬁde ma-

- nera que ocupan normalmente la pdsici6n_represent§ga§gn

la Fig. 1, en la cual sobresalen hacia arriba a tgayés de
la ranura 48 formada en la plataforma 39, y la dispdei-
cién es tal que al moverse el v8stago de pistén 42#@3}

¢ v X

izquierda en~la‘Fig. 1,. los dedos 55 y 56 apoyan contra

los extremos de los miembros de gufa 27 de los botes va-

cfos 35 y 36 y los mueven a la izquierda en la Fig. 1,

haciendo que el bote 13 sea desplazado de la mesa girato-
ria 17 y que ei.bote vacio 35 ocupe sﬁ lugar, dando ﬁor
resultadp entonces el movimiento de retorno del véstago
de pistén 49 que los dedos 5SS y 56 pivotantes cargados
bor resorte son dqsviadas en un sentido a derechas y es-
tirados bajo el lédé.inferior de los miembros de gufa 27
del bote 36 y del bote inmeaiatamente éiguiente. Bajo la 

plataforma de alimentacién 39 hay montados dos actuado-

.res neum&ticos ST y 58 dispuestos para dooperarAcon en-

ganches pivotantes 59 y 60 cargados por resortes, los cua-
les, bajo su carga de resorte, ocupan normalmente posicio-

nes en las cuales encajan en las ranuras 38 formadas en

‘los lados de los miembras de gufa 27 de los botes vacfas

35 y 36, y la disposicién es tal que al ser alimentado
aire a presién a los ciiindrps de los actuadores 57 y 58,

los pistones de losactuadores retiran los enganches pivo-
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tantes 59 y 60 desde acoplamiento en las ranuras 38,

Refiriéndonos ahora a la Fig. 5, la mesa .gi¥ra-

D
e L

 toria 17 esté prov;sta de placas de guia que sobresalen

hacia arriba 61 y 62 las cuales forman un lado de qn ‘ca-
nal de gufa, el otro lado del cual esté definido por una

sola placa de gufa 63. Las placas de gufa 61 y 63'és£én

v'.'

dotadas de bolas prisioneras 64 y corresponden en dene-
ral a las placas de gufa 41 y 46 provistas sobre 1é”ﬁla-
taforma de allmentac16n 39, y la disposicién es th.QUe

DAENY

- al ser debidamente orientada la mesa giratoria 17;, puede

ser hecho rodar un- bote vacio 35 desde la platafo"ﬁgbde
alimentacién 39 sobre la mesa giratoria 17 y ser guiado
sobre ella por su miembro de gufa 27 que encaja en el
canal formado por las placas de gufa 61 a 63 y las bolas
prisioneras montadas 'sobre ellas,

Se apreciaré que el bote sobre la mesa girato-
ria‘i7 deberéAestqr situado centradamente sobre ella, y

para este fin se ha provisto un dispositivo situador que

.comprende un brazo pivotante 65 montado para movimiento

de giro sobre una espiga de pivbte 66 llevada por el
brazo de gufa 62, un rodillo situador 67 montado para
:otaci&n sobre el brazo y adaptado para encajar en la
ranura 38 formada en el lado del miembro 27 de gufa de
bote{.y un resorte 68 que caréa al brazo 65 a la posi-
cién de aplicacién a rodilla.

La Fig. 6 muestra claramente la parte inferior
del bote 13 con sus ruedas autocorientables 14 y 16 des-
cansando sobre la mesa giratoria 17, La mesa giratoria
17 estd montada, como se ha deScxito en lo que antecede,

sobre el eje corto 18 y adaptada para ser canducida por
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"se del bote 13. Ilustra ademés claramente uno de lq
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la correa de accionamiento 19 que encaja en la polea 20

_,\A.w\_,.--vk,k,‘:.

para correa.llustra ademés el brazo 65 cargado poxe,

*

te en una posicifn en que su rodillo 67 esté en apli

o @
[/ ]
[=}
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cién en la ranura 38 del miembro de gufa 27 fijo a ba-

t-:’...‘<°(.mm S (o

tres

(®

13
LN

rodillos 21 que soportan para rotacién la polea 20°

P"A -

(e

mesa giratoria 17 sobre el.bastldor 23 base de enr6 ador.

(s

Refiriéndanos de nuevo a las Figs. 1 y 2, ‘cuando

el bote 13 est4 lleno, los botes vacfos 35 y 36 sofriampu-

.0~'

jados hacia adelante bajo la accidn del actuador néufi&ti-
co 54, hac1endo que el bote 13 sea hecho rodar desd;:ia
mesa giratoria a en;ima de la plataforma de entrega 40
donde es guiado por blacas de gufa que sobresalen hacia
arriba 69 y 70 las cuales estén dispuestas para recibir un
canal de gufa a través del cual se hace gque pase el miem~
bro de gufa 27 sobre el bote 13. La plataforma de entrega
40 esté formada can una ranura longitudinal 71 y bajo 1la

plataforna hay montado un actuador neumético 72 para ex-

pulsién de botes, que tiene un véstago de pisténbdotado

de cruceta 73 que lleva un rodillo 74 dispuesto para montar

sobre una placa 75 de pista para rodilles. La cruceta 73

.soporta un enganche pivotante 76 cargado por resorte el

cual, bajo la accifn de su resorte f@le carga, apoya a de-

rechas contra un tope de manera que ocupe una posicifn de

‘reposo en la cual sobresale hacia arriba a través de la

ranura 71 en la plataforma de entrega 40, Por desplaza -
miento del bote 13 desde la mesa giratoria 17, el - extremo
delantero del miembro de gufa 27 sobre €1 apoya contra el
extremo trasero del miembro de gufa 27 sobre el bote 37,

lo que d& por resultado el desplazamiento del bote 37
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desde la plataforma de entrega a encima del suelo 29, y

el movimiento del bote 13 a una posicidén sobre latplata-

+ e

forma de entrega 40, Durante ese movimiento de bo}33¢ el

RN
< .3 "3

dedo 76 cargado por resorte es desviado contra la accién

s

de su resorte y hecho montar a lo largo de 1la carq:infe-
rior de los miembros de gufa 27 de los botes 37 y'13s Al

propio tiempo se extiende el actuadar 72 haciendo!&L% la

3
v se e

cruceta 73 se mueva sobre su rodillo a la derecha 'd‘la
Fige 1. E1 bote 13 se habrd movido a una posiciénﬂﬂgéra
de la mesa giratoria perc con el extremo trasero Qéf%u

R

miembro de gufa 27 todavfa en contacto con el extiéﬁasde-
lantero del miembro de gufa 27 del bote 35. E1 bote 13

estorbarfa en esa posicién el subsiguiente movimiento de

.rotacién del bote sobre la mesa giratoria, y se han toma-

do medidas para que entonces se retire el actuador 72 ha-
ciendo que el en-ganche 76 cargado por resorte encaje en
el extremo delanteroc de la ranura 34 y mueva al bote 13
a lo largo de lé plataforma de entrega a la posicifn an-
teriormente ocupada por el bpfe 37 en la Fig. 1.
Refiriéndonos ahora a la Fig., 7, muestra ésta en
forma esquem&tica los circuitos neum&ticos para alimen-
tar aire a presién al actuador 34 de orientacidén de bo-
tes, y al actuador 72 de expulsién de botes, asf como a
los actuadores 57 y 68 de bloqueo de botes. Muestra por
otra parte, esquem&ticamente, los interruptores eléctri-
cos que se emplean bara evitar el funcionamiento automé-

tico defectuoso del aparato. El cabezal enrollador 12

-representado en la Fig. 7 est4 provisto del interruptor

SWl, el cual estd adaptado paré ser maniobrado autométi-

camente después que el cabezal enrollador ha entregado

w 10 -
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una longitud medida predeterminada de cinta. Un inte -~

rruptor SW2 'esté montado sobre la placa de gufa.4d.y

estd dispuesto para ser mantenido accionado poreelf@iem-

A
N2

bro de gufa 27 del bote 35 en la posicién repreéggféda,

P ]

designada en lo que sigue como la primera posiciémn de

ot %

. : N LR )
. reserva, y pasa a la posicién inoperante en ausémncia de

un bote en la primera posicién de reserva. Un in%é?fup-
tor SW3 estf montado en la periferia de la mesa~gif@to-
ria 17 y ésté édaptado para ser accionado por unié%}cu-
tor 77 llevado por la polea de accionamiento ZU,i%iéndo

tal 1a diqusiciﬁn que el interruptor SW3 es accféﬁ%ﬁo
por el percutor cuando la mesa giratoria 17 ocup;r;na
posicién en la cual sus placas de gufa 61 a 63 estén

en alineacién con las placas de gufa sobre las platafor-
&as 39 y 40 de alimentacién y entrega. Utro interruptor
sw4 estd montado adyacente a la periferia dela mesa gi-
ratoria 17 y esté dispuesto para ser accionado por un
pe;cutor 78, siendo tal la disposicién que el interrup-

tor solamente actla cuando la mesa giratoria esté en

alineacién apropiada para orientacifn de botes. Los inte-

" rruptores SW4b y SWdc estén montados adyacentes a los

actuadores 57 y 55 de bloqueo de botes y est&n dispues-
tos para sef accionadosﬁsolamente cuando los actuadores
h;n retirado 1os enganches pivotantes 59 y 60 desde
aplicaciﬁn de bloqueo con los botes 35 y 36 en las po-
siciones de reserva primera y segunda., El interruptor
SWS esté montado adyacente a la periferia de la mesa gi-
ratoria 17 y est§ dispuesto para ser accionado por un

brazo 79 montado sobre la mesa giratoria y dispuesto para

ser desviado momenténeamente hacia fuera por desplaza-

- 11 -
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miento desde la mesa de un bote lleno y por sustitucién
de &ste por un bote vacfo. El brazo 79, como se ha repre-

sentado en la Fig., 6, est§ adaptado para ser movidd *Fa-

. .

dialmente hac;a fuera por desplazamiento del brazaeéﬁ
cargado por resorte que lleva el rodillo situador’éT. £l
interruptor SWéa esté montado bajo la plataforma §§'y es-
t4 dispuesto para ser accionado por el paso de la.%ruce-
ta 5U sobre el pistén 49,'siendo tal la disposicifip, que

el 1nterruptor es accionado cerca del final de la:c era

Ces

ta

AT,
de orlentac16n del actuador 54. El interruptor swsp 'p

)
igualmente montado baJo la plataforma 39 y dlspuesfé'?é—
ra ser accionado por la cruceta 50 al terminar la ;arrera
de orientacién del actuaaor 5S4, £} interruptor SW7 est§
mpnfado sobre la plaea de gufa 70 en la plataforma de en-
.trega'40 y esté8 dispuesto paré ser accighado por‘el paso
de un boté lleno sobre la plataforma, siéﬁdo liberado el
interruptor solameﬁte cuando el bote lleno se ha moéido
a una posicién separada de la mesa giratoria 17. El inte=-
rruptor SwWBa esté montado bajo la plataforma de entrada
39y esté dlspuesto para ser accionadc por la cruceta 50,
siendo la disposicién tal que el 1nterruptor es accionado
cuando el actuador ha termlnado su - carrera de retraccién.
El interruptor SW9 est4 montado bajo la plataforma de
~entrega 39 para cooperacién con el éngénche pivotante 359,
y actla cuando se mueve el enganche a su posicifn de blo-
quea,

Los actuadores 57 y 58 de bloqueo de botes son
alimentados con aire a presién desde unpa v&dlvula de ca-

rrete cargada por resorte PAVI, y el actuador 54 de orien-

tacifn de botes y el actuador 72 de expulsidn de botes son

~ 12 -
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'la de carrete de inversién PAV2,

325895

alimentados con aire a preésién procedentes de una vélvu-

0

)
‘MJ'\r;A/u ..
oS 7A

£os
B
@

. ..

En funcidnahiento, el interruptbr SW1 actdd daan-
- do el cabezal enrollador 12 ha entregado una longltuJ e~

J‘
‘dlda predetermlnada de c1nta. Por func;onamlento de” gse

1nterruptor, el embrague de bastldor de estirar es'neéaxcl-

tado y se aplica el freno de bastidor de estirar. Gahestal
- L]

que-el'interrupto: SW2 sea mantenido accionado por, unbo-

- te vac;Io en la primera posicién de reserva, el embrague'

tea?

en la transmisién a la mesa glratorla 17 se mantlepe qx-

.o

‘el

‘eitado, hac1endo que la mesa glratorla continde giraddo.

e B

Al ser accionado el- 1nterruptor SW3 por el percutor 77,
el embrague de la mesa glratorla queda desexcitado y es

aplicado un freno de mesa giratoria. La mesa giratoria 17

queda con‘ello'paradé en la posicién en la cual su canal

de gufa est8 en alineacidn con los canales de gufa sobre

las plataformas 39 y 40 de alimentacidn y entrega, y el
iﬁterruptor S¥lda actda entonces yerificando gque la mesa
giratorianl7 se ha parado en la posicién correcfa y no la
ha desbordado. Con el funcionamiento del interruptor SWda
y después de un tiempo predeterminado establecido median-
te un temporizédor que ha sido iniciado por el funciona-
miento del interruptor SW1, actda la vilvula de carrete
PAV1 éﬁcionéda eléctricamente, Haciendo que los actuado-
res 57 y 58 retraigan los enganches 59 y.GU desde la
apllcac16n de bloqueo con los botes 35 y 36. Como resul-
tado de esto, actdan los 1nterruptores SWdb y SWée y jun-
tos completan un.circuito para excitar la v&lvula de ca-
rrete accionada eléctricameﬁfe PAV2, la cual conmuta pa-
ra Airigir aire a presiéh a los actuadores 54 y 72 en un

sentido tal que hace que se extiendan los dos actuadores.

. =13 -
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Como se ha descrito en lo que antecede, la extensién del

actuador 54 hace que los enganches pivotantes 55 y 56

empujen los botes 35 y 36 hac1a adelante, sust1tuyendo

f. (l

el bote 35 al bote 13 sobre la mesa giratoria 17 y édbp-

tando el bote 13 una posicién sobre la plataforma dé:;n-

e® e

trega 40 con el enganche pivotante 76 del actuador‘?é en

su posicién extendida y encajando en la ranura 34 dé"
miembro de guia 27 del bote recién situado 13. Al salir

el bote lleno 13 de la mesa giratoria 17, el 1nternua--

’,014

tor SWS actda momenténeamente. Al alcanzar el actugdgr,

L T

54 una posicién cerca del.final de su carrera de quép-

e e L A

tacién, actla el interruptor SW6a produciendo la desex-

citacién de la v&lvula de carrete PAV1 con lo que se in-

.vierte la alimentacién de aire a presifn a los actuado-

res 57 y 58, permitienaﬁ que los enganches pivotantes. 59
y 60 se mueven bajo la accifn de sus resortes de carga a
appicacién de bloqueo con los botes vacfos, ahora en las
posiciones de reserva primeré y segunda. E1l interruptor

SWéb -actda a la terminacién de la carrera de orientacién
del actuador 54 y completa un circuito de supervisién que
indica la terminacién de la carrera. Se apréciaré que el

interruptor SWS actda de nueva momenténeamente cuando el

bote vacfo 35 se mueve a su situacidn centrada sobre la

yesa giratoria 17, produciendo, el ‘segundo funcionémien-
to momenténec de ese interruptor, la inversién de la
vélvula PAV2 y la consiguiente inversién de flujo de ai-
re a presifn a los actuadores 54 y 72, los cuales enton-
ces se retraen dando por resultado, como se ha descrito

en lo que antecede, la retirada del bote lleno sgbre la

plataforma de entrega 40 a una posicién en la cual estd

- 14 -
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cumpletémente separado del enrollador. El interruptor SWT
actGa finalmente en el movimiento del bote lleno a lq’pg-

) ; - . . . %o’
sicifn completamente separada. Al término de la carrgra,de

retraccién del actuador 54, actda el interruptor SWBéi'ton-

Ly
tactos auxiliares en el interruptor SW4b proporcionan *una

0%t

comprobacién de que la v&lvula PAV1l se ha desexcita&o:j!ha

L4

*e v

producido el bloqueo de los botes vacfos en las posic}ones

de reserva primera y segunda. El interruptor SW9 actéaspor

mavimiento del enganche pivotante 59 a la posicién dﬁgggo-

.
AR N

queo, con el bote en la primera posicién de reserva, ys *

ev o

ese interruptor est4 conectado en el circuito operanﬁ%?éel
accionamients del enrollador de tal manera que la mééQiAa
volveré a ponerse en marcha cuando ese interruptor y el
interruptor swea son.méntenidds ambos accionados.

-E1l ciclo completo de funcionamiento que dé por re-
sultado la.re£irada de‘un,ﬁute lleno desde la mesa girato-
ria y la orientacién de un bote vacfo para sustituirlo,
puede ser controlado convenientehénte por un interruptor
selector Gnico el cual est§ dispuesto para sér avanzado un
escalén hacia adeianta para iniciar la operacién siguiente
en el ciclo, y pueda suponerse que Y¥a sucesifn de operacio-
nes descritas en lo que antecede estd regulada segdn lo
exija el selector ﬁnico;‘

Incluso cuando se use el mudado automético, si es
necesario retirar el bote desde la posicién de énrollado
para efeétuaf el anudado, es cuestién sencilla parar la
méquina y hacer girar’poco a poco la mesa giratofia en re-
dondo a una posicidn donde los medios de bloqueo puedan ser
liberados y el bote ser retirade diémetralmente hacia el fren=

te de la méquina, para permitir al operario efectuar el

- 15 -~
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anudado y luego volver a colocar el bote en la posicién

de enrollado.
Esta solicitud que corresponde a la presentaaéw;
' .

en Gran Bretafia el 25 de abril de 1965, némerc 12,7564

se acoge a los beneficios del art? 51 del vigente Estaﬂu-

to sobre Propiedad Industriale. - Sl
. L ]
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Los puntaos de in%encién propia y nueva gue sé’%f@-
éeﬁtan'para que: sean objeto de esta solicitud de patente
de invencién en Espafia por VEINTE afios son los siguientes:

l.~ Un aparato arrollador de cinta textil~que com -
prende en la estacifn de enrollamiénto una/mesa giratoria
cdnducida adaptada para soportar un bote sobre sus ruedas
autoorientables y proporcionar movimiento de rotacidén a és-
te, teniendo dicha mesa giratoria medios de gufa adaptados
paré acoplarse en medios de gu;a cooperantes previstos so-
bre dicho bote y separados de dichas ruedas autoorienta =
bles, a través de la mesa gifatoriaApara permitir el movi-
miento aiametral de dicho bote éﬁbre sus ruedas autoorien-
tables hacia y desde una posicién de .recepcidn de la cinta
en la.cual el bote esté concéntrico con la mesa giratoria

y comunicar dicho movimiento de rotacién al bote cuando

estéd en la posicién de recepcién de la cinta, y medios de

'bloqueo liberables para sujetar dicho bote en la posicién

de recepcién de la cinta.

2.~ Aparato de acuerdo ‘con la reivindicacién 1, en
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el cual los medios de gufa de la mesa giratoria y los me-

leS de gufa del bote son tales que el bote puede ser mo-

vido a-encima de la mesa glratorla desde un lado de ah."J

U

mentac16n de la misma.y.a la posxc16n de recepcién de!La-

01nta socbre la mesa giratoria donde es sostenido por dibﬁos

ot Ve

medios de bloqueo 11berables, hecho glrar por la mesa. gita~

‘toria y lleno.de c1nta,4y.pueqe entonces ser desplazadq}de

la mesa giratoria a un lado de entrega de ésta opuestp, as

L

dicho lado de suministro. o ;ﬁ .
’Ou

3.-Aparato de acuerdo con la reivindicacién 2 ”qLe

o«s -

comprende medlos de guia de suministro sobre dicho ladoéde

0' K’

.sumlnlstro de la mesa glratorla y medios de gufa de entrega

alineados sobre el lado de entregaAde la mesa giratoria, es-
tando los medios de gufa de entrega de suministro dispdeétos
de tal forma»que;ean la mesa giratoria en su posicién de
repoéo en una posicién alineada predétérminada los medios de
gufa sobré ella estén alineadosAqon los medios de gufa de
entrega y suministro para recepcién de un bote vacf{o mo-
vido‘spb:e'sus ruedas autoorientables y guiados hacia é1 por
los medios de gufa..de suministro y para la retirada de un
bote lleno movido. sobre sus rueaaé autoorientables desde la
mesa girafdria y guiado desde ella por los medios de gufa
dé~eﬁtrega. e
4.-:Aparato de acuérdd con la reiviﬁdicacién 3, en
el cual 1los medihs de'guia d; suminist;a a los cuales se su-
ministran botgs yadiﬁs est&n previstos en una plataforma de

suministro al mismo nivel que la mesa giratoria y debajo de

. los cuales se monta un mecanismo de orientacifn de botes

adaptado para mover botes vacios con accién de guia por

d;chos medlqs de gufa hac;a adelante sobre la plataforma pox

- 17 -
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una parte de lés mismos que coge el bote.
Se= Aﬁarato de acuerdo con la reivindicacién 4,

en el cual el mecanismo orientador de botes comprends’

. {Uo
e C

i Jie
e

actuador neumftico para orientar los botes que tiene,un |
o .'.
elemento de salida que coge el bote dispuesto para moyer-

se en yaiven,debajo de la plataforma de suministro Y,

'b
o

" *
tener una carrsra la cual producir8 la orientacién de un
Q..‘-

bote vapio situado en una prlmera posicién de reserva en

cg@%-
la plataforma de suministro a encima de la mesa glratorla

© "0

guiada por los medios de guia de suministro y la orleqfﬁ-
cién de otro bote vacfo situado en una segunda p051c;?6)
de reserva sobre la plataforma de suministro s la posacion
de reserva primera dejada vacfa bajo gufa de los médios
de gufa de suministro.
| 6.-Aparatﬁ de acuerdo con la reivindicacién 3, en

el cual el bdte-vacio en el movimiento desde la primera
posicién de reserva a'la mesa giratoria es obligado a des-
plazar. el bote que esté sabfe la mesa giratoria y a mover-
lo a una primera posici6q.de entrega guiado por los medios
de gufa de entréga.

7.~ Aparato de acuerdoc con la reivindicacién 6, en
el cual los medios de gufa de entrega van dispuestos sobre
una plataforma de entrega al mismd nivel que la mesa gira-
tqria y en el cual un mecaﬁismo de‘expulsiﬁn de botes va
moﬁtaau'deﬁajo de la plataforma de entrega y estid adaptado
para mbve; el bofe desplazado desde-'la mesa giratoria a una
segunda ﬁosici6n.de entrega en la cual esté completamente
libre de la mesa giratbfia.

8.~ Aparato de acuerdo con la reivindicacién 7,

en el cual dicho mecanismo degxbulsién de botes comprende

un actuador de expulsién de botes neum&tico que tiene un

- _elemento de salida el cual est$ dispuésfo para moverse en

vaivén debajo de la plataforma de entrega y‘tener una ca-
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rrera que producird el movimiento del bote desde la pri-

v.

mera posicién de entrega hasta la segunda posicién de

>

oGy

e Fo

entrega.

@ g0

»
. va
9.~ Aparato de acuerdo con la reivindicacién-8,
@ °
Cau "
en el cual el elemento de salida del actuador orientador

de botes lleva un enganéhe pivotante actuando por un‘f‘

e

o

a

muelle adaptadovpata sobresalir por encima de la plata-’

se¥a
forma y coger a impulsién el miembro de gufa del botéﬁpara

o
N &
s

mover el bote en solamente un sentido.
s A

"10,~ Aparato de acuerdo con la reivindicaci&ngﬁﬁ

- ne o

en el cual el elemento de salida del actuador de expyl-
' 5% Ty

sifn de botes lleva un enganche pivotante actuado.- por wn

muelle adaptado para sobresalir por encima de la plata-

- forma y coger a impulsién al bote para producir el movi-

miento del bote en solamente un sentido.

ll,- Aparato de acuerdo con cualquiera de las
reivindicaciones § a 10, que comprende medios de bloqueo.
situados debajo de la plataforma de suministro y adapta-
dos para coger un bote vacfo en la posicién primera de
reserva o en cada una de las posiciones de reserva pri=-
mera y segunda para evitar el desplazamiento inadvertido
del Eote vacfo durante la operacién de enrollamiento del
aparato. |

12,.~-Aparato de acuerdo con la reivindicacién 11,
en el cual dichos medios de bloquec comprenden un actua-
dor de bloqueo de botes neumético situado debajo de la
plataforma de suministro en la poéicién de reserva y dis-
puesto para cooperar con ;n elemento de bloqueo que est§
adaptado bara coger el bote vacfo en la'posici6n de re-

sServae
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13.- Aparato de acuerdo con cualquiera de las

reivindicaciones 4 a 12 en el cual los medios de bloqdéo

» * 0”

liberables estfn montados en la mesa giratoria, o

L ]
\d
o)

y &
o

').’

- T
l4,~Aparato de acuerdo con la r31v1nd1cac16 3,
!3

< Go

en el cual los medios de bloqueo liberables compren

0

.
*8

l.
un brazo pivotante que lleva un rodillo situador y c&rga-
@ﬂ;"
do por muelle a una posicién en la cual el rodillo enca-
je en una ranura dituadora del bote, siendo tal la H

posicifn que el rodillo pueda ser desplazado forzad

dio de dicho mecanismo de orientacién de bote.
15.- Aparato de acuerdo con la reivindicacién 12,

que comprende un circuito neum&tico para alimentar aire

a presifn al actuador de la orientacifn de los botes y al

actuador de evacuacién de botes asf como al actuador o
actuadores de bloqueo de botes que incluye medios de con-
trol de vélvula actuados eléctricamente para cantrolar el

flujo de aire a presifn en dicho circuito, y un circuito

- de control eléctrico que responde a un cabezal de enrolla-:

dor que entfega una longitud predeterminada de cinta para
iniciar un ciclo cohpleto de orientacién de bote.
l6.=Aparato de acuerdo con cualquiera de las
reivindicétiones 3 a 15, en el cual los medios de gufa del
bote comprenden un miembro de gufa seAextiendé diame-
tralmeﬁte a través de la base del bote y esté adaptado

para ser deslizable dentro de los medios de gufa sobre la

mesa giratoria y dichos medios de gufa de entrega y sumi-

nistro.
l7.-Aparato de acuerdo can la reivindicacién 16,

en el cual los medios de gufa sobre la mesa giratoria com-

- 20 -



confinado dicho miembro de gufa sobre la base del bq:-

prenden miembros de guia.distanciados que sobresalen

hacia arrib? que definen un canal de gufa al cual esté

’

ot 3
: : ’ ; e av
. te para movimiento a lo largo de é1l. 2 .
T e
’ . i e e . e I
18.- Aparato de acuerdo con la ralv1nd1cac1§_na
' - 3o
17, en el cual cada uno de dichos medios de gufa de °
e
entrega y suministro comprenden miembros de gufa diss *
. [}
s, ’ . . . . sifez
tanciados que sobresalen hacia arriba que definen ung
. - . ) b4
canal de gufa al cual estd confinado el miembro de®3a%Th
. . . ) . L & .3{:
sobre la base del bote para movimiento a lo largo agd
. ' EER N
él-o T _13@:
: s e . a2ra
19.~ Aparato de acuerdo con la reivindicacigms
PRI

N

18, en el éual cada uno de los miembpoé‘deAgufa lleva
bolas priéioherés contra las cuales el lado del miem-
bro de‘gpia del bote descansa con contactoc de rodadura
durante~ei mévimiento del bote.

20.-Un aparato arrollador de cinta textil..

. Tal y como se ha des;rito'eh la Memoria que
antecede representado en los dibujos‘que se acompafian y
con los fines gue se han especificado.‘

Esta Memdria.donsta de veintiuna hojas escr;tas
a méquina pof una sola cara. | |
Madrid, 2

P‘ A.

JMS/ .,
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