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¢ MECANISMO DE GOBIERNC PARA VENTANAS DESLIZANTES *

MEMORTIA DESCRIPTIVA

la presente Patente de Introduccidn tiene por objeto,
segin se indica en su enunciado, un mecanismo de gobierno para
ventanas deslizantes, concretamente ventanas en las que ek,
cierre y apertura se realiza por deslizamiento en sentido ver—
tical o aproximadamente vertical del cristal o elemento mévil,
¥y més concretamente todavia para las ventanas deslizantes con
que se hallan normalmente equipados los vehiculos automéviles.

El accionamiento de las expresadas ventanas se realiza
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actualmente por medio de un ctmplicado sistema de cables de
traceién, guiados por poleas. La instalacidén resulta bastante
complicada y los expresados cables se hallan fdcilmente expues-
tos a roturas, 1o que obliga a proceder con relativa frecuen—
cia a reparaciones que significan una notable intervencién de
mano de obra. Este tipo de instalaciones, por otra parte, se
utilizan igualmente en los mecanismos de accionamiento manual
y en los mecanismos automdticos, accionados por electrdmotor,
de manera que los precitados inconvenientes son comunes a prac-
ticamente la totalidad de sistemas actualmente en uso,

La presente Patente tiene precisamente por objeto un me-
camigmo en el que quedan por completo subsanados los expresa-
dos inconvenientes, pudiendo garantizarse uns durecidn prdcti-
camente indefinida de los elementos integrantes, y significanr‘
do una supresidn pfacticemente total de las antedichas opera-
ciones de reparacidn y entretenimiento. Por otra parte, el
mecanismo que se preconiza, segin se verd claramente a conti-
nuacidn, presenta una estructura sumamente simple y sencilla;
comprendiendo un nimero muy limitado de elementos, cuya obten-
cién en grandes series: no ofrece ninguna dificultad, y ouyo
acoplamiento y montaje resultan asimismo sencillos,’

El mecanismo que se preconiza se basa esencialmente en

aprovechar como elemento transmisor de movimiento entre el cris

gl o elemento deslizante y el eje impulsado a girar por la

manivela de actaacifn o por el electromotor, un cable dispues-
to para trabajar a traceidén y empuje. Concretamente un cable
dispuesto para funcionar como una vremaklera flexible, constan=
temente engransdo en un pifidn solidario del expresado eje} Este
cable se halla alojado en una correspondiente funda, convenien=—

temente fijada a la portezuela del venfeulo, o, mejor dicho,

a un panel de soporte que se fija a esta poeptezuela, cuya fun-
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da presenta por 1o memos una zona rigida y dotada de una ranu-
ra longitudinal, a través de la que puede sobresalir al exte-
rior y a 1o largo de la que puede deslizar al 8rgano a trvés
del que se realiza la sujecidn del cable al coristal deslizante.
En estas condiciones, se comprende que el giro del eje de man—-
do, y, por tanto, del pifién solidario del mismo, en uno u otro
sentido, se traducird en un correspondiente desplazamiento
linaal del cable por el interior de la funda, al cual determi-
nard el desplazamiento del cristal deslizante actuando sobre
el mismo a traccidn o empuje, en sentido de realizar el cierre
0 la apartura de la ventana, segin sea el sentido de giro
imprimido al eje;

En ung forma muy preferente de realizacidn, el expresado
cable, o mejor dicho, la funda que gufa los desplazamientos
del mismo, se halla doblada de manera que presente dog ramas
extremas rectilineas paralelas, en las que el cable se despla—
za en el mismo sentido cuando se actda sobre el érgano de go-
bierno situado en un punto intermedio. Estas dos ramas extre-
mas rectilfneas y parmlelas correaponden 2 las zonas rigidas
dotadas de una ranura longitudinal a que se ha hecho anterior-
mente referencia. Esta forma de realizacién permite, pues, lle-
var a cabo la actuacidn sobre el cristal en forma perfectamen=
te sincronizada, por dos puntos convenientemente distanciados
entre sf, alcanzandose un grado absoluto de seguridad en cuanw
to a suavidad de funcionamiento, puesto que el sentid® de ac—
tuacidn sobre el cristal podrd hacerse exactamente paralelo a
las gufas entre las que desliza el mismo. En este caso se comw
prende gque la.actuaci6n del cable sobre el elemento gdvil se
realiga a traooi6n en un punto y a empuje en el otro, o vice=
versa, seglin sea el sentio de desplazamiento.

Por lo demds, la esencialidad , forma de funcionar y prin-—
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oipa}es oaracteristipas ¥ ventajas del mecanismo que se preco-
niza, resultarén'més:féci;mente comprensibles a la vista de loe
dibujos adjuntos, en los que - de manera esquematica — se ha
representado un ejemplo preferente de realizacién préc#ica ’
del mismo. En‘lg sucesible, la expl;caci6n gse referird, pues,
a estqg dibujdg,_bien.enténdido que, como se comprende y es
ldgiog, dado su caracter exclusivamente ilustrativo y aclara-
torio, en ningin caso cabrd conferir a los mismos el menop
caracter limitativo.

En estos dibujos: ‘

La figura 1 es un esquana general de la instaci6n. .

_ La figura 2 es una vista lateral alzada del propio conjunp
to representado en la figura anterior. , _ '

Le figura 3 es un detalle en vista frontal a mayor escala,
del érgano mediante el que se gobiernan y determinén los movi-
mientos del cable por el interior de 1a funda.

Ia figura 4, es un corte segin IV-IV de la figura 3. _

Y, finalmente, la faghra 5 es un detalle en corte, mos-
trando la forma en que se realiza el acoplamiento entre los
tramos flexibles y los tramos rigidos de la funda que gufa los
desplazamientos del cable. .

Refiriendonos, pues, a estos dibuJos. ‘

E1l mecanismo que se trata de ?ubrir y proteger, comprens
de esencialmente an cable flexible, digpuesto para trabajar
indiferentemente a traccién y & empuje, cqncretamenxe un cable
del tipo que comprende un 4nima flexible 1 y un arrollamiento
helicoidal exteyior 2 con las sucesivas espibag conveniente-
mente separadas, susceptible de engranar en un piﬁén de tipo
apropiado. Esbe cable se halle alojgdo,pn el interior de una

funda que lo guia en sus desplazamientos, funda que podrias per-

fectamente ser rigida en toda su extensidén, pero que a efectos
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de obtener una mayor economia’de costos y de facilitar el mon-
taje, presentaré preferentemente unas zonas flexibles y otras
rigidas. La funda de la instalacidén representada en los dibujos
comprende concretamente una zona central flexible 3 y dos zo-
nas extremas rigldas 4-4p,en las que se prevén sendas ranuras
longitudinales 5-5'y & lo largo de las que pueden deslizar los
elementos 6-6' mediante los que se relaciona el cable con los
soportes 7-5‘,,a log que se fija el cristal. Ni que decir tie=-
ne, de todas formas, que_en.la.préctica esta instalacién podf@
ser objeto de cuantas variaciones se considerenc convenientes,

pudiendo, de manera especial, por ejemplo, cuando se trate de

ventanas de reducidas dimensiones, realizarse la actuacién

sobre el cristal por un solo punto, en cuyo caso sobra- eviden—
temente -~ una de las ramas rigidas referldas. .

La expresada funda se fijard rigidamente al correspondienﬁ
te panel sobrg el que se monta el conjunto de la instalaoi6n.
- por ejemplo, el panel de recubrimiento inxer;or_de_;a porte—
zuela del vehficulo — por medio de soportes 8-9, de forma y ésf
tructura cualesquiera ap;opiada, suscgptibles‘de ger solidari-
zados al expresado panel, por ejemplo, por medio de tornillos
iO. En el caso - representado en los dibujos - de preverse dos
puntos distanciados de fijacidén entre el cable y el oristal o
elemento mbévil, las zonas rigidas 4-4"deberén ocupar posicio-
nes extremas en el recorrido del cable, siendo paralelas‘entre
s8{ y a la direccidn de desplazamiento del elemento mévil, por
lo menos en sus tramos extremos, que corresponden a la zona
recorrida por los soportes 7—#' de fijacidn de este elemento
entre las dos posiciones limite que es sugceptiblg de adoptar
el conjunto. Estas zonas extremas deberdn, ademds, Ballarse

situadas de forma que el cable se desplace en el mismo sentido

en ambas, sea cual sea el sentido de giro del drgano de goblier-
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no; A este efécto; bas?aré dispo;er.la funda en la forma repre-
sentada‘ennla figura 1, es decir, con la zona flexible 3 ree-
tilinea, acoplada por una extremidad a una de las zonas rigi-
das 4, que conforma una curva hacia abajo, y con sus extremidad
opuesta acodada y acoplada a la otra zona rigida 4', que con-
forma une curva hacua arriba. En estas condiciones, cuando

un a de'lessextrem;dades_del oaple trabaja.a empuje, lg otra
lo hace a traccién, Yy viceversa, actuando siempre ambas en el
mismo sentido sobre el oristal o elemento névil. | &

En un punto intermedio cualesquiera de la 1nstalacién,
concretamente en la zona flemible 3 de la fumda, se halla in-
tercalads la caja de mecanismos que comporte el Srgano de ma-
niobra del conjunto. Esta cajg de mecanismos comprende vdsica~
mente una placa de antaje.11Q dotada de medios para facilitar
su fijacién”al panel, medios que pueden por ejemplo hallarse
constituidos por unos simples orificios 12, para permitir el
paso de los correspondientes torgillos de fijgoiGn; Sobre esta
placa se halls apliqada y £ijada, por ejemplo, por medio de re-
maches tgbqlares 13, una carcasa 14, normalmente de plancha
embqtida, quedando originada entre ambos elementos la cavidad
en que se aloja el conjunto del mecanismo. En estas dos piezas
se prevég.sendog pares de embutidos sgmicilindrico§ gl;neados
28, dispuestos para coincidir al realizar el montaje, origi—‘
nando las bridas de sujecidn de los terminales: de la funda 3,

& lo largo de la que puede moverse el cable i, que atraviesa
libremente la carcasa expuesia. La fijacién de los terminrales
de la funda a la carcase puede, evidentemente, llevarse a cabo
a travéa de una infinidad'ée sistemas distintos. En una forma
preferente de realizacidbn, esta fijaci6n se realizerd por medio

de unas piezas de materlal plastico 15-15', dotadas de un re~

borde extremo 16-16', que encaja en una correspondiente enta-
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1lla practicada en los embuxi&na 28 referidos.

lag dos piezas 11-14 referzdas, se hallan dotadas de ori-
ficios circulares enfrentados, dotados de rebordes tubulares
17-18, entre los que queda sopqrtado con posibilidgd de girar
libremente el eje 19, Es?e eje, de manera esencial, comporta
golidarizado wn pifin 20, mantenido en la posici§n correcta
por correspondienteg elementos centradores 21-22, de tipo cua-
lesquiers apropisdo, y constantemente engranado envel'arro;laf
miento helicoidal 2 del cable 1. En estas condiciones, se com-
prende queel giro del drbol 19 se traducird ep'un.desplaza-
miento ;ineal}del cable a lo largo de ;a fundg, en uno u’otro
sentido, segln sea el sentido de giro que se imprima aquel.
Finalmente, el érbql 19 aﬁraviesa el panel de soporite y pre-
senta una zona extrema 23, dotada de estrias longitudinales o©
provigta de otros elementos de tipo andlogo cualesquiera, que
puedan ser utilizados pars la fijaoién y bloqueo de un ‘6rgeno
de actuacién manual - tal como un pomo o una manivela de gobier.
no de tipo normal = 0 para acoplar el conjunto a un elemento
mecafiico de arrastre, concretamente al mecanismo de transmisién
médiante el que se lleva a cabo la solidarizacién eng giro del
conjunto a un correspondiente electromotors

Finglmente, la forma de llevar a cabo el acoplamiento
entre las zonas flexibles 3 y las zonas rigidas 4 de la funda
que glia los desplazamientos del cable, podrd, como es légico;
variar entre los més amplios lfmites. En una forme preferente
de realizacién, este acoplamiento se llevard a cabo por medio
de unas piezas 24, moldeadas a partir de un material pldstico
apropiado, que conforman 4os cavidades axiales de distinta sec-
cidn, una de ellas - 25 ~ dispuesta pars recibir la extremidad

de la funda flexible, y la otra - 26 - dispuesta para recibir

la extremidad de la funda rigida, habiendose previsto en &ata
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Wltima una regata longitudinal 27 y dos orejetas enfrentadas
28, dispuestas para ser atravesadas por un tornillo 30 median—
te el que se determina el cierre e inmovilizacidn del conjunto;
Resta ya Unicamente hacer constar de una manera general
¥y expresa que, como se comprende y es 1l8gico, y aparte de las
que ya han quedado indicadas, en la realizacién préctica del
mecanismo que ha quedado deécrito, cabrd introducir todas
aquellas adiciones y modificaciones de detalle que no afecten
a lo que constituye la esencialidad del registro que se goli=-
cita.

SE REIVINDICA:

1 = Mecanismo de gobierno pare ventanas deslizantes, ca-
racterizade por comprender un cable del tipo dispuesto para
trabajar a traceidn y empuje, que presenta un arrollamiento
helicoidal, de espiras convenientemente espaciadas; a través
del que puede engranar con un correspondiente pifién, cuyo cable
se halla alojado en el interior de una funda fija al panel de
soporte del conjunto, que 10 gufs en sus desplazamientos, y
que presenta cuan menos un tramo rigido rectilineo, dotado de
una ranura longitudinal a 1o largo de la que puede deslizar
el elemento mediante el que se relaciona el cable con el sOpor=
te que se fija al elemento mévil deslizante de la ventana,
habiendose intercalado en la expresada funda una caja de meca-
nismos, asimismo fija al indicado panel, que comprende esencial
mente un pifién constantemente engrmnado con el cable, y un eje
soliderio del pifidn, cuyo movimiento de giro puede provocarse
a travds de un correspondiente 8rgano exterior de maniobra;
t0do de manera que este movimiento de giro del eje se traduce
en correspondientes desplazamientos lineales del cable por el

interior de la funda, determinando consecuentemente el despla= !
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zamiento en uno u otro sentido del elemento mévil de la venta-
na a lo largo de las gufas.

2 — Mecanismo , segin la reivindicacién anterior, carac-
terizado porque la funda que gufa los desplazamientos del cable
presenta dos zonas extremas rigidas, rectilfneas y paralelas,
dotadas de ranuras longitudinales para paso de 108 elementos:
mediante 1los que se lleva a cabo la fijacidn del cable a los
soportes a los que se fija el elemento mévil de la ventana;
hallandose estos tramos extremos dispuestos de maners que el
cable se desplaza por el interior de los mismos siempre en
igual sentido en ambos, de forma que la actuacidén del mecanigw
mo sobre el elemento mévil de la ventana se realiza simulidnea—
mente por dos puntos distanciados entre sf, realizandose esta
actuacién a empuje en un punto y a traccién en el otro, o vice-
versa, segin sea el sentido de giro imprimido al pifién engra=-
nado con el cable,'’

3 ~ Mecanismo, segin las reivindicaciones anteriores, ca=-
racterizado por comprender una caja de mecanismos dispuesta
para ser intercalada en la funda que guia los desplazamientos
del cable,y y dotada de medios para su fijacién al panel de so=
porte del conjunto, y para el acoplamiento y £fijacidn de los
terminales de la funda, cuya caja es atravesada por el eje al
que se acopla el érgano de actuacién mecdnico o manwal, y al
que se halla rigidemente solidarizado el pifién que engrana en

el arrollamiento helicoidal del cable.
4 - Mecanismo de gobierno para ventanas deslizantes.

Consta la presente Memoria Descrip-
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tiva de diez hojas mecanografiddas, es—
critas por una sola cara, numeradas del.
1 al 10 y con sus lineas numeradas, a
su vez, de cinco en cinco y de dibujos

>, aneEos.:

Barcelona, - 7 ABR. 196§

P. As
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