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® APARATO MOVIL PARA LA TOMA Y ALMACENAMIENTO DE MATERIALES

A GRANEL "

La invencidn se refiere a los aparatos mdviles, para la

toma o el almacenamiento de materiales a granel, que COm———
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| el chisis y estf equilibrada por un contrapeso. Por conse--

| cuencia, las miquinas que tienen un gran radio de accibn y

| que el aparato pueda desplazarse perpendicularmente a la --

| vimientos angulares de la flecha sobre dicho gorrdn.

! rreno (arena, grava, etc.) y para almacenarlo, es preciso -

| tada en falso apoyo sobre el chésis, puesto que es suficien
| te hacer que el chésis se mueva en una direccidn perpendi--
! cular a la cara del montdén. Por el contrario, cuando la fle

| cha va soportada también en su extremo por un tren de rue--

il orientarse paralelamente a esta direccidn o prever un siste
|ma apropiado que permita desplazar este tren de ruedas en -

esta direccidn, todo lo cual complica la maniobra de la mé-

pooSaaY ean T~ -

prenden un chisis montado sobre ruedas o sobre Bfﬁéas, ﬁﬁé’
flecha giratoria sobre dicho chésis alrededor de un eje ver
tical, un transportador dispuesto a lo largo de la flecha y

un elemento de toma situado al final de la flecha, si se --

[
trata de una maquina de toma.

La flecha generalmente, va montada en falso apoyo sobre

cuya flecha tiene una gran longitud son muy pesadas.

En ciertos aparatos la flecha estd soportada por los dos
extremos; uno de ellos por el chésis sobre el cual gira, --
mientras que el otro lo es por un tren de ruedas cuyo eje -

converge sobre el gorrdn del chisis, para permitir los mo--

Para tomar un material amontonado o situado sobre el te-
cara del montdn o al frente del tajo después de cada pasada.
En efecto, después de cada pasada en arco de circulo, es ng
cesario hacer avanzar el aparato en el caso de toma de mate

riales y de hacerlo retroceder en el caso de almacenaje. Es

t0 no supone problema en el caso de que la flecha esté mon-

das, hace falta ademds dar a estas ruedas la posibilidad de

quina.
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La finalidad de la invencidn es eliminar lo; incdnvenien-
ites que presentan los aparatos conocidos y de realizar un --
aparato que, teniendo una capacidad igual, sea mas ligero --
que los aparatos clisicos y de mis ficil maniobra.

La invencidn consiste en soportar la flecha del aparato -
ipor medio de un primer conjunto mévil constituido por un ---
tren de ruedas o de orugas motrices y directrices, que va --i
l{dispuesto cerca de la extremidad delantera de la flecha, y -
por un segundo conjunto mdvil que se dispone detrds del pri-
mero, habiéndose previsto medios para hacer converger las =-

ruedas u orugas de los dos conjuntos mdviles en dos puntos

situados detrfs del primer conjunto mévil, a uno y otro lado

idel eje longitudinal de la flecha.

Gracias a la invencidn, es bastante que al final de las -
asadas se asegure la convergencia de los ejes de las ruedas
orugas de los dos conjuntos m6viles alternativamente en el
oy ei otro punto de convergencia, y el aparato avanzara o
lreculari al mismo tiempo que efectlia su movimiento angular,
flo que elimina toda maniobra suplementaria para aproximar o
]alejar el aparato del tajo. Ademis, el empleo de dos equipos
éo conjunto mdviles, permite reducir notablemente e incluso
:suprimirllos falsos apoyos, 1o cual permite suprimir los ---
! ontrapesos de equilibramiento y reducir la seccidn de la --
iflecha.
| Otras caracteristicas de la invencibn iran apareciendo --
Jdurante la lectura de la descripcidn que sigue, en la que --
lexponemos modos de realizacién de la invencidn dados a titu-
‘Io de ejemplo no limitativos.
Dicha descripcidn est& referida a los seis dibujos que --
Ise adjuntan y, en los que:
Ia fig. 12, es una vista esquemdtica de una ma3quina de --

toma y evacuacidn realizada conforme a la presente inven-
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cidn.

La fig. 22, es una vista en planta de la maquina de la fif.

‘ La fig. 32, muestra ciertas posibilidades de movimiento -
‘de la mféquina de la fig. 12,
La fig. 42, presenta una instalacidn para la constitucidn,

0 la extensibn de un stock y de la toma de materiales con --

jcargamento sobrelcamiones.

La fig. 52, presenta una variante de la miquina de la ---
fig. 138.

La fig. 62, muestra otra variante de la m8quina de la —
Eig. 1a.

La fig. 72, muestra una terdera variante de la maquina de

ha fig. 13.

La fig. 83, presenta la asociacidn, sin enlace mec&nico,

jde una méquina del género representado en la fig. 12 y de --
na mlquina para almacenamiento y evacuacidn.

La fig. 98, muestra la asociacién, con enlace mecanico, -

fcenamiento y evacuacidn.

La mfquina representada en las figs. 12 y 22, se compone

bpoyada rigidamente, en la vecindad de una de sus extremida-
es, sobre una viga transversal (2) y, cerca de su otro ex--

ltremo, sobre una segunda viga transversal (3), por mediacidn
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| de un eje de articulacibn (6) paralelo a la viga:(l) Y per-
pendicular a la viga (3).
La viga (2) est& soportada en sus dos extremos por elemen
tos motores y directrices, cada uno de los cuales esté esen
cialmente compuesto por un eje automotor (4) articulado al-

rededor de un eje horizontal (4 bis) encastrado en un pivote

iaa

goporte aproximadamente vertical (5) que toma apoyo y gira
en la viga (2). Los ejes de ruedas (4) contienen los moto--
res y reductores de velocidad que sirven para el movimiento

it de las ruedas.,

La orientacibn de cada eje de ruedas (4) esti mandada --

=y

bien por un cric que actfia sobre una palanca solidaria del
pivote (5), bien por un sistema de engranajes arrastrados -
por un servo-motor reductor actuando igualmente sobre el pi

vote (5) citado.

La viga oscilante (3) eété soportada, en sus dos extremi
dades, por elementos motores y directrices de la misma natu
raleza que los.que soportan la viga (2) y designados con --
los mismos nlmeros de referencia.

Va rdacionado un dispositivo de mando, de cualquier tipo
conocido, que posea un controlador de pilotaje con varias -
|posiciones que asegure en cada una de ellas el paralelismo
jde los ejes de ruedas o su convergencia en diversos puntos
Epredeterminados correspondientes a las necesidades de las -
jmaniobras con que se desea dotar a la miquina.
| La fig. %2, muestra a titulo de ejemplo las posibilidadeg
lde maniobras correspondientes a una explotacidén corriente y

?que pueden obtenerse con un controlador piloto de 9 posicio-

§1 - orientacidn alrededor de tres centros prdximos al lugar

de lanzamiento. del transportador de evacuacidn de la méqui
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los pivotes (5) puede ser suministrada de forma que asegure'

| trabajo a otra autorizada por el controlador de pilotaje.

e oo et
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ruedas.

! para los ejes de ruedas motrices y directrices del sistema

‘;‘,;/.
je longitu-

X

na; uno de estos centros esta situado sobre eﬁjé
dinal de la viga (1) y los otros dos estin situados a ambos
lados de dicho eje.

2 - traslacidn perpendicular a la viga (1) y rotaciones de-
recha e izquierda con un radio relativamente grande.

3 - traslacidén en el sentido de la viga (1) con rotacidn a
derecha o a izquierda con respecto al sentido de la mafcha.

Cuando sea necesario, la marcha de los servo-motores de

précticamente en permanencia la convergencia satisfactoria

de los ejes de ruedas durante el paso de una posicidn de --

El chfsis constitufdo por las vigas (1) y (2) esté prac-
ticamente apoyado sobre tres puntos materializados por los
dos ejes (4 bis) y el eje (6), lo que asegura un reparto de
las cargas con independencia de las irregularidades del te-
rreno.

Es evidente que, en los aparatos importantes, pueden mul
tiplicarse los ejes de ruedas (4) agrupandolos en bogies —--

simples o compuestos, o en disposiciones equivalentes. Por

ejemplo, las vigas (2) y (3) pueden reposar, por medio de -
chumaceras, sobre chlsis orientables montados, a la manera
de las mlquinas de ingenieria civil, sobre ejes portadores-
tractores y portadores-tractores-directrices; la accidn de
los servo-motores de orientacidn de los pivotes serd enton-
ces reemplazada por la de los servo-motores de direccidn, -
2 2 9. 2 R |
cuya marcha sera la mas generalmente apropieda para asegurap

de modo conveniente las necesarias convergencias de ejes de

Las disposiciones anteriormente descritas anteriormente

! suponen, para cada posicidn del controlador piloto, una re-
di ——— e ottt et
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"das de la viga (2) y las de los ejes de ruedas de la viga --

ﬁ(B). Esto obliga a utilizar, para el mando de estos ejes de

lruedas, motores de velocidad variable tomados entre los nume,

'rosos sistemas conocidos. Se aprovecha esta cualidad de los

W

q otores para adaptar, adem8s, la velocidad de trabajo a la n
lgulacidn del rendimiento de la miquina.

El chfsis constitufdo por la viga (1) apoyada sobre las -
vigas (2) y (3), soporte una viga o flecha (9) que va arti--
culada sobre un eje (8) montado en el soporte (7) solidario
de la viga (1). La viga (9) es llevada hacia delante por los|

crics (13) articulados sobre la viga (1). En lugar de 108 ==

crics (13), cuya carrera es limitada, se puede utilizar cre-i
) allefas como se representa en la.fig. 102 o cualquier dis—-
'positivo de elevacidn como el dispositivo por mlstil (14), -
torno a cables (15) y vientos de retencidn (16) representa—-
dos en 1%nea de puntos sobre la fig. 18. El eje longitudi--
nal de la viga (9) estd situado en el mismo piano vertical -

que el eje de la citada viga (1).

En el extremo de la viga (9) prdximo a los crics (13), va

montada una rueda de cangilones (11) arrastrada por un grupo

jmoto-reductor llevado por la viga (9), en la misma extremid
lde la cual va montada una tolva (12) en la cual son voloado:r
flos materiales tomados por la rueda (11), cuya tolva alimen-
% a un transportador de banda sin-fin (10) que discurre a lo
ilargo de la viga (9).

r Igualmente puede montarse en el extremo de la viga (9) -

na rastra inclinable dispuesta encima de la rueda de cangi-

material y una hoja rasadora situada detrls de la citada rug

da y destinada a igualar el terreno despuén de la pasada de




| 190 la rueda de cangi}ones, segin se representa en 1a‘£2gihii.

Se ha previsto que la ruedg de cangilones pueda reempla--
zarse por una cadena de cangilones o una cadena rascadora. -
IIgualmente, el transportador de banda sin—fi£ puede ser reem

iplazado por un transportador de cualquier otro tipo convenig?

195 te.

Las posiciones del dispositivo de elevacidn y de el eje -
de articulacidn (8) sobre la viga (9) pueden ser invertidas.|

El aparato, tal como se representa en la fig. 12, puede -

er utilizado para almacenar materiales y para su toma ulte-
200 ior, segin ensefla la fig. 42. Sobre la parte izquierda de -
lesta figura, el aparato se utiliza para la extensidén de un -
| lmacenamiento o para un dragado o para retirar terreno muer

o, con formacién de un almacenamiento posterior. Para ésto,

205

Irior del transportador (10), siguiendo un arco de circulo. Phra !
loesta operacidn , los desplazamientos de la maquina son manda

dos por un controlador piloto que asegura la convergencia --

2lo

irueda de cangilones.
El aparato puede igualmente ser utilizado para la toma de
plmacenamientos alimentando un transportador para la carga --

lsobre camidn, seglin se representa en la parte derecha de la

[a)

215 ig. 42,
Durante esta operacidn, la m8quina gira sobre un eje ve--

icino del extremo superior del transportador (10). Para ello

el controlador piloto debe asegurar la convergencia de los

ejes de ruedas en dos puntos prbximos a esta extremidad del

Etransportador (10).

220
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llde ruedas (28) la posibilidad de orientarse limiténdose de

Para el almacenamiento, la tolva (12) de la miquina pue-

de ser alimentada por un transportador en lugar de por la -
| rueda de cangilones.

Las figs. 58 y 62 presentan dos variantes del aparato de

la fig. 18, En la m8quina de la fig. 52, el soporte (7) se
1 encuentra mls cerca de la rueda de cangilones (11) y la par
te posterior del transportador (10) estad sometida por el so|

porte complementario (20).

El aparato de la fig. 62, lleva un transportador suple--

mentario (22) inclinable-alrededor de un eje (24) por medio

o —

de un cric (26) o de cualquier otro dispositivo de eleva---
cidn.

Los transportadores (10) y (22) pueden ser de cabeza ---
telescopica.

La fig. 72, presenta una maquina en la cual sélamente la
viga (2) esta provista de ejes de ruedas motrices-directri-
ces. Los ejes de ruedas (28) de la viga (3) estén provistos
de ruedas locas ¥y no pueden oscilar mis que en un plano per
pepdicular a la viga (1). Para los aparatos ligeros puede -

ser suficiente la existencia de un sdlo eje de ruedas (28)

que se sustituye en cualquier forma a la viga (3). Esta dis
posicidén lleva la obligacidn de hacer converger los ejes --
de ruedas de la viga (2) sobre puntos de la sola linea de -
los ejes de ruedas (28) y limita la posibilidad de las trag
laciones de la viga (1) no permitiendo mis que las parale--
{las a ellas misma.

Para paliar este inconveniente, se puede dar a los ejes

;preferencia a dos posiciones de trabajo: una paralela y ---

lotra perpendicular a la viga (1).

Con esta disposicidn simplificada, la regulacidén del ren
|

ldimiento del aparato es'posible mediante el empleo de sim--
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ples motores asincronos, con rotor bobinado y resistencias

?de deslizamiento, para el mando de los ejes de ruedas motri
Edes de la viga (2). Los movimientos de traslacién y de oriern
tacidn del aparato son nandados por simples controladores -é
que regulan la marcha de los motores de arrastre de los ---
ejes de ruedas.

Los aparatos de toma y de evacuacidén del tipo descrito -
éanteriormente pueden estar asociados con aparatos de almace
naje y evacuacidén automotrices, de construccidn general ané
loga a la de los aparatos gue nos ocupan.

A titﬁlo de ejemplo, describimos seguidamente algunas --
instalaciones gque comprenden una tal asociacibn y, en esta
descripcibn, los elementos de los aparatos de almacenamien-
to que son anflogos a las de las mdquinas de toma descritas
Lm&s arriba, estin designadas por los mismos nfimeros de refe
rencia pero afectados con el Indice Tb".

En la instalacidn representada por la fig. 82, la miqui-

na de toma es de un tipo mostrado en la fig. 6&. El aparato
lque se le asocia estd constituldo esencialmente por un trans
flportador (10 b) fijo o inclinable, llevado por un chésis --¢
;automotor constituido por una viga longitudinal (1 b) sopor
étada en uno de sus extremos por los ejes motrices y direc--
jtrices (4 b) y, en la proximidad de su otro extremo, por --
i

t
i

los ejes de ruedas locas (28 b). En la extremidad del trans
iportador (10 b), va dispuesta una tolva (12 b).

' Controladores pilotos y controladores de marcha mandados
fpor un conductor situado sobre uno de los aparatos o en un
;puesto de telecomando permiten controlar la marcha de los -
%dos aparatos. Estan previstos dispositivos de saguridad en

levitacidn de que los aparatos se aproximen o se aparten mu-

cho uno del otro, lo que podria provocar el empotramiento =




_ e
de ambos aparatos o el derramamiento de los materialss por |
el transportador (22) fuera de la tolva (12 b) en caso de -
285 _ falsa maniobra del conductor.

La disposicidn de la fig. 82 se refiere principalmente a

los aparatos de gran potencia. Para los aparatos utilizable%
en la mayor parte dé los parques de almacenamiento e insta-.
‘laciones‘similares, serin preferibles aparatos asociados mehé
290 1nicamente, como se representan en‘las figs. 9 a 11,

En la instalacidn que se representa en la fig. 93, el --
aparato de toma ea de un tipo simplificado, tal y como se -
representa sobre la fig. 72 con el eje 0 los ejes de ruedas
(28) en el plano aproximado del lanzamiento del transporta-
295 dor (10).

La mfquina de almacenamiento y evacuacidn asociada al --
aparato de toma, se compone de un chisis que soporta una --
banda sin-fin (10 b) y la inclinacidén de la parte posterior
del transportador (10 b) puede ser variada con ayuda de un
300 cric (30).

El chisis del aparato de almacenamiento va soportado, de

una parte, por una viga (2 b) montada sobre dos ejes de rug

=, =t e

das motrices y directrices (4 b), de la misma manera que la

viga (2) sobre los ejes (4), y de la otra parte, por el ex-

305 tremo posterior de la viga (1) del aparato de toma. Una ---

| vigueta (32) se apoya sobre una o varias rulinas (34) lleva
das por un plato (36) girando alrededor de un eje vertical

| (38) sobre una corona de rodamiento (49 solidaria de la vi-
ga (1).

310 Cuatro rulinas (42) con eje vertical, llevadas sobre el

plato (36), aseguran el centrado del transportador sobre --

{una tolva (12 b) que va dispuesta bajo el lanzamiento del -

|

transportador (10). Dicha tolva (12 b) se mueve verticalmen
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‘Marmente al mismo, a lo largo del transportador del parque,

ite para permitir los desplazamientos longitudinales del traqg

portador de enlace con respecto al aparato de toma; estando

ver un desplazamiento vertical de dicha tolva (12 b). |

La repetida tolva (12 b) estd soportada por rulinas que -
discurren sobre la viga (9 b ) del transportador (10 b) y -4
estd retenida bajo el lanzamiento del transportador (10) por
los montantes verticales (44) fijos al plato (36) y sobre -
los cuales toma apoyo la tolva por medio de las rulinas.

Para el almacenamiento de materiales, los aparatds'de to-
ma y almacenamiento se disponen en &ngulo recto§ el aparato
de almacenamiento realiza movimientos angulares alternativos|
alrededor de dos ejes prbdximos al eje (38) del plato'(56)'y
situados a ambos lados de &ste, de manera que el aparato re-
cula a cada cambio de movimiento. E1l aparato de toma, que -
es alimentado a partir de un transportador que discurre a lg

largo del parque de almacenamiento, se desplaza perpendicu--—

lpara seguir los desplazamientos del aparato de almacenamien-:

el desplazamiento del aparato de toma puede ser mandado por
n dispositivo sensible a los desplazamientos relativos de
lambos aparatos.

Para la toma de materiales almacenados en montdn a granel

%oel eje (38) ¥ situados a ambos lados de &€ste, de manera que
‘el aparato avanza a cada alternativa’de movimiento. El apa--+
’nato de almacenamiento sirve entonces bien para cargar camio

.-es, bien para alimentar un transportador situado perpendl—-

l"

inclinado el transportador (10 b), es un efecto necesario me'
i
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cularmente a la cara del tajo o al frente del montdn, y se

| desplaza con el aparato de toma. En el caso de que el apara

to de almacenamiento alimente un transportador por una tol-
va mdvil (50), el desplazamiento de esta tolva puede ser --

asegurado automiticamente por un dispositivo de control (52

gsensible a los desplazamientos relativos de la cabeza del -

transportador (10 b) y de la tolva (50). Este dispositivo -
puede estar constituido, por ejemplo, por un dedo quelaccig
na un controlador llevado por la cabeza del tbansportador -
(10 b), y por un anillo adscrito a la tolva (50) en el que
se introduce dicho dedo. El dispositivo de control (52), --
eventuglmente, puede mandar los ejeé de ruedas (4 b) del --
aparato de almacenamiento para desplazar este Gltimo en la
direccidn del transportador (10 b) y mantener la cabeza de
éste encima de la tolva (50).

El aparato del tipo semiyllevado, representando en la --
fig. 9 puede ser reemplazado por un transportador de flecha
giratoria e inclinable llevado por el aparato de toma, se--

ghin se representa en la fig. 102. Este transportador contie

jne una viga articulada sobre un eje horizontal sustentada -

por un ch8sis (60) que pivota sobre la viga (1) del aparato
de toma alrededor de un eje vertical. Esta viga va suspendi
da mediante cables de una flecha llevada por el chasis (60)
Yy equilibrada por un contrapeso (62).

Una tolva (12 b), soportada por el chasis (60), queda --

situada bajo la cabeza del transportador (10) de la miquina

flde toma, en el eje de giro del chésis (60).

El aparato de la fig. 108, puede ser utilizado (como el
aparato de la fig. 92), para el amontonamiento o la toma de
materiales o para alimentar una tolva de carga de camiones

0 un transportador orientable en sistema de almacenamiento

L
4
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|talacidn, estl constituldo esencialmente por una viga (9) -|
| sobre la cual se articula un brazo giratorio (9°) que lleva]

| una rueda de cangilones (11) y una tolva (12), mientras un |

| tendido mientras varia el angulo de la viga (9) y del bra--|

La instalacibén representada parcialmente en la fig. 1l2,!
comprende un aparato de toma y de evacuacidén de construccid

simplificada, asociado a un aparato de almacenamiento y de

evacuacidn del tipo’utilizado en la instalacidn de la fig. |

8&.

El aparato de toma y de evacuacidn utilizado en esta iqgg

transportador de banda sin-fin (10) corre a todo lo largo _;
de la viga (9) y del brazo (9°). Los crics (13) permiten --

variar la inclinacidn del brazo (9°) y se ha previsto un --|

|
dispositivo de tensidén para mantener el transportador (10) |

zo (97).
i

La viga (9) va soportada por una viga transversal (2) y

los ejes de ruedas motrices y directrices (4). En su otro -

extremo, la citada viga (9) reposa .sobre el chisis de un --|

aparato de almacenamiento por intermedio de largueros (70)
qué se apoyan sobre rulinas (72) soiidarios de una corona -
giratoria sobre el chésis del trénsportador. Las rulinas -
(74) con eje vertical hacen a la corona solidaria en rota--
cidn conla viga (9). |

La tolva (12 b) del transportador de enlace queda situa-

da bajo la cabeza del transportador (10) merced a un dispo-|
sitivo telescbdpico de funcionamiento automtico.

El funcionamiento de este aparato es anflogo al de los -|

aparatos descritos anteriormente.
Es evidente que los aparatos descritos pueden ser utili-

zados para todas las aplicaciones de los aparatos de este -

4
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| tipo; amontonamiento, toma de materiales, movimientos de --

tierras, explotacidn de minas y de canteras, etc,

Hay numerosas modificaciones que pueden ser adicionadas
'a los aparatos é instalaciones, en particular para el empleo
ide medios técnicos equivalentes a los descritos, sin salir-
se de los limites de la invencidn J se sobreentiende que to

das estas modificaciones entran en el Ambito del presente -

\registro.
N O T A
EN RESUMEN: La Patente de Invencidn que, por veinte afios

se solicita para Espafia y sus Colonias, con prioridad de la

Patente francesa n2 PV, 14,158, de fecha 22 de Abril de ---
‘1.965, ha de recaer sobre las siguientes reivindicaciones:

! la, -~ "APARATO‘MOVIL PARA LA TOMA Y ALMACENAMIENTO DE MA-
| TERTALES A GRANEL", compuesto por una flecha soportada por

un chésis montado sobre ruedas o sobre orugas, en el que di
cha flecha puéde girar alrededor de un eje vertical, y de -
un transportador dispuesto a lo largo de la flecha, caracte

Irizado pbrque la flecha va soportada por un primer conjunto

mbvil constitufdo por un tren de ruedas o de orugas motri--

ices ¥y directrices que se dispone cerca de la extremidad de-

|

i

sva situado detrés del primero, estando previstos los medios

) R
jnecesarios para hacer converger las ruedas o las orugas de

lantera de la flecha, y por un segundo conjunto mbvil que -

Ylos dos conjuntos mbéviles en dos puntos situados en lugar -

iterizado porque, el segundo conjunto mdvil esti constituido

por un eje de ruedas locas situado transversalmente al eje
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|~ 1325780

de la flecha, en donde los puntos de convergencia de las ==

ruedas u orugas del primer conjunto mévil resultan situados
sobre el eje geom8trico del citado eje.

32,- "APARATO MOVIL PARA LA TOMA Y AIMACENAMIENTO DE MA-
iTERIALES A GRANEL", seglin la reivindicacidn 22, caracteriza

“do porque el eje de ruedas locas puede ser llevado a posi--

lcidn paralela al eje de la flecha para permitir los despla-

zamientos del aparato perpendicularmente al referido eje de

ila flecha.
’ 4a,- "APARATO MOVIL PARA LA TOMA Y ALMACENAMIENTO DE MA-
ITERTALES A GRANEL", seghn las reivindicaciones anteriores,
;caracterizado porque, el segundo conjunto mdvil, estfl cons-
:tituido por el chésis de otro aparato de toma o de almacena
fmiento. )
. 58,- "APARATO MOVIL PARA LA TOMA Y AIMACENAMIENTO DE MA-
ETERIALES A GRANEL", ds acuerdo con las reiviﬁdicéeiones ante
friores, caracterizado porque la flecha estd articulada so--
ibre un eje horizontal soportado por un chfsis mdvil que ---
lcontiene los citados conjuntos .mbviles, estando previsto un
idispositivo de elevacidn para hacer pivotar la flecha alre-
dedor de este eje.

62.- Por Gltimo, se reivindica el objeto sobre el cual ha

lde recaer la Patente de Invencidn que, por veinte aflos, se

P o r
* APARATO MOVIL PARA LA TOMA Y ALMACENAMTENTO DE MATERTALES
| A GRANEL "

Todo conforme queda expresado en la presente Memoria deg

riptiva que, consta de diecisiete hojas escritas a méquina

N B
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LAMINA 5

SOCIETE FIVES LILLE CAIL
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Fig. 10
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* Fig. 11

ESCALA VARIABLE
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