DATEBRTE DR INVINCICON .

@/ Zéa%&%’a @mw% rra

sothe
"Perfeccionamientos en miquinas revdiver!

Falicitande: TBERIANN TRAUB,
de nacionalidad alemana, residente en

Reichenbach/fils, Alenania.

Lo invencidn se refiere a una miguina
giratoria, especialmente a una méguina giratoria
automitica monohusillo, provista de barras de guia
para la aplicecidn directa de por 1o menos un br-

5e gano revdlver, que sctfia conjuntamentc con un husi-

Mod. 113



110 de accionamiento alojado en el cabezal respec— .
tivo, y una parte de trabajo especificada por la .

herramienta y la pieza de trabajo y con un &arbol de *:’

. »

mendo para regular el movimiento de avance de un som- -

'..'

5 porte para la parte de wrabajo, alojado axialmente sen.
desvlazable en el brgano revdlver.

.
LI IO

¥n las miguinas giratorias conocidas . --

. P

es difficil aplicar un cabezal revbdlver de tanmbor y .tap

.

bién dificil de conectar este cabezal eon 10s 6rgaﬁ5q
10. ‘ de accionamiento de la miquina giratoria. “Yura conéé;'
tar un tambor de conexidn, que lleve los husillos de
trabajo, desde una posicidn de trabajo a la otra,
sirven levas dispuestas en un &rbol de mando gue ac-
cionan un acoplamiento que, durante la operacidn de
15. la mdquina, se asienta sobre un eje de mando auxiliar
que gira continuemente al mismo tiempo. Con el aco-
plamiento conectado se acciona un drgano de mando
desarrollado en Jorma de transmisibn de cruz de
lialta. Cada husillo de trabajo, que se encuentra
20. en posicidn de trabajo, se desplaza con ayuda de una
leva y de una palanca. Las mAquinas giratorias, co-
nocidas, provisias de un capezal revdlver de tambor;
son muy complicadas ¥y costosase.
liediante la invencidn se crea un brgano
25. revdélver adecuado, de Thcil aplicacidn y apto para
su montaje ulverior a una méquiﬁa giratoria ya exis-
tente. Un Srgano de esta clase se caracteriza porque
estd constituido esencialmente por dos unidades que
se han dé montar en dog luzares separados entre si

30, en la miquina giratoria vy que se unen entire si a
q & q
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través de un &rvol de accionawiento para el accilona- z,:

miento de giro, de por J.o menos una parte de trabajé;z:.
y porque un miembro de conexidn desplazable paralelars-
mente al Arbol de accionsmiento, conecta la parte dq.’}

Se trabajo, a accionar por el husillo de trabajo, con “5‘
una leva de mando Gispuesta en el Arbol de mando. El.

v e ray

brgano revdlver desarrollado sepin la presente in-, ..

L3 ) 3
.

vencidn 6 el cabezal revélver, que muestra esencialzn .

* et

mente dos unidades de construccidn, es de desarrolly’,

.

10. sencillo y por lo tanto de fabricacidn econdmica. e
puede conectar con una méquina bdoica sencilla que,
ademnds de un cabezal de husillo, solo precisa tencr
barras de guila y un 4rbol de mando. Sobre estas ba-
rras es flcil de graduar la unidad de construccidn

15. que 1leva la torre porta-herramientas de acuerdo con
la pieza a trabajar.

“n ulterior desarrollo de la invencibn
tiene la unidad de consiruccidn, que lleva la torre
porta—~herramients un motor de acclonamiento para el

20. accionaumiento de un drgano de conexidn que coloca las
herramientas en su luzar de trabajo, estando cada una
montada sobre un soporite axialmonic desplazable en
la unidad de construccidn, congecutivamente en una
posicidn coaxial al husillo de accionaniocnto, con

25. lo que cada herramicinta, que se encuenitra en esta
posicidn, estd vor 1o menos en una direccidn acopla-
de con el miembro de conexidn para su desplazsmien—
to, Debido a la disvosicidn de un motor de acciona-~
miento especial se suorime un eje de mando auxiliar.

30. Bl wotor Ge accionamiento muestra un dis-
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positivo de rrenado para parar su ejc de acciona~
t. .
niento, cuyo dispositivo de freno actiia en el momenfo'. ..

de separarse el motor de accionamiento de su fuente *:-

« * 5

de energla, sirviendo ventajosamente para conectar ¥

. -
es*
.

5 separar ¢l motor de acclonamiento de su fuente de ,a,

energia cada vez un interruptor, de los cuales uno ,

e e 9a.

actia con el 4rbol de mando y el otro con una piezg ..
a accionar por el notor de accionamiento. Debido a.}:.

€ v ¢

la disposicibén de dos interruptores en unidn con una,

conexidn eléctrica corregonondiente se evita, también

b
<
o

a un nfmero de revoluciones muy bajo del Arbol de man-
do, ung doble conexidn y con ello una conexidn errdnea.
Otros desarrollos veniajosos Dara regol-.
ver los cometldos en gue se basa la presente inven-
15. cibn figuran en las ulteriores caracteristicas‘de las
reivindicaclones nencionadas g8l final Ge Jla wemoria.
Le invencibdn se describe con més detalle
a continuacidn a base del dibujo en el cual se ha re-
presentado esquendticamente, como ejemplo de ejecucidn
2C. del objeto de la pregente invencidn, una miquina auto-
mética giratoria monohusillo provisto de un cabezal
revbélver de tambor.
Lg fig. 1, es una vista en alzado.
Yig fig. 2 v 3 son secciones segin las
25. 1ineas II-II y ITI-III de las Tiguras 1 y 4 respec-
tivamente en otra escala.
La fig. 6 es una seccidn segln 1a linea
IV-IV de la fig. 3.

18, fige 5 es un esquena de engranajes.

ol
+y

30. a fig. 6 es una vista parcial de las



325757 ‘4

-5
piezas representadas en la fig. 1, giradas 1802 y
a mayor escalae.
Lo fige 7 es un perfil de la fig. 6, .
vista en la direccidn de la flecua VII, e,
54 Una bancada 1 de un torno automdtico !§-

monohusillo 1lleva en un Jado un cabezal. de husillo .2, .

a través de cuyo husillo Ge accionamiento hueco 3 ge "

[P}

alimenta una picza de trabajo en forma de barra. &l.--.
. L

cabezal de husillo 2 gcciona dos Arboles de mando 4e.,
* . *
LR L]

10. gue estén alojados en un soporte 5 desarrollado co-
mo cavallete de agiento cecn el lado de l1s bancadall,
opuesto al cabezal de hugillo 2. Yor encima de los
drboles de mando 4 se cncuentran, enire el cabezal
de husillo 2 y el soworte 5, dos barras de gula &.

15. Sobre las barras de gula 6 se ha dispues-
to una carcaga 7 corregpondientec a una unidad de cons—
truccidn que se puecde ajustar arbitrariamente a lo
largo de las barras de gula 6. Sobre ambas barras Ge
sula 6 se han alojado, axialmente desplazavle entre

20. | dos abrazaderas que sirven dara la sujecidn de la
capcasa 7, un cuerpno de avance § que sgiirve cowo mieum—
bro de conexidn y al que un muelle Ge rctroceso, no
repregentado, tiende a separar del cabvezal de husi-
11lo 2. &3 cuerpo de avance puede estar. también alo-

25. jadp gobre una barrs Qisguesta en la carcasa 7 y con-
ducida a través de egta Qltima. Una leva de mando 9,
gue se encuenira sobre el &rbol de mando 4, actla
conjuntamente con un rodillo de leva mbntado en el
cuerpo de avance 8.

30 wa carcasa 7 lleva un wotor eléetrico 11,
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L]
ciyo eje de accionauiento 12 se puede parar por un -+ .

L]
Gispositivo de frenado, no representado, tan pronto. ».

como el motor eléctrico 11 esté separado de su fuen~"!

L ]

te de energia no reprcsentada. &1 4rbol de acciona-a‘ s
L

0] . . o ¢
niento 12 1leva un pifidn 13 que engrana con una ruede.
dentada 14. Una rueda dentada, solidaria a la ante—~ .

LN P

rior, engrana en un disco de impulsibn 15. bn éste: .

- -
Teo"

se han montado dos bulones de impulsidn 16 y 17 a . -.

£+

» 'y . ¢
una distencia entre si que corresponde a un dngulo ...,

. 4 ?

central de 1202, Cada uno de los bulones de impulsifn’
16 y 17 esté previsto para engranar en uno de 1os seis
egcotes de un disco en forma de cruz de Liglta 18 (fi-
gura 3 y 4). dste disco estd fijamentc unido a una
rueda dentada que engrana con unag rueds Gentads 19,
en la que se ha moniado un tambor de conexidn 20. ig-
te sirve para el alojawiento de dos husillos girato~
rios 21 y 22, que sirven como soportes giratorios pa-
ra, cada .vez, cambiar de 4til, vy un husgillo girato-
rio 23, gque girve como soporte fijo para un Gtil.
Cada uno de J1os hugillos 21 y 22 yv ¢l husillo 23 es-
tén fodeados, en su lodo o»nuesto &l cabezal de husi-
1lo 2, por un muelle egpiral 33 que tiene la tenden—
cia dé separar el corregpondiente husillo del cabe-
zal de husillo 2. La relacidn de transmisidn del dis-
co de egruz de lialba 18 con relacibn a 12 rueda denta-
da 19 es de 1:1. Bl tambor de conexibdn 20 ticne tres
posiciones de conexidn.

£1 tvembor de conexidn 20 ticne tyres esco-
tes 24, de log cuales, en cada vez uno, se invroduce

un vlstago Indice 25, para cuyo accionauiento sirve
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25,
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- .

una palanca 26. kgta trabaja junto con un disco de

L3

L]

"
!.

leva 27 conectado con el disco impulsor 15, gue cira

® .

.

en sontido de la flecha (fig. 3). 31 disco de imdHul-"!"

sidn 15 1leva sobre su lado opucsto a los bulones -+

de impulsidn 16 y 17 una leva 28 gue actla conjuin- ‘éu
:

temente con una palanca 2°. usta sirve para accionar .

un interruptor 30, dispuesto en la carcasa 7 (fig.2--

oo

¥ 4) que cstd destinado a la separacidn del motor eddc-

. ¢

trico 11 de su fuente de energia. lia conexidn enira...

[P Y

este motor y su fuente de csnergla se cstablece a tra~
vés de un interruptor 32 dispuesto en la carcasa 41
que actla conjuntamente con un disco de mando dis-
pucsto en ¢l Arbol de mando 4 (fig. 1).

@1 plano de engranajes, sestn la fig. 5,
muestra una rueda dentada 34, wmontada sobre el husi-
1lo de la pieza de trazbajo 3, que, a través de una
rueda dentvada interwedia 35 y una rueda dentada 356,
acclona un eje de gccionaniento 37 que egtd alojado
y apoyado en una de las barras de gula 6. Sobre el
otro extremo del Arbol de accionamiocnto 37 se encuen~
tra una rucda dentada 38 que, a través de dos ruedas
dentadas 39, 40, accionz un 4rbol de contramarcha 42
alojado cn una carcasa 41 perieneciente a la otra uni-
dad de construccidn. isgte Arbol lleva dos rucdas den-
tadas 43 y A4 intercambiables, conectadas coa 81, de
didmetro distinto. e rueda dentada 43 engrana con
una rueds dentada 45 y la rueda dentada 44 con una
rueGa dentada 46. Yas ruedas dentvadas 45 y 45 estén,
cada una, Iijemente unidag con una parte del scopla-

micnto 47 y 48. Lgtas partes o plezas del acoplamicn-
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otro exiremo un wanzuito de acoplawiento 52' giratq-—..

. L)

. :’ .
0 estén alojadas en un eje hueco 49, sobre el cual, %,

.

..
estd montado fijamente un cuervo de acoplamicato 504 °,

.

*
quc se puede acoplar con una de las plezas de acople—-

o

miento 47 8 48. 21 cje hueco 49 estd en su otro extie-.
LR

mo unidos fijamente al giro, pero axialmenie desplaza-
H

Dle. con un -Arbol de accionamicnto 51 y lleva on su

“ e te,

* .
- > . - - . '.'“.
rio pero fijo el Jesplazamiento axial. e,
* L3R e
s ¢

H1 &rvol de accionamicnto 51 lleva, sdw,
bre su extiremo opuesto al Arbol hueco 49, un pifénZBé:
que engrana con una uila de arragstre 54 o0 con un piidn
interuedio 53. w1 »ikbn puede, eliwinando ¢l pifibn ia-
teruedio 53, acclonar hasta tres ullas de arrasire 54.
Tig ulla de arrastre 54 estd unida, fija al giro, pero
axialmente desplazable, con ) husillo giratorio 21
que silrve para cortor pasos de rosca. L@ rueda o pi-
fibn intermedio 53 cnzrana con una ufla de arrastre 55
que estd unida fija al giro, pero axialmente despla-
zable, con el husillo giratorio 22, que sirve paré
el taladro giratorio. La rueda intermedia puede ac-
cionar hasta dog uilas de arrastre 55. El husillo gi-
ratorio 23 estd alojado, mediante una pieza de guia
56, fija al giro, pero axialmente desplazable, en el
sambor de conexidn 20. Yambidn es posible alojar los
husillos giratorios 21 y 22 segin la forma del husi-
110 giratorio 23. iun este caso se suprime el dispogi-
tivo de acclonauiento 34 hagta 595 antes Geacrito.

Con.cl uanguilto de acoplamiento 52' em-
braga una palanca de conexidn 57 Ge dos brazos que,

en su extremo libre, estd conectada a través de una
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barra de traccidn 53 con una palanca de dos brazos 59% .«

-

’.
gque sirve asimisio como palanca de conexidn. ista eg-,

-
«
t4 alojada giretoriamente sobre un buldn 60. Un mue~*2
lle 62, que ataca a través de uma barra de traccidn’t. .
\.’0

61 con la palanca dovle 59, ticne la tendencia de ., a.
e
)

glrar la palanca doole 59, e.. sentido contrario al .
tsseg

de giro del reloj (fiz. 6). Tia palanca doble S se, .-
. - . B ";c“
gzira por una leva de wando 63 dispuesta sobre el dr. ..

L >t

bol de mando 4 conira el efecto del nuelle 62 en ol'.

-
vt e,
)

e

sentido de giro del reloj. Zsta se sujeta por la pa~*
lanca de cierre 64 cn una »0sicidn en la cual el cuer-—
no de acopnlamiento 5C estd conectado con la oleza de
acoplaniento 47, Ge manera que por las ruedas de en-
granaje 43, 45, se transmite un par de torsidn sobre
el 4rbol hueco 43. La Warra de “raccidn 58 atraviesa
el extremo libre de la nalanca de conexidn 57. unire su
extremo y una tuerca enroscada en la parte central de
1la barra de traccidn 58 sc hé tengsado un muelle que
tiende a girar la palanca de conexidn 57 en el senti-
do de giro del reloj. ilas tensiones previas de Jog mue~
lles 62 y 65 se _raduan mediante las tuercas 66 y 07.
De las tensiones previas de estos nuelles depende el
par de torsibn transwitido, en cada caso, por el acé—
planiento 47 hasta 50,

HBn los extremos adyacentes a la carcasa
de engranajes 41 de los husillos giratorios 21 y 22 y
del husillo giratorio 23 se ha wmontado en cada uno un

]

anillo de tope 68 graduable en direccidn axial (fig. 5

v 6). ¥ anillo de tope 68 actia conjuntamente con una

palanca de desconexidn 63, que cstd conectads con una
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.4 1 . . °
barra de traccibn TO0. dsta lleva una picza de suje— * "«
] L

[ ]

.

cibn Tl que embraga en un escote de la palanca de
t
L3 I 4

cierre 64, que estd alojada giratoriamente alrededor .
e &

de un buldn 62. Un muelle 79 tiene la tendencia de *:,
*

empujar la barra de traccidn 70 en direccidn hacia e®-
E 3

cabezal de husillo 2. resds

-

Una palanca 73 estid alojada giratoria— |

LR B S
tae”

mente alrededor de un buldn 74 y unida mediante un -+
[ 3

tornillo 75 y una nieus de sujecidn 76 con la barra:s.
X §
et L3

de traccidbn 70. Una leva 77 sirve para girar la pa-
lanca 73 en el sentido de marcha del reloj. Un torni-
110 78 estd alojado giratorismente cn la picza de su-
jecidn 76 y roscado en la pleza de sujeéién 71l. Giran-
do el tornillo 78 se desplaza la barra de traccidn 70
en direccidn axial.

sn la posicidn de las pilezas representa-
du en el dibujo se encuentra el husillo giratorio 21
coaxial con el husillo 3. w1 buldn indice 25 esta le-~
vantado de uno de 103 escotes 24 y el buldn de impul-
sidn 17 comienzs a ensranar en uno Ge 10S €8COotes dei
disco de iialta 18, Ge manera que el tumbor de cone-
xidn 20, nedientve los bulones de impulsidn 16 y 17,
se gira en 1202 con 1o que el husillo giratorio 21 se
retira de su »osicidn coaxial con relacidn 2] husillo
3 y el husillo giruotorio 22 ge girahgta alcanzar a-

e

)]

esta Hosicibn, en la cusl el tembor de conexidn 20
fija mediante el buldn indice 25. Ll accionamiento del
tambor de conexidn se efectiia agqui por el motor de
.aocionamiento 11 cue, a través del interrupior 32,

estd conectado con su Ffuente de energia. Tan »ronto
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<
cidn Tinal se acciona por la palanca 29 al interrupfor.

30 y el motor eléctrico se desconecta de su fuente de

energia con 1o que actiia el dispositivo de freno y 8y .

4rbol de accionamiento 12 se para. can.
H

¥n igual forma se ponen ocada vez en PorT.

sicidn de trabajo el husillo giratorio 23 y el husilio

siratorio 21. N

)

Ta pieza de trabajo, montada en el plade,
EY » .
L ] ®

movido por el husillo 3, se taladra previanenie em-—
pleando el husillo giratorio 22, se termina de bala-
drar empleando el husillo giratorio 23 y con el husi-
110 giratorio 21 se cortzs el paso de rosca. Para ta-
ladrar la oiezs de trabajo se selcccionan préviamente
las velocidades, pgraducbles por medio del acoplemien—
0 47, 48 y 50. Yars ello, se mueve la palanca de co=-
nexidn o doble 59 de la leva 63, que se encuenira
sobre el &rbol de mando 4, contra la fuerza del mue-
lle 62, en sentido de giro del reloj y se sujeta en
posicidn nor la palenca de clerre 64 en la cual las
piezas 47 y 50 estén acopladas.

Ta leva 9, que se encuentra sobre el ar-
bol de mando 4 desplaza el cuerpo Ge avance 8 sobre
las barras de gula 6 contra la fuerza de sus muelles
de retroceso y de un muelle 33 en Jireccidn nacia el
cabezal de husillo 2, con lo que, Gebido al ewmbrague
del cueroo de avance 8 en la uila de arrasire 55 del
husillo giratorid 22, éste avanza hacia la »ieza de
trabajo y después de terminar el taladro, baj&;a fuer-

za Gel muelle de retroceso, no reuvresenitado, que actla
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sobre el cuerpo de avance 8 y el correspondliente 5'..
nuelle 33, regresa a su pogicidn de partvida. Tropie%&.?
entonces el tope 68 contra la palanca Ge desconexién.s'
69 y dosplasa la barra de traccidén 70 hacla la deret .’
et

cha (fiz. 6) con 1o gue la palanca de cierre 64 se 4
_’ -«
*

gira a su vogicidn de desblogueo y la »palanca doble
AR SaE  3
59 petorna a su posicidn de partida en la cual la
pieza de acoplamiento 48 se acopla con el cuerpo deij
acoplamiento 50, R
A través del interruptor 32, que se "t ¢
acciona por el Jdisco de mando 31 situado sobre el
4rbol de mando 4, se¢ vuelve a conectar el motor eléc-
trico 11 con su fuente de energla, con 1o que el husi-
110 giratorio 23, mediente el engranaje de cruz de
lialta 15 hasva 13, se pono cen posicidn de trabajo. Hs-
te hugillo,alojado fijo al giro, en el tambor de co-
nexidn 20 se wnone en accionamiento en izual foria
como el augillo giratorio 22 contra la pleza a travda-
jar y retorna en igual forma a su posicidn de pertida.
ilediante un ulserior procesd de cone=
xidn se lleva el husillo giratorioc 21 a una posicidn
coaxial con el husillo de la pieza a trabajar.3.
Yara corvar el paso de rosce entra en actuacidn el
engranaje 43, 45, cowmo para el taladro orevio de la
nieza & trapnsjar. 4l husillo giratorio 21 se pone en
posicidn de trabajo isual gue el husillo giratorio
22, pero retorna a su posicién de vartida soldbajo
1a fuerze de su muelle correspondiente 33, después
de gue haya entrado el cagranaje 44, 46 en acciona-

miento para accionur ¢l cortador del »aso de rosca
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mediante la conexidn del acoplamiento 47 hasia 50. ;.:
wn caso de que la herpamienta de cort&%ﬂ'j
el paso Ge rosce, Gebido, por ej., a una herramienta.,.
defectuosa, no alcance la profundidad del paso de rgg+*
.
ca ajustuda, se mueve mediante la curva 77, que ostd
nontada sobre el Arbol de mando 4, de manera gue, pocC
.
antes del momento en el cugl se ha de efectualp el
desenclavamiento y con @710 la conmutacidn, la pala%é%j
ca T3 glra en el sentido de giro del reloj, con 1oeg€é'
la barra de traccidn 70 se desplaza hacia la iZQuiér&é.
Ve egta mancia se Gesenclava la palanca doble 59 y
se efectla la desconexidn en el ascoplamiento 47 hasta
50. liediante desplazamiento axial de Ja barra de trac-
cidn 70 se vuede modificar el momento del desenclave-
miento y, con ello, la -orofundidad del paso de rosca,.
Tambiédn es pogible accionuar el cuerpno de
avance 8 mediante un wotor eléctrico, un motor hidrau-~
lico, neumdtico o similar. sn lusar del wmotor eldc-
trico 11 se puede emplear izualmensie uno hidréulico o
similar.

N O T A

Vegerita suficlentemente la naturaleza
del invento, asi como la manera de realizarlo wn la
prhctica, Gebe haccrse constar que las disposiciones
anteriormentec indicadas son susceptibles de modifica~
clones de detalle en cuanto no alteren su »rincipio
fundamental. También se hace constar gue el invento
corresponde a una Solicitud de Patente pregentada en
Alemanig n® D 19530/49a Gbm de 25 de azosto Ge 1965

acogidndose, por 1o tanto, a 1os besneficios gque conce-
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den los Convenios Internacionales en Vigor, siendo,
» o .
L

lo que constituye la esencia del referido invento.y ‘,

por lo que se solicita Patente de Invencidén por 20 ;"
L38 2E4

afios, en Espaiia: "PERFECCIONAMIENTOS EN MAQUINAS RE

LN L]

VOLVER", caracterizéndose por lo siguiente: reer

1.~ Perfeccionamientos en miquinas revoi&é},
especialmente en miquinas automdticas giratorias mome
husillo, del tipo que comprende dos barras de guié:?@;
ra la aplicacién directa de, por lo menos, un 6rg@%3;
revélver, que actiia conjuntamente con un husillo ¢«
accionamientos alojado en el cabezal, una parte de tra
bajo especificada por la herramiente y la pieza de tra
bajo y un &rbol de mando para regular el moviemiento
de avance de un soporte para la parte de trabajo alo
Jjada, axislmente desplazabie en el orgéno revdlver,
caracterizados porque se disponen dos unidades de cons
truccién, una que forma el cabezal ¥y la otra forma un
carro en el qué v4 montada la torre revélver propia-
mente dicha, que se montan en lugares separados entre
si, en la miquina giratoria y que se unen entre =i a
través de un 4rbol de accionamiento para el giro de
la parte de trabajo, y porque un miembro de conexién,
desplazable paralelamente al 4rbol de accionamiento,
conecta la parte de trabajo, a accionar por el husi-
1lo de trabjo, con una leva de mando dispuesta en el
citado Arbol de mando.

2.-Perfeccionamientos , segin la reivindi-
cacién 12, caracterizados porque la unidad de cons-

truccibn , que 1lleva la torre porta - herramienta,
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se monta de forma axialmente desplazable en las dos:?':

*

barras de gufa y la otra unidad de oonstruccién,.qué\’f

o

lleva el accionamiento de giro para la parie de tra=—,.
M

bajo, se monta en un cavallete de asiento para la =« *°

LR
[P

barra de guia y el 4rbol de mando y porque el uiembry
L]
L]

de conexidn sc¢ constituye a wodo de corredera, longi-

*
12 Cay

tudinalnente desplazable contra la Tuerza de un mue-~ |
’ ¢ + g
1le de retroceso. et
N o~ . - 4 -'! ’L.

38 = Perreccionanientos, segin la rci=*

.o
» .

. . 0 . - PR ’
vindicacidn 12 4 22, caracterizados »norgue la unidag -

de construccidn, que lleva la torre porta-~herramicn~

0

ag, Gispoune de un wkotor para el accionamiento de un
brzano de conexidn que coloca las herramientas de tra-

najo, cwua una de las cuales se monta en un soporte

~alojado, axiaglumenie desplazable, en la unidad de

const{ruccidn, junto con su soporte, consecutivamen-—
te, en una posicidn coaxial al husillo de acciona-
miento y porcue cada unz de las herranientas de tra-
bajo, que se encuenirsn en esta posicibdn, estd aco-
plada con el miembro de conexidn para el desplaza-
miento en, por 1o menos, una direccibdn.

A% - Perfeccionaientos , sezln la rei-
vindicacidn 38, caracterizadog »orque el woior Ge
acclonaiiento se le »srovee de un digvwositivo Ge fre-
nado vara detener su eje de accionamiento, cuyo dig-
pogitivo de frenado actla al tiempo que el motor de
gccionamiento ge gepara de su fuente de energla, y
Dorgue para conectar y seyjarar el motor de acclona-
miento de su fuente de energila sirve, cada vez, un

interruptor, de los cuzles uno actla con el &rbol de
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mando y el otro con la pieza a accionar por el mo-
tor de acclonamiento.
58 - Perfeccionamientos, segin la rei-

vindicacidén 38 § 48, caracterizados porgue el motors =«
- &

. tToe®

que acciona el drgano de conexibn, desarrollado coumo.

f.

cruz de lialta, acciona simulténcsmente un disco de 18-
. Q-(-v..<
va, que sirve para levantar y bajar directamente un
[ ]
[ I } r'

vésitago indice, y poraue una palanca,que se acclong=+”
L P

» . - Y i‘. Ld .
directamente por el motor de acclionawlento, sirve pa~-

st e

.

R

ra acclonur un interrupstor que separa el motor de B .
fuente de energia.

68 - Perfeccionamisnios, segln las rei-
vindicaciones antveriores, caracterizados porque el
£rbol de transmisibdn, que conecta el Lusillo de
accionawiento con el accionamisnto de giro para la
pieza de trabajo, que se encuentra en la otra unidad
de consitruccidn, estd =21ojado en una de las barras
de guia.

78 ~ erfeccionamientos, segin la rei-
vindicacidn 62, caracterizados porgue el eje de trans-
misidn se conecta, o través de un acoplamuiento, con |
el eje de accionanicuto, uniéndoge con el acoplauien-
to uno Ge log dos jucgos de engranajes, de 108 cua-
les uno acclona el eje de accionauicn®to a una velo-
cidad mayor y ¢l o%ro a una velocidad menor de la
que corresponde a la velocidad del husgillo de tra-
vajo.

82 ~ Vorfeccionamientos, seyin la rei-
vindicacidn 72, caracterizados porgue un nuelle tien-

de a revener el acoplamiento en una posicibdn, en la
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cual. un juego de engranajes entra en acclonamiento

L]

y porque el acoplamiesnto, con ayuda de una palanca

E)
.
L]
-
.

que zire mediante la accidn de una leva de mando,

LI

que se aispone sobre ¢l eje de mando, Se DONES €N DOF ..

MG

gicibn y en ella se enclava cusndo actla el otro jue="

.~ N .
*
£o de engranajes. *

-
. . PR AR )
98 - Perfeccionamientos, seghn la rei-

. A >

s Y s g A
vindicacibdn 82, caracterizados gorque para enclavars..:

e Ay

la palanca de conexidn se usa una palanca de cierrg .
a la que un muelle tiende a mantener en su posiciéﬁ;:f
de enclavamiento y que se gira coatra la fuerza del
muelle por una vieza de tope montada en el soporte
que lleva la pieze de trabajo.

108 - Perfeccionamientos, segin la rei-
vindicacidn 98, caracterizados porque la palanca de
cierre se conecta dircctamente con la »palanca de
degenclavamiento, cuyva posicidn de giro se gobierna
por una leva disvucsta sobre el cje de mando.

118 - Jerfeccionamientos, segin las rei-
vindicaciones anterioresg, caracierizados porgue la
unidad de consiruccidn, que lleve las nerramientas,
muestra ug Fambor de conexidn, que recibe log so-
nortes axialmente desplazables, en el cual se alo-
jan piratorlamente los soportes degarrollados cowo
hugillos giratorios y gue se acclonan a través de
un pifidn que se encuentra sobre el eje de accilona-
miczinto.

122 - Verfeccionamientos en miquinas
revélver, tal y cono queda substancialmente des-

crito en la presente liemoria e ilustrato en los di-

L]
-
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bujos adjuntos.
Heta Memoria consta de dieciocho hojas

escritas a miquing ;
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