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PATENTE DS THVINCION

gue por veinle ailos se solicita a favor de la {ima KECa~ Mececa-
notecnica Jussenesc, Sin.c., de nacionalidad italiona, domi-
ciliada en CASBANO MAGNAGO (Vamse/Italia), Via Verai, 135, ¥
gue ha de recaer sobre " PEZIFECCIONAMIEMIOS EN LAS MALUINAS

PESPUNTEADORAS "

L L o L o o o I o o L o O T L o L D e e B o o o o o T S e T L o R S e o s e M R L e AT S T tan

Memoria descriptiva

Tl rezistro de la patente de ilnveneidn que se solicita
tiene por objeto serantizer en Eopana y sus plaozos de soberonia
la explotacidn de unos perfecclonamientos en lus wiquinas
pecpunieadoras, conforme se describe a con'l;inuaciéh 3y 8¢ re-
sragonte rré&ficazente en los adjuwitos dibujos, & titulo de ejem—
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‘La presente invencién se refiere a unos perfecciona—
mientos en las méjyuinas pespunteadoras merced & Los cusles se
ha previsto en las mismas un dispositivo progremador de pesuun-
teado que, por medio de un méndo eléctrico sincroniza un dispo-
sitivo de conexiunes y frenos egiectromagiieticos, para cowgsoner
dibujos de pespunteados a voluntad sezln el incenio y ¢l _us-
to del nsuario de la mécuina y segin qualguier dibujo proyecta-
do u ordenado, asl como un dispositivo regulador de la teusidn
del tejido durente el pescpunteado, cowo se verd mis detallslic-
wenie cxplicado en lo gue sigue.

La méquina pecpunteadora automdtica cegln la preuunie
invencidn psruite, asl, crear un te;iuogpeapunteado LCopliuo gue

¢std constitufdo por un tejido liso, acoplado a otro quc cs

cldstico en el seaticdo de la urdimbre, el cual se wanitiene bajo

tensién, cn dicho sentido, ¥ que es pespmntesdo siruiendo un Gi-
bujo programado cuaigulera, de suerté que, al liberar la tcn-
¢idn, se obtiene un fejido con dIbujos diversos & con elevada
slasticidad particularuente adeptable a lu indumentaria depor-—
tiva 7 de otro zénero. Entre ambos tejidoc, es decir entre el
tejido liso por el dereccho y el eldstico dispuesto inicriowvuctiie,
va insertada, y pespunteada con ellog, una cepa de ccolchudo,
que'puede estar constitulda por guata, wateria pléstica ¢ syonjo-
sa u otro material adecuado, de forua  ue dé al tejido, adeués
2e un c¢lovado alslemiento térmico, un tacto poriticularwentc Llc-
xible,

Las ventajas y las caracterisiicas ¢ lua méyuina pes-
suntesdora automética segfn la presente invincidn se cowprende-
rén me'or por la descripcidn gue cigue de une forwo preferica
de realizocién, hecha con riferencia a los dlbujos sdjuntios,

e log cuales:
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- la fi_ura 1 ev una vista , esquendtica en gurspectiva, de

Lo wiguina cn su conjuato, ¥

- lo fi_ura 2 es una victa, en perspectiva de los elouentos
esencioles que comstituyen la invencidn, separados del rcoto de

la w&quina,.

A

llaciendo chora rcferencia « los éIbujos adjuntos, no se
describird,por supuesto, detallalauente toda la md uina pespun~
teadora, cuyos principios de funcionawiento son conocidos, sino
solswente aguclias partec que constituyen los dicpocitivos de

16 1la preoente inv.neidén o que son interesantes o relsclomacas con
ella.

Del &rbol central ae mando A, woviio por un wotol ade—
cuado N wediaonte las oporiunas trammisiones O, se derivan dos
WoviaiciiLog, es decir, un movimiento trancversal de carro B,

15 para el cosido trasversal, y un moviaiento longitudinal de los
rocillos Ci ¥ C, pora el cosido longitudinal. istos Cos wovi-
micnios obtenidos en el carro B y los rodillos Gy ¥ G decvian
la tels, o lac teles, recpecto a wna serie de agujas Z previstas
normalunente en la pespunteadora, para obtener asl los diversos

20 trazados de costura que constituyen el &fbujo.

Il movimiento de la costura trausversal estd deteraina-
do por un piion sin fin D, ¥ wa rueta de engrene helicoidal
Dy en cuyo eje T va montsda wa leva intercewblable E y un dis—
co prograwador T.

o5 La leva ?, mediante los Cos pequeilqs wansuitos Gl J G2

J la plaicha H gobierna el desplazamlento Wl en el sentido trans—

versal del carro portatejido B.

EL disco pro/rawador F coupience una serie ciicunferen—
cial de orificios L en la cual se pucdewn montar a voluntad los

pitones o espolones I que, surglendo del diceo hecia arriba
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inciden en un microinterruptor M, accionfndolo; este wi-
crointerruptor, aediante circuitos no representados, efectua
las commutaciones entre la conexidn electromagnéiica X y el
freno electroméignetico Y.

be—

o

La composicién del dibujo del prespunteado ect
sada, por tanto, sobre dos direcciones ortogonales entre sf,
es ueclr lo rotvacidn y tiro Wy de los rodillos C) ¥y C, 7 el
desplazamiento trensversal Wy del garro B,

51 los dos moviamiento Wy ¥ W2 tienen lugar simul-
téneamente, se obtienen costuras diagonales. Variondo oportu-
nswente la dispocicidn de los pitones I y cambisndo la luve B
por oira Ge perfil adecuado, se obtiene une _ama vastisiuu de

dfbujos. adewmds, Llas dos costuras trausversal y vertical, pucdén
gser obtenidas individusluente y con indepenacncia entre s,

(oo se ha dicho, la conexién electromagnéiice X sir-
ve psre establecer o inhibir el mando de loe rodillos Cl 7 32,
esto es, el avance de tiro Wy cobre el teJico. En el cogo ds
gue la conexién cleclromdenetica X sza inhibida, la poopun.sadon:
cotcuhard solawente costuras transversuler obtenldas por ¢l
desplazamiento W, del carro B mediante la leva I

Bn cste caso, el freno electromg nético ¥ co exciiado
para bloguear el rodillo Ry del telido superior y peraite
uma costura perfectamertie horizontal,

En el casgo contrerio en que la conexidn electrouagnética
X sea cxcitada, y la leva E tengs wic parte Ge su pertil con-
cértirico al eje T, dicha leva E no accionard, entodo el deierro-
1lo de tal pavte concéntrica del peril, el cecplazawlentu trans-
versal Wl del carro B y, por tanto, se obtendrd la sola cos-
tura longitudinel debida el tiro W, de los rodillos Gy y 2 o

En este dltimo caso, por tanto, el carro B esté guieto wmien-

trac que por el contrario, avanza el tujico, a causa de 1o
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 parte de perfil concénirico de lu leva B, a travic de la tiohe=-

v
micidn S derivada del_érﬁol principal A.

Bsta posibilidad de ejucutar cocturas transversales y Ver-
ticales independientes eantre sl es una Ce las covactericticas
fundé@entales &é la presente inv.neidn, y gue pucds car veriada,

a voiunvad, segin lag intervesciones del microintverzuptor io

Otra caracteristica fundauental es, por el contrario ,
la de poder hacer trabajar simulténeaaentc, cua periocor lar_os o
cortog, cen la leva E y, poﬁ tanto, ¢l desplazamiento truuncversal

N4
3

Wy del carro b, ea la traceidn W, de los rodillog C; v S
[

por tonto, el avance del icyiuo de Torus Gue ce crde un trazaco

de coctura diggonal, r.ctilineo mfc o menos inclinalc, o bien

curvo @és o menos acentuado, variando el perfil Ge l: leva By la

velocidad de avance del tejido.

Lo md,uina pecpunteadora automftica segln 1. inveneién
reoults, por tanto, meréed a €éstos ingeniosos dispozitivos, una
m&.uina universal de pespunteado.

Lo cecuencia autondtica de comautecloncs cuniie la conexién
electrowa nética X y el freno electromagnético ¥, wedionte el
wicrointerrutpor M, es obtenida porel equipo ellctrico ¢ que sirve
tasbién Jc cuadro de .ando. En ecte equipo estd. predispucctos
todos los clementos de cecuencla, de conwutacidn y de tranddr-
macidn de la energla eléetrica de corriepﬁe alterna en corricente
continua, para la alimentecién de la conexidén X y del freno Y,
eleuentos conocidos que no reguieren descripeidn porticular.

Como se ha dicho, el tejido eldstico en el sentido de la
urdiubre debe ser mantenido bajo tensidén durante el pespunteado
v, a tal fin, sirve el dicpositivo regulador de la tensidn que
va a describirses

Bote ectd constituldo por dos soportes 1 y 2 de susten-
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tacidén del rodillo R5 del tejido eléstico gque, cowo se ha indicado
anteriormente, es llevedo bajo las azujas Z en posicidn inferior
respecto altejido liso gue viene del rodillo Ry ¥ &l acolchawo que
va desarrolléndose del rodillo intermedio R2 « Ademés el dicpo-
gltivo cowprende dos rodillos 3 y 4 que tienen la funcidn de
extender en toda su anchura el tejido elfstico y determinar su
tensidn. Dicha tepsién se obtiene wmediznte un freno electrows; né-
tico » que actua bajo el rodillo % y que resulta excitado cn pro-
poreidn a la tensibn eléctrica, regulable medisnte un potencié-
metro P, sistematizado en el cusdro de wando & y oportunamente
graduado y a,ustado en proporcibén a la tencidn electrica.

Este dicpositivo de regulacién de la tensién peruite, we-
c¢iante el potencidmetro P y el freno electromegnético 5, una regula
eidn variable de la tensién del tejico eléstico en su urdiubre
gue perailte, en definitive, obtener el tejido pespuiteado aco-—
plado con una elasticidad predeterwinaca.

Naturalmente;'pueden aportarse nuucrosss modilicocioncs,
varientes y adiciones & loc verios elcuentos constitutivoes uc la
méguing, segdn la presente invehcién, gin qgue por ello se rcbase

su espiritu ni cu rinalidad ni tampoco su Smbito de proteccidn .

NOTA DE TGIVINOSTCACICIIE

Se reiindica como propio ¥y nuevo a favor de lo Fizua
MECA - lleceanotecnica Cassanese S.n.c., Gouicilieda en CASSAII0
IAGHAGO (Vsrese / Italia), lo especificado en las siulentes
reivinéicaciones:
PRLLDRA.~ Perteccionsmienios wi las méquinas pespunieadoras
pera la elaboracibn de un tejido pespunteado acoplado foruedo
por un teyido liso por enciwma, un acolchado central y un tejido

eldstico en su urdiwbre, someiido a tencidn por debajo, caructeri-
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zados en que se dispone un dicpositive prograuwcdor del pespuntes-
do, por uendo eléctrico 7 wscdnico de conexiones y frenos clectro-
wacnliicon, que peritite efectuar costuras de tranzio variable, se-
gln doo coew orto_onales, obtenldas independiculewcnic o congun-—
tawente con el decplazamiento del carro porte-tejido ;y con el
avance del tejido wcoplado.

SEGIDA.-  Los mismos perfeccionawientos en laé udquinags pee-
punteadoras o gue se reficre la reivindicecién priwerc, curvacte-

P

rizcdos en que se disponc sdewds en la wdyuina un disgpocitivo para
reoular lo tensidn Gel tegido inmxerior, eldstico en s. urdiasbre, de
aciero con el ~rado de elacticidad doseado.
TERCERA.=  Lus wiswos perfeccionapicntos cn las wd,uinas pos-
punteadoras, segin la reivindicaeidn priuwera, caracterizados por
el heeho de gue el dispositivo programador couwprende una leva, intel
cembiable, de perfil variable quc gobicrna los desplozaamientos
trensversales del corro porta-tejidos y, por tanto, de lag cos-
turas treaucversales sobre el tejido, sicndo dicha leva accionada
por el &rbol motor medlente la oportuna transwisidn.
CUAKTA.~ Perfeccionamientos en las méquincs pespunieadoras
seglin las reivindicaclones priuwera y/o tercera, caracterizados en
gue el dispositivo programador compronde una concxzidén electromag-
nltica que embfaga o deseubrago loo rocillos de treceidn del te-
jido wcoplado, zobernando as! el avance del tejido, y por tento,
las costuras verticales.
QUINTA.—~ Perfeccionamientos en las méguinas pespuntesloras,
segln la reivindicacién tercera, caracterizados en que se he previs
to un freno electromagnético sobre el fodillo portador del teji-
do superior liso para permitir una costura horizontsl unitorume.
SEXTA.~ Perfeccionamientos en las méguinas pespuiitcaloras segin

es relvindicaciones tercera, cumrta y quinta, caracterizados

en e la conmutacidn entre el accionemiento de la conexién clec-
tromagnética, para los rodillos de traccidn y el del freno elec-

tromagnético pars el rodlillo del tejido superior, cc dada por
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un disco programador provisto de una serie de orificios a lo
largo de su circunferencia, en los cuales se pueden lniroducir
a voluntad los pitones salientes que accionsn un micro-inte-
rruptor para variar, como convenge, lso sccusicla de comsutscidn.
SEPTIMA.~ Perfeccionamientes en las mégyuinas pespuntesdoras
seglin la reivindicacién sepunda, caracterizados en gue el
dispositivo regulador de tensién del tejido inferior,cldstico
en el sentido de 1a-urdimbre, estd constitufdo por dGos roGi-
1los tensores a través de los cusles pasa dicho tejido eidsti-
co,astando uno de los dos rodillos dotado de un i reno elec—
tromagnéiico variable mediante un povencidmetro.

OCTAVA.~ Perfeccionsmientos en las méquinas pegpuntesdoras
segin la reivindicacibn séptiua, caracterizados en gue el
potencidmetro esté sredusdo proporcionalmcnﬁe a la magnitud

de tensién electrica.
NOVElA.—~ PERFECCTIQNAMIIITIOS I LAS MAQUINAS PRSPUINIEADORAS.
Tal y comp se deja descrito en la memoris prececente

que consta deocho ho)as foliacas y mecsno rafiadas por una
sola de sus coras y dos hojas de planos.

Medrid, 20 Abril 1S0¢

P.A. de MECA - Heccanotecnica

Cassonese 3.n.c.
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