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MEMORTA DESCRIPTIVA PARA SOLICITAR PATENTE DE INVENCION EN

ESPANA POR: "UN SISTEMA DE CONTROL QUE UTILIZA DISPOSITIVOS MAGNETICOS

BIESTABRLES", A NOMBRE DE STANDARD ELECTRICA, S.A., CON DOMICILIO
EN MADRID, CALLE DE RAMIREZ DE PRADO N9. 5.

BEste invento se refiere a un dispositivo magnético bies-
table para cooperar con una fuente magnetizadora gue tieng por -lo
menos dos condiciones estahles, que comprende un primer iman perma-—
nente giratorio asociado con un generador y con un segundo iman per—

5 manente giratorio, teniendo cada uno de estos imanes dos polos § es~-
tando montados con proximidad inmediata entre ellos, en los que cuan-
do dicho primer imin permgnente se asocia operativamente a dicha
fuente de magnetizacidn, dichos imanes permanentes primero y segundo
permanecen en su posicidn o se desplazan ambos angularmente hacia -

10  una posicidn en la que el polo de dicho primer imén permanente tenga
una polaridad opuesta a la que, exhibida por dicha fuente magnetiza~
dora, estd mas proxima a dicha fuenta magnetizadora.

BEste dispositivo biestable magnético es ya comocido por
la patente belga N? 639 745 (F. Hendrickx 4). Cuando este disposi-

15 tivo se monta en wn medio de transporte y se mueve en asociacidn
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operativa con dicha fuente de magnetizacidn se ha encontrado éhpr- B
ricamente que en algunos casos dichos primero y segundo imin perma—
nente me desplazan ambos angularmente haciaz ls posicidn en la que
el polo de dicho primer imén permanente que tiene una polaridad opues
ta a la exhibida por dicha fuente magnetizadora no ests préxima a
dicha fuente magnetizadors por el hecho de que estos imanes han da-
do una e"mas vueltas completas en vez de wna sols Totacidn ds 1809,
Cuando se utiliza un dispositivo biestable de este tipo, ajustado
erréneamente, por ejemplo, en un sistema de conirol de una maquing
clasificadora, el funcionamienmto correcto es obviamente imposible.

Por lo tanto un objeto del presente invento es el de
proporcionar un dispositivo magnético biestable del tipo anterior
en el que se evita una colocacidn equivocada por un gire* superior
a 1802,

El dispositivo biestable magndtico segin el invento es-
ta carasterizado borque comprende medios de parada pars evitar que
cada uno de dichos imanes permanentes giratorios principal y auxiliar
bagan un gire superior a log 1809,

El ddspositivo biestable magnético de acuerdo con el
invento estd tambien caracterizado Porque se asocia una segunda fuen-
te wmagnetizgdora con dicho segundo imin permanente giratorio ¥ porgque
la polaridad exhibida por dicha segunda fuente magnetizadora es
opuesta a la exhibida por dicha fuente magnetizadors.

El presente inwento tambidn se refiere a los sistemas
de control que utilizan dispositivos biestalles magnéticos segiin el
invento, y mas particularmente s un sistema de transporte, una mi-
quina clasificadora, un portador de arras para una pluralidad de
placas y un sistema de combrol para informacidn registrada.

El sistema de transporte en cuestidn es del tipo que

comprende por 1o menos una correa o cadena de transporte g la que se
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acopla un portader por medio de un primer eje que se monta en forma
glratoria en un punto de dicha cadena o correa; una leva fijada rf-
gidamente a un extremo de dicho primer eje y gue lleva en su otro
extremo un rodillo que gira libremente alrededor de un segundo eje,
paralelo a dicho primer eje, y que es guiado por dicha primera y se-
gunda placas gula paralelas. Este medio de transporte estd safacte—
rizado porque por lo menos una parte de dicha primera y segunda pla-
ca guia paralelas tiemen una forma tal que, considerado en un plano
perpendicular a dichos ejes, la trayectoria seguida por dichos rodi-
llos cuando se desplazan a lo largo de dichas partes de las menciow=
nadas plaoces guia, y la trayectoria seguida por dicha cadena-fbrma
sustancialmente un triangulo y porque cuando dichos rodillos se mue-
ven entre dichas partes de dichas placas gula, por medio de dicha
correa © cadena, el angulo entre dicha leva ¥ dicha trayectoria de
diche oorrea o cadena zumenta, gradualmente a un maximo, estando pre-
vistos'medios para mantener temporalmente dichos rodillos en 1a PO~
gicidn alcanzada al llegar a dicho dngulo maximo, para forzar dicha
leva, y por lo tanto dicho portador, a pivotar alrededor de dicho
segundo eje, a continuacidén de lo cual el dngulo entre dicho brazo
de leva y dicha trayectoria de la correa o cadena disminuye gradual-
mente hasta cero.

La maguina clasificadora en cuestidn es del tipo que com~
prende un medio de transporte principal siniinpars mover un ntmero
de soportes del articulo 5 lo largo de un nimero de casillas de des~
tino y un medio auxiliar de transporte sinfin que se mueve en sincro-
nismo con dicho primer medio de transporte principal y que lleva un
nimero de registradores de cbdigo, cade uno de los cuales contione
un ntmero de elementos de registro biestables, parae registrar en ellos
un eddigo de destino a lo largo de un ndmero de medios de deteccidn

de forma que dichos medios de deteccidn actdan los medios de transfe-

of oo



80

85

90

95

100

rencia para transferir un articulo de dicho soporte a una casilla de
destino determinada cuando el registrador de cddigo pasa = lo largo
de los medios de deteccidn asociados a la casilla de destino, cuando
su cddigo corresponde al del cddigo de destino registrado en el re-
gistrador de cddigo. Este sistema de clasificacidn estd caracteriza~-
do porque los medios de tramsporte principal y auxiliar comprenden
partes curvas, porque dichos soportes comprenden, cada uno de ellos,
p compartimientos, y en el mismo portador estan montados p ?ogiufru—
dores de c6digo, porgue los primeros medias de gufa se asocian a
dicho medio prinecipal de transporte para asegurar que los recipien-
tes de p compartimientos mantienen su posioidn en el espacio cuande
dicho medio principal de transporte ge mueve a lo largo de sus par-
tes ourvas con lo que el orden, con relacidn a la direccidn de avan~
ce de dicho medio principal de transporte de ce;partimientos de
dichos recipientes de p compartimientos se invierte m veces, y por-
que los segundos medios de guig y/o de inversidn se asocian a las
partes rectas y curvas de diche medio auxiliar de transporte respec-
tivamente, asegurando estos segundos medios de gufa que los portado-
res mantlenen su posicidn en el espacio cuando dicho medio auxiliar
de tgansporte se mueve s lo largo de sus partes curvas por lo que
el exrden con relacidn a la direccidn de avance de dicho medio auyi~
liar de transporte de los p registradores de cédigo de cada uno de
dichos portadores se invierte, y dichos medios de inversidn pivotan
dichos portadores de tal forma que el orden de los p registradores
ae c6digo de cada uno de dichos portadores se invierte, y porgue el
nlmero total de inversiones producido por dichos segundos medios de
gufa y por dichos medios de inversidn es igual a m.

El transportador de barras estd caracterizado porque

estd constituido por una barra, dos tiras iguales dispuestas a lo
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largo de los lados longitudinales opuestos de dicha barra ¥ raspucsu

en cada uno de dichos lados longitudinales con una pluralidad de
incisiones transversales situadas opuestamente, y una pluralidad de
plaeas equipada cada una con una abertura, por lo menos, estando
montadas dichas placas perpendicularmente en dichas regletas en el
lugar de dichas incisiones y deslizando dicha barra a través de las
aperturas de dichas placas y estando fijada entre ellas fiiando allf
dicha placa a dicha barra por la forma de dicha apertura de cada
una de dichas placas que es sustancizlmente idéntica & la seccidn
recha de dicha barra y lo de dichas dos pletinas en el sitio de
dichas incisiones.

Este sistemn de control es del tipo que comprende uno o
mas juegos de medios de codificacidn accionados eélectricamente y mon-
tados fijamente, para codificar informacidn en una pluralidad de
Jjuegos de elementos de registrb, ¥ medios de transporte gque llevan
elementos de Tegistro y que transportan dichos elementos de registro
después de dichos medios de codificacidn. Este sistema de control
estd caracterizado porque los circuitos eléctricos de funcionamiento
de dichos juegos de medios de codificacidn comprenden contactos eléc~
tricos montades fijos y porque dichos medios de transporte llevan
tanbién imanes permanentes que cuando son transportados después de
dichos contactos eléetricos accionan dichos contactos para sccionar
dichos circuitos de funcionamiento ¥ para accionar dichos medios de
codificacidn.

Los antes mencionados y otros objetos y caracteristicas
del invento quedarin mds claros y el invento mismo se comprenderd
mejor con relacidn a la siguiente descripeidn de realizaciones, des=

cripcidn hecha de acuerdo con los dibujos que se acompafion en los
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Ia figura 1 es una vista esquematice de un transportador
principal de una maguina clasificadora de correspondencia que utili-
za dispositivos biestables magnéticos de acu?rdo con el inventoy

La figura 2 es una vista esquemdtica de un transportador
auxiliar comprendido en la méquina clasificadors antes menciongda;

La figura 3 es una vista parcial detsllada desde la parte
superior de un nmecanismo de inversidn que forma parte del transpor-
tador auxiliar de la figura 2;

La figura 4 es una vista frontal de 1la figura 3;

La figura § es una vista superior parcial detallada de
un pertador de barras que forms parie del transportador auxiliar de
la figura 2%

La figura 6 es una seccidn a 1o largo de la 1lfnea VI-IV
de la figura 2;

La figura 7 es una vista en perspectiva de una parte del
portador de barras de las figuras 5 y 6;

La figura 8 muestra los medios de control adaptados para
colaboracidn con el transportador auxiliar antes nencionados

La figura 9 es un diagrama de tiempo de los impulsos usa-
dos en los elementos de control de la figura 8;

La figura 10 es un diagrama de tiempo de impulsos para
controlar los mecanismos de control de transferencia adaptados para
cooperacidn con el transportador principal antes mencionados

La figura 11 es un diagrama de tiempo que representa
otros impulsos usados en los medios de comtrol de la figura 8;

La figura 12 es un diagrama de tiempo que muestra el des-
plazamiento de cartas en el mecanismo de transferencia de 1la figura

10 y el cambio de informacidn en los medios de control de la figura 8
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El presente invento se describirs en relacidn con uné
maquina clasificadora de cartas del tipo descrito en la patente
belga 542.055 (G. X. Lens §O). Esta mdquina clasificadora comprende
un transportador principal sinfin para mover un ndmero de recipien—
tes para cartas, que comprende medios de trensferencia, a lo largo
de un nimere de casillas de destino de cartas y un transportador
auxiliar sinfin. Bl dltimo transportador se desplaza en sincronismo
cen el transportador principal y lleve un nimero de registradores
de cddigo cada uno de los cuales comprende una cantidadiae elementos
registradores biestables para registrar un cédigo de destino, a lo
largo de un nimero de medios de deteccidn que pueden accionar los
medios de transferencia asociados a un canjildn de carta. Cuando un
registrador de cddigo pasa a lo largo de los medios de deteccidn
asociados a la casilla de destino de la carta, el c6digo que corres—
ponde al cddigo de destino registrado en el registrador de oddigo,
se accionan los medios de transferencia asociados al soporte de care
ta ¥ la carta contenida en el soporte en cuestidn se transfiere a
esta casilla de destino de cartase

El transportador principal es del tipo descrito en 1la
aplicacidén de patente holandesa 6400534 (G. X. LENS y al 71-2-1) y
esta constituido por un par de cadenas sinffn paralelas cada una de
las cuales es arrastrada como una serpentina alrededor de ruedas den~
tadas 1 a 7 de forma que presente la parte horizontal recta 8 a 22,
una parte vertical recta 23, una parte recta inclinada 24 y cinco
partes curvas 25 a 29. Se dispone una plurglidad de soportes de car-
ta de dos compartimientos, como el 30, entre el par antes mencionado
de cadénas sinffn, como 31. Cada uno de estos sopoxrtea de carta

tiene medios de transferencia constituidos por un dispositivo de

leva, no representada, pars abrir su fondo ¥ con medios para cooperar
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con medios de guia dispuestos a lo largo del transportador princi-

pal ¥y cuyo ffn eé el de asegurar que el soporte de carta mantiene su
posicidén en el ospacio cuando es transportado por las cadenas sinfin
31. Por debajo de las partes horizontales rectas 8 o 21, se dispons
una. cantidad de casillas por ejemplo 140, formando uns unidad cada
serie de casillas como la indicada en 32, A cada casilla se ls aso~
cia un electroimin de transferencia (no representado) que formy parte
de los medios de deteccidn antes mencionados Y capagz de accionar,
cuando se excita, la disposicidn de leva de un soporte de carta con
el fin de alrirlo.

La miquina clasificadora estd adaptada para ser contro=~
lada por dos operadores OP1 ¥ OP2 por medio de dos mecanismos de
transferencia idéniicos no representados del tipo descrito en 1a
aplicacidn de patente holandesa 6400535 (. Vanhentenrijk et al 1=1-1)
Y que termina en las posiciones regpectivas T y T2 situadas enci~
na de la parte horizontal recta 22 del transportador principal. Por
encina del transportador principal 31 se monta, cerca de la parte
curvg 28, un miembro de reposicidén 33 para los soportes de cartaos.

Gada uno de estos dos mecanismos idénticos de transfe-
rencia M1, T2 se adapta para transferir cartas al transportador
principaly bajo el control de un operador (QP1 y oP2) y comprende un
teclado para marcar indices, por ejemplo 3000 destinos posibles de
las cartns, manipulando los cuatro nfmeros que caracterizan cada
destino. También camprende un pulsador para transferir cada carta
una vez que se ha marcado en ella el fndice al fondo mévil de uno
de los dos conductos segin la posicidn de un contacto controlado por
una leve en el momento de oprimir este pulsadoxr. Después se transpor-
tan las cartss en un transportador y se dejan caer en un recipiente

de carta del transportador principal. E1 mecanismo de transferencia
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no se ha representgdo ni descrito detalladamente, pero el diagrama
dé tiempos de la figura 10 muestra los desplazamientos de los fondog
221, 22", y 23%, 23" y de los contactos controlados por leva st, gV
que determinan un periodo de tiempo igual a 500 milisegundos. Estos
fondos y contactos son idéntieos a los elementos correspondientes 22,
23 representados en la patente holandesa Ultimamente mencionada
6400535 (7. Vanhentenrijket al 1-1-1) pero los tiempos de apertura

y clerre de los elementos 22!, 22", 231, 23" s'y s" son algo dife-
rentes de los de los elementos 22, 23, s, Debe sefialarse gue hay

un cambio de tiempo igual a T/4 entre el movimiento de los elementos
e2'y 23'y s' y 22", s". Este cambio de tiempo de T/4 se ba escogido
para que se pueda hacer ficilmente un control con dos operadores

en la maguina clasificadora, pudiendo hacerse todas estas operaciones
para manejar una carta por periodo T,

El mecanismo de transferencis TML comprende también una
disposicidn de temporizacidn que puede generar los llamados impulsos
de autorizacién 121 (figura 11) que tienen una duracidn igual a T/4
¥y cuyo'principio coincide con el principio de los periddos de tiempo
T determinados por el contacto s'. Tambidn puede generar un impulso
1lamado de transferencia 109 (figura 11) que tiene una duracidn igual
a T/ﬁ ¥ ouyo principio coincide con el final del impulso de autori-
zacién recedente 121, cada vez que ha sido accionado el pulsador del
mecanismo de transferencia, TMl, durante un periodo de {tiempo prece-
dente T determinado por el contacto s'. De forma andloga el mecanismo
de transferencia TM2 comprende también un dispositivo de tiempo que
puede generar impulsos de autorizacidn 129 (figura 11) que tienen
una duracidn igual a T/4 ¥y cuyo prineipio coincide con el de los

periodos de tiempo T determinado por el contacto 8", También se puede

'/l.



250

255

260

265

270

275

395734

=
feav

ne una duracidn igual a T/4 ¥ cuyo principio coincide con el final
del impulso 129 de autorizacidn precedente, cada vesz que se hs accio-
nado el pulsador del mecanisho de transferencia TM2, durante un pe-
riodo de tlempo precedente T, determinado por el contacto s". Los
dispositivos de temporizacidn anteriores no forman parte del invento
¥ por lo tanto no se deseriben con detalle.

El transportador auxiliar sinfin estd constituido por
un par de cadenas sinfin como la 34, llevadas por ruedas dentadas
35, 36. Cada una de estas cadenas tiene 4 partes rectas 37 a 40 y
dos partes curvas 41, 42, estando separadas las partes rectas 37 y 38
¥y las 39 y 40 por un mecanismo de inversidn representado esquemdti-
camente 43, 44 que se describird detalladamente mds tarde. Das oa—
denas sinfin, como la 34, sen del mismo tipo gue las del transporta-
der -principal y estin conectadas a y soportadas por una pluralidad
de rodillos como el 45 (fig. 3), que estan fijos a la cadena trans—
portadora entre cada par de eslabones. Entre estas cadenas estan
dispuestos 160 portadores como el 46 de dos registros de cddigo, ¥
el eje 47 de cada uno de estos portadores se extiende a través de
dos rodillos opuestos 45. El extremo del eje 47 que sale de la cad~
cadena transportadora 34 se fija a un extremo de un eslabdn 48 cuyo
otro extremo estd fijado a un eje pivote 49 alrededor del cual pueden
girar libremente dos rodillos 50 y 51. Los Todillos 45 y 50 estan
soportados a lo largo de las partes horizontales 37 a 40 de su re-
corrido por su placa gufa inferior 52, en tanto que el rodillo 51 es
guiado por la placa guia superier 53, paralela a la placa guia 52.
En las partes circulares 41, 42 de su recorrido, los rodillos 45 que
forman parte de las cadenas transportadoras 34 y los rodillos 50, 51

que formen parte de los portadores 46 son guiados de la misma farma
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que loe elementos correspondientes del transportador principal no
habiendose representado por lo tanto en los dibujos que se acompafian.

Los mecanismos de inversidn anteriores 43, 44 son simé~-
tricos y solo se describira uno de ecllos, el 43, detalladamentes En-
tre las partes rectas horizontales 3T y 38 (Fig. 2) y considerado en
la direccidén de desplazamiento de las cadenas 34, la placa gufa 52
tiene una parte recte 151, una parte rectas inferior inclinada hacia
abajo 54; una parte de terminacidn 55 y una parte recta inclinada ha-
cla arriba 56. La placa gufa superior 53 tiene tembién una parte in-
clinada hacia abajo 57 paralela a la parte 54 y una parte inclinada hac
haoia arriba 58, paralela a la parte 56, pero estas partes 5%, 58
estén separadas por una apertura. En esta spertura se montan medios
de presidn elastica que estdn constituidos por un Todillo 59 que gi-
ra libremente alrededor del eje 60 montado en el extremo libre del
brazo 61 de una leva en forma de L, 62. Esta levs pivota en 63 hacia
el marco 64 en la unidn de sus dos brazos 61, 65 y el extremo libre
del dltimo brazo 65 esti conectado al armazdn por medio del resorte
664

Este mecanismo de inversidn funciona de la forma siguien~
te., Cuando el rodillo 45 de la cadena transportadora 34 asociada al
eje 47 de un portador 46 llegs a las proximidades.de la porcidn 151
de la placa gula 52, el rodillo 50 de un portador 46 es soportado por
la parte inclinada 54 en tanto gque el rodille 51 es guiado por la gufa

57.
De esta forma el angulo entre la leva 48 y la trayecto-

ria seguida por el rodille 45 aumenta gradualmente y llega o su va=
lor miximo cuando el rodille 50 estd situado contra la parte spliente
55« Por esta parte saliente y la presidén ejercida en el rodillo 51

por el rodillo de presidn 59 en direccidn contraria & la de despla-
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zamiento de las cgdenas 34, el rodillo 50 es retenido temporalmente

en la posicidn alcanzada de forma que el brazo de leva 48 gira en
sentido contrario al de las agujas del reloj. A continuacidn los
rodillos 50, 51 se desplazan hacia arriba a lo largo de las por-
ciones de placs gufa inclinadas 56, 5T respectivamente, con lo que
el angulo anterior disminuye gradualmente haste 0. De lo anterior

Se ve que el brazo de leve 48 ¥, por lo tanto, el portador 46 conec~
tado a &1 han hecho un giro de 1809.

El portador mencionado anteriormente 46 de dos registra~
dores de cédigo comprende una barre 67 que prolonga el ojo anterior
47, dos regletas idénticas relativamente flexibles 68, 69 dispuestas
a lo largo de los lados longitudinales opuestos de la barra y 4
placas idénticas 70 con dos bordes doblados.

Cada una de las tiras 68, 69 tiene n lo largo de sus
bordes longitudinales una pluralidad de incisiones opuestas T1, T2
(no representadas), 135 T4 y cada una de las placas 70 tiene una
apertura 75 con un par de agujeros 76, 1Ty 18, 19 a cada lado de
la apertura 75 y con un horde 80, 81 que sale de 1a placa 70 entre
cada dos de estos pares de agujeros 76, T7 y 78, 19. Ls apertura
75 tiene cuatro bordes 82, 83, 84, 85 cuyz anchura 86 es sustanciale-
mente igual al espesor 8T de las tiras 68, 69. Para colocar 1a ba~
rra 67, las tiras 68, 69 y las placas 70, se coloca cada placa 70
en las dos tiras en el sitio de las incisiones transversales 11, 12,
735 74 de forma que los bordes 82, 83 y 84, 85 se enganchen por lo
menos llgeramente en las incisiones T, 12, 73, 74 de las tiras 68,
69 respectivamente. Entonces la barra 67 pasa g través de la apertu-
Ta 75 de la placa 70 fijandose por lo tanto esta placa 70 a la barra
67 ya que los bordes anteriofes estan entonces completamente engan-
chados en las incisiones correspondientes. Egto eg posible por el

becho de que la forma de 1a apertura 75 de la placa 70 es idéntica
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& la seccidn recta de la barra 67 mis la de las dos %%:ms 68, 69 en

13.

el lugar de las incisiones T1, 72, 73, T4. Cuando las 14 placas 70
Se han fijado de esta forma a la barra 67 las tiras 68, 69 estin
fijas a esta barra 58 por un solo remache (no representado) y las
varillas 88, 89, 90, 91 estdn insertas o traves de los agujeros 76,
17, T8y 79 en las distintas placas 70. Cada una de estas varillas
pasa a través de los centros de gravedad de 11 imanes permanentes
giratorios como los 92; 93, 94, 95 que estin dispuestos entre las
doce priieras placas 70, y a travée de un iman permanente fijo que
estd montado entre las placas 70 decimotercera y decimocuarta.

Cada uno de estos imanes permanentes giratorios tiene la
forma de un anillo 96 que esti montgdo alrededor de un cuerpo 97 <t
hecho de material no magnético, por ejemplo nylon, y estd provisto
de un ala lateral 98 que es algo excéntrica con relacidn a la varie
lla slrededor de la cual puede pivotar el iman. Las alas laterales
del par de imanes permanentes giratorios como los 92, 93, que giran
libremente a2lrededor de las varillas 88, 89 montados en los lados
opuestos de un mismo reborde como el 80, de una placa 70 hacen con-
tacto con este reborde. Cada par de imanes pexrmanentes asoclados 92,
93 constituyen un dispositivo magnetico biestable del fipo descrito
en la patente belga 639.745 (F. Hendrickx 4). Cada imén de este dige
positivo biestatle tiene dos polos y cuando uno de estos imanes se
asocia operativamente con una fuente magnetizedora por ejemplo un
electroiman de ajuste, los imanes permanentes bermanecen en su posi-
cidn o se desplazan angularmente hacio una posicidn en la que el polo
del imén que tiene una polaridad opuesta a la de la fuente nognetiza—
dora queda mas préxima a esta fuenta. Por las alas latersles de los
imanes permanentes giratorios 92, 93 de cada dispositivo mognético
biestable que hacen contacto con el mismo reborde 80; actuando como

un miembro de parada, estos imanes no pueden girar un dngulo mayor de
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1800; de forma que se estd siempre soguro de gue el dispositivo
biestable que se ha ajustado estd en su posicidn correcta. Como se
describira mas tarde; en vez de asociar operativamente Uniocsmente

uno de los dos imanes de un dispositivo biestable con una fuente
tagnetizadora, se ha preferido asociar simultdneamente ol otro de
estos dos imanes o otra fuente uagnetizadora, siendo opuesta la pola-
rided presentada por esta Ultima fuente a la de la primera Iuente,
puesto que de esta forme los dos imanes se mantienen fuertemente

en su posicidn o son forzados myy réapidamente bara pasar a su otre
posicidn.

Entre las plaocas duodécima y decimotercera 70 de cads
portador 46 no se montan imanes permanentes, mientras que, como se
ha mencionado antes entre las placas decimotercera y decimocuarta 70
se montan fijamente dos imanes permanentes 99, 100 en las varillas
adyacentes 89, 91 mediante los tornillos ¥y tuercas 101 y 102. Por
uniformidad, estos imanes permanentes fijos 99, 100 son del mismo
tipo que los imanes permanentes giratorios. El polo norte del imdn
bermanente 99 y el polo sur del imdn permanente 100 estdn dirigidos
hacia abajo. Esto es asi;nru cada portador, de Fforma que considerads
en la direccidn de desplazamiento se tiene una fila de polos norte
alternando con polos sur.

De lo anterior se deduce que el transportador suxiliar
34 comprende ciento sesents portadores 46 cada wno de los cuaies tie~
ne dos registradores de cddigo que estdn formedos por once elementos
magnéticos biestables ¥y dos imanes permanentes fijos. En consecuencia
puede decirse que el transportador auxiliar 34 comprende once filas
longitudinales de 320 elementos magnéticos biestables separados de
una duodéeima fila longitudinal de 320 imanes permanentes fijos en

los que los polos norte alfernan con los polos sur., Todas estas filas
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son paralelas a la direccidén de desplazamiento del transportador
auxiliar,

Debe sefinlorse que la distancia entre los portsdores 46
es tal que la distancia entre las varillas, como las 88 ¥y 89, que
llevan los imanes permanentes son idénticas. La velocidad del trans-—
portador auxlliar 34 que lleva estas varillas es tal que cada una de
estas distancias corresponde a un periodo de tiempo igual o T/4 8
125 milisegundos.

La pluralidad de por ejemplo 150 soportes de carta 30
usados estan equipados cada uno con dos compartimientos y puesto que
los destinos de las cartas contenidas en los dos compartimientos del
mismo soporte de cartas 30 se registran en los dos registradores de
cdigo de un mismo portador 46, es obvio que el desplazamiento de
estos reglstradores de cddigo debe estar totalmente sincronizado con
el de les soportes de carta de dable compartimiente. Pero cada vez
que uno de estos soportes de carta pasa una parte curva de 1809,
como 25, del transportador principal 31, la posicidn de estos dos
compertimientos con relacidn a su direccidn de desplazamiento se
invierte., Por 1o tanto es también necesario invertir la posicidn
de cada par de registradores de codigo ceda vez que la posicidn de
su par de compartimientos de cartas asociado se invierte, por estg
razdn se han montado los dos registradores de cddigo en un mismo per-—
tador 46,

A lo largo de su desplazamiento por el iransportador prin-
cipal, los soportes de cartas giran 1802 cuatro veces en las paries
curvadas 25, 26, 27 y 28, 29. Por lo tanto, los portadores también
tienen que girar cuatro veces 1809. Sin embargo, en vez de montar
el transportador auxiliar 34 en la misma forma de serpentina que el
transportador principal 31, se ha preferido utilizar un transportador

sinfin con dos partes paralelaus puesto que esto permite hacer un
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transportador auxiliar que tiene sustancialmente la misma longitud

gque el transportador principal, de forma que puede montarse encimg
dol bastidor que ileva el transportador principal. Pero en este ca-
so; los portadores sole giran dos veces 180¢. Esta es la razdn por
la que se han afiadido dos mecanismos de inversidn adicionales. Por

lo tanto las partes 37, 38, 39 ¥ 40 del tramsportador suxiliar 40
corresponden a las partes 8; 93 102125 14 2 1T y 18 a 21 del trans-
portador principal 31 respectivamenie,

Cada uno de los teclados incluido en ol mecanismo do
transferencia T, ™? estd asociado a ung unidad trasl;tora {no
representada) adaptada para trasladar un destino manipulado a un
cbdige de dos entre cinco que se almacena entonces en una memorig
separadora correspondiente 103 & 104 (figura 8). Las salidas de es~
tas unidades de memoris 103 ¥y 104 se acopla & las segundas unidades
de memoria 105 y 106 que son respectivamente del mismo tipo que las
unidades de memoria 103'y 104, Cada una de las salidas de la segun~—
da wnidad de memoria 105 se conects a una entrada de una puerts de
coincidenéia de dos entradas, como lg 107, estando conectadas 1as
otras entradas de esias puertas al mismo terminal de entrada 108 que
estd controlado por los anteriores impulsos de transferencia 109. De
forma andloga cada wne de las salidas de la segunda unidad de memo-
ria 106 se conecta a una entrada de una puerta de conincidencia de
dos entradas, como la 110; estando conectadas las otras entradas de
estas puertas al mismo terminal de enirada 111 que estd comtrolado
por los impulsos de transferencia 112 antes mencionados (figura 11).
Las salidas de dos puertas homélogas como 107 ¥y 108 se conectan a
las entradas de un mez¢lador de dog entradas 113, estando conecta-
das las salidas de todos estos mezcladores a las correspondientes

entradas de un circuito de translacidn de cédigo 114 que permite
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trasladar los antes mencionados 3000 destinos posibles a por ejemplo,
140 destinos. Este circuito 114 comprende también una unidad trasla~
tora que pernite traslatora cada uno de estos 140 posibles destinos
a un cédigo de 3 entre 11, y cada una de las once salidas de este
circuito esta conectada a las entradas uno de las puertas de coinci-
dencia de dos entradas 115, 116 cuyas otras entradas se conectan a
los terminales antes mencionados 108 ¥ 11l respectivamente. las sa-
lidas de las puertas como 115, se conectan a las entradas COrTespon=~
dientes de una tercera unidad de memoxrig 11% mientras que las sali-
dos de las puertas, como la 116, se conectan a las entradas corres-—
pondientes de una tercera unidad de memoria 118.

Las 11 salidas de la tercera unidad de memoria 117 estdn
acopladas a una entrada de una puerta de coincidencis de dos entra-
daz, como la 119, estando conéctadas las otras entradas de todas
estas puertas a un terminal comin 120, al que se aplican los antes
mencionados impulsos 121 de autorizacidn de colocacidn (figura 11).
La salida de cada una de estas puertas, como la 119, se conecta a wn
extremo de un par de devanados conectados en serie, como los 122,
123 de dos electroimanes de colocacidn. Los otros once pares de de—
vanados conectados en serie se unen y se conectan a wna armadura mé-
vil de un contacto de conmutacidn biestable 124. El contacto de la
derecha de esta conmutacidn 124 estd conectado al contacto de la
izquierda del contacto de conmutacidn 125, y el contacto de la iz-
quierda de 124 se conecta al contacto de la derecha de 125 cuya ar~
madura mévil estd conectada o una baterfa. Los contactos de conmu—~
tacidn 124 y 125 estan por lo tanto conectados en un circuito OR
exclusivo y permiten obiener los llamados impulsos de colocacidn 186
como se explicard mds tarde. (figura 12).

De- forma andloga, las once salidas de la tercera unidad
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de memoria 118, estdn acopladas, cada una de ellas, a una entrada

de una puerta de coincidencia de dos entradas como la 127, estando
conectadas las otras entradas de todas estas puertas z un terminal
comin 128 al que se aplican los antes mencionados impulsos de auto-
rizacidn de colocacidn 129. La salida de cada una de estas puertas,
como la 127, se conecta o un extremo de un par de devanados conecta=

dos en serie como los 130, 131 de dos electroimanes de colocacidn.

Los otros extremos de estos once pares de devanados estdn unidos y

conectados a un dispositivo que comprende los contactos de conmuta—
cidn 132, 133 por medic de los cuales se obtienen los llamados im-
pulsos de colocacidn 134 (figura 11) como se explicard mas tarde.
Cerca de la parte curva 42 (figura 2) del transportador
auxiliar 34 y transversalmente con relacidn a este transportador es-
tan montados en dos filas paralelas los once pares ds devanados como
los 122, 1233 130, 131 de electroimanes de colocacidn o fuentes mag-
netizadoras. Por lo tanto los once pares de devanados de cada fila
transversal estdn dispuestos, cada uno de ellos, en el correspondien~
te de los planos de las antes mencionadas once filas longitudinales
paralelas de dispositivos magnéticos biestables montadas en el transe—
portador auxiliar 34 y un devanado de ceda par se monta encima del
imén permanente superior del elemento biestable correspondiente en
tanto que el otro devanado de este par se monta debajo del imdn per-
nmanente inferior de este elemento biestable. Como se ha representado
en la figura 2, los devanados 122, 130 y 123, 131 estén montados
encine y detajo respectivamente del transportador auxiliar 34, Debe
sefinlarse que los devanados de cada uno de los peres antes menciona—

dos estan ademis montados do forma que sus extremos dirigidos hacias

el transportador auxiliar exhiban polos de polaridad opuestas

En la prolongacidn de las dos filas anteriores de clec—
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troimanes de colocacidn y debajo de las doce filas anteriores de
imznes permenentes fijos se montan los contaétos de conmutacidn
124; 125, 132-133; siendo las distancias entre los dos contactos
de conmutacion interconectados 124, 125; 132-133 algo menores que
las distancias entre los ejes de dos varillas que soportan dos
imanes permanentes fijos como los 99, 100 de la duodécima fila ante-
rior. Esto se representa esquematicamente en la figura 8. A conti-
nuacidn se describe el funcionamiento de uno de los dispositivos
idénticos, especialmente el que comprende los contactos de commuba—
cidn biestables 124, 125.

Los contactos biesfables de conmutacidn 124, 125 son
del tipo descrito en la patente belga 615.321 (U.S. 3.048.677), es
decir, los contactos fijos e;tén conectados a los polos de polaridad
opuesta de dos imanes permanentes. Como se ha representado, los con~
tactos fijos de la izquierda y de la derecha de cada conmutacidn es—
tén conectados a un polo sur y un polo norte de dos imanes permanen=~
tes respectivamente. En consecuencia, cuando un polo norte de um
imdn permanente es llevado encima de uno de los contactos de conmu—
tacidn, el dltimo permanece en la posicidén representads, mientras
que cuando se coloca un polo sur de un imdn permanente encima de un
contacto de conmutacidn el dltimo se coloca en su otra posicidn. Por
lo tanto, cuando los imanes permanentes 99 y 100 representados esque-
maticamente en la figura 8 y que tienen sus polos norte ¥ sur diri-
gidos hacia abaja respectivamente, se mueven en las proximidades de
los contactos de conmutacidn 124, 125 a una velocidad tal que la die~
tancia entre estos dos imanes permanentes fijos corresponde aproxi~
madamente a T/4 & 125 milisegundos, el contacto de commutacidn 125
se colocara en la posicidn de la derecha al pasar un polo norte de

un imén permanente 99, es decir en el momento tl. En ese nomento el
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contacto de conmutacidn 124 estd todav{s en su posicidn de la dere-
cha; a la que ha sido llevado por el polo norte del imin permanente
99« En el instante t2 el contacto de conmutacidn 124 wp a su posicidn
de la izguierda por el Paso del polo sur del imdn permanente 100, En
el momento t3 el contacto de conﬁutacién 125 se lleva de nuevo a su
posicidn de la ifzquierda por el paso del imdn permanente 100, Puesto
que el intervalo de tiempo correspondiente a la distancia entre los
imanes permanentes 99 ¥y 100 es aproximadamente igual a T/4; también
el intervalo de tiempo entre t1 y 3 es aproximadamente igual a T/4

3 125 milisegundos. De 1a mismg forma, en el momento t4, el contacto
de conmutacién 124 se 1lleva de nuevo s su posicidn de la derecha por
el paso del imdn permanente, siguiente al imdn permanente 100, siendo
también el intervalo de tiempo entre t2 ¥ %4 aproximadamente igual

a T/4. En el intervalo de tiempo anterior entre t1 ¥ t3, por una
parte, y entre 12 y t4, por otra parte, son Unicamente aproximadn-
nente iguales a T/4 pueéto que esto es funcidn de las variaciones
mecinicas de la longitud del transportador auxiiiar. Puesto que los
contactos de commutacidn 124, 125 estdn interconectados para consti-
tuir un circuito OR exclusivo, como se hg mencionado antes, la ar-
madura del contacto 124 vinicamente se conecta a una baterfa durante
los impulsos de colocacidn 126 (figura 3) siendo 1a duracidén de co-
de uno de estos considerablemente inferior 5 T/ﬁ ¥ por ejemplo igual
& 90 milisegundos. Estos impulsos de colocacidén 126 ¥ los impulsos de
colocacidn 134 estdn representados en la figura 11, Mediante una re-
gulacidn adecuada del dispositivo anterior de tiempo se obbiene que
el primero de cada cuatro impulsos sucesivos 126, 134 estd totalmen—
te sobrepasado Por un impulso de autorigacidn de colocacidn 121, 129
respectivamente, de forms que aln cuando estos ;mpulsos de coloecacidn

se acorten ligeramente, se alargen o se desplackn, por 1a velocidad
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570 de desplassmlento del transportador auxiliar que no es conatante,
los impulsos de colocacidn 126, 134 estén siempre situados dentro
del periodo de autorizacién determinado por los impulsos de autorie
zacién correspondientes 121, 129. Debe sefialarse que puesto que hay
cuatro impulsos de colocacidén por periodo T, pueden asocisrse dos

575 operadores mas a la maquina clasificadora. Ademds, aunque en princi-
plo serfa suficiente una unica disposicidn con dos contactos de con~
mutacién como los 124 y 125, se ha preferido msociar a cada operador
uno de estos dispositivos para que los operadores sean independien~
fes los unos de los otrose. '

1

580 Ciento cuarenta juegos paralelos de los llamados con~
tactos de conmutacidn de lectura estan montados debajo ¥ transver-
salmente respecto al transportador auxiliar 34 de forma que tres
contactos de cada uno de estos juegos estan dispuestos en uno de los
planos de las 11 filas longitudinales paralelas formadas por los

585 elementos magnéticos biestables montados en el transportador auxiliar
34+ Bstos contactos de conmutecidn son del mismo tipo que los con-
tactos 124, 125, 132, 133 y estan montados en grupos 135 a 148 corres
pondientes a los grupos de casillas de destino de cartas represen—
tados en la fig. 1. Los tres contactos de conmutacién de cada uno

590 de estos 140 juegos estdn conectados entre una tiefra y wa bateria
en serie con el devanado del electroiman de transferencia asociado a
la correspondiente de las- 140 casillas de cartas de tal forma que
este electrolman se excita cuando estos tres contactos de conmubacidn
estan influenciados por un registrador de cddigo euyo cddigo corres—

595 ponde al de la casilla de carta a la que estd asociado este electroi-
man. Los tres contactos de commutacidn de cada wno de los Juegos
montados debajo de las poroienes 37 y 39 del transportador auxiliar

34 estdn interconectados en serie de forma que se establece una co~
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nexién entre la tierra y la baterfa cuando todos estos contactos de

22,

conmutacidn son llevados a su posicidn de trabajo por un polo sur de
un elemento magnéitico biestable de un registrador de cddigo. Por el
contrario, los tres contactos de conmutascidn de cada uno de los jue-
gos montado debajo de las partes 38 y 40 del transportador auxiliar
34 estan interconectados en serie de forma que se establece una co-
nexidn entre la tierrs y la baterfs cuando estos contactos de conmu-
tacidn son llevados & su posicidn de trabajo por un pelo norte de un
elemento biestable magnético correspondiente de un registrador de
c6digo. Bs necesario interconectar los contactos de conmmtacidn de
los juegos montados debajo de las partes 37 ¥ 39 del transportador
auxiliar de forms distinta a la de los de los Jjuegos montados debajo
de las porciones 38 y 40 por el hecho de que los mecanismos de in~
versidn 43, 44 producen wna inversidn de los elementos magnéticos
biestables.

Finelmente hay dos filas auxiliares 149 y 152 de 11 ims-
nes permanentes de reposicidn montados debajo ¥ encima del transpor-—
tador auxiliar 34 de forma gue cada par de estos imanes de reposie-
cidn estd colocado en uno de los planos de las 11 filas paralelas
longitudinales de elementos magnéticos biestables antes mencionadas
montadas en el transportador auxiliar. Los polos de estos imanes de
reposicidn estén dirigidos de forma que los elementos biestables se
colocarin todos al pasar estos imanes de reposicidn, en una posicidn
tal que sus polos norte estén dirigidos hacia abajo.

Refiriéndonos principalmente a las figuras 8, 12 y 13,

a continuacion se describird detalladamente el funcionamiento de la
miquina clasificadora.

Se supone gue el operador OP1 que controla el mecanismo

de transferencia TMl maneja wna carta. Cuando esta carta estd situa-
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da en la posicidn de lecturs de este mecanismo de transferencféniﬁz;k
se lee el destino escrito en la carta y cuando la carta ha llegado

a la posicién de marcacidn de fndice el operador OPl marca su des~
tino pulsando las cuatro cifras del mimero por el que estd caracte~
rizado. Bstas cifras se transladan a un cddigo de 2 entre 5y se
almacenan en una memoria separadora 103 en el momento Tl. En el
momento T2 el operador OP1l intenta oprimir el pulsador del mecanismo
de transferencia TMl, habiéndose previsto medios de bloqueo (no re~
presentados para evitar que esta tecla sea pulsada cuando haya ine
formacion almacenada en la unidad de memoria 105. Se supone gue esta
unidad de memoria 105 estéd libre, por lo que al pulsar la tecla, se
empieza la transferencia de la carta y se estd seguro de gue se
genersrd un impulso de transferencia 109 durante el periodo de tiem~
po siguiente T.

En el instante T2.1a carta empieza a caer hacia uno de
los dos conductos de fondos mdviles 22! ¥ 23'. Bsto es indicado por
la curva 150 de la fig. 12. Puesto que la tecla ha sido pulsada du-
rante el intervalo de tiempo en que el contacto s' controlado por
leva estd abierto, esta corbe caerd en el conducto de fondo cerrado
22' que es alcanzado en el momento T4, es decir alrededor de 300
milisegundos después de gue ha dejado su posicidn de marcacidn de
indice. La carta permaneceri en el fondo de 22! hasta que se des=—
place el alerdn, es decir hasta el momento T8. Desde ese momento
la carta empieza & caer en un transportador adicional no representa-
do al que se llega en ¢l momento TL4, es decir alrededor de 300
milisegundos después de que ha dejado 22'. Con este transportador
adicional la carta es conducida hacia un soporte de carta del trans—
portador principal. Todo esto se ha descrito clarsmente en la apli-

cacién de patente antes mencionada ntéimero 6400535 (J. VANHENTENRLIK
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et al 1-1-1).
Simultdneamente con la transferencia ffsica de le carta
al transportador principal se cambia la informsecidn de destino a la
fila de electroimanes de colocacidn que comprenden los devanados 122,
123 de la forma que se describird a continuacidn. En el momento T2,
la informacidn de destino almacenada en la unidad de memoris sepa-
radora 103 se cambia a la unidad de memoria 105 en la gue se registra,
Bsta operacidn de registro se termina en el momento T3 y la informa-
¢ién permanece registrada en esta unidad 105 hasta el principio del
impulso de transferencia 109, esto es hasta el momento T6. Durante
este impulso de transferencia 109 se lleva a cabo la transferencia de
informacién de destino desde la unidad de memoria 105 a la unidad de
memoria 11; a través de las puertas 107, los mezcladores 113, el
circuito de traduccidn de cddigo 114 y las puertas 115, Esta trans-
ferencia se termina en el momento T7 y tres de los once conductores
de salida de la unidad de memoria 117 estan activados, es decir co-
nectados a tierra. En el momento T9 las entradas 120 de todas las
puertas de coincidencia, como la 119, estan activadas por un impulso
de autorisncién de colocacién 121, pero la colocacidn de los electroif
manes como los 122 y 123 no puede tener lugar puesto que el disposi-
tivo que comprende los contactos de conmutacidn 124, 125 no da toda-
via conexidn a una baterfa. Esto sucede solamente en el momento T10
durante un impulso de colocacidn 126, es decir hasta el momento T2,
Durante este intervalo, el devanado como 124, 125 de tres de los once
electroimanes de colocacidn, es excitado, pero los tres sleotroimanes
de colocacidn correspondientes ya estdn accionados en el momento T1l.
En consecuencia, tres de los once dispositivos biestables del regis-
trador de cddigo que pasa por debajo de estos electroimanes de colo-

cacidn estdn colocados, es decir girados 1800 en una direccidén tal
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que su polo sur estd dirigido hacia abajo. En el momento en que el
reglstrador de eddigo asi ajustado llega debajo de la fila de tres
contactos de conmutacidn correspondientes al cédigo registrado en
este registrador se establece un circuito de funcionamiento para el
electroiman de transferencia de la casille de ocarta.

Las distintas operaciones se¢ han sincronizado asf de
forma que en el momenio en que el electroiman de transferencia ests
accionado el soporte de carta que pasa en ese momento sobre wna ca-
8illa contiene una carta cuyo destino corresponde al de éste cuando
la disposicidn de leva asociada al soporte de carta estd accionado.
En consecuencia, esta carta cac en la casilla de destino.

Finalmente, cuando el registrador de cddigo pasa entre
las filas de imanes 149, 152 se repones De la misma forma el dispo~-
sitivo de leva asociado del soporte de carta es repuesto por el
miembro de reposicidn 33.

Los principios del invento se han desorito en relacidn
con un aparato especifico pero se sobreentiende que esta descripeidn
ha sido hecha micamente a t{tulo de ejemplo y no como wna limitacidn
del alcance del invento.

Este invento corresponde a una solicitud de patente for—
milada en Holanda el 20 de Abril de 1965, sefialada con el nimerc
6505022 y se acogey por lo tanto, a los beneficios que otorgan los
convenios internacionales.vigentes,

I il S0 B S N T

Los puntos de invencidn propia y nueva que se presentan
bara que sean objeto de esta patente de veinte aflos, son log siguien-
test

1. = Un sistems de control que utiliza dispositivos nag-
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néticos biestables para cooperar con un generador magnetigador y

26,

que por lo menos tiene dos condiciones estables que comprenden un
primer imén permanente giratorio asociado con dicha fuente, y un
segundo imdn permanente, cada wmo de los cuales tiene dos polos y
estén montados en inmediata proximidad el uno del otro, por lo que
cuando dicho primer iman permanente es asociado operativamente con
dicha fuente magnetizadora dichos imanes permanentes primero y
segundo permanecen en su posicién o se desplazan ambos angularmente
hacia una posicidn en la que el polo de dicho primer imin permanen—
te que tiene una polaridad opuesta a la exhibida por dicha fuente
megnetizadora estd mas proximo a dicha fuente magnetizadora, ca-
racterizado porque comprende medios de parada (80) para evitar que
dichos imenes permanentes giratorios principal (93) y auxiliar

(92) hagan una rotacidn mayor de 1802,

2, = Un sistema de control que utiliza dispositivos
mognéticos biestables.como el del punto 1, caracterizado porque ca-
de uno de dichos imanes permanentes giratorios tiene un miembro sa-
liente (98) ¥ porque dichos medios de pareda estan constituidos por
lo menos por un elemento de parada (80) montado dentro de la peri-
feria de los circulos descritos por las alas de dichos imasnes cuan—
do son girados dichos imanes.

3+ - Un dispositivo magnético blestable como el del
punto 2 caracterizado porgue cuando dicho primer imdn permanente
esta asociado operativamente con dicha fuente magnetizadora, los
imanes permanentes primcro y segundo citados permanecen en su po-
sicidn o son ambos desplazados angularmente en direcciones opues~

tas, y porque dichos medios de parada estdn constituidos por un

dnico elemento de parada.
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4. - Un dispositivo magnético biestable como ¢l de los

27,

puntos 2 § 3, caracterizado porque dichos imanes permanentes gira-
torios estan montados en ejes pafalelos (88, 89) que pasan a traves
de su centro de gravedad y porque las alas mencionadas son una ex-
tensidn lateral en la direccidn de dichos ejes.

5¢ =~ Un dispositivo magnético biestable como el del
punto 4 ceracterizado porque cada uno de dichos imanes peranentes
tiene la forma de un anillo (95) que esta montado alrededor de un
cuerpo (97) hecho de material no magnético, por ejemplo nylon, y
que proporcions también dicha ala lateral (98).

6e ~ Un dispositivo mognético biestable como el de
cualquiera de los puntos precedentes caracterizado en este porque
se asocia una segunda fuente magnetizadora a dicho segundo iman
permanente giratorio y porque la polaridad exhibida por dicha se-~
gunda fuente magnetizadora es opueste a la exhibida por dicha pri-
mera fuente nagnetiszadora.

Te = Un dispositivo magnético biestable para cooperar
con una fuente maegnetizadora y que tiene por lo menos dos condicio=
nes estalles que comprende un primer iman permanente giratorio aso=-
ciado a dicha fuente y a un segundo iman permanente giratorio, te-
niendo cada uno de estos imanes dos polos y estando montados entre
8l en proximidad inmediata en los que cuando dicho primer iman per-
nanente se asocia operativamente a dicha fuente magnetizadora di~
chos imancs permanentes primero y segundo permanecen en su posicidn
o se desplazan ambos angularmente hacia una posicidn en la que el
polo de dicho primer iman permanente que tiene una polaridad opues—
ta a la exhibida por dicha fuente magnetizadora esti mis préxima
o dichs fuente magnetizadora, caracterizado porque estd asociada

una segunda fuente magnetizadora & dicho segundo iman permanente
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giratorio y porque la polaridad exhibida por dicha segunda fuente

280 “ :

megnetizadora es opuesta a la exhibida por diche primera fuente
magnetizadora.

6. — Un dispositivo de $ransporte gque comprende por lo
menos une correa o cadens de transporte (34) a la que se acopla un
portador (46) por medio de un primer eje (47) que estd montado de
forma glratoria en un punto de dicha correa o cadena, que tiene un
brazo de lova (48) fijado rigidamente en un extremo de dicho primer
eje ¥ que lleva en su otro extremo rodilloes (50, 51) que giran 1li-
bremente alrededor de un segundo eje (49) paralelo a dicho primer
eje ¥y que son guiados por placas gulas paralelas primera (52) y se-
gunda (53), caracterizado porque por lo menos una parte de dichas
primera y segunda placas guias paralelas tienen una forma Que, con-
siderada en un plano perpendicular a dichos ejes, la troyectoris se-
guida por dichos rodillos cuando se desplazan g lo largo de dichas
porciones de dichas placas guia y la.trayectoria seguids por dichs
cadena forman sustencielmente un triangulo y porque cuando dichos
rodillos se mueven entre dichas porciones de dicha placa guia, por
medio de dicha correa o cadena el angulo entre dicho brazo de leva
¥ dicha trayectoria de dicha correa o cadena auments gradualmente
hasta un mdximo, habiéndose previsto medios para mantenertemporale
mente dichos rodillos en le posieidn aleansads cusndo se llega a
dicho #ngulo méximo, de forma que se fuerce dicho brazo de leva, ¥
por lo tanto dicho portador, para que pivote alrededor de dicho se=-
gundo eje, con lo que dicho angulo entre diche brazo de leva y di-
cha trayectoria de dicha corres o cadena disminuye gradualmente a
cero.

9¢ =~ Un dispositivo de transporte como el del punto 8,

caracterizado porque dichos medios para mantener temporalmente dichos

of oo



800

805

810

815

820

825

325734 :
rodillos estén constituid;s por medios elasticos (59) montados en
una interrupcidn de la poreidn citada de dicha primera placa guia
que es la mis proxina s dicha correa o cadena de transporte, ejer-
oiendo dichos medios eldsticos una presién en una direccidén opuesta
a la de desplazamiento de dicha correa ¢ cadenz.

10. - Un dispositivo de tremsporte como el del punto 9
caracterizado porque dichos medios eldsticos de presidn estdn cons-
tituidos por un rodillo (59) que estd montado de forma que gire 1li-
bremente en una leva controlada por resortes (62, 66).

1l. - Un dispositivo de transporte como el de los puntos
8, 9 6 10 caracterizado porque dicha porcidn de dicha segunda placa
guia estd constituida, considerada en la direccién de desplazamiento
de dicha correa o cadena; por una primera porcidn recta (54), un
saliente (55) y una segunda porcidn recta (56) de forma que dichos
rodillos son mantenidos temporalmente y automaticamente poer dicho
saliente.

124 - Un dispositivo de transporte como el del punto 11
caracterizado porque dicho saliente esta redondeado de acuerdo con
1la periferia de dichos rodillos.

13+ - Un dispositivo de transporte como el de cualquiera
de los puntos 8 a 12 caracterizade porque dicho portador lleva por lo
menos un elemento magnético biestable constituido por un primer y wn
segundo iman permonente giratorio cada uno de los cuales tienen dos
polos y que estdn montados en inmediata proximidad entre si, y que
cuando dicho primer iman permanente estd asociado operativamente g
una fuente magnetizadora con dos condiciones estables, por lo menos,
dichos imanes permanentes nrimero y segundo permanecen en su posicidn

o son desplazados ambos angulermente hacia wna posicidn en la que el
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prolo de dicho primer iman permanente que tiene una polaridad opuesta
2 la exhibida por dicha fuente magnetizadora esta mas préximo a
dicha fuente magnetizadora.

14 - Un dispositivo de transporte como el del punto 13,
caracterdzado porgus dicho dispositivo magnético biestable esta
constituido como se indica en uno cualquiera de los puntos 1 g 6.

15+ - Una mdquina clasificadorg que comprende un trans-
portador principal sin £in (31) para mover un nimero de soportes de
articulos a lo lorgo de un ndmero de casillas de destino, y un trans-
porfador auxiliar sinfin (34) que se nueve en sincronismo con dicho
transportador principal ¥ que transporta un ntmero de registradores
de cddigo, cada uno de los cuales comprende un nimero de elemontos
biestables de registro para registrar un cddigo de destino, a lo lar-
g0 de un mimero de medios de deteccidn de tal forma que dichos medios
de deteceidn accionan medios de transferencia para transferir un
artioulo desde dicho soporte de articulo a dicha casilla de destino
cuando el registrador de codigo correspondiente pasa a lo largo de
los nedios de deteccidn asociados a la casills de destino cuyo cd-
digo ecorresponde al cddigo de destino registrado en el registrador
de eddigo, caracterizado_yorquu dichos transportadores brincipal y
euxiliar comprenden ambos porciones curvas (25 a 293 41, 42), porque
cada wno de dichos soportes de articulo comprenden p compartimientos,
en los que cada uno de dichos D registradores de c6digo estén monta-
dos en un mismo portador, porque estén asociados primeros medios de
via a dicho transportador principal para asegurar que los soportes de
articulo de p compartimientos mantienen su posicién en el espacio
cuando dicho transportador principal'se mueve a lo largo de sus partes
curvas (25 a 29) con 1o que ol orden, con relacién a la direceidn de

avance de dicho transportador principal de compartimientos de cada uno
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de dichds soportes de articulo de p compartimientos se invierte m ve~
ces; ¥ porque hay segundos medios de gula y/o de inversidn (42, 43)
asociados a las porciones curvas (41, 42) y vectas (37 a 40) de di-
cho transportador guxiliar respectivamente, asegurando'dichos segun-
dos medios de guia que los portadores mantienen su posicidn en el
espacio cuando dicho transportador auxiliar se mueve a lo largo de
sus porciones curvas por lo que el orden, con relacidn a la direccidén
de avance de dicho trausportador auxiliar de los p registradores

de cbdigo de cada uno de dichos portadores es invertido, y dichos
medios de inversidn hacen pivotar dicho portador de forma que el
orden de dichos p registradores de ¢ddigo de cada wno de dichos
portadores es invertido, y porgue el nimero total de inversionss
producidas por dichos segundos medios de guia y dichos medios de
inversidn es igual a m.

16. - Una maquina clasificadora como la del punto 15
caracterizada porque dichos medios de inversidén estin constituidos
en la forma descrita en uno cualquiera de log puntos 8 a 12,

17+ = Un portador de barras para una pluralidad de pla=-
casy caracterizado porque estd constituido por una barra (67), dos
tiras idénticas (68, 69) dispuestas a lo largo de los lados longitu-
dinales opuestos de dicha barra y que tiene en cada uno de sus bor-
des longitudinales una pluralidad de incisiones transversales opues~
tas (71, 723 73, 74), y una pluralidad de placas (70) cada une de
las cuales tiene por lo menos una apertura (75), estdndo montadas
dichas placas perpendicularmente en dichas tiras en el lugar de di-
chas incisiones y pasandose dicha barra a traves de las aperturas
de dichas placas y estando fijada entre ellas, fijandose por lo tan-
to dicha placa en dicha barra por la forma de dilcha apertura que es

sustancialmente igual en cada placa a la seccidn recta de dicha ba~
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rxa mas la de dichas dos tiras en el sitio de dicha incigidn.

18.'- Un portador como el del punto 17 caracterizado
porque dicha plurslidad de placas constifuyen soportes para por lo
menos dos varillas paralelas (88, 89) que son perpendiculares a
dichas placas y que constituyen soportes para imanes permanentes gi-
ratorios (92, 93) dispuestos entre dichas placas, porque cada par de
imenes permanentes giratorios dispuestos entre dichas dos placas
estdn montados en inmediata proximidad entre si y constituyen un ele-
mento magnético biestable, en el que cuando uno de dichos imanes per~
manentes estd asociado operativamente a una fuente magnetizadora con
por lo menos dos cdndiciones estables, los imanes de dicho par de
imanes permanecen en su posicién 0 se desplazan ambos angularmente
hacia una posicidn en la que ol polo de dicho iman permanente que
tiene una polaridad opuesta o la exhibida por dicha fuente magneti-
zadora estd méq préximo.a dicha fuente magnetizadora.

19, ~ Un portador como el del punto 18 caracterizado por-
que dicho dispositivo magnético biestable estd constituido como se
describe en uno cualquiera de los puntos 1 & 5 y porque cada uno de
dichos medios de parada (o elemento de parada) estdn (estd) constituie

do por un reborde (80, 81) que forma parte de cada placa y estd dis~
puesto entre dichas dos varillas.

20. - Una maguina clasificadora como la de los puntos
15 6 16 caracterizada porque dicho portador estd constituido como se
describe en uno cualquiera de los puntos 17 & 19,

2l. ~ Un sistema de control para registrar informacidn,
que comprende uno o mds juegos de elementos de codificacidn accionados
eléctricamente y montados fijamente para codificar informacidn en una

plurglidad de juegos de e¢lementos de registro, y medios de transporte
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que llevan dichos elementog de registro y transportan dichos ole-
mentos de transporte después de dichos medios de codificacidn, carge-
terizados porque los circuitos de funcionamiento eléctrico de dichos
Juegos de medios de codificacidn (122, 123) comprenden contactos
eléctricos fijos (124; 125) y porque dichos medios de transporte (34)
llevan también imanes peruanentes (99, 100) que cuando son transpor~
tados después de dichos contactos eléctricos accionan dichos contac~
tos para acclonar dichos circuitos de funcionamiento y para accionar
dichos medios de codificacidn

22. - Un sistema de control como el del punto 21, carac—
terizado porque dichos contactos tienen dos condiciones estables,
porque cada unc de dichos imanes permanentes (99) esté montado con
uno de sus polos pasando mds préximo a dichos contactos que el otro
polo de forma que puede 1llevar cada wo de dichos contactos a su con-
dicidn estable uno, porque en dichos medios de transporte ¥ enire
cada dos adyacentes de log imanes permenentes primeramente menciona-
dos estd montado un segundo imdn permanente (100) de forma que tiene
dicho otro polo que pasa mas proximo a dichos comtactos que dicho pri-
mer polo de forma que puede volver cada uno de dichos contactos a su
otra condicidn estable.

23+ -~ Un sistema de control como el del punto 22, carace
terizado porque cada uno de dichos contactos esté constituido por
un contacto de conmutacidn cuyos contactos fijos estan conectados a
los polos de polaridad opuesta de un tercer y un cuarto imin perma-
nente respectivamente.

24+ ~ Un sistema de control como el de los puntos 22 § 23,
caracterizado porque dichos contactos con dog condiciones estables

estdn constituidos por dos contactos de conmutecidn interconectados
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en un cirecuito OR exclusivo para la actuacién de dicho circuito de

funcionamiento, porque dicho primer imén permanente y dicho segundo

~ imén permanente estin asociados al primero y al segundo de cada

par de dichos dispositivos adyacentes de registro respectivamente;
¥ porque la distancia entre los dos contactos eléctricos menclonados
es diferente de la distancia entre los dos primeros imanes permonen-
tes citados.

25+ = Un sistema de control como el de cualquiera de los
buntos 21 a 24, caracterizado porque cada uno de dichos medios de
codificacion estd constituido por una fuents magnetizadora que tie~
ne por lo menos dos condiciones estables ¥ porgue dichos dispositivos
de registro estdn constituidos por un dispositivo magnético biestable
que comprende un quinto y un sexto imdn bermanente cada uno de los
cuales tiene dos polos y que estan montados con proximidad inmediata
entre ellos, en los que cuando dicho quinto iman permanente se asocia
operativamente a dicha.fuente magnetizadora dichos quinto ¥ sexto
imanes permanentes bermanecen en su condicidn o se desplazan ambos
angularmente hacia una posicidn en la que el pole de dicho quinto
imén permanents que tiene una polaridad opuesta a la exhibida por
dicha fuente magnetizadora estd mis préxima & dicha fuente magnetiza-
dora, y por que cada una de diches fuentes magnetizadoras comprende
dos electroimanes conectados en serie que estin montados fijamente en
la proximidad de la trayectoria seguida por dichos quinto y sexto
imanes permanentes Tespectivamente,

26¢ - Un sistema de control que utiliza dispositivos
magnéticos biestables.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antecede,

Teprosenteds en los ditujos que se acompafian y a los fines especifica-
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dos.
Esta Meworia consta de treinta y cinco hojas vscritas

por una sola cara.
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