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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A
Correspondienua A una so lic itu d  da Patente da in ­
vención que se p resen ta  en Espada# po r Veinte años# 
a  favor de D. Francisco S is tiag a  ^.zaguirre# da na 
cionalidad espadóla# residen te  en c a l la  gamalbida# 
n¿ 8 -  3^ A# R entería (Guipúzcoa)# por:

"DISPOSITIVO PROTECTOR LABORAL PIRA MAQUI­
NAS RtRRAMIniiTAS*

JSL presan te invento se re f ie re  a un d isp o siti­
vo p ro tec to r labora l p a ra  máquinas-herramientas*

Es condición indispensable que l a  actuación del 
operario fren te  a  la s  máquinas en general ha  da es­
t a r  condicionada# pana l a  ejecución p e rfec ta  del — 
trab ajo , a. l a s  sigu ien tes medidas:

a) De que lo s  medios de que disponga e l opera­
rio  sean óptimos con respecto a l a  máquina con que 
ha  da efectuar e l  trabajo# y l a  cual ha da s e r  r&-

POOR
QUAUTY



*  2 — 32563*7
p id a , augura, de f á c i l  manejo y ha de p e rm itir  además 

,una lim pieza muy esmerada h a s ta  e l  punto que no p r e ­
sentía TdTtguna d if ic u lta d  en re a l iz a r  cualquier se ria  

,de movimientos s in  que an ningán momento en su man— 
jcha pueda versa &nt03pecida por v iru ta s  que impidan su 
tmanajo y vigilancia*

b) Una hig iene completa en e l medio ambiente en -  
que a l operario trabaja^ y

c) Garantías p a ra  su seguridad en a l trabajo fren  
te  a  l a  máquina, contando con l a  protección su fic ien te

.p a ra  no s e r  dañado por e l  desprendimiento de p a rtícu — 
la s  del m aterial trabajado*

31 presente invento viene a dar p e rfec ta  respues­
ta  a  ca tas condiciones y pona a l  servicio de lo s  usua­
r io s  da cualquier máquinas-herramienta un d ispositivo -  
p ro tec to r labo ra l que además de p re s ta r le  a l operario l a  
máxima seguridad. l e  proporciona, unas condiciones ó p ti­
cas inm ejorables, ayudándole en su to ta l  rendimiento* 

Dicho dispositivo por su f á c i l  manejo y comodidad 
„de maniobra, as i como l a  p e rfec ta  visualidad que pro­
porciona, reúne unas cualidades ex traord inarias nunca 
conseguidas h asta  e l  momento, pudiéndose adaptar e l  íj^- 
vento a  cualquier tipo o marca de tomo o TpAyina, gin 
ninguna d if ic u lta d , evi tande la s  salpicaduras de acei­
te  o ta lad ra ra  en e l suelo del t a l l e r  con e l  consi guien 
te  p e lig ro  que suponen de re sb a la r en eú. miaño y con ¡¿a 
gran v en ta ja  durante e l  trabajo  en que s i  l a  p ieza  a  t r a  
b a ja r, p o r c ircunstancias im previstas, se rompiera o sol 
ta se , encon traría  inmediatamente en su proyección l a  pan. 
t a l l a  p ro tec to ra  que am ortiguaría e l  golpe y l a  p ieza  en
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cuestión sa ld r ía  y a  s in  fuerza  p a ra  podar dañar a l  -  
operario#

El dispositivo  consta de ana p a n ta lla  protecto­
r a  y v isu a l, a  l a  vez, co n stitu id a  p e r  dos p a rta s  s i  

.m étricas, rea lizad a  de p las tio o a  especial, y coyas dos 
Pactes son .abatib les y corredizas en ambos sentidos#- 
.Dl^ia p a n ta lla  lle v a 'u n a  ventaba don c r is ta l  da aagouk 
dad;espacial, de f á c i l  y  cómodo recambie, y a  que va  su 
J e te  únicamente po r to rn illos#

33L dispositivo  consta además do un conjunto da das 
limadores telescópicos que perm iten e l  deslizamiento -  
lon g itu d ina l, en ambos sentidos, do l a  p a n ta l la  a l  mis 
mo tiendo que e l  carro del torno# Esta *?af*p¡T 
pueda nacerlo e l  operario manualmente o b ien  autom&ti- 
esmenta p o r  medio de una b a rra  ctye extremo se su je ta  
a l  ce rrillo #  'Asimismo l a  p a n ta lla  puede desplazarse en 
sentido v e r t ic a l ,  a  cuyo efecto se disponen unos c i i f i  
do s#  ;

Los brazos d d  p ro te c to r lle v a n  en su extreme un 
soporto con su guia aprisionada p a ra  graduar l a  a l tu ­
r a  que p re c isa  l a  p a n ta lla  y b lo caria  a  l a  a l tu ra  ade­
cuada, bastando p a ra  desp lazarla  a f lo ja r  e l  to m illo  -  
que e s tá  apretando cuando e l  p ro tec to r se encuentra en 

. su posición  normal#
- La base que soporta lo a  deslizadores telescópicos, 
l le v a  dos l la n ta s  p ro v is tas  de o r if ic io s  p a ra  colocar 
sobre l a  tapa del cabezal del torno y  proceder a  su su 
jac ió n  sobre l a  misma, o bien puede hacerse dicho aco­
plamiento por medio de imanes, podiendo s e r  uho de lo s  
brazos de l a  p a n ta lla  mayor que t?l o tro  con l a  f in a l i -



dad da que cubra l a  vual Ra da l a  máquina*
D escrita  de n^a manera sucinRa y a  t i t u l e  de — 

preámbulo l a  esRrucRuración básica  del invento, y  con 
e l  f in  do f a c i l i t a r  l a  comprensión del mismo y  pueda 
se r  fácilmenRa llevado a l a  p rác tica ; en e l  adjunto di 
buje se ha  ilu strado  un ejemplo p referido  de re a liz a ­
ción, dado a  RÍ tu le informaRtgc y  no lim ita tiv o , y en 
e l  cual:
"... .-L a¡figura 1 'represenRa.cn alzado e l  d ispositivo -  

pro Recaer dcRado de l a  p a n ta lla  y deslizadores te le s—
, CÓpíoos*

-La Figura I I  es una rep res^nRación en p lan ta  d^L 
d ispositivo  moaRrado en l a  Fig* 1*

l a  Figura I I I  es una v is ta  en alzado y fro n ta l de 
l a  p a n ta lla  con e l  brazo de deslizamienRo automático* 

l a  Figura IY muestra en d e ta lle  l a  incorporación 
del d ispositivo  pro ReoRor a lamáquinar-hcrramienta# so 
b re  l a  tapa del cabezal del torno y eu desplazamiento 
auRomático, y

l a  F igura V es una visRa en de Ralle del brazo de 
suspensión, g iro  y ble oaje de l a  pantalla*

3n la s  fig u ras  y en atención a una mayor sim p lifi 
cáción en l a  descripción expositiva del invento, p a r— 
tes  iguales han sido afee Radas de referencias idén ticas 

Tomando como oase l a  plasmación g rá fica  del inven 
te  se describe a continuación l a  re lación  de su conjun 
Re y funcionamiento*

Cuus Ra de una base consti tu ida por d,oa lla n ta s  1, 
F ^^ isR as de o r if ic io s  R p á ra  alojamienRo de lo s  
menRos de sujeción sobra l a  R^pa p del cabezal del ton-
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no y pudiéndose re a l iz a r  dicho acoplamiento p o r me­
dio de imanea 5 situado a sobre la s  varas in fe rio re s  6 
(2$ dichas l la n ta s  i* Sobre é s ta s  se dispone un conjunto 
de deslizadores telescópicos y con sus correg? endientas
p ivo tes 8 da retención de lo s  mismos, con i a  fin a lid ad  
de e v ita r  l a  sa lid a  de su alojamiento y a l  mismo tiem 
po s irv a  de guia* ¿seos deslizadores y perm iten un mo 
vimiento longitud inal en ambos sentidos, como indican

,torno
10* Dicho desplazamiento pu&da ré á liz a r lo  é l  operario

^manualmente o .bien de foxma automática porm edio de l a  
; barra* 11^ cuyos extremos 12 es tán  én ángulo^ sujetando
;.nno da e l lo s  a l  carro 10 y e l  o tro  a l  p iv o te  cen tra l — 
¡13# desplazándose , a l  unisono del carro 10 io s  deaiiza- 
^dores y y l a  p a n ta lla  p ro tec to ra  y v isual 14*
- ' . = Dicha p a n ta lla  pro tac tora .14 consta de dos p a rta s  
sim étricas, fabricadas en p lá s tic o  especial y  puede des 
p lagarse  en sentido v e r tic a l  p o r medio de lo s  o r if ic io s
15# que llevan  dichas p a r ta s  sim étricas, en lo e  cuales 

;.sa introduce elementos de sujeción apropiados 16, que -  
se a lo jan  en la s  p lacas do sujeción 17 de lo s  brazos 18,
pudiéndose a o a tir  o alegar en é l  sentido de la s  flechas
1$, dicha p a n ta lla  14 po r medio a s i  mando de maniobra -  
20 y bloquearlo en l a  posición  adecuada p o r medio del -  
to rn illo  de bloqueo 21, ayudado po r e l  caequillo chave­
ta, 22 é l cual juntamente con io s  brazos de articu lac ión  
18 se a lo jan  en lo s  tubos reguladores 23# no representan 
do obstáculo alguno p a ra  quien se encuentra trabajando* 

Uno de lo s  brazos do giro 18 puede se r  mayor que e l 
o tro  con e l  f in  de que cubra l a  v u e lta  de l a  máquina*
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gn una do l a s  p a n ta l la s  p r o t e c t o r a l  sa dispone 

una ventana, con ori s ta i  especial 2% inrayanle y qua 
proporciona una mayor v is ib ilid a d  y seguridad a l ope­
ra r io , efectuándose e l  recambio fácilm ente po r medio -  
de lo s  to rn illo s  de sujeción 2p que sujéten  lo s  p e rf i­
le s  2o y e l c r i s ta l .

Como <3Sporfectamen(<e comprensible para  lo s  tácni— 
eos en l a  m ateria, podrán se r  introducidas cuantas mo- 

^ ficac íq j^s  d ^ :t^a n o , forma y disposición y naturaleza 
^ds ló s  elementos componentes) del -invento^ i sa 'consideren 
^necesarias p a ra  un mejor logro dd lo s  f i r^ s ,d e l  míame,- 
siempre. ¡ qu<a - n#* ¡ 3̂ ; a l tepe ¡ su esehoialidad p rimi t i  va, =y -  
cuya descripción ha sido fa c i l i ta d a  a  t í tu lo  informativo 
y no lim ita tiv o , deciéndose in te rp re ta r  lo s  conceptos — 
expuestos en su más amplia acepción.

N O I A
D escrita  suficientem ente l a  naturaleza del objeto 

do l a  presen te  so lic itu d , se declara de p rop ia  y  nueva 
invención 1c contenido en la s  siguien tes 

R g I  V I  N D I C A C I C E 3 S
l a .— D if e s i  tive pro tac to r labora l para  máquinaa- 

-Rerram iantas, caracterizado p o r estar* conslñtuido po r 
ana base de adaptación y f i ja c ió n  conformada po r dos -  
l la n ta s  dotadas de o r if ic io s  para l a  inserción  de lo s  
alzamento s de a r r i  o s  tramiontd a l chasis de l a  máquina-he 
marni en taL, c p ro v is ta s  de imanes situados en l a  cara ** 
in fe r io r  de l a s  mismas p a ra  idéntico  f in ,  estando p re ­
v i s ta  dicha base p o r su cara superior de un conjunto de 
deslizadores telescópicos con rannrado longitudinal so­
bre  e l  que actúa un p ivote de retención y gu ia  de l a  -
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p a rte  desplazada, de dienes deslizadores telescópicos, -  
lo a  que pagnitan un movimiento longi tudinaí en ambos sen 
tidos, y llevando l a  partía telescópica de menor diámetro 
an aus extremos,y femando cuerpo con lo s  miamos, tubos 

.reguladores, p rov isto s de ranuras rasgadas p a ra  a lo ja r-  
¿tiento de lo s  brazos portadores de la s  p a r te s  sim étricas 
que constituyen l a  p a n ta lla  proteo  cora*

2a,.- D ispositivo p ro tec to r labo ra l pa ra  máquinas-he 
rram ientas, segón so re iv ind ica  en e l  punto I ,  carao ta r i  
zade por disponerse sobre una de la s  ranuras rasgadas pa 
r a  e l  alojamiento de lo s  brazos portadores de p a n ta lla ,— 
Rn caequillo o p iv o te  destinado a  l a  incorporación da un 
elemento, rígido de transmisión, cuyo otro  extremo se —  
a r r io s tra  en e l  carro de l a  máquina-herramienta# determi­
nando e l movimiento automático y sincrónico de l a  paurcalla 
y deslizadores telescópicos con e l  da dicho carro*

3**- d ispositivo  pro cao cor lab o ra l para  máquinas-he 
rramientas# segín se re iv ind ica  en lo s  puntos anteriores# 
caracterizado porque e l  desplazamiento de l a  p a n ta lla  paro 
tac  to ra  puede re a liz a rse  manualmente.

4 3 .-  D ispositivo p ro tec to r labo ra l para  máquinas-he­
rramientas# segón se re iv ind ica  en lo s  puntos an terio res, 
caracterizado porque l a  p a n ta lla  p ro tec to ra  e s tá  co n stitu í 
da po r dos p a rtea  simó tr ic a s , realizadas en m aterial p lá s  
tic o  apropiado, y  cuyo conjunto puede desplazarse en sen­
tid o  v e r tic a l  po r medio de o r if ic io s  situados Malean 
te  y a l a  d is tan c ia  convenían ce, sobre lo s  que se  introdu 
cen lo s  elementos de sujeción de que van p ro v is tas  la s  — 
p lacas de sujeción de lo s  brazos de sustentación de dicha 
pantalla# que asimismo e s tá  do tada de mandos p a ra  abavir



10*—

15.

ao¡.-

o e lev arla  y medios de bloqueo en l a  posición adecuada 
di p u es to s  en lo s  extremos de io s  brazos que se alo jan  
en lo s  tubos reguladores*

5̂ *** Diaposi tivo p ro tec to r laboral para máquinaa- 
-herram iontas, segán se re iv ind ica  en io s  puncos ante­
rio re s , caracterizado porque uro de lo s  brazos puede — 
ser de mayor longitud que e l o tío  con l a  fin a lid ad  de -  
cu b rir l a  vnol ta de l a  máquina*

621— Dispositivo pro tec to r laboral p a ra  máquinas-* 
-herramientas, según se re iv ind ica  en lo s  puncos puntos 
an te rio res, caracterizado por disponerse en l a  p an ta lla  
p ro tec to ra  un recuadro de p e r f i le s  no f i jo s  que encua­
dran una m ir i l la  foimada po r un c risv a l de seguridad* 

7=*- Dispositivo p ro tec to r labora l para máquinas- 
—herramientas*

iod33 e llo  ta l  y como se  describe en e l  cuerpo de 
la . p re sen te  Memoria? ae re iv in d ic a  en su Nota y  se  r e ­
p re se n ta  a  t í tu lo  de ejemplo en l a  ad jun ta n o ja  de p ia ­
nos*

ü s ta  Memoria consca de ocho hojas fo liadas  y meca­
nografiadas a nos espacios p o r una so la  de sus caras*

Madrid, 1 Q ABR.1966
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