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REHECHA I

IZEMORTA DESCRIPTIVA
que se presenta para unir a la solicivud
de
PATZNTS  DE INVENCION
formulada el 14 de Abril de 1966, con el 12 325,541
en
B 8 P 4 & A
por VEINTE afios
a nombre de T.M.M. (RSSEARCH) LILITED, entidad briténica,
establecida en Hartford Works, Oldhan, Lancashire, Ingla-
terra, por:
TAPARATO PARA IINSRODUCIR AUTCMATICARITH S UM iJL DB SCPORTE
DI VELO N U VELO CORPLIN0 HOADO ARROLLAITHC UNA BANDA
DI MATERIAL PIBROSC S0BRE UN CILINDRO LITROLLADCAM

21 presente invento se refiere a disposicibnes
de muda automitica en miquinas formudoras de velo textiles,
y més particularmente a disposiciones de muda para espada-
dores en que un velo completo es mudado autométicamenté de
la miquina y del cilindro canrollador de velo sujeto micn-
trag todo el velo es sacado automéiicumente del cilindro
enrollador de velo.

in espadadores de algodfém, por cjcmplo, el velo
es formado normalmente sobre un cilindro enrollador de ve-

lo que es de comstruccibn hueca, ¥y un cje de soporte de
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velo con una cebeza formada en un extremo es pasado a través
del cilindro. Cuando el velo esté completo, es rodado sobre
un carro o plataforma y el cilindro enrollador de velo es ex-
trafdo manualmente y devuelto a los cilindros enrolladores de
accionamiento de velo de la méquina, de manera que pueda empe-
zgrse wn nuevo velo. La cabeza del eje de soporte de Qelo se
aplica al velo cuando el cilindro enrollador de velo 68 reti-
rado dc manera que cl e¢je de soporte de velo es reicnido en
el velo. ,

“n la solicitud de patenite briténica Ne 47314/63,
se describe y reivindica una disposicibén de muda avtomdtica
de velo que inecluye medlos para sujetar el cilindro enrolla~
dor de velo de uvn velo mudado contra movimiento axial, y me-
dios para mover el velo axialmente hasta que estd fuera de
aplicacién con el cilindro enrollador, preferiblemente, los
medios para mover el cilindro enrolledor de velo con un carro
conducido que soporta el velo. Cuando el velo éé guitado del
carro, este Gltimo es devuelto a una posicidén en linea con
la miquina. Bl cilindro enrollador de velo descargado se
mueve a una posicibn de reserva listo para moverse a la po-
sicibn de formacibn de velo en la siguicnte operacibén de mu-~
da de velo. Durante el movimiento de retorno del carro, este
Gltimo se aplica a un nuevo eje de soporte de velo alimen-
tado desde un depbsito y hace que pase al interior del ci=-
lindrb enrollador de velo cue se encuentra en la posicidn
de reserva.

Se apreciaréd que el eje de soporte de velo es
necesario solamente con el fin de soportar el velo completdo
después de su retirada del cilindro enrollador de velo, ¥y

un objeto del presente invento es proporcionar un método
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v medios para llcvar un e¢je de soporte de velo a relacidn
de soporte con un velo complebo, que no requieren que el
eje de soporte de velo sea pasado a través del cilindro en-
rollador cargado.

De acuerdo con ¢l presente invento, se proporcio-
na un método para introducir autométicamente un eje‘@e S0~
porte de velo en un velo completo formado por enréiiémiento
de una banda de material fibroso sobre un cilindro eﬁrolla»
dor de velo, que comprende la operacién de sujetar el cilin-
dro enrollador de un velo mudado contra movimiento axial
mientras se retira el velo desde é1 y mover simulténeamente
el velo a encima de un eje de soporte de velo dispuesto en
una posicibn alineadsa en la cual estd en linea con el eje
geométrico del cilindro enrollador de velo y en relacibn de
extremo con extremo con él, o dispuesto sustancialmente de
esta manera.

De acuerdo también con el presente invento, se
proporciona un aparato para introducir simulténecamente o
automfticamente un cje de soporte de velo en un velo comple—
to formado por enrollamiento de una banda de material f£ibro-
80 sobre un cilindro enrollador de velo, comprendiendo el
aparato medios para sujetar el cilindro enrollador de un velo
nudado contra movimiento axial, medios para mover el velo
axialmente para llevarle a wna posicién en la cual esté’
fuera de aplicacibn con ¢l cilindro, y medios para soportar
un eje de soporte de velo en una posicibn alineada en la
cual esté en linea con el eje geométrico del cilindro enro=-
1llador de velo y en relacibn extremo con extremo con 81, de
modo que el eje de soporte de velo es recibido por el velo
al mismo tiempo que este Gltimo se mueve axialmente fuera

de aplicacibn con el cilindro enrollador.
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Ahora serh descrita, a modo de ejemplo, una

realizacibn del invento con referencia a los dibujos que
8¢ acompafian, en los que:

la figura 1 es una vista en planta esquemdtica
de un espadador que incorpors una disposicidn de muda de
velo de acuerdo con el invento, con un velo completo a
punto de ser movido desde la posicidn de formacidn de
velo,

Ia figura 2 cs una vista en planta esquemitica
del espadador mostrado en la figura 1 con el veié completo
del espadador siendo retirado de su cilindro enrollador
de velo por un carro desplazable y siendo insertado en
&1l simulténesmente un eje de soporte de velo.

La figura 3 es wn alzado lateral esquemdtico
de la disposicién mostrada en la figura 1,

Ia figura 4 es un alzado lateral esquemitico
de la disposicibn mostrada en la figura 2,

Ta figura 5 es un alzado lateral esquemitico
que corresponde al mostrado en la figura 4, que muestra
el cilindro enrollador de velo liberado soportado por
palancas pivotantes,

la figura 6 es un alzado lateral esquemitico
gue corresponde al mostrado en la figura 4, con el ecilindrc
enrollador de velo liberado movido a la posiciébm de re-
serva.

La figura 7 ¢s una vista en planta partida an-
pliada de la disposicién mostrada en las Tiguras 1Ly 2.

Ta figura 8 es un alzade lateral en secclén
de la disposicibén mostrada en la figura 7, bomado poxr

la lInea VIII-VIII de la figura 7, ¥y
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la figura 9 es un alzado lateral en scccibn de
la disposicibn mosirada en la figura 7, tomado por la
1inea IX-IX de la figura 7.

Haciendo referencia primero a las figupras 1y
3, un espadador-12 lleva en cada ung de sus lados un dis-
positivo de carga de cilindro enrollador de veio que com-
prende un pistén (no representado) acclonado neunftica-
mente, que actla sobre un véstago de pligtén 13'dd§ lleva
en su extremo mds inferior una cabeza de carga 14 desli-
zable verticalmente sobre wn wastago dc gula 15 y. formada
¢on una ranura 16 que reclbe un extremo del cilindro enro—
llador 17 de velo y que durante la formacibn de velo des-
cansa sobre el extremo del rodillo snrollador 17 de velo
llevando su velo al contacto de nresidn requerido con los
tambores de accionamiento 18 y 19 de velo.

De acuerdo con la prictica convencional, cuando
ha sido formado un velo completo en el ezpadador 11, los
plstones acclonados neumiticamente gue controlan las ca-
bezas de carga 14 son obligados a elevar lac Gltimas, ¥y
la figura 3 muestra una posicién inteimedia en la que
han elevado e¢l cilindro enrollador 17 hasta una posicién
en la gue cl velo 20 formado sobre é1 estd justamente
a punto de moverse hacia adelante scbre el tambor 18
de accionamiento de velo. Cuando las cabezas 14 conti-
n@an subiendo, el velo 20 rueda hacia adelante sobre’
el tambor 18 y a encima de un carro de espera 21, tomando
la posicién mostrada en linea de trazos cn la figura 3.
Un fiador 22, montado pivotablemente sobre el bastidor de
la méquina es obligado entonces a descansar sobre el

extremo mds exberior del cilindro cnrollador 17 de velo,
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gegin se nuestra en la figura 4, ¥ en este instante el carro
21 e@ puesto en moviniento de manera que es retirado lenta-
mente sobre carriles de gula a un lado del espadador 1L, segim
ge muesira en la figura 2.

Antes de que el velo 20 ruede hacia adelante zobre
el caxro 21, el velo ha sido cortado y con el ecspadador con-
+inuando funclonando el cxtremo del velo cortado es aﬁanmado
sobre lostambores de accionamiento 18 y 19. Iag cabezas de
carsa 14 del espadedor, son bajadas entonces haciendo'que ung
palanca 46 a cada lado de la micuina pivote ex sentido contra-
rio a las agujas del reloj, elevando un cilindro enrollador
171 de velo mantenido cn una posicibn de reserva segln se mues—
tra en la figura 3, y noviéndole sobre el tambor 18 de accio-
namiento de velo delantero a la posicibn mostrada en la figura
4, donde encaja en cada extremo cn la ranura 16 de la cabeza
de carga 14 de cada lado del espadador. Ll descenso sucesivo
de las cabezas 14 lleva el cilindro enrollador 171 de velo
bajo la carga requerida contra los tambores 18 y 1S de accio-
naniento de velo, =1l extremo de velo cortado se cncuentra shorag
debajo del cilindro enrollador de velo y el extremo delantero
¢s envuelto sobre el cilindro enrollador de velo de manera ¢o~
nocida para comenzar la operacién de enrollamiento de un nuevo
velo, segln se muestra en la fizura 4,

Bn la figura 2 se muestra una pogsicidn intermedia
del carro 21, en la gue se verd que el cilindro enrollador 17
de velo estd sujeto por el fiador 22 que se aplica a una cabe-
za formada sobre el extremo del cilindro, siendo retirado el
velo 20 del rodillo y transportado sobre el carro. Durante
este movimiento del carro 21, el velo 20 es obligado a apli-

carse a un eje de soporte 24 de velo mantenido cen relacibn de
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extremo con extremo con el cilindro enrollador 17 de #élb'
por encaje del extremo del eje de soporte en un agujero cle—
go 25 del cilindro 17 de manera gque cuando el carro 21 llcga
a una posicibén de descarga al lado del espadador ha rido
introducido m eje de soporte de velo en el velo Zozretirado

® v

del eilindro enrollador. Sl

Cuando ¢l carro 21 ha alcanzado la posicidn mos-
trada en la figura 2, una palanca 28 de soporte de cilindro
enrollador montada giratoriamente sobre una excéniriea 29

e

fijada sobre un Arbol 30 es liberada y pivota sobre, la ex-
céntrica 29 de manera que adopba una posicibn debajs el
cilindro enrollador 17 de velo en una posicibdn intermedia a
lo largo de 61, segln se muestra en la figura 4, y soporta
el cilindro enrollador 17 cuando el velo 20 es retirado de
81 por cl movimiento del carro 21. Cuando el carro 21 se
nusve gepardndosc del espadador, también se separa del braze
més interior de los dos brazos de pivotamiento adicionales
31 v 32 que cstén montados de manera fija sobre el arbol

30 y que entonces queda libre para moverse bajo la acciébn
de sus conirapesos a posicibnes por debajo del cilindro
enrollador 17 de velo, Cuando el carro estd casi en la po-
slcibn de descarga, estd dispuesto para accionar una barra
de arrastre conectada al fiador 22 que sujeta el cilindro
enrollador 17 de velo contra movimiento axial de modo que

el fiador 22 se separa del cilindro enrollador de velo.

AL mismo tiempo el eje de soporte 24 de velo es retirado.
automiticamente del extremo del cilindro enrollador 17, segfn
seré descrito mds adelante, y como el &rbol 30 gira con

los brazos 31 y 32 la excéntrica 29 fijada sobre el &rbol

30 gira también y hace que el brazo de pivotamiento 28
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eleve el cilindro enrollador 17 ligeramente para permitir
que los brazos 31 y 32 se mucvan Gebajo de &l segln se mues-
tra en la figura 5. Cuando el cilindro enrollador 17 de ve-
lo estd soportado por los braszos pivotantes 31 y 32, asi
como por el brazo pivotente 28, la disposicibn (e équili—
brio es alterada automidticamente por el peso del cilindro
enrollador 17 de velo y los tres brazos 28, 31 y 32»caen
a cauea del cambio de equilibrio, llevando el oilinéro en—
rollador 17 a la posicidn de reserva adyacente al tubor
delantero 18 de accionamiento de velo seglhn se mucgira en
la figora 6.

Haciendo referencia ahora a las figuras 7, 8y
9, el sje de soporte 24 de velo es suministrado desde un
depbsito de ejes de sovporte de velo que comprende wn Arbol
de soporte 34 dispuesto horizontalmente, libremente gira-
torio, que lleva placas extremas 35 y 36 espaciadas, cuyas
periferias estén provistas de rebajos 37 enfrentados que
sirven para soportar wna pluralidad de ejes de soporte 24
de velo de reserva en relacibn paralela espaciada alrededor
del &rbol de soporte 34. Los ejes de soporte 24 son alimen~
tados al depbsito 33 en una posicibén justamente por encima
de la linea central horizontal del depbsito, y son trans-
portados cuando el depbsito gira y llevados a su vez a una
salida 38 dispuesta en la posicibn del punto muerto infe~
rior del depbsito, impidiéndose que los e jes de soporte
24 de velo se salgan de los rebajos de las placas extre-
mas 35 y 36 del depbsito mediante uns placa de gula 39
argueada que se extiende desde un punto Justamente sobre
la 1linea central horizontal del depbeito hasta la salida.

Una placa con rebajos 40 adicional est4d dispuesta en el
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extremo del depbsito alejado del espadador, y un Fiador 41
montado pivotablemente es movible en el ecpaclo entre esta
placa y la placa extrema 36 para conirolar el movimiento
giratorio intermitente del depbsito necesario para efeciuar
la descarga de un c¢je de soporte 24 de velo en 1la salida en
el momento adecuado del ciclo de muda de velo. Bl fiador

41 montado pivotablemente estéd dispuesto, para ser hascula-
do entre una primera posicién en la que uno de sus cxiremos
hace tope contra el eje de soporte 24 de velo prérinc a ser
descargado desde la salida de manera que el eje de soporte
es mantenido en una posicibn en la que estd retenido todavia
en el depdsito por la pEea de gula arquezda 39 y una segunda
posicibn en la que el fiador entra dentro del recorrido de
un anillo de espidrragos 42 espaciados que sobresalen desde
la placa 40 penctrando en la regibn entre las pleas 36 y 40
v estén situados en la regién de las periferias de las pla-
cas, Cada espérrago 42 estd situado entre dos rebajos adya-
centes de ejes de soporie de velo de manera que cuando el
fiador 41 montado pivotablemente se mueve desde la primera
posicibén a la segunda posicibn el depbsito 33 queda libre
bajo el peso de los ejes de soporte de velo adyacentes, lle~
vando el préximo eje de soporie de velo a ser solitado desde
el depbsito al borde de la placa de gula 39 arqueada que
impide que caiga fuera del depbsito aunque el eje de soporte
estd préximo a la salida. En el movimiento de retorno del
fiador montado pivotablemente a la primera posicibn, el de-
pbeito gire bajo el peso de los ejes de soporte a través

de otra mitad del paso y el eje de soporte 24 de velo es
liberado de €1 y cae en la salida,

Bl depbsito 33 de ejey de soporte de velo ectéd

-G
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montado sobre ls posicidn de descarga adoptada vor ¢l carro

21 en el extremo de su recorrido y estd situado de tal modo
gue permita al carro y al velo sobre &1 pasar por debajo

de &1L, Un eje de soporte 24 de velo soltado del depésito 33
estd dispuesto para caer en una disposicidn horizontal; 88—
tando guiado de tal manera el extremo del eje de sopbfte de
velo alejado del espadador que calga en un soporte 43 éhor—
quillado y sea soportado por é1l, y el otro extremo més pré-
ximo a la mAquina estd dispuesto para ser guiado cayendo
por un tobogén o conducto 44 y para ser retenido en una
parte extrema inferior 45 vuelta hacia arriba del tobogin,
siendo tal la disposicién gue el eje de soporte asi sopor-
tado mantiene una disposicibn horizontal y estd en relacibn
coaxial con el velo mudado 20 llevado por el carro 21. 3Je
hace referencia en lo que sigue a esta posicibén del eje de
soporie como a la posicibén alineada.

Al terminar el cspadador la operacibn se muda de
velo, los ganchos de carga 46 del c¢ilindro enrollador de
velo se mueven segfin se ha descrito anteriormente para co-
locar un nuevo cilindro enrollador de velo en la posiciébn
formadora de velo, y al terminar su recorrido accionan un
interruptor de limite. que a través de wna primera vilvula
neundtica controla el suministro de aire a un cilindro neu-
médtico (no representado) que lleva un pistbn conectado para
accionamiento al carro 21 de velo de manera que el carro 21
comience su recorrido sobre sus carriles hacla la posicidn
de descarga. La figura 7 muestra el carro 21 en el comienzo
de suw recorrido, y se verd que después de gue el cario se
ha nmovido aproximadamente 12 mm. hacia la derecha en la f£i-

gura, un primer fiador de barra 47 montado sobre cl carro 21
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acciona una segunda vAlvula neumAtica 48 gue introduce aire
en un cilindro neumético 49 que lleva un pistém que entonces
ejerce un cmpuje sobre el extremo del eje &c soporle 24 de
velo, alejado del cilindro enrollador, haciendo que el extre-
mo del eje de soporte de velo adyacente al cilindro cnrolla-
dor se mueva para encajar en el agujero clego 25 formado en
su extremo. Aplicéndose asi el eje de soporie 24 de velo con
el cilindro enrollador puede asegurarse una introduceibn ade-
cuada del primero en ol velo.,

Después de un movimiento del carro de aproximada~
nentve 38 mu. uwn segundo fiador de barra 50 monvado sobre el
carro ¢s obligado a accionar a través de una palanca 51, una
barra articulada 52, y una palanca acodada 53, una varilla
de empuje 54 que mueve el fiador 41 de mando del depbsito des-
de su primera posicibn a su segunda posicibn de modoc que el
cje de sgoporte 24 de velo en ¢l depbsito y préximo a scr
liberado ¢s llevado 2 una posicidén préxima a la salida del
depbsito.

Bl tobogin 44 de cjos de soporte que cirve para
guiar y soportar el extremo interior del eje de soportc de
velo estd montado para movimiento basculante alrededor del
4drbol 34 del depbsito, dec manerz gue pueda ser basculado
separdndose del carro despubs de que el extremo interior del
eje de soporte de velo ha sido introducido en el agujero'
ciego del extremo del cilindro enrollador de velo, y después
de 125 ym. de movimiento del carro el segundo fiador de ba~
rra 50 es obligado a accionar una palanca acodada 55 que
cstd acoplada mediante una barra articulada 56 a un brazo
de accionamiento 57 del tobogén 44 de mancra que cl tobog

eg bagsoulado alejdndose del carro a la posicibn mostrada en

-1l
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la figura 4.

Cuando el carro se ha movido 1.130 mm. &l pri-
ner fiador de barra 47 libera la vdlvula 48, dando luzar a
una inversidén del paso de aire al cilindro neumitico 49
que conirola la introduccidén del eje de soporic de velo en
¢l cilindro enrollador, ¥ el eje de soporte 24 es réﬁirado
del agujero ciego 25 del extremo del cilindro enrollador
por la retraccibn del soporte ghorquillado 43 que se apli-
ca a la cabeza 26 del eje Je goporbe 24 de velo.

Cuando el carro 21 mueve el velo fuera del cilin-~
dro enrollador 17 de velo, las tres palancas 28, 31 y 32 de
soporie del cilindro onrollador de velo estin dispuestas pa-
ra sltuarse debajo del cllindro enrolladoy y para soporiar
cste filtimo segtn se ha descrito anteriormente. Las tres-
palancas 28, 31 y 32 de soporte del cilindro eprollador
pivotan bajo sus contrapesos y llevan el cilindro enrolla-
dor de velo a la posicidn de reserva.

Tl velo es llevado en una bandeja de velo 27
montada pivygtablementie sobre el carro 21 para movimiento
basculanie alrededor de un eje geométrico longitudinal,

y cuando el carro 21 alcanza su posicién de descarga es
accionado wn interruptor de 1Imite mediante un tope 58

y acciona una tercera vilvula que controla el paso de alre
a wn cilindro neumético 59 montado sobre el carro en uma
posicién debajo de la bandeja 27 de velo, con el resultado
de que un émbolo 60 del cilindro newmético 59 sube y hace
que la bandeja 27 de velo bascule y se desequilibre bajo
el peso del velo situado en ella de manera que S6 mueva a
la posicién mostrada en la figura 9, en la cual el velo

rueds fuera de la bandeja, siendo tal la distribueidn de

-] 2=
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peso de la bandeja con relacibn al eje geométrico de bascu-
lamiento que haga que la bandeja 27 vacla se mucva de nuevo
bajo su propio peso hacia su posicibdn sin bascular. La ban-
deja 27 de velo al alcanzar la posicibén en la cual descarga
el velo acclona otbro interruptor de limite 61 que Invierte
el paso de aire al cilindro neumético 59 que controla'éi
éubolo elevador 60 de manera que cuando la bandeja 27 vacla
cae de nuevo sobre el émbolo 6C este Gltimo ezt4d siendo re-
plegado y la bandeja e¢s bajada lentamente a su posicioédn sin
bascular,

Cuando el carro 21 alcanza la posicibn de descargza,
es accionado un interruptor de limite (no representado) pars
invertir el movimiento del carro. Cuando el carro vuelve,
el segundo fiador de barrs 5C sobre &1 se descarga de la
palanca 55 de manera gque el tobogdn 44 de ejes de soporte
de velo bascula de nuevo a una pogicibn adecuada para recibir
otro eje de soporite de velo, Bl sucesivo movimicnto de retor-
no del carro 21 hace que el segundo fiador de barra 50 se mue-
va quedendo libre de la palanca 51 que controla ei fiador
del depbsito que se mueve entonces de nuevo a su primera po-
sicibn, permitiendo que el depbsito gire bajo el peso de
los ejes de soporte de velo a través de medio paso, llevando
al siguiente eje de soporte de velo a ser liberala a la sa-
lida, desde donde desliza por el tobogdn 44 de ejes de SO~
porte de velo y adopta la posicibn alineada para su intro-
ducecibn en el siguiente velo a ser mudado por el espadador.

La bandeja 27 de velo estd hecha preferiblemente
ajustable, de manera que puedan hacerse velos de diémetros
variables y pueda ajustarse la bandeja de tal modo que el

c¢ilindro enrollador de velo de wn velo mudado gue descanse
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sobre la bandeja esté en alineacibn con un eje de soporte
sujeto en la posicidn alineada establecida.

Esta solicitud, que corresponde a la presentada
en Gran Bretafia el 15 de Abril de 1965, bajo el ¢ 10875,
se acoge a los benoficlios del Artlculo 51 del vigente Zge

tatuto sobre Propiedad Industrial.
¥ 0 T A

Los puntos de invencidn propia y nueva qnc'se pPre-
sentan para que sean objeto de esta patente de Invehcién en
Espafla, por YiINTE afios, son los siguientes:

leo- Aparato para introduclr automédticamente un eje
de soporie de velo en un velo completo formado arrolidndo
una banda de material fibroso sobre un cilindro enrollador,
comprendiendo el aparato medios para sujetar el cilindro
enrollador de un velo mudado contra el movimiento axial, me-
dios para mover el velo axialmente para llevarlo a una posi-
cibn en la cual est4d desaplicado con el cilindro y medios
para soportar un eje de soporie de velo en una posicién ali-
neada en la cual esté alineada con el eje del cilindro enro-
1llador de velo y en relacibn extremo a extremo con &1, de
modo que el eje de soporte de velo es recibido por el velo
al mismo tiempo que este Gltimo se mueve axialmente fuera
de aplicacibn con el cilindro.

2.~ Aparato de acuverdo con la reivindicacién 1,
en el cual dichos medios para sujetar el eje de soporite de
velo en lInea con el eje geométrico del cilindro enrollador
de velo incluyen un soporte extremo desplazable para sopor-

tar un extremo del eje de soporie de velo de forma que el
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eje de soporic de velo cu mantenido en una disposicién en
1la cual ests alineado con el cilindro enrollador de velo,
que lleva cl velo completo, en el cual se emplean medios
de desplazamiento del eje para mover el eje de soporie de
velo axialmente, de Lorma gue se lleve cu cxiremo a apli-
cacién soportada con el extremo del cilindro enrollador de
velo del velo completo, ¥ en el cual se prevén medios para
desplazar el soporte extremo desplazable despubs del azopla~
miento del eje de soporte con el extremo del cilindrp_enro-
llador pora permitir mover el velo completo axislmente des-
de el cilindro enrollador a encima del eje de soporte,

3.~ Aparato de acuerdo con la reivindicacibn 24
en el cual los medios para mover el velo Son un carrc con-
ducido qua soporta el velo y en el cual el carro se dispone
para moverse horizontalmente entre un pucsto de recepcibn
de velo, donde recibe un velo completo, y un puszto de des-
carga de velo en donde el velo se guita del carro.

4.~ Aparato de acuerdo con la reivindicacién 3,
gue comprende unﬂcpésito para dnacenar ¢je de soporie de
velo y medios operativos en respuesta al retorno del carro
al pucsto de recepcibn de velo para alimentar un eje de
soporte adicional a lg posicibén alineada para el soporie
por dichos medios de soportbe.

5e= Aparato de acuerdo con la reivindicacibn 4,
en el cual dicho depbsito lleva ejes de soporte de reserva
en una disposicibn horizontal por encima de la posicién
alineada y libres de velos completos, que sc mucven en dicho
carro & la estacibén de descarga, y en el cual se proporcionan
medios para guiar el eje de soporte en su recorrido desde el
depbsito a la posicibn alineada.

~15~




6.~ Aparato de acuverdo con la reivindicacién 5,
en el cual el depbsito comprende un alojamiento de libre
rotacibén de forma cilindrica dispuesto pare girar alrededcr
de un eje geométrico horizontal, teniendo la pe.iferia del

alojawiento huecos que sirven para alojar una pluralicdad

Ut

—

ie cjes de soporte de velo de regerva en una relacibn para-
lela copaciada alrededor el eje de rotacibn, en el cual
los ejes de soporte cotén dispuecstos para ser alimentados
al alojamiento del depbsito en una posicidbn sobre el eje geo~
10 nétrico horizontal del alojamiento y estén dispuestos par
ser desplazados al girar el depbsito y ser llevados a. su
vez a una salida debajo del alojamicnto, cviténdose gque los
e¢jes de soporte de velo caigan fuera de bs huecos por medio
de un niembro de gula que se cxtiende hasta su salida.
15 T.— Aparato de acuerdo con la reivindicacibn 5,
en 6l cual el movimiento del alojanmiento se controla por
madio de un mecanismo de escape oporado en respucsta al no-
vimlentoe del carro,
8o~ LAparato de acuwerdo con la reivindicacién 7,
20 en ¢l cual cada eje dc soporie, cn su exlbremo a encajar
con ¢l cilindro decoenrollador, es guiado por un tubogén
e la salida del depbsito y es detenido en la posicién
de alineado por acoplamicnto en uns parte extrema inferior
vuelte hacia srriba del Gobogin.
9.~ Aparato de acuerdo con la reivindicacién 8,
en el cual el toboghn se monta, para movimiento de giro al-
rededor del cje geombtiico dc rotacibén del depbsito, de
forma que puede girarse angularmente Tuera del recorrido
del velo completo, moviéndosc sobre el carro al puscsto de

30

degearsa.
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10.- Aparato de acuerdo con la reivindicacibn S,

en el cual el otro extremo del ejc de soporie dc¢ velo libe-

1

sado del depbsito cotd dispuesto para enbrar en un soporie
v ser gostenido por €1, y en el cual dichos medios de des-
plazaniento del cje de soportec de velo comprenden un accio-
nador neumitico, dispussto para desplawar cl soporie, y lle-
var ung superficie de ¢1 a dezcancar contra el extreﬁ;'del
eje de sovorte de velo y cauzar el desplazamicnto deinéje
de soporte de velo, para llevar el otro de sus extrenos a
aplicacibn con el cxitremo del cilindro enrollador ddl velo
completo, siendo el soporic tal que al imverdirse el accio-
nador neumdtige efectle la retirads de dicho otro ecxitreno
Gel cje doc soporic de velo deade el cilindro.

11l.- Aparato de acuerdo con cualquicra de las rei-
vindicacionss 3 a 10, en el cual el cario incluye una ban-
de ja basculante, en la cual se deposita cl velo completo
en lg estacibn de reccepeibn del velo y en el cual cxisten
medios en el carro para hacer bagenlar a la banceja y des-
cargar el velo completo dc la bandeja, después de retirarlo
del cilindro enrollador y de la insercién del c¢jec de soporte
de velo,

12.~- Aparato dehcuerdo con cualquiecra de las rei-
vindicaciones 3 a 11, que comprende unos medios de soporte
del cilindro enrollador adaptados para poncrse en funciona-
miento automdticamente para soportar el cilindro enrollador
de velo cuando sl velo se retira del cilindro por el movi-
miento del carro y para moverse bajo el peso del cilindro
enrollador de velo liberado para llwar el cilindro a una po-
sicibn de reserva.
13.~ Aparato de acuerdo con la reivindicacidn 12,

en el cual los medios de carga del cilindro enrollador ecm-
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pleados duranbe la formacibén del velo cooperan con un me-—
canismo de transferencia de cilindro de forma que en el
movimiento de retorno de los medios de carga del cilindro,
inmediatamente después de mudar un velo, el dispositivo de
trangferencia nmueve wn cilindro enrollador de velo de la
poglcibn de reserva para llevarlo a la posicibn de foxma-
c¢ibén de velo.

14 .~ Un gparato para introducir automiticamente
un cje de soporte de velo en un velo completo formado arro-
1lando una handa de material fbroso sobre un cilindrn on-
rollador, que comprende medios para sujetar el cilindrs
enrollador de un velo mudado contra movimiento axisl y me-
dios para retirar el velo desde &1 y mover simulténeamente
el velo a encima de mm eje de soporte de velo dispuesto en
ung posicién alineada en la cual esti alineado con el eje
geonétrico del cilindro enrollador de velo y en relacién
de extremo con extremo con &l o dispuesto sustancialmente
de esta manera.

15.~ Un aparato de acuerdo con la reivindicacién
14, en el cual el velo completo se deposita en un carro
en vna estacidn de recepecibn de velo y es retirado del
cilindro enrollador de velo y movido simulténeamente a
encima de un eje de soporte de velo alineado transportin-
dolo en el carro desde la estacibn de recepcibn de velo
a uns estacién de descarga de velo.

16.~ Un aparato de acuerdo con la reivindicacién
15, en el cual se forma el velo por una mAquina formadora
de velo, la cual muda automfiicamente el velo a ecncima del
carro en la estacidén de recepcidn de velo delante de la

nbquine formadora de velo, y en el cual el carro transporba
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el velo a la estacién de descarga de velo, durante cuyo
recorrido el velo se retira del cilindro enrollador de
velo y se mueve encima del cje de soporte de velo, y en
el cual el velo c¢s automiticamente desca?gado del carro
despuds de su llegada a lgfstacibn de descarga de ve}g.

17+~ Un aparato de acuerdo con la reivinﬂicgoién
16, en cl cval se muda un velo completo de la mAquina
formadora de velo a encima del carro, sc mueve otro cil-
lindro enrollador de velo desde una posicibn de reserva
de cilindro enrollador de velo, delente de la mAgquina
formadora de velo, a la posicibn de formacibn de velo, se
retira después el velo desde el cilindro enrollador.y gse
mueve después del cilindro enrollador, del cual se roctira
el velo completo, a la posicidén de reserva del cilindro
enrollador de velo:

18.~ Aparato para introducir autondticamente
un eje de soporte de velo en un velo completo formado
arrollando una banda de material fibroso sobre un cilindro
enrollador.

Tal y como se ha descrito en la memoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompalian
v con bs fines que se han especificado.

Esta memoria consta de diecinueve hojas escritas

a miquina por una sola cara.

& \i F E.B, . :

Madrid,

P.A.

~10-
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