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HMEHORLA DBSCRIPTIVA e

que sé presenta para unir a la solicitud
de
PATENCE DE  INVERCION
formulada el 13 de Abril de 1966, con el nlmero 3254506 . -
en ”
ESPANA
por VEINTE aifios
a nombre de N.V, PHILIPS'GLODILAMPLNFABRIEKEN, entidad ho-
londesa establecida en Emmasinzel 29, Zindhoven, lHolanda,
por:

"UN DISPOSITIVO ALPLIFICADOR MAGNETICOY

El invento se refiere a un dispositivo amplificador
magnético que puede ser controlado por una corriente o por
movimientos mecénicos muy pequedias de una derivacién magné-
tica,

5 En los amplificadores magnéticos del tipo conocido
los dos circuitos magnéticos principales son usualmente con-
trolados directamente., Un amplificador magnético segln el in-
vento se distingue de los amplificadores conocidos por una
sensibilidad considerablemente més alta y, ademds, por una

10 estructura particularnente sencllla.
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Estas ventajas se consiguen, de acuerdo con el in-
vento, formando el circulto cerrado magnéticamente a partir
de un material que tiene una histéresis rectangular, mientras
que en paralelo con las dos ramas del circuito, sobre léé :
que estdn provistos arrolemientos de msnera conocida, esté
conectads una derivacidn magnética controlable, y aplicandc
alternativamente tensiones a los devanados durante periodqs
izuales de modo que el circuito cerrado magnéticamente es rag-
netizado alternativamente en direceiones opuestas,

La derivacidn magnética estd formada preferentemente
por una chapa de material magnético débil, que estd dispﬁesta
a una distancia variable del circuito cerrado. Como alterna-—
tive, la derivacidn megnética puede disponerse a unae distan—
cia fija del circulto ¢ en countacto directo con el mismo,
vaeridndose la reluctancia controlando la corriente que vasa
a través de un arrollamiento de control provisto' en la deri-
vacidn,

El invento serd descrito més completamente con re-
ferencia al dibujo, en el cuals

Ia figura 1 muestra una realizacidn del invento
que tiene un nlcleo anular y unas derivacidn dispuesta sobre
el mismo, siendo variable la distancia entre la derivacidn
y el ndcleo,

La figura 2 es un alzado lateral del dispositivo
representado en la figura 1, en el cual el movimiento produ-
cido por el control se ejecuta en una direccidn horizoantal.

La figura 3 muestra el mismo dispositivo en el cual
el movimiento pnroducido por el control es ejecubado en una
direccidn vertical,

Ia figura 4 muestre una realizacidn adicional del
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invento que tiene una derivacidn estacionaria, controlable
eléctricamente.

Las figuras 5 a T muestran varias realizaciones: de
disposiciones de circuito para accionar los dispositivé%iée—
gin el invento.

La figura 8 ilustra la corriente como funcidum del
tiempo,

Les figuras 1 y 2 muestran un nicleo anular 1 que
tiene una histéresis rectangular y provisto de dos arrolla
mientos 2 y 3. Una placa 4, preferentemente de material mag-
nético débil de ferrita, sirve como una derivacidn. La dis-
tancia entre el nlGcleo anular 1 y la placa 4 se designa por
lo y la longitud total del emtrehierro de la derivacidn es
21,. Ia placa y el nfcleo anuler esténdestinados a moverse
en una direccidn horizontal relativamente entre si.

La figure 3 muestra un dispositivo similar en el
cugl las partes 1! y 4' estdn biseladas en un dngulo o( de
modo que un movimiento relativo en una direccidn vertical
a través de la distancia a reduce el entrehierro 1 05;\’_10\ -
Esta construccidn es ventajosa, si el movimiento cubre dis-
tancias que exceden aproximadamente de 10M

La figura 4 muestra una realizacidn en la cual la
derivacidn magnétice estd controlada por el control de la
seccidn eficaz de la derivacidn, Una placa 5 de material mag-
nético de ferrita que tiene una histéresis rectangular tie—
ne tres rames, sirviendo la rama 6 como una derivacidn pro—
vigta en el centro de un agujero 7. Los arrollamientos de
control 8 y 9 estin atravesados por una corriente de con-
trol ic que estd controleda por medio de una tensidn de con-

trol Ec° De este modo se produce un flujo de control en de-
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rredor de dicho agujero, por ejemplo, un flujo dextrorotato-
rio, que varia la secciln eficaz de la ramas 6, que sirve de
derivacidn mpor medio de saturacidn.

Las figuras 5 a T representan realizaciones de dis-
posiciones de circuito adecuadas para accionar el amplifica-
dor magnético segln el invento. Las figuras 5 y 6 muesirer
un generador 10 que produce una corriente alterna de onda si-
nusoidal o cuadrada. Los dos diodos 11 y 12 aseguran que la
corriente de carga iL pass alternativamente por los arrolla-
mientos 2 y 3, de modo que en la disposicidn representada en
la figura 2, la resistencia de carga 13 es atravesada por
una corriente alterna y en la disposicidn representada en la
figura 6 la resistencia 13 es atravesada por una corriente
rectificada, La disposicidn representada en la figura 6 ne-
cesita un transformador adicional 14.

Ia disposicidn de la figura 7 comprende dos tran—
sistores de control 15 y 16, que son conductores alternati-~
vamente de modo que también en este disposicidn la corrien-
te de carga es uma corriente rectificada.

La figura 8 muestra la variacién de la corriente
de carga rectificada como funcidn del tiempo. En un valor da—
do de la longitud predeterminada del entrehierro o de la
corriente sobre la cual se superpone la corriente de control,
la corriente de carga, como funcibn del tiempo, se representa
por la curva de trazos. Si se aumenta 10 o} ic, la subida de

i empieza mas tarde., Si se disminuye 1,0 i1, la subida de

c
1L empieza més ponto , La corriente ic alcanza finalmente el
valor U,/Rp. La corriente media de carga I, =iy sigue di-

rectamente una variacidén de la distancia 1, o de la corrien-

te de control ic'.
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Esta operacién del dispositivo estd basada en el
hecho de que la derivacién magnética variable pasa una parte
controlable del flujo magnético producido alternativamente a
través de los arrollamientos 2 y 3, de modo gue con un incre-—
mento de L, o i el flujo magnético que pasa a través de la
derivacidn se diswinuye, de modo que la corriente de carzs
iy, asciende gradualmente mas pronto hasta el valor de UC/RL°
Puesto que la histéresis del circuito magnético cerrado no
es perfectamente rectangular, no solo son posibles dos esta-
dos finales estables correspondientes a ILmin © ILmax,rsino
también todos los estados intermedios de acuerdo con el *e~
mafio de la derivacibn magnética.

Bl amplificador megnético de acuerdo con el invento,
adecuado pars el control mecanico, puede emplearse con ven—
taja donde pequeras variaciones de distancias hayan de ser
convertidas en seilales eléctricas amplificadas. Ejemplos de
estos son los fonocaptores para grabaciones y otros portado-
res de informacidn, micrdfonos, fonocaptores para medir des—
plazamientos, estirado, aspereza y otros valores.

De hecho, dicho dispositivo amplificador magnético
puede ser utilizado como un fonocaptor de estereofondgrafo
0 como estereomicrdfono por seleccidn adecuada de la construc—
cidn.

La presente solicitud que corresponde a la presen—
tada en la Repiblica Federal Alemana, con fecha 15 de abril
de 1965, bajo el n? P,36.540, se acoge a los beneficios del

art? 51 del vigente Sstatuto sobre Propiedad Industrial,



10

15

20

25

N O T A

Los puntos de invencidn propia y nueva que se pre-—
sentan para que sean objeto de la presente sclicitud de Pa-—
tente de Invencidn en Espafie, por VAINIE afios, son los si-
guientes:

l.~ Un dispositivo amplificador magnético que tie-
ne una derivacién controlable, caracterizado porque el cir-
cuito cerrado magnéticamente consiste en un material que tie-
ne una caracteristica de histéresis rectangsular, en el cual
en paralelo con dos rames de circuito, en las cuales estéan
formados arrollamientos de manera conocids, estd conectada
una derivacidn megnética controlable, y porque se aplican
voltajes alternativaments por periodos iguales a los arro-
llamientos de menera que el circuito cerrado megnéticamente
es magnetizado alternativamente en direcciones opuestas.

2,= Un dispositivo como se reivindica en el punto
1, en el cual la derivacidn estd formade por uma placa dis-
puesta a una distancia controlable del circuito magnéticbo

3o= Un dispositivo como se reivindica en el punto
2, en el cual dicha placa consiste en material de ferrita
debilmente magnético,

4.~ Un dispositivo como se reivindica en los pun-
tos 1 a 3, en el cual la derivacidn y la parte del circuito
nmagnético enfrentada estdn biseladas.

Se=~ Un dispositivo como se reivindica en el punto

. s ! ’ . . .
1, en el cual la derivaciOn esta dispuesta a una distancia
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fija del ecircuito o en contacto directo con é1 y estd dotada
de al menos un arrollamiento de control.

6.~ Un dispositivo amplificador maznético.

Tal y couo se ha deserito en la HMemoria que ente~
cede, representado en los dibujos que se acompailan v para los
fines gque se han especificado,

La presente kiemoria consta de siete hojas escritas

a miquina por una sola cara.

Madrid, 1 U [§AY. 190D
P.Ao
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