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PATENTE DE INVENCION 

Ref. 1235.

"Aparato giratorio de trabajado a máquina con 
sistema de alimentación selectivo".

LAMINA, INC, entidad norteamericana, residente en 
14925 W. Eleven Hile Road, OAK PABK, Estado de Hi 
chigan, EE.UU. de A.

Esta, invención se relaciona con máquinas -̂he 
rramienta y en particular con aparatos giratorios de 

trabajado a máquina.
Un objeto de esta invención es proporcionar 

5. un aparato giratorio y compacto de trabajado a máquina,
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accionado por motor hidráulico, que está proviste.1 * 
de un dispositivo alimentador selectivamente acciona 
ble a mano por e l operario o automáticamente por el -  
mismo motor hidráulico giratorio que pone en rotación 
a l e je de la  herramienta, con medios bajo el control- 
del operatorio para pasar de una alimentación aanusl- 
a una alimentación automática, y viceversa.

Otro objeto es la  provisión de un aparato -  
de trabajado a máquina accionado por motor hidráuli­
co, del carácter antes indicado, en el que el meca -  
nismo del dispositivo alimentador está construido y- 
colocado de- ta l  manera que se encuentre contenido en 

un espacio desusadamente compacto y por consiguiente- 
capas de montarse dentro de un alojamiento muy peque­
ño en un carro verticalmente desplazable, que también 
sostiene e l motor hidráulico.

Otro objeto es la  provisión de un aparato -  
taladrador accionado por motor hidráulico, del carác­
te r  antes descrito, en el que el dispositivo alimen­
tador, el motor hidráulico y e l soporte del taladro- 
están, todos e llo s , auto-sustentados dentro del alo­
jamiento sobre e l carro verticalmente desplazable,que 
es elevado o descendido mediante mecanismo de crema -  
llera, y piñón, siendo puesto en rotación e l piñón so­
bre e l carro por e l dispositivo alimentador, y en e l-  
que la  cremallera es sustentada por e l montante o so­

porte del armazón del aparato taladrador.
Otros objetos y ventajas de 1a. invención re­

sultaran evidentes a lo largo de la  siguiente des -  
cripción de los adjuntos dibujos, en los cuales:



La figura 1 es un alzado la te ra l derecho -  
de un aparato compacto de trabajado mecánico accio­
nado por motor hidráulico según una forma de la  in­
vención, habiéndose omitido la  porción tenainal de­
una de las palancas manuales por razones de espacio.

La figura 2 es un alzado la te ra l izquierdo 
, del aparato de trabajado mecánico mostrado en l a - f i ­

gura 1.
La figura 3 es una v ista  en plantainferior- 

del aparato de trabajado mecánico mostrado en las  -  
figuras 1 y 2; y

La figura 4 es una sección vertical efectúa 
da a lo largo de la  línea 4—4 de la  figura 2.

Con referencia detallada a los dibujos, las 
figuras 1 a 3 inclusive muestran un aparato compacto 
y giratorio de trabajado a máquina, designado en su- 
coujunto por 10, que consta en general de una es -  
tructura de guia y sustentación vertica l 12 que in­
cluye una barra de gula v ertical 11 y una barra ere 
mullera dentada 13 atornillada o asegurada de otro- 

modo a aquella en sección transversal en forma de T, 
y un carro 14 desplazable hacia arriba y abajo res­
pecto a la  estructura 12, presentando una ranura ver 
t ic a l  15 de sección transversal en forma de T, que -  
recibe a las barras 11 y 13 y las retiene mediante -  
las  barras anti-desgaste 17 atornilladas al carro 14. 
Un motor giratorio hidráulico 16 va montado encima -  
del carro 14 y un eje 18 de herramienta g iratoria y 
vertical de trabajado mecánico va apoyado en un alo­
jamiento 20 sobre el carro 14 y activamente conectado



-al motor hidráulico 16. Una placa de cobertura 21—* 
está atornillada al frente abierto del slojemiento- 
20 y dentro de éste se h a lla  contenido un d isp o si­
tivo alimentador 22 selectivamente accionable a ma­
no mediante un volante 24 ó automáticamente median- 

-te una empuñadura de leba o miembro 26 desviador -  
de embrague a lados opuestos del carro 14. t i  alo­
jamiento 20 forma, la  porción principal), del carro -  
14 y presenta la  forma de una piesa de fradición -  
hueca. La estructura de guia y sustentación 12 -  
incluye una base hueca 27 que contiene a un electro i 
mán de retención ( no mostrado). Se considera sufi­
ciente indicar aquí que el motor hidráulico girato­
rio 16 es suministrado con fluido a presión hidráu­
l ic a  a través de conductos flex ib les  ( no mostrados), 
conectados a unas aberturas de servicio roscadas 2o 
y 30 ( figura 2 ), que sirven, una de e llas , de aber 

tura de admisión, mientras la  otra sirve de abertu­
ra de expulsión, dependiendo de la  dirección de flu ­
jo  del liquido y de que el fluido a presión sea su­
ministrado y expulsado de la s  aberturas 28 y 30 por 
un circuito hidráulico, inviertiéndose la  dirección 
de circulación del fluido mediante una válvula con­
vencional de cuatro direcciones ( no mostrada).

31 alojamiento 20 contiene una, cañara vertí 
cal 32 ( figura 1 ) provista de ensanchamiento 34 y 
36 en sus extremos superiores o in ferior . 31 en -  
sanchamiento superior 34 contiene un cojinetes de­
bola an ti-fricción  38) en tanto que e l ensanchamien­
to in ferior 36 contiene un cojinete de rodillos áhu-
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-sados an ti-fricción  40, sustentando los cojinetes 
38 y 40 giratoriamente al e je lo  de la  herranienta- 
junto a sus extrenos superior e in ferior. E lq je 'ta  
ladrador 18 está provisto inmediatamente por encina 
de los cojinetes an ti-fricción  38 y 40 de unas por 

clones fileteadas 42 y 44, respectivamente, sobro 
las  cuales se roseen las  tuercas superior e infe -  
r io r 46 y 48, respectivamente, que retienen al ¿jo 

18 en acoplamiento, ayudadas p :r un reborde anular 
50 situado inmediatamente debajo daL cojinete de -  
rodillos ahusados 40.

El eje lo de la  herramienta está provicto -  
junto a cu extreno in ferior de un porta-herramien­
ta  o calzo 52 ( fisura 1 ) que contiene un taladro 
ahusado 54 adaptado para recib ir la  espiga corres­
pondiente ahusada de un taladro en espiral, escaria
dor, fresa torminal u otra herramienta g iratoria - 
de trabajado mecánico ( no mostrada), cuyo extreno
superior se proyecta por una ranura de extracción- 
56 transversal y vorticalmente alargada, a través- 
de la  cual se inserta la  habitual cufia de extrae -  
ción para re tira r  la  herramienta giratorio  del por 

ta-herramienta 52. 31 eje  18 de la  herramienta está 
provisto en toda la  porción superior de su longitud 
de un taladro 58 que en su extremo superior termi -  
na en un ensanchí-uionto o cavidad 60 que contiene- 
una muesca o guía de chaveta interna 62 en la  que- 
se asienta el extremo exterior de una chaveta Woo­
druff convencional 64. Proyectándose hacia abajo -  
desde el motor hidráulico 16 hasta la  cavidad o en
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-sanchsmiento 60, se encuentra el extreno in fcricy - 
del árbol 66 del motor hidráulico giratorio, pro -  
visto, de un entrante arqueado o asiento de chave­
ta  68, que recibe a la  chaveta IVoodruff 64 y oouo-c- 
ta  activamente e l árbol 66 dol motor hidráulico con 
e l eje 1S de la  herramienta. Una placa de cobertu -  
ra anular o placa de retención 70 atornillada ál ex­
tremo in ferior del alojamiento 20 cierra 
mo in ferio r de la  cámara 32, se extiende .*.Irededor-
del reborde 50 del e je  de la  herramienta en re ía  -  
ción espaciada con e l mismo y sostiene al co jinete-
de rodillos ahusados 40 en su ensanchamiento 36. ^1 
extremo superior de la  cañara 32, concretamente e l-  
ensanchamiento superior 34, es cerrado por la  placa 
básica circular o reborde anular 72 conectado al -
extremo inferior del motor hidráulico 16 y atorni­
llado al extremo superior del alojamiento 20, ase­
gurando así también al motor 16 al alojamiento 20-  
y al carro 14.

Entre las  porciones fileteadas 42 y 44, el 
e je  18 de la  herramienta está provisto de un to m i­
l lo  sin f in  74 de mano derecha in ic ia l  o primario -  
(figure. 1 y 3 ) preferiblemente solidario de aquél-r 
El torn illo  sin fin  74 se acopla a una rueda sin fin  
in ic ia l  o primaria 76 ( figura 3 ) fija d a  en 78 a- 
un árbol de on&rada 80 de alimentación primario contri 
un reborde 81 del mismo y apoyada en cojinetes an- 
t i- fr ic c ió n  espaciados 82 y 84, preferiblemente co 
jin etes de rodillos, montados en los eus;.'nc*umien- 
toa 86 y 88 a extremos opuestos de una cámara hori
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' sont al 90 en e l cJ.oj.miii3n.to 20 que comunica con-- 
la  cà.iara v ertica l 32. El árbol primario 80 est 6̂
provisto entre sus ext renos de un torn illo  sin An
secundario de nano derecta 92 ( fisuras 3 y 4 ) -
preferíble- 
ai to m illo

ate solidario de aquél. Acoplándose -- 
sin fin  92 en una cariara horizontal -

de prolongación 92 de la  cáuara 90, hay una rué -  
da sin fin  secundaria 94 que está acoplada por -  
estrías  en 96 a un miembro de embrague f i jo  98 -  
de mordazas tubulares ( figura 4 ) y sostenida -
contra e l agrandamiento o cabeza de embrague 100-  
de aquél, de corona dentada, mediante una tuerca -
102 roscada sobi; el cubo del miembro de embrague
f i jo  98. Este último , a s u vez, es mantenido en 
posición por el cubo tubular de un piñón de a l i  -  
mentación 104 que está activamente asegurado median 
te una chaveta cuadrada 106 asentada en una guia -  
de chaveta 108 en la  porción intermedia agrandada- 

110 de un árbol de salida de alimentación 112.
Montado también cobre e l árbol 112, jun­

to al piñón 104, hay una cojinete de empuje anti -  
fricción  114 y un cojinete radial an ti-fricción  A 
116, mientras que más a llá  de ésto último hoy un- 
segundo cojinete de empuje an ti- fricción  118, -  
rodeando los cojinetes 114, 116 y 118 a un man -  
güito 120 montado sobre el árbol 112 y mantenien­
do en posición por una tuerca 112 roscada sobre -  
e l árbol 112. Atornillada a un extremo del alo ja­
miento 20 junto a la  tuerca 122, hay una envoltu­
ra de resorte 124 en forma de copa que presenta —
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-ana ranura 126 de fija c ió n  del resorte en su par-' 
te  superior y tiene un ensanchamiento 128 ( figu­
ra 4) que recibe a un disco o placa de cierre 130 
mantenido en posición mediante una an illa  de resorte 
132 en una muesca interna 134 de la  envoltura. 3.-24- -  
del reso rte .31 extremo exterior del árbol 112 adyacen 
te  a la  envoltura 124 sostiene un manguito espacia­
dor 136 con una ranura perférica 138 a3.ineada co-n -  
una muesca longitudinal 140 de fija c ió n  del resorte, 
que se extiende hacia el in terio r desde la  porción 
terminal fileteada y de diámetro reducido 142 adya­
cente al cubo 144 del volante 24. Montado dentro -  
de la  envoltura 124, hay un resorte contraequilibra, 
dor en espiral. 145 con sus extremos opuestos f i ja  -  
dos en la  ranura 138 y en la  muesca 140, respectiva 
mente. La porción fi3.eteada 142 lleva una tuerca -  
de retención 146 que sostiene al cubo 144 del vo -  
laute 24 sobre el extremo del árbol 112. El cubo -  
144 está taladrado y fileteado en puntos circunfe -  
rencislmente espaciados para re c ib ir  las palancas -  
manuales o barras de manipulación o radio 148 sobre 
cuyos extremos fileteados exteriores se encuentran- 
3.oa botones de manipulación fileteados 3.50.

Entrelazándose con los dientes fronta3.es- 
del agrandamiento o cabeza 100 de corona dentada. -  
del miembro de embrague tubular f i jo  98, se encqen 
tran los dientes frontales de la  cabeza 152 de un -  
miembro de embrague de mordazas tubu3.ares desplaza- 
bles 154. Este miembro de embrague 154 está in terior 
mente ranurado para proporcionar una, guia de chave-
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ta  156 que recibe a una chaveta W'oodruff 158 que 
conecta activamente el miembro de embrague de mor 
dazas desplazables 154 al árbol 112 que contiene - 
e l asiento de chaveta 160 en el que se asiento, le 
chaveta 158. El árbol 112 está provisto de un agran 
demiento anular o reborde 162 extendido entre los 
agrandamientos dentandos 100 y 152 de los miembros 
de embrague de mordazas f i ja s  y desplazables 98 y 
154, respectivamente. El extremo exterior del. miem 
bro de embrague de mordazas desplazables 154 está 

provisto de un reborde anular interno 164 que sirve 
de apoyo para un resorte de compresión 166 que ro­
dea a una porción terminal de diámetro reducido -  
168 del árbol 112 e impulsan normalmente a! miembro 
de embrague de mordazas desplazables 154 desacoplan 

dolo del miembro de embrague de mordazas f i ja s  98.
El extremo exterior de la  prolongación 93 

de la  cámara horizontal está cerrada por una cabeza 
de cierre 170 atornillada al alojamiento 20 y pro­
vista de un par de salientes paralelos y espaciados 
172 (Figura 2) que se proyectan axialmente desde -  
aquélla. Los salientes 172 están taladrados trans­
versalmente para, recib ir  los extremos opuestos de 

un pasador de articulación 174 sobre el que va ar­
ticuladamente montada la. empuñadura de leva 26. Es­
ta  empuñadura de leva 26 presenta una porción de con 

tacto 176 (figura 4) espaciada de su pasador de ar­
ticulación 174 acoplable al extremo exterior del -  
miembro de embrague desplazable 154. Como consecuen 
cia  de e llo , cuando la  empuñadura de leva 26 es im-



10

325498
pulsada o girada hacia e l in terior o hacia la  de  ̂
recha en la  figura 4, empuja al miembro de embra­
gue de mordazas desplasables 154 axialmente hacia - 
e l in terior a un acoplamiento entrelazado con el 
agrandamiento dentado 100 del miembro de embrague, 
de mordazas f i ja s  98. Un cojinete an ti-fricción  -  
178, preferiblemente un cojinete de aguja, va asen 

tado en un ensanchamiento 180 de la  cabeza, de cie­
rre 170, de manera que sustente giratoriamente al 
miembro de embrague d esìizable o desplazable 154 
y por consiguiente sustente giratoriamente e l ex­
tremo izquierdo del árbol 112 y coopere así con el 
cojinete de aguja 116 que sustenta ol extremo opuejs 

to del árbol 112.
En e l funcionamiento de la  invención, su­

pondremos que las  partes de trabajo del aparato gi 

ratorio de trabajado a máquina 10 se encuentran en 
la s  posiciones relativas mostradas en la  figura 4 
de los dibujos y que se suministra flùido a presión 
a la  abertura de entrada 28, que se expulsa por la  

abertura de salida 30 del circuito hidráulico (no 
mostrado), causando la  rotación del e je  18 de la  -  
herramienta por el motor 16, conectado directamen­
te a aquél mediante la  chaveta Woodruff 64 (figura. 1) 
Gomo la empuñadura de leva 26 está en su posición 
in ferior, con la  porción de contacto 176 acoplada 
e impulsando el extremo del miembro de embrague de 
mordazas desplazables 154 hacia e l in terior o hacia 
la  derecha en le, figura 4, los dientes del agí-anda­
miento o cabeza 152 de aquél, que se acoplan y en-
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trelazan con loa dientes del agrandamiento o cabe­
za 100 del miembro de embrague de mordazas f i ja s  -  
98, comunican rotación a l piñón 104 que se acopla 
a la  barra cremallera dentada 13, desplazando así 
el carro 14 hacia arriba o abajo a lo largo de la  
barra de guíe v ertical 11 de la  estructura de guía 
y sustentación 12 en una dirección que depende de 
que el fluido a. presión sea. suministrado a la  aber 
tura 28 ó a la  abertura 30 del motor hidráulico 16, 

determinado por la  posición de la  válvula conven­
cional de cuatro direcciones (no mostrada) en el 

circuito de suministro de presión flùida hidráuli­

ca (no mostrado). Esta rotación deL piñón 104 ( f i ­
gura 4) deriva de la  rotación del to m illo  sin -  
fin  primario 74 (figura 1) sohre e l e je 18 de la  
herramienta que pone en rotación a la  rueda prima­
r ia  76 de torn illo  sin fin  sohre el árbol primario 
80, causando por consiguiente la  rotación del tor­
n illo  sin fin  secundario 92 la. de la  mede, secun­
daria 94 de torn illo  sin fin  y del miembro de em­
brague de mordazas tubulares f i ja s  98 el. que está 
fijado mediante e s tila s  en 96. La. rotación del miem 
bro de embrague de mordazas f i ja s  98 causa la  rota­
ción del miembro de embrague de mordazas desplaza- 
bles 154 temporalmente en acoplamiento con aquól, 
y òste ùltimo causa a su vez la rotación del árbol 
de alimentación 112 y del piñón 104 fijado al mismo.

Por otra parte, s i  e l operario desea emplear 
una limentación manual, gira la  empuñadura de leva

26 (figura 4) hacia arriba en dirección igual a la
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de las  agujas del r e lo j, a fin  de desacoplar la  y 
porción de contacto 176 del extremo exterior del- 
miembro de embrague de mordazas desplasables 154, 
tras lo  cual, e l resorte de compresión 166 sitúa ?-, 
do dentro del miembro de embrague 154 desplaza a- 
óste último hacia e l exterior, hacia la  izquierda 
a f in  de desacoplar sus dientes de los del miom-̂ - - 
bro de embrague de mordazas f i ja s  98 e interrumpir 
1a, alimentación de energía del árbol de alimenta­
ción 112 y del piñón 104. El operario coge enton­
ces uno de los botones 150 situados sobre e l volan 

te 24 y gira la  palanca manual 148 del mismo hacia, 
abajo para poner en rotación a l piñón 104 manual­
mente y causar así e l desplazamiento del carro 14 
hacia abajo por avance manual, avanzando así la  -  
herramienta g ira toria  de labrado a máquina en la  
cavidad 54 del e je principal 18 hacia la  obra. El 
giro de la  rueda manual 24 en dirección opuesta -  
retire, a la  herramienta g iratoria  de trabajado a 
máquina, ta l  como un taladro, de la  obra.

Así, de esta manera, la  presente inven­
ción ha proporcionado un dispositivo de alimenta­
ción selectiva, de carácter sólido y potente y al 
mismo tiempo compacto, auto-sustentado dentro del 
alojamiento del mismo y que pasa instantáneamente 
Re un avance manual a un avance automático y vi ce 
versa, a voluntad del operario.

NOT A
Descrita sufi cien tómeme la  naturaleza -  

del invento así como la  manera de realizarlo  en -
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la  práctica, .sbe hacerse constar que las di&' 
posiciones anteriormente indicadas con sus con 

tib ies de modificaciones de detalle en cuanto - 
no alteren cu principio fundamental, f iando lo. 
que constituye le esencia del referido inven- . 

to y por lo que ce so lic ita  Patente de Inven­

ción por 20 años en España sobre " Aparato gi 

retorio de trabajado a máquina, con sistema do 

alimentación selectivo", caracterizándose por 
lo siguiente:

1 .-  Aparato .giratorio de traba'.jado -  

a máquina con cisterna de alimentación selec­
tivo, cuyo aparato comprende una estructura 

do sustentación que tiene una. guia alargada 

y una- cremallera dentada y alargada sobre -  
e lla , un carro montado para su ñesplazamien 

to a lo largo de dicha estructura y provisto 

de una porción guiada que .-.'S acopla a dicha 
guía, y un dispositivo e alimentación aelec. 

tivanente manual y energético, compacto, trans 

misor de energía, auto-sustentado dentro de -  
.dicho carro y desplasable unitariammte con -  
é l; incluyendo dicho dispositivo un árbol de 

salida de alimentación apoyad'' en el citado -  
ca..,.ro junto a dicha porción guiada, un pinon 
de alimentación activamente conectado al cita­
do árbol de salid... y acoplado a le. referid:.'. -  
cremallera, un e je de herramienta giratorio, de 

trabajado a máquina apoyado on ol citado carro
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con su e je  dispuesto sustancialmente perpendicular 
al e je  del citado árbol de salida de alimentación 
y provisto de un porta-herramienta ¡.obre é l, u n " -"  
motor hidráulicogiratorio montado en dicho carro 

5. junto al citado eje de la  herramienta g iratoria-y  ".
activamente conectado al mismo, un miembro de a l i ­
mentación manual funcionalmente conectado al citado 
árbol de salida de alimentación para la  rotación ma 

nual del mismo, un miembro de embrague f i jo  actíva­
lo .' mente conectado al citado árbol de salida de alimen 

tación, un miembro de embrague desplazable montado 
desplazablemente en dicho carro para su movimiento 
de acoplamiento y desacoplamiento con e l citado miem 
bro de embrague f i jo ,  mecanismo transmisor de aner- 

15. gia que conecta activamente e l citado e je  de la  he­
rramienta de trabajado a máquina con dicho miembro 
de embrague desplazable, y medios manualmente contro, 
lados para desviar al citado miembro de embrague -  
desplazable hacia su acoplamiento y desacoplamiento 

20. con e l referido miembro de embrague f i jo .
2 . -  Aparato giratorio, según la  reivindica­

ción 1, en el que dicho mecanismo transmisor de ener 
gia incluye un to rn illo  sin f in  in ic ia l montado sobre 
e l citado eje de la  herramienta, una rueda fin a l de

25. to rn illo  sin fin  montada en dicho árbol de salida de
alimentación, y un engranaje que conecta e l citado -  
torn illo  sin fin  in ic ia l y la  referida rueda fin al 
de.tornillo  sin fin .

3 . -  Aparato giratorio , según la  reivindica-
30. ción 2, en e l que dicho engranaje incluye un árbol -



'-r 15 -

<:
Ì25498

10.

15.

de entrada de alimentación giratorio apoyado en el 
citado carro, una rueda in ic ia l de to m illo  sin 
fin  activamente conectada al citado árbol de entra 
da y acoplada al referido to m illo  sin fin  in ic ia l,  ̂
y un torn illo  sin fin  último activamente conectado., 
al referido árbol de entrada, y acoplado a la  c ita - - 
da rueda fin a l de to m illo  sin fin .

cación 1, en el que dicho motor hidráulico girato­
rio está montado en e l referido carro por encima 
de dicho eje de la  herramienta giratoria y tiene 
un árbol giratorio transmisor de energía funcional 
mente conectado al citado e je  giratorio de trabaja 
do a máquina.

5 .-  "Aparato giratorio de trabajado amáqui
na con sistema de alimentación selectivo", ta l y co 
mo queda substancialmente descrito en la  presente 
memoria y en los dibujos adjuntos.

Esta memoria consta de quince hojas escri­
tas a máquina por una sola cara.

4 .-  Aparato giratorio, según la  reivindi-

Madrid,
LA',CENA, INC,
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