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El presente invento se refiere a un dist
rositivo para levantar las ruedas traseras de bogies de velilcu-
los de carga. lids especificamente el invento se refiere a tales
bogies, en que las ruedas traseras estédn apoyadas giratorismen-
te en un brazo dirigido hacia atréds, de dos palancas de brazos

dobles, que estdn apoyadas pivotalmente en los extremos de un

4rbol dispuesto transversalmente en relacidn al chAsis del vehi;
culo de carga y que tienen un brazo dirigido hacia delante, es-
tando los dltimos brazos pivotalmente conectados a los extremos
traseros de dos conjuntos de ballestas que soportan las ruedas

delanteras del bogie entre sus extremos, estando previstos mediosg
para levantar las ruedas transeras del bogie.
El objeto del invento es procurar un dis-
positivo para levantar las ruedas traseras del bogie, simple y
seguro y que puede montarse de modo f4cil y conveniente en bogigs
de la clase arriba expuesta.
El invento se caracteriza sustancialmen-
te porque un brazo elevador, dirigifio hacia atrds, est4 pivotadﬁ
sobre el Arbol que soporta dichas palancas, teniendo dicho bra-
zo elevador proyecciones laterales que alzanzan debajo de los brna-
zos de palanca que soportan las ruedas itraseras o miembros sopor-
tados por dichos brazos, siendo dicho brazo elevador oscilable
nacia arriba por medio de un gato hidrdulico, llevando dichas

rroyecciones laterales los brazos que soportan las ruedas trase-
ras, conjuntamente en el movimiento de oscilacién del brazo ele-
vador al hacer oscilar este udltimo, levantando por ello las rue-
das traseras.

De acuerdo con el invento, dichas proyec-
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|hacia atrad de una palanca de brazos dobles pivotalmente aloja-

te'a la parte trasera de la figura 1 mostrando las ruedas tra-

W

ciones laterales pueden consistir en las porciones terminales d
un tubo o manguito transversal, asegurado al extremo posterior
del brazo elevador. Preferentemente la porcidn superior de las
porcicnes terminales del manzuito se quita de modo que las por-
ciones terminales estdn en forma de semi-cilindros abiertos ha-
cia arriba, que estdn dispuestos debajo de vdstagos o semejantep,
que se proyectan desde los brazos de palanca que soportan las
ruedas traseras,

De acuerdo con una ejecucidén preferi-

da del invento, el brazo elevador consiste en el brazo dirigido

da sobre el Arbol, estando dirigido hacia delante el otro brazo
de dicha palanca y estando conectado el gato.

Una ejecucidn del invento se jlustra
en los dibujos adjuntos, en que la figura 1 es una vista late-
ral de la porcidn posterior de un chasis de un vehiculo de car-
ga, comprendiendo un bogie provisto de un dispositivo segin el
invento y presentando las ruedas traseras del bogie en posicidn
descendida, estando quitadas las ruedas del lado trasero con el
fIn de mostrar detalles dispuestos en el lado internmo de dichas

ruedas., La figura 2 es una vista sustancialmente correspondien-H

seras del bogie en una posicidén elevada, y la figura % es una
vista desde arriba.

En los dibujos, el ndmero 1 indica los
largueros del bastidor del chasis del vel:Iculo de carga y los
ndmeros 2 y % indican dos vigas en forma de U, que se extienden

transversalmente entre los largueros y que llevan dos consolas
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4 de cojinete dependiente. En las consolas 4 de cojinete estd

alojado giratoriamente un Arbol 5 con porciones terminales, que
se extienden fuera de los largueros 1 del bastidor. Sobre dichas
porciones terminales extendidas del &rbol 5 estén apoyadas pi-

votalmente dos palancas de dos brazos, los brazos 7 mAs cortos,

dirigidos hacia atiéds, de los que cada uno lleva una de las rue
das traseras del bogie, y los brazos méds largos 9 dirigidos ha-
cia delante, de los que cada uno estd conectado por medio de un
eslabén 10 al extremo posterior de un conjunto 11 de ballegtas,|
que tiene su extremo delantero conectado al chasis én 12 y que
estd soportado entre sus extremos por las ruedas delanteras 13
del bogie,

Alrededor de la porcidn central del
Arbol 5 estd apoyado en forma de balancin un manguito 14, com-
puesto de dos porciones semi-cilindricas, que estén interconec-|
tadas por medio de bridas proyectadas radialmente. Una palanca
15 de dos brazos estd asegurada al manguito 14 y tiene un brazo

16 mds largo, dirigido hacia delante, conectado en su extremo

libre Al extremo libre de la biela 17a del pistdén de un gato hi
drdulico 18, que est4 montado de modo basculante entre dos bra-
zos 17 asegurados al travesafio delantero 2 del chasis. Al brazo
19 m&s corto, dirigido hacia atrds, de la palanca 15, estd ase-
gurado un manguito 20, que es paralelo al Arbol 5, Las porcione
superiores de las porciones terminales 21 del manguito 20 han sfi-
do suprimidas, de modo que dichas porci.nes terminales tienen

la forma de semi-cilindros con la cara abierta dirigida hacia

arriba. Las porciénes terminales semi-ciliIndricas 21 estén des-|
tinadas, desjués del basculamiento de la palanca 15, en una di-|

reccidén contraria a la marcha de las agujas del reloj, de acuerr
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do con la figura 1 y 2, a alcanzar debajo de vAstagos 22, que sp
proyectan desde las ruedas traseras 8 del bogie y dirigidos uno
hacia otro.

En posicidén descendida del par trasero
de ruedas 8 del bogie, la palanca 15 esté en una posicidén tal
que las porciones terminales 21 semi-cilindricas del manguito 20|
doportado por el brazo de palancal9 trasero, estén dispuestas
a una distancia por debajo de los vAstagos 22, que se proyectan
desde las ruedas 8, de modo que las ruedas 8 estAn libres para

moverse individualmmnte bajo el control de las ballestas. Para

elevar el par trasero de ruedas 8, la palanca, por medio del ga
to 18, conectado al brazo de palanca 16, dirigido hacia delantej
se hace oscilar en direccidn contraria a la marcha de las agu-

Jas del reloj, de acuerdo con las figuras 1 y 2, a la posicién

+

mostrada en la figura 2. Las porciones 21 terminales semi-cilin;

A"

dricas del manguito 20, después entrardn en contacto con los v4;

tagos 22 de las ruedas 8, de modo que los vAstagos y por ello

las ruedas se pondran en movimiento simultAneamente con el movi;
miento oscilante dirigido hacia arriba del brazo trasero 19 de
la palanca 15 y al mismo tiempo el chasis se levantard ligera-

mehte,

_ E1l invento no estéd limitado a la ejecus
cidén, que se ha descrito anteriormente y segun se muestra en los
dibujos a titulo de ejemplo solamente, siendo dicha ejecucidn
susceptible de varias modificaciones respecto a sus detalles den-

tro del alcance de las reivindicaciones adjuntas.
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La presente patente de invencidén com-
prende las siguientes reivindicaciones:

1.~ Dispositivo para elevar las rue-
das traseras de bogies de vehlculos de carga, de la clase, en
que dichas ruedas estén apoyadas giratoriamente en los brazos
dirisidos hacia atrds de dos palancas de dobles brazos, gque es-
t4n apoyadas oscilablemente en los extremos de un Arbol dispueg
to transversalmente al chasis y que tienen cada una un brazo d4i
rigido hacia delante, estando conectados dichos Yltimos brazos
pivotalmente al extremo posterior de dos conjuntos de ballestas
que estén soportados entre sus extremos por las ruedas delante-
1ras del bogie, estando previstos medios para elevar las ruedas

traseras del bogie, caracterizado porque un brazo elevador di-

rigido haclia atrAs es oscilable sobre dicho 4rbol, que lleva 41
chas palancas, teniendo el citado brazo elevador proyecciones
laterales, que alcanzan debajo de los brazos, que soportan las
ruedas traseras o medios soportados por dichos brazos, siendo

dicho brazo elevador oscilable hacia arriba por medio de un gém

tran simulténeamente los brazos, que llevan las ruedas traseras,
en el movimiento oscilante del brazo elevador, elevando por ello
las ruedas traseras.

2.~ Dispositivo, segun la reivindist

cacidn 1, caracterizado porque dichas proyecciones laterales

consisten en las porciones terminales de un tubo o manguito trans-
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versal, asegurado al extremo trasero del brazo elevador,
| 3.~ Dispositivo, segun la reivindicacidn
2, caracterizado porque la borcidn superior de las porciones te
minales del manguito est4 quitada, de modo gue las porciones te
minales se encuentran en forma de semi-cilindros abiertos hacia
arriba, que estdn dispuestos por debajo de véstagos o semejan-
tes que se proyectan desde los brazos de palanca que llevan la
ruedas traseras.
4,~ Dispositivo, segin las reivindicacig
nes 1=%, cvaracterizado porque el brazo elevador consiste en el
brazo dirigido hacia atrds de una palanca de doble brazo, cuyo
otro brazo estd dirigsido hacia delante y estd conectado al ga-
to.
5.~ Dispositivo para elevar las ruedas
traseras de bogies de vehlculos de carga.

Segdn se degexibe y reivindica en esta

memoria descriptiva y se ilustr os dibujos que a la mismf
se acompafian,

Consta 4qli memoria de seis hojas folip-—
das y escritas a méquina por 1 8dla de sus caras.

ladrid,
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