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MEMORIA  DESCRIPTIVA ..

de la Patente de Invenciom, por 20 afios, sclicitada a fa@éi}de
DON SERGIO SERRA XAUS, de nacionalidad Espaffole, residanfé:§n
Barcelona, calle de Legalidad numero 12, por " PERFECCIONAMIEN-
TOS EN LOS SISTEWAS DE IMPULSION DE PALANCAS PARA MOVIMIENTO

DE LIZOS "%

La presente Patente de Invencion, tiene por objeto garanti =
zar el derecho a la Pebricacién y explotacién exclusiva de uncs
perfeccionamientos en los sistemas de impuleidm de palancas para
movimiento de lizos%

Con los presentes perfeccionamientos se suprime el sistema de
cuchilles impulsoras que, en las maquinitas de lizos, actuan en
la palanca de balanceo, sustituyéndolas por una serise de lesvas
individuales o colectivas. La accidn de transmision, en lugar
de efectuarse por impulsidn con las cuchilles, se efectia por e}
empujo determinado de las levas rotativas ded rotacién constante
o alternativa’

£l primer perfeccionamiento se caracteriza por la existencia
de dos arboles de levas o excéntricas, cuyos perfiles de radio
de curvatura variable actien en el borde de las palencas de ba =~
lanceo, determinando la seleccion del movimiento de les lizos

segin el programa del dibujos A estos @rboles de leves se les
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comunica el movimiento mediente el adecuado sistema de transmi=
8idn que permite elevadas velocidedes%

El segundo perfeccionamisnto se caracteriza porqué cada. 1izo
del mecanismo indicado presenta un par de lesves, que actéap'a?
dos partes distintas de la palanca de balanceos La actuaci%é:
de las leves en la palance de balanceo se efectia per empqqé .

en funcidn de las variaciones del redio de giro de la leve pé’-
gun la posicidn angular que ocupe la leva. La actuacidn de ﬁ;
palanca de balanceo determina la graduacidn individual, noTmeél,

defaseda, escalonade u obl{cua des cada 1lizo% caue

0
e® e
.

El tercer perfeccionamiento ss caracteriza porque los brazos
de le palanca de balanceo se articulan a unas piezas corrébgyas
guiadas rigidemente, de forma que s6lo puede tener un movimiento
de vaiven en un plance. El sistema pod{a ser el de unas ranuras
-coliaas aedecuadamente guiadas en barras fijas transversales
gue condicion:71a amplitud de la carrerai En un punto de estas
piezas correderes hay los topes de retencicn de los dientes de
las palancas, que son accionadas por las varilles movidas a
partir del mecanismo de lactﬁrd?

La lectura puede efectuarse incluso alternando el sentido de
programe de forma mecanica y eléctricas

El cuarto perfeccionemientos se caracterize porqué, para gara@L
tizar el ajuste del snclavamiento entre los dientes de las palane
cas y los topes de las correderas, se sstablece la correccidn del
deefase de les dos levas mediante une palanca vinculade a la ex «
céatrica fijada sobre el slementc de accionamiento de cada arbol
de leves: Esta palanca actlia con su otro extremo situando debidaew
mente el eje cemin a todos los dientes de las palancas actuando
de compensadory

En la hoja graffce adjunte y a t{tulo de ejemplo se repressnta

un caso de rdalizacion practica de los perfeccionamientos en les

sistemas de impulsidn de palancaes pare movimiento de 1izos™
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Siguiendo los dibujos se advierte el tambor -l- con el cer -
tén perforado =2~-, disponiéndose en la gufa en " U " -3~ los
orificios para paso de las agujes wbe Que bajan~cuaﬁdo se OGEIBS~-

ponden con un orificio del certén perforades Las agujas van-mon -

.
Y *,

tedas en el extremo de los brazos =5= de una balanca acodaday
cuyo otro brazo =6~ actla sobre el doblez extremo de una agy}a
oblicue pasante de dos ramas con ojales =8« pare el paso de.fés

varillas ;Sf y =10=, que llevan los topes =9%= y =10l que:se -

gin sea la posicidn obligada por las rapas de las agujas, seran

arrastradas en su movimiénto por las barrag wmlle y =]l de @0 =

. ®

vimiento alternativo’ ol
Los extremos de las varillas =9« y =] 0= opusstos a le 5;;¥e
del dibujo perforado, atfaviesan el extremg =13~ de le palance
de enclavamiento giratoria alrededor del eje =l4~% Esta palan =
ca lleva el diente =15~ de retencidn de la palanca con relacign
al resalte extremo =16~ del cuerpo corredero =17-% Este cuerpoﬁ
-17~ se mueve en sentido horizontal, al pregentar'una ranura
horizontal ~18= atravesada por dos ejes Pijos =19=, cuyas posi=
ciones establecen los limites de las carreras del cusrpo corre =
dero¥ En el grupes inferior se advierts la posicién de retencién
del dients -15;% dd la palanca de extremos -13@@ y eje de giro
~14%, en el resalte =16% del cuerpo =17%= deé ranura -=18'~ atre=-
vasada por los sjes Pijos =19%=%
Para poner compatible el movimisento en una direccian rectilf =~
nea del cuerpo ~17-, existe una ranura de perfil curvo =20« an
la que se desliza el pivote =21=- saliente del cuerpo ~17=% La pa &
lance oscilante tiene los brazos =22~ y -22’? y s oscilante al =
rededor del eje =23~ En las caras de los brazos =22~ y -22¢
opuestos al enlace coR los cuerpos =l17- y é17£§3 se establecen
unos rodillos =24= y -24’§ montados en cojinetes de bolas que
son los que reciben el impulso del perfil de las lavas =25~ vy

-25#; giratorios alrededor de los ejes =26~ y -26&?@
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La rema inferior -22'- de la palanca presenta la correspon ~
diente ranura =20% correspondisnte con el pivote =21'= del
cuerpo =17'-. La palanca de transmisién -27- que recibe los‘**"
impulsos de la"palance oscilante de brazeos ~22- -22@?, lleié”?
en su extremo libre une cabeza de articulacién ~28« en la ~E-
zona media de la palanca =-29= Qque es giratoria alrededor dhA':
eje =30~ y llevan en su extremo libre el gancho tiralizos :g;;ﬁ

-

La palanca de brazos =22- y =22%= actia practicamente como

“ e 0.,

la balanca de balanceo de los sistemas conocidos de acciopamien=

tos por ganchos'! ' ' e

. .

Para evitar los movimientos por excese de jusgo entre ;ﬂé’
dientes =15~ y «15%= y los topes w16 y élﬁg&, g8 astablécg hna
regulacidn a base de la accion ejercida por una palanca ~32-
apoyada por un lado en la leva -33= mientras por el otro tiene
la articulacién -34~ con respecto a la pisza en arco =35~ qde
termina en la articulacién -1l4«%' Este conjunto repetide en el
conjunto inferior con la palanca =32%=, leva —-33'~, articula -
cidn -340= y pieza en arco -35{& determina el encaje perfecte
de los dientes =15~ y -iS&?gleviténdose movimientos irragulateéﬁ

En las palancas de extremos -13~ y en un punto préximo a la
articulacidn, se dispone unos resortes de retorno =36 y =36
que separa la palanca p&r tento del diente de su anclaje cuando
han cesado do actuar las cuchillas =ll- y =12~ que obligaban a
su aplicacions Todo el conjunto queda montado en una cercasa blipn
dada -37-@ ‘

Se,fabricarén los perfeccionamientos en los sistemas de impul=
sion de palancas para movimisntos de lizos;”objeto de la preéanfe
Patente de Invencion, con los materiales apropiados a sus élé -
mentos componentses, pudiendo variar su forma, @cabada y dimensio=-

nes y cuantos dstalles no alteren, cambien o modifiquen su esen~

cialidad¥
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zzz=ze=szz=== N 0 . T A s==z=zecs==ss==
Se reivindica: |
187~ Porfeccionamientos en los sistemas de impulsidn de palancas
para movimiento de lizos, caracterizados por la sxistencia db:d?s’
érboles de levas o excentricas, cuyos perfiles de radic de c;gga -
tura variable actUan en el borde ds las palancas de balanceaa:d?tg
minando la seleccién del movimiento de los lizos segln el prog;h-'

.
LI Y
(3

ma del dibujos A estos arboles de levas se les comunica el mdvi =
miento mediante el adecuado sistema de transmisidn, que.ﬁéfhi—.

¢« o o

te elevadas velocidadas®: ‘eae

*® 0

28;e Parfeccionamientos en los sistemas de impulsién de paieﬁé&s
para movimientos de lizos, segin reivindicacion 18%, caracggii -
zados porqué cada lizo del mecanismec indicada presenta un par de
levas actuande en dos zonas distintas de la pélanca de balanceo’’
La actuacion de las levas en la palanca de balanceo se efectda

ﬁor empuje en funecion de las variaciones del radio de girc de la
leva, seglin la posicidn angular que ocupa la levas La actuacion.
de la palancea de balanceo determina la graduacion individual ,
normal, defasada u oblicua de cada lizo¥

38.~ Perfeccionamientos en los sistemas de impulsidn de palancas
para movimiento de lizos, segin reivlhdicacienes anteriores,
caracterizados porqué los brazos de la palanca de balanceo se.
articulan a unas piszas correderas guiadas rigidemente de forma
que sélo puede tenmer un movimiente de variacién en un plancd’ El
sistema podria ser el de unas ranuras colisas adecuadaments guia-- 
das en barras fijas transversales qus condicionan la amplitud de
la carreras’

48.~ Porfeccionamientos en los sistemas de impulsidn de palancas
para movimiento de lizos, segum reivindicaciones anteriores, ca =

racterizados porque, en un punto de estas piezas correderas hay
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los topes de retencion de los dientes de las palancas que son .
accionadas por las varilles moviles a partir del mecanismo

de lecturas La lectura puede efectuarse ircluso alternandoc -el.

]
. .

sentido de pfograma de forme mecénica y eléctricayl e

. '..

15§ 585w Perfeccionamientos en los sistemas de impulsién de palan =
cas para movimiento de lizos, aegén reivindicaciones anterio -

res, caracterizados porqué, para garantizar sl ajuste del en =

clavamiento entre los dientes de las palancas y los topes '

a
& 4 04,

de las correderas, se establece la correccion del desfase de

160 las dos levas mediante una palanca vinculada a la axcént§§e$

3

fi jada sobre el elemento de accionamiento de cada arbol de le =

vag’s Esta palanca actda con su otro extremo situ7ﬂe debidamen =

te el eje comin a todos los dientes de las palancas, actuando

de compensadorf
165 685 Parfeccionamiontos en los sistemes de impulsidn de palan =
166 cas para movimiento de lizos’

Consta la presentes memoria descriptiva de seis hojas foliadas

y escritas de una sola caras

Barcelona, 5 de ABRIL de 19664
Pe AT .
M. LLORT
PP

/@%MM

Firmado: J. A, amag
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