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MEMORIA DESCRIPTIVA

La prgsente‘invencién se refiere & un dispositivo de

mando‘del.movimiento de aperatos rotativos tales como tam-

bores de velocidad lente, por ejemplo de difusion continue

'y de molino de cefia de UnA AZUCATOY8: = = = = = = = = = = =

Los aparatos talea.como: tambores rotativos, molinos
extraéteres,’tableros metélipos parautransformacién 0 el
tretemiento de productos, etc. de velocided lente son movi-
dos por motores eléctricos que trensmiten en el movimiento
rotativo por medio de numeroses reducciones de engrenajes,
la corone dentada finel de_grandeg dimensiones, con denta-
do dé gran ﬁédulé, muy enchse y, por elle, ceray dificil de
taller con gren breciSién, estérfijada-en‘el elemento a mo-

VOIle ™ @ a0 o o o M e o o % @ @ @ A o @ & @ @ = @@ o = o= o -

Le invencion tiene por objeto disminuir la fuerza mo-

triz mejorando el rendimiento dél conjunto del mando. - - =

. La'invencién pretende también simplificer la realiza~
cion y la manutencién,‘garantizar una mayor seguridad de

.’
marcha y un coste menor de produccione: = = = = = = = = = =

A fin de hacer comprender perfectamente la invenciodn
se describirén a continuacidn verios ejemplos de realize-

cidn con referencias a los planos anexos en los cuales: - -
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_ Las figures 1 a 8 se refieren a una primeré forma de

&

realiéacién-y lag figures 9 a 18 2 una segunda forma de reg

lizacién. - emEmee e ... e ... .we.- .- -- - -

La figura 1 es una vista esquematlca que ilustra el
5 conjunto del aparato en seccion transversal en el caso de

la primera realizaciOn. = = = = = = = = = = = = = = = « =~ =

Las figurés 2y 3y 4 son vistas de detalle. = = = - = =

Las figures 5 a 8 son vistas explicativas que ilustran

las diferentes fases del funcionamiento. = = « = = = =« = «

10. La figura 9 es una viste esquematice que ilustra el con |
juntovdel eparato en seccion transverssl en el caso de la

segunda rea]_izacio’n.-- - - - - -e - = meammm-- - -

Las figuras 10 y 11 son vistas de detallee. « = = « - -

Les figuras 12 a 18 son vistas explicativas del funcio
15. | namientos = = = = « - - .. - - - .- e ... -~ - - - -

En los planos anexos, se ha representadc en 1 el tan-
bor qﬁe se apoye sobre cilindros 2 repartidos en dos pares
en los que'cada veg ésténAunidos dos rodillos~por una palen
ca en escuadra 3 articulada alrededor de un eje 4 soportado

20. por un soporte 5 que se apoya sobre le dbase 51. ------

El arrastre del elemento a mover (‘tambor) se hace ©
bien por bandas metélipas 6 provistas de bandas adherentes
; (por ejemplo ferodo) © bien por la friccidn de bandas me-
téiicas sobre bandés édherentes (por ejemplo ferodo) arro-

25. @ 1lladas y fijadas sobre el cuerpo del elemento arrasfrado
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En le realizacion segun les figuras 1 a 8, cade benda
esta formada por dos mitades que estan articuladas entre si
por un tensor a.tornillov8 que permite la eliminacion de un

Juego o0 de un slargamiento eventual de lo banda 6¢ = = = = =

Este tensor este unido a cada semibanda por orejas 9
fijades a la benda, estando determinado el enlace entre el .

tensér 8 'y les orejas 9 por pivotes 10¢ = = = = = = @ = = =

~ La bande 6 esfé centrada sobre el tembor u otro elemen
to y esté soportedo por suspensiones con resorte (figura 2)
que, normalmente separan ls banda 6 del tambor. Eeta banda
6 esté pues suspendida por unos véstagos 11 qué atraviesan
unos ejes 12 provistos de rodillos 13-14; un rodillo 13 rue
da directamente sobre el elemento arrastrado mientras que
los ro&illos 14 ruedan sobre un carril 15 adaptado sobre el

elemento arrastrado.

Los véastegos 11.sobresalen mas allé del eje 12 y estan
provistos de resortes 16 éuya tension puede regularse por

medio Ge unes tuercas 17 = = = = = = = = = = - = =@ = = = =

4 En]os.eitremds de la banda 6 opuestos a la articula-
cion 8=10 hey fiﬁadas unas orejas 18-19 que pueden soldar-
se directamente sobre la bande 6 (figure 3} o estar sglda—
das en un elemento de fijacion 20.(figura 4). La unién en
tre 1a7bgnda 6 y los elementos de fijacién 20 estd determi
nada'por unos caaquillos 21 provistos de tornillos 22. La

oreja 18 esté acoplada 8l véstago 23 del embolo de un cilin
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dro motor 24 por medio de un pivote 25. = = = = - - - w = =

Entre las orejas 18 y 19 ég haila_un ciliﬁd:o de aprie |
te 26 (figuras 1-5 y 5A) unido al pivote 25 de las orejas
18‘por'medio de una bisla 25 unide al cilindro 26 por un pi
vote 28 mientras que el vastago 29 del émbolo del cilindro

26 esta unido a las orejas 19 por un pivote 30 — = =~ = = =

El extremo inferior del cilindro 24 esta unide por un
pivote 31 a un soporte 32 fijado en un apoyo 33 que absorbe

las reacciones de 108 ¢11indroS. = = = = = = = = = = = < =

El funcionamiento del dispositivo es el siguiente: - -

En 1a posicién de las figuras 5 y 5A le benda scaba de
ser dispuesta en su posicion de partida y estéd en posicidn

abierta y por lo tanto con la banda 6 separadas del tambor 1.

Luego la banda es aplicada sobre el tambor (figura 6)
por el émbolo del cilindro de apriete 26 que recibe el flul

do bajo presidn en 262 (estando abierto 261). - - - - - - -

Los resortes 16 de los vastagos de suspension 11 de la

baenda estan comprimidos (figura 2) = = = = = = = = = = = =

~ Durente esta operacidén, el émbolo de cilindro motor 24
se desplaza en el sentido del movimiento motor por la intro

duccion del fluido bajo presién en 241, estando 242 abier—

Estando}apretada_ia bande 6 sobre el elemento a arras
trar (tambor), el embolo del cilindro motor 24 efectua su

carrersa motriz, quedando la presién aplicada en 24 y'262
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en el cilindro de epriete 26. = = = = = = = = = = = = = = =

El esfuerzo tangencial_necesario pare la rotacion es
transmitido & la bande por el vastago 23, el eje 25 y las o

rejas180 -------- %P Er G O M0 D OGP WG D N SO E® e e e =

As{, las orejas 18 arrastran la banda solidarizada del
elemento errastrado gracias al coeficiente de fricciodn de

las bandas adherentes y al esfuerzo de apriete aplicado. =

~ Cuendo tiene lugar este desplazamlento, (paso de 1a o
sicidn de le figure 6 a la de la figura 7), las orejas 18

se desplazan eoncéntricamente con el eje del aparato y ha=-

‘cen pivotar el cilindro alrededor del eje 31 soportado por

32 y que descansan a su vez sobre el caballete 33 de modo
que el dispositivo es 1llevado es{ a la posicion de la figu-

& Te = = @ = o= e === - - - - - -——— - -

Al finel del movimiento (flgura 8) la presiodn es supri
mida en el cilindro de apriete 26 en el lado del vastago (a
pertura de 262) y se aplica sobre la otra cara (en 261) pro~.
vocando esi{ le salide del vastago del émbolo 29 y por consli

gulente el gslejeamiento de las orejas 19 respecto a las ore-

La banda se separa de esta forma del elemento arrastra-

do gracias 2 los dispositivos de suspension con resortes 16.

Un dispositivo abre el orificio 241 del cilindro 24,
envia el fliido bajo presién por el orificio 24° y provoca

asi el retorno de la banda a la posicidn de las figuras 5 y
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Al mismo tiempo, las suspensiones 11-16~17 (figura 2)

solidarias de la banda se desplazan sobreAel tambor gracieas

& los rodillos 13 F14e = 0 oo e e e e e m e - -

Desde este momento, se efectia un nuevo ciclo como se

he explicado anteriormente. — = = = = = = = ='= = = -

Cuando se desea garantizar un movimiento rotativo con-
t{nuo del elemento arrastrado (tambor), se sincroniza con

el primer dispositivo un segundo dispositivo de arrastre i-

/§éntico al déscrito anteriormente de forme que & una carre-

re de retorno del émbolo motor 24 del primerAdispositivo co-
rresponda & una carrera motriz del embolo motor 24 del se-

gundo dispositivo y viceversa. = = = = =« = « « = o @ = = -

.Ademés de las Qentajas que se han indicado al princi-
pio de la presente mémoria, se comprende que gracias a la 8
limentacidn de los cilindros por medio de un fluido a velo-
cidad variable el dispositivo pérmite ung gran flexibilidad
de funoionamienté en una gama de velocidades que varian en-
tre cero y el maximo Y‘garantizando,ai mismo tiempo, un par

ConsStanto. = = = = = = = = = - - - - - - - - —-— - - -

En lag figures 9 a 18 se han representado pof medio de
la referencia 34 la banda provistas de la banda adherente~35.

La banda 34 esta suspendida por vestagos 36 provistos de re

sortes 37 con una o varias tuercas de ajuste y de rodillos

39 que ruedan sobre carriles 40 solidarios de un caballete

" de guiado 41 que posee orificios alargados 42 atravesados
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POr 108 VASEAZ0S 36e = = = = = = = = = = = m - - - — == = -

Los rodilios 39 que estan montados libremente sobre go-
rrones 43 que forman cuerpo con un blogue 44, permiten a los
véstagos 36 desplazarse en los orificios alargados 42 .con la

banda cuendo tiene lugar su desplazemiento limitado. = = = =

La bande 34 que es de una sola pieza, tiene sus extre-

‘mog doblados a 902 hacia el exterior como se representa en

341 (figuras 9-12-14). Estos extremos llevan zapatas de a-
prieﬁe 45 y'46. Le zapata 45 ests provista (figura 14) de
dos orificios 47-48 unos de los cuales 47 esth articulado
en una horquilla 49 solidaria del véstago 50 del émbolo del
cilindro 51 dispuesto substancialmente horizontalmente y ar
ticulado en 52 sobre un soporte 53; y el otro orificio 48
estd atravesado por un eje 54 que se introduce en unos ori-
ficios redondos 55 practicados en un estribo 56 que une ex-
teriormente entre éi las zapatas 45146 as{ como las partes
replegadas 347 de 1a benda 34. El estribo 56 esté perfora-
do por orificios alargados SGVen los cuales se introduce un
eje 58 llevado por la zapata 46 y perforado por un orificio
59 de articulacion del vastago 60 del émbolo de un cilindro
61 dispuesto substancialmenté horizontalmente y articulado

en 62 sobre un sOporte 63¢ = = = = = = = = - = = = = = - -

El didmetro del cilindro 61 es mayor que el cilindro

El funcionamiento es el siguiente: = = « = = = « = =« -

Haebiendo sido vuelta la bandae a la posicidn de partidas
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(figure 12) al aeQararla del tambor, se dirige un fluido por

N -
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el orificio 61! del cilindro 61 de modo que el émbolo 60 sé

~desplace en el sentido de le flecha F 1 (figura 12). El eje

58 de la zapata 46 desliza por el orificio alargado 57 del

-estribo 56 y arrastre en su movimiento la zapatas 46 y la ban

da 34-35 lo qﬁe tiene como consecuencia provocar el apriete

de lés bandas 34-35 sobre el tambor 1. = = = = = = = = = = =

Estando shora apretada la banda 34-35 (figura 16), el
fluido bajo presiﬁn continia siendo enviado en el cilindro
61 por el orificio 611 y se mantiene 1la misma presion en el
cilindro 51. Graciss a la diferencia de los diémetros de
los cilindros 51y 61; las zapatas 46 que arrastran la banda.
34=35 solidarizada del elemento rotativo gracias al coefi-

ciente de frlccion y el esfuerzo de apriete. = = = = = = = -

~ Cuendo tiene lugar su desplazamiento circular (flecha
F~ figura 17) las zapatas 45—46 se desplazan concentricamen-
te con el eje del aparato y hacen pivotar los cilindros 51-
61 graciaé aAsuS‘gorrones 52=62 situados en 1os soportes fi-
jos 53=63 de modo que las zapatas son llevadas a la posiciodn

de 1a figura 17 = = = = @ = = @ @ = o = o = = = = = = = =

Durante este tiempo el conjunto 36-39 (figura 10) se
despléza por los ro@illés 39 sobre los carriles 40.de1 cabar
llete 41, estandoAcomprimidos IOS‘resortes 37. Los vastagos

35 se desplazan en los orificios alargados 42 = @ = @ = =

Al final del movimiento, un dispositivo de final de ce~

rrersa suprime~la presion en los cilindros 51 ¥y 61 y se intro
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duce presion en 61° por la otra cars del émbolo del cilin-
dro 61 de modo que el pivote 58 réfroceda en el sentido in-

y
verso de la fleche F 1(1a zapata 46 se separe de la. zapata

450 = = = = = = = == = == == P

La banda 34-35 se separa del tambor gracias a los dis-
positivos de suspension con resortes 36-38 y las zapatas se
paradas as{ como el estribo 56 se disponen de nuevo en la

posicidn de la figura 12¢ = = = = = = = = = - e m - = -

A partir de este momento, puede efectuarse, como ante~

riormente un nuevo ciclo de roteciOn. = = = = = = = = = = =

La figura 14 se refiere & una variante en la cual la
materia adherente se presenta de una forma ininterrumpida

bajo forma de zapatas o0 de tramos 7 de banda.' ----- -

En ceda une de las realizaciones, la rotacion puede e-

fectuarse a velocidad constante o variables, = = « = = = = -

. N O T A

Se declaran de novedad y propieded para Espsfia,,sus te-

rritorios y plazas de soberan{a, las siguientes: = = = = =

REIVINDICACIONES

1.~ Perfeccionamientos en los dispositivos de mando

del movimiento de aparatos rotativos, tales como tambores

de velocided lenta, caracterizados porgue el arrastre del
tambor tiene lugar por medio de una o varias bandas metali-

cas provistes de materia adherente provistas de un disposi-~-
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tivo de apriete y~gue recibe esfuerzos lineales tangencie-
les producidos por embolos de cilindros alimentados por un
fluido a presion & velocidad constante o variable, estendo
la materia sdherente bajo forma de banda continue, de tra-

mos de banda o de bloques 0 zapatasS. = = = -———- - o -

2.~ Perfeccionamientos segun la reivindicacion 1, ca-
racterizados porque el arrastre del elemento & mover (tam-
bor) se hace o bien por la friccién de las bandas metalicas
(6)”provistas de bandes aedherentes (i) o bien por la fric-
cibn de bendas metdlices sobtre bandas adherentes arrolladas

y fijadas sobre el cuerpo del elemento arrastrado (tambor).-

3.= Perfeccionemientos segun les reivindicaciones 1y
2, caraéterizados porque el arrastre del tambor se realiza
por la céoperacién de las bandas metéliéas provistas de una
banda adherente arrolladas alrededor del aparato rotativo y
porque los dos extremos de las bandas llevan orejas uﬁidas
a émbolos de cilindros hidréulicos de tal menera que duran-
te la rotacidn, una de las bandes arraestra el tambor mien-
tras que la otre o las otras bandas realizan el retorno y
porque él inicio y 8l final de la cerrera de una banda,_la
otra banda se halla respectivamente al final y el inicio
de su carrera y porque se obtiene una continuidad de movi-
miento de rotacidn evitando a8l mismo tiempo un retorno he~

cia atrés del tombore = = = = = = = - - - . - -

4 .~ Perfeccionamientos segun las reivindicaciones 1 a
3, caracterizados porque el movimiento de rotacidon cont{-

nuo se crea accionando alternativemente las bandas Por me=
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dio del disparo de las admisiones y de los escapes de £1ui-

do en momentos elegidos y determinados: = = = = = @ « = = -

" D= Perfeccionamientqs segﬁn}las reivindicaciones 1 a
4, carecterizados pof la provisién de dispositivos de sus~
pension de la banda.a trenes de rodédura soportados por sus
pensiones con resorte y guiadas por las cuales las bandas

son separadas del cuerpo del tambor durante sus desapreta~

- dos permitiendoles as{ desplazerse con el tambor durante la

rqtacién y sl final de eésta, es cuando quedan libres para

volver hacis atras en una nueve posicion de partida. = « =

6.~ Perfeccionamientos segun la reivindicaciodn 1, ca=-
racterizados porque cada bandea metélica'(6) esté formada por .
dos semibandas articuladas entre si por feﬁsores a tornille
(8) Que permiten la eliminecidn de un Juego o.de un alarga-
miento eventual, estando unido.este fensor a2 cada semibanda

por orejas (9) fijades a la banda y realizandose la unidn

_entre el tensor (8) y 1as orejas (9) por medio de pivotes

(10) = c = e e 0 m e c r w c c m e m e omw-—----

;;- Perfeccionamientos segin las reivindicaciones 1 y
5, ceracterizados porque la banda (6) esta centrada sobre
el tambor u otro elemento y esta sﬁsﬁendida por véstagos
(11) que atraviesan unos ejes (12) provistos de rodilles
(13-14), rodando un rodille’ (13) directamente sobre el ele-
ﬁento arrastrado y rodando ofro‘rodillo (14) sotre un ca-
rril (15) previsto sobre el elemento arrastradb ¥y porque

los Véétagos (11) sobresalen més allé del eje (12) y estén

provistos de resortes (16) o de drganos equlvalentes cuys

tensidn puede regularse por medio de tuercas (17) o de or-
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ganos equivalentes. = = -~ -~ - -——— - - - - ce e e ==

8.~ Perfeccionamientos segin las reivindicaciones 1 y
6, ceracterizados porque en los extremos de la panda'(1) o~
puestos a la erticulacion (8-10) se fijan unes orejas (18-
19) que pueden fijarse y, bor eﬁemplo, soldarse directamen=-
teAsobre ;a banda © hacerse solidarias de'una fijacién (20),,

realizéndosehla uqién entre la banda y las fijaciones por

‘ejemplo por medio de casquillos (21) provistos de tornillos:

(22)s e s s mrc e e e c e e e =™ - e e m e~ - - -

Qo Perfecgionamientés segﬁn las reivindicacioneé 1-8,
caréétérizadbs porque unae de las orejas (18) esté acoplaaa
al'véstagc (23) del émbolo del cilindro notor (24) por un
pivote (25) y porque, entre las crejas (18=19) se halle un
eilindro de apriete (26) unido al pivote (25) de las orejas
(18), situesdas en el'lado del cilindro mofor; Por una biela
(255 unidae al cilindro de apriete (26) por un pivote (28)
mientras que el vastago (29) del émbolo del cilindro_&e a-
priete esté unido por me&io}de un pivote (30) a las orejas

(19) opuestas a las orejas (18)¢ == = = = = = = = = = = =

'10.- Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 9, ce~
racterizados porque el extremo inferior dei cilindro motor
(24) esté unido por un pivote (31) a un soporte (32) fija-
do sobre un apoyo (33) que sbsorbe las reacciones de los ci

Jindros. = = == o= === mm o e oon - -

11.~ Perfeccionamientos segﬁn.las reivindicaciones 1~

10, céracterizados porque las fases del funcionamiento del

‘dispositivo son las siguientes: a) dispuesta la banda en st
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posicidn de partida en posicion abierta, aplicacion de la

bande sobre el elemento a arrastrar (tembor) por el émbolo
del cilindro de apriete. (26) mientras el plston del cllin-
dro motor (24) se desplaza hacia arriba; b) estando apreta-

da la banda, la presion se mantiene en el clllndro de eprie

te (26) mientras el émbolo del cilindro (24) efectia su ca~

rrera motriz, la oreja (18) situada en ei lédo del cilindro
motor errastra la banda§ eéta‘oreja (18) se desplaza concég
tricemente con el eje del saparato y{hace pivotar el ciline--
dro (24); c) . al finel del movimiento; la presion se suprime
en el cillndro de aprlete (26) del ‘1ado del vastago y se a-
plica sobre-la otra cara provocando as{ el desapretado:y la
separaecion de la banda; d) un dispositivo invierte la. .pre-

sidn sobre las cares dsl émbolo del cilindro motor (24) y

provoca el retorno de la b8ndas = = - = = = = - —— - = - -

12 = Perfeccionamientos.segﬁn le reivindicacidn 1; cé—
raéterizados.porque,los extremos de laAbanda que es de una
pieze estén doblados a 902 hacia el exterior y'estos'extre-
mos llevan zapatas de apriete (45-46) provistas de dos ori-
ficios (47—48) uno de 1los cuales (47) esta articulado sobre
una horquille (49) solidaria del vastago (50) del embolo
del cilindro (51)”dispuesto substancislmente horizontalmen-
te y articulado por su extremo opuesto en un soporte (53)
mientras que el otro orificio (48) de la zapata esta atrave-
sado por un eje (54) que se introduce en unos orificios re-
dondos (55)‘pracficédos en un estribo (56) que une las zapa-

tas (45-46) pasando hacia el exterior de estes y de las par
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tes dobladas (341) de 1a bemde (34) y que esté perforado
por orificios.alafgados (5;) on los cuales se introduce un
eje (58) llevado por la iépéta (46) perforado por un orifi-
cio (59) de articuiacién sobre el vastago (60) del émbolo
de uﬁ cilindro (61) dispuesto substancialmente horizontal-

mente y articulédo.en 62 sobre un soporte (63)s = = = = = =

» 13.- Perfeccionamisntos segun la reivindicacion 12, ca-
racterizados porque la banda (34-35) esta suspendida por u-
nos vastagos (36) provistos de resortes (37) y de rodillos
(39) que rueden sobre unos cerriles (40) solidarios de un
cgballete de guiado (412 que posee unos orificios alargados
(42) atravesados por.loé vastagos (36), estos redillos (39)
estén montados libremente sobre gofroﬁes (43) permiten a 1los
vestagos (36) desplazarse en los orificioé aiargadoa (42)

con le baﬁda‘durante su desplazamiento limitadoe = - - ---

14 .~ Perfeccionemientos segun las reivindicaciones 12
y 13, caracterizados porque las fases del.funcionamiento del
dispositivo son las siguientes: a) habiendo sido dispuesté
la Banda en la posicién separeada de inicio, ge dirige fluido
en ol cilindro (61) de mayor didmetro de modo que el eje
(58) de la zapafa éorreépoﬁdiente (46) deslice en el orifi-
éio'alargado (57) del estribo (56).y errastre la zapate (46)
asi como le béndé provocando ei aﬁriete de la banda sohré el
tambor; b) estando la banda apretada; prosigue enviéndosg‘
fluido bajo presiénben el cilindro (61) de mayor diametro j
le misma presidn se mantiene en el 6tro cilindro (51)7&.gra-
cias & la diferencia de dismetro de los cilindros-(51-61)

las zapatas (46) correspondientes al cilindro de mayor diép
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metre srrastran lé bandé (34=35) solidarizeda con elementq

rotativo; c¢) durante su desplazémiento circular, las zapa-

tas (45-46) se desplazen concéntricemente con el eje del a-

'parafo,y hacen pivotar 1os cilindros (51-61); d) sl finsl

del movimiento, un dispositivo de final de cerrera suprime
la presién en los cilindros y 1la presién se introduce sobre
la’otra cara del cilindro_mayor proyooando la separacién de
les zepatas (45-46); e) 1la bandé (34=35) se separa del tam-

bor y las zepatas éepafaaas as{ como el estribo (56) dispo-

‘niéndose luego en la posicidn de pertida. = = = « = = = = =

15.~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS DISPOSITIVOS DE MANDO

" DEL MOVIMTENTO DE APARATOS ROTATIVOS": = = = = = = = = = =

Todo ello conforme se describe y reivindice en la pre-
sente.memoria que conste de dieciseis hojas, foliadas y me-

canografiadas por una sola de sus caras; y de siete lamines

de dibujos que la ilustran.
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