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* USA DISPOSICIOS M  CIRCUITO DE ESTABILIZACI0IJ Y DE DESVIA» 

OIOS PARA US RECEPTOR DB . JELIVISIOB ”

Bate invento se r e f ie r e  a o irc o ito s  para reoeptoree 

de te le v is i  ón p , más en p a r tí  ca lar, a medies para e s tá b il!»
t

zar lo s  c iro u ito s  de desviación de un recep to r de te le v is ió n  

contra la s  variac iones de la  tensión  de le lín e a  de a limen»

5 teción , el envejecimiento de lo s  componentes y o tra s  variar

oiones de lo s c irc u ito s .

En un recep to r de te le v is ió n , se  producen la s  imáge­

nes sobre l a  p an ta lla  de un tubo de rayos catód icos por ex­

p lo r a d  án de un haz de e lec tro n es  en un diseño reg u la r  a 

lo  trav é s  de l a  p a n ta lla  y par variación  sim ultánea de l a  eo-
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t r i e  a te  del haz da e lec tro n es  de acuerdo con la e  variac iones 

del t r i l l o  de la  imagen que ha de rep ro d u c irse . En general» 

lo s  re c e p to re s  com erciales de te le v is ió n  u t i l iz a n  medios 

electrom agnóticos de desv iación  para exp lo rar e l  haz de 

e lec tro n es sobre la  p a n ta lla  del tubo de rayos oatódicos 

tan to  en l a  d irecc ió n  h o rizo n ta l como en la d irecc ió n  ver­

t i c a l .  En muchos de lo s  re ce p to re s  com erciales de t e l e ­

v is ió n  u til iz a d o s  en l a  actualidad» se sum in istra  energía 

a lo s  medios eleotrom agnótieos de desviación desde un c i r ­

cu ito  au to o sc ilan te , teniendo e l  c i r c u i to  típ ic o  un paso 

de o sc ila c ió n  y un paso de am plificac ión  o de s a l id a  aco­

p lados a l  m im o.

En lo s  c irc u ito s  de desviaoión d e l t ip o  anteriorm en­

te  descrito»  la s  v ariac io n es de la  ten s ió n  de l a  l ín e a  de 

alim entación dan por re su ltad o  variaciones de l a  amplitud 

de la s  se ñ a le s  de desviación producidas por t a l e s  o irc u i-  

to s  y» por tanto» provocan cambios en la  a l tu ra  o en la  

anchura» según e l  caso de 1@ imagen producida sobre la  

p an ta lla  del tubo de rayos ca tó d ico s. Se ha reconocido que 

es ven tajoso  e s ta b i l i z a r  la s  ten sio n es  sum inistradas a ta ­

le s  c i r c u i to s  o disponer medios de compensación deatTo de 

lo s  c i r c u i to s  para c o n tra r re s ta r  e l  efec to  de la s  v a r ia ­

ciones de l a  ten sió n  de l a  l ín e a  de alim entación .

En c ie r to s  c irc u ito s  an te  l lo r e s  de desviaoión  ver­

tic a l»  se ha logrado la  e s ta b il iz a c ió n  proporcionando una 

realim entación  negativa en tre  lo s  e lec tro d o s de entrada y 

de s a lid a  del paso de sa lid a  v e r t ic a l  para e s ta b i l iz a r  la  

ganancia de este  paso y disponiendo además unos medios de 

regulación  pare l a  tensión  de alim entación  del paso de 

o sc ilac ió n  v e r t ic a l .  La regu lación  de l a  tensión  de alim en-



tae ló n  del paso de o sc ilac ió n  v e r t ic a l  ©segara que la  señal 

de ac tiv ac ió n  ap licada a l peso de sa lid a  v e r t íe e l  sea de 

una amplitud sae tead c im en te  constas te , y se  ha logrado, 

por ejemplo, isdoyendo  una re s is te n c ia  dependiente de l a  

5 tensión  (BBf) en e l c irc u ito  de s lio en tae ló n  de l e  p laca 

v e r t ic a l  del o sc ilad o r.

Le t e c l e a  de diseño anteriorm ente d e sc rita  par© 

la  e s ta b iliz a c ió n  de un c irc a ito  de desvi ación v e r t ic a l  ha 

demostrado se r  s a t i s f a c to r ia  en los recep to res  de t d e v i -  

lo  alón en que se u t i l i z a  un tubo pentodo p ara  e l peso de sa­

lid© v e r t ic a l .  Sin embargo, por razones de econimi©, se 

p re f ie re  un tubo tr io d o  en vea de un pentodo en el paso de 

sa lid a  v e r t ic a l ,  ya que el coste del trio d o  es menor o, en 

términos más p rác tico s , e l coste  del trio d o  doble en ana 

15 sol© ampolla que sa tis fa g a  l a s  funciones de lo s pasos de 

o sc ilac ió n  v e r tio e l y de sa lid a  v e r tic a l ee ae io r que e l  

coste de una combinación equivalente de triodo  y pentodo 

para lea-mismas funciones. Además, e l uso del triodo  en el 

paso de sel ida e v ita  la  neoesided de componentes de desacopla­

do miento de r e j i l l a - p a n ta l l a ,  lográndose a s í une economía ad i­

cional can ro l solón a l  oi rcu ito  de s a lid a  con un pentodo.

La técn ica  par© e s ta b i l iz a r  c irc u ito s  de desviación 

v e r tic a l esbozada anteriorm ente y u til iz a d a  frecuent es en te 

con tubos pentodos de sa lid a  es menos s a t is f a c to r ia  cuando 

25 se emplea con tubos trio d o s debido al fa c to r  de nam pllfioa- 

clón relativam ente más bajo que se encuentra corrientem en­

te  en los triodos u til iz a d o s  para f in e s  de desviación ver­

t i c a l .  Como e l fa c to r de e o p lif i  ceción del trio d o  es r e l a t i ­

vamente bajo, la  magnitud de la  re a l i  menta clon negativa  que 

3o puede ap lic a rse  es  suetrnclalm ente menor que la  que puede
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a p lio e rse  en un c irc u ito  coa pentodo. Gomo coa secuencia, se 

reduce sustancíala»ente el efec to  de e s ta b il iz a c ió n .

Be acuerdo con e l p resen te  inven to , se  orean medios 

p ara  e s ta b i l iz a r  lo s  c i r c u i to s  de desviaoióa de un recep to r 

5 de te le v is ió n , no requiriendo se a s í en el paso de sa lid a  tumi 

realim entánion  n eg a tiv a . Además, no se req u ie re  una EDI sepa­

rada para la  e s ta b il iz a c ió n  de la  ten sió n  de alim entación 

del o sc ilad o r v e r t ic a l ,  ün c irc u ito  construido de acuerdo 

con e l  p resen te  invento  req u ie re  menos compone»tes que lo s  

lo  c i r c u i to s  a n te r io re s  a r r ib a  d e sc r ito s  y , ademas, puede se r 

u t i l iz a d o , por ejem plo, con tubos de s a lid a  v e r t ic a l  tan to  

del t ip o  de tr io d o  como d e l tip o  de pentodo, B1 uso de l a  

p resen te  invención en unión con un tubo de sa lid a  del tip o  

de tr io d o  es particu larm en te  ventajoso , ya que en ese caso 

15 se requieren  pocos componentes odio i onal es para nacer com­

p a tib le  el c irc u ito  en su conjunto oon la  economía básica 

del tr io d o  u o tro  d isp o s itiv o  e lec tró n ico  s im ila r .

El p resen te  invento re s id e  en un c irc u ito  de e s ta b i­

liz a c ió n  y de desviaoión para un reo ep to r de te le v is ió n  do- 

2o tado de un tubo de rayos catód icos reproductor de la  imagen 

y de un yugo de desv iación  electrom agnético . 14 yogo inc luye 

a rro llam ien to s  de desv iación  h o rizo n ta l y v e r t ic a l  p ara  ex­

p lo ra r  con un haz de e le c tro n e s  la  ca ra  del tubo en un d ise ­

ño de. ex p lo rad  ón re g u la r . Están p re v is to s  medios de desv ie- 

25 oión h o rizo n ta l que Incluyen un am plificador de s a l id a  h o r i­

zo n ta l pera d e s a r ro l la r  un p e r f i l  de onda de exploración ho­

r iz o n ta l ,  incluyendo e l p e r f i l  de ¿¿onde impulsos de r e tro c e ­

so de l ín e a  a  a l t a  ten sió n .

Batan p rev is to s  también medios de desviación v e r tio a l 

3o que incluyen un o sc ilad o r v e r t ic a l  y un am plificador de s a l i -
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da v e r t ic a l  para d e s a r ro lla r  un p e r f i l  de onda de explora*» 

cien  v e rtió  a i .  El c irc u ito  de e s tá b i l  i  za ci 6a y de desviación  

se c a ra c te r iz a  por medios de compensación que responden a 

lo a  impulsos de re tro ceso  para d e s a r ro lla r  una ten sió n  con»

5 tinua  de con tro l que tie n e  una am plitud dependiente de l a

am plitud de lo s  impulsos de re tro ce so . S stán p re v is to s  medios 

para a p l ic a r  l e  tensión  continua de co n tro l a i am plificador 

de sa lid a  ho rizon ta l para v a r ia r  la  am plitud del p e r f i l  de 

onde de exploración h o rizo n ta l a f in  de mantener 6 u sten o ia l-  

lo  mente constante l a  anchura del d iseño de exp loración . F inal­

mente» están  acoplados medios en tre  lo s  medios de compensa­

ción y e l am plificación  de sa lid a  v e r t ic a l  para a p l ic a r  una 

p a r te  de l a  tensión  continua de co n tro l a l am plificador de 

sa lid a  v e r t ic a l .  3e se lecciona la  p a rte  de l a  tensión  con- 

1b tinua  de con tro l para mantener sus t  ano ia l  mente constan te e l 

promedio de la  c o rr ien te  en e l am plificador de s a l id a  v e r t i ­

c a l .
En lo s  d ibu jos que se  acompañan» la  un ios f ig u ra  es 

• ma, di agrama esquemático de lo s  c ircu ito s»  parcialm ente en 

Eo forma: de diagrama de bloques o funcional» de la  p a r te  repro­

ductora de la  imagen de un recep to r de te le v is ió n  dotado de 

c i rc u ito s  de desviación ho rizon ta l y v e r t ic a l  e s tab iliz a d o s  

de acuerdo con e l  p resen te  invento .

Haciendo re fe ren c ia  a l  dibujo» e l recep tar de te le -  

25 v is ió n  incluye une antena 10 para r e c ib i r  señales compuestas 

de te le v is ió n  y para acop lar ta le s  señ a les  a un sin ton izado r 

11 del re c e p to r  de te le v is ió n . &1 sin to n izad o r 11 inc luye 

normalmente uno o más pasos am plificadores de rod iofrecuen­

c ia  i r  - f j  3in to n iza b le s  a una p lu ra lid ad  de frecuenc ias co­

rrespondí ai te s  a le s  señ a les  de l a  portadora de ondas em iti­ño



das de te le v is ió n  y tm convertidor de frecuencia  pera con­

v e r t i r  la s  señales de rad io frecuencia  en sedales de frecuen­

c ia  interm edia ( f  - 4t). El reoeptor incluye adeses un ampli­

ficad  or 12 de frecuencia interm edia y un desmodulador 13* El 

5 desmodulador s irv e  para  d e riv a r  le s  seos le s  compuestas de 

video de te le v is ió n  de la s  señales de frecuencia  in term edia.

Un am plificeder de video 14, acoplado a la  sa lid a  del 

desmodalsdor 12, sum inistra  señales de video de te le v is ió n  

compuestas y am plificadas rep re se n ta tiv a s  de Una imagen a 

lo  exponer a un electrodo de con tro l de un cinescopio 15 de te ­

le v is ió n . la  s a lid a  del am plificador de video 14 e s té  acopla­

da también a un c irc u ito  16 de con tro l autom ático de ganancia 

(CAG), estando el ó ltlm o, a su vez, acoplado a lo s  pesos am­

p lif ic a d o re s  de r  -  f  en e l  sin ton izador 11 y a l em plifice- 

12 dor 12 de f  -  i  pera co n tro la r  su ganancia de acuerdo con , 

la  am plitud de le s  señales re c ib id a s . Esto mantiene su s tan c ia l 

mente constante le  3 e lid s  del am plificador 14 de video en 

une amplia gama de n iv e le s  de la s  señales de en trada .

Las señales de video de te le v is ió n  compuestas y sm- 

2o p l i f ie a d s s  están  eoopledas también desde e l  am plificador de 

video 14 a un c irc u ito  17 separador de señales de s in c ro n i­

zación . El c irc u ito  de sincron izac ión  17 separa la s  señ a les  

de sincron izac ión  de la  desviación  h o rizo n ta l y v e r t ic a l  del 

re s to  de l a  seña l compuesta d¿ video. Los impulsos de s in c ro -

2b niz so lón separados se api ícen desde el c irc u ito  de s in c ro ­

n ización  separador 17, por medio de. un c irc u ito  de constante

de tiempo adecuada (no m ostrado), a un c irc u ito  18 de con tro l

automático de le  frecu en c ia  (CAP).’El c irc u ito  CAP 18 e s tá  

acoplado a un o ir  c a ito  19 generador de p e r f i le s  de onda de 

2o desviación h o rizo n ta l, que incluye un o sc ilad o r h o rizo n ta l
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20 y uü paso de sa lid a  h o rizo n ta l 21. lo s  te rm inales X 4 J. 

de sa lid a  del paso de sa lid a  ho rizon ta l 21 están acoplados, 

como se ex p lica rá  de maasra más completa en lo  que sigue , a 

lo s  term inales X « X efe igual denominación de un a r ro lla n !  m - 

6 to  22 de desviación  h o rizo n ta l asociado a l  cinescopio 15.

lo s  impulsos de sincron ización  v e r t ic a l  son alimen­

tados desde e l  c i r c u i to  a p e ra d o r  de sinoronizcoión 1? por 

medio de una red  ad ic io n a l de constan te  de tiempo (no mos­

trad a ) a un c irc u ito  23 generador de p e r f i le s  de onda de 

lo  desviación  v e r t ic a l ,  que incluye un peso de o sc ilac ió n  ver­

t i c a l  24 y un paso de s a l id a  v e r tío a l 25. lo s  term íneles 

Y -  Y de s a lid a  del paso de sa lid a  v e r tic a l  25 están  acopla­

dos a lo s  term inales Y -  Y de denominación s im ila r  de un 

arro llam ien to  26 de desviación  v e r tic a l  a so ole do a l c ln es- 

15 copio 15.

lias p a r te s  de lo s  c irc u ito s  19 y 23 de desviación  

h o rizo n ta l y v e r t ic a l ,  que incorporan el p resen te invento» 

serán  d e s c r ita s  ahora con mayor d e ta l le .

El o sc ilado r v e r t ic a l  24 y e l poso de sa lid a  v e r t i -  

2o oal 25 pueden c o n s tru irse , por ejemplo, u tilizan d o  la s  dos 

secciones de un triodo  doble, ta l  como e l Sipo 13GF7 de la  

ECA. Como es  h ab itu a l en lo s  o irc u ito s  de es te  tip o , e l  

o sc ilad o r 24 produce en e l  condensador 27 un p e r f i l  de onde 

de tensión  sus te n d a l  mente en d ien te  de s ie r r e .  La tensión  

25 en d ien te  de s ie r ra  e s tá  acoplada por medio del condensador 

27 a l a  r e j i l l a  de co n tro l del paso de s a lid a  25. Se mantie­

nen lae  o sc ilac io n es en e l c i rc u ito  por realimen tsc ión  p o si­

t iv a  desde la  place d e l paso de s a lid a  25 a la  r e j i l l a  del 

o sc ilad o r 24 a trav és  de un c irc u ito  de p e rfilad o  de impulsos 

3o que comprende un condensador 26, une re s is te n c ia  29, una
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r e s is te n c ia  30» un condensador de paso 31» un condensador 

32» una re s is te n c ia  33 y una re s is te n c ia  v a ria b le  34. l a  

r e s is te n c ia  34 s irv o  de con tro l de l a  •♦retención»» v e r t ic a l  

y es a ju s ta b le  para p e rm it ir  le  f i ja c ió n  de l a  fsecuenoia 

5 de o sc ilac ió n  en un v alo r deseado.

Después del a ju s te  in ic ia l  de la  r e s is te n c ia  34» se 

mantiene la  frecuencia de o sc ilac ió n  por medio de impulsos 

de sin cro n izac ió n  v e r t ic a l  sum inistrados desde e l  c irc u ito  

1? separador de señales de sin cro n izac ió n  a l a  r e j i l l a  d e l  

lo  paso,de s a lid a  25 a tra v é s  de los condensadores 46 y 27. l a  

am plitud de la  ten sió n  de ac tivac ión  en d ie n te  de s ie r r a  

sum inistrada por e l  o sc ilad o r 24 puede se r  a justada  por me­

dio de una r e s is te n c ia  v a r ia b le  25 de co n tro l de a l tu ra  ¡aue 

e s ta  acoplada a l  e le c tro d o  p lace del o sc ilado r 24» la  em pli- 

15 tud de la  tensión  de ac tivación  depende ademas de la  tensión  

de alim entación de la  p iaos p re v is ta  para e l o sc ilad o r 24» 

derivándose la  tensión  de alim entación de la  p laca de un 

c irc u ito  36 d iv iso r  de ten sió n  acoplado a l  sum inistro  de 

»• am plificación  B» esa el c irc u ito  19 de desv iac ión  n o r iz o n ts l . 

2o Una r e s is  teñóla 37 de carga re la tivam en te  grande e s té  aco­

plada en l a  tra y e c to r ia  de ocrga del oondensador 27 e n tre  la  

r e s is te n c ia  3o de co n tro l de aL tu ra  y e l  d iv iso r de tensión  

36.

la  forma del p e r f i l  de onda de ac tiv ac ió n  en d ien te  

25 de s ie r r a  sum inistrado por e l o sc ilad o r 24 depende de lo s

valo res escogidos para e l oondensador 27, l a  re s is te n c ia  36, 

e l condensador 39 y la  re s  la ten  c ió  40, a s f  como de lo s  valo­

re s  d e l d iv is o r  36 y de la s  re s is te n c ia s  35 y 37.

La foros y l a  am plitud de la  c o rr ie n te  de p laca  pro- 

3o ducids en e l paso de s a lid a  25 dependen de la  forme y am plitud
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5

lo

15

2o

25

3o

de la  ten sió n  de ac tiv a c ió n  en d ien te  de s ie r r a  eam in ia tra - 

da por e l o sc ilad o r 24 ( que puede co n tro la rse  como se ha 

explicado an terio rm ente) y, además, dependen de l a s  condi­

ciones de funcionamiento y de la s  c a ra c te r í s t ic a s  de l d is ­

p o s itiv o  de descarga p a r t ic u la r  (por ejem plo, un tr io d o )  

u til iz a d o  en e l paso de sa lid a  25,

la s  condiciones de funcionamiento (es d e c ir , l a  po­

la r iz a c ió n  de r e j i l l a  a cátodo ) del paso de s a l id a  25 pueden 

a ju s ta r s e  por medio de una r e s is te n c ia  v a ria b le  41 de con tro l 

de l a  l in e a iid e d  acoplada e n s e r i e  con una re s is te n c ia  f i j a  

42 en e l c irc u ito  del cátodo del paso de s a lid a  25. Las con­

d iciones de funcionamiento del paso de s a lid a  25 dependen 

además de la  magnitud de una tensión  negativa  de con tro l 

de l a  r e j i l l a  sum inistrada desde un c i rc u ito  43 d iv is o r  de 

tensión  asociado é l  c irc u ito  de co n tro l de l a  r e j i l l a  del 

paso de desv iación  h o rizo n ta l 21. La tensión  negativa de 

co n tro l de l a  r e j i l l a  es sum inistrada a la  r e j i l l a  d e l paso 

de sa lid a  v e r tic a l  25 por medio de una r e s is te n c ia  44.

El e lec tro d o  p laca del paso de sa lid a  25 e s tá  aco­

plado a una fUente de ten s ió n  p o s itiv a  (+  2707) por medio 

de arro llam ien to  p rim ario  45a de un transform ador de sa lid a  

v e r t ic a l  45. Las v ariac io n es de la  c o r r ie n te  de p laca , que 

se producen en e l  paso de s a lid a  25, pasan a graves d e l a rro ­

llam ien to  prim ario 45a para p roducir en e l  a rro llam ien to  

secundario 45b é l  p e r f i l  de onda de c o rr ie n te  requerido de 

desviaoión en d ie n te  de s ie r r a  para su ap licac ió n  a l  a r r o l la ­

miento de desviaoión v e r t ic a l  26 a trav á s  de lo s  te ro ln a le s  

Y-Y.

La tensión  de alim entación  de la  p laoa ap licada a l  

o sc ilador v e r t ic a l  24 y la  tensión  negativa  de eo n tro l de

9



5

lo

15

2o

25

la  r e j i l l a  ap licada a l  paso de sa lid a  v e r t ic a l  25 se d e r i­

van » de acuerdo con. e l  p resen te  Invento, de un c irc u ito  

de desviación  h o rizo n ta l 19 que incluye unos caedlos de com­

pensación, indicados generalmente por e l número de re fe re n ­

c ia  47 y que responden a la s  variac iones de l a  tensión  de 

l a  l ín e a  de alim entación.

Én el c i rc u ito  de desv iación  h o rizo n ta l 19, e s  produ­

cida por una ten sió n  sustanoialm ente en d ie a te  de s ie r r a  re ­

cu rren te  a l a  frecu en c ia  de exploraoi ón h o rizo n ta l por e l  

o sc ilad o r h o rizo n ta l 20, siendo ap licada  dicha tensión  a 

tra v é s  de un condensador 48 y de una re s is te n c ia  49 a la  

prim era r e j i l l a  de con tro l de un paso de sa lid a  ho rizo n ta l 

21 d e l tip o  de pentodo, t a l  orno e l Tipo 17JB6 de l a  RCA.

Con e l  paso dé sa lid a  h o rizo n ta l 21 e s té  asociado de manera 

convencional un transformador de sa lid a  50 de m ú ltip le s  seo- 

o iones. Al transform ador 50 e s tá n  acoplados un re c t if ic a d o r  

51 de a l ta  tensión , un diodo amortiguador 52 y un condensa­

dor de am plificación  53. üh torm inal del condensador 53 y 

e l  e lec tro d o 'p laca  del diodo 52 están  acoplados conjuntamen­

te  a una fuen te  de tensión  B4 {4- 270V). to s  te rm inales X-X 

de sa lid a  asociados a l arro llam ien to  de desviación  horizon­

t a l  22 en e l cinescopio 15 están  ©copiados por medio de un 

condensador 54 de bloqueo de c o rr ie n te  continua a trav é s  

de una sección del transform ador 50.

B1 d iv iso r  de tensión  36 incluye r e s is te n c ia s  p rim a­

ra  y segunde 55 y 56, conectadas en s e r ie ,  y un condensador 

de f i l t r o  57 acoplado én p a ra le lo  con la  r e s is te n c ia  56.

El d iv is o r  de tensión  36 es tá  aooplado e n tre  e l term inal 

de a m p lif ic a c ió n  S” del transform ador 50 y masa y e s té  

d ispuesto  pera proporcionar une p a r te  predeterminada de la
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ten sió n  de am plificación  B a l a  p laca  del o sc ilad o r v e r tid  

ca l 24. .

Los medí os de compensación 47 incluyen jiña r e s is te n ­

c ia  57 dependiente de la  tensión  (RUT)» una r e s is te n c ia  

v a riab le  58 acoplada e n tre  RBÍ 57 y masa y un condensador 

59 para acoplamiento de c o r r ie n te  con tinua de EDI 57 con 

el t r a n s f  ormador 50 y  una re s i s te n c ia  53 acoplada en para­

le lo  con e l condensador 59 para acoplam iento de c o r r ie n te  

continua de EJKP 57 con e l  transform ador 50. Los medios de 

compensación 47 proporcionan una tensión  de p o la r  i  2 ación 

negativa  v a riab le  a la  primera r e j i l l a  de co n tro l del paso 

de sa lid a  h o rizo n ta l 21.

El d iv iso r  de tensión  43 incluye re s is te n c ia s  prime­

ra  y segunda 60 y 61» conectadas en s e r ie ,  y un condensador 

ae f i l t r o  62 acoplado en derivación  coa la  r e s is te n c ia  61. 

El d iv iso r  de ten sió n  43 e s tá  acoplado en tre  l a  prim era 

r e j i l l a  de co n tro l y e l l  cátodo del paso de sa lid a  horizon­

t a l  21 y sum in istra , a trav é s  de le  r e s is te n c ia  44. una 

ten sió n  negativa  v a r ia b le  de con tro l de le  r e j i l l a  a l a  re­

j i l l a  del paso de sa lid a  v e r tic a l  25. E sta ten sió n  es pro­

porcional a la  tensión  sum inistrada por lo s  medios de com­

pensación 47 a la  primera r e j i l l a  de co n tro l d e l paso de 

sa lid a  h o rizo n ta l 21. <•
En e l funcionamiento d e l c irc u ito  de desviación 

h o rizo n ta l 19, e l  p e r f i l  de onda de desviación  producido a 

trav é s  del transform ador 50. se  c a ra c te r iz a  por una p o la r i­

dad p o s itiv a  de duración re la tivam ente  co rta , produciéndose 

impulsos de a l te  ten s ió n  durante la  p a rte  de re tro c e so  de 

l ín e a  de cada c ic lo  de desviación h o r iz o n ta l. La am plitud 

de e s te  impulso de re tro c e so  de lín e a  depende de l a  am pli-



tad  de l e  c o rr ie n te  de desv iao ión  que pasa por e l  tra n s ­

formador £0 duran te l a  p a r te  de avance de l ín e a  de un c i­

c lo  de d esv iec íó a , La am plitud de l a  c o rr ie n te  de svanoe. 

de lín e a  determ ina el tamaño ( es  dee ir, la  anchura) de 

l a  imagen producida en e l  cinescopio 15 s* además, depen­

de, e l menos en p ó rte , de  l a  ten sió n  de alim entación  p o si­

t iv a  ap licada a la  placa del tubo de s a lid é  h o rizo n ta l £1. 

he tensión  p o s it iv a  de alim entación  de la  p laca depende, a 

su vea, de la  ten sió n  de la  l ín e a  de alim entación  sum inis­

t r a  a l re c e p to r  de te lev is ió n *

has variac iones de l a  tensión  de la  l ín e a  de alimen­

tac ió n  se r e f le ja n  normalmente en la  ep p litu d  d e l impulso 

de re tro ce so  de lín e a  h o rizo n ta l por medio de la  cadena 

causal esbozada anteriorm ente. Además, la  am plitud del im­

pulso de re tro ceso  de lín e a  h o rizo n ta l cambia en  e l mismo 

sen tido  que la  ten sió n  de la  l ín e a  de a lim entación  $ lo s

medios de compensación 47 responden a lo s  cambios de am pli-
/

tud  del impulso de re tro ceso  de l ín e a  h o rizo n ta l para va­

r i a r  la s  c a ra c te r ís t ic a s  de funcionamiento (por ejemplo, l a  

p o la riz ac ió n  de la  r e j i l l a )  del tubo de s a l id a  h o r iz o n ta l 

21 a f in  dé. reducid su s tan c ia l mente la s  variac iones de an­

chura de la  imagen.

En lo s  medios de compensación 47, BUS 57 p resen ta  

una r e s is te n c ia  re la tivam en te  baja  cuando e s tá  sometida 

a una tensión  a l ta  y  presenta una r e s is  ten d a  relativam en­

te  a l t a  cuando e s tá  sometida a una tensión  baja* EDX 57, 

jun to  con e l  condensador 59, s irv e  para r e c t i f i c a r  lo s  im­

pu lsos de re tro ceso  de l ín e a  de te n s ió n  re la tiv am en te  a l ta  

¡f de po laridad  p o s itiv a  ¿r para d e s a r ro l la r  una ten s ió n  de 

p o laz lzae ió a  negativa dependiente de l a  am plitud de ta le s



impulsos. Específicam ente, RD2 57 p resen ta  una tra y e o to ria  

de oarga de r e s is te n c ia  re la tivam en te  b a ja  para e l  conden­

sador 59 darente cada impulso p o s itiv o  de re tro c e so  de l í ­

jaos y p resen ta  una tra y e c to r ia  de gran re s is te n c ia  durante 

5 e l  r e s to  de cada c ic lo  de exploración.

por e l lo ,  e l condensador 59 se carga rápidamente 

durante e l re tro c e so  de l ín e a  para dar a l a  primero r e j i l l a  

de c o n tro l d e l paso de sa lid a  h o rizo n ta l 21 una ten sió n  de 

p o la rizac ió n  negativa  dependiente de l a  am plitud de lo s  íta­

lo  pulsos de re tro ceso  de l ín e a . Por ejemplo, una dism inución

de l a  ten sió n  de l e  l ín e a  de alim entación dé por re su ltad o  

una dism inución de la  amplitud de io s  impulsos de re tro c e so  

de l ín e a ,  lo  cual» a su vez, da por re su lta d o  la  producción 

de una ten sió n  senos negativa en e l condensador 59. Xa d is -  

15 mi nación re s u lta n te  de l e  p o la rizac ió n  negativa de la  r e j i ­

l l a  ap licad a  a l paso de sa lid a  h o rizo n ta l 21 hace que aumen­

te  l a  ganancia del paso 21. Esto v a ría  la  c o r r ie n te  de s a l i ­

da producida por e l peso 21 pera compensar la  reducción  de 

la  anchura de la  imagen que de o tro  modo se p ro d u c ir te .

2o Se pro dúo en una aooión de compensación opuesta a l

aumentar la  ten s ió n  de la  lín e a  de alim entación . Por e l lo ,  

la  anchura de Imagen permanece eustancialm anta e s ta b i l iz a ­

da a p esa r de l a s  v a riac io n es  de l a  tensión  de la  l ín e a  de 

alim entación .

2S> , Xa tensión  negativa de con tro l de l a  r e j i l l a  desa­

r ro lla d a  por lo s  medios de compensación 47 aparece también 

a través del c i rc u ito  43 d iv is o r  de te n s ió n . Una p a rte  de 

e s te  tensión  de co n tro l se a p lic a  a trav é s  de la  r e s is te n ­

c ia  44 a la  r e j i l l a  del paso de s a l id a  v e r t ic a l  25. El paso 

de sa lid a  v e r t ic a l  25 es alim entado en su e lec tro d o  p laca
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coa una tensión  p o s itiv a  (B4 ), que como se ha señalado an­

teriorm ente, v a ría  en e l mismo sen tido  que la  tensión  de 

la  l ín e a  de alim entación. 2.a p a rte  de la  ten sió n  negativa  

de co n tro l de la r e j i l l a  d esa rro llad a  en e l d iv iso r de ten­

sión  43 y ap licada s i paso de sa lid a  v e r tic a l 25 es se lec ­

cionada de ta l  manera que l a  c o rr ie n te  media o continua de 

la  p leea del paso de sa lid a  v e r tic a l 25 se ¡a en tien e  sus ten­

d a l  mente constante durante la s  v a riad o n ea  de l e  ten sió n  

de la  l ín e a  de alim entación.

Por ejemplo, s i disminuye l a  tensión  de le  lín e a  de 

alim entación, disminuye también la  tensión  de alim entación 

de la  p laca ap licada al paso de sa lid a  v e r t ic a l  25. De aouer- 

do con lo s  p rin c ip io s  del invento, l a  ten sió n  aplicada a la  

r e j i l l a  d e l paso de sa lid a  25 se hace menos negativa en v ir ­

tud de la  acción, de lo s  medios de oompenssoión 47 y de l a  

re la c ió n  de la s  r e s is te n c ia s  60 y 61 y mantiene su s ta n c ia l-  

mente constante la  c o rr ie n te  media de la  p laca d e l paso de 

sa lid a  25. la s  r e s is te n c ia s  de proporción 60 y 61 dependen 

de la s  condiciones de funcionamiento y del t ip o  de lo s  d is ­

p o s itiv o s  u tiliz a d o s  en el c i rc u ito .  En el d ibujo se han 

ilu s tra d o  valo res i lu s t r a t iv o s  de lo s  componentes para una 

configuración t íp ic a .

conservación de una co rrien te  media de placa sus­

tancialm ente constante en el paso de s a lid a  v e r t ic a l  25 

s irv e  para e v i ta r  una degradación de la  l in e a lid a d  v e r t i ­

c a l .  Ademes, tiende a c o n tra rre s ta r  el cambio que de o tro  

modo se p roduciría  en la  a l tu ra  de la  imagen. Sin embargo, 

la  coadioión de que l a  co rr ien te  de la  placa del paso de 

sa lid a  v e r tic a l 25 sea sustancialm ente constante, no es 

su f ic ie n te  por s i  misma para dar una a l tu ra  de imagen y

-  14 *



ana lin e a lid a d  constantes. Memas, es necesaria  que la  am­

p li tu d  de l a  ten sió n  de ac tivac ión  en d ien te  de s ie r r a  

producida por ©l o sc ilad o r v e r t ic a l  24 v a ríe  de ana manera 

contro lada.

La v ariac ió n  requerida de la  tensión  de ac tiv ac ió n  

v e r t ic a l  en d ien te  de s ie r r a  se obtiene acoplando a l  e lec ­

trodo p laca  del o sc ilad o r v e r tic a l  24 ana p a rte  de la  ten ­

sión de am plificación  ® desarro llada  en e l c i rc u ito  de des­

v iación  h o rizo n ta l 19. Xa tensión de aap lif io ac ló n  B, d e r i­

vada d© Xa manera bi?a conocido de una combinación de la  

tensión  E-í y una tensión ad ic io n a l dependientes de la  am­

p li tu d  de lo s  impulsos de re tro ceso  de lín e a  h o rizo n ta le s , 

r e f le ja  los cambios de lo  tensión  de la  lín e a  de alim enta­

ción, La re la c ió n  fie la s  r e s is te n c ia s  S5 y S6 en el divisen* 

de tensión  36 se selecciona de manera que e l p e r f i l  de on­

da de tensión  de ac tiv ac ió n  aplicado a la  r e j i l l a  del paso 

de sa lid a  v e r tio s !  25 v a rié  en amplitud con la s  variac iones 

de la  tensión  de la  l ín e a  de alim entación de t a l  manera gas 

lo e  reco rrid o s  de o resta  a c re s ta  fie la  co rrien te  de l a  

p isca  fiel paso fie salid© v e r tic a l 25 permanezcan aus t e n d a l -  

mente constantes a p esa r de la s  variaciones de l a  tenslóh  

de l a  l ín e a .

í»or ejemplo, s i  disminuye la  tensión  de la  l ín e a , 

como se ha hecho n o ta r anteriorm ente, se hace dism inuir l a  

tensión  negativa fie r e j i l l a  aplicado, a l paso de sa lid a  ver­

t i c a l  25 fie una manera compensadore por la  acción de lo s 

medios fie coapensáóion 4?. La disminución de la  tensión  de 

l a  r e j i l l a ,  además de mantener sustancialm ente constante l a  

C orriente media de salid© en el paso 25, hace que aumente 

la  ganancia fiel paso de s a lid a . Si el re co rrid o  de c re s ta



a e rea ta  dól paso Z& de la  e s trad a  a la  s a lid a  permanecíe-

r a  constante, e l aaffienfco de ganancia d a ría  por re sa ltad o  

ana mayor sa lid a  del paso 25. Por e l lo , de acuerdo eon lo e  

p rin c ip io s  del invento, le  tensión  de p leca  ap licada  a l  os­

cilado r 24 es tá  d ispuesta  para dIsm inuir a medida que d is -  

mi noy a la  tención de la. l ín e a , faciendo coa e llo  que di s- 

minuya 150,3 0 ta le s  condiciones el paco 25 de c re s ta  a cres­

ta  desde l a  entreda a la  s a lid a . El aumento de gen anole del 

paso de sa lid a  25 y la  disminución del paso 25ds l a  en trada 

a la  salid® se contro len  de t a l  manera qué lo s  reco rrid o s  

de c re s ta  e crea to  de la  c o rr ie n te  de s a lid a  del paso de 

sa lid a  25 permanezcas sustanci&Xmente constan tes.

Pe manera s im ila r, cua lqu ier aumento de tensión  de 

l a  lín e a  de alim entación que tien d a  a aumentar le  a l tu ra  

de l a  imagen, es  con tra rrestado  por lo s  c irc u ito s  para man­

te n e r  sus tañe talm ente constante lo  a l tu ra  de la  imagen.

La p resen te s o l ic i tu d  qué corresponde a l a  presen­

tad® el lo s  Estados Unidos de América e l 12 de A bril de 

1.965, eon e l  n* 447.144, s© acoge a lo s  b en e fic io s  del 

a r t ic u lo  51 d e l vigente E sta tu to  sobre, propiedad in d u s tr ia l .

Í O ' H

Pos puntos de invención propia y nueva que se presen­

ta  a para que sean objeto  de es ta  s o lic itu d  de Paten te de 

Invención en España por VEIM*É años, son lo s  s ig u ien te s : 

l a . -  Una d isposic ión  de c irc u ito  de e s ta b il iz a c ió n  

y de desviación pera un rece p to r  dé te le v is ió n  dotado de 

un tubo de royos catód icos reproductor de imagen y de un

yugo de desviación electrom agnético que incluye a r r o l la -
-  16 -
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mi entos de desv iación  v e r tic a l  y h o rizo n ta l para  ex p lo ra r  

na haz de e lec tro n es  sobre la  ear& de dicho tubo según un 

d iseño  de ex p lo rad ó n  r e c a la r ,  medios de desviación  h o r i­

zo n ta l Que incluyen un em plifleedor de s a lid a  h o rizo n ta l 

5 para d e s a r ro lla r  un p e r f i l  de onda de exploración  horizon­

t a l ,  incluyendo el p e r f i l  de onda im pulsos de re tro ceso  de 

l ín e a  de a l ta  ten sió n , medios de desv iación  v e r t ic a l  Que 

incluyen un o sc ilad o r v e r t ic a l  y un am plificador de s a l id a  

v e r t ic a l  para d e s a r ro lla r  u n ,p e r f i l  de onda de exploración  

lo  v e r t i c a l ,  ca rac te rizándose  dicha d isp o sic ió n  de c i rc u ito  de 

e s ta b il iz a c ió n  y de desviación po r unos medios de compensa­

ción Que responden a d ichos im pulses de re tro ce so  de l ín e a  

para d e s a r ro l la r  una ten sió n  continua de con tro l qi»  tie n e  

una am plitud dependiente de l a  am plitud de dichos impulsos 

1§ de re tro ceso  de l ín e a ,  por unos medios para a p l ic a r  dicha 

ten sió n  continua de co n tro l a  dicho am plificador de s a lid a  

h o rizo n ta l para v a r ia r  l a  am plitud de dicho p e r f i l  de onda 

de exploración  h o rizo n ta l a  f in  de mantener suefcauoi al mente 

constan te  I b1 anchura de dicho diseño de exploración  y por 

2o unos medios acoplados e n tre  dichos medios de compensación 

y  dicho am plificador de sa lid a  v e r t ic a l  para a p l ic a r  una 

p a r te  de dicha ten sió n  oontinua de co n tro l a  dicho ampli­

f ica d o r de s a lid a  v e r t ic a l ,  seleccionándose d icha p a r te  

para mantener su stano ia lc»n te  constan te la  c o rr ie n te  media 

25 de sa lid a  de dicho am plificador de sa lid a  v e r t ic a l ,

2®.- Una d isposic ión  de c irc u ito  según la  r e iv in d i­

cación 1 , ca ra c te riz ad a  porque e s tá n  inc lu idos medios para 

d e s a r ro l la r  uná ten sió n  de e l in ten tad  on am plificada desde 

dichos impulsos de re tro ce so  de l ín e a  y porque es tán  aco­

do piados unos medios en tre  dichos medios de d e sa rro llo  de l a

-  1? -
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te a s !¿ a  de a lim entación  em plifioada y dicho o sc ila d o r  ver­

t i c a l  para c p lio a r  una parte  de d icha te n d ó n  de aliman­

ta c ió n  am plificada a d ic h o o s c i la d o r  v e r t ic a l ,  se lecc io n á n ­

dose di oto parte  para mantener su stan cia lm ente con stan te  

lo a  reco rr id o s  de c r e s ta  a c r e s ta  de la  c o r r ie n te  de s a l i ­

da producida por dloho am p lificad or de sa lid a  v e r t ic a l .

-  Una d ie p o s lc l6 n  de c ir c u ito  según l a s  r e lv in -  

d i ca c lo n e s  1 ó 2 , caracter izad a  porque d ich os medios de 

compensad ón la e l  oyen una r e s is te n  c ié  depend ien te  de la  

ten s ió n  y  un eondencador aoopiado en c ir c u ito  coa d ich o s  

medios de d esv ia c ió n  h o r iz o n ta l.

4 0 . -  Dna d isp o s i c lo n  de c ir c u ito  de e s ta b i l iz a c ió n  

y  de d esv ia c ió n  para un recep tor  de t e le v is ió n .

S a l y  como se  ha d e sc r ito  en la  Memoria que antecede  

representado en e l  d ib u jo  que se  acompaña y  para l o s  f in e s  

que se  han e sp e c if ic a d o .

l a t a  Memoria con sta  de d ie c io ch o  h o ja s e s c r i t a s  a 

máquina por una s o la  cara .

Madrid. § ÁBR 1966
P . l .

■'U/'
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