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MENMORTA DESCRIPTIVA

El objeto de invencidén es una conduccidn del hilo para
la preparacién de la mechsa, hilatura o retorcido por
arrollamiento de hilos == alimentados a un gufe-
hilos rotativo desde un sistem= de estlraje o de ali-
montacidn o simllar —-- sobre una bobina receptors
del hilo, la cual gira dentro del gula=hilos rotativo
y difiere considerablemente de las conducclones conven~
clonales del hilo.

La conduccidn del hilo segin invencidn esté caracte=-

rizada por el hecho de que el hilo procedente del sla~
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tema de eatiraje o de alimentseidn es guiado pasando
en sentldo axlal por la bobina receptora del hilo,

1la cual se halla en rotacidn,

que on el extremo de la misma es conducido ——-—-— des-
viado en direccidén opuesia === al gufa~hilos rotativo
v que, & travéds de éste, es arrollado sobre la bobina
receptora,

Este conduccidn del hilo segfn invencidn orea un
nuevo método de tr abajo, en especial la condicidn previa
pare duplicar el nimero de torsi ones en el hilo por
unidad de longitud en comparacidn con una conduceidn
convencional del hilo con el mismo nimero de revolucio-
nes de husos. Ademds de é1llo, con la conduccidn del
hilo segin invencidn quedan creadas las condiclones
previas para simplificar considerablemente la estructura
del huso, el asiento del huso y el manejo del mismo en
comparacidn con los husos coneeidos. ILa simplifice~
cidn de 1a estructura de los husos conduce ademés a una
gimplificacidn uvlterior de une mechera o continde de hilar
en su conjunto total.

Le estructura del dispositivo con una conduccidn
del hilo segtin invencién estd caracterizada por el hecho
de que un eje hueco para el paso del hilo, el cual se
hella fijado al montante de la méquina, se extiende
longitudinalmente por la bobina receptora del hilo que
entd asentada gilratoria.

In detalle, puede estar previsito que la bobina recep=
tora del hilo, en la que atace un accionaniento, se en-
cuentre asentada pudiendo girar sobre el eje hueco para

el paso del hilo, de manera que el eje hueco para el
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paso del hilo por una parte sirve para la conduccidn
céntrica del hilo y, por otra, como soporte de la bo-
bina receptora de hilo que se halla en rotacidne

La sujecidén del eje hueco para el paso del hilo
puede efectuarse segfn invencidn de manera que el eje hueco
para el paso del hilo se encuenire fijado a un banco
de husos previsto extendiéndose en direceidn longltu~
dinal de la méquina, el cuel al mismo tlempo sirve para
alojar el accionamiento para la bobina receptora del
hilo.

En detalle, puede estar previsto que el banco
de husos estd ejecutado hueco y aloje en su interior &l
acclonamlento para la bobina receptora del hilo, la cual
entre eon su extrenidad impdlsada en el banco de husos,
Con ello se ha hecho uso de una medida que tembién se
emplea en una parte de las mfuines conocidas, que es el
alojamiento del mando de husos dentro del banco de husos,
de manera que el mando esté protegldo contra influen-
cias exteriores, y en especial no esté expuesto a las
borras.

En un desarrollo ulterior de la invencidn, el eje
hueco pars el paso del hilo, con lg bobina recepiora de
hilo que gira alrededor de &1, puede ser rebatible ha-
clia fuera y desacopable del accionamiento .

Egta medida tlene como condicidn previa la conduc-
ccldn del hilo seglin invencidn y aportala venteja de que um
rebatido del eje para el paso del hilo por una parte fa~
cilita la retirada de 1la bobina receptora del hilo y que,
por otra, unido 8l rebatido estd simulténeamente un
paro de la bobina receptora del hilo.
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5i se ha de hilar, o torcer mediante aro y ocur-
sor, empleando la conduccidn del hilo segin invencidén, pusde
estar previsto segin invencidn gque el gufa~hilo rota-
tivo estd ejecutado como aro comocido, siendo rebatible,
en conjunio con el eje para el paso del hilo y con la
bobilna receptora del hilo y que, &l ser rebatido ha-
cia fuera, quede mefiarado de un dispositivo que sirve
para su desplazamiento axisl. Por consiguiente esté
previsto que, de la manera acostumbrada, el aro es des~
plazable en sentldo paralelo & la bobina receptora del
hilo, {8l como por regla general es el caso en tales
méguinas; sin embargo, ol asiento de la boblna recep~
tora sobre el eje para el paso del hilo hace posible el
rebatido de la misme junto con el aro, llegando éste
8 palirse de su mecani=mo impulsor con el gque expe-
rimente su desplazamienfo en sentido paralelo &l eje
de la bobina recepltora del hilo.

En un desarrollo ulterdor de la invenci én puede
estar previsto que el eje hueco para el paso del hilo
conste de dos partes de ejo huecas, desplazables telescd-
picemente 18 una dentro de la otra, de las cuales aguella
parte de eje que es lnsertable en la otra, soporta una
canpana conocidas

Pussto que una omppans para trabajer como tal,
rodea la boblna receptora del hilo, ells impide la reti-
rada de 1la bobina recepiora. Con las medidas segin in=
invencidn gueda creada la posibilidad de desplazar la
cempens axialmente con una parte de eje del eje hueco
para el paso del hilo, de manera dque las dos partes

de eje llegan & separarse 'y quedan situadas en posi =
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cidn exial una detrds de 1la otra. Entonces existe la
posibilidad de rebatir la parte de eje que sostlene
1a bobine receptora del hilo y quitar la boblna recep-
tora del hilo sin ser estorbado por la campana.

51 se ha de trabajar mediante une sleta de meche-
ra; 1a invencién prevd que el eje hueco para el paso del hilo
conste de dos partes de eje huecas, desplazables ‘te-
lesclpicamente la wna dentro de la otra, de las cua~
les aguella parte de eje que es insertable en la oilra,
soporta wna sleta de mechera y es impulsada. La me~
nipulacidn para colocar o quitar une bobina recppbra de
hilo es la misma que se ha mencionado en relaci én con
la campana.

Segin invencidn, tembién se afiade la medlida de que
le aleta de mechera es impulsada, y por lo tanto, puede
entrar en funcionamlento de la manera acostumbrada.

En un desarrollo ulterior de esta fomma de ejecucidn
la parte de eje impulsada puede encontrarse alojeda
en una caps de engranajes desplazable en direccidn
axial, cuyo recorrido de desplezamiento est4 dimensio-
ngdo de manera tgl que la bobina receptora del hilo con
le perte exterior de eje que la soporta, es rebatible
hacia fuera, con lo cual quede lozrado que ol desplae-
zemlento axlal de la aleta de mechera tambidn trae comr
glgo un desplazamiento de su mando.

La posicidn de la bobina receptora del hllo con
respecto al sistema e estiraje o de elimentacidn puede
ser a voluntad; pexro particulamente ventajosos es que, Se~
gén invencidn, el eje husco para el paso del hilo esté
fijado, dirigido hacia abajo, al basco de huws, y que
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el sistema de estiraje o de alimentacidén se encuentra
gituado por encima del banco de husos, pordue con esta
forma de realizacidn, las condiciones de asiento para
la bobina receptora del hilo en ejecucidn colgante son
especialmente ventajosas, y le smnipulacidn es consi-
derablemente més fécil que en el caso de bobinas re-
ceptoras de hilo asentades orlentadas verticalmente
hacia arriba. En el caso de la disposicidn colgante,
el espacio total por debajo de la boblna receptora del
hilo estd libre 2 fin de poder =~-- dsspuds de haber
rebatido hacia fuera el eje para el paso del hilo ===
colocar la boblne receptora de hilo desde abajo o re-
tirarle hacia abajo. ‘

Esta forma de ejecucidn que deja libre el espacio
por debajo de la bobina receptora de hilo, tambiéngperta
la ventaja de que exisfe ls posibilidad de desarrollar
el hilo arrollado sobre la bobina recepitora directa-
mente hacla gbajo y rebobinarlo; pues en el espaclo
libre por debajo de la bobina receptora puede ser pre-
vigto sin dificultades un dispositivo bobinador, de
modo que --— sin cambio alguno de 1l bobina recep-
torag -= puede efectuarse el recobinado del hilo de
la misma. Hay que pensar en ello especialmente por
la razén de que el proceso de hilatura o de retorcido
con la conduccidn del hilo seglin invemcidn se realiza
a doble velocidad, y por lo tanto, es dupiicado el
rendimiento de la méquina. Bajo estas condiciones
previas, es posible conformarse con un breve tlempo de
Paro de las bobinas individusles receptoras de hilo
a fin de eometerlas directemente ~—- sin quitarlaes

de la méquine === g un proceso de rebobinado que
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gqueda conclfildo en un tiempo breve, de manera que en-

tonces, despuds de haber gido vaclada, la miama bobins

receptora de hilo puede ser empleada de nmuevo DPars

la hilatura o retorcido. En este caso, el tubo siem-

pre peruanece en la méquine constiiuyendo por lo tanto,

una pieza de la méquina.

Do lo que antecede, Se resprende claramente que
la conduccidn del hilo segfn invencién no tan adlo apor-
$a una add.eracidn del procedimiento de trabajo y una
gimplificacidn en la estructura de la méquina sino que,
ademés, tembidn puede facilitar las operaclones de tree
bajo subsigulentes, pordue un rebobinado del hilo que
Bo encuentra arrollado soer 1a bobina receptora pue-
de ser efectuado directamente sobre la mdquina.

En las figuras se hallan representados ejemplos
de realizacién seasin invencidn.

Flgura 1¢ Muestra una representacidén esquemétioca, par-
clalmente une seccidn transversal, de un dispo-
gitivo de hilar con una conduccién del hilo segin
invencidn en posicién de trabajo.

Figura 2t Muestra una representacién panorémica, parci al=-
mente una seceidn transversal, del dispositivo
gsegln figura 1, despuds de haber sido rebatido
fuera de su posicién de trabajo.

Figura 3t Represenia un disposiiiw de hilar con un dis-
poeitivo para la conduccidn del hilo segin in-
vencidn, con una aleta de mechera impulsada.

Figure 4: Muestra una vista, parcialmente una seccidn
transverssl, del dlspositivo segln figura 3, con
la gleta de mechera bajada en sentido axial y



con la bobina receptora de hilo rebatida hacla fuera.

En figura 1, la cifra 1, marea una pared late-
ral del montante de la miquina, la cual sirve como sopor—
te de los diversos grupos individuales. Ie Seccidn inclinada

5e hacia arriba 1a de la pared lateral de la méquina 1,
sostiene el sistema de estiraje 2 de estructura cono-
cida. Por debajo del sisteme de estiraje 2, se en-
cuentra —-— fijado a la pred 1 =-- el banco de hu-
sos bipartidos, consistente en la parte de banco en U 3

10. ¥ la parte de banco 4, asimismo en U, que en conjunto
rodean el espacio vacfo 5. Estén unidas entre si por
la charnela 6, con cuya ayuda la parte de banco 4
puede ser apartada de la parte de banco 3 por giro.
En la parte de banco 4, se halle fijado el eje hueco 7
15, para el paso del hilo, que se extliende en direccién
vertical hacia abajo atrevesando la parte de banco 4
sobresaliendo de 8sta. Dentro de la parte de banco
4, el sje 7 para ol paso del hilo sostiens el rodamien-
t0 8 y, en su extremidad libre, el rodamiento 9. Con
20. los rodamiontos 8 y 9, el tubo 10 puede girar libre-
mente alrededor del eje hueco 7 para el paso del hilo.
Sobrepuesta al tubo 10, se encuentra la boblna recep-
tora de hilo 11. Estd asegurada contra una retirada
involuntaria hacla abajo por los salientes 12 repar-
25, tldos por la periferfa, los cuales pueden apariarse ra-
dialmente hacla dentro contra la fuerza de los resortes
13 para poder retirar la bobina receptora de hilo 11
hacia abajo o colocar tal bobina sobre el tubo 10. En
la extremidad inferior del tubo 10 se halla insertado,

30. con asiento de sujecién por aprisionamiento, el perno
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hueco 14 que fija el amillo exterior del rodamiento 9.

z"

En la zona del rodamiento 8, se arrima a la pieza
de prolongacifn 15 del tubo 10 ~=- que se oxtiende en-
trando con la pieza de prolongacibn 15 en la parte de
banco 4 --- la correa tangencial de accionamiento 16
gue, por el otro lado, se apoya cn la polea 17 que se
encuentra alojeda pudiendo girar libremente en la parte
de banco 3. Por la correa tangencial 16 es puesto
en rotacibén el tubo 10 y con 81, la bobina receptora
de hilo 11.

En la zona del corte inferior de separacién
entre las partes de banco 3 y 4, se encuentra fijado a
la parte de banco 4 el arco 18 que sirve como soporte de la
barra-~guia 19 para el aro 20-con el cursor 21. El
porta~aros 22 que, con juego para deslizamlento, rodea
la barmegula 19, estd provisto del dedo 23 que en~
grans con la cadens clrculante 24 que circula como ca~
dena sin fin alrededor de las ruedas 25 y 26, de las
que una rueda es acclonada. El accionamlento propia~
mente dicho no se halla representado. Se efoctia de
la maners habitual alternando en uno y otro sentido
de giro para dar as{ al aro 20 un movimiento de amen-

80 y descoenso por toda la longitud de la bobina recep-
tore de hilo 11 y conseguir el dibujo deseado de &~
rrollamiento y un grueso uniforme de las bobinas.

De la figura 1, se desprende cn detalle el re-
corrido del hilo. El hilo 27 que ha de ser arrollado, llega
del sistema de estiraje 2 entrando en la extremidad
superior del eje 7 para el paso del hilo y saliendo
por la extremided inferior del mismo, Con ello, pasa
por el borde inferior del eje 7 para el paso del hilo,
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es desviado en direccidén opuesta y continua siendo

conducido al aro 20, respectivamente, al cursor 21 del
mismo, que realiza el arrollado del hilo sobre la bo-
bina receptora de hilo 11, Durante este recorrido,

el hilo recibe una doble torsidn.

Cuando la bobina receptora de hilo 11 esté lleng
de hilo arrollado sobre élla, puede ser girada de su pPo-
sicidn vertical segin figura 1 2 la posicibn inecli-
nede segin figurs 2, quedando apartada de la pared
1 del montante de la méquina; tal como lo muestra la
figura 2. Esto puede efectuarse manipulando la barra=-
gufa 19. Con el giro alrededor de la bisagra 6 del
banco de husos 3;4, la prolongacién de tubo 15 aban-
dona la corree tangencial 16 que permamee adjustada
a la polea 17. Simulténeasmente, el dedo 23 queda des-
enzranado de la cadena .24, y el movimiento axial del
ar0 20 estéd interrumpido., De este modo, sin acclo-
namiento, la bobina receptora de hilo 11 llega a pa-
rarse y puede ser retirada del tubo 10 oblicuamente ha~-
¢ia abajo.

s también es posible disponer por debajo del
dilspositivo segln las figuras 1 y 2, un dispositivo bobi-
nador, de manera que &ste rebobine el hilo directamente
a partir de la bobina receptora de hilo 11. Esto sblo
requiere poco tiempo que ==~ o causa de la doble ve-
locidad de la que se efectda la hilatura con la aconduc-
cibn del hilo segln invencidn —--- tiene poca impor-
tancia y causa una pbrdida de tiempo mAs reducida que
la retirade de lg bobina receptora de hilo 11 y su co=

locacibn sobre una bobinadora aparte. Efectuando el re-
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bobinado de la bobina receptora de hilo 11, el tubo

10 estd otra vez libre y disponible para el préximo

proceso de hilatura, a cuyo fin es acercada de nuevo por
giro a la correa tangencia 16, y por consiguiente, es
puesta de nuevo en rotacibn. En este caso puede pres-
cindirse de una bobina 1l aparte. EL tubo 10 sirve

entonces directamente como poria-hilos, Al mismo

tiempo, el dedo 23 del aro 20 se engrans con la cadena

24 y vuelve a efectuar sus movimientos de vaivén en

sentido paralelo al eje de la bobina receptora del

hilo.

BEn el ejemplo de ejecucidn, segln las figuras
3y 4, se trata de un dispositdvo con el que se emplea una
aleta de mechera y en el que, en lugar de un acciona-
miento por correa, estén previsios accionamientos por
tornillo sin fin. Claro estd que los accionamientos
de tornillo sin fin representados también pueden ser
sustituidos por ofros accionamientos, por ejemplo, un
accionamiento por correa segfin las figuras 1 y 2, que,

a su vez, podria estar reemplazado por un accionamlento
de otra clase.

En tanto que, en las figuras 3 y 4, sc¢ hallen
representades piezas gque, en lo esencial, coinciden con te~
les de las figuras 1 y 2, se han empleado los mismos
nfmeros de referencia.

Al igual que on las figuras 1 y 2, la pared 1
del mantante de la méquins sostiene un banco de husos hueco
que consta de las paries de banco 3 ¥y 4 que se encuen-
tran unidas entre si por una charnela en el punto 6.

En direccidn longitudinal, por la parte de banco 3, se
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extiende ol tornillo sin fin de accionamiento 28 que

ataca en le rueda helicoldal 29 que se halla asentada
sobre la prolongacién de tubo 15 del tubo 10, ¥y por
consiguienxe; hace girar el tubo 10. La prolonga~
cibn de tubo 15, a través del rodamiento 8 se encuen-
tra asentada giratoria sobre la parte de eje 7 que,
como eje hueco de vaso, se halla fijado en la parte
de banco 4.

En la extremidad libre &l eje T para el paso
del hilo, otra vez se halla asentado un rodamiento 9
¥ forma el segundo apoyo del tubo 10.

Desde abajo se extiende, hasta dentro del
eje hueco T para el paso del hilo, la parte de eje Ta
para el paso del hilo, la cual estéd asimismo ejecuiada
hueca. Por debajo del extremo de la bobina receptora de
hilo 11 en el punto 37, el canal hueco estd desvindo en
direccidn radial hacia fuera y desemboca en una aleta
30 de la aleta de mechera de dos aletas marcada en con-
junto con el nfimero 31, que ——— en la extremidad libre de
la aleta 30 ——~~ presenta el brazo gulas~hilos 32 diri-
gldo radialmente hacia adentro, alrededor del cual,
en su caso, el hilo 27 es pasado varias veces en la
hilatura.

Ia parte d2 eje hueca 7Ta para el paso del hilo,
con la aleta de mechera 31, se encuentra asentada gira-
toria --- mediante los cojinetes 34.--- en la caja de
ensranajes 33, realizada en forma de traviess.

La caje de engrenajes 33 se halla fijada a la
pared 1 del montente de la mAquina. Dentro de la

caja de engranajes 33, se extiende longitudinalmente
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el tornillo sin fin 35 que ataca en la rueda helicoi-
dal 36 que, & su vez, se encuentra fijada a la parte
de eje Ta para el paso del hilo entre los cojinetes
34, Por consiguiente, le parte de eje Ta para el

paso del hilo, con la aleta de mechera 31, es acclom
nada independientemente de la bobina receptora de hilo
11, respectivamente, del tubo 10.

La caja de engranajes 33 se halla fijada a la
pared 1 del montante de la mfquina, siendo desplazable ha-
cia gbajo como da a entender la gufa 39. Cuando la
bobina receptora del hilo haya sido llamada arrollando
sobre ella el hilo 27 procedente de un sistema de ali-
mentacibn o de estiraje, la caja de engranajes 33 en
la pared 1 es desplazada hacia abajo hasta que las
dos pares de eje 7 y Ta para el paso del hilo, las
cuales estén insertedas teslescpicemente la una den-
tro de la otra, queden separadas por extraccibén. En
esta posicibén también se encuentra la &leta de meche-
ra 31 y la bobina receptora de hilo 11, segin muestra
la figura 4, de manera que la bobina receptora de
hilo 11 puede ser apariads por giro, tal como la ilus-
tra la figuras 4. En esta posicibn es posible reti-
rar la bobina receptora de hilo 11 hacia abajo. Al
mismo tiempo, wmparo de la bobina receptora de hilo 11
estd unido al rebatido hacia fuera, porque la rueda
helicoidal 29 y el tornillo sin fin 28 se desengranan.

También en esta forme de realizacién es posible
reboblinar directamente el hilo arrollado ein retirar
la bobina receptora de hilo 11, siendo dispuesto un
dispositivo bobinador por debajo de la bobina recep-
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‘tora.

El recorrido del hilo segln las figuras 3 y 4
coincide en lo esencial con el de las figuras 1 y 2,

Es declr, el hilo 27, procedente de un sistema do es-
5. tiraje o de alimentacién no representado, pasa por
lag dos partes de eje 7 ¥y T7a para el paso del hilo,
lusgo sale en direccidn radial por la abertura de ce-
nal 37 de la parte deo eje Ta para el paso del hilo ¥
desviado haecia arriba por la aleta 30 de la aleta de
10. mechera 31, llega al gufa~hilos 3é de la misma, desde
donde —=- pafandolo por el ojete 38 ~—= se efec-
t8a el arrollado del hilo sobre la bobina receptora
de hilo 11. S6lo después ds conclfiido el proceso de
arrollado, tras haber parado la aleta de mechera 31,
15, se efectlia un descenso de la caja de engranajes 33
y aleta de mechera 31 ineclusive la parte de ejle T=
para el paso del hilo hasta tal punto como lo mues-
tra la figura 4, para poder rebatir la bobina recep-
tora de hilo 11 segfn figura 4 giréndola hacia fuera
20. ¥y separarla del tornillo sin fin de accionamiento 28,

En vez de prever une aleta de mechera, por ejem-
plo, segin las figuras 3 y 4, el lugar de la misma puede
egtar ocupado por una campana,

Los ejemplos de ejecucién muestran en cada

25, cago dispositivos con la bobina receptora de hilo 11
colgada, Claro estd que también es posible elegir el mis-
mo recorrido del hilo empleando los mismos dispositivos si
las bobinas receptoras del hilo son dispuestas en po-
gicidn vertical hacla arriba. Esto significa dnica-

30. mente una inversidn de los dlspositivos representa-
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dos, en cuyo caso el sistema de estiraje o de alimen-
tacibén no se halla dispuesto por encima, sino por de-
bajo del dispositlvo. Sin embargo, gqueda suprimida
la ventaja de la posibilidad de retirer la bobins

receptora del hilo hacia abajo.
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NOTA

Descrito el objeto de la presente patente, se
declaran muevas y de propia invencidn, las siguientes rei-
vindiceciones, con prioridad de la demanda de patente ale-
npans, ntm, X, 55746 VIIa/76¢ del T de Abril de 1.965.

5e

1. Perfeccionamientos en los mecanismos de conduc-

eibén del hilo en la preparacién de la mecha, hilatura o

retorcido por arrollamiento de hilos w~we= glimentados a

wn guia~hilos rotativo desde un sistema de estiraje o de ali-

mentacifn —w= sobre una bobina receptora de hilo, la cual
10. gira dentro del gufa~hilos rotativo; caracterizados por

el hecho de que el hilo (27) procedente del sistema de es-

tiraje o de aelimentacibén (2) es guiado pasando en sentido

axial por la bobina receptora de hilo (10, 11), que se halla

en rotacidn, que en el extremo de la misma es conducido =-—-
13 deaviado en direccidn opuesta —— al gufa~hilos rotativo

(20; 32) y que, a través de 8ste, es arrollsdo sobre la

bobina receptora de hilo (11),

2, Perfeccionamientos wegin reivindicacibn 1,
20, caractorizados por el hecho de que un eje hueco (7) para
el paso del hilo, el cual se hella fijado al montante de
la méswina (1), se extiende longitudinalmente por la bobina
receptora de hilo (11) que cstid asentada giratoria.

25 3. Perfeccionamientos segin reivindicacibn 2,

caracterizados por el hecho de que la bobing receptora de hilo
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(10, 11), en la que ataca un acciomamiento (17, 16;
28, 29), se encuentra asentada giratoria sobre ol eje

hueco (7) para el paso del hilo.

5. 4, Perfeccionamientos segln las reivindicaciones
2 ¥ 3, caracterizados por el hecho de que el eje hueco (7)
para el paso del hilo se encuentra fijado a un banco de
husos (3, 4) previsto extendiéndose en direccién longitu=
dinal de le mfquina, el cual-al mismo tiecmpo sirve paras
alojar el accionamiento (16, 17; 28, 29) para la bobina

receptora de hilo (11).

12,

5. Perfeccionamientos segfin reivindicacién 4,
caracterizados por el hecho de que el banco de husos (3;4) oot
ejecutado hueco y aloja en su interior el accionamiento (16,

5. 17; 28, 29) para la bobina receptora de hilo (10, 11), la cual
entra con su extremidad impulsada (15) en el banco de husos

(3, 4’,).

6. Perfeccionamientos seglin una o vearias de las rei-
20, vindicaciones que anteceden, caracterizados por el hecho de
que el eje bueco (7) para el peso del hilo, con la bobina
receptora de hilo (10, 11) que gira alrededor de 61, es re-
batible hacis fueras y desacoplable del accionemiento (16; 17;

28, 29).
25.
7» Perfeccionamientos ceglin una o varias de las rei-

vindicaciones que anteceden, caracterizados por el hecho de que

el gula~hilos rotativo estd cjeoutado como aro (20) conocido,
siendo rebatible en conjunto con ol eje hueco (7) para el paso del
hilo y con la bobina receptora de hilo (10, 11), ¥ que, al

ger rebatido hacia fuera, queda secparado de un dispositivo

30. (24, 25, 26) que sirve para su desplazamiento axiel.
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10,

15.

20.

25.

30.

8. Perfeccionamientos segfn una o varias de las rei-
vindicaciones que anteceden, caracterizados por el hecho de que
el eje hueco para el paso del hilo consta de dos partes de
eje hueces (7, 7a) desplazables telescdpicamente lo una dentro
de la otra, de las cuales aquella parie de e¢je que es insertable

en la otra (7a) soporta una cempana conocida.

9. Perfeceionamiontos segin una o varias de las rei=
vindieaciones, caracterizados por ol hecho de que el aje
hueco para el paso del hilo consta de dos partes de eje huecas
(7, 72), desplazables telescépioamenxe'la una dentro de la otra,
de las cuales aguella parte de eje que o8 Ilnsertable en la otra

(72) soporta una aleta de mechera (31) y es impulsada.

10. Perfeccionasmientos segln reivindicacidn 9, carac-
terizados por el hecho de gue la parte de eje impulsada (7a)
se encuentra alojada en una caja de engranajes (33) desplaza-
ble en direccibn acxial, cuyo recorrvido de desplazamiento
axial estd dimensionado de memera tal que la bobina recep-
tora de hilo (10, 11) con la parte exterior de eje (7)

que la soporta, es rebatible hacia fuera.

11. Perfeccionamientos segin una o varias de las
reivindicaciones que anteceden, caracterizados por el hecho
de que el ejo husco (7) para el paso del hilo estd fijado,
dirigido hacia abajo, al banco de husos (3, 4) ¥ que el
sistema de estiraje o de alimentacibn (2) se oncuentra situa~

do por oncima deol banco de husos (3, 4).

12, Perfeccionamientos en los mecanismos de
conduccidn del hilo en la preparacién de la mecha, hila-

ture o retorcido.
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Seglfn se describe y rei ica en la presente memo-
ria descriptiva que consta de diecinueve hojas, foliadas y
escritas a mAquins por una sola de sus caras, acompafisdas de
dos léminas de dibujos.
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