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"Dispositivo do mando electrónico para un 
accionamiento de máquina de coser"

•*V3B Nahmaschinenwerke Altemburg, entidad alsr.ona5 
residente en Egtlie-Xollwitz-3t r. 43, Altemburp (des. 
Leipzig), República Democrática Alemana.

La. invención se refiere a un dispositivo de 
mando electrónico para un accionamiento de máquina e'e 
coser, cuyo accionamiento auxiliar, accionado por un 
e¿e de motor en rotación constante, está compuse te de 

5. un engranaje reductor, un acoplamiento sobornado por
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un electroimán, así como un emisor de impulsos, sincro* * •W f
nizado con el eje de lo. máquina de coser y un elfeHen-

....

to de mando electrónico y en el que se ha previste* un
interruptor para seleccionar la posición de la be*rra
de aguja deseado, en cada caso y un dispositivo .np*cá-

*• * *
nico para separar el efecto de fuerza entre el inte­
rruptor y el acoplamiento mediante el dispositivo co_
sedor que actúa conjuntamente con la máquina de*‘coser,

• •
los accionamientos de coser, cuyo ccciqna&ien

to principal de altas revoluciones está en conejcioh -
a través de un engranaje reductor con un accionsmzem-* * '

,  • * *to secundario, se desarrollan en la mayoría de los ca 

sos conmutables mediante medios de embrague a veloci­
dades altas y bajas, a opción.

En uno de estos accionamientos de coser conc^ 
cidos se conecta, por ejemplo a través de una disposjL 

ción de palancas accionable por el arranque de pedal, 
un interruptor durante el proceso de acoplamiento con 
el accionamiento principal antes del momento se reali 
zarse la unión de acoplamiento y se desconecta, des­
pués del desacoplamiento, mediante la disposición de 
palancas en el arranque de pedal. Aquí se ha previsto 
un relé cono medio de conexión para un imán de acopla 
miento del accionamiento secundario de marcha más len 
ta, mientras que un tacometro-dinamo, que mide la ve 
locidad nominal de desconexión del eje de la máquina 
de coser así como un sincronizador compuesto de tres 
anillos rozantes, garantizan la conexión y desconexión 
del aje de la máquina de coser en la posición deseada 
de la barra de aguja de la máquina de cocer. Esta cía
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se de accionamientos de coser, cue sirven ds» níe-
dios mecánicos en forma de anillos rozantes, tienen

• ♦
sin embarco la. desventaja de que además de l o s ‘áxlillos

»

rozantes y escobillas del sincronizador, también* los
relés y válvulas o tubos de conexión y otros estjén, -
expuestos a un desgaste constante o bien al envejecí

«
miento y por lo tanto precisan de un entretenimiento• • t » «
continuo. • •

, . • *
Otro accionamiento de coser eléctrico ccrnb-

cido, cuya conexión de mando se alimenta, desde újoá’-
• * 4 ♦red de corriente alterna a través de un transformador• • 4

y un puente rectificador, muestra un acoplamiento - 
eléctricamente regulable Ínterconectado entre un mo­
tor de accionamiento de giro constante y Ir. parte ac 
donada, y un freno eléctricamente regulable, así co_ 
mo medios para parar el accionamiento en una posición 
previamente determinada, con lo cual el acoplamiento, 
desarrollado como acoplamiento de fricción electroma^ 
nético, y el freno , que actúa con el acoplamiento - 
soltado, se gobiernan a través de uno o varios tran- 
sitores. Los medios de conexión a accionar para la - 
parada del accionamiento, así como los órganos de cô  
nexión en el circuito de mando, determinativos de Ir. 
posición de parada, y cada vez una bobina excitadora 
para el acoplamiento y el freno se encuentran direc­
tamente en el circuito de trabajo de los transitores. 
Para la excitación del freno se lia previsto un primer 
transitor, mientras que para parar el accionamiento - 
se ha dispuesto otro transitor que gobierna en el cir 
cuito de mando la excitación de acoplamiento, que, &



10.

15.

25*

30.

través da -potenciómetro, suelta el acoplamiento».taja
pronto actúa la excitación del freno. También en,.es
ta conexión de trabajo electromecánico se preciSQ**un

«
entretenimiento ya que el relé y el o o t e n c i óm e t fe;,* -
que trabaja con el contacto, son piezas de desgaste.

finalmente se conocen también accionsmiejitos
de alto rendimiento -ara la industria cosedora en los* «

cuales, mediante el empleo de relés estables, cuyos -
• *« • *tiempos de respuesta y de caida. de por si ye. son^rela 

tivamente elevados, y que ademas lian de ser insen añu­
bles a las vibraciones, ya que la máquina de cosár*©s_

* • *
cila fuertemente, se precisa de un entretenimiento con 

tínuo.
Ya se ha propuesto un dispositivo de mondo - 

eléctrico para un accionamiento de máquina de coser - 
con un miembro de mando conectado en giro con ol eje 
de brazo de la máquina de coser, cuya barrero, de luz, 
que gire concéntricamente con relación al. eje del ár­
bol del brazo y está provista de por lo menos una in­
terrupción, representa, un interruptor fotoeléctrico - 
cuya fuente de luz, formadora del emisor, está dispue£ 
ta en el interior de la barrera de luz y cuyo recep­
tor, gradue.ble el dirección circunferencial de la ba­
rrera de luz, se encuentra fuera de la misma, de mane 
ra que el receptor sea actuado directamente por la in 
terrupción de la barrera de luz.

31 cometido de la invención es, empleando - 
este dispositivo de mando eléctrico ya propuesto, evi 
tar la propensidad a averias de las conexiones hasta 
ahora conocidas que trabajan preferentemente con relés,



eontactos de conexión y ro5,antes, en foiru. decisiva,
» • •de manera que el empolvado usual en el servicio ,£2, -
• A

cosido, le sensibilidad a las vibraciones de laS‘valvu
1 s así como los órganos electromecánicos y la c’sZrga -

5. de los contactos (merma por quemado) no tengan iñí'luen
cia sobre los órganos de mando de 1. máquiní¿ de
sometidos a elevados esfuerzos»

Este cometido se soluciona con ayuda de un -
» * •

emisor de rosición, que sirve como interruptor fótrde-
* 4

10. léctrico junto con una barrera de luz rotativa, 'de*b;L-
* • 4 *do a que en el circuito de corriente, entre un aultx- 

vibrador biestable y el indicador ¿e posición fotoele^c 
trico, se han dispuesto dos fotodiodos, bajo carga al­
ternativa a través de un emisor de impulsos en rotación 

15. y, a través de un contador de revoluciones conectado ■=•
con la salida del emisor de carga, un grupo barcalador 

biestable y su salida,se han conectado con un grupo de 
conexión. Ventajosamente se dispone entre el cuenta re 

voluciones y el grupo basculado!5 biestable un miembro 
20. AC, de manera que el grupo hascalador biestable alean

ce su punto de basculaeión, y con ello el momento de 
desconexión de un inau do acoplamiento que se encuen­
tra después del grupo ’e basculaeión biestable, solo 

cuando el emisor de posición, do trabajo sincrónico - 
25. con la velocidad de la máquina de coser, alimente vi

condensador, mediante un impulse, la energía de carga 
correspondiente y la máquina de coser, después, de fre 
nar la marcha rápida, haya alcanzado la marcha lenta.

Además es ventajoso el haber dispuesto un di 
30. visor de tensión entre el miembro 110 del contador de



•1» 2)19

3 5154,
-  6 -

10.

15.

20.

25.

.revoluciones y un diodo previsto delante de un&'üesis
tenciv en la "base de uno de los transxtores del grupo•.«•
basculador biestable. • * •

Gomo ulterior característica se ha previsto# 9 •
un miembro HC conectado en serie con un diodo étífcre -
una linea conductora de un potencial negativo déíjcfe -
1 aro el y la base de un transitor,, con el fin de Av.it ar,
en puntas de tensión que eventualmente se presenten al

h .. *
conectar el motor de accionamiento, un arranque .ánde-

^ 9* ^seado de la .láquina de coser y excitar con segnri.clad
.* »**

uno de los transitores del grupo de basculación biejb 

table. Además se ha previsto entre la base de un tren 

sitor del grupo de conexión y un interruptor, que se 
encuentra en la linea conductora delpotencial negati­
vo, un miembro 3C que, al accionar un interruptor, re 
coge un único impulso que hace conductor al transitor 
con lo cual se alcanza nuevamente la segunda posición 
estable ¿el grupo de basculación que gobierna el tran 
sitor que conecta y desconecta el imán de acoplamien­
to. Simultáneamente se conmuta, mediante accionamiento 
de este interruptor, al grupo de basculación biestable 
de manera que el fotodiodo en el emisor de carga se - 
pare en la segunda posición prevista. De acuerdo con 
ulteriores características se he. dispuesto, entre el 
transformador de la parte de la red y un puente rect_i 
ficador del mismo, un interruptor mediante el cual se 
desconecta la marcha lenta de la máquina de coser y la 
parte de mando, que recibe tensión de mando pulsante, 
en parte alisada, está desarrollada totalmente electro

30 nica



A continuación se describe la idea de •D*s,«d.n 

vención a base de un ejemplo de ejecución representa 
do en los dibujos.
Muestran; ...* « t

Figura 1 le. parte de mando electrónica*'
Figura 2 el esquema de una instalación‘Óte* ~ 

mando eléctri ca ¡
Según la figura 1 del dibujo en un gm^o.’c’e* • • *

basculación de selección previa Á se ha previsto»*u*n. •* • * *
*■ ♦ *

muitivibrador biestable compuesto de los transitaren
. ♦ *

TI, T2 y de las resistencias H1 hasta R6.
Ulteriores grupos de construcción esenciales 

son el contador de revoluciones eléctronico C con el 
transitor 1 3, las resistencias R7, H8, E9 así como el 
diodo D3 y el condensador C1 con el emisor de carga - 
anteconectado B y el grupo de basculación biestable 
F con los transitores T4, 3?5 y el grupo de conexión ' 
lí conectado a la salida de este grupo de basculación, 
que gobierna el imán Km. Con una tensión alterna en - 
las bornas de una parte de red N se forman, mediante 
disposiciones rectificadoras y correspondientes miem 
bros de tamizado, en los circuitos secundarios de un - 
transformador, las tensiones de servicio necesarias, 
refiriéndose todas a potencial de masa. Üntre el trans 
formador de la parte de red N y el puente rectificador 
G se ha previsto un interruptor 33 con cuya ayuda se - 
puede desconectar la marcha lenta de la máquina de - 
coser. Mediante breve accionamiento del interruptor 31, 
dispuesto en la tensión negativa de la parte de red U, 
a la otra posición se lleva el grupo de basculación de
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# «
selección previa A  una posición en la cual en umá'sa

«• *» —
lida 'Al del mismo exista una elevada tensión de*.
da negativa y en la segunda salida A2 una tensión‘de
salida baja, mientras que en la segunda posición;;np

•.. .
dibujada del interruptor 32 el grupo de basculación

r *
de selección previa bascula a la posición inversa* de

♦
manera que en la salida A2 existe una elevada tensión

, *  •

negativa y en la salida Al una tensión negativa
Gomo ulterior caracteristica se ha previsto un miem** * *
*bro en serie con un diodo* .•*#• ♦ *

¿ • •
los dos interruptores 31 y 32 solo se pueden 

accionar alternativamente debido a una posición de - 
palanca. Con cada conmutación de uno te los dos inte

rmptores 31 ó 32 fuera de la posición de descanso, - 
dibujada, a la posición de trabajo correspondiente, - 
no dibujada, se desplaza el grupo basculador ? a tra­
vés del miembro üC, 0 3, Al3, respectivamente a través 
¿e la resistencia Aló a un- posición en 1- cual el - 

transistor T6 conectado a su salida A4 conecta el imán 
Km. A un emisor de carga B conectado a las salidas Al, 
A2 del grupo basculador A se le han adjudicado foto- 
diodos i‘l, P2 que, por orna fuente de luz externa li, 
son iluminados y protegidos alternativamente por una 
pantalla de luz rotativa m del emisor de carga B. Si 
en la salida ál se encuentra una tensión negativa ele­
vada, entonces ésta se conecta por el fotodiodo ¿l a 
través del diodo Al con una salida A3 del emisor de 
carga B y llega a través de una resistencia R7 de un  
contador de revoluciones electrónico 0 a la base de un 
transitor que se encuentra en posición de bloqueo i‘3
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•y le nace a éste conductor. Cono la iluminación cfel
• • ¿ »

:':o sodiodo El está blindado en un ángulo determinado
delante uel punto de parada superior de la barr&*de«•
aguja por la pantalla ce luz m del emisor de caafrŜ  3

, '*• *.según la figura 2, se interrumpe la tensión negativa
• *.N ♦

para el transistor T3 y éste se transforma durant*e -
♦

la duración de la interrupción en su estado bloquea-
♦ •

dor, de manera que en el colector de este transi‘gt#ai*.
T3, en el punto P, se fon.-, un impulso de dirección*« « ♦
negativa, cuya anchura depende de la duración dci*-*• ♦ *
blindaje del fotodiodo I’l, es decir de la velocidad 

de rotación ’.s la barrera de luz 3 del emisor de car 

ga 33. El condensador do un miembro R9,C1 conectado al 
colector del transistor T3 se carga negativamente por 
este impulse, Terminado el impulso sedescarga el con­
densador Cl. a través de la resistencia R9 y un diodo 
D3 de nuevo brevemente a su valor negativo débil, Pór 
lo tanto se forma, durante cada impulso, una tensión 
de basculación con polaridad negativa cuya amplitud, ' 
como se indicó más arriba, depende de la anchura del 
impulso y, por lo tanto, de la velocidad de rotación 
de la barrera de luz E  del emisor de carga B. Un grupo 
de basculación biestable P, a continuación del conta­
dor de revoluciones electrónico C, que ne compone de 
los transistores T4 y Tp, se encuentra por el estado 
conductor del transistor T4 y el estado de bloqueo del 
transistor T5 en la posición de basculación, con lo - 
cual la amplitud de tensión de basculación, dependien 
te de la velocidad, conecta a través de un divisor de 
tensión IÍ10, un diodo D4 y una resistencia Eli con la

4 •
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s.r * * ^tese del transistor T5o 21 patín del divisor de* t*e*n-« • *r
sión RIO está conectado, por v.na parte, a travá’s.del
diodo R4 y la resistencia Rll, con una entrada de?-* -
gruño de basculación F, mientras oue, por otra p n ^ ev.. -
so encuentra a través de un miembro RC R12, C2 conec_

• *?« ••*
tado en serie con un diodo D5 entre la linea ú de‘la

base, de manera oue, al conect ,r el motor de l’a má
, * <rTquina de coser, evita que las puntas de tensión, 

presenten arranque la maquina de coser y excita eon *
seguridad el transistor R5. La polaridad de la tqíi-**.

* • *
sión de basculación está dirigida de manera que, con 
amplitud suficiente de la tensión de basculación, el

grupo ¿e bascul; ción biestable F bascule a la segun­
da posicíiión estable, la posición de descanso propia, 
la amplitud de la tensión de basculación se puede re­
gular a través dol divisor de tensión RIO y con ello 
también la velocidad más pequeña bajo le cu, 1 este - 
grupo de basculación biestable F bascula a la mencio­
nada segunda posición estable, .Cutre la base del trun 
sistor T4 y el interruptor 32 se te. dispuesto un niem 
bro RC R13, C3 que, ,vl conmutar el interruptor 32 a - 
su segunda posición no dibujada, recibe un único impul 
so breve y con ello activa el transistor T4 y además - 
hace baocult r el grupo basculador F a la posición en 
la cusí el transistor T6, situado en su salida en el 
circuito do corriente del imán ñn, se gobierna de ma­
nera que el imán km se emcite y de esta manera la má­
quina de coser se acciona con 1c, velocidad lenta a tra 
vés del accionamiento auxiliar. Como sin embargo por - 
el accionamiento del interruptor S2 también bascula ol
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^  11 -

gruño de basculación de selección previa .1, se csn*<=?cta• *.
el segundo fotodiodo F2 que se encuentra en el e:i¿i$«)r
de carga B a una tensión negativa elevada en la se»Ld.-«
da A2, con lo cual nuevamente, después de aproximíada-

r * < *  *
¡aente media vuelta a través de la. disposición ya descri_
ta, se conecta una tensión de basculación a la basó del
transistor T5S mediante cuya encitación el grupo 'ide*'bais

♦  *  *culación F retorna a su posición de descanso, con^lo/- 
cual el imán no recibe corriente y la máquina de pop&r 
se para. Se logra por lo tanto que, al accionar el.*±3&t£

t • '*
rruptor 31 a su posición de trabajo no dibujada, la má­
quina de coser sea accionada con velocidad lenta. Si el 

interruptor SI retorna a su posición de descanso enton­
ces se lleva el grupo de basculación F, por el emisor de 
carga B y el medidor de revoluciones C, a su posición de 
descanso y 3.a'máquina de coser a posición predetermina­
da de parada. Si se conecta el conmutador S2 bascula nue 
vamente el grupo de basculación F y la máquina de coser 
se acciona con la velocidad lenta. Fn este caso no es - 
necesario volver a llevar el interruptor 32 a su posi­
ción de descanso, sino que ya en el siguiente impulso 
de tensión de basculación, que se produce por el emisor 
de carga B en nonexión con el medidor de revoluciones - 
C, bascula el grupo basculador biestable F a su posi—  
ción de descanso y la máquina de coser se para en la 
segunda posición posible, Si la máquina de coser tuvie 
se una velocidad superior a la velocidad lenta entonces 
en todos los casos el imán 2m solo se puede desconec­
tar cuando se alcance la velocidad lenta o bien la - 
amplitud de tensión de basculación haya a3.canzado el
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Por lo tanto mediante la parte de naiido• ♦.
electx’ónica, según la presente invención, eá¡&a 
garantizada la, supresión do la propensidafi a * f e ­
rias y ol desgasta de las conexiones conocid/^*,-

y además resulta posible un acortamiento consijS.^-•* *
rabie do los tiempos de conexión y de desceras-* * *. , ■* * *xión.

.* • •
N O T A  í 1

Descrita suficientemente la naturaleza 
del invento así como la manera de realizarlo en 

la práctica, debe hacerse constar que les disposji 

ciones anteriormente indicadas son susceptibles - 
de modificaciones de detalle en cuanto no alteren 
su principio fundamental, siendo lo que consti 
tuve la esencia del referido invento y por lo cus 
se solicita Patente de Invención por 20 anos en 

España sobre? " Dispositivo do mondo electrónico 
para un accionamiento de máquina de coser ",cara¿ 
terizandose por lo siguiente?

1.- Dispositivo do mando electrónico pa­
ra un accionamiento do máquina de coser, cuyo ac­
cionamiento auxiliar, accionado por un eje de mo­
tor en rotación constante, está compuesto por un 
engranaje reductor, un acoplamiento gobernado por 
un electroimán así como un emisor de impulsos sin 
cronizado con el eje de la máquina de coser y un 
elemento de mando electrónico y en la que se ha pre 

visto un interruptor para seleccionar la posición



de la "barra de aguja deseada en cada caso y un disposi­
tivo mecánico cara secaral- el efecto de fuerza eutra el♦.
interruptor y el acoplamiento mediante el dispositivo -
cosedor, que actúa conjuntamente con la máquina d£^co —

* ♦ »
ser, caracterizado porque en el circuito de eorri'eíit'e —
entre un multivador "destable y un indicador de po^si -

ción fotoeléctrico se disponen,, dos fotodiodos b®ó®*car-
ga alternativa a través de un emisor de impulsos ■fen Vota

ción y, a través de un contador de revoluciones, jbbü^cta
* * *

do con la sal-ida del emisor de carga, un grupo "básenla- 
dor biestable y su salida se conectan con un grupo* ’de* c£ 

nexión.
2. - Dispositivo segán la reivindicación 1, ca­

racterizado porque entre el contador de revoluciones y- 
el grupo "basculador biestable se dispone un miembro RC.

3. - Dispositivo segán la reivindicación 1 y 2, 
caracterizado porque se dispone un divisor de tensión 
entre el miembro RC del cont ador de revoluciones y un - 
diodo previsto delante de una resistencia en la base de 

uno de los transís toras del grupo de basculación bies — 
table.

4.—  Dispositivo según la reivindicación 1 has­
ta 3, caracterizado porque entre una línea que muestra- 
un potencial negativo de la red y la base de un transis­
tor se sitúa un miembro RC conectado en serie con un dio_ 

do.
Dispositivo según la reivindicación 1 has­

ta 4, caraterizado porque entre la base del transistor - 
del grupo basculador biestable y un interruptor de la - 

linea se dispone un miembro RC.
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v 6.- Dispositivo según la reivindicación ¿•has-
ta 5, caracterizado porque entre el transfomador,*Se*.la

4 *

parte red y un puente rectificador se dispone un inte -
9

r ruptor» • » •
7. - Dispositivo según la reivindicación*1! Has-••

ta 6, caracterizado porque éste recibe una tensiónT£ón - 

tínua pulsante y en parte alisada.
8. - Dispositivo según la reivindicación %  ,*c© -* *<*

racterizado porque éste se desarrolla totalmente e!St>tró_
4 4 *

nico. ..».• * *9. - "DISPOSITIVO DD ilAHDO DltdCKiOiTECO PAtL¿i UI7 - 
ACC10HiUlLiSlíTO DD IIAQUIDA DA COSJií", tal y como queda subs
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