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Bl invento se refiere a wn dispositivo portdtil de
Transporte para material a crancl, preferentementc para su
uillizacién en instalaciones de sorminacidn de montones on
movinienio, a efectos Ge recibir el material jorminaic pro-
cedente de lo via de gerainacién y uransportarlo en la medids
de uwn campo do dfa entero o de nwalo dla de trabajo.

son conocidos ya digpogitivos, en los quo ¢l volico
v ol avance del materlial en germinacidén se realizan mediante
m elevador de cangilones o dc wna ¢cinta rageadoras acciona~
doz por cadenag. Ahora bien, estos dispositivos adolecen del
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inconvenienie de un desgaste grande de las cadenas, pucsto
gue 8stas entran en contacto con ol material en germinacion
¥y por lo tanto, no pueden ser engrasadas. Otro inconvenien-
te de eztos dispositivos conocidos es la destruccidn inevita-
ble de granos que se meten entre las cadcnas y lac rucdas de
calGena, y la consiguiente reduccibn de rendimiento del proce-—
so'de germinacibn., También origina ruidos considerables el-
funclonamlento de bales dispositivos de transporite acclionados
por cadenas,

Se conocen yg también dispositivos, en log que el
esponjamiento y el volteo de la malba en estado verde se rea—
lizan medlante un tornillo sin fin de transporte vertical
hecho pasar a través de la malta en estado verds.

Conforme al invento se evitan los inconvenientes
anteriormente citados de que adolecen los elevadores de can-
gllones y cintas rascadoras movidas por cadenas, por el hecho
de que ¢l mecanismofie transporte, dispuesto en umna vagoneta
de puenie, estd constituldo por una pluralidad de tornillos
sin fin de transporte montados en cubas helicoldalcs, las
cuales #c¢ combinan para formar una unidad que se extiende vor
t0do el ancho de la via de gexminacibn. Con ello ge consigue
ademés la ventaja de que el material en germinacidn es apre-
sado por los tornillos gin fin de transporite por btodo cl an-—
cho de la via de germinacién, siendo transportadé en la lon-—
gitud de un campo de dla entero o también de medio dia de
trabajo, en direccibn ovuesta a la direccidn de movimiento
de la vagoneba de puente, al mismo Tiempo que e8 volteado.

Las diversas cubas cn que hallan acozida los tor-
nillos sin f£in de transporte, que presentan un anchio corres—

pondiente al didmetro de los tornillos zin fin de transporte
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¥ una superficie de fondo gemicilindrica, curvada conforme

al radio de curvatura de los tornillos sin fin de trancportue,
estdn unidas entrs sl oor sue paredes laterales prolonzadas,
de modo que se produce una ostructura a mancra dc pala, que e

extiende por todo ¢l ancho del banecal de germinacibn. Como

p%r}

refucirso de ¢sta estructura, se pueden unir entre =i todas
las divorsas cubac mediante travicsas dispuestas on eu lado
inrferior.
Convenientenente estin las cubas, abierias por
10 ariiba, rceublerias modiante wa rejilla que se exticende o
¢l ancho del bancal de zerminacifn. .n la posicibn de irabajo,
estin lasg cubag hellcoidalcs Cispucstas en sentico inclinalo,
Lomaando un 4ngulo agudo con ¢l fondo de emnariillado contra
el que ze apoya el extremo libvre de las cubas helicoidales.
15 Tas abertbturas de descarsa previstas en el axticemo superior
de las cubas, estdn dispucetas de tal modo, quec-cl trayccto
dc dransporie asciende, bien sea & la seccibén de un campo
de ala enlero, o bien a la seccldn de un campo de nedio dia
ae Trabajo.
20 Con objeto de poder mover ¢l dispositivo uc trans-—
worte sor encima dcl bancal de geiminacibn lleno con ayuda
we la vagoneta Jol pucnts, on la divoccidn longdouwdinud do
la via de germinacidén, se oncucnitra ol digpositivo de trons-
porte de tornillos gin fin dispuesto fe mancra basculabloe

cn torno de un cjo hewizontal gue se cxlbiconde perpendicular-

o
Ut

mente a la direceidn de desplazanicnto de la vagonsia de
puente, de la mancra on i conocida.

81 la longitud de las eubas helicoidaloes ha sido
caleulada para hacer avanzar cl material en gewmwinaclln on

30 1z lonsitud de wn campo <¢ medio dia de trabajo, envonces
() - ,
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se puede ccncegulr vn transporte en la longitud de un campo
de dla entero de trabajo, dlisponiendo cn la vogoncse do
puenic uwn Gispositivo de transporte horizontal, gue cooperc
de la mancra conoclda con el dispositivo de fransportc de
tornillos sin fin y gquc estd formado por una cinta de trans—
porie, wna cinta rascadora, un transportador vibratorio
o similares.

in el dibujo ha sido representado de mancra csque-
mética un ejomplo de rualizmacibn del invonto, mostrando:
Ia fiz. 1, w2 vistva lateral del dispositivo de
tfranspories
la fig. 2, una vista oblicua depce avriba sobis
el dispositivo de transporie, y
4 -

la fig. 3, wa vista latoral decl dispositivo de

brangporte, corresyondicnic a la fig. 1, con un dispositivo
de tronsporite horizontal adicional,

Sobre el emparrillado 1, permeablc pawra cl aire,
ge cncucntra ol material en germinacibn 2 a tratar. La mb-
guina transportadora 3 se mueve medisnte roldillos portado-
res 4 sobre carriles de rodadura 5, que asicntan sobre las
parcies lateralcs 6 de la via de germinacidn. ¥1 éispositivo
de transporic 7 estd constituldo por wna pluralidad Ge cubas
helicoidales 8, quc estin unidas entre of, formando una uni-
dad. ¥n cada una de las cubas helicoidales se mueve un tor-
nillo sin Fin de tramsporte 9 gque, por un lado, =8t sopor—
tado en la caja de accionamiento 10, y por otra parite, cn un
soporte intermedlio 11 situasdo cn las proximidades del ex-
tremo libre. Los tornillos sin fin de iransportec cstin dis-
puestos ¢e tal modo, que on cada caso uno de los tornillos
gin fin ¢s de paso a derechas, y el siguiente de paso a isz-
quierdas, siendo también los sentidos de giro correspondien-

temente a dercchas e izquierdas. Zn el extremo libre, ce de-
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cir, en el lado de recepcién, berminan las espiras de los

tornillos sin fin en forma cbnica, para consezulr una recep-
cibn irreprochable del materi2l en germinacibn. =1 acciona-
miento de los toxnillos sin Tin de tronsporte tiene lujar

a travée de ruedas dentadas rectas, que no han sido re~
presentadas, y de un motor con reductor, estando todos

gllos alojados en la caja Go acclonamiento 10. T1 disposivi-
vo de transporte 7 estd suspendido Jde manera bagsculable

en un chasigs 12, de modo guc on ¢l regreso pucde scor hecho
bascular por encima del material en germinacibn, 1 dispo~
sitivo do basculacibén no ha sido representado en 21 dibu-
jo. In el extremo libre de las cubas helicoidales y en

1oz lados, estin montvados dispositivos desprendedores para
la limpleza del emparrillado y de lag parcdes laterales

de la via de germinacibn., Zetos dispositivos desyrendedores
20 han gido representados cn log dibujos, Las bocas de cali-
Ja 13 se encaentran cn el oxtremno superion de.las cubas
helicoidales, Dosde estas bocas de sallda vuelve a caer

el waterial en germinacibn a la via de germinacibn, pudién-
dogte ceterminar la nusva posicidn en la via de germinacildn
del material en germinacidn volteado y trasladado, por me-
dio de una ¢ dos charnelas regulables 14 y 14!, que se cx-
tienden por todo el ancho de la via de germinacidn,

Da longitud del dispositivo de transporte 7 depen-
de del Tin de utilizacibh de la mdquina de transporte, bicen
sea cn calidad de transportadora pare campo de medio dia
de trabajo, o bien para campo de dla entoero de trabajo. La
digtancia entre cl exbremo libre de los tornillos gin fin
de transporte y las aberturasz de descarga 13 corresponde,

en la Lforma de realizacidbn conforme 2 las figs. 1y 2, o
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bien a la longitud de un campo de medio dfa de trabajo, o

a la de un campo de dfa entero de trabajo. Ahora bilen, si

la méquina ha de ser utilizada a eloccibn para el traslado
de un campo &e medlo dfa o de dla entero de trabajo, enton-
ces se calcula la longitud del dispositivo de transporie

7 aproximadare nte para umna longitud de campo I de medio dla
de brabajo, confoime a la fig. 3. Al cer utilizada como
wAguina de transporte para un campo de dla entero de traba-
jo, ©8 nccesario incorporar cnbtonces adicionalmentc un dis-
vositivo de tramsporte horizontal 15, de un tipo conocido.
Ta longitvd de transporie de este dispositivo de transporte
horizontal 15 se calcula de btal modo, que la distancia enitre
la recepecibn cn ¢l extremo libre del dispositivo de trangpor-
te de tornillios sin fin y la descarga del dispozitivo de
transporte horizontal, corresponda a uma longitud de campo

T de un dfa entero de trabajo. También aqul se determina
la nueva posicién del material en germinucidén en la via de
germinacibn por medio de una charnela regulable 15.

La presentc solicitud que corresponde a la presen-
tada en Fephblica Federal Alemana con fecha 3 de Abril de
1865 bajo el Ne S 96364 IVa/6a se acoge a los boneficios
el Articulo 51 del vigente HZstatuto sobre Propiedad Indus-

brial,
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Los puntos de invencidén propia y nueva que e pre-
sentan para que sean objedo ue la presente solicitud de Pa-
tente de Invencibn en Ispaiia por ViIN©Ps aiics, son los sl
guientes:

l.- Un dispositivo para voltear y trasladar al
mismo ticmpo un material a granel, en especial malba cn es-—
tado verde, en una ingtalacidn de germinacidn de montones
W en movimiento, por medio de un mecanismo de transporve dis-

puesto en una vagoncta de puentc, caracterizada porgue <l

mecanismo de transporie estd constituldo por una pluwealicad
de vornillos sin Jin ue transporie, que cshln -ispucsvos on
cubas helicoidales, lasg cuales estdn combingias de modo gue

L5 fornan wa unidad que se extiende por Hodo el aﬁcho de la
via de zerminacidn,

2.~ Un dispositivo dc acuerdo con la reivindicacidn

[

1, caracterizado porgue ol mecanismo de transpordtce ae torni-
lios cin fin estd dispucsto, de la mancra en sl conocida, cn
20 Sorig basculable ci Goimno de un e¢je horisontal, guc s¢ cx—
siende perpendicularnenic a la dircceibn de dqulasamionto
a¢ la vagoneta de puente.
3= Un dicpozitivo ¢ acuardo con las wveivindica-
ciones 1y 2, caractcrisado noiue las cubetas helicoldales
25 reciben CJorma de cubeta: abiertas por arciba, que estén uni-
aa3 entre sl vor sus paredes lateralces.
4.~ Un diepositivo de neuerdo con lag reivindica-
ciones 1 a 3, caracterizado porque ¢n 12 vagoneis de puente
esvi wlspuesto wn mecanismo ae urénsporue horivonial que,

30 de la manera en sl conocida, coopera con el mecanismo de

o f o




trensporte de vornillos sin Iin.

5.~ Un dispositivo de zcuerdo con las rcivindica-
ciones 1 a 4, carvacterizado porguc las cubas helicoldalss
cotdn recublerias por uno placa dc mejilla wyoyada sovrs lig

paredes lateialsge de los cubas unidas entre sl,

&

i

Ge= Un dis-ositive de socucwdo con lag reivindica-
doncs 1 a 5, ceracterizado porque lod Erboles Go lou Sor-
nillos s~in Fin de Srensvorte cstén soportados, sn la sona
infexior del mccanicmo de $ransporie, € L0POLTis GLEpU-BLLS

10 on una traviecca.

T.— Un dispositivo dc acucrdo con las weivindico-
cioncs 1 a 6, caracterizado porgue ¢l difncivo cxierior dcl
cojinevc sc¢ log coportves imtermedios Jigpusstos ci la sona
inforior del mecanisuo de trangporte, £¢ correspondc apro-

15 | iwelenente cen cl iénetro Gel &rbol de wn tornillc sin
fin Ge transporte, drbol gue preforentomente roclue forma
de Arbol hueco.

8.~ Un dispositivo para voltcar y trasladar al
mismo tienpo un material & granel,

20 Dal ¥ como z¢ ha descrito sn la memoria quc anto-
ccde, represcnteda por log dibujogque e acompatan y pala
los fineg gque sc han especlficado.,

La prescentemmoria consta de

2 néauina por vna sola cara.

25 liadrid, =7 ABK. 15bd )
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