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Correspondiente a una ratenGe de introducción que se 

presenta en RspaRa a  lavor de uincor, ¿ . A*, entidad 

eepaRoía, estab lecida en m alicias de Olave, 2, Vitoria^ 

por:
"M ORAS IRTRGDoCIDAS. ¿K U S  MnGANIÍMGS R i^  

GUIADORAS DR ALIM^íAOlON DR LA TRAMA RI- -TR 

LARES SIN LANZADRttA RARA i'RJ 1DOR RSfKiREGS" 

Basada en l a  Fac-nce estadounidense n̂  4^¡?.dlb del -  

14 de Octubre d^ i^bp.

jol presente invento se reliare a mejoras intro du 

oídas en los mecanismos reguladores de alimentación -  

de la  trama en telares sin lanzadera para tejidos es- 

urechos, caracterizándose di anos telares por el uso -  

de un dedo provisto en su extremo lib re  de un ojal? -  

mediante el cual un lazo de nilo de trama es lanzado 

a travós de la  calada da h ilos de urdimbre, siendo co-
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gido el extremo de cada lazo en al lado d istal de la  -  

calada y retenido cuando e l dedo as retirado de ésta, de 

modo que la  calada puede ser cambiada por la  remesa par­

ra la  introducción por e l dedo del lazo siguiente de -  

trama; Para que e l te lar pueda funcionar rápidamente, -  

e l dedo es accionado de modo que e l extremo lib re  pro­

visto  del o ja l se mueve siguiendo un recorrido curvo y 

pasando rápidamente a través de la  calada hacia el lado 

d ista l de la  misma, donde es cogido el laso de trama, -  

siendo entonces retirado de la  calada cerca de la  linea 

de empuje de la  pasada. Debido a la  i'oima del recorrido 

realizado por el extremo lib re  del dedo, l a  velocidad -  

a la  cual se necesita e l hilo de trama en d istintas i'a 

ses de un ciclo de lanzamiento de lazo varia  grandemen 

te y en una fase del c ic lo , es electivamente negativa, 

de modo que ha- sido necesario un medio de levantamiento 

elástico en la  alimentación de la  trama para re tira r la  

parte f lo ja  que resulta en el lazo de h ilo  durante una 

parte de la  oscilación del extremo del dedo a través de 

la  calada, üsta recogida se traduce en una rápida varia 

ción de tensión del h ilo , que lim ita la  velocidad a la  

cual se puede hacer funcionar e l telar, especialmente -  

cuando se emplea como trama un h ilo  muy fino, án la  prác 

cica, un te la r  no puede ser hecho funcionar ventajosa.— 

mente a una velocidad que se traduzca en frecuentes ro­

turas del h ilo  de trama.

áegén la  presente invención, se suministra al de­

do, un h ilo  de trama con una tensión que es muy lig e ra  y 

constante, de modo que pueden emplearse h ilo s  delicados 

incluso cuando se hace funcionar e l te lar a grandes ve-
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locidades. como se explica a continuación, esto se -  

consigue sacando positivamente e l h ilo  a una velocidad 

constante de su punto de suministro mediante un dispo­

sitivo  de alimentación constante y disponiendo para e l 

hilo guias f i ja s  que cooperan con lo s  oj.ales de guia 

deí dedo de modo que l a  longitud de hilo  entre e l día 

positivo de alimentación constante y e l o ja l del extra 

mo lib re  del dedo es aproximadamente invariable en ca­

da ciclo  de molimiento del dedo dentro y fuera de la  -  

calada de urdimbre.

án un te lar sin lanzadera del tipo mencionado, -  

e l dedo que echa io s  lazos de trama a travós de la  ca­

lada de urdimbre es accionado de .modo que su extremo -  

.lib re  que tiene e l o ja l por e l cual pasa e l h ilo  se -  

mueve inicialmente siguiendo una lín ea casi recta a lo 

largo del lado próximo de la  calada de urdimbre, y b a r­

c ia  atrás apartándose de un punto de arranque cerca del 

o r illo  adyacente en la  lín ea de empuje de la  pasada. -  

-cS. extremo lib re  del dedo o scila  entonces rápidamente 

a travós de l a  calada siguiendo un recorrido arqueado 

hasta un punto suficientemente más a llá  del lado distal 

de la  calada* para que e l extremo del-lazo de hilo pue, 

da ser cogido por una .aguja de hacer mallas cerca de -  

.la  lín ea de empuje del tejido que se está tejiendo. HL 

extremo lib re  del dedo es sacado entonces a la  largo -  

de una lín ea  aproximadamente recta paralela a la  línea 

de enrpuje de la  pasada hacia su punto de arranque. Bur- 

rante la  primera parte de su ciclo a lo largo del lado 

próximo de la  calada y el comienzo de ra  oscilación a 

travós de la  calada, el dedo saca de la  fuente de sumí
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misero del h ilo  de Grama, una c and dad de h ilo  suficiente 

para formar un lazo que se extiende más a llá  del lado dis 

ta l de la  calada lo  que basta para poder ser cogido por -  

. la  aguj a de hacer malla que a l l í  se encuentra. Así, hay 

.poco exceso de h ilo  en la  calada cuando el dedo empieza -  

su movimiento de retroceso después de que el extremo del 

lazo de hilo ha sido cogido por la  aguja de ¡hacer malla, 

ásta exceso tiene que ser retirado cuando el dedo se re­

hira da modo que el lanzado del hilo de trama será recto 

cuando sea levantado por el peine inmediatamente de^uós 

de que e l hilo ha sido remirado de la  caladá. con este -  

objeto, se ha acostumbrado usar un dispositivo de recogi­

da elástico que cede cuando el movimiento in ic ia l del de- 

.do produce en un ciclo  una repentina demanda de h ilo  en -  

la  fuente de suministro, ¿sto se traduce en una rápida -  

vibración del dispositivo elástico  de recogida y en con­

siguiente rápidos cambios de la  tensión del h ilo , especial 

mente cuando e l te la r  funciona a grandes velocidades. Se- 

gán la  presente invención, la  mayor parce de esta oscilar- 

ción de l a  tensión del h ilo , s i no toda, es remediada -  

por l a  previsión de guías f i j a s  del hilo que cooperan con 

ojales de guia del dedo para mantener invariable l a  lon­

gitud del h ilo  entre el dispositivo de alimentación cons 

tante y e l o ja l del extreme lib re  del dedo mientras e l da 

do o sc ila  realizando su c ic lo .

Para una más completa comprensión de la  Invención, 

se hace ref erencia a su descripción siguiente y a ios di­

bujos, en io s cuales:

La Pig* i  es una v is ta  en alzado del dispositivo de 

alimentación constante, de una guia superior que cede, -
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la  manivela del dedo y la  napa de la  manivela,

l a  iig *  2 es una visca en alzado, a mayor escala, 

del dispositivo de alimentación constante representad? 

en la  l ig .  I y visto por la  derecha;

ña f ig .  3 es una v is ta  en planta de la  tapa de la  

manivela, de la  manivela mista y del dedo, y

l íg .  4 es un diagrama que muestra la s  variaciones 

de la  demanda del hilo del dedo durante un ciclo*

Una parte del bastidor del te lar de tejido estrecho 

está indicada en 20. ún cono trancado 22 está, montado -  

sobre un árbol 24, hecho g ira r a velocidad constante por 

e l mecanismo de accionamiento del te lar (no representar- 

do)* On soporte 2b sobresale del bastidor 20 y puede ser 

,regulado longitudinalmente sobre e l mismo. A este sopor 

te está suj eta de manera regulable una placa vertical -  

2d que lle v a  un pivote pO per e l cual una barra horizon­

ta l 32 está sostenida oscilante, un rodillo 34, libre—  

menee giratorio está moneado en l a  barra 32 directamente 

encima y en contacto con e l cono 22. Un muelle 3b está -  

sujeto a la  barra 32 de modo que oprime e l rodillo 34 so 

bre la  superficie del cono 22. ña barra 32 lle v a  tres  -  

guias de hilo 33, 40, 42 para mantener el hilo de trama 

F entre el rodillo )4  y el cono 22. hL hilo  es sacado -  

asi de la  fuente (no representada) a una velocidad cons­

tante por este dispositivo de alimentación, estando con 

trolada con precisión la  velocidad de alimentación me—  

diante el ajuste longitudinal deí soporte 2b para llev ar 

e l rodillo 3  ̂ a contacto de una parte del cono 22 de diá 

metro mayor o menor, según se busque con dicho ajuste un 

aumento o una disminución de la  Velocidad de alimentación.
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Como se indica en l a  Fig. 1 , e l h ilo  F es sacado -  

del rollo da h ilo  p. o ¡ira fuente del mismo por e l d i^ oai 

tivo de alimentación, preferiblemente mediante un dispo­

s itivo  tensor que comprende un par de discos 44 l ig e r a ­

mente oprimidos e l uno contra e l  otro por un muelle dá- 

b i l  (no representado), siendo este dispositivo de un t i ­

po bien conocido y  escando mentado en un adecuado sopor­

te constituido por un brazo 4Ó, moneado a su vez de cual 

quier manera conveniente a una considerable altura sobre 

la s  partas activas del telar* ha ce soporte lle v a  montado 

también un ligero  alambre elástico  48 con un o ja l 3C en 

su extremo lib re , por e& cual pasa al h ilo  procedente de 

la  guia 42, estando sujeto de manara regulable e l  otro -  

extremo del alambre elástico 48 mediante tuercas de bo­

tón 32* Sujeta a l soporte 40 hay una pieza 34 de m ateiial 

aislante eléctrico  sobre la  cual es cá montado un elemen­

to 30 metálico da contacto en una posición que hace que 

sea tocado por e l alambre 48 cuando no hay tensión en e l 

h ilo  que pasa por e l o ja l 36'* un dispositivo eláotrico -  

interruptor de movimiento (no representado), de cualquie­

ra  de la s  variedades bien conocidas está conectado en -  

circuito con e l alambre elástico 48 y  con a l elemento de 

contacto 36 para parar e l te la r  cuando se rcnqpe e l h ilo .

Desde e l o ja l  30, e l  h ilo  f  Va a l dedo 6c  que lanza 

laz o s de h ilo  a  travás de l a  calada de urdimbre (no repre 

sentados), jal dedo es accionado por una manivela 62 que -  

g ir a  sobre un e je  v e r t ic a l 64, estando montado g ira to rio  

sobre e l gorrón de manivela 66 un extremo del dedo 6c .  -  

J53L dedo a trav ie sa  una gu ia  68 que puede o s c i la r  sobre un 

e je  v e r t ic a l  60,  extendi&ndose e l extremo l ib r e  del dedo
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con un o ja l 62 que tiene más a llá  de la  guía 03. ¿obre 

la  manivela 02 está moneada una caja 74. nn la  parto su­

perior do la  caja está provista, una abertura 7& de forma 

provista con precisión, cuyo borde 77 es redondo y liso  

para guiar e l hilo F que baja a través de la  abertura -

hasta un oj a l 7o de una prolongación 8C del dedo be des 

de e l perno de manivela bb y aparcándose del extremo l i ­

bre del dedo. ÜL hilo  va del o ja l b8 al o ja l 72 del ex­

tremo lib re  del dedo, pasando a lo  largo y al lado del -  

dedo y a través de una entalladura de guia 82 prevista -  

en el lado de la  guia de dedo be para mantener el hilo -  

de trama apartado de todo contacto con los n ílos de ur­

dimbre de la  calada.

l a  caja 74 es un.medio conveniente para sostener el 

borde conformado 77 de guia encima de la  manivela 02, pero 

es evidente que podrían fácilmente emplearse otros medios 

con el mismo objeto.

La función del borde 77 está ilustrada en la s  rigá*

3 y 4 por una serie de puntos numerados de i  a 12 y dis­

puestos a intervalos alrededor del eje de manivela b4. -  

lo s  puncos 10 a 4 so encuentran separados enere s i  en —  

40*. lo s  puncos 4 a 10 están separados en 20- ,  ya que la  

curva %  de la  Fig. 4 cambia rápidamente entre estos pun. 

tos. la s  abscisas de la  línea recta $2 representan la  Ion 

gitud del hilo de trama que aumenta constantemente entre 

e l dispositivo de alimentación constante y el tejido a -  

medida, que la  manivela, realiza una revorución. la s  longi­

tudes a l, a2, etc. representan l a  longitud variable del -  

hilo que va del o r illo  adyacente a la  minea de empuj e de 

la  pasada hasta e l o jal 7  ̂ del dedo a medida que la  maní-
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calada, enganchando e l extremo del lazo de hilo sobre -  

.una aguja de hacer malla en e l lado d ista l de l a  calada, 

la s  longitudes b l, b2, etc. representan la s  distancias 

entre e l borde de guía 77 y e l  oj a l 78 cuando l a  maní ve 

la  alcanza los puntos numerados a l rea lizar una revolu­

ción. l a  abertura 7& está prevista de una forma ta l que, 

cuando la  manivela rea liza  una revolución sobre su eje, 

l a  suma de la  longitud de h ilo  entre e l borde 77 y e l -  

1C— .o ja l 78 y  la  longitud del h ilo  entre el tejido y el o ja l

72 del hilo aumenta a la  misma velocidad que la  entrega 

por e l  dispositivo de alimentación. 1  consecuencia de -  

e llo , durante e l funcionamiento del te la r  no se venáti­

ca sino poco o ningón movimiento del o ja l 5¡a, lo  cual -  

15— indica que no hay sino poca o ninguna variación de la  -

lig era  tensión -del h ilo , lato permite e l  uso de h ilo s -  

muy finos y un rápido funcionamiento del te lar, con po­

cas o ninguna rotura del h ilo .

l a  forma del borde 77 de la  abertura 76 ha sido -  

$0— creada para te je r  un ¡tejido de c ierta  anchura, re te je r

se un tejido más ancho o más estrecho, serian d istintas 

la s  demandas de hilo cuando e l  dedo está siendo retirar- 

do de la  calada y la  manivela pasa por los  puntos 8 a 12  ̂

Para rea lizar un fá c i l  ajuste de la  forma de l a  aber 

25*- tura /6, una placa au xiliar yó puede ser hecha pivotar -

en yó sobre la  parte superior de la  caja /4* .asta placa 

auxiliar cieñe un borde 100 de forma especial, una par­

te del cual lle g a  a ser un activo borde de guia cuando la  

placa es hecha girar sobre su pivote para cerrar una par 

50 — te de la  abertura- 76*
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dispositivo de afimentación constante- resulta -  

valioso cuando se emplea para la  trama hilo  fino o de—  

bil*  De. u tiliza rse  un hilo más fuerte, el mismo pueda — 

ser conducido dir*ectamente desde el dispositivo tensor 

directamente al o ja l pO, evitando e l dispositivo de 

de alimentación censuante.

Como es perfectamente comprensible para los tecni 

eos en la  materia podrán ser introducidas cuantas modi­

ficaciones de camaho, forma, disposición y naturaleza, -  

de los  elementos componentes del invento áe consi der-en 

necesarias para un mejor logro de ros fines del miaño,-  

siempre que no se altere su egeneralidad primitiva, y -  

cuya descripción ha sido fa c ilita d a  a titu lo  ilu s tra ti­

vo y no lim itativo, debiéndose interpretar lo s  conceptos 

.expuestos en su más amplia acepción.

h a 'f A

Descrita suficientemente la  naturaleza del objeto 

de la  presente solicitud, se .declara da propia y nueva 

invención en España, lo  contenido en las  siguientes 

R - ¿ I V I  K DI  C A C I C A  d S  

la — Mejoras introducidas en los mecanismos regu­

ladores de alimentación de la  trama en telaros sin lan- 

zandera para tejidos estrechos, caracterizadas por dis­

ponerse medios foimadores de calada, un dedo con un ojal 

en un extremo para el nilo de trama y medios para accio 

nar dicho dedo de modo que e l extremo se mueva en una -  

curva cerrada a través de la  calada y vuelva al punto 

de arranque) comprendiendo dicho medio de accionamien­

to una guia de dedo a la  que éste atraviesa resbalando, 

pudiendo oscilar* la  misma sobre un eje ve rtica l, una -  

manivela con un gorrón al cual está unido el otro extra
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mo del dedo para su. funcionamiento, estando provista 

dicha manivela de un árbol giratorio sobre un eje ver 

t ic a l,  y medios de accionamiento para hacer funcionar 

los  medios formadores de calada y el árbol de manivela, 

5*- un segundo o ja l de guia en dicho dedo en un punto ale­

jado de dicho pilmer o ja l, un elemento de gula del h i­

lo  montado sobre dicha manivela, teniendo dicha guia -  

una abertura cuyo borde está en contacto con un h ilo  

de trama que baja de sobre dicho elemento y por dicha 

10*- abertura hasta dicho segundo o jal de guia y a través -

del primer oj a l de guia &asta la  lin ea  de empuj e de la  

pasada de la  te la  que se está  tejiendo, siendo ta l  l a  

foima de dicha abertura que .Insuma de l a  longitud da -  

.hilo desde dicho borde hasta dicho segundo o ja l de guia 

15*- y  la  longitud de hilo  desde e l primer o ja l de guia men

clonado hasta-la lin ea de empuje de la  pasada aumenta 

a una velocidad esencialmente constante durante cada c i 

cío de funcionamiento de dicho dedo después de un cam­

bio de calada de urdimbre.

2?*- 23. -  Mejoras introducidas en ios mecanismos regu­

ladores de alimentación de la  trama en telares sin lan 

zadera para teja.dos estrechos, segdn se reivindica en 

e l punto 1 , caracterizadas por estar provisto e l dedo 

de una prolongación desde e l gorrón de manivela en l a  

25*- dirección que aparta de dicha guia de dedo, encontrón

do se el segundo ojal de guia en dicha prolongación en 

un punto separado del gorrón de manivela.

33.- Mejoras introducidas en lo s  mecanismos regu 

ladores de alimentación de la  trama en telares sin  lan 

30.- zandera para tejidos estrechos, segón se reivindica en



los puncos anterioras, caracterizadas porque es accio­

nada mecánicamente el dispositivo alimentado r  de hilo 

a una velocidad constante al elemento de guía del h ilo .

Mejoras introducidas en los mocaniaaos rogula- 

b*- dores de alimentación de la  trama en talares sin lanza­

dera para tejidos estrechos, según se reivindica en los 

puntos ante lia re s , caracterizadas porque el elemento de 

guia del h ilo  está consticuido por una caja que rodea a 

l a  manivela y cieñe la  abertura mencionada en su parte -  

¿O*- superior*

p*.- Mejoras introducidas en los mecanismos regula­

dores de alimentación de la  trama en telares sin lanzade­

ra para tejidos estrechos, segón se reivindica en los pun 

tos anteriores, caracterizadas por montarse dq, manera -  

Ib*- regulable un elemento au xiliar en e l elemento de guía del

hilo  y en foima móvil para que sea posible modificar la  

foima de dicha abertura*

6*.- Mejoras introducidas en io s mecanismos regula­

dores de alimentación de la  trama en telares sin lanza­

re*** .derapara tejidos estrechos*

iodo ello  caí y como se describe en el cueipo de la  

presente Memoria, se reivindica en su Nota y se represen 

ta  a títu lo  de ejemplo en l a  adjunta hoja de pianos, 

mista Memoria consta de once hojas foliadas y mecar- 

2b*- nografiadas a dos espacios por una sola de sus caras.
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