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PATENTE DE IHNVENCIOR

por VEIRLE afios

cuyo privilegio se solicita para Espaifia,
sus territorios y plazas de soberania, 2

favor de :
SALICHIZ BUENO, S.A.

entidad egpafiola, domiciliads en Vitoria,.
calle Carlos VII, ném. 64, relativa a :
WPLATAFORMA GIRETORIA PARA TWSTALACIONES
AUTCHATICAS DE BAKOS ELECTROLITICOSY,
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LESORTA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a une nlataforma girato-
ria para instalaciones autométicas de bafios electroliticos, es
pecialmente aplicable en instalaciones provistas de carros col
gantes para transporte de materiales, de un modo particular pg
ra los articulos sometidos a determinados tratamientos que exi

gen diversas fases a deserrollar en sucesivas etepas, — - ~ -

ILa expresade plataforma se caracteriza por el hecho de

constar de wn eje vertical situado en la prolorgzcidn lenzitu-—

dinal del bastidor en una estructurs para soporie ¥y gula de
carros transportadores, cuyo eje se halla wmontzdo en soportes
estables, con feculted de giro mediante equipo motor, estando
fijados en dicho eje, seglin el sentido transvefsal del niswro,
unce guiag de rcdodura apies pera situvarse en coincidencia con
andlogos elementos de la citada estructura, en prolongacidn
con ellos, en orden a due, al penetrar en las gulas de la pla-
taforma un carro procedente de dicha estructura, se imnrime a
la plataforma un giro de 1802 que sitla el carro en el lado o=~
puesto y en condicilones para reemprender el retorno & la es-

tructurs siguiendo el sentido inverso al de pertida, - - - - =

©l movimiente de giro de le plataforma se obiiene por me-
Gio de un equipo moto-reductor acopledo al eje de la misme, el

cual estéd mendado por medio de un sistema de inversores rela-
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Ia plataforma estéd proviste de wn sistema de enclavanien
to, preferentenente de tino neumdtico, dotado de dog electro-

e Geterniner la fijacidén de la propia pla

-
pt]

vélvulas & efectos
teforma a la estructura de la instelacidn al final e coda re
corrido giratorio, en orden a eliminer las vibraciones produ-
cldas por las inercilas de arrengue y parada, las cu2les son

causantes de dificultades para el deslizamiento de los carros,

tros objetos y carccteristicas de lo invencidn se irédn
v v

dendo & conocer en detalle & lo largo de la descripeidn que

gigue, haciendo referencia & los dibujos ilustrativos cque ls

acompafian, In los AlbRJos: = — = = = =@ = - - .- e -

Fgure 1, representa, en alzado, el conjunto de la plata-
forma giratoria, enfrentade con las gufas de urne instalacidn

para carros colganteS. = = = = = - = . o . .- - e - - o -

La plataforma giratoria de referencic consta de un eoje
vertical 1 monitadc en un basszuento estable 2 y en una mensula
3 fija a la estructura 4 de wna insdalacidn para carros colgen
tes destinados al transportie de watericles en un proceso indug
trial. X1 basgmento 2 y la ménsula 3 estdn dotados de sendos

cojinetes 5 y 6 para el libre giro del eje 1. -~ - - = — - - -

En la parte inferior del eje 1 estd montado un soporte an

e
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guler T portador de wna guia inferior 8, en correswondencia

unes grs Ly

con sndloga disposicién 9 de la estructura 4, como prolonge-

cidn de la misma, — = = -~ - - - = - - = - -

De igual modo, en la parte superior del eje 1 estd monta-
do un soporte angular 10 portador de una gufa superior 11, en
correspondencia con wa disposicidn 12 de la estructura 4, a

la que prolonga. — — = = = = = = = = = @~ .- . - -

Los extremos de la gufa superior 11 poseen unos topes es-
camoteables 13, los cuales sirven para impedir que, en caso de

averfa, el cerro pueda salir de la gufg, = = = = = = = = ~ = -

El equipo para accionamiento de la plataforma consta de

.un electromotor 14, con reductor 15, montado en la esiructura

4. El eje 16 del motor 14 posee una polea motriz 17 que, ne-
diante correas trapezoidales 18, se relaciona con una polea 19

golidaria al eje 1 de la plataforma, — = = = = = = = = = - - =

El motor 14 esté gobernado por medio de un sisteme de in-
versores contenidos en la instalacibn, los cuales estén liga-
dos & la maniobra de conjunto de la misma., Este motor se apli-
ca para causar en cada accionamiento, un giro de 1802 a la pla-
taforma, de modo que si inicialmente las gufas 8 y 11 de la mis
ma se corresponden con las guies fijas 9 y 12 de la instalacién
pasan a hacerlo con las gulas 9a y 12a de l2 miswa, situadas pa

ralelamente a las primer&s, - - — = -« = = = = — — - - = =

Con la finalidad de eviter las vibraciones originadas por
la inercia en las fases de arranque y psrada, las cuales po-

drien causar dificultades en el desplazemiento de los cerros,se
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incluye un sisteme de cnclevamiento accionado neunédticemente
o por otro procedimiento, que, mediante dos electrovélvulas
fijan la plateforma a la estructura 4 en cada final de movi-

niento, = = = = = - o0~ o ~ e e o -

El funcionemiento de la plataforma es como sigue. Cuando
un carro de transporte procede de la instalacidn por sus gufas
9 y 13, penetra en las gufas 8 y 11 de la plataforma, en coin-
cidencia con aquellas, con lo que el carro queda cituado y de-
tenido en la plataforma., Acto sezuido se imprime o esta Q1-
tima un giro de 1802, con lo que sus guias pasan a correspon-
dergse con las gufas 9a y 13a de dicha instalacibn, permitien-
do sl carro reanudar su marcha para entrar de nuevo en la es-
tructura 4 y prosegulr su carrers actlva. Istos movimientos
del carro se realizan de acuerdo con une maniobra programade.,
por lo que se desarrollan en forme automética por medio del
cuadro de inversores. Ll final de carrera de giro de la pla-
taforma lo sefiala un resb2lén situado en la misma, determinan

do el paro del motor 14, - = = - = - ~ - e e

Los movimientos del ecitado carro pueden tener lugar en
circuito cerrado, a base de dos plataformas giratorias, una
en cada extremo de la instalacidén, o en un circuito de ida y

vuelta con maniobra en una sola plataforma. —= = « = w = - =

Una aplicacidn interesente para este tipo de plataformas
se halla en las instalaciones para gelvanotecnia, en que uno
o més carros transportadores de los articulos objeto de tra-

tamiento, efectlen un recorrido de varias etapas para las su-
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cesivas fages del proceso, permitiendo que tales carros pue-
den efectuzr un doble recorrido a lo lergo de la misme insta~

18cifn, = = = = = = = = = = = = .- e - e e e e e - -

Descritas convenientemente las ceracteristicas de la
invencifn, se hace constar que en la misma podrén introducir-
ge cuantas varientes de detalle pueda aconsejar la experien
cia, siempre que con ello no se modifique la esencizlidad de
la misma que es la que se resume y concreta en les reivindi-

caciones que siguen, — — = = = = = = = = = = = =~ = = ~ - ~ ~

Se declaran de novedad y propiedad pars Espafiz y todos

sus territorios y plezas de soberanis, las sizuientes: = = -

REIVIHNGDICACIONES

L.~ Plataforma giratoria para instelaciones sutomdticas
de bafios electroliticos, caracterizada por el hecho de cons-
tar de un eje vertical situado en la prolongacidn longitudi-
ral del bastidor de una estructura para soporte y guia de ca-
rros transportaderes, cuyo eje se halla montedo en sopories
estables, con Facultad de giro mediante equipo motor, estando
fijados en dicho eje, sezin el sentido transversal del mismo,
wnas gufas de rodadura epltas para situarse en coincidencia
con andlogos elementos de la citada estructura, en prolonga-
cibén con ellos, en orden @ que, al penetrar en diches gufas

de la plataforma wn carro procedente de aquella estructura,

se imprime a la plataforme un giro de 1802 que sitda el carro
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en el Jado opuesto y en condiciones de emprender el retorno a
la estructura por otras sulas, siguiendo el sentido inverso
el de partida, estando gobernados los movimientos de la plata-
forma mediante un dispositivo programador gque sineroniza las

diversas feses operativas y lcs desplzzamientos de los carros,

2,~ Plataforma giratoris para instalociones automdticas
de befios electroliticos, segln la reivindicacidn snterior, ca-
racterizade por el hecho de gue el movimiento de la misma se
obtiene por medio de un equipo moto-reductor acoplado gl eje
de la propia plataforme, cuyo equipo estd mandado por medio

w sistena de inversores relacionado con la meniobra auto-

<
@

mética del conjunto de la instalacibn. = = = = = = = — = — ~

3.~ Plataforma giratoriz pare insialaciones automdticas
de bafios electroliticos, segln le reivindicacidn primerz, ca-
racterizada por el hecho de estar provista de un sistema de
enclavamiento, preferentemente de ¥ipo ncumdiico, doteado de dos
electrovdlvules a efectos de deterciner la fijacidn de la pro-
pia plataforma o la estructura de lo insvalacidn al final de
cada recorrido giratorio, en orden a eliminar las vibraciones
producidas por la inercia del arrenque y de la parada, las

cuales son causentes de Gificultsdes pars el deslizemicnto de

4o- Plataforma giratorie psre insvelaciones autondticas

e baflos cleetroliticos, sezin la reivindicscidn primers, ca-

o

racterizada por el hecho 4o que los extremos de la guls supe-

rior voseen unos topes cscemoteables destinades a evitar gue



5o

1C.

ad,

el carro salge de sus sufas en coso de averfa, — ~ - = = = - =

5.— Plataforma giratoriz pare instelsciones autométicas

de befios electroliticos, sezin la reivindicacién primers, oo-

racterizada por el hecho de que el final de carrera de le mig-

ma es sefialado por un resbelbn dispresio en la miswe plataior-

u2, el cual determina lz orden de paro del uotor.

o~ v

6.~ "DPLATAFCHEA STRATORIA PARA IFNSTALACICETS AURGIALIZAS

OE EANCS BLECTROLTFICOS . — — < = = = = = = = = = = = = = = =

ToGo ello tal como se describe y reivindice en la presen—
te memoria que consta de ocho hojas, fol

dz2s por une sols de sus caras, y 4e dos ldminas de &ibujos que

. la ilustran,

Qr\h
MADRID, - 1 gen, 1059

p. A M. CUREL SUNeL
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