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Esta invencidn se relaciona con el enhebrado de

agujas de maquinass de coser.
Es bien conocida la pérdida de tiempo que repre-
senba el enhebrado de agujas de miquinas de coser, particu-

larmente en las mAquinas industriales. Hasba chora, la he~—

operario y esto se realiza ripidamente sdlo si se dispone
de una buena vista y de una gran practica por parte de

quien lo realiza.

T

Durante muchos aflos se ha sabido que una forma mec
nica de enhebrador represecntaria una gran ventaja, pero la
dificultad principal ha consistido en el hecho de que la
barra que sustenta a la aguja no se debtiene siempre a la
misma altura en relacidn con el la placa de trabajo de la
néquina. Ademds, una forma mecdnica de enhebrador ha de ser
suficlentemente robusta para resistir todo tratamiento rudo
en las factorias y el enhebrador deberd coincidir siempre
automAticamente ¥ con precisidn con el ojo de la aguja.

El objeto principal de la presente invencion es
proporcionar un perfeccionado método y medios para enhebrar
agujas de miquina de coser,

En consecuencia, se establece un método de enhe-
brado de una aguja de miquina de coser, consistente en ase~
gurar gque un clemento ernhebrador queda inicialmente coloch-
do de tal manera que su trayectoria de movimiento funcional
coincida primeramente con el ojo de la aguja independiente-
mente de 1a'posicién detenida dec tal ojo, y hacer luego que
tal elemento pase a través del ojo, se acopla una hebra al
extremo de dicho elemento y se deje luego retirar al en-

hebrador para que pase la hebra a través del ojo.
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El método puede incluir la aplicacidn de un movi-
miento global al clemento enhebrador en asoclacidn con la
barra de la aguja de la mldquina, de manera que dicho elemen
to se alinee verticalmente para su desplazamiento a través
del ojo de la aguja. Este método incluye también el despla-
zamiento global del elemento enhebrador por su brayectoria
funeional para coincidir verticalmente v luego lateralmente
en relacidn con el ojo de la aguje siguiendo luezo una
Proyectoria arqueada para pasar a través de dicho ojo.

La presente invencidn incluye un dispositivo en-
hebrador que puede montarse fAcilmente en una migquina de
coser v que al ponerse en funclonamiento, un elemento en~
hebrador serd colocado primeramente en sentido vertical ¥y
luego en sentido lateral en relacidn con el ojo de la aguja
de una méguina de coser, de manera que el elemento enhebra-
dor quede siempre aubomdticamente alineado para su paso a
través del ojo, reciblendo luego dicho elemento enhebrador
un desplazamiento arqueado hacia adelante y atrds a fin de

recibir y pasar luego la hebra a través de la aguja.

Seguidamente se describird la invencidn mis detall£

danente con referencia a los adjuntos dibujos, en los cualep

La figura 1 es una vista en perspectiva frontal y
lateral de un perfecciocnado dispositivo enhebrador de aju-
jas, montado en una miquina de coser.

Lo figura 2 es un alzado posterior del dispositi-
vo, con la palanca acclonadora srrancada a efectos ilustra-
tivos.

Ta fipura 3 esg una vista lateral del dispositivo
on pocicidn.

La figura 4 es un alzado lateral opuesto o la ——

4.
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de rebtorno 13. El bloque deslizable 6 no puede girar, pox’
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figura 3 del dispositivo solamente.

La figura 5 es una vista fronbal smplisda de los
medios colocadores transversal y vertical en posicién de
reposo.

La figura 6 es una vista frontal de una forma mo-
dificada de dispositivo enhebrador en una maquina de coser;
¥

La figura 7 es una vista lateral de la figura 6.

En una versién particular de esta invencidn, un
dispositivo enhebrador de agujas incluye un soporte de mon-
taje 1 en forma de T que puede asegurarse a la cabeza de la
midquina de coser o a otra parte de la estructura de la mi-
quina. Convenientemente, este soporte presenta un orificioe
para su ajuste en el buje 2 a través del cual nasa la barra
3 del pie presionador. Un tornillo de fijacibn 4 (u obtro med
se dispone para asegurar el soporte. Este soporte propor-
ciona una barra de guia pendiente 5 sobre la que va montado
un bloque deslizable 6, cuyo bloque presenta un pasadof de
articulacion horizontal 7 para una palanca sustentadora &
que bviene una barra horizontal 9 exbendida en angulo recto
hacia la barra vertical 10 de la aguja de la maquina 11, pa
ra extenderse a un lado de la misma y formar un soporte pa-

ra un elemento enhebrador 12, La palanca 8 tiene un resorte

efecto de la forma en seccidn de su barra de gula y/o medi-
ante una cara plana del blogue que se desliza conbtra una
placa de gula pendiente 14, que forma parte del soporte 1.
El enhebrador 12, gue estd montado desprendiblemente para
su sustibucidn, comprende un delgado alambre incurvado, con

una punta ganchuda 15. Convenientemente, el exbtremo pos—-—

io)
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terior del alambre estd enrollado para ajusbarse sobre la
barra 9 situada en su otro exbtremo en una cavidad 16 exten-
dida desde la palanca 8. ILa citada cavidad puede incluir
un resorte para proporcionar una carge elistica lineal a la
barra 9 y por consiguiente una ligera accidn flotante late-
ral al alambre 12,

Una segunda oalanca susbentadora 17 va articulada-
mente monbada en el pasador de articulacidn 7 del bloque
deslizable, con la palanca sustenbadora 8. Esta segunda pa-
lanca sustentadora tiene una bharra susbenbadora 18 exten-
dida en angulo recto con aquélla paralelamente a la primera
barra sustentadora 9 para el elemento enhebrador, estando
unidas estas dos barras egtrechamente entre si medlanbe un
resorte en espiral 19. Las dos barras tienen sus c¢jes de
un mismo radio a partir del pasador de articulaqién 7 del
blogue deslizable sobre el que van monbtadas lag palancas 8
7 17. La segunda barra 1€ tiene un niembro coleocador pen-
diente 20 en su extremo, destinado a colocar al enhebrador
12 lateralmente en relacidn con el ojo de una aguja.

Bl miembro 20 presenta una ranura arqueads longi-
tudinal 21, a través de la cual se proyecta el exbremo de
la barra 9, y la punta 15 del alambre se exbtiende normal-
mente por un orificio 22 formado en el exbremo del miembro
desde el extremo de la ranura 21 hasta la cara terminal 23
del micmbro. En la citada cara se forma una muesca de colo-
cocildu 24, en cuya mucscod desemboca el orificio, sirvicrdo
dicha muesca para colocar al miembro 20 y a la aguja de la
mAquina (o la que recibe) en correcto alincamiento lateral
cuando el miembro oscila hacla abajo. Para facilitar la

colocacidén del alambre, sc forma una pequefla mucsca 25 cn
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la. cara exterior del miembro 20, de manera que al impulsar-—
se la barra 9 al interior de su cavidad, el alambre 12 -—-
flexiona y su punba se desliza al interior del orificio 22.
Una palanca de accionamiento 26 se halla articula-
da en el pasador de arbiculacidn fijo 27 dispucsto en la
placa 14 del soporbte de montaje. Bsba palauco tiene una
ranura lineal recto 28 (podria estar ahorquillada) incliuna-
da hacia arriba en estado de reposo y proyectandoze un —-

rodillo 29 al interior dec la ranura desde la primera palan-

ca sustentadora 8. Esta palanca 26 tiene un brazo acclona-

dor 30, una barro incurvada, que se extiende bajo la cabeza
P4 . . s 7 - q-ue
de la miquina hastza una posicidn conveniente nara el opera-

1.

RS

rio de la miguina onrima el clemenbto digital terminal
La palanca 26 se mantlene clevada mediante el resorbte 32
asesurado a la barra de fijacidn 33 sostenida por el sopor-
te 1.

El citado bloque deslizable 6 estd provisto tam-

+bién de un brazo colocador fijo 34 horizontalmente situado,

@é
|
ki
|

1
|

que se extiende hacia la barra 10 de la aguja para que su
extremo libre repose sobre la abrazadera 35 de la azuja —-
cvuandoe se oprime el citado brazo de accionamiento 30. En
alpgunas méquinas, el citado brazo colocador 34 estard adap-
tado para acoplarse al bornillo gue asegura la aguja 36 en
la barra, o un collar u obtra proyeccidn de la barra. Esbe
brazo colocador se desbina a colocar inicialmente al en-—
hebrador 12 verticalmente en relacidn com el ojo de la
aguja.

Tas agujas 36 de mAquinas de coser pueden variar
de longitud o por lo menos en la colocacidn del ojo, siendo

por consiguiente conveniente disponer algin medio de ajuste
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que permita variar la posicidn del ojo de la aguja. Se com~
prenderd que en las méguinas las agujas son cambiadas y es-
ta invencidn tieme en cuenta tal cambio y toda variacidn

en la longitud de la aguja y en la posicidn de su ojo. Con-
venlentemente, el brazo colocador %4 del disposgitivo ene-
hebrador de agujas estd provisto en su exbremo exterior de
medios ajustables para acoplar lo abrazadersa 355 de la agu-
Ja, u otra proyeccidn, sobre la barra 10 de la aguja de la
maquina de coser 1l. Por ejemplo, el medio ajustable com-
prende un tornllle »risioneroc 37, con o sin tuerca de fija-
cibdn., Como variante, el exbtremo del brazo colocador puede
ger ajustable en reclacidn con el resto del brazo o bien la
botalidad de este Gltimo puede ser ajustable sobre el bloque
deslizeble que lo sogtiene.

El citado d&spositivo estd construido de tal manera
que el soporte de montaje 7 sus partes adyacentes se en—
cuentran en el lado remoto de la miguina respecto al opera-
rio de la misme, de manera que no esbtorbe durante las ope-
raciones normales de costura. Asgi, sdlo el cenhebrader de
la aguja 7y los medios de colocacidn vertical v lateral,
Junto con parte del brazo accionador, se encuenbran junbo
a la aguja de la mAquina de coser pero en posicidn elevada
respecto a ella.

En la practica, cuando se oprime el brazo acciona-
dor 30, produce un movimiento descendente articulado en la
palanca acclonadora 26, que en primer lugar hacc descender
al bloque deslizable 6. Debido a que este bloque resenta
un pasador de arbiculacidn 7 para la palanca sustentadora
8 del enhebrador 12 y para la pslanca sustentadora 23 del

colocador lateral 20, éstos descienden también hasta que
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el tornlllo 37 del brazo colocador 34 se acopla a la pro-
veccidn 35 de la barra de la aguja (abrazadera, tornillo u
otro medio). Cuando ocurre esto, la continuada opresidn del
brazo accionador %0 hace que la palanca accilonadora 26 gire
mas, lo cual da lugar a que la palanca & del enhebrador de
la aguje v la palanca 17 de colocacidn lateral oscilen
hacia abajo alrededor del pivobe 7 del blogue deslizable 6.
Asi, el dispositivo habrA sido colocado primero verticalmen
en relacidén con el ojo de la aguja y el movimiento de arti-
culacidn de las palancas sustentadoras hace que el coloca-
dor lateral 20 gire hacia su acoplamienbto con la aguja 36
de la miquina, que aubomdbicamente alinea el extremo del
enhebrador 12 de la aguja lateralmente en relacidn con el
ojo de la aguja. El enhebrador 12 y el colocador 20 giran
hacia abajo conjunbamente debido a que sus dos barras sus-—
tentadoras 9 y 18 estdn fijJadas enbre si mediante el re-
sorte 19. Al alinearse, el enhebrador 12 pasa aubomdtica-
nente a través del extremo del colocador vy del ojo de la
aguja para que la hebra 37a de la miquina de coser se acopl
al extremo del emhebrador 12. Esta accidn ocurre porque el
colocador 20 se halk en condicidn estacionaria apoyado con-
tra la aguja y la barra 9 sustentadora del enhebrador puede
alejarse respecto a la barra 18 sustentadora del colocador
debido al resorte 19, ILuege puede soltarse el brazo de
accionamiento 30 y, debido a la carga de los resortes 13 y
32, todas las piezas volverdn a una posicidén de reposo,
causando asi el paso de la hebra 37a por el enhebrador 12
a través del ojo de la aguja 36.

En una versidn modificada de esba invencidn, un

disposibtivo enhebrador de agujas incluye un soporte de non-

]
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taje 1 que puede asegurarse a la cabeza de una méquina de
coser u obtra parte de la estructura de la miquina. Este
soporte presenta un pasador de articulacidén 27 para un bra-
zo de susbentacidn principal 38 que se exbiende hacia la
barra 10 de la aguja, extendiéndose sobre un lado de la
misma, presentando un pasador de articulacidn 39 sobre el
que va nontada una palanca sustenbtadora articulada 40, Esta
palanca tlene un elemento enhebrador montado en une barra
horizontal 41 en su extremo libre. E1l brazo principal pre-
senva un brazo colocador asocisdo 42, que puede estar ajus-
tablemente montado, pasando este segundo brazo por el otro
lado de la barra de la aguja para acoplarse a una parte 43
gue se proyecta desde la citada barra de la aguja. Para
asegurar una correcta colocacidn, el borde inferior 44 del
brazo colocador es un borde de cuchilla destinado a entrar
en una mucsca 45 en V siftuada en la parte 43 de la barra de
la aguja. Este conjunto de dos brazos es cargado a resorte
a una posicidn elevada y la palanca sustentadora articula-
da es independientemente cargada a resorte en 46 a una posi
cidn elevada, es decir retirada. Una palanca accionadora

47 va monbtada sobre ol pasador de articulacidn 27 para los
dos brazos antes mencionados ¥y su extremo libre proyectado
hacia adelante estd provisto de un rodillo 48 destinado a
acoplarse a una superficie de leva 49 situada en el borde
pocterior de la palanca 40 sustentadora del enhebrador.

Con la anterior construccidn, una presidn digital
sobre 1la palanca accionadora 47 oprimird al conjunto en su
totalidad alrededor del pivobe principal del soporte de
montaje, hasta que el brazo colocador 42 se acoplé a la

parte 43 de la barra de la aguja y cuando esto ocurre la
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trayectoria funcional arqueada del elemento enhebrador se
habrd alineado automiticemente en sentido vertical y ~—-
lateral con el ojo de la aguja. Una conbtinuada presién des-—
cendente hard lucgo que la palanca sustentadora 40 oscile
alrededor de su pivote 39 y la hebra pasc a través del ojo
de la aguja. Luego puede acoplarse con el elemenbo una
hebra de costura, tras lo cual la supresién de la presidn
dizital hard que el enhebrador se rebtire con la hebra y la
totalidad del dispositivo sea devuelba a su posicidn de re-
poso. Lia hebra no necesiba desacoplarse del enhebrador, gque
puede montarse ajustablemente a efectos de regulacidn y re-
novacién. El onhebrador puede ser de cualquier otra forma,
incluyendo una formacidn espival delgada y muy eléastica.

Aungue es preferible imprimir un movimiento ar-
queado al enhebrador alrededor de un pivote alineado con la
barra de la aguja,tal enhebrador puede monbtarse en un émbo-
lo v otro medio de manera que tenga un movimiento en iinea
recta. En este caso también, el enhebrador y su soporbe se
montaradn de manera que se alineen primero con el ojo de la
aguja para asegurar un funcionamiento correcto.

En resumen, la pabente de invencidn que se solici-
ta recaerd sobre las siguientes:

- REIVINDICACIONES -

1.~ Mébodo y dispositivo dé enhebrado de una
aguja de una maguina de coser, consistente dicho método en
asegurar que un elemento enhebrador esté inicialmente colo-
cado de manera que su trayectoria de desplazamimnto funciy
nal coincida primeramente con el ojo de la aguja, indepen-
dientemente de la posicidn detenida del citado ojo, ¥ eun

hacer luego que tal elemento pase a través del ojo, aco--
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péndose una hebra al extremo de dicho elemento y permi--
tiendo seguidamente la retirada de tal enhebrador para que
la hebra sea pasada a través del ojo.

2.~ Método sepln la reivindicacidén 1, que incluye
la impresidn de un movimiento global a un elemento enhebra-
dor en asoclacidn con la barra de la aguja de la méquina,
de manera que dicho elemento se alinee verticalmente para
su desplazamiento a través del ojo de la aguja.

3.~ Mébtodo segln la reivindicacidn 1, que incluye
la impresidén de un movimiento global al elemento enhebra-
dor para gque su btrayectoria funcional coincida vertical-
mente y luego lateralmente en relacidn con el ojo de la
aguja, siguiendo luego una trayectoria argueada para pasar
a través del citado ojo.

4.- Dispositivo enhebrador de agujaﬁypapa maqui-
nas de coser, para la ejecucidn del método objeto de las
anberiores relivindicaciones, cuyo dispositivo comprende un
elemento enhebrador, medio de sustentacidn para dicho ele-
mento, un primer medio colocador para acoplar una parte
asociada de la aguja de la magquina a fin de asegurar la
alineacidn inicial en sentido vertical dd elemento con el
ojo de la aguja, un segundo medio colocador para alinecar el
elemento lateralmente con el citado ojo, y medios para des-
plazar al elemenbto ecnhebrador y a ambos medios colocadores
en relacidén con el ojo de la aguja.

5.~ Dispositivo enhebrador de agujas segin la
reivindicacidén 4, en el que los medios sustentadores del
elemento enhebrador estin montados para desplazarse en una

trayectoria arqueada en sus movimicntos de avance y retro-
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. 6.~ Dispositivo enhebrador de agujas segin la

reivindicacidén 4, en el que los segundos medios colocadores
estin montados para desplazarse en una trayectoria arqueada
en sus movimientos de avance y rebtroceso. .

7.~ Dispositivo enhebrador de agujas segin la
reivindicacidén 4, en el que el medio sustentador del ele-
mento enhebrador y el segundo medio colocador se¢ articulan
alrededor del mismo eje, incluyendo unos medios acclonadce—-
s destinados a mover a los dos medios anbes mencionados
juntos inicialmente, y una conexidn eléstica enbre los dos
cibados medios para permitir que los de susbentacidn se
desplacen en una mayor distancia gque los medios colocado-
res, para impulsar al elemento enhebrador a través del ojo
de la aguja.

. 8.~ Dispositivo enhebrador de agujas segin la
reivindicacidédn 4, en el que los primeros medios colocadores
mencionados son sostenidos por un miembro deslizable guis-
-dlo para su control en cuanto a desplazarse exclusivamentbe
en un plano paralelo a la aguja de la miguina.

9.~ Dispositivo enhebrador de agujas segin la
reivindicacidén 8, en el que dicho miembro deslizable in-
cluye un plvote para un par de palancas que forman parte
respectivamente de los medios sustentadores del elecmento en
hebrador y del segundo medioc colocador, en vitud de lo cual
el primer y el segundo medios colocadores y el elemento
enhebrador tienen unos movimientos verticales simultancos
al comienzo ¥ al final de un periodo de enhebrado.

10.~ Dispositivo enhebrador de agujas segin la
reivindicacidn 4, en el que los primeros medios colocado-

res iuncluyen un brazo con un tornillo de ajuste para aco—-
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plarse a la parte asociada de la aguja.

11.~- Dispositivo enhebrador de agujas sepin la
reivindicacidén 4, en el que el segundo medio colocador com
prende un blogue que incluye una muesca en su cara delan-
tera para recibir la aguja, una ranura arqueads en el —--
bloque para que el extremo delfiedio sustentador del ele-
nento -enhebrador trabaje en ella, y una aberturs extendida
desde el extremo de la ranura, a través del extremo del
bloque, hasta la muesca, para el paso del elemento enhebra
dor.

12,~ Digpositivo enhebrador de agujas segin la
reivindicacibén 9, en el que la palanca para el elemento
enhebrador es acclonada por una palaunca articulada y un
rodillo seguldor.

12~ Diépositivo enhebrador de agujas segin la
reivindicacién 4, en el que el elemento enhebrador compren
de un alawmbre delgado incurvado con un extremo sustentador
de la hebra, teniendo dicho alambre su exbremo posterior
desprendiblementc aontado sobre la barra sustenbtadora, re-
tirable longitudinalmente de una cavidad én la que se en_
cuentra cargada a recoxbte, o una posicidn requerida para
asegurar el alineamiento del alambre con su abertura de
trabajo en el segundo medio colocador.

14.~ Dispositivo enhebrador de agujas para miqui-
nas de coser, que incluye medlos para monbar el dispositi-
vo en una miguina, un elemento enhebrador de agujas, medios
susbentadores desplazables para dicho elemento, medios pa-
ra acclonar al citado elemento y medios para controlar a

tal elemenbto, de manecra que sea aubtomdticamente colocado

cn sentido verticalf lateral respecto al ojo de la aguja
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de la miquina, estando adspbados dichos medios accionadores

~ para impulsar al elemento a través del ojo de la aguja para

el acoplamiento de una hebra de cosbura con aguél y su —-—-
ulterior paso a través del mismo.

15.~ Se reivindica por Gltimo como objecbo sobre el
que ha de recaer la patente de invencidén que se solicitba:
"METODO Y DISPOSITIVO DE ENHEBRADO DE UNA AGUJA DE UNA
MAQUINA DE COSER".

Todo tal y conforme gueda descrito y relvindicado
en la prescnbe memoria descriptiva que consba de catborce
péginas mecanografiadas y dibujos que se acompailan.

Madrid, 31 de marzo de 1.966

BERNARDO UNGRIA
PeD-.

Fdo. J Pedraza.
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