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MEMORIA DESCRIPTIVA

que se presenta para unir @& la solicitud T
. de .: .; 0!.
PATENTE DE INVENCION STl

formulada el dfa 30 de Marzo de 1966, con el N2 324.909
en |

E S P A K a

por VEINTE afios
a nombre de RICHARD COSTAIN LIMITED, entidad briténica, es-
tablecida en 111, Westminster Bfidge Road, Londres, Inglate
rra, por:
“"UNA DISPOSICION DE ELEVACION MEDIANTE GATOS PARA USO EN LA
CONSTRUCCION DE EDIFICIOS*

El presente invento se refiere a la construccién
de edificios, en particular a“edificios altos @e’diez o més
pisos, aunque el invento es aplicable & la construccidn dg_
edificios de menor altura. | _

Es conocido un método para construir edificios ‘
altos (véase nuestra anterior Patente briténiga N2 956.134)
en el cual las estructuras veftioales ¥y horizontales de ca-

da piso sucesivo, empezando. desde el piso superior hacia
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abajo, son construidas en o cerca del nivel del suelo, ¥y
subsiguientemente elevadas en la altura correspondiente

2 un piso (junto con todos los pisos completados super@q-ﬁ
res) para permitir la construccién de otro piso debajo de,

es s e

ellos. Con este método se evita la necesidad de grﬁﬁs y.

elevadores y los obreros que construyen el edificio séla

° LR

tienen que trabajar a bajas alturas. set e

‘o
s o e

La elevacibn de los pisos sucesivos se efect@d
mediante dispositivos de gato sobre los cuales descans_”:'
todo el peso del edificio hasta que el edificio ha alcé@}?

zado su altura total, retiréndose entonces los gatos y.' :%

L 2 S

*
ot e,

ancléndose el edificio a sus cimientos. Y

*
LR ) L4

En la anterior aplicacién préctica de este méto-
do, como se ha déscrito en la Memoria descriptiﬁa de la Pa-
tente antes citada, el edificio»ee_sdpqrta sobre un nficleo
centralyéesde el cual son soportados todos los suelos a
menera de voladizo. Los dispositivos de gato actfian direc~
tamente sobre la estructura del nficleo central la cual, jun-
to con 1os suelos que sobresalen, proborbiona una estructura
‘sustancialmente figida. .

Al aplicar el método a edificios en los cuales los
suelos no son rigidos ni susceptibles de ser elevados como
una unidad integral, surge la dificultad de tener que elevar
todas las partes del suelo en cantidades sustancialmente

iguales, de maenera que todas las partes del suelo estén

‘en todo momento en un plano casi perfectamente horizontal, y

se evite la introduceibén de esfuerzos excesivos en la estruc-
tura, debidos a desviaciones diferenciales, los cuales pueden
dar lugar a grietas u otros dafios en la estruectura.

El presente invento tiene como objeto proporcionar
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un método y un aparato para elevar una estructura de edificio
por medio de dispositivos de gato, con los cuales se supg;a.
la anterior dificultad. | ) '?
Con ese fin, el invento consiste en elevar ei ;ﬁ{i
ficio por medio de una pluralidad de dispositivos de gatéiéye
son controlados automé&ticamente de manersa gque, en cada éefﬁh—
cién, cada dispositivo de gatom puede subir s6lo en un pggﬁeﬁq
sub-escalén predeterminado, de preferencia del brden de*% mm,
siendo registrados tales movimiéntos de elevacién deibsigéépo-
gitivos de gato en wn dispositivo de control el cual imp??é

que sean de nuevo accionados los dispositivos de gato, pdra
ejecutar otro sub-escaldn, hasta que el dispositivo de cghérol
registra que tddoé los dispositivos de gato han completado co-
rrectamente el sub-escalén anterior.

Para facilitar la comprensién del invento, se des~
cribird a continuacién, en particular, la aplicacién del mis-
mo, & manera de ejemplo, en relacién con un edificio que com-
prende una estructura de nficleo central, & partir de la cual
sobresalen los suelos y de la aial las periferias de los sue-
los estén soportadas por columnas, haciéndose referencia a
los dibujos que se acompailan, en los cuales:

La figura 1 es una vista en planta esquemética del
edificio.

La figura 2 es una seccidn vertical esquemética del
edificib;'durante su montaje o elevacidn; —

La figura 3 es un circuito hidrdulico de la dispo~

- sicibn de elevacibn mediante gatos, y detalles de una forma

de construccién de gato.
Ia fig. 4 es un diagrama esquemétibo del circuito

eléctrico de control de la disposicibébn de elevaciédn mediante

-3
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-gatos.

La fig. 5 es una modificacién del circuito h%@;ép—
lico de 1aufig. 3. ) 1
. Ia fig. 6 es una vista aclaratoria de la constfﬁé-

cee
[ ]

cidn de la pared de la estructura de ntcleo central. \ vee

Tas figs. 7, 8, 9 y 10 son diagramas en que Se’ *

()
e
.0

explican métodos altérnativos de elevar las columnas de ®
soporte; oo
Ia fig. 11 muestra con mayor detalle una visigi}

lateral del aparato para llevar a cabo el método ilustradsd

e ®

e® 0,

en la fig. 10. » . o W

L
te o

Ia fig. 12 es una vista de extremo de la fig. 1l.

La fig. 13 es una vista en planta por la linea A-A
de la fig. 11. _ ' .

Refiriéndonos a las figs. 1y 2, el edificio com-
prende, en general, una estiructura de nfcleo ceptral que
comprende una pared de soporte 101 en torno a la cual sobre-
salen los suelos 102, estando soportadas sus periferias so-
bre columnas de soporte 103. Ios suelos pueden también pro-
yectarse dentro de las paredes del nficleo central, el cual
puede asimismo dar acomodo a la caja de la escalera, los
ascensores y demés servicios.

E1l método de construccibn consiste en construir
primeramente, en 0 cerca del nivel del suelo, una losa 104'
de base bajo la cual hay una cémara 105 de elevacién ﬁee
diante gatos, de la cual la base esté.soportada gobre cimien-
tos muy ®sistentes 106. La losa 104 puede estar soportada,
desde la base de 1a‘cémara de elevacidén por gatos, por pi-
lares l07, permanentes o temporales. En la cémara de eleva-

cibn por gatos hay dispuestos una pluralidad de dispositivos

~4-
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de gato 1 situados en posiciones para elevar la pared 101 de

n@cleo y las coiumpas de soporte 103, estando provista lq .

losa de aberturas 108, 109 a través de las cuales puedenl bﬁL

XX
sar, respectivamente, la estructura de pared y las columnas

.

o S00
M LN

de gato. . ) , eat .

Le estructura de cubierta 110 se construye pritiéto

"sobre la losa 104 y se eleva mediante los dispositivos de..ka-

to por escalones hasta la altura total del piso bajo ells;’,

. ®ee®

durante lo cual una seccibén de la estructura 101 de pared:de

soporte y secciones de columna 103 bajo ellas se cqnstrﬁiééi
o se elevan y se soportan desde los dispositivos dé gaté' ’

0 con soportes temporaleé, como se explicaré en lo que sigue.
La siguiente estructura de suelo se construye sobre la losa
104 antes, después o durante la elevacién de la estructura
de pared y las secciones de columna que han de soportarla,

y e8 luego elevada por escalones mediante los dispositivos
dé gato con la estructura ya montadé encima de ella, repitién-
dose la 6peraci§n para cada suelo hasta haberse montado o
levantado el edificio completo; Los dispositivos de gato se
accionan de tal manera que los suelos serén elevados, con

el nficleo central y las columnas de soporte, de modo que en
todo momento estén en un plano casi perfectamente horizontal,
para evitar con ello la introduccibn de esfuerzos excesivos
en la estructura, debidos a desviaciones diferenciales, los
cuales podré&in originar grietas u otros dafios en las estruc-
turas de suelo y eh las juntas entre los suelos y el nficleo

central o columnas de soporte. Para lograr esto, los gatos es-

tédn construfdos y controlados autométicamente de tal manera

que, en cada actuaeidn, cada gato puede elevar en sbélo una

-5
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ladsa, adecuado para uso en la puesta en préctica del mépggp

pequelia distancia predeterminada o subfescalén, por e jemplo
de.%-mm, teniendo que completar todos los gatos ese pequefio
sub-escaldén antes de que pueda ser accionado de nuevo cé&;;
quiera de los gatos para elevar la estructura en un pequefidh

sub-escalén gimilar. see

3

Una forma de construccibén de gato decarrera centro-

e

de este invento, y el modo de controlar los gatos para 167

e toe

grar el control de nivel de la estructura, se describiqﬁq.

con referencia a las figs. 3 y 4. Ia fig. 3 muestra el.%ﬁx;
cuito hidréulico para los gates; dos grupos I y II de igéLEua-
les se han representado en la parte superior de la figﬁrd;:es-
tando seccionaé.o' el gato izquierdo &l grupo 1 para mostrar la
eonstruécién de los gatos, habiéndose represéntado los restan-
tes gatos s6lo en confornoi La fig. 4 muestra el circuito eléc-
trico'de 1la dispoéicién de elevacibén mediante gatos e incluye
una vista en planta fragmentaria, a escala ampliada, de los

dientes de trinquete em el gato ¥ los interruptores eléctri-

" cos asociados.

Refiriéndonos primero a la construccién del gato
hidréulico 1 en sf mismo, éste, como se ha ilustrado, com-
prende un cilindro 2 en el cual desliza un pistén 3 asegurado
a un vlstago de pistén 4, E1 gato 1 es del tipo de simple
acecibn, siendo alimentado liquido bajo presibn, para elevar
la carga, a un lado 5 del pistén 3 a través de tuberfas 7,

8 desde una bomba 23 accionada por un motor 24.

'El véstégo de pistbén 4 estd provisto de una rosca
sobre la cual estd roscada una tuerca 9. La tuerca 9 es mo-
vible mediante un mecanismo auxiliar, el cual éontrola la

carrera del gato,‘que consiste en dientes de trinquete 10
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de vn pistbén 1l3. Para hacer girar la tuerca 9 por medio de,

(véase tamblén la fig. 4) provistos en torno a la tuerca 9
¥ que cooperan con una ufia 11, la cual es accionada por un

cilindro hidréulico aux111ar de simple accibn 12 prov1stq

o é""
la ufia 11 y los dientes de trinquete 10, se alimenta liqui-
»Q®
do bajo presiébn desde la bomba 23 al lado 14 del pistén..,].3c
a través de tuberfas 7 y 15. Una vAlvula corriente de cdfittol

X

26 accionada por solenoide proporclona allmentaclén simuPt4-

0;13:

nea de 1iquido a presibén desde la bomba 23 a través de 128
tuberias 7y 8 al cilindro de gato 2, y a través de las.ﬁﬁ;
berfas ¥ y 15 al clllndro auxiliar 12 de los gatos de cé&é?
grupo. Cada vélvula de control 26 es ac01onada por un séibl
noide 29, y cuando esté en su posicién de la derecha (como se
ha representado eﬁ la fig. 3) conecta presién de aceite des-
de la bomba 23 y tuberfa 25 a la tuberia 7 y desde allf a

las tuberfas 8 y 15. Cuando se excita el solenoide 29, la
vélvula 26 es movida a su posicibn de la iéquierda en que
se'corta la élimentacién de aceite desde la bomba a la tube-
ria 7, y la tuberia 7 es conectada por intermedio del paso

30 en 1la vélvula‘26 a la tuberfa 32 que hace el retorno -al
depbsito de aceite 31. Al aliviarse la presibn de aceite en
el cilindro 12, la ufia 11 y el pistén'13 son retornados

a sus posieciones iniciales mediante un resorte de compresién
19 el cual puede estar incorporado, por ejemplo, en el ci-
lindro 12, E1 cilindro de gato 2 es conectado por intermedio
de una vilvuls de retencién 21 con lé tuberia 7 de manera que,
al aliviarse la presién en la tuberfa 7, se mantendrd le
presién en el cilindro de gato 2. Se ha provisto una vilvuls,

27 accionada manualmente para gliviar la presibn de aceite

desde el cilindro de gato 2 cuando el gato ha de ser descen-

i
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dido individualmente para la insercifén de un bloque separador
o similar para iniciar otro escaldén de elevacibn mediante ga-

to. Para descender un gato puede proveerse una rueda de,tor-

RNt
¢ o

. .
nillo sin fin ern una zona de la periferia de la tuerca 9, con

L R

lo que la tuerca 9 puede ser hecha girar hacia atrés, por

el

ejemplo mediante un tornillo sin fin fijo en una méquiqgige

taladrar manual o similar, para permitir que el véstagé*éé
pistén 4 se mueva hacia abajo. et
La tuerca 9 efectfia un movimiento de sguimientv™

. : . ) . o o
durante la carrera de gato, aplicéndose continuamente poT -

Hve
o5 b
s misma contra el cilindro de gato 2, de manera quela.'tudrca

sirve también como dispositivo de bloqueo que protege gl gza~

@y &

to contra descenso no sincronizado en caso de fallo de la

‘presién hidrémlica.

El paso del husillo en el véstago de pistén 4 j
el némero de é&ientes de trinquete 10 en torno a la tuerca 9
estén relacionados de tal manera que a cada avance de la
tuerca en una distancia de un diente de trinquete correspon-
de una elevacién del pistén del gato en una altura de & mm.
Asociado con los dientes de trinquete 10 hay ﬁn interruptor
20 el cual produce una sefial cadé vez que se mueve sSobre un
diente para accionar al solenoide 29 de su vAlvula asociads
26, el cual se mueve para cortar el suministro de aceite
al gato o grupo de gatos afectados, y, al propio tiempo, para
conectar lantuberia 7 a la tuberfa 32. Asociados con la ufia

11 hay dos interruptores 17, 18, actuando el interruptor 18

‘cada vez que lg ufia comienza un movimiento hacia adelante

Yy cada vez que completa un movimiento de retorno. El inte-
rruptor 17 es un interruptor de seguridad que solamente es

accionado por la ufia 11 cuando esta Gltima se mueve en uns

-8
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| ditancia correspondiente a més de un diente del trinquéte

10 (de preferenc1a correspondiente a una distancia de dos,'

dlentes), indicando asf{ un funcionamiento incorrecto dél“‘

mecanismo de control de la carrera del gato, ¥ detenien'ds
la ulterior actuacién de la totalidad del sistema, como *58

e

describiréd en lo que sigue. LI

El gato est& provisto de otro interruptor de S§=
gurided 22, el cual coopera con la tuerca 9 y actia en.caso
de que la tuerca, por alguna razbn, deje de permanecerep®

tred

contacto con el cilindro de gato 2, lo cual solamente puede

" ocurrir si la tuerca no ha sido capaz de seguir con suflelén-

2 3<’

te rapldez para controlar la elevacién del pistén. De prefe-
rencia, el 1nterruptor 22 esté dlspuesto para actuar si la
tuerca 9 se separa del cilindro de gato en una dlstancla de
1 mm.

El circuito hidréulico incluye ademés una v4lvuls
de oontrol de der1v3016n 28 accionada por solen01de, la cual
es conmutada a su posicibén dela izquierda por el solenoide
38 cuando todas las vAlvulas 26 est4n en sus posiciones de
la izquierda y cortando la alimentacién de aceite a los gatos,
de manera que el aceite procedente de la bomba 23 es pues de-
rivado a través del paso 35 en la vélﬁula 28 y la tuberfa 36
de vuelta al depbsito de aceite 31l. La vélvula 34 es una
vAlvula de alivio de alta presién la cual regula normalmente
la presién de aceite mAxima que puede ser aplicada a los
gatos, pero que también puede ser movida a una posicién abier-
ta para dejar paso libre a su través. E1l sistema incluye ade-
més una vAlvula de alivio de baja presibmn 37, ya que a ve-
ces es necesario, por ejemplo cuando se eleva un gato después

de haber sido descendido, aplicaf al gato una presién de tra-

-0
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bajo menor, siendo entonces accionada selectivamente la vélvula

26 de control correspondiente para alimentar aceite al gato, en
. . @ 3

cuestibn. En este caso, el funcionamiento del control mahuEl

apropiado para abrir la valvula seleccionada 26 cierra taibién

la vélvula 28 de derivacién y bloquea la valvula de alivfﬁfde

a7 e C

alte presién 34 en su posicibn abierta, dejando paso lib%@?é
la véilvula de alivio de baja presibébn 34, de manera que 1a§pre-
sign de aceite apliceda al gato no puede sobrepasar el valer

pefijado de lalvélvula de alivio de baja presiémn 37. El filtro

Yeald

de aceite 38 limpia el aceite que circula a través de lagbgél-

2z &

vulas de alivio. ' ‘

L2 ¢

AR
AR

H(.‘ GJ(U i

@,
iel

N

La multiplicidad de gatos que se requieren para e

o

o~
var la estructura completa del edificio, estén divididos en
general‘én grupos;.consistente cada uno de ellos en dos o
més gatos gobernados por un gato principal &otado de un contac-
to prinecipal 20. Los otros gatos de un gruﬁo estén conectados
entre s{ hidrdulicamente, como se ha represantado en la fig.
3,_y actlian como gatos subordinados. Los contactos de seguri-
dad 17 actfian como contactos de limite para los gatos, tanto
principales como subordinados. Si el contacto principal 20
de un gato principal deja de funcionar, el sistema seré automé-
ticamente detenido por el contacto 17. Si uﬁ gato subordinado
de un grupo va més rédpido que el gato principal, por: una u
otra razbén, su contacto 17 hace funcionar a las vilvulas de .
cohtrol 26, 28, deteniendo asf al sistema. Aunque la fig. 3
nuestra una disposicién en la cual la bomba 23 es combn a
varios grupos de gatos, se comprenderi que cada grupo de gatos
podria tener su propia unidad de bombeo individual.

En el aspecto eléctrico, el sistema estd construldo

segln una disposicién en serie, de manera que solamente puede

-] Qe
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iniciarse un sub—escalén de 4 mm siguiente, cuanﬂo todos

los contactos 18, los cuales ‘estén conectados en serie, han
suninistrado sus seﬁalés, indicando en primer lugar que to-
dos lis pistones 13 han iniciado realmente una carrera ha-
¢cia adelante e indicandé en segundo lugar que todos ellos
estén debideamente retrafdos. Todos 1os.contactos ﬁ?iééipa—
les 20 deben asimismo haber ihdicado que las tuercgg.ée

han movido un diente antes de que pueda ser 1niclaﬁo un sub-
escalén 31gu1ente. Cuando actha un contacto 17 6 22¢~ese

®ee® o

grupo especifico se detiene 1nmed1atamente, mientras que

..QO
[ 4

los otros grupos completan normalmente su shb-escal6n. Es

por tanto imposible 1n101ar el siguiente sub-escalén automé—

tlcamenb, ¥ para poder ejecutar nuevos sub-escalone§.de ele~
vacién ha de rectificarse antes el defecto. {.:-

La fig. 4 representa esquenédticamente elxéirculto
eléctrico del sistema. Se han representado un grupo de gatos
¥ la unidad de bombeo. Desde los eontactos 17, 18, 20 y
22 sobre un gato 1, salen hilos conductores que van a una
caja de conexiones 45 sobre la unidad de bombeo indica&a

por el blogue 46, en el cual se han indicado las valvulas 26

.y 28, el motor 24 de la bomba y un relé 47 para seleccionar

que la unidad de bombeo trabaje con alta presibn o con ba;a
presién. El1 equlpo en la unidad de bombeo 46 esth conecta-
do mediante hilos' conductores a su correspondiente caja de
conexiones 485obre la mesa central de control 48, la cual
incluyye la unidad 50 de control de memoria y una plurali-
dad de juegos de lémparas indicadoras 51 corréspondientes

a los contactos 17, 18, 20, 22 de cada grupo hidréulico.

En el dispositivo de memoria 50 se registra la respuesta

de los contactod y se supervisa el efecto de control en serie

-11l—
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52, 53 y 54 son tres contadores, respectivamente el contador
de sub-escalones, el contador de altura de bloques y el conta-

dor total. La red general de alimentacién se ha indicado en

‘55, habiéndose indicado los arrancadores en 60, con sus fu-

sibles en 6l. Asociados con la unidad 50 hay varios interrup-

tores, a saber, el interruptor 62 de arranque y parada; el
interruptof 63 de separacién'de grupos, el cual sirwe*para
cortar uno o més grupos hidrédulicos para una serie d@»sub-
eécalones, si se precisa; el interruptor selector 64?§ara
seleccionar el funclonamlento con alta o con baja pre316n4
el interruptor 65, por medio del cual pueden dejarse fuera

de funcionamiento uno o nés contactos 22, el interruptor

. o .

de desbloqueo 66 para desbloquear un contacto 17 que ha si-

. do accionadoj y el interruptor de desblogueo 67 para des-

. . ’

bloquear un contacto 22 que ha sido acclonado. et

En tanto que los impulsos procedentes de los con-
tactos 20 y 18 sean recibidos en la unidad So'desde cada
grupos de gatos de elevacibén en cada sub-escalbn, y no sean
recibidos impulsos desde los contactos 17 6 22, seefectuard
el restablecimiento de la unidad de memoria a la terminacién
de cada éub-esca16n, ¥ los sub-escalones se repetirén auto-
méticamente en tanto esté accionado el interruﬁtor 62 de
arranque y parada: La estructura es por tanto elevada con
los suelos siempre en un gono:.casi perfectamente horizontal.
En caso de que se produzca un fallo indicado por el funcio-
naﬁiento incorrecto de un contacto 18 § 20, o por funciona—
miento de un contacto 17 6 22, la disposiciébn de elevacién
mediante gatos deja de funcionar. En ningln moménto, durante
la elevacién congatos, puede ser elevada una parte de wn

suelo por encima de otra parte del suelo en més de 1 mm,

-10~
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. operaciones de elevacién mediante gatos.

S AN A,

ni dejar de ser elevada hasta menos de 1 mm de la altura de

otra parte del suelo, sin que toda la disposicién de eleva-
cibn mediénte gatos deje de funcionar. Por consiguiente, al
tenerse la seguridad de que todos los suelos son elevados
con gran preisién en el plano horizontal, se evita,}a,}ntro-

duccién deesfuerzos parisitos en la estructura durdnté las

La fig. S.muestra‘una modificacién del ciréuito
hidrdulico de la fig. 3, con la que puede mejorarsé.ié
suavidad de funcionamiento del sistema. Solamente se: ﬁan
representado aquellas partes del 01rcu1to -que son necesarlas
para comprender esta modificacién. Las tuberfas 8 y 1% no
estén conectadas entre sf, como en la fig. 3, sino éa;!estén
conectadas a la tuberfa 7 a través de dispositivos 1nd1v1—
duales. Entre la tuberia 7 y la tuberia 15 hay una vélvula
reductora 39 susceptible de ser previamente ajustada a un
valor de precisiém deseado. La vAlvula 39 estd puesta en de-
rivacién por una vAlvula de retencién 40, le cual permite
que el flujo de aceite derive la vAlvula 39 cuando se alivia
ia presién de aceite al moverse la vAlvula de control 26
a su posiciibn de la izquierda. Las vilvulas manuales 27 co-
nectan con la tuberfa 15. Entre la tuberfa 7 y la tuberia
8 hay una vdlvula de retencién 41 cargada elésticamente, la
cual se abre para permitir que la presién de aceite se apli~
que a los cilindros de gato., E1 funcionamiento es como sigue.
Cuando la vAlvula de control 26 estd en su posicién de lé
derecha, como se ha representado, el flujo de aceite es ini-
cialmente contenido por la carga eléstica sobre la vélvula
41, pero pasa a través de la vélvula reductora 39 para apli-

car presién al cilindro 12. La vdlvula 41 se abre y es apli-
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cada presibn de aceite al cilindro de gato, pero la presién
aplicada al cilindro 12 acclonador de tuerca no sobrepasa en
ningén momento la presiébn. flgada por la vélvula reductora,

con independencia del valor de la presidn aplicada para

elevar los gatos, la cual depende de la carga a serEhiévada

¥, por consiguiente, aumenta a medida que?adelanté ¢l fraba-
jo de construccién. : :

0.0

Cuando la valvula 26 pasa a su ‘posicién da &a iz-

quierda, es alivida la presibén de aceite en el 0111ndro 12

...0

y fluye aceite de nuevo al depbsito de aceite a través;de

s s cee

la tuberia 15, de la vélvula de retencifn 40, del paso 30
y de la tuberfa 32. Cuando ha de ser descenéldo uwn gata y

se abre su vélvula manual 27, fluye aceite volv1endo:a1
depbsito por el mismo camlno. Las vidlvulas . de retenélén 21
¥ 41 interrumpen ambas el flujb de aceite en la misma direc-
cién y proporéiqnén una doble seguridad contra fugas de
aceite desde los cilindros de gato; ’

La fig. 6 ilustra un métodoe de construir las pa-
redes de soporte 101 las cuales, en la realizacién represen-
tada, estén construfdas ﬁe bloques 11l los cualew pueden
estar hechos de hormigbn, de acere o de otro material ade-
cuado, y los cuales puedén estar unidos entre si para formar -
las paredes de_éoporte, 0 secciones de las paredes de soporte,
por medio de jambas o dinteles de hormigén precargado o arma-
do in situ, y/o revestimientos o rellenos precargados o ar-
mados in situr y/o post-tensado horizontal.

Como se ha ilustrado, los bloques 111 son eleva-
dos simulténeamente en sub-escalones por todos los gatos 1,
como antes se ha descrito, y una vez que han sido elevados

en el escalén predeterminado, por elevacibén con gatos, equi-
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contador 52 de sub-escalones en la mesa'de control, todos los
gatos son descendidos por turno para permitir la insercién

de otro bloque, tal como el 1llla, siendo luego elevado el
gato bajo presién reducida hasta que recibe la cargagg.?ravés

del blogue insertado. Esa presién reducida sobre el gato, per-

ses e

mi te mover‘el bloque insertado a relacién correcta con los
otros bloques de la misma fila horizontal, por ejempié;peA
diante una fuerza lateral. Una vez que han sido inseéﬁéaos
todos los bloques de unafila horizontal, y que, prefé§3¥lemen;
te han sido unidosentre si, por ejemplo por post—tensadb'ho-
rizontal, puede nuevamente elevarse la estructura deig%}ed
completa por sub-escalones en la altura de una fila dé.blo-

a ® L

Ques, elevéndose, simultdneamente con los bloques, laé:?s-
tructuras::del suelo‘encima de ellos, las cuales estéé.unie
das a la pared de soporte.

v En lugaf de usar los bloques como una parte perma-
nente de la estructura de pared, pueden simplemente servir
como separadores &, después que la estruectura haya sido é&g
vada hasta una altura deseada, por ejemplo en la altura de
in piso, pueden retirarse los separadores y sustituirse por
secciones de pared de soporte, ya sea construfdas in situ
0 ya sea brefabricadas. Durante esa operacién, la carga so-
bre cada dispositivo develevacién con gato, o bien se trans-
fiere selectivamente 2 dispositivos de elevacién con gato
adyacentes, o bien a alguna forma de soporte temporal; Durante
la elevacibén, los separadores pueden mantenerse unidos entre
s{ temporalmente; por ejemplo»mediante pod-tensado horizontal.

Las paredes de soporte permanente pueden auinentar

en grueso, anchura o nfmero desde la parte superior a la
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parte inferior del edificio, de acuerdo con las cargas que
hayan de soportar.

Las figs; % a 10 son diagramas explicativos de divef¥
gos métodos de montar o levantar columnas dé soporte. En las

diversas figuras se han indicado etapas sucesivas del.montaje

L
o %o

mediante las referencias (a) a (c¢) o (a) a (d).

Como se ha ilustrado én‘la fig. 7, las coiﬁmﬁgs 103

son elevadas mediante gatosl coldcado directamente bajd;gllas

(como se ha ilustrado en la etapa a) y después que ca&qféolumna
ha sido elevada por sub-escalones a'lo.largo de un esééﬁBn de
elevacién con gatos, el cual puede corresponder a la carrera de
los gatos o a alguna distancia inferior seleccionada,igééa co-
lumne es soportada (como se ha representado en la etapﬁggj S0~
bre soportes temporales que comprenden un yugo 112 y m&émbros
de soporte temporales 113, teniendo las columnas oartei;g 114
que descansan sobre el yugo. Entonces se desciende el gato
para permitir lainsercién de un bloque separador 115 y se re-
pite la operacibn de elevacién hasta haberse insertado bloques
separadores suficientes correspondientes a la altura de una
seccién de columna 103. Entonces, (como se ha representado en
la etapa ¢), mientras la parte anteriormente montada de la
cqlumna estd soportada sobre el yugo 112 y los soportes tempo-
rales 115 en ese nivel, se quitan los bloques separadores 115
¥y se sustituyen por una seccibn de columna 103. Los miembros
de soporte temporales soportan de preferencis la carga desde
la base.de la cémara de elevacién con gatos, y puedén compren-
der también bloqges separadores. )

En la modificacién ilustrada en la fig. 8, la columna

es elevada por escalones similares, insertando sucesivamente

bloques separadores 115 mientras la columng esté soportada

. 8obre soportes temporales, pero en este caso cada columna estd

provista de una pluralidad de cartelas 114, de manera que el
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‘pas (a) (b) .y (c) de la fig.’7. A v oo,

é

yugo 112 buede ser siempre soportado por miembros de soporte

temporales 113 a la misma altura, ya sea por encima de la lo-

sa 104 de base (como se hé~representado) 0 pdr debajo de ella.

En la,fig;.S, las etapas (a), (b) y (c)'corresponden a las eta-

e &
."

En la modificacién representada en la fig.'Q,ilas

se b e

®lumnas son elevadas por dispositivos de elevacibn con gato que

*0s

comprenden pares de gatos 1 que actﬁan respectivamentezgpbre

| extremos opuestos del miembro de yugo 112, el cual sdpq}&a a

la columna (como se ha representado en la etapa a). Eﬁ?ih eta-
pa b, la columna est4 soportada por un miembro de soporfé tem-
poral 113.(por ejemplo bioques separadores) dispuestoi@%}ecta_
mente bajo las columnas, mientras se.retraen los gatos‘shra

e &

permitir la insercién de bloques separadores 115 entrg’ lvs

“e ®

gatos y los extremos del yugo 112. Cuando se ha:elevado una

columna en la altura requerida, se inserta bajo ella otra

.seccibn de columna 103 (véase la etapa c¢) y se soporta sobre

un soporte temporél 113 (véase la etapa 4) mientras se separa
el yugo de la seccién de columna a la cual estaba cogido,

y se coge con la seccién de columna recién insertada, antes
de repetir la operacibén de elevacién.

La fig. 10 ilustra otra modificacién en la cual se
éleva también una columna mediante dispositivos de elevacién
con gato que comprenden un par de gatos 1 y un yugo 112, pero
en lugar de insertarse bloques separadores entre los'gatos
¥ los extremos del yugo, los separadores est4n constitufdos
por miembros separadores 116 asegurados a la seccién de columna
103 por encima del yugo; Después que una.coiumna ha sido ele-
vada mediante los gatos (véase la etapa g), es soportada por

un soporte temporal 113 (véase la etapa b) mientras los gatos
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¥y el yugo son descendidos y se aseguran otros miembros sepa-
radores 116 a la columna. Los miembros séparadores 116 com-
prenden convenientemente piacas met4licas aplicadas a lados
opuestos de una columna y unidas entre si con pernos. Los
bordes superiores de las placas apo&an contra los béﬁqéé in-
feriores de las plcas que hay encima de ellas. Los bor@ps
superiores del par superior de placas 116 en una seccién de
columng, apoyan contra una placa cabeoera 1&7 sobre la seccién

de columna, cuya placa cabecera estd asegurada a y apoya con-

..0.

tra una placa de base 118 en la base de la seccibn de oolumna
103 por encima de ella, Después que se ha elevado uﬁﬁ.éécclén
de columna en lg altura de wna seccién de columna, seolnserta

otra seccibn de columna bajo ella (véase la etapa ¢)’ gn
soporta mediante un soporte temporal 113 (véase la ééééa 4)
mientras se descienden los gatos y el yugo para coger el yugo
bajo la placa de cabecera 117 de la seccién de columna 113 |
recién insertada.

Las figs._ll a 13 ilustran, respectivamente, una
vista lateral, uné_vista posterior y una vista en planta
de una construccibén préctica del yugo y las placas separa-
doras para poner en ﬁréctica el métodolde elevacién de co-
lumnas descrito con referencia a la fig. 10.

Refiriéndonos a las figs. 1] a 13, el yugo compren-
de dos vigas laterales 112, 112a las cuales estén destinadas
a ser empujadas para acercarlas entre sf y ser sujetadas con-
tra lados opuestos de la columna de soporte 103, representa-
da como una columna de acero de seccibn en H, por medio de
los volantes 119 que cooperan con husillos 120 que se extien—
den entre las vigas del yugo laterales. Los extremos opuestos

de las vigas del yﬁgo descansan sobre los émbolos del par de
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gatos 1. Aflojando los volantes 119 pueden soltarse las vigas
dél yugo y moverse bajando por la columna, cuando estdn des-
cendidos los gatos, mientras la columna est4d siendo soportada
sobre un soporte temporal. Las placas separadoras 116 estén
unidas entre si con pernos a través de carasvopuéstas de, la
columng, mediante pernos 121, de manera que los bordég superlor
e inferior de placas adyacentes apoyan uno - contra otfa‘ﬁéra 50~
portar la carga, apoyando el borde superior de la placa.Fupe-
rior contra el lado inferior de la plca cabecera ll%'éé ana,
seccién de columna queesti asegurada a la placa de bas‘“118

de la seccién de columna por encima de aquella, medianté. per-
nos 122. Después de haber sido fijado un par de places, separa—

L X 2

doras 116, y de ser elevados los gatos con baja presidhy. de

menersa que las v1gas del yugo apoyen contra los bordeé:iéfe-
riores de las placas separadoras, se aprietan los voléﬂtés
119 para sujetar las vigas del yugo a la seccién de columna.

Las estructuras de suelo pueden estar construldas
de acero, de hormigén o de una combinacién de éstos, o de

cualquier otro material adecuado, y pueden ser, totalmente

‘0 en parte, prefabricadas, o ser construfdas in situ. Pueden

ser precargadas ya sea por pretensado o por pst—tensado;

Los dispositivos de gato pueden comprenden gatos
mecénicos o hidréulicos‘individuales, o combinaciopes de dos
formas de tales gatos con un yugo u otra estructufa de unién.
Los soportes témporales que toman -la carga de los dispositivos
de gato mientras el dispositivo’de‘gatb est4 siendo retrafdo
antes de efectuar otro escaldn de elevaciébn con gato, pueden

comprender dispositivos de gato adyacentes, gatos hidréulicos

0 mecénicos especialmente provistos, blodues y suplémentos

de diversas alturas o cufias gjustables, bloques ¥. gatos hidréauli-
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cos o mecénicos de carrera corta, yugos o estructuras de unién
sdportadas gobre pedestales o blogques, u otros soportes con-
venientes. Los separadores usados pueden comprender bloques.
placas, vigas o piezas de columna y pueden egstar hechos de hor-

migbn, de acero o de otro material adeguado;‘

LI ‘.

. Las secciones de columna pueden ser prefabﬁszdas
o ser construfdas in situ, y pueden ser de acero, de hormigén
0 de otro material adecuado. Las secciones de columna-gon con~-

venientemente de altura correspondiente a un piso o a'médio
. "o e® o

pi S0 ) ! g ‘ . o:o o

Aungue se han descrito realizaciones particulgres,

[ XN

se comprenderd que pueden efectuarse diversas modificaciones:

sin rebasar el alcance del invento, y que el métodb défé?uerdo
con este invento, de elevar una estructurabde manera é@%}los
suelos permanezcan en un plano casi perfectamente“horizGﬁtal
durante la elevacibén con gatos, pﬁede ser aplicado a estruc-

turas de edificios en las cuales los suelos estén soportados

" parcialmente sobre columnas y parcialmente sobre paredes, o

totalmente sobre columnas o paredes, siendo las paredes cen-
trales, periféricas o transversales, o combinaciones de éstas.
Ademés, en lugar de construirse las estructuras de suelo al
nivel del suelo, pueden ser construidas al nivel de uno de
los pisos inferiores del edificio. | .

La presente solicitud que cofresponde a la presentada
en Gran Bretaiia con fechi3l de Marzo de 1965 bajo el N¢ l3.§38
se acoge a los beneficios del Articulo 51 del vigente Estauto

sobre Propiedad Industrial.
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Los puntos de invencidn propia y nueva que se

‘presentan para que sean objeto de la presente solicitud

de Patente de Invencién, en Espafia, por VEINTE aﬁég',éon
los'siguientes; ‘ PR
1,- Una disposicién de elevacibn mediante jgatos
para uso en la construccién de edificios, en la'cugrflas
e9® o
estructuras verticales y horizontales de cada piso gucesi-
vo, empezando desde el piso superior hacia abajo, se scons-

[N B LN

truyen al o cerca del nivel del suelo y sonfsegﬁid?mppte le-
vantadas por uha pluralidad de dispositivos;de gat&fgﬁunto
con todos los‘pisos completos superiores) para per%?§§r la
construccibn de las estructuraS'verticalés.y horizbn%;les
de otro piso por debajo de ellos, en que los dispositivos
de gato estln provistos con medios para producir una sefial
cuando un dispositivo de gato se levanta en un sub-escalén
pequefio predeterminado siendo dichas sefiales de todos los
dispositivos de gato marcadas en un dispositifo de control
que. actfia para evitar funcionamiénto subsiguiente de un dis-
positivo de gato para ejecutar un sub-escalén subsiguiente
a no ser qﬁe el dispositivo de control indique que todos
los dispositivos de gato han completado correctamente el
sub-escalén previo;

2.- Una disposicién como se reivindica en el
punto 1, en la cual cada diébositivo de gato estd también
provisfo con medios para producir otra sefial en la eventua-
lidad de funcionamiento impropio por sobrepasar el sub-es-

calén predeterminado, evitando la produccién de cualquier

sefial adicional que los dispositivos de gato de la disposicién

ejecuten un sub-escalén subsiguiente.

- =2l=
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3.~ Una disposicién como se reivindica en los

%untos l o2, en la cual cada dispositivo de gato comprende

wm gato hidrdulico que tiene un véstago de pisfén provisto
con un husillo en el cual'ésté montada girabriamente una tuer-
ca que tiene dientes de trinquete, siendo la rotacién de la '

tuerca en una direccibn para atornillarla hacia abago'del
véstago de pistén y apoyar contra'una parte que es fija con

or ol

relacién al gato efectuada’por una ufia asociada con Jlos dien-

*o»re
tes de trinquete y movida por un dispositivo hidréq}igp'auxi—
liar al cual es suministrado flufde hidréulico cuaﬁwgzse apli-

L] ....

ca flufdo hidréulico al cilindro del gato para hacer: elevar-
se el gato, por lo que la ufia hace girar la tuerca'pﬁ%a rea-
lizar un movimiento de seguimiento cuando el pistéﬁ'égi gato

se eleva, y cooperando un interruptor eléctrico con’di'cha

e ®

ufia ¥ dicho mecanismo de trinquete para producir und defial

o o

cuandd dicho trihquete ha girado en uné medida que correspon-
de a una suﬁ-escagdn, haciendo funcionar dicha sefial, ademis
de ser conducida al dispositivo de control para ser registra-
da por é1, una vdlvula para detener el suministro de flufdo
hidrdulico al gato y aliviar la presién hidréulica de dicho
dispositivo hidréulico auxiliar por lo quebdicha ufia vuelve
& su posicién inicial,

4.~ Una disposicién como se reivindica en el punto
3, en la cual dicha seﬁél es producida por un interruptor
accionado por los dientes de trinquete. ’

_; 5+= Una disposicibn como se reivindica en los

pu&tos 364, en la cual un interruptor eléctrico adicional
es accionado por el movimiento de la ufia para producir una se-
fial al comienzo de una carrera de ufla y al final de la carrera

de retorno de la ufia, siendo dichas seflales de dichos segun-

=2
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—dos}interruptores asociados con los dispositivos de gato res-
pectivos de la disposiciéﬁ registradas en el dispositivo de
control que evita que los dispbsitivos de gato sean acciona-
dos de nuevo para ejecutar un sub-escalén subsiguiente a
menos que el dispositivo de control registre seﬁaldprpe in-
diquen que cada uﬁa(ha iniciado una carrera y ha céé%%gtado
su carrera de retorno. ' ;:'

6.- Una disposicibén como se reivindica eqpél,
punto 5, en la cual cada disbositivo de gato incluyé‘uh segun
do interruptor asociado con su ufia y dispuesto para‘QSEuér
solo sin la ufia ejecuta un movimiento que sobrepagd;ﬁikborres-
pondiente al.sub-escalén predeterminado, evitando ei;}hncio-

pt D

namiento de cualquiera de los segundos interruptores asocia-

‘dos con los dispositivos de gato respectivos que la{éﬁ%po—

sicidn ejecute un Sub-escalég subsiguiente.

7;- Una disposicién como se reivindica en los 4
puntos 3, 4, 5 6 6, en la cual cada dispositivo de gato incluye
un interruptor dispuesto para actuar si la tuerca Se separa
de la parte fija, contra la cual se apoya en el seguimiento
en una distancia del orden de dos vedes un sub-escalén, eﬁi-
tando el funcionamiento de cualquiera de dichos interruptores
asociados con los dispositivos de gato respectivos, que la
disposicibn ejecute un sub-escalén subsiguiente. '

8.— Una disposicién como se reivindica en cualquiera
de los puntos 3 a }, provista -con una vdlvula reductora
de presién en la alimentacién hidrdulica al dispositivo hidr&u-
lico auxiliar, por lo que.el dispositivo hidréulico auxiliar
actfa siempre a la presiémn hidréulica establecida por la vil-
vula reductora con independencia de la presién hidrdulica ne-

cesaria para levantar los dispositives de gato;
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9.~ Uﬁa disposicibn como se reivindica en el punto
8, en la cual una vélvula de retenéién pone en derivacién
la vélmulé reductora de presién para permitir flujo libre
de flufdo hidréulico desde el dispositivo hidréulico auxi-

liar cuando la presibn de fluldo en el es aliviadas. °.
10,- Una disposicién como se reivindica gn.;os
puntos 8 o 9, en la cual una védlvula de retencién éargada
o

elisticamente esté oonectada en la alimentacién. al c111ndro
del gato y se abre contra la carga eléstica para a&m}tlr
flufdo hidréulico en el cilindro del gato.

*0

1l.- Una dlsp031c16n como se reivindica en*cual-

_ quiera de los puntos 3 a 10, en la cual una vélvula%gg>re-”

tencibn est4 intercalada en la tuberia de alimentac?@ﬁ;de
flufdo hidréduico al cilindro del gato para mantenéf”ﬁﬁesidn
hldréullca en el cilindro- del gato cuando la presién hidréu—
lica en el dispaitivo hldréullco auxiliar es allv1ada, deri-
vando una vdlvula accionada manualmente dicha vélvula de re-
tencién para permitir que la presién hidridulica sea aliviada
desdefl cilindro del gato abriendo la vdlwvula de'control»ma—
nual cuando el dispositivo de gato ha de ser descendido.

12.- Una disposicién'como se reivindica en cual-
quiera de los puntos preoedentés, en la cual se disponen
medios para hacer descendef un dispositivo de gato después
de que ha sido elevado a través de un némero deseado de sub-
escalones sin descender 6tros dispositivos de gato, y medios
para reducir la presién hidrdulica aplicada a dicho disposi-
tivo de gato para levantarlo después de que ha sido descen-
didos |

1l3.- Una disposicién como se reivindica en cualquie-

ra de los puntos precedentes, en la construcciébn de un edifi-
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cio cuyos suelos son sostenidos al menos en parte sobre co-

lumnas de soporte, que incluyen medios de soporte temporal

para sostener temporalmente una columna levantada en su

posicibn levantada mientraé que el dispositivo de gato aso-
ciado es descendido como»preparacién a otra operaciébén de
elevacién por gato.

14.- Una disposicibn como se reivindica en el
punto 13, en la cual un dispositivo de gato comprénde dos
cilindros de gato dispuestos lado con lado y séparados y

con sus pistones sobrésaliendo hacia arriba y unidos por

“un yugo que comprende dos vigas entre las cuales puede co-

locarse una seccibn de columna a levantar, siendo dispues-
toé medios para réunif a la fﬁerza dichas vigas para suje-
tar una seccién delcolumné entre ellas.

15.- Una disposicibén como se reivindica en él
punto 14, en la dual‘después de cada elevacién de una co-
lumna por una operacién con gato elvyﬁgo es descendido
mientras ls columna es sostenida sobre un soporte temporal
yrunas placas separadoras quevtiénen la galtura de un esca-
16n de elevacibn por gétovse aseguran a la columna encina
del yugo con sus bordes superiéres apoyé4ndose contra los
bordes inferiores de placas separadoras aseguradas previa-
mente por éncima o»algunos'otros apoyos cogidos por el yugo

durante la operacibn previa de elevacibn por gato, siendo

~entonces levantado el yugo para apoyarse contra los bordes

inferiores de las placas separadoras que fueron las Gltinas
aseguradas a la columna.
16.- Una disposicién de elevacidbn mediante gatos -

para uso en la construccibn de edificios.
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Tal y como se ha descrito en la memoria que ante-

cede, representado en los dibujos que se acompafian y para

los fines que se han especificado.
La presente memoria consta de veintiseis hojas

escritas a méguina por una sola cara.
: . Madrid, k& FEB. 1967,
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