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PATENTE DE INVENCION
por VEINTE Affos

& favor de la compafifa mercantil espafiola SOIER Y’PALAU, SeAs
~domiciliada en Ripoll ( Barcelona ), calle Vifias, némero 1 ’

pors

" PERFECCIONAMIENTOS EN IA CONSTRUCGION DE COLUMNAS DE SOPORTE
ARTICULADAS "

MEMORIA DESCRIPTIVA

. 1 ‘La presente Patente de Invenci6n tiene por objeto} segin
se indica en su ennnciado; una aeria de ﬁérfeécionamientos in-
‘troducidos en la conétrucéién de columnas de soporte artidula—
_ das. Estos perfeccionamientos se aplicaran se manera esencial
5 ¥y preferente a la constltueién de brazos y columnas de soporte
para aparatos eléctricos, como la@paraa, electroventilador‘s,
.estufas eléotrioas o de otro tipé;.aparatos secadoreé;‘eto;5
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4 Loe perfecoionamienxos que nos ocupan, tal como se verd
clarumonze & continuaci6n, se encaminan de manera prmmordial
& simplificar la construcci&n, I especlalmente, el montaje del
conjunto de la columna, permitiendo ademis slcanzar una serie
de ventajds de tipo accesorio, cuales son, por ejemplo, lgs
de caracter estético, especialmente derivadaa'dellhécho de que
oculto ala vista el eje de articulacién, y law @e tipo précti-
co determinadas por el hecho de qde todo el cbnjunto del meca~
nismo de articulacidn quede cubierto ¥y protegldo contra el pol=
vo e impurezas.

Por 1o demds, la eaenczalidad y principales caracterfgti-
cas y ventajas dg los perfecc;onamlentos qug nos ocupan, resul-
tardn mds féacilmente comprensibles a la viata:de ;oavdibujos
adjuntOB; en los que ~.de maneré esquemética = ge ha represen-—
tédo un éjemplo,ooncreto de aplicaoién'préctioa-de los miamosﬁ
En lo sucesivo, la explicacién se referird, pues, & estos dibu-
jos, bienuentend1604§ue, como se -comprende yleéflégﬁco,fdado
su caracter excluaivamente ilustrativo y aclaratorio, en ning&n|
caso cabra conferir a 1os mismos el menor caracter llmitativo.

En estos dibujos. .

“1a figura 1 es un- -corte segﬁn el plano vertical de sime-*

‘ tria de la parte fija de la columna de SOporte.

Ia figura 2 es un oorte transversal segﬁn II-II de la
Ias figuras 3 y 4 sbn sénﬂés vistas alzédas ortogbnale"é
entre ‘&f del conjunto fonmado por los brazos artlculados, que

se fijan respectivamente a la parte fija ya la parte basculan~

te de la columna de soporte, conatituyendo el mecanismo de. ar~

tlculacién prbpiamente dicho.
La figura 5 es un corte segﬁn el plano vertical de s:.me-~

tria de la parte superior, susceptible de bascular libremente
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entre dos posiciones- limite, de la columng de soporte.

Ia figura 6 es un éorte alzado, mostrando al conjunto
de la columna de soporte convenientemente montad@f
X, finalmente, la. figura 7 es un detalle en corte mostran

~do el especial ‘sistema que se prevé para inmovilizar el con-

‘junto del mecanismo de artieulacién con resgpecto a la parte

fija del brazo. . .
Refirlendonoe, pues, a- 1os dibujos dichos y de acuerdo

"oon los perfeocionamientos que se preconizan.“

La parte inferior fija de la columna de BOporte se halla

cohtitu;da por un ocuerpo hueco 1, preferentemente .moldeado

_de una sola pieza oonjuntamente:con una base 6 zécalo de apoyo .

2, que, naturalmente, podri adoptar oualquier forma- que se con=
eidere apropiada, pudiendo llevar incorporades cuantos- apara- .

toalde,manlobra,‘ccntrol y prot00016n ( interruptgres,ﬁconmue;

':tadores§~1£mparas piloto;,cortacircuitbs,:etof ). y»euantos

'  elementos accesorios se_consideren convenientes; Este zécalo
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puede hallarae, ademds, dotado de medios de fijacidn. a la pared
u otra superficie vertical sobre la que puede_intargsar apliocar:
el éonjunto? El cuerpo'1 referido se halla abierto por su basge
superior 3 ympresenta en su parte posterior una amplia abertu—
ra euperior 4, dispueeta para permitlr el giro de la parte su-
perior de,la.oolumna de soporte.

De manera esencial, el cuerpo 1 referido presentg.un,alo-

jamiento interiér 5, de seccién cuadrada o rectangular, prefe-

rentemente dotado en sua paredes laterales de nervaduras loagi-
tudinalea 6, y provisto en su parte superior de un pequefic ta~-..
bique superior central 7, de altura decreciente hacia la parte
inferior% : . ' '

El mecaniegmo de articulacién propiamente dioho comprende,

en primer lugar, dos brazos planos'B-Sf,-iguales~éntre s£§ pre:
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' ferentemente'obtenidosfde~plancha metdlica estampada, artigup
‘1ados por uns extremidad @ través de un eje hueco .9 a un tercex

" brazo, asimismo plano que quediiinferpuestos entre aquellos

dos, y'que en una fpfma"preférente de realizacién se hallard

‘constituido por dos piezas 10-10!;'dé'planchgjﬁefélicd estan-

pada, iguales entre sf. las piezas 8-8' se soiidarizan'alAcuer.
po hueco 1 ¥ las piezasv}o-10£ a la parte superior «~ bascualan-
te - de la columnaFGe’séporta;"permitiendo la:basculaciéh‘de

 ésta 6ltima con respeoto a aquel. De manera preferente, la ‘

articulaoién entre las piezas 8-8‘ﬁ 10-10' ‘ge realizard 8.

roce fuerta, con. interposicidn de unas crandelas 115 en vﬁstas

a que el conjunto quede inmovilizado con toda segurldad en
cualquier posicién - extrema_o 1ntenmedia_en que se. le abandone

Fihalmente,llas'ﬁarte sﬁperibr - bascuﬂéﬁte~é'de la colum-

na ‘se halla constituida por un cuerpo hueco 12, normalmente Obe

te nido de fundicién, dotado. en su parte 1nferior de una amplia|
abertuta 13, que ge prolonga sobre ung zona 1nferior~14 de  su
cara frontal, y prov1ato en sus laterales—de dos perforaciones
circulares enfrentadae 15, para permitir el paso -del eje 16

que atraviesa ‘asimismo el eje hueco 9, antés referido. Esta

pieza se halla obturada por su base superior 17 - que podré

'naturalmente, adoptar eualquier forma que se-congidere apropia-

da =~ presentando la misma atravesada por un manguito 18, qua 5

-podré ser uxilizado para la fijacidn articulada del aparato pro

piamente dicho, y/o para el ‘paso de los cables eléctrlcOS del "
circuitos de alimentacién de este aparato | ' '

El conjunto formado por 1as pmezas 10—10' encaja exacta~
mente en el 1nter10r del: cuerpo 12 referido, encajando un sai
liente 19 previgto en aquellas en una correspondiente regata

periférica 20 practiceda en-la- zona: inferior, sobresaliente,

. del manguito 18, de‘manera que ‘ambos elementos quedan firme-
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mente solidarizados el situar en la posicién do montaje el

eje 16. En estas condlclones, pPara completar»el montaje, bas- A

tarétintroducir los brazos 8-8% en el interior del alojamiento

‘5, conformado por el cuerpo’ 1, en el que a;ustan exactamente,

hasta la posicién 1{mite determinada por los salientes 21=21."
previstos en estos bpazosy que hacen- tope con. el bopdevsuperioz

del ‘expresado slojamiento.-Por ﬁltimo, para immovilizar con se=

.guridad 8 los indicados brazos en -su posicién encajada dicha,

| se prevé simplemente un flaje elastico 22, que conforma una

doblezﬂcentral en U 235.Esta doblez}en-ﬂ,puede encajar en unas

.’oorreapondientes eécotaduras'24-245previstas en'lds brézos

8-8', en tantd que las ramas extremas del inﬁicado fleje 22 .

v se -apoyan contra’ lavcara interior del z8calo 2j quedando enca-

jadas e irmovilizadas entre unos salientea apropiados~25 pre~‘*

vistos en esta cara,. Py inmav1llzando -a .todo el conjunto en la -

posicibn de montajes

Se tiene, pues, que el montaje del cohjaﬁt6~resultard

‘ eumamente simplificado,. resultando asimismo’ simple la obten~ -

cién de las diversas plezas y ‘elementos 1ntegrantes del miemo.

‘Los brazos 8-8' y 10-10', en efecto, podrén ser obtenidos de

plancha.meﬁalioa de espesor apropiado en-una~ﬁnlca operacién

' de troquelado, y el montaje articulado de estos brazos se lle-.

vard a cabo simplemente a través del eje;hueco 9, dotado en .
una extremidad de-un'rebordeétopev26 ¥ cuya extremidad opuesta

27 se remacha, reteniendo a todo el conjunto en 1a posiecién de

, montaje. Los brazos 10-10' Be encajan en forma ajustada en el

, 1nterior del cuerpo 12, en cuyy posicién la: cavidad axial del

eje 9 y los orificios circulares 15 quedan enfrentados permi-
tiendo el paso.del eje 16. Este eje no. dabe ser dotado de ele-

nento alguno de retenoién, puesto que queda eonvenientsmento

,1nmovilizado con respeoto e desplazamientos en sentido axial .
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al montar el conjunto aobre el cuerpo 1, cuyas paredeu hacen

‘tope con aguel en ambos sentidos,.Por dltimo, en fase final, ..

se introducen los brazos 8-8! en el alojamiento 5 conformado
por el cuerpo 1} y se soloca el fleje de reteﬁcién 22; con
lo que el conaunto queda en d;sposioién de funclonar normal- .
mente. Nétese que en esta. .posicién todos lo s elementos integ ‘
grantes del dispositivo de artlculacidn quedan ocultos a la |
vista, alojados en el cnerpo 1y en el 12, de ‘manera que el

conjunto presenta una g@arienoia perfectamente lisa y unifor»

°me, alcanzandose ademds un grado muy elevado de protecoién de.

los elementos lntggrantes.de aquelvdispositivo. Para determinar
el bloguec de la parte mévil:dé la columns enila posicién en
cada caso elegida, puede simélemeﬁxe:preverse-gn roce suficien—
te entre‘loé~eiementoe integranfes.de‘la artiéulaci&n;.o puae
den disponeree mecanismos accesorioa de tipo cualesqulera apro=-
piadod | . ) . |
Resta ya'ﬁnicaménte hacervconstér de~una'manéra general-
¥y expresa que, como se. oomprende Yy es légieo, en la realiza—
clén préctica de -los Perfecclonamienﬁoa que han quedado descri-
tos, cabrd introducir $odas aquellas adiciones ¥y modificacio-
nes de detalle. que- no afecten a 1o que- constituye la esencia-

1idad del registro que se eolieita. - . L .;. S

SE REIVINDICA.}
25

' 1 = Perfeccionamientos. en la construceién de columnas de
sqporﬁe artlcgladas, de.acuerdo con los cuales_se prevé-un dig=
positi#o.compuesto por dbs‘brazoé planos igusles entre si*liﬁre
mente articulados por.si extremidad:.a un'brazq*cehtral intery

puesto entre los mismosy hallandose aquellos dos brazos dispue:
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‘tos para encajar en forma ajustada en wn corrgspondlente alo=

- Jamiento previstéien el interior de la parte inferior de la,

columna articuladas y quedaf‘fijados en esta pésici6n a través

" de medios de retenci6n de tipo: desmontable previstos a tal

fin, -en tanto que el brazo central dicho queda en disp031c16n
de encajar en,forma ajustada Yy quedaruretenido,;tambien a tra-

vés de medios de tipo desmontabley en el interior de la parte

superior de la columna articuladd%‘

2w Pérfeccidnamientos; segin la reivinaiéaci6n'anteriorf'
de acuerdo con los cuales los dos brazos. iguales referidos en

la reivindicaci&n precedente pueden enchufar en forma ajusta-

‘da en el interiox de un correspond1en#e.alojamiento 1ongituﬁi-
-nal-previsfo en la parte inferior de: la columnzj hasta una po-

sicién 1imite determinada por unos salientes previstos en los:

indiqados.brazosﬁ-los cuales presentan en su;éxtrgmidad infe= -
rionﬁﬂque sobreséle-del indicado alojamienio{iﬁnﬁs escbtaqﬁras
én las que pﬁede encaj§r~un fléje eliatico; aimplemente encé-
jado entre unos oorreapondientea salientes, que determlna la
retencién de los indicados brazos en la poaiclén de montaje

-3 —-Perfeocionamlentos, segdn lae»reivindicaciones anterioi
res, de acuerdo con log cuales el eje -de articulaci6n entre -
los brazos referidos en la reivindicao16n anterior ¥y el brazo
central del dispos1tivo de ertioulacién referido en la reivinp
dicacién primera, presenta_un# estruetﬁfa huécd?’pérmitiengdh'
el paso de un eje que . atraviesa.correspondientes orificios en-

frentados previstos en-lés'parédea de la pieZaique constituye

© mina el bloqueo-del.expresaao brezo en su posici6n encajads en .

el‘intqrior‘de la indicada piegdﬁ'

‘.4-,Perféccionamientoéf;segﬁn'las_rpivindibaciones;anterio%

Tres, caracterizados porque el pasador referido en la reivindi-
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caci6n precedente queda retenido en la posiclén de montaje,

 quedando inmovilizado con respecto a«deaplazamientos en sentidk
- axial, por las paredes del cuerpo que constituye la parte in-

ferior fija de la coiumnaf:él'llevar~avcabo e; acoplamiento
déliconjﬁntd gobre este cuerpd%, - -

5 - Pérfecoionamientos;,segdn las reivindicaciones prece-
dentes, de acuerdo con 1os ¢cuales 1os brazos integrantes del
d1spositivo de articulacién se obtiemen a partir de planchs
metalica estampada de - espesor apropiado, constituyendose el

brazo central a base de dos piezas superpuestas~igualee, obte~

nidas a partir de plancha de igual espesor que la: constituxiva

de los brazos. lateraleaw

L6 - Perfeoclonamientos, eegﬁn las reivindicaczones anterio
?ee, de acugrdo con 1los cuales: la artlculaclén entre los brazos
planocs integranteazdél diapositivb ée establece -a roce fuerte;
a fin de garantizar la immovilidad de la parte; basculante de -
1a columna en cualquier'posiéién en que se la -abandoney

7 = Perfeccionamientos en la oonstruocién de columnas de

.soporto articuladas. . N . ~'5v S

~ Consta la présente Memoria Descripti-
va de ocho hojas mecanografiadas, escritas
por una sola cara, numeradas del 1 al 8 y
con sus l{neas numeradas, a su vez, de oin
- ¢0 en cinco y de dibuaoa anexos.

Barcelona, 18 MAR 1966
v P. A.
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