e

10,

15,

§L4gud

524806

PATENTE DE INVENCION
por 20 afios
por “UNOS PERFECCIONAMIENTOS EN LOS DISPOSITIVOS VARIADORES CON-
TINUOS DE VELOGIDAD", a favor de CUMERE, S.A., de nacionalided
egpafiola, domiciliada en Barcelona, San Adrién, 68-70.

MEMORTIA DESCRIPTIVA

Ia presente Patente de invencidn, se refiere & unos
perfeccionamientos introducidos en los dipositivos variadores
continuos de velocided, mediante los cuales se consiguen impor—
tantes ventajas sobre los dispositivos variadores de tipo cono-
cido.

Como es sabido, en miltiples méquinas y aparatos se
hace necesario disponer de un dispositivo veriador de velocidad
que permita conseguir relaciones de transmisién variables desde
w motor de impulsién y el eje arrastrado, acudiéndose a disponer
en muchos casos8, sigstemas variadores de velocidad del tipo de
cgjas de engransjes y otros variadores de diferentes tipos, inclu-
g0 con variacién continua, es decir que entre dos limites deter-
minados por sendas relaciones de transmisién, se pueden conseguir
cunlesguiera relaciones de trensmisién de un modo continuo, es
decir sin escalones intermedios.

Es objeto de los presentes perfeccionamientos conseguir
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w dispositivo veriador de velocidad de tipo continuo que permi-
te conseguir le finalidad diche y que ademds reina unas espscie-
lea caracteristices de simplicidad mecénica y de resistencis,
permitiendo por lo tento su aplicacidn preferentemente en casos

5. de funcionemiento muy solicitado, como puede ser el de les mé-
quinas herramientes en general,

De un modo esencial, los presentes perfeccionamientos
prevén le constitucidn de uma pareja de medias poleas o conos, les
cuales estén montedes sobre el sje arrastrado, conecténdose sl

10, mismo mediente un sisteme de srrastre radial, ocomo puede ser
uwna serie de ranuras longitudinsles, abrazéndome entre ambos co-
nos o semi poleag, unsa correa trayezoidael que egimismo enlaze
con le& polea montada en el extremo del eje motriz o eje conduci-
do., Dichas medias poleas reciben la accidn de sendos topes que

15. saotdan axislmente con intermedio de cojinetes de bolag, de modo
que la posiocién axial sobre el eje de dichos topes, hace varier
la posicidén de lam dos medias poleas y por lo tamto, el radio
efectivo de la polea resultante, veriando por ello la relacidn
de trememigién. Los topes axiales 1levan montedos rodillos y

20, su ﬁosieién se puede variar por le accion de sendes rampes in-
clinades que actian sobre los rodillos de dichoa topeas y cuyas
rampas son soliderias de un axrmazén y de un aistema de traccién,
de modo que desplazando dicho armazén, es posible varier de wn
modo continuo la relecidén de transmisidn,

25, Pare su mejor comprensidn, se adjunta a titulo de
sjemplo un dibtujo explicativo de los perfeccionamientos objeto
de la presente FPatente, v

.En dicha figurs se representa una geoccidn de los ele~
mentos de un dispositivo veriador de velocidad, segin los presen=

30. tes psrfeccionamientos,

Tal como se representa en la figuras, los presentes
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prerfeccionamientos prevén la constitucidén de las medias poleas =1~
¥y =2~ las cuales quedan montadag sobre el eje arrasirado o eje mo-
tor segin convenga ~3-, existiendo wna disposicidn de tipo de es-
trias en el eje u otra similar, que hace radialmente solidarias
dichas medias poleas con el propio.ede, Uﬁa correa trapezoidal
-4- quede abrezade entre leg dos.medias polees y por el otro ex-
tremo queds conectade igualmente con la polea montada en el otro
aja.

El desplazamiento axial de las mediss poleas w=l= y =2«
determina por lo tanto la veriseién de la relacidén de transmisién
empleada, Dicho desplazamiento axlel ge consigue por medio de
los desplazamientos de sendas plezas deltope «fe y =6, lag cua-
les actian con intermedio de cojinetes de bolas axiales =T7=, m0-
bre cada una de las medies poleas, permitiendo el giro de diches
medias poleas de modoe independiente de las piezas de tope, las
cuales se encuentran en une posicién fija radialmente.

Para producir los desplazamientos axiales de los topes
~5= § =6-, 86 recurre segin los presentea perfeccionamientos, &

disponer sendos pares de rodillos ~8~ sobre dichas piezas de to-

.pe, bhaciendo actuar sobre dichos rodillos, loa pasres de rampas

~9= y =10-, los cuales formen parte de un armezén rigido por me-
dio de las uniones extremas =11- y =12=, De este modo se consigue -
que los desplazamientos del armaszén determinenblos de las rampas

y los elementos de wnidn, & travée de los rodillos =8- se traduzca

en una accidn axial sobre las mediss poleas ~1- y ~2-'y de este

mnodo, se consigue la sepéracién o acercamiento de las mismes,

El desplazamiento del srmazdén o el eje portador de las
medies poleas segin interese, se produciréd por medios manuvales
servo u otros medios conocidos segim convengs. '

Como se comprende, para el funcionamiento del disposiw

tivo variedor es esenciel un desplazemiento relativo entre el ar=-
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mezén y el conjunto de dichas poleas, de modo que 8llo equivalge
a wn desplazamiento relativo de ambos conjuntos segin la longitud
del armazén., As{ pues, se podrd, tanto desplazar el armazén lon=-
gitudinalmente dejando fije la digtancia entre ejes, como dsjar
fijo al mismo y desplazar el sje portador de las medias poleas,

- 0 ges variendo le distancia entre ejes,

Todo cuanto no afects, alters, cembie o modifique la
esencia de loa perfeccionamientos desecritos, serd variable & los
efectos de la actual Patente.

NOTaA,

Se reivindica como objeto de esta Patente de invencidn:
1e= Unos perfeccionamientos en los dispositiveos variadores conti-
nuwos de velocided, caracterizados por comprender la disposicidn de
un conjunto de dos medias poleas montadas sobre el eje motor, con
disposicién de solidarizacién radial, abrazando enire ambas una
corrsa trapezoidal conectada & 1a'pdleé del eje y cuya posicidn
gobre el eje arragtrado es variable de acuerdo con un sistema de
rampas inclinadas montedas constituyendo un armazén rigido'y que
son susceptibles de producir el desplazamlento de las medias poleas
al existir un desplazamiento relativo longitudinel entrs el arma-
zén portador. de las rampas y el conjunto de las medias poleas.
2.- Los propilos perfeccionamientos segin la reivindigacién 1, ca=
racterizados por la disposioién de mendas piezas de tope que abra
zen 2l eje portador de las medias poleas y que ejercen presidn,
en el cago de accionamiento, con intermedio de ¢0jinetes axiales
de bolas, contra diches medias poleag, variando el radio efsctivo
de la polea resultante de ambas, ' .
3.~ Los propios perfeccionamientos segin la reivindicmoidn 2, ca-
racterizados por la disposiocidn de sendos pares de rodillos sobre
las piezaé,de tope que actian sodbre las medias poleas, los cuales

entran en contacto con dos pares de rampas, que estdn montadas
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paralelamente entre s y formendo parte de un armezén rigido que
eatd conectado & medios motrioea. sengibles de desplazarlo longi=-
tudinalmente para producir le impulsidn de les mediss poleas.

Sean cuales fueren las circunsetancias que concurrsn en
la esencialidad de la Patente de invencidn definide en las ante~
riores reivindicaciones, cuyo objeto ea:
4.~ "UNOS PERFECCIONAMIENTOS EN LOS DISPOSITIVOS VARIADORES CON-
TINUOS DE VELOCIDAD",

Conste leo presente memoria de cinco hojes foliadas,
mecanografiadas por una.sola cara y de loa dibujos unidos 2 la
misma,

Barcelons, iR 1966

P.A. de C , S,A.
/
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