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MEMORIA DESCRIPTIVA

que se presenta para unir a la solicitud

de

PATENTE DE INVENCION
formulada el 25 de Marzo de 1966 con el N2 3524.569
en
ESPANA

por VEINTE afios
a nombre de ROBERT GARDEL y EGON GORSKY, de nacionalidad
norteamericana, residentes en 11 Riverside Drive, Nueva
York y 565 East 46th StreetyBrooklyn, respectivamente, am-

bos en Nueva York, Estados Unidos de América, por:

"MEJCRAS INTRODUCIDAS EN LAS MUNECAS ANDADORAS O SIMILARFRS®

Este invento se refiere a una figura de Juguete andgf
dor, en particular una nufleca andadora.

Un. objeto del invento es crear un mecanismo pars aoéibﬁ
nar las piernas de una mufieca o similar para hacer que esté
Gltima camine o ande.

Otro objeto es crear una mufieca andadora o similar,
en la que las piernas de la muileca oscilan hacisa adelante

para simular que andan cuando el cuerpo de la mufleca es he-

cho bascular de un ladoc a otro.
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Un objeto mis es crear ciertas mejoras en la forma, .
construccibén, disposicién y material de los diversos elemen-
tos con que pueden obbenerse los objebos arriba mencionados
y otros.

Los objetos citados anteriormente y otros més, que se
pondrén de menifiesto a medida que prosiga la descripeibn,
se obtienen montando una estructura de bastidor o armazdn
dentro de un cuerpo de muiieca de manera que haya movimien-
to oscilatorio entre la estructura de bastidor y el cuerpo,
con lo que las piernas, que estén montadas en la estructura
de bastidor, son hechas oscilar albternadamente hacia adelante
para simular que andan en funcibén del movimiento oscilatorio
entre la estructura de bastidor y el cuerpo.

En los dlbujos que se acompailian se han répresentado
realizaciones précticas de la invencibén. En dichos dibujos:

La figura 1 es una vista frontal, parcialmente eg‘éec—
cién, de una mufieca andadora construida de acuerdo con‘giiin—
veuto, habiéndose prescindido por razones de claridad de.?ier-
tas partes de la misma que se ilustran en otras figuras.:-..

'.‘

La figura 2 es una vista tomada a lo largo de la 14,
nea II-II de la figura 1.

PR L

La figura % es una vista en perspectiva del mecanismo- -,

de accionamiento interno.

La figura 4 es un alzado del lado exterior del disco _ -.

de las plernas.

La figura 5 es una vista parcial en planta de la cone-
xign del disco de las piernas, estando representadas en sec-
cifén partes de dicha conexipn.

La figura 6 es una vista en seccidn parcial tomada a

lo largo de la linea VI-VI de la figura 2 mostrando el cuer-
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po de la mufieca en una posicidn erecta.

La fipure 7 es una vista similar a la figura 6, pero
muestra el cuerpo de la mufleca inclinado hacis un lado.

La figura 8 es una vista tomada a lo largo de la l;:
nea VIII-VIII de la figura 1.

La Tigura 9 es una vista parcial en planta tomada justa-
mente por encima de los ejes delantero y trasero de una reali-
zacidn alternativa.

La figura 10 es un alzado lateral, pavcialmente en sec—~
cibn, de otra realizacién alternativa.

La figura 1l es una vista tomada a lo largo de la 1i-
nea XI-XI de la figura 10.

Haciendo referencia a los dibujos, la figura 1 ilustra
un cuerpo 10 de mufieca, en el que estén monbtadas las piernas
12 y 1%. EL cuerpo y las plernas pueden estar hechos huecos,
como se representa, de un mabterial adecuado, tal como plés~
tico, Los extremos superiores de cada plerna, 12, 13 estén
alojados en aberturas 10, 16 en el costado del cuerpo 10 de
la muofieca., Cada pilerna 12, 13 lleva un disco 18, 19, respec;
tivamente, que est& mantenido en posicién en las piernas pdr
medios de carga, indicados en general en 20 y 21,

Los medios de carga 21 comprenden un resorte 22 gue tie-
ne un extremo que ge apoya contra una placa 23 montada en lé
pierna 13 y en el otro extremo se apoya contra la cabeza de
una varilla 25. La varilla 25 esté a su vez asegurada al disw
¢o 19 por una pieza de conexibén 26 de forma de S que se ex~
tiende dentro de una aberbura central 27 practicada en el dis-
co 19 y que tiene un extremo fijado al ojal 28 en el otro ex-
tremo de la varilla 25 y el otro extremo unido a una varilla

50 montada en la cara interior del disco 19. Ta varilla 30
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atraviesa la aberbura centrail 27 del disco 19 y puede esbtar
convenienbemente montada en depresiones transversales 31 en
la cara inberior del disco 19, todo ello como se representa
detalladamente en la figura 5. De la descripcién anterior,
puede observarse que los medios de carga 21 empujan y man-

tienen el disco 19 contra el escalén »2 de la pierna 1l3.
Pueden estar previstos adecuados fiadores entre el dise
co 19 y la pierna 13 para asegurar la pierna 15 en las posi-
ciones prescritas. Los fiadores representados comprenden de-
presiones 34 en la cara exterior del disco 19 para recibir
salientes parejos del escaldn oz de la pierna 13. Se obser-—
varé que la pierna 1% puede ser cogida manualmente y hecha
girar a la fuerza para desencagjar los fiaderes y después he-
cha girar (por ejemplo, desde una posicign vertical a una po-
sicidn de sentado) hasta que los fiadores estén alineados y
el resorte 22 tire de ellos para hacer que encajen asegurﬁnr
do las piernas 13 en la nueva posici6bn. En los dibujos s%{ﬂ
han representado cuatro fiadores, pero puede disponerse'cﬁg}—
quier nlmerc si asi conviene. Estos fiadores no se desendéﬂgr

rén normalmente, a menos que se desee hacerlo asi manualmen—

-
o«

te de la manera descrita. Aunque solamente se han descrito
en detalle los medios de carga 21 y la disposicibn de fiado="

res parsa una pierna se sobreentiende que la otra plerna estﬁ':

dispuesta de la misma manera.

Dentro del cuerpo 10 esti montado un mecanismo de ac-

cionamiento destinado a actuar sobre las piernas de manera

que éstas simulen que andan. El mecanismo comprende una es-

tructura de bastidor, indicada en general en 36, montada so-

bre un eje horizontal 37 que se extiende por el cuerpo de

la mufieca de adelante a atrfs. Los extremos del eje 37 estém
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soporbados en las paredes frontal y dorsal del cuerpo de la
mufieca, tal como por los casquillos 38 y 39 (figura 2).

El bastidor 36 tiene una seccidén de placa superior 40
de forma de U provista de montantes espaciados 41 y 42 y una
seccifn de placa inferior 44 de forma de U invertida provis-
ta de pestafias espaciadas 45 y 46, estando las dos secciones
40 y 44 adecuadsmente aseguradas entre si, tal como por re-
maches 47. La seccidén inferior 44 del bastidor tiene pati-
llas levantadas frontal y trasera 48 y 49, respectivamente,
provigtas de aberburas pare recibir el eje 37.

La seccign superior 40 del bastidor soporbta a rotacibn
un eje 50 que tiene un extremo que se extiende més allé del
montante 41 y que soporta una conexidn excéntrica que com-
prende un disco 51 y una espiga 52 en el disco desplazada de
la linea central del eje 50. La espiga 52 soporta a rotacion
un brazo de manivela 54 que se extiende hacia arriba en el
cuerpo de la mufeca y esti montado a rotacibn Junto a un ex-
tremo de una varilla 55 que se extiende desde un costado del
cuerpo al otro. Los exbtremos de la varilla 55 estén monta&és,
en las paredes laterales del cuerpo, tal como por los casqui-
llos 56 y 57 (figura 1).

De la descripcién que antecede se desprenderf que con ...
el bastidor %6 mantenido generalmente horizontal (como se '
describird), la rotacién del disco 51 (por medios de acciona;'r
miento a describir) con su espiga excénirica 52 comunicari
un movimiento de basculacidn de lado a lado al cuerpo 10 alre-
dedor del eje 37. Asi, la figura 7 muestra el cuerpo inclina-
do hacia la derecha cuando la espiga excéntrica 52, en su po-
gicidén més baja, ha tirado del costado derecho del cuerpo ha-
cia ebajo. Con la espiga excéntrica 52 en su posicidén més alta,
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el cuerpo estarh inclinado hacia la izquierda.

Entre los montantes 41, 42 de la seccidn superior 40
ael bastidor esté montado un mobtox elﬁctrico 58 (figuras 2
¥ 3) provisto de un eje de accionamiento 59 que se extiende
mbs ellh del montante 42. El eje 50, que scciona la excén-
trica, se extiende también mas allé del monbante 42 de tal
nanera cue puede interponerse un adecuado engranaje de re-
duccidn, indicadc generalmente en €l en las figuras 2, 6y 7
(no mostrado en la firsura % por razones de claridad), entre
los dos ejes 50 y 59. Uno o més ejes corbtos 62 (figura 3)
pueden estar montados en el montante 42 para soportar el
engronaje de reduccién Sl. De la descripcifn que antecede,
se desprender§ que el movor 58 es opereble para accionar el
eje excéntrico 50 a través del engranaje de reduccibn ol y
hacer bascular con ello el cuerpo 10 de un lado a otro alre-

dedor del eje 37. .o

En las pestafias 45, 46 de la parte inferior 44 deliﬁgg—
tidor estén montados un ¢je frontal 63, un eje trasero 6L.L,K,"_V~
un par de palancas pivotantes 65 y 66 de forma de L. Los ex-

tremos de los ejes frontal y traseroc 635 y G4 se extienden

més alld de las pestailas 43, 46 de la seccién inferior 4

del bastidor y estén recibidos en sberturas practicadas en S

W

el eje trasero representadas en 68 y 69, respschivamente, y -

estando la abertura (sfélo se ha representado una) para el

eje frontal 6% (en el disco 19) representada en 70 (figuras

5 7 8). Para aunentar la zona de soporte entre el eje frontal
63 y los discos 18, 19, puede estar prevista una prolongacifn
en los discos, tal como se indica en 67 en la figura 5. Los

escalones 32 de las piernas impediran que el eje trasero 64
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se desplace axizlmente. Para impedir el desplazamiento axial
del eje frontal 63, un extremo del Gltimo puede estar lige-
ramente aplastado (no mostrado) y el otro extremo, provisto
de una arandela de blogueo 71 acomodada en la depresibn re-
presentada en 72 en la fimura 5.

Como se describiré mhs adelante, las piernas 12, 13
oscilan o giran alrededor del eje frontal 67 cuando la mu-
fleca anda.

El eje frontal 63 esta soportado en aberturas practi-
cadas en las pestaflas 45, 46 del bastidor 36. El eje trase-
ro 64 esta soportado en una gbertura practicada en una pa-
tilla central colgante hacia abajo 73 y se extiende a tra-
vés de ranuras verticalmente alargadas 74, 75 practicadas
en las pestafiag 45, 46. La abertura de la patilla 73 es
aproximadamente del mismo didmetro que el eje trasero 64 c
Jjustamente un poco mayor, siendo la disposicidntal que el
eje 64 puede ser hecho bascular libremente alrededor de la
abertura de la patilla 75 como fulcro, sirviendo las ranu-
ras 74, 75 como gulas y como bopes para limitar el grado de
movimiento de basculacién.

Las palancas 65, 66 de forma de L estén montadas para
movimiento pivotante en las pestafias 45, 46, tal como por i
las monturas de pivobamiento 76, 77. Las palancas 65, 66
tienen aberturas Y8, 79 para recibir el eje trasero 64 de
tal manera que el movimiento pivotante de las palancas 65,
66 alrededor de sus monturas de pivotamiento 76, 77 provo-
caré la basculacifn del eje 64 alrededor de la abertura de
la patilla 73. Los extremos delanteros de las palancas 65,
66 estén situados hacia atras del eje frontal 63. Por debajo

del bastidor 36 estan asegurados a la parte inferior del cuer-
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po 10 unos medios eldsticos, indicados en general en 81,
destinados a actuar sobre las palancas 65, o6 de modo que
éstas hagan que bascule longitudinalmente el eje trasero &4
alrededor de la patilla 73 como se ha descrito anberiormen—
te. Los medios slasbicos 81 representados comprenden un re-
sorte laminar 82 con secciones exbremas situadss debajo de
las partes delanteras colgantes hacla abajo 65; 66’ de las
palancas 65, 66. ElL resorte leaminar 82 esté asegurado en su
seccibn central a una tira 85 que, a su vez, esth asegura-
da al cuerpo por los sujetadores &4 y una varilla alarga-~

da 85,

Para actuar sobre ¢l mecanismo anteriormente descrito,
se conécta el motor 58 mediante un interruptor 87 (figura 2)
gue es operable desde el exterior del cuerpo. &1 interruptor
87 pone en marcha el motor 58 comecténdolo a las baterias de
pllas secas 88 por medio de los conductores eléctricos-39,}
estando las baterias 88 montadas en un lugar adecuado en ol
cuerpo 10, tal como en la plataforma 90. El motor elﬁctriéq’
58 acciona la espiga excéntrica 52 a través del engranajei&e
reduccifn 61, moviendo en vaivén a su vez la espiga excéntri-
ca el brazo de manivela 54 pera hacer bascular el cuerpo iQ-f‘

de un lado a otro aslrededor del eje 37 couo se ha descrito .

anteriormente, El movimiento de vaivén de la barra 54 provo-- -

ca la basculacidn del cuerpo 10 en vez de la del bastidor 56,
impidiendo las piernas l<, que estén montadas en el bastidor
15 7 que descansan sobre una superficie plana de soporte S,
que dicho bastidor »6 bascule.

A medida gue el cuerpo es hecho bascular o inclinado

hacia un lado (hacia la derecha, por ejenplo, como se repre-

senta en la figura 7), el peso del cuerpo se desplaza hacia
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la pierna derecha 12. La pierna derecha 12 tiende por ello

a efectuar un empuje con una mayor fuerza de reaccidén sobre
los extremos de los ejes 63 y 64 debido al encaje de 8stos
tltimos en las aberturas 70, 69, respectivamente, del disco
19 de la pierna. Gomo resultado, el eje trasero 64, que esta
montado en el centro de la patilla 7%, tiende a bascular al-~
rededor de la patilla 7%. Tal como se ve en la figura 7, el
eje trasero 64 es hecho bascular a izquierdas alrededor de
la patilla 73, como se indica por la flecha 9l.

Como las aberturas 68, 69 de los discos, que reciben
los extremos del eje trasero 64, y las aberturas 70 del dis-
co (s8lo se ha representado una), que reciben los extremos
del eje frontal 63, estén espaciadas (véase la figura 8), ¥
como las piermas 12 y 15 son hechas pivotar alrededor del
eje frontal 65, se desprenderd que la basculacifn a izquier-
das anteriormente citada del eje trasero 64 alrededor dz la
patilla 73 empujaré el extremo de la izquierda (figura 7)
del eje trasero 64 hacia abajo para hacer con ello que gire
el disco 19 de la pierna y la pierna izquierda alrededor del
eje frontal 65 en una direccibén de avance, es decir, en una
direccibén como si la pierna 13 estuviera dando un paso hacia
adelante.

Ademés de la fuerza de reaccién contra el peso anterior-
nmente descrita, resultante de la inclinacidén del cuerpo para
provocar la basculacifn longitudinal del eje posterior o4,
se aplica también simulténeamente otra fuerza que tiende a
hacer bascular el eje trasero 64 longitudinalmente en la mis~
ma direccifn. Esta fuerza es aplicada por los medios elasti-
cos 8l a través de las palancas 65, 66.

Haciendo referencia a la figura 7, se observaré que la
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inclinacidén del cuerpo 1U hacia la derecha hace que la mi-
tad izquierda del resorte laminar 82 se eleve y entre en
conbacto con la seccibn colgante hacia abajo 63’ de la pa-
lanca 66. Como consecuencia, es sometido a flexifén el lado
de la izquierda (figura 7) del resorte laminar 82 y la fuer-
za elgstica resulbtante tiende a hacer pivotar la palanca 66
alrededor del pivote 77 en una direcclfné derechas (como se
ve desde el costado derecho de la mufieca). Como la palanca
66 tiene una abertura para recibir el eje trasero 64, el
movimiento de pivobtamiento a derechas anbteriormente citado
de la palanca 66 empujari el extremo de la izquierda del
eje trasero 64 hacia abajo (figura 7), a medida que el Gl-
timo bascula longitudinalmente alrededor de la patilla 73
para complementar la fuerza de reaccidn contra el peso ante-
riormente descrita al empujar la pierna izquierda 13 para
gue dé un paso hacia adelante.

Ademés de lo que antecedg,se aplica también una ﬁei}‘
cera fuerza que tiende a hacer oscilar hacia adelante 1a'i
pierna izquierda l3. Esta tercera fuerza es una fuerza déi”
gravitacién resultante de la montura de pivotamiento despl&—
zada de las piernas 12, 13. Asi, tal como se ve en la figdféi
2, se observari que el eje frontal 63, alrededor del cual .’
pivotan las piernas, esté delante del centro de gravedad
(C@) de las piernas en la distancia d. Por consiguiente, ca&a 
pierna es empujada pargfue dé un paso hacia adelante debido
a la tendencia del centro de gravedad de cada pierna a bus-—
car una posiciﬁn debajo del eje frontal 63. Asi, con el cuer-
po inclinado hacia un lado, por ejemplo hacia la derecha, como
se muestra en la figura 7, y con su peso cargado sobre la pier-

na derecha 12, la pierna izguierda 13 tendera a liberarse por
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si misma de la superficie de soporte S de tal manera que la
gravedad serd eficaz para aplicar una fuerza que empuje la
plerna izquierda 15 dando un movimiento de oscilacibén o de
avance por pPasosS.

Aunque lo que precede describe cémo la pierna izquier-
da 13 es empujada hacia adelante para dar un paso cuando el
cuerpo 10 es hecho bascular o inclinado hacia la derecha,
resultard fécilmente evidente que la pierna derecha 12 es
empujada hacia adelante de igual manera a medida que el cuer-
po 10 es hecho bascular o inclinado hacia le izquierda. Por
¢onsiguiente, la basculaciﬁn del cuerpo de un lado a otro
hard que avancen alternadamese las dos piernas para hacer
que la muileca ande.

Se observaré que las tres fuerzas que tienden a que
cada pierna vaya hacia adelante, es decir, la fuerza de
reaccién contra el peso, la fuerza aplicada por las palan-
cas 65, 66 y la fuerza de gravedad, son complementarias de
modo que una cualquiera (o dos de ellas) pueda ser empleada
sin las otras dos (o sin una de ellas). Asi, una realizaéiﬁh
alternativa incluye la eliminacién de las palancas 65, ©6
y del resorbe laminar 82 de modo que solamente actfien sobre -
las piernas la fuerza de reaccidn contra el peso y la fueﬂrf;
za de la gravedad. Otra realizacifn alternativa incluye l&t:*
eliminacibn del eje posterior 64 y el uso de un eje corto 93'
(figura 9) asegurado a cada una de las palancas 65, 66 y que
pasa & través de ranuras alargadas 74, 75 practicadas en las
pestafias 46, 45 del bastidor 36. Serd evidente que el resorte
laninar 82 hara pivotar las palancas 65, 66 y accionaré los
ejes cortos 93 fijados a clias (de cuyos ejes solamente se
ha representado uno) para hacer oscilar las piernas en una

- 11 -
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La actuacidn del peso de las plernas puede ser la
Unica fuerza actuente para las piernas, estando deserita
en detalle una realizacibén especifica de tal disposicién
en la solicitud de Patenbe norteamericana ne 511.507, en
tramitacidn, presentada el 3 de Diciembre de i965.

Como una realizaciQn alternativa mis, puede eliminar-
se el mecanismo de basculacidn de lado a lado, es decir, el
motor 58, el engranaje de reduccifn bl, el disco excéniri-
co 51, la espiga 52, la barra 54 y la varilla 55 y puede
hacerse bascular el cuerpo de un lado a otro cogiendo la
mano v otra parte de la mufieca y haciendo bascular manual-
mente la filtima de un lado a otro. En otra realizacifn (fi-
gura 10), el cuerpo es hecho bascular de un lado a otro
por un operador manipulado externo, indicado en general en
94, que comprende un miembro de base 95 que soporte fi@g;:
mente un mango inferior Yo y que soporta a rotaciQn un'ﬁaﬁ-
go superior 97. Un cable flexible 98 montado =a rotaciﬁn‘?;
el mienmbro de base 95 tiene un brazo de manivela 99 en ayli-
cacidn con una patilla 10C formada de una pieza con el man-
go superior 97. Resultari evidente que oprimiendo alterna;”f
tivamente las mitades de la derecha y de la izquierda de iogj
dos mangos 96, 97 se hari bascular a rotacidn el eje 98. Ei:’:
eje 98, que puede estar encerrado dentre de una funda 101,j.f;
conduce al interior del cuerpo 10a de la mufieca donde estd
conectado a un miembro de brazo de manivela 102 que lleva
un botdén de manivela 105 que se extiende dentro del cuerpo
10z, Una tira 104 asegurada al bastidor. 36a se extiende ha-

cia arriba y termingén un extremo 105 de forma de U que esté

a caballo sobre el botén de manivela 105. Con el botén 103
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apoyado contra los lados del extremo 105 de forma de U, la
basculacidén del eje flexible 98 desplazard el cuerpo 10a
con relacifn a la tira 104 y al bastidor 36a para hacer
bascular con ello el cuerpo de un lado a otro alrededor del
eje 37«

Se comprenderd que pueden hacerse diversas modifica-
ciones en las realizaciones anteriormente descritas. Por
ejemplo, puede modificarse la estructura de bastidor 36
para que se extienda més dentro del cuerpo a fin de montar
el motor y el engranaje de reduccién. Asimismo, las baterias
pueden esbar situadas en el exterior y puede esbar prevista
en el cuerpo una clavija eléctrica. Como otra alternativa,
pueden sustituirse el motor eléctrico y las baterias por un
motor de cuerds mecénico elbsticamente accionado. |

Se comprenderid que pueden hacerse diversos cambios en
la forma, la construccién y la disposicién de las distintas
partes sin apartarse del espiritu y el alcance de la iriven-
cifn que, por consiguiente, no ha de considerarse 1imitéia
a los detalles representados o descritos en esba memoria,
excepto aquéllos que estin incluidos en las reivindicacio-
nes o que pueden ser regueridos por divulgaciones de la téc-
nica anterior. _

Esta solicitud, que corresponde a la presenbada en;igs
Estados Unidos de América, el 13 de Diciembre de 1965, béjq‘
el ne 513.380, se acoge a los beneficios del articulo 51 éél

vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.
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Los puntos de invencidn propie y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta Patente de Invencidn
en Espaiia, por VEINTE afios, son los siguientes:

l.~ Mejoras introducidas en les muflecas andadoras
0 similares que tienen un cuerpo con plernas, caracterizadag
porgue las mismas compronden un bastidor, medios gque montan
dicho bastidor en dicho cuerpo permitiendo movimiento gira-
torio relativo entre dicho bastidor y dicho cusrpo, y nedios
entre el bastidor y las piernas acciopables en funcidn de
dicho movimiento ziratorio para hacer osciler las piernas
hacle adelante para gimular la accidn de ander cuando el
guerpo es balanceado de lado a lado alrededor de dichos me-
dios de montaje.

2.~ Lejoras seglin la reivindicacidén 1, caracteriza-
dag porgue dichos medios accionables comprenden soportes de
pivote para las piernas y medios separados de dichos sopor-—

tes de pivote que ajustan con dichas piernas para hacerlas

o)

o

oscilar alrededor de dichos soportes de pivote.

3.~ irejoras segin le reivindicacidn 1, caracteriza-
das porque dichos medios de montaje permiten movimiento gira-
torio relativo entre el cuerpo y el bastidor a lo largo de un
eje que se extiende de delante hacia atrds de dicho cuerpo.

4.~ ilejoras sezgdn la reivindicacién 1, caracteri-
zadas porque estdn prvistos adends medios para balancear di-
cho ouerﬁo de lado & lado alrededor del eje de dichos mediog

de montaje.

5,- icejoras sesin la reivindicacidn 4, caracteriza-
o y

18-XI-1966 - 14 -
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das porque dichos medios para balancear dicho cuerpo son

accionables exteriormente a dicho cuerpo.

6.~ liejoras segdn la

reivindicacién 1, caracteri-

zadas porque dichos medios accionables comprenden soportes

de pivote para las piernas, estando dichos sgoportes de pi-

vote dispuestos delante del centro de gravedad de las pler-

nas cuando las dltimas estdn sosteniendo el cuerpo en una po-

sicidn normal erecta.

T7.- kejoras segin la

reivindicacién 1, caracteriza-

das porque dichos medios accionables comprenden palancas mon-

tadas pivotantemente sobre dicho bastidor, una unidén mecdni-

ca entre dichas palancas y las
nontados sobre Gicho cuerpo en
ternativamente dichas palancas
de lado a lado de dicho cuerpo
vanente a las piernas pars que

8.- llejoras segin la

viernas, y medios eldsticos
und pogicidn para pivotar al-
en el movimiento de balanceo
impulgando con ello alternati-
oscilen hacia adelante.

reivindicacidn 1, caracteriza-

das porque dichos medios accionables comprenden un eje que

ajusta con dichas plernas, medios sobre dicho bastidor que mon-

tan dicho eje para movimiento de balanceo longitudinal por

lo gue cuando el cuerpo es balanceado a un lado para situar

néds peso del mismo sobre una pierna, la fuerza de reaccidn

avmentada resultante de dicha p

ierna sobre dicho eje balan-

cea al dltimo longitudinalmente de manera que accione y haga

ogellar la ofra plerna hacla adelante.

9.~ llejoras segin la

reivindicacidén 8, caracteri-

zadas porque estdn previstos ademds wedlos para gular y li-

mitar el movimiento de balanceo longitudinal de Gicho eje,

10.~ Eejoras introducidas en las mufiecas andadoras

o gimilares que tienen un cuerpo con pilernas, caracterizadas

18-X1-1966
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porque las mismas comprenden un bastidor, medios que mon-
tan dicho bastidor en dicho cuerpo en un eje geométrico que
se extiende de delante hacia atrds de dicho cuerpo y que per-
miten movimiento de balanceo ziratorio de lado a lado del
cuerpo alrededor de dicho bastidor, soportes de pierna pi-
votantes que se extienden desde el bagtidor, y medios accio-
nables que ajustan con dichas piernas en posiciones separa—
das de dichos soportes de pierna pivotantes y que respon-
den a dicho movimiento de balanceo giratorio de lado a la-
do para hacer oscilar alternativamente dichas piernas hacia
adelante y alrededor de dichos soportes de pilernas pivo-
tantes.

1l.- Hejoras introducidas en las muficcas andadoras
0o similares.

Tal y como se ha descrito en la Ilemoria que antece-
de, representado en los dibujos gue se acompailan y con los

fines que se han especificado.

Tata Hemoria consta de dieciseis hojas escritas a

5 4 NOV. B

médquina por wna sola cara,

Ladrid,

R
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