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P A T E N T E  D E  I N T R O D U C C I O N

por DIEZ años

cuyo p r iv ile g io  se  s o l i c i t a  para España, sus 

t e r r i to r io s  y p lazas de soberan ía, a favor de:

f INDUSTRIAS BETTOR, S.A .

1
K i' entidad española, dom iciliada en Barcelona,

c a l le  Balmes, núm. 56, r e la t iv a  a :

" PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE RELOJES"



MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se  r e f ie r e  a unos perfeccion a-
i

mientos en la  construcción de r e lo je s ,  concretamente en lo s  

que sus in d icac ion es son numéricas mediante mecanismo conta 

b iliz a d o r  autom ático, presentando por separado l a s  c i f r a s  

r e la t iv a s  a l a s  horas minutos y segundos. - - - - - - - - -

Los expresados perfeccionam ientos se carac te rizan  por 

e l  hecho de que en una base laminar r íg id a ,  acoplable a una 

c a ja  envolvente de l a  que constituye la ' tapa p o ste r io r , e s­

tán f i ja d o s  lo s  soportes para un e je  lo n g itu d in a l en e l  que 

g iran  separadamente t r e s  tambores con c i f r a s  p e r i fé r ic a s ,  

uno para l a s  h oras, otro para la s  decenas de minuto y otro 

para l a s  unidades de minuto, estando asimismo montado, en 

e l  soporte recayente en e l  lado de e s te  últim o tambor, un 

d isp o s it iv o  motor cronométrico que se  acop la a un tambor ro 

ta t iv o  dotado de c i f r a s  p e r i fé r ic a s ,  r e la t iv a s  a lo s  segun­

dos, y p rovisto  de un pivote excéntrico  que, a cada v u e lta , 

se  re la c io n a  con una rueda de d iez d ien tes so l id a r ia  a x ia l­

mente a l  tambor de la s  unidades de minuto, presentando e ste  

tambor un p ivote excéntrico  r e t r á c t i l  que, a cada v u e lta , 

en tra en co in ciden cia con un ín d ice  f i j o  que determina su e- 

mergencia hacia e l  lado del tambor de la s  decenas de minuto 

para causar un g iro  del mismo a l  c o in c id ir  con una de la s  

doce a le ta s  a x ia le s  que posee, m ientras que e l  tambor ú l t i -



5.

10.

mámente c itad o  dispone de dos p ivo tes a x ia le s  r e t r á c t i l e s ,  

en (posición d iam etral, t a le s  que, cada s e i s  v u e lta s  de d i­

cho tambor, uno de sus p ivo tes pasa a l a  posic ión  s a l ie n te , 

por co in c id ir  con ig u a l posición  d e l p ivote de l tambor de 

unidades de minuto, causando un g iro  del tambor de horas a l 

se r  a rra s tra d a  una de sus doce a le ta s  a x ia le s  por e l  p ivote 

sa l ie n te , resu ltando de la  c itad a  in te rre la c ió n  del d isp o s i­

tiv o  motor y de lo s  cuatro tambores, l a s  p ertin en tes in d ica­

ciones h o raria s  a trav és de l a s  r e sp e c tiv a s  c i f r a s  p e r i f é r i ­

cas v i s ib le s  por unas v e n ta n illa s  tran sp aren tes de l a  cara 

an terio r de l a  c a ja  envolvente. - -  ---- - - - - - - - - - -

Los tambores montados en e l  e je  lo n g itu d in a l presentan 

unas muescas en uno de sus bordes, en correspondencia con 

sus re sp e c tiv a s  in d icacion es numéricas, en cuyas muescas se 

15» a p lic a  un f l e j e  de retención  so lid a r io  a l a  base , en orden 

a mantener e sta b le  cada posic ión  operante. - - - - - - - -

La base r íg id a  posee unas v e n ta n illa s  para l ib r e  acce­

so a lo s  tambores montados en e l  e je  lo n g itu d in a l, para e- 

ven tuales a ju s te s  cronométricos de lo s  mismos, cuyas venta- 

20 . n i l l a s  disponen de una c o r t in i l l a  r íg id a  accionable manual­

mente mediante p ivotes s a l ie n te s  por unas ranuras l a t e r a l e s . -

S I  d isp o s it iv o  motor co n siste  en un motor e lé c tr ic o  

sin crón ico , por lo  que e je rce  por s í  mismo l a s  funciones de 

cronom etrización, estando acoplado a un mecanismo reductor 

25. de velocidad que se  re lac io n a  con e l  tambor de segundos. En 

o tro s c a so s , se a p lic a  un motor e lé c tr ic o  asin crón ico , debí 

damente acoplado a un mecanismo cronométrico, e igualmente
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relacion ado  con un reductor.

E l d isp o s it iv o  motor, en otro proceder, co n siste  en un 

mecanismo de muelle e sp ira l  para mover un juego de engra­

n e s . - - - - -  ------ -------- -- --------------------- - - - - - - -

5 . l a  t a se  r íg id a  de l a  c a ja  envolvente posee unas o re ja s

para in se rc ió n , por presión  e l á s t i c a ,  de lo s  extremos de u— 

na v a r i l l a  debidamente acodada por debajo de l a  prop ia c a j a , , 

en orden a c o n st itu ir  e l  elemento de apoyo e sta b le  del con­

ju n to . -------------------------- --  - - - - - - - -

10. Para f a c i l i t a r  l a  comprensión de la s  id e as exp u estas,

dando a conocer a l  mismo tiempo d iv erso s d e ta l le s  de orden 

co n stru ctiv o , se  d escrib e  seguidamente una forma de r e a l i ­

zación de l a  presente invención haciendo re fe re n c ia  a lo s  

planos que acompañan a e s ta  memoria, lo s  c u a le s , dado su 

15. f in  primordialmente i lu s t r a t iv o ,  deberán se r  in terp retad os 

como d esp rov isto s de todo alcance lim ita t iv o  respecto a la  

amplitud de la  protección  le g a l  que se s o l i c i t a .  En lo s  d i­

b u jo s : ------ ----- -- ----- ----- ----- -- ----- ----- --  -  -  ------ -- -----

F igu ra 1, rep resen ta , en alzado fr o n ta l ,  e l  conjunto 

20 . de l r e lo j  en posic ión  e s ta b le . - - - - - - - - - - - - - -

F igura 2, es una sección  tra n sv e r sa l según una lín e a  

I I - I I  de l a  f ig u ra  a n t e r i o r . -------------------------- -----------

F igu ra  3, rep resen ta  e l  r e lo j  en cuestión  según una 

v i s t a  en alzado p o ste r io r . -  ---- - - - - - - - - - - - - -

25» F igu ra 4 , rep resen ta , en alzado l a t e r a l ,  e l  mismo re­

lo j  desprovisto  de c a ja  envolvente. - - - - - - - - - - -



F igu ra 5, corresponde a  una sección  lon g itu d in a l por 

una lín e a  V-V dé l a  f ig u r a  a n te r io r . - - - - - - - - - - -

F igura 6 , rep resen ta , en alzado la t e r a l ,  e l  presente 

r e lo j  s in  su c a ja  e n v o lv e n te .------ -- -------- -- -------- -- -----

F igu ra 7 , rep resen ta , en p lan ta , e l  mismo r e lo j  exen­

to de l a  c a ja  envolvente. -  -  -  ------ --  --------------  _ _ -

E l r e lo j  de re fe re n c ia  consta de una base plana 1 en 

p laca  m etálica troquelada, que s irv e  de elemento de susten­

tac ión  de lo s  mecanismos, y de una c a ja  envolvente 2 obte­

nida por moldeo en p lá s t ic o .  La base 1 queda ap licad a  den­

tro  de un r e s a l t e  de la  c a ja  2 , a  la  que se  f i j a  mediante 

to r n i l lo s  3 , constituyendo la  -tapa p o ste r io r  de l a  misma.

En su parte  a n te r io r , dicha c a ja  forma un r e s a l t e  4 a modo 

de marco de un c r i s t a l  opaco 5 , f i j o  a la  propia c a ja ,  pro­

v is to  de t r e s  m ir i l la s  tran sparen tes 6 , 7 y 8 . ------  _ _ _

Dichos mecanismos co n sisten  en un d isp o s it iv o  motor y 

en un d isp o s it iv o  c o n tab iliz ad o r , lo s  cu ales se apoyan en 

unos soportes 9 y 10, en forma de escuadra, su je to s  median­

te  to r n il lo s  11 a l a  base 1 . -  ---- -  -  -  -  -  ---- ---- -------

E l d isp o s it iv o  motor co n siste  de un motor e lé c tr ic o  

sincrónico 12, del tip o  m iniatura, acoplado a un reductor 

13, formando un conjunto f i j o  a l  soporte 10 mediante to rn i­

l l o s  pasadores 14* E ste motor se alim enta de l a  red median 

te  conexiones 15 que se ap lican  en una envolvente tubular 

16. En l a s  f ig u r a s  se aprecian  lo s  a n i l lo s  de cobre 1 7 ,que 

se ciñen en l a s  p iezas p o la re s , lo s  cu ales dan lu gar a un 

efecto  amortiguador del campo g ira to r io  inverso  propio de
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esto s motores y que se mueve con una velocidad doble respes 

to a la  rueda p o lar. -----------------------  -  -  --------  ------ --

E l d isp o sitiv o  contabilizador consta de cuatro tambo­

re s  ro ta tiv o s con c i f r a s  p e r ifé r ic a s , a saber: un tambor 18 I 

5. para segundos, marcado entre 0 y 59, montado a la  sa lid a  del ! 

e je  del reductor 13; un tambor 19 para unidades de minuto, 

marcado de 0 a 9 ; un tambor 20 para decenas de minuto, con 

dos se r ie s  de números de O a 5 , y un tambor 21 para horas, 

marcado de 1 a 12. -  - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

10. lo s  tambores 19, 20 y 21 están montados libremente en uní

e je  longitudinal 22 que se apoya en lo s soportes 9 y 10, es­

tando realizad os en p lá stico  y provistos de un caequillo  de 

fr icc ió n  23 en bronce. -  ---- -  -  -  -  -  ---  -  -  -  ---  -  ----

15.

2 0.

25.

E l tambor 18 posee un pivote excéntrico f i j o  24 que se 

relacion a con una rueda 25, de diez d ien tes, so l id a r ia  a l 

tambor 19* Este último posee ion pivote r e t r á c t i l  excéntri­

co 26 que, en cada vu elta , es presionado por un índice 27 

f i j o  a l soporte 10; dicho pivote e stá  montado en un sopor­

te  28 con resorte h e lico id al 29 que tiende a mantener sa lle n  

te  a l  pivote hacia e l lado del indicado índice 27* ------------

E l tambor 20 posee, en oposición diam etral, dos pivo­
te s excéntricos r e t r á c t i le s  30, montados en sendos soportes 

31 con resorte  h e lico id a l 32, que tienden a s a l i r  hacia e l 

lado del tambor 19* También posee unos dientes a x ia le s  33, 

por e l lado de dicho tambor 19, destinados a co in cid ir pe­

riódicamente con e l pivote 26 de este  últim o. ---------  -  ----

E l tambor 21 posee unos dientes ax ia le s  34 por e l lado



d e l tambor 20 , destinados a c o in c id ir  periódicamente con 

lo s  p ivo tes 30 d e l mismo. -  ---- - - - - - - -  ---- _ _ _ ___

ünos manguitos 35 se  ap lican  para mantener l a  adecua­

da separación  entre c ie r to s  elementos montados en e l e je  

22. Para reten er en sus posic ion es e s ta b le s  a lo s  tambores 

19, 20 y 21, lo s  mismos poseen unas muescas 36 en uno de 

su s bordes, en l a s  cu ales se ap lican  unas láminas e l á s t ic a s  

37 f i j a s  a unos soportes 38 montados en l a  p laca  1 mediante 
to r n i l lo s  39* ---- - - - - - -  ---- _ _ _ ---- _ _ _ _ _ _____

Para poder manipular eventualmente lo s  tambores 19, 20 

y 21 , l a  p laca  1 posee unas v e n ta n illa s  40 y 41, l a  cual e s­

t á  p ro v is ta  de una c o r t in i l l a  de c ie rre  42, en lámina metá­

l i c a ,  que mediante unos pomos 43 que asoman por sendas ra ­

nuras 44, r e s u lta  fácilm ente acc ion ab le . E sta  c o r t in i l l a  

d iscu rre  entre l a  p laca  1 y una ho ja  e x te r io r  pegada a e l l a .

E l conjunto d e l aparato es apto para suspenderlo en u- 

na pared o lu gar adecuado, introduciendo un elemento sopor­

tan te  en una ranura 45 de l a  p laca  1. También es a p lic a b le  

sobre una su p e r fic ie  p lana, para lo  cual dispone de unas o- 

r e ja s  46, s o l id a r ia s  a l a  p laca  1 mediante to r n il lo s  47, en 

l a s  que se  ap lican  elásticam ente lo s  extremos de una v a r i­

l l a  m etálica 48 debidamente conformada en acodados, s irv ie n ­

do para apoyarse en aq u ella  su p e r f ic ie . -  ---- ---- - - -  ----

E l funcionamiento d e l r e lo j es como sig u e . Estando co­

nectadas a l a  red la s  conexiones 15 , e l  motor 12 g ir a  y cau­

sa  l a  ac tiv ac ió n  d e l d isp o s it iv o  c o n tab iliz ad o r , a trav és 

d e l reductor 13* Como se  t r a t a  de un motor sin crón ico , no



p re c isa  medio alguno de regu lación  dado que g ir a  a un núme­

ro de revoluciones por minuto que coincide con la  frecuen­

c ia  de l a  red de alim entación . Dicho g iro  pasa a l  tambor 

18 que r e g i s t r a  lo s  segundos y , a cada v u e lta , transm ite un 

5 * movimiento a l  tambor 19 por medio del pivote 24 y l a  rueda 

25, con lo  que cada 60 segundos, e ste  últim o tambor avanza 

un pinito. ------ -- ---------------------------- --  -  ------ -- ----- -- -----

Los desplazam ientos in term iten tes del tambor se suce­

den de forma que a l  completar una v u e lta , o se a  diez minu- 

10 . t o s ,  causan un movimiento d e l tambor 20 en un punto, con lo  

que entre ambos tambores to ta liz a n  e l  número de minutos. -  -

Cada s e i s  v u e lta s  d e l tambor 20, o sea  cada hora, e l 

tambor 21 es ob jeto  de un avance en un punto, indicando l a  

hora. --------- -------- ----- ----- -- ----------- --  -  ------ --

15* S I  d isp o s it iv o  motor indicado responde plenamente a

l a s  necesidades de l r e lo j ,  s i  bien por razones v a r ia s  pue­

den adoptarse o tros t ip o s  de d is p o s it iv o s ; entre e sto s  d is ­

p o s it iv o s  cabe in d ic a r  lo s  motores asin crón icos con agrega­

ción de un elemento cronométrico. Entre lo s  elementos cro- 

20 . nométricos idóneos es ap licab le  e l  c lá s ic o  de cuerda median­

te  re so r te  e s p ir a l  y ruedas de engrane. -  ---- - - - - - - -

Habiendo d e sc r ito  suficientem ente la s  c a r a c te r í s t ic a s ,  

v e n ta ja s  y re a liz a c ió n  de lo s  perfeccionam ientos según l a  

presente invención, debe hacerse co n star , en resúmen, que 

en l a  misma podrán in tro d u cirse  cuantas v ar ian te s de deta­

l l e  l a  experien cia  y l a  p rá c tic a  puedan aco n se ja r , en cuan­

to  a dim ensiones, número de p iezas in te g ra n te s , m ateria les

25
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empleados en su construcción , formas de acoplamiento y demás 

c ircu n stan c ia s a c c e so r ia s , siempre que con e l lo  no se  d esv ir  

túe su e sen c ia lid ad , que e s la  que se  concreta en la  primera 

de l a s  re iv in d icac io n es que siguen , ya sea  considerada a i s ­

ladamente, ya sea  considerada junto a una o v a r ia s  de l a s  

re iv in d icac io n es r e s t a n t e s . ------ ----- -- ----- ----------- -- --------

N O T A

Se declaran de novedad, propiedad para España y todos 

su s t e r r i to r io s  y p laza s de soberan ía, l a s  s ig u ie n te s : -  -

R E I V I N D I C A C I O N E S

1 Perfeccionam ientos en l a  construcción de r e lo je s ,  

ca rac te rizad o s por e l  hecho de que en una p laca  base , aco- 

p lab le  a una c a ja  envolvente de l a  que constituye la  tap a  

p o s te r io r , e stán  f i ja d o s  lo s  soportes para un e je  lon gitu ­

d in a l en e l que g iran  separadamente t r e s  tambores con c i f r a s  

p e r i fé r ic a s ,  uno para l a s  horas, otro para la s  decenas de 

minutos y otro para l a s  unidades de minutos, estando asim is­

mo montado, en e l  soporte recayente en e l  lado de e s te  ú l t i ­

mo tambor, un d isp o s it iv o  motor cronométrico que se  acopla 

a un tambor ro ta tiv o  dotado de c i f r a s  p e r i fé r ic a s  r e la t iv a s  

a lo s  segundos y p ro v isto  de un p ivote  excéntrico  f i j o  que, 

a cada v u e lta , se re lac io n a  con una rueda de diez d ien tes 

s o l id a r ia  a l  tambor de la s  unidades de minutos, presentando 

e s te  tambor un p ivote excéntrico r e t r á c t i l  que, a cada vuel­

t a ,  en tra en coin ciden cia con un ín d ice  f i j o  que determina 

su emergencia h acia  e l  lado d e l tambor de l a s  decenas de mi-



ñutos para causar un g iro  del mismo a l  c o in c id ir  con una de 

l a s  doce a le ta s  a x ia le s  que posee, m ientras que e l  tambor 

últimamente c itado  dispone de dos p iv o tes a x ia le s  r e t r á c t i ­

l e s ,  en oposición d iam etral, t a le s  que, cada s e i s  v u e lta s 

de dicho tambor, uno de sus p iv o tes pasa a l a  posic ión  sa­

l ie n te ,  por co in c id ir  con ig u a l posic ión  del pivote de uni­

dades de minuto, causando un g iro  d e l tambor de l a s  horas 

a l  se r  a rra s tra d a  una de sus doce a le ta s  a x ia le s  por e l  p i­

vote s a l ie n te , resu ltando de l a  c ita d a  in te rre la c ió n  d e l d is  

p o sitiv o  motor y de lo s  tambores, l a s  p ertin en tes in d icac io ­

nes h o raria s a trav é s  de l a s  re sp e c tiv a s  c i f r a s  p e r i fé r ic a s  

v i s ib le s  por unas v e n ta n illa s  tran sparen tes de l a  cara ante­

r io r  de l a  c a ja  envolvente. - - - - - - -  ---- ---- -  -  ---- _

2 .  -  Perfeccionam ientos en l a  construcción de r e lo je s ,  

según l a  re iv in d icac ió n  a n te r io r , carac te rizad o s por e l  he­

cho de que lo s  tambores montados en e l e je  lo n g itu d in a l pre­

sentan unas muescas, en correspondencia con sus re sp e c tiv a s  

in d icac io n es numéricas, en cuyas muescas se a p lic a  un f l e je  

de retención  so lid a r io  a la  base , en orden a mantener e s ta ­

b le cada posición  operante. - - - - - - - - - - - - - - - -

3 . -  Perfeccionam ientos en l a  construcción de r e lo je s ,

según l a  re iv in d icac ió n  prim era, c arac te rizad o s por e l  he­

cho de que l a  p laca  base posee unas v e n ta n illa s  para l ib r e  

acceso a lo s  tambores montados en e l e je  lo n g itu d in a l, pa­

r a  eventuales a ju s te s  cronométricos de lo s  mismos, cuyas 

v e n ta n illa s  disponen de una c o r t in i l l a  r íg id a  accionable ma 

nualmente mediante p ivo tes s a l ie n te s  por unas ranuras la t e ­
r a l e s .  -  -  ------ --  -  -  -  ------ _ _ _ _ _ _ _ ----- -- ----- --  _
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4-.- Perfeccionam ientos en l a  construcción de r e lo je s ,  

según la  re iv in d icación  prim era, caracterizad os por e l he­

cho de que e l  d isp o s it iv o  motor co n siste  en un motor e léc­

tr ic o  sin crón ico , por lo  que e je rce  por s í  mismo la s  fun ci£  i 

5. nes de cronom etrización, estando acoplado a un mecanismo re -  i 

ductor de velocidad que se re lac io n a  con e l  tambor de según i 

d o s . ------------ -- -------- -- ---------------- -- ----------  ------ ----- --

5 . -  Perfeccionam ientos en la  construcción de r e lo je s ,  

según l a  re iv in d icación  primera, caracterizad os por e l  he-

10 . cho de que e l  d isp o s it iv o  motor consta de un motor e lé c t r i ­

co asin crón ico , debidamente acoplado a un mecanismo cronomé 

t r ic o , y relacionado a l tambor de segundos a trav és de un r£  ¡ 

ductor de velocidad . - -  ---  - - - - - - - - - - - -  ---  -

6 .  -  Perfeccionam ientos en la  construcción de r e lo je s ,

15 . según la  re iv in d icación  primera, caracterizados por e l hecho

de que e l  d isp o s it iv o  motor consta de un muelle e sp ira l  pa­

ra  dar cuerda a un juego de engranes. - - - - -  ------  -  -  -

7«- Perfeccionamientos en l a  construcción de r e lo je s ,  

según l a  re iv in d icación  primera, caracterizad o s por e l he- 

20 . cho ele que l a  p laca  base posee un par de o re ja s  para in se r­

ción , a presión e lá s t ic a ,  de lo s  extremos de una v a r i l l a  de­

bidamente acodada por debajo de l a  propia c a ja  envolvente, 

en orden a c o n st itu ir  e l  elemento de apoyo e s ta b le . -  ---- -

8 . -  "PERPECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION LE RELOJES". 

25. Todo e llo  t a l  como se describe y re iv in d ica  en la  pre-



sente memoria que consta de doce h o ja s , fo lia d a s  y mecano­

g ra fia d a s  por una so la  de sus c a ra s , y de s ie te  f ig u r a s  que 

l a  i lu s t r a n .

U m iS, 2 3 HfiR. *96$
P. A. M . CUREÍl SUÑQL

mts





/  /  f  w - '  /  ✓  / i ''-*' ‘— s  / .  » 5 ^




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



