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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencion se refier? a unos perfecciona~
mientos en la construccidn de relojeé, concretaments en los
que sus indicaciones son numericas mediante mecanismo conta
bilizador automético, presentando por separado las cifras

relativas a las horas minutos y segundos. = = = = = = = = =

Los expresados perfeccionamientos se caracterizan por
el hecho de que en una base leminar rigida, acoplable a una
caja envolvente de la gue constituye la'tapa posterior, es~
tan fijados los soportes para un eje longitudinal en el que
giraen separadamente tres tambores con cifras periféricas,
uno para las horas, otro pera las decenas de minuto ¥y otro
bare las unidades de minuto, estando asimismo montado, en
el soporte recayente en el lado de este ultimo tambor, un
dispositivo motor cronometrico que se acopla a2 un tambor ro
tativo dotado de cifras periféricas, relativas a 1los segun-
dos, y provisto de un pivote excéntrico que, a cada vuelta,
Se relaciona con una rueda de diez dientes solidaria axial-
mente al tambor de las unidades de minuto, presentando este
tambor un pivote excéntrico retrictil que, 2 cada vuelta,
entra en coincidenciz con un indice fijo que determina su e-
mergencia hacia el lado del tambor de las decenas de minuto
para causar un giro del mismo al coincidir con una de las

doce aletas axiales que posee, mientras que el tambor ulti-
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mamente c¢itadc dispone de dos pivotes axiales retréctiles,

en gosicion diametral, tales que, cada seis vueltas de di-
c¢ho tambor, uno de sus pivotes pasa 2 la posicién saliente,
por coinecidir con igual'posicién del pivote del tambor de
unidades de minuto, causando un giro del tambor de horas al
ser arrastrada una de sus doce aletas axiales por el pivote
saliente, resultando de la citada interrelaciodn del disposi-
tivo motor y de los cuatro taﬁbores, las pertinentes indica-
ciones horerias a través de las respectivas cifras periferi-.
cas visibles por unas ventanilles transparentes de la cara

anterior de la caja envolvente. = = = = = = = « = = = = = =

Los tambores montados en el eje longitudinal presentan
unes muescas en uno de sus bordes, en correspondencia con
sus respectivas indicsciones numericas, en cuyas muescas se
aplica un fleje de retencion solidario ez la base, en orden

‘ ) . . 4
a mentener estable cada posicion operantes:s = = = = = =« = -

La base rigida posee un2s ventanilles parza libre acce-
80 a losg btambores montados en el eje longitudinal, para e-
ventuales ajustes cronométricos de los mismos, cuyas venta-
nillas disponen de una cortinilla r{gida accionable manual-

mente mediante pivotessalientes por unas ranuras laterales.-:

El dispositivo motor consiste en un motor eléctrico
sincrénico, por 1lo que ejerce por si mismo las funciones de
cronometrizacién, estando acoplado a un mecanismo reductor
de velocidad que se relaciona con el tambor de segundos. En

R ’ . . 7 . 3
otros casos, se aplica un motor electrico asincronico, debi

damente acoplado 2 un mecanismo cronométrico, e ilgualmente
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El dispositivo motor, en otro proceder, consiste en un

mecanismo de muelle espiral para mover un juego de engra-

NESoe = = o o o= = m = == = - - e o me o om = w oee = -

La base rigida de la caja envolvente posee unas orejas
para insercidn, por presion elastica, de los extremos de u-
na varilla debidamente acodada por debajo de la propia caja, .

en orden a constituir el elemento de apoyo estable del con-

Para facilitar la comprensién de las ideas expuestas,

dando & conocer a8l mismo tiempo diversos detalles de orden

constructivo, se describe seguidamente una forma de resali-

zacién de le presenté invencion haciendo referencis a los
planos gque acompafian a esta memoria, los cuales, dado su

fin primordislmente ilustrativo, deberan ser interpretados
como desprovistos de todo alcance limitativo respecto a la
amplitud de la proteccidn legal gque se solicita. En los di-

PUJOSE = = = = = = = = . - .- - - - - - e e .- -~ -

Pigure 1, representa, en alzado frontal, el conjunto

del reloj en posicidn estables = = = = = = = = = = = = - =

Pigura 2, es una seccidn transversal segﬁn una linea

II-II de la figura anterior. = = = =« = = = = = = = = - =

Figura 3, representa el reloj en cuestion segﬁn uns

vista en alzado posteriore. - = = = = - - - e = = - - = -

Figura 4, representa, en alzado lateral, el mismo re—

loj desprovisto de caja envolvente. = - = = = = = = = ~ =
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Pigura 5, corresponde a una seccion longitudinal por

una linea V-V de la figurs enterior. = - = = = = = = = = =

Figura 6, representa, en slzado lateral, el presente

reloj sin su caja envolvent. = =« = = = = = = @ - - - - =

Figura 7, representa, en planta, el mismo reloj exen-

to de la caje envolvente. = = = = = = = - ¢ - - o - - - -

El reloj de referencia consta de unsz base plana 1 en
placa metélica troquelada, gue sirve de elemento de susten-
tacion de los mecanismos, y de une caja envolvente 2 obte-
nida por moldec en plastico. La base 1 queda aplicada den-
tro de un resalte de la caja 2, 2 la que se fija mediante
tornillos 3, constituyendo la tapa posterior de la misma.
En su parte anterior, dicha caja forme un resalte 4 ‘s modo
de marco de un cristal opaco 5, fijo a la propia caja, pro-

visto de tres mirillas transparentes 6, 7y 8. = -~ = -« - =~

Dichos mecenismos consisten en un dispositivo motor y
en un dispositivo contabilizedor, los cuales se apoyan en
unos soportes 9 y 10, en forma de escuadra, sujetos median-

te tornillos 11 2 12 988 1. = = = = = = = = - = = = = = =

El dispositivo motor consiste de un motor elécirico
sincronico 12, del tipo miniatura, acoplado a un reductor
13, formando un conjunto fijo al soporte 10 mediante torni-
llos pesadores 14. Este motor se elimenta de lz red median
te conexiones 15 que se aplican en una envolvente tubular
16. 3n las figuras se apréoian los anillos de cobre 17,que
ge cifien en las piezas poléres, los cuales dan lugar a un

efecto amortiguaedor del campo giratorio inverso propio de
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estos motores y que se mueve con une velocidad doble respec

to a la rueda POlar. = = = = = = = - = = = = = = - - - - - -

El disposgitivo contabilizador consta de cuatro tambo-
res rotativos con cifras periféricas, a saber: un tambor 18 |
para segundos, marcado entre O y 59, montado a ls salida del |
eje del reductor 13; un tambor 19 para unidades de minuto,
marcado de 0 a 9; un tambor 20 para decenas de minuto, con
dos series de mumeros de O a 5, ¥ un tambor 21 para horas,

marcaedo de 1 a>12. .....................

Los tambores 19, 20 y 21 estan montados libremente en un |
eje longitudinal 22 gue se apoya en los soportes 9 y 10, es-
tando realizados en pléstico ¥y provigtos de un casquillo de

friccion 23 en broNCEe = = = = = = = = = = = = = -——— - -

Bl tambor 18 posee un pivote excentrico fijo 24 que se
relaciona con una rueds 25, de diez dientes, solidaria al
tambor 19. Este Ultimo posee un pivote retractil excentri-
co 26 que, en cada vuelta, es presionadoc por un indice 27
fijo al soporte 10; dicho pivote esta montado en un sopor-
te 28 con resorte helicoidal 29 que tiende a mantener saliég

te al pivote hacie el lado del indicado indice 2Te = = =~ = =

E1 tambor 20 posee, en oposicion diametral, dos pivo-
tes excentricos retractiles 30, montados en sendos soportes
31 con resorte helicoidal 32, que timnden & salir hacia el
1ado del tambor 19. También posee unos dientes akiales 33,
por el lado de dicho tambor 19, destinedos a coincidir pe-

riddicamente con el pivote 26 de este UltimOs = = = = = = =

El tambor 21 posee unos dientes axiales 34 por el lado



5

10.

15.

20.

25.

del tambor 20, destinesdos a coincidir periodicamente con

los pivotes 30 del MiSmOe = = = « = = = = = = - - - - - -

Unos manguitos 35 se aplican para mantener la adecua-
da separacién entre ciertos elementos montados en el eje
22. Para retener en sus posiciones estables a los tambores
19, 20 y 21, los mismos poseen unas muescas 36 en uno de
sus bordes, en las cuales se aplicen unas laminas elasticas
37 fijas a unos soportes 38 montados en la placa 1 mediante

$0rNillos 39 = = = = ;- - - - - - - .- . e .- - - - -

Para poder manipular eventualmente los tambores 19, 20

|

y 21, la placa 1 posee unas ventanillas 40 y 41, la cual es—

t8 provista de una cortinilla de cierre 42, en lémina metd-
lica, que mediante unos pomos 43 que asoman por sendes ra-
nuras 44, resulta facilmente accionable. Este cortinilla

discurre entre la place 1 y una hoja exterior pegada a ella.

E1l conjunto del aparato es apto para suspenderlo en u-
na pared o lugar adecuado, introduciendo un elemento sopor-
tante en uns ranura 45 de la placa 1. También es aplicable
sobre una superficie plana, para lo cual dispone de unas o-
rejas 46, solidérias a2 la placa 1 mediante tornillos 47, en

las que se aplican elasticamente los extremos de una vari-

lla metalica 48 debidamente conformeda en acodados, sirvien=.

do para apoyarse en aquella superficig. = = = @ = = « « = -«

El funcionamiento del reloj es como sigue. Estando co-
nectadas a la red las conexiones 15, el motor 12 gira y cau=-
sz la activecion del dispogitivo contebilizador, a traves

del reductor 13. Como se trata de un motor sincrénico, no
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precisa medio alguno de regulacion dado gue gira a un nume-
ro de revoluciones por minuto que coincide con lz frecuen-
cia de la red de alimentacion. Dicho giro pasa al tambor
18 que registra los segundos y, a cada vuelta, trensmite un
movimiento al tambor 19 por medio del pivote 24 y la rueda

25, con lo que cada 60 segundos, este ultimo tambor avanza

Los desplazamientos intermitentes del tambor se suce-
den de forma que al completar una vuelta, o sea diez minu-
tos, causan un movimiento del tambor 20 en un punto, con lo

que entre ambos tambores totalizan el numero de minutos. = -

Cada seis vueltas del tambor 20, o sea cada hora, el

tambor 21 es objeto de un avance en un punto, indicando la

HOTBe = = = = = = = = = = & & - = - - - - - - -~ -~ -

El dispositivo motor indicado responde plenamente a
las necesidades del reloj, si bien por razones varias pue-
den adoptarse otros tipos de dispositivos; entre estos dis—
positivos cabe indicar los motores asincronicos con agrega-
cidn de un elemento cronométrico. Entre los elementos cro-
nométricos idoneos es aplicable el clasico de cuerda median-—

te resorte espiral y ruedas de engrang. = = = = = = = = - -

Habiendo descrito suficientemente las oaracteristicas,
ventajss y realizacidn de los perfeccionamientos segﬁn la
presente invencion, debe hacerse constar, en resumen, que
en lz misma podrén introducirse cuantas variantes de dete-
lle la experiencia y la practica puedan aébnsejar, en cuan=-

to a dimensiones, numero de piezas integrantes, materiales
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enpleados en su construccién, formas de acoplamiento y demas .

circunstancizs accesorias, siempre que con ello no se desvir

tie su esencialidad, que es la que se concreta en la primera |

. de las reivindicaciones que siguen, y2 sea congiderada ais-

ladamente, ya sea considerada junto 2 una o varias de las

reivindicaciones restantes, = = = = = & - - . - - - - w - o
N O 7T A

Se declaran de novedad, propiedad para Espafia y todos

sus territorios y plazas de soberania, las siguientes: - -

REIVINDICACIONES

1.- Perfeccionamientos en la construccidn de relojes,
caeracterizados por el hecho de que en uns placa base, aco-
pleble a una caja envolvente de la que constituye la tapa
posterior, estén fijados los soportes para un eje longitu-
dinel en el gque giran separadamente tres tambores con cifras
periféricas, uno para las horas, otro para las decenas de
minutos y otro para les unidades de minutos, estando asimise .
mo montado, en el soporte recayente en el lado de este ulti- -
mo tambor, un dispositivo motor cronometrico que se acopla
a un tambor rotativo dotado de cifras periféricas relativas
a los segundos y provisto de un pivote excéntrico fijo que,

a ceds vuelta, se relaciona con unz rueda de diez dientes
solidaria al tambor de las unidades de minutos, presentando
este tambor un pivote excéntrico retractil que, a2 cada vuel-
ta, entra en coincidencia con un indice fijo que determina

su emergencia hacia el lado del tambor de las decenas de mi-
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nutos para causar un giro del mismo al coincidir con una de
las doce aletas axiales que posee, mientras que el tambor
ultimemente citado dispone de dos pivotes axigles retracti-
les, en oposiciodn diametral, tales que, cada seis vueltas

de dicho tambor, uno de sus pivotes pase & la posicidn sa-
liente, por coincidir con igual posicidén del pivote de uni-
dades de minuto, causando un giro del tambor de las horas

al ser arrastrada una de sus doce aletas axiales por el pi-
vote saliente, resultando de la citada interrelacidn del dis)
positivo motor y de los tambores, las pertinentes indicacio-
nes horarias a traves de las respectivas cifras perifericas
visibles por unas venténillas transparentes de la cara ante-.

rior de la caja envolvente: = = = = = = - - - - - - - - - -

2.- Perfeccionamientos en la construccion de relojes,
segﬁn la reivindicacidn anterior, caracterizados por el he-
cho de que los tambores montados en el eje longitudinal pre--
sentan unas muescas, en correspondencia con sus respectivas
indicaciones numéricas, en cuyas muescas se aplica un fleje
de reteﬁcién solidario a la bese, en orden a mantener esta-

ble cada posicion operznte. = = — = = = = @ = = = = = - ~ -

3.~ Perfeccionamientos en la construccidn de relojes,
’ PO .‘ « ! . 2

segun la reivindicacion primera, caracterizados por el he-
cho de que la placa base posee unes ventenillas para libre
acceso a los tambores montados en el eje longitudinsal, pa-
ra eventuales ajustes cronométricos de los mismos, cuyas
ventenillas disponen de una cortinilla rigida accionable ma
nualmente mediante pivotes sslientes por unas ranuras late-

rales.: = = = = = = = = & - - - m .- .- - - - = -
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4 .= Perfeccionamientos en la construccidn de relojes,
segﬁn la reivindicacion primera, caracterizados por el he-
cho de que el dispositivo motor consiste en un motor eléc-

trico sincrénico, por 1o que ejerce por s{ mismo las funcio |

nes de cronometrizacién, estando acoplado a un mecanismo re- |

ductor de velocidad que se relaciona con el tambor de segun |

‘5.~ Perfeccionamientos en la construccion de relojes,
’, . . o . ! .; 3
segun la reivindicacion primera, caracterizados por el he-
cho de que el dispositivo motor consta de un motor eléctri~-
. 7 . . . ’
co asincronico, debidamente acoplado 2 un mecanismo cronome
trico, ¥y relacionado al tambor de segundos a través de un re |

ductor de velocidad,: = « = = = = = « < - m e = e -

6.— Perfeccionamientos en la construccion de relojes,

-segﬁn la reivindicacion primera, caracterigados por el hecho

de que el dispositivo motor consta de un muelle espirzl pa-

ra dar cuerda 2 un juego de engranesS. = = = = = = = = = = -

7.- Perfeccionamientos en la construccion de relojes,
segun la reivindicacion primera, caracterizados por el he-
cho de que la placa base posee un par de orejas para inser-
cidn, a presion elastica, de los extremos de una varilla de-
bidamente sacodada por debajo de la propia caja envolvente,

en orden a constituir el elemento de apoyo estable. = - = =

8 .~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE RELOJES".

Todo ello tal como se describe y reivindica en la pre-
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sente memoria que consta de doce hojes, foliadas y mecano-

grafiadas por una sola de sus caras, y de siete figuras que

la ilustran.

MABRID, 2 3 MAR. 1965
P. A. M. CURELL SUNOL

mts.
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