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MEMORIA DESCRIPLIVA
de una Patente de Invencién a gombré des
BENNO KALTENEGGER,'de necionalidad alemg
na, domicilisdo en SIEGBURG, Wehnbachtal
strasse, 8 ( Alemanie ); por: ¥ APISONA-
DORA TANDEM®,
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v El presente invento se refiere & une apisonsdora tandem
con rodillios apigonadores dispuestos uno detras de otro en el sen-
tido de la marcha.

Las apisonadoras tendem se conocen en las mas distintvas
5e ejecuciones. En uno de losvtipos de apisonadora, ests tiene un ro-
dillo delantero y dos rodilios traseros instalados a cierta distan-
cie uno'de otro, en donde el rodillo delantero esta montado de
forme que pueda girar y ser conducido. Con una apisonadora de esta
clase se puede aplanar el suélo incluso por las zonas marginalies,

10. dado que los rodilios posteriorés cerecen de bastidor o cosa pare-
cide por‘los lados frontales exteriores. Sin embergo, semejente
apisonadora es muy pesada, prescindiendo del hecho de que existen
tres rodillos. En otras apisonadoras con dos rodillos colocados
uno detrés de otro, uno de ellos por 1o menos es abrazado por ambos

lados por un merco de soporte. En el aplanado de zonas marginsles
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del suelo, la parte saliente lateralmente del merco representa tem-
bien un estorbo. Se ha sugerido ademés montar el rodillo posterior
por un lado en un marco en forme de U, en cuyo caso el rodillo de-
lentero esta construido en forms de rodille dirigido. kn esta for-
me de realizacidn, los dos rodillos coloczdos uno detres de otro
estan libres de piezas del bastidor por el mismo 1ado’fr6ntai, 1o
cual permite trabajar bien por un lado los bordes del suelo. Fero
vers aplsonar le zona marginel del otro lado hay que girer lz api-
sonadora en 1802, lo cuasl lieve mucho tiempo y resulta complicado.
Ademes 1s estruétura de la apisonadore que se describe es costosa
y muy pesada. En todas las apisonadoras conocidas, la anchura util
de trabajo esta fijada por la construccion de l1e propia apisonadorsa
y eé invariable.

El invento se ha propuesto la tarea de crear una apisona-
dira tandem en la que no existe ningun elemento del bastidor que
estorbe por les lados de los rodillios, y que por lo tanto se puedan
trabejer sin diricultedes las zonas merginales del suelo, y en la
que existe la posibilidad de variar la anchura util de trabsjo. En
une. apisonadore tandem con rodillos dispuestos uno detras de otro
en el sentido de la marcha e instalados en un marco, el invento se
distingue por el hecho de que cada rodillo esta montado con suspen-
sion flotente en el bastidor, y porque los rodillos dispuestos uno
detras de otro estén mutuamente alternados por 1o0s lados y ceds
rodillo sobresale con su exitremo libre por un lado fuers del basti-
dor. De este maners se obtiene una apisonadora en la que los dos
1adbs de la misma estan liobres de elementos del bastidor, sin que
por ellio se tenge que agregar un tercer rodilio. La propia apisonado-
ra es de estructura y manejo sencillos. Con este apisonadora se pue-

den eaplanar las dos zonas merginales del suelo justo haste el bordi
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dillo, o cosa parecida, precisamente con s6lo dos rodillos dispues;
tos uno detras de otro, sin que sea necesario ningin viraje compli-
cado. l:os rodillos apisonadores en cuestidn pueden estar accionados
directemente. Se obtiene asi una apisonadora compacta y de manejo
senciilo, A |

Los rodillos pueden estar montados rigidamente en el bas-
tidor. Ia realizeciodn dé la apisonadore sugerida por el invento ofre-
ce ademés la posibilidad de poder instalar los rodillos en el bag-
tidor de modo que pueden girar y ser regulados, independientementé
entre si en una u otra direcoién en torno al angulo estipulado.
Esto ofrece la ventaja de que con una sole apisonadora se pueden
ejuster verios enchos de trabajo. En la posicién normel de los ro-
dillos, es decir, en angulo recto a los elementos del basﬁidor que
sostienen 1o0s rodillios, resulta una anchura de trabvajo algo mayor’
que le longitud del rodillo. Si se giran ambos rodillos uno hacia
el otro se puede reducir dicha ahchura a la longitud de los mismos.
Si el viraje de los rodillos tiene que hacerse hacia afuers, se pue-
den alcahzar una aenchura de trabajo hasta el doble mayor que.el
ancho minimo de trabajo. Los rodillos han de girar siempre con el
mismo éngulo, de forma que ﬁengan siempre a quedar paralelos entre
si. Entre los exiremos mencionados pueden ajustarse todo ancho de
trgbajo en la apisonsdore sugerida por el invento. Es asimismo pasi-
ble el que gire solemente un rodilio. Con esto se consigue una mar-
cha curva. Se puede ajustar cualquier curva de inversion que se
quiéra. Si los rodilloes virables estan ajustados debidamente se
puede conseguir un radio de viraje relativamente pequefio. ElL basti-
dor esta construido convenientemente de manera hue tenga un largue-
ro central situado transversslmente al sentido de la merchea, y
brazos que parten de los extremos de este larguero y que se hallan
en direccion opuesta. Los rodillos estan montados con suspension
flotante en los brazos del bastidor. lLos dos rodilios pueden ser

accionados hacia adelante y atras, juntos o individualmente, por
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ejemplo por un motor con cambio de velocidades. Después, cada
rodilio puede estar provisio todavie de un arbol centrifugo accio=-
nado. En el larguero central del bastidor esta instelado ventajo-
semente tanto el eje de transmision pera el accionamiento de las
masas centrifugas como el eje para el accionamiento de los rodi-
l1los. Ambos ejes de accionamiento estan colocados convenientemente
uno debejo de otro. .

En otra forma de realizacion ventajose, los accionamien-
tos pare la marcha de la apisonadora tandem y paré la vibracion
de los rodillos estan montados independientemente entre si, por
el lado del bastidor opuesto & cada rodillo. A este iin, el lar-
guero central del bastidor se extiende como elemento compacto en
la direccidy de marcha de los rodillos.

La total independencia de los accionamientos para le
marcha de ia apisonadora y para 1la impulsion de los ejes centri-
fugos tiene muchas ventajas en la apisonadora tadem de este tipo
El alojamiento de los dispositivos impulsores independientes ha
sido mejorado. En lugar de colocar un solo impulsor grande y pe-
sedo encima de los rodillos, los accionamiento separados y de efec-
to independiente se alojaﬁ en el espacio libre formedo por ia al-
ternacion de los rodillos, precisamente como unidades abridadas,
sin que ﬁor lo tanto se necesiten por el exterior dispositivos
de retencion ni soportes adicionales que estorben . Ademas para
cada clese de accionamiento pueden empleerse los motores corresf'
pondientes. Los reductores son asi mucho mas péqueﬁos. El problema
de la aplicacion de motores rapidos se ha resuelto de un modo mucho

més ventajoso que con un motor comun pare ambas clasegle accionamien,
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t0. Los ejes de vibracion pueden ser impulsados a un gran numero

de réyoluciones, mientras que pars el movimiento de 1la apisonado-

re son corrientes unas velocidades mucho mas pequefias. La capeci-

dad de regulacién es mas sencille y se ha simplificado tembién

el poder llevar a cabo ungfariacion sin escalonamientos de los

mecanismos reductores. |
El invento se explica seguidamente a base de los ejemplos

de realizacion representados en el dibujo adjunto, en donde mues-

trans

Figura 1, una vista superior y un esquema de ls apisonadora tandem

| . sugerida por el invento. .

Figura 2, otra forme de realizacion de la apisonadora tandem segun

| el invento expuesta en la figura 1, con rodillos apisona
dores virables, vista por encima y esqueméticamente.

Figura 3, una viste lateral de ia apisonsdore representeda en la

- figura 1. |

Figuras 4 y 5, secciones transversales de la apisonadora expuesta

N en la figura 3, por las lineas IV-IV y V-V de la Figura 3.

Figura 6, una representacion correspondiente & 1la figura 4, con
accionamiento independiente de los rodillos. '

Figuras } y 8 esquematicemente, une apisonadore segun la figurs 2,
vista de lado y por arribe.

figura 9, una seccioén vertical de un rodiilo apisonador por la iinea

_ VIiI de la tfigura 6.

Yigura 10, uﬁé seccion transversal por is linea IX-IX de la Figura 8.

Figure 11, otra forma de realizaciodn del disposifivo pers maniobrar

' los rodilios apisonadopes, representada esquematicemente.

Figura 12 a 14, otra forma de realizacion de la apisonadore tandem
segun la idea dei invento con acéionamientos independienﬁ'
tes, 0 sea vista por arriba asi como en secciones trans-

versales por las lineas II-II y IXI-III de la Figura 1.
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La apiéonadora tgndem sugerida por el invento tiene
dos rodillos 1 y 2 colocados uno detras de otro en el sentido
de ia marcha, los cuales estan montados con suspensioén flotente
en el bastidor 3. Estos rodillos 1 y 2 estan alternados entre si
de maners que el lado frontal exterior de los mismos, y pof consi-
guiente de la apisonadors, este en su conjunto libre de cual-
quier parte de bagtidor que puede estorpar. El pastidor 3 consis-—
te en un larguero cenitrael 4 dispuesto transversalmente al sentido
de la marcha y en 1o0s urazos 5 y 6 que partén de los extremos de-
dicho larguero 4 y gque se extienden en sentido opuesto. Los rodi-
1los 1 y 2 estan montados con movimiento de rotacion en los salien
tes del pastidor ; y 8, los cualeslestan unidos rigidameﬁte a los
brazos 5 y 6. |

En el ejemplo de realizacion expuesto en la Figura 2,
los rodillos apisonadores la y 22 en el bastidor 3a estan monta-
dos de modo que puedan manioorar alrededor de los ejes verticales

9 ¥y 10, Por esta maniobrabilidad de los rodilles apisonadores se

‘puede variar dentro de emplios limites la anchura ultil de trabajo

de lie apisonadora. Si los rodiilos son perpendiculares a 108 bra-”
zos 5a y 6e, se obiiene una anchura medie de travajo. Si dichos
rodillos 1la y 2e se giran hacia adentro en direccién del larguero
cenirel 4e se puede reducir la anchura de trapvejo a la longitud
de los rodillos apisonczdores. Estos coinciden Plenamente en Lo que
respecta & la trayectoria apisonadas Si los rodillos en cuestion
se giren hacia aiuera se puede conseguir una anchura de la trayec-
toria a apisonar, la cual equivale &l doble de la longitud de los
rodilios. Mediante ls correspondiente posicion angular de estos

uitimos se puede ajuster cualquier anchura intermedia de la tra-
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yectoria a apisonar, en cuyo caso los rodillos son paralelos entre
si.

En les figuras 3 a 5, se representa la apisonadora ex-
puesta en la figure 1 con pormenores constructivos. Sobre el lar-
guero central 4 del bastidor 3 esta montado el motor de acciona=
miento 11, y el depdsito de combustible se ha designado con 12
y el deposito de aspiracidn de aire con 13. Junto al motor se
encuentra un mecanismo variador 14 con las palances i5 y lf para
marchgr adelante y atrag, y para embragar el eje de vibracﬁén, ‘
las cuales palancas pueden estar situadas también. en el mismo la-
do. Ai mecanismo reductor estd unida lia polea de.transmisién l%
desdé donde la correa trapezoidal 18 va 2 parar a la polea 19,
que esta montada fijamente en el eje 20 el cual estd & su vez
montado en el larguero central 4 en los cojinetes 21 y 22. A ceda
extremo del eje 20 esté montada une rueda dentade 23 que engra~
na con la rueda motriz 24 & travées de dos ruedes dentadas 25 y
26. La rueda 24 esta unida al eje hueco 2% qQue ileve un manguito
de brida 28, el cusl esta montado con movimiento de rotacion con
el cojinete 29, en relacion al saliente fijo 7 del vastidor, y
unido fijamente a la pared trangversal,intefior 30 del rodilio 1.
En los dos brazos del bastidor estan colocados 1los mismos Organos
impulsores de los rodillos 1l y 2. ‘

Log dos rodillos apisonadores pueden estar provistos
de un dispbsiﬁivo vibrador mediante un arbol centritfugo. A este
fin sirve un accionamiento especial, cuye fuerza se depiva.de ia
polea de transmisidn 31 del mecanismo variador 14. Desde esta po-
lee 31 una correa 32 ve & parar & una polea 33 que, mediante el

disco 34, estd unida fijamente a la polea 35 y es solidaria de
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la rotacioén de ésta. El disco 34 esté montado sobre un eje 36
qué lleva una rueda dentade 37, la cual engrana con ia rueda den-
tada 30 del eje 39Y. Este eje 3Y se encuenira aqui montado en
la parte intrerior del larguero central 4, y se encarge de .ia traﬁs—
mision del movimiento promovido en 33, de lo misma maners a los
dos rodi;;os Ly 2. Desce La polee de transmisién 35 una correz
40 vea a parar a lia polea 4i ia cual, mediante el manguito 42, esta
unida al eje 43une estd monstado en el eje hueco 2/ mediante 1los
cojinetes 44 y 45. En el exsremo livre del eje 43 se encuentra
la mesa centriiuga 46. Los Organos impulsores estén alojados, ¥
enAparte montados, en la carcassa desmontaole»47. Con respecto &
los organos impuléores, en partviculer al manguito de briéa 28,
10s rodillos L y 2 estéan dispuestos de manera que est0s pueden
meterse y campiarse Lo mismo que las ruedas de Los automoviles.
Uespués de soltar ila unidn entre el muiion interior 30 y la brida
20, el rodililo se puede separar deli dispositivo devaccionamlento
enbsu conjunto. Se pueden utilizar rodillos estrechos o anchos, se-
gﬁn que naya que apisonar superiicies estrecnas o anchas. lLas ma-
sas centrirugas 4b giran en el mismo sentido, y dias fuerzaé"de iner-—
cia dirigidas hacia abajo actian uasi alternativemente sobre uno
¥y otro rodilio. I'a apisonadora puede ser.difigida mediante una
lanza 408.

En lia iigﬁra b se representa una apisonsdora tandem de
vibracion en la que Los rodillos estan accionados individualmente

A cada lado del oastidor existe una polea de transmision 19 y 19a,

las cueles pueden ser accionadas por un moiLor coxmin con mecanpismo

reductor, o iampien por motores y reductores independientes en la

misme o en diferente direccion. Cada poiea 1Y y 148 esta unida
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& un eje independiente 208 y 20v respectivamente, cada uno de
los cuales tiene una rueda dentada 23a y 230, en donde €8t0s dos
ejes 20a y 20b estan monmados independientemenie uno de otro en

el larguero central 4 mediante los cojinetves 21, Zla y 228, 22b

respectivemente. Con las ruedas dentadas 23a y 230 engranan las

otras ruedas dentvadas 5.

Esta forma de &ccionamiento permite una conduccion de
la apisonedora merced a isa variscidn de ias revoiuciones de am-
o8 roaixios. jambien se puede promover aqui una marcha en senti-

do opuesto de ambvos rodiiLios 1 y 2, con 10 cual se obtiene un
viraje de la apisonadéra précticamente soore el mismo sitio.

En la apisonadors del ejemplo de realizaciéq expuesto en
las fig&ras 7 a 10, los rodillos la y 2a estén instalados en el
bastidor 3a de modo que puedan‘virar ¥y ser regulados. El basti-
dor se compone del larguero central 4a y de los brazos Sa‘y 6a.
El viraje de los rodillos se lleva a cabo alrededor de los mufio-
nes 10 que estan alojados en los citados brazos 5a y 6a. Alrede-
dor de estos mufiones 10 esta alojado un eje ahorquillado 50
con los oOrganos 50a, y el rodillo esta de paso montado con movi-
niento defotacion en el eje 50 mediante los cojinetes 51 y 52.
Al organo 50z de la horguilla esta unido rigidamente un brazo
51 en el que puede agarrar el dispositivo de accionamiento para
qué viren los rodillos. En el ejemplo representado se trata de un
elemento elevador hidraulico en forma de una unidad de émbolo=-
cilindro. El cilindro 52 est& instalado por el lugar 53 de modo
que pueda bascular en el larguero central 4a del bastidor, al ob-
jeto de que el véstago de émbolo 54 actie sobre el extremo del
brazo 51l. Como dispositivo variador se puede utilizar un disposi-

tivo que funcione mecanicamente, por ejemplo un husillo roscado,
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que éngrane con una tuerca colocada articuladamente en el brazo 51,
¥y en donde dicho husillo estd engenchado también articulademente
en el bastidor. En el ejemplo expuesto en la figure 11 el brazo
51 tiene un arco dentado 55 que engrana con una rueds dentada 56,
la cual puede ser accionada .en forma apropiada en el otro sentido»
de rotacion. o |
El accionamiento tiene lugar a través de un motor lla

por intermedio de un mecanismo reductor 14a. la S&lea de fuergza del
acc1onamlento se eiectua por.la polea de transmisidn 17a situada '
al exterior, la correa 18a y la polea de transmisiodn 19 ¢, la cual
esté montada en el eje 20c. Este eje 20c se halla en el larguero
central 4a del bastidor y esta alojado en los cojinetes 2lc y 22c¢.
En los extremos del eje 20c¢ se encuentran las fuedas 55, desde _
donde unas cadenas 56 van a parar a las ruedas 5;. Estas ruedas de
cadena descansen en el eje 58 que-esté montado en 10s c¢ojinetes
59 y 60. EL eje 58 va seguido de un eje articulado 61, 62, cuyos
extremos libres tienen las articulaciones cardan 63 y 64 y se pue-
den desplazar en sentido axial ligeramente entre si en forma ya cono-
cida. A la articulacién 64 estd unido un eje 65 que lleve una rueda
dentada 66. Con esta rueda 66 engranan las ruedas dentadas interme- -
dias 67, las cuales actuan a sﬁ vez en una corone dentada interior
68 Que estd unida fijamente a una pared transversal 69 del rodillo
la . Los ejes ;O de las ruedas planetarias 6; estdan alojados en
una brida 50b del eje ahorquillado 15. Mbdiante el accionamiento
de rueda planetaria se puede conseguir la deseada reduccitén de -la
velocidad periférica del rodillo apisonador la.

‘El campo de viraje~de ios rodillos apisonadores depende
esencialmente de la distancia a que estos se hallan de los brazos

del bastidor y también del larguero central de este ultimo. For lo



5.

10.

.15.

20..

25.

- 11 - :5 2? S

regular es suficiente un dngulo de viraje desde la posieién nor-

mal hasta la desviacidén maxima en una direceidn bajo un angulo

‘de unos 20 a 252, por lo-que todo el campo de viraje de los rodi-

llos épisonadqrés puede llegar a los 40 hasta 509. '

El espacio de que se dispone por los lédos frontales de
los brazecs 5 y 6 del bastidor, o bien en los rodillos se presta para .

el alojaﬁiento del motor y reductor, y de este modo se'conSigue

un centro de gravedad bajo. La apisonadora és#a agi asegurada con-
tra el vuelco incluso al trabeajar en posicién incdinada. La apiéo-
nadora tandem con rodillos de angulo regulable esta indicada prin-
cipalmente para‘apisonar‘y_alisa: cubiertas de alquitrén. No hay
ningun limite marcado al tamafio ni al peso de la carga.

En la forma de realizacidn representade en las figuras
12 a 14, en la que las fuentes de impulsion para el accionamiento
deA@archa y el de los ejes de la masa centrifuga estén separadas,
se ha sefialado con }l el motor para el accionamiento de traslacion.
Este motor esta equipado con un reductor %2, del que unas deriva-
ciones separadas van & parar a los rodilios 1 y 2. En el eje 73
con el acoplamiento 74 intercalado se encuentra la rueda dentada
75 que engrana con la rueda dentada 76 la cual esta unida al eje
impulsor del rodillo 2. Otro eje 77 con acoplamisnto 78 interca-
lado mueve la rueda dentada 79, que a traves de une rueda dentada
intermedia 80 impulsa la rueda dentade 81, la cual esta unide al
eje impulsor del rodillo 1. Mediante los acoplamientos 74 y 78 se
pueden poner en marche, a elecciodon, los rodillos 1 y 2, ¥ también
se puede dejarluno de ellos sin accionar.El sentido de mercha de
los rodillos se puede cambiar con unfiecanismo reversible ap?opiado.

Para el accionamienté.de los ejes de vibracion 82 y 83

sirve el motor 84 que por lo regular tiene que ser bastante mas
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potente gue el motor 71 ﬁara el accionamiento de trasiacidn. En
el eje 85 del motor existe una polea de transmisién 86 desde la
que una correa 87, de preferencia dentada va a parar a la polea
de transmision 88, cuyo eje 8Y sostiens la polee de transmisién
90. Desde esta una correa dentada 91 llege a la polea 92 que es-
ta unida al eje de vibrécién 83. El motor 84 para el accionamien-
to de vibracion puede estar equipado todavia con un reductor regu-
lable 84a. |

A los brazos 5 y 6 del bastidor pueden estar unidos
unos soportes 93 y 94 Los cuales, mediante soportes ?ransversa-
les 95 y 96, estén unidos al dispositivo de retencion del dispo-
gitivo inmpulsor del eje del accionamiento de tras-lacion y del
eje de vibracioén. Los soportes 93 y 94 pueden ir tembién apoye-
dos ligeramente en el extremo exterior de los rodillos 1 y 2.
Sobre el larguero central 4 se puede colocar el asiento 95 del con-
ductor. ‘

N O T A

e e e e e e 2

Se reivindica como nuevo y de propia invencion.&

l.- Apisonadora tandem, caracterizada porque cada rodi-
1lo apisonador esté montado con suspension flotante en el basti-
dor y porque los rodillos apisonadores dispuestos uno detras de
otro estan alternados entre si laterélmente y con su extremo li-
bre cade rodillo sobresale por los lados fuera del'bastidor.

2.- Apisonadora segin lo reivindicado en el punto l,”-
caracterizada porque el bastidor tiene un larguero central trans-—
versal al sentido de la ma:cha, ¥y unoé brazos dispuestos en sen-
tido contrario y que parten de los extremos de dicho larguero cen-

tral.
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3+~ Apisonadora segun lo reivindicado en los puntos
anteridres, 6aracterizada porque los fodillos estan alojados ri-
gidamente en los brazos del bastidor.

4.- Apisonadora segun lo reigindicado en los puntos
antefiores, caracterizada porque los rodililos estan alojados
de modo que puedan virar y ser reguiados en los trazos del bas-
tidor. . )

5.- Apisonadora segun 1o reivindicado en los puntoé
anteriores, caracterizada porque cada rodillo esté provisto de
un eje centrifugo, y porque le masa centrifuge esta montada con
suspension flotante. -

6.- Apisonadora segin lo reivindicado en 1los puntos an-
teriores, caracterizada porque el rodillo episonador tiene uﬁ '
mfién transversel con el cual estéa sujeto a un organo accionado
y se puede extraer hacia afuera.

7.- Apisonadora segun lo reivindicado en los puntos
anteriores, caracterizade porque en el larguero oentrél del bagti-
dor esta alojado tanto el eje de transmision para el accionamien=
to de los rodillos como el eje pare el accionamiento de las masas
centrifugas, los cuales ejes estan situadqé uno‘debajo de otro.

8.~ Apisonadora segun lo reivindicado en los puntos
anteriores, caraoterizada'porque el rodillo apisonador maniobra;
ble este montado con movimiento de giro alrededor del gorron verti-
cal en el brazo del bastidor y porque el eje del rodillo tiene
un brazo sujeto rigidamente a este eje; ¥y en el gque ectua un dis-
positivo de maniobra por ejemplo‘un elemento elevador hidraulico |
o un dispositivo mecénico basculante.

9.~ Apisonadora segin 1o reivindicaedo en los puntos an-
teriores, caracterizade porque en el eje del rodillo artiqulado
al gorfén,de rotaecidn se encuentra un eje articulado hasta en
cuyo extremo un mecanismo reductor estd en comunicacion con el

rodillo.
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10.- Apisonadora segun lo reivindicado en 16s puntos

anteriores, caracterizads porque'el mecanismo reductor al extre-

mo del eje articulado esté concebido a modo de‘@ngranaje planetario.
| 11l.- Apisonadora segun lo reivindicado en los puntos an-

teriores, caracterizada porque los rodillos épisonadores rueden

ser accionados juntamente.

12.- Apisonadora segin lo reivindicado en los puntos
anteriores, caracterizada porque los rodillos apisonadoreé pueden
ser accionados independientemente uno de otro y/o a distintas velo-
cidades o0 en sentido mutuamente opuesto.

13.- Apisonadora segun lo reivindicado en los puntos
anteriores, .caracterizada porque los accionamientos para la marcha
de la episonadora tandem y pare la vibracidn de los rodillos, esg-
tén colocados in@ependientes entre si por el lado,-opuesto & cada
rodillo - éel bastidor.

14.- Apisonadora segun lo reivindicado en los puntos
anteriores, caracterizedsa porgue el larguero central del bastidor
estd colocado como elemento compacto en el sentido de la maf;ha
de los rodillos. A .

15.- Apisonadora segin lo reivindicado en los puhfos
anteriores, caracterizads porque Junto al motor pare el accionamien-
to de vibracidén, Los érgancs de transmisidén agregados en el largue-
ro central del bestidor esten situados encima de los organos de
transmisién en el accionamiento de traslaciéon. |

16 .~ Apisonadora segiun lo reivindicado en los runtos
anteriores, caracterizada porque desde el reductor para. el écciona—
miento de.traslacidn dos.ejes de transmision independientes, equi-

pados con sendos acoplamientos van a parar a los rodillos.



s

Tal como se describe y reivindica en la presente Memo-

17.- “APISONADORA TANDEM".

ria Descriptiva que consta de quince hojas escritas a méquina por

una sola cara y de sus correwpondientes dibujos.

Madrid, 48 MAR 1065



N
996T 0zXe{ 8T ‘PLIpPeH

\ . ‘ oTqBTIEA BTBOSH
nm\w\ &\o, , P

«.\\‘\.\.\! “
; =7 P 4
A\ 7 ¢,
.- A [——H Theel / ¢
/, 04O ka, T Y ¢ 7
: % ﬁ\ e ) \ “/ / A ( “
/ 9T M P s 7 2
v \\ : ///J\\ \ bf/ B -
/ ¢ \ ) \\ L /. \\.\\
i L= :
/. 1 M,N \\W.cm / / #
L .
\/.\.\ /\ ai/.ﬂ / — &S
\\ /,///,\ /l-fm\ ) 4&. 7
/ —+ ') ( A
/ h‘&\‘\\\\ / N '’

oy 7 -

— -/f'—
\
ANNNNNN
/

sy g uog . Is33sus ey ouusg




Benno Kzltenegger Son 8 Hojas Hoja 22

Bscala varisble k Madrid, 18 Marzo 1966

. g-e :7\»\""'.""-" = ':‘;"i:j
QL 7

— gy



K\\A\
o

Y95T OB ST ‘DTIpeH

[

ATGeTIR2A VT8 Y

£
99 qu

S?
"4 ‘ 02—

LA

N\.

NN £y . S

vz

1y Ly 9 gz & b1 4

awlol O i 155 -
. S . gefoy g uog , ZIefBausg ey omisg




s

. STHPEIZA cﬂuol
9961 0ZIBjfeQT ‘PLIDPBK |

.mm 9g be SE€ LY

Y i 4 v 4
\ .
Qm SO L ‘ 6E-J
[ 1 //// A
oc
C~ 62 m 91
< z
- MW yl b N ]
N J\N
\
LE Mz o¢
24 P
b 44 7T A = e
£ 07 ¢¢ ,
Nv I 1oY7 58 € 9¢ ¢ .Q.\h\
. ozlo}l g uog .Hmmwozoﬁﬁ Qi g




\/\m\\ oTqeTIeA cﬁmom..w
(U . : ‘
996T 0248 QT ‘PTADEN .
8 e, st 9z %
AN ;
L w
A
S
™S
7 -
| o
L~
s¢ BloH A R : ‘ sefol g uog I099ous) Ty ouued




Benno .Kalteneggér Son 8 hojas | Hoja 62

B i o Vill<~ 10 17q o
e O[@f{'
[ IEE ' ~ # A 7
R\ AN 'l." — ﬁ =1

: : . { e
56
SOa 5, 52 )5 ZOCSSl '56

| L//.l--i_' A ]gc55226

e ek

F ig..8

50 :
| 10750// &\

Escala vamable ! | ‘ adrld 18 Marzo 1966

A / A TR



Benno Kaltenegger ~ Son'8 hojas - Hoja 78

Fig9 X

la |

ANANRNNNY S Y T T O S S G
| 7 69
o 10. 50a |
Sa 60 117 /5’ ' _— ‘ 68
33 - g /w 5.0 ?2 ‘ \');E‘// [
i ////'/ 7777 7777777777 RN 67
- Y 6 N0

\sal B 64 6
A NN L7777 77 77 77 777 7, 50b
575a 1, ' 68

10°

NN N N N S N N NS N N NN NS S TSRS SRS

lyaaria, 18 Marso 1966
/

&
AL AR ]




Hoja 8&

Son 8 Hojas

Benno Keltenneger

N
Tl
-
Y o
] nm/w [
N p (¥aY
mw Qﬁ 3 -~
1 - ]
T L
e e i N
_“f_. Bl
“Lﬁ_..r_wr._ﬂ c
-~ _ %%41..5
6 _5 it
=2 - e — =N T ;
T i )
S i
—~T — ._____1_8710 mﬂ/v
AN «_.\T._LL.,\ NI W
: e S T
wHE .
. .ll. _._ |~ ———
[
Q A0 ™ .
© ! ! ~

=8
ARAg

Madrid, 18 Warzo 1966
Wi

Bscala variable-

LA




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



