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M m M C n 1 A D n o o n l F i l V A

Correspondí anua a una ratones da introduccidn que 

se presenta en ¿apaña, por Dl¿¿ aRos, a favor da -  

CINCon, s .A * .,  eucidadespanola, e sta ib lec id ae n - 

l e l í c í a s  de clave, 2, Vi corla por:

"MnJóitAS IbritoDo OIDAS ¿OS D¿DCS D¿ 

IdAMA FAitA rloARiS Dm 1^3*IDOS ¿SiRnüBcS^. 

Basada en l a  p a cenca estadounidense del 27-^-&5 -  

bajo e l nR 4y¿).4p2.

¿L presente invenco sa reiiei-e a mejoras in ­

troducidas en lo s  dados de trama desainados a l a  -  

introducción da buceas sucesivos de 'Grama a travás 

de 1a calada de urdimbre en un -celar de *cejidos -  

asura anos previsto  para l a  conlección de lo s  mis­

mos a grandes velocidades y del orden de una anchu 

r a  de unos 1,52 m. aproximadamente.

11 dedo de trama lanza bucles sucesivos de -
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trama, a l  cero lado de l a  calada, donde e s tá  p re v is ta  una 

aguja de hacer punco para  coger e l extremo de cada bucle 

del dedo y enlazarlo a travós del bucle de trama p rev ia— 

mente cogido, formando un o r il lo  en el te jid o , cuando e l 

te la r  es accionado a grandes velocidades, lo s  movimientos 

del dedo y de l a  aguja son muy rápidos y re su lta  inevitar- 

b le  c ie r ta  cantidad de vibración  de l a  máquina y de l a  -  

aguja misma. Para proteger contramuna im perfecta colabora 

ción enere a l  dedo y l a  aguja en ta le s  c ircu n stan cias, es­

te  dedo e s tá  construido como se describe a  continuación y 

se i lu s t r a  en lo s  d ibu jos, en lo s  cuales:

La F ig . 1 e s unA v is t a  en p lan ta  del dedo y de un de- 

f íe c to r  de trama que coopera con ó l;

La F ig . 2 es una v is t a  de frente del dedo;

La F íg . 3 es una v is t a  de extremo del dedo a l  f in a l  -  

de una carrera  a  travós de l a  calada de urdimbre, juntar- 

mente con l a  aguja de punto que coge el bucle de trama;

La f i g .  4 es una v is t a  de extremo del dedo mientras -

retrocede en l a  calada, juntamente con un deflector y l a

rueda de manivela que acciona e l  deflector;

L a f ig .  5 muestra ra  re lación  entre e l  dedo y e l  de­

fle c to r  cuando e l dedo ha sido re Girado por completo de -  

l a  calada;

La F ig . & muestra e l  dedo que empieza a  moverse h acia 

delante y e l deflector que se mueve hacia abajo p ara  gu iar 

e l  h ilo  de trama a travós del extremo que avanza del dedo 

y para s a l i r  del recorrido del dedo, y

La F ig . 7 muestra l a s  posiciones re la t iv a s  del dedo 

y del deilector cuando e l deao se encuentra a l  f in a l  de su 

carrera a travós de l a  calada.
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El dedo 10, e l deflecjtor 12 y la, aguja de punto 14 

son accionados por una fuente de energía comón (no repre­

sentada) y hechos funcional' en re lación  sincronizada-

EL dedo 10 consiste en un tubo rígido 16 de una re­

sin a  sintón ica lig e ra , como por ejemplo de iu c ita , a  cu­

yo extremo delantero está, su je ta  de manera amovible una 

cabeza tubular 16 de macal .delgado, cuya superficie  exte 

r io r  e stá  alineada con l a  del tubo 16, da modo que presen 

ta  una su perfic ie  l i s a  a lo s  h ilo s de urdimbre que forman 

l a  calada, l a  cabeza 16 sobresale del extremo del tubo ló 

y está, p re v ista  para l le v a r  e l extremo del bucle de trama 

a  travás de l a  calada S y presentarlo a una aguja de pun­

to 14 en e l lado más alejado de l a  calada- con este  obje­

to, e l extremo delantero de l a  cabeza 16 e stá  achaflanado 

en 20* excepto por una lengüeta 22 que sobresale en l a  di­

rección de movimiento del dedo de l a  parte in fe r io r  de l a  

cabeza, un entrante 24 en l a  pared delantera de l a  cabeza 

se extiende hacia l a  izquierda en un lado de l a  lengüeta 

22, y otro entrante 26 se extiende hacía l a  izquierda en 

e l otro lado de l a  lengüeta; como se ve en l a  f íg *  2. En­

cima del entrante 24 hay dos pequeños agujeros de guia 26, 

27, u o tra  cosa equivalente, para guiar e l h ilo  de trama 

F que procede por e l tubo ió  del extremo d is ta i  de modo que 

sa le  del in te r io r  de l a  cabeza 16 por e l agujero 26 de su 

parte  superior y vuelve a entrar por e l aguj ero 27 casi -  

inmediatamente encima del extremo in te rio r  del entrante — 

2p. EL dedo tubular impide todo posib le  contacto do l a  tra  

ma que se encuentra en ól con cualquiera de lo s  h ilo s  da 

urdimbre. En e l extremo de entrada del dedo hay un elemen 

to l iso  de guia 28 con su p erfic ie s redondeadas para e l  -
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h ilo  de l a  trama* EL dedo 10 e s tá  sostenido por una p in ­

za 2y que lo  agarra cerca de su extremo p o ste r io r , ¿ato -  

f a c i l i t a  lo s  a ju ste s  a x il  y rotacional del dedo. l a  pinza 

es una parte  del mecanismo (no representada) mediante e l 

cual e l dedo es movido hacia a trá s  y adelante en e l  sen tí 

do de su e je  longitudinal p ara  lle v a r  un bucle del h ilo  -  

de trama a travás de l a  calada de urdimbre 3 y re t ira r lo  

luego para un cambio de calada* Cuando e l dedo empieza una 

carrera  a través de l a  calada de urdimbre, es necesario -  

que e l h ilo  de trama F se extienda desde e l agujero 27 ver 

t í  calmante y hacia abajo detrás de l a  lengüeta 22, de modo 

que pueda ser cogido con seguridad por l a  aguja de punto 

en e l lado más alejado de la. calada cuando e l  dedo acaba 

su carrera a travás de l a  calada, estando dispuesto e l en 

trante 24 de modo que recibe l a  aguja s in  que e l  dedo l a  

toque.

Con este  objeto , e l Reflector 12 e s tá  p rev isto  para 

cooperar con e l  dedo de l a  manera indicada en l a s  l i g s . -  

4 a  7 de lo s  dibujos. ¿3- R eflector e s tá  constituido p o r ­

uña corta p a le ta  30, de uno de cuyos ángulos sobresale -  

h acia  abajo una garra  32. l a  p a le ta  e s tá  su je ta  de mane­

r a  a ju stab la  a l extremo de una barra 34 cuyo otro extre­

mo se encuentra montado sobre un muhán de manivela 36. -  

EL muRÜn de manivela foima parte  de una rueda de manivela 

38 que g ira  sobre su e je  en sentido antihorario , mirando 

l a s  F ig s. 4 a 7* l e  barra 34 puede o sc ila r  alrededor de . 

una esp iga f i j a  de pivote 4R que e stá  a lo jad a en una rar 

nura 42 de l a  barra 34.

En l a s  F ig s . 4 a 7 se muestran cuatro posiciones su 

cesiv as del deflector durante un c ic lo , ¿m l a  ¿ ig . 4, e l
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dedo 10 se aparca del observador mientras e stá  siendo -  

sacado de l a  calada de urdimbre S* El deflector se en— 

cuantra en su posición  extrema de l a  izquierda y e stá  su 

biendo. En l a  r ig .  b, e l dedo 10 e stá  completamente re— 

traído y el deflector 12 ha sido levantado lo más posi­

b le , de modo que el h ilo  de trama F se encuentra debajo 

de l a  p a le ta  ^0 y va de l a  di tima pasada del te jid o , a l 

rededor de l a  barra 32, e l agujero de guia 27, como se 

indica l a  r ig .  1+ .un ^ste monísimo, ^ l deileccor se — 

mueve rápidamente hacia l a  derecha y e stá  apunto de mo­

verse hacia abajo, l a  r ig .  o muestra e l deflector en su 

posición  extrema de l a  derecha y en l a  mitad de su movi­

miento hacia abajo, cuando el dedo 10 e stá  empezando su 

carrera de entrada en ra  calada. En este  momento, e l hi­

lo de trama F es oprimido por l a  p a le ta  30* de modo que se 

extiende hacia abajo desde el agujero de guia 27 h asta  -  

l a  garra .32, que se encuentra entonces a l a  derecha de. -  

l a  lengüeta 22. El deflector continda en su movimiento -  

para s a l i r  del recorrido del dedo 10 que avanza y que co 

ge e l h ilo  en e l enerante 2b y ro mete en l a  calada sepa 

rado del deflector. EL hilo entre e l agujero de guia 27 

y l a  lengüeta 22 se encuentra en una posición  v e r t ic a l ,-  

l i s t o  para  ser cogido con seguridad por l a  aguja de punto 

14 y sacado a través del bucle que se encuentra entonces 

en e l vástago de l a  aguja.

Como es porrectamente comprensible para lo s  técnicos 

en l a  m ateria podrán ser introducidas cuantas modificacio 

nes de tamaño, forma, disposición  y naturaleza de lo s  ele 

mentós integrantes del invento sean necesarias para un me 

jo r  logro de lo s  fin e s  del mismo, siempre que no se a ltere30.-



su esen cial!dad  prim itiva, y cuya descripción ha sido f a  

c i l i ta d a  a títu lo  ilu stra t iv o  y  no lim ita tiv o , debiéndo­

se in terpretar io s  conceptos expuestos en su més amplia 

acepción*

R i*- i  A

Descrito suí'iciamtementa e l  objeto del invento, se 

declara de propia y nueva invención en España lo  contení 

do en l a s  sigu ien tes

R E I V I N D I C A C I O N E S  
m .-  Mejoras introducidas en lo s  dedos de trama par­

ra  te la re s  de te jid o s estrechos, caracterizadas por d is­

ponerse sobre un cuerpo tubular alargado, una cabeza tubu 

la r  su je ta  de manera amovible a l  extremo delantero de di­

cho cuerpo y una pinza de soporte su je ta  de manera regu­

lab le  a  l a  p arte  del extremo p o ste r io r  del mismo, prove­

yéndose a dicha cabeza de una lengüeta que sobresale bar­

c ia  delante de l a  parte in te r io r  de l a  misma y una gu ia  -  

de h ilo  en su parte  superior, encima de dicha lengüeta?

2 -*-  Mejoras introducidas en lo s  dedos de trama pa 

ra  te la re s  de te jid o s  estrechos, según se reiv indica en 

e l  punto I ,  caracterizadas por e l hecho de que e l cuerpo 

del dedo de trama esté  concebido en forma de tubo rígido

de resin a  s in té t ic a  lig e ra , siendo l a  cabeza del mismo -  
de metal delgado que presenta su su perfic ie  ex terio r a li,

neada con l a  del cuerpo,,y un elemento de gu ia de h ilo  

de su p erfic ie s l i s a s  y redondeadas en e l extremo de di­

cho cuerpo*

3  ̂.-M e jo ra s  introducidas en lo s  dados de trama para 
te la re s  de te jid o s  estrechos*

üodo e llo  t a l  y como se describe en e l  cuerpo de l a
presante Memoria, se re iv in d ica  en su Nota y se represen 
t a  a  t ítu lo  de ejemplo en l a  adjunta h o ja  de planos.



hs'ca Memoria consta de s ie te  hojas fo liad a s  y me­

canografiadas a dos espacios por una so la  de sus caras*
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