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PATENTE DE INTRODUCCION

por 10 afios

A favor de FENWICK SOCIETE ANONYME, entidad francesa, domicilig
da en PARIS (Francia), 15 rue Féhélon, — - = = = = = = = = =~ =

por: "PERFECCIONALMIENTOS EN LOS PUENTES ELEVADORES Y APILADORES
MOVILES", = = = = & & & e e f et e e e e e e e e m e — o -

MEMORIA DESCRIPTIVA

El objeto de esta patente, practicado con éxito en
el extranjero, se refiere a perfeccionamientos en los puentes
elevadores y apiladores méviles.

Es sabido que los puentes elevadores y apiladores
méviles deben efectuar los movimientos siguientes:

1. Un movimiento de traslacién Norte-Sur,

2. Un movimiento de direccidn Este-Oeste.

3. Un movimiento de elevacidén de la carga.

4. UM movimiento de rotacidn del dispositivo de eleva-
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cidn de la carga.

También es sabido que el elemento elevador del
puente suele incluir una placa superior fija, que lleva
el motor de direccidn Este-Oeste, y que se sostiene por
medio de una placa giratoria solidaria de los montantes
a lo largo de los cuales asciende o desciende el soporte
de la carga o plataforma.

De acuerdo con la presente patente, los tres Gl-
timos movimientos citados se controlan desde el elemento ele
vadar del puente mévil, siendo accionados hidrédulicamente por
medio de un distribuidor de movimientos.

E1l grupo motobomba que alimenta al citado distri-
buidbr a partir de un depdsito de fluido hidrdulico, asi como
el motor que asegura la rotacidén de la placa giratoria, y el
distribuidor mencionado, cusdan agrupados en la parte girato-
ria del elemento elevadbr.

Preferentemente, ¢l distribuidor se conecta a los
diferentes motores y receptores, especialmente los tres re-
ceptores principales de la direccidn Bste-Oeste, de la rota
cién y de la elevacibn de la carga, asi como, eventualmente,
con logfeceptores secundarios que accionan los accesorios por
medio de canalizaciones, prefcecrentemente flexibles.,

El distribuidor de movimientos, colocado sobre la
parte giratoria del elemento elevador, puede ser de cualquier
tipo conocido, cspecialmente del tipo de cajetines deslizan%
tes en nimero igual al nfrero de circuitos de receptores a

alimentar con fluido hidriulico.

La elevacidn de la carga puede efectuarse con ayuda
de un gato hidrdulico cuya tabeza de émbolo es solidaria de

poleas a cadena, de manera que se produzca un efecto de polea
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diferencial o polipasto guse proporciona a la carga una
velocidad doble de la velocidad del émbolo del gato.

Los motores para la direccidn Este-Oeste y para
la rotacién pueden transformar la presidén hidréulica que re
ciben en un par de fuerza rotativa por medio de un redirctor
de tornillo sin fin.

Otras caracteristicas de esta patente se aprecia-
rén por la descripcidn que sigue de una forma de realizacidn
de la misma, que se cita a titulo de ejemplo no limitativo,
¥y con referencia a los dibujos adjuntos, en los que:

La figura 1 es una vista esquemética del elemento
elevador de un puente elevador mdvil del tipo ya conocido;

La figura 2 representa esquemdticamente el mando
hidrdulico de los tres movimientos: direccidn Este-Oeste,
elevacibén de la carga, y rotacidn, por medio de un distribui
dor de movimientoss

La figura 3 representa esquemdticamente los circui
tos que van del grupo motobomba de distribucidn de fluido hi
drdulico al distribuidor, asi como los circuitos que van del
distribuidor a los diferentes receptores, o que eventualmente
regresan de éstos Ultimos al distribuidor;

La figura 4 es una vista en seccibn de un distri-
buidordde tres cajones deslizantess

La figura 5 es vaa vista en seccidn parcial y en
alzado de un gato elevador de la cargas

La figura 6 representa la conexidn o ensamblado
de la cabeza de émbolo del gato con el tablero portador de
la carga, por medio de cadenas, cuya conexidén origina un efec
to diferencial o de polipasto;

La figura 7 y la figura 8 represéntan, muy esque-
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métigamente, la parte superior del elemento eBé&gdor del
puente mévil, con el mgndo de la unidad giratoris del ci-
tado elemento elevador.

La figura 1 es un esquema de un elemento elevador
de un puente mévil del tipo ya conocido, en el que:

A son los montantes verticaless

B es una placa giratoria que sostiene a los cita-
dos montantes Aj;

C es una placa fija sostenida por la placa girato-
ria citada, asi como ruedas D que giran sobre carriles E (en
direccidn Este-Oeste), los cuales pueden, a su vez, por me-—
dio de ruedas F, desplazarse en direccidn Norte-Sur sobre ca
rriles G.

Por Ultimo, H es un soporte de la carga o platafor
ma susceptible de deslizarse a lo largo de los montantes A.

En la figura 2 se vuelven a encontrar los elementos
esenciales ya citados z—on el esquema del mando hidrdulico de
los tres movimientos: direccidn Este-Oeste, elevacibn del ta
blero H, rotacidn de la placa giratoria B y de los montantes
A que llevan a dicho tablero,

Este mando hidrdulico de los tres movimientos ci-
tados (direccidn, elevacidn y rotacidén) comprende esencial-
nente un grupo motobomba -i-, solidario de la parte superior
de los montantes A o de la placa giratoria B, un distribuidor
-2- y unnmotor hidrdulico -3- de rotacién de la placa gira-
toria ~8-, solidarios ambos igualmente de los montantes A o
de la placa giratoria B, un motor hidrdulico -4- de rotacidn

de las ruedas D a lo largh de los carriles E (montado sobre

la placa fija C), y por Ultimo, un gato =5~ que asegura la

elevacidn del tablero H.
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En 1s citada figura 2 se han indicado con trazo dis-—
continuo los circuitos de alimentacidn que van del grupo moto-
bomba -1- al distribuidor —-2-, y de cste dltimo a los motores
nidrdulicos -3~ y -4-, asi como al gato ~5-.

La bomba -1'- (Fig. 3) del grupo motobomba -1- puede
ser, de acuerdo connlas necesidades de aplicacidn prdctica, del
tipo de engranaje a paletas o a cazoletas estd disefiada para
trabajar a elevada presidn.

La figura 3 muestra esquemiticamente el modo cémo
esta bomba -1- recibe el fluddo hidridulico de un depdsito —6-
situado en la parte superior del puente elevador mbvil y cbmo
la misma estd conectada al distribuidor -2- por una canalizacién
flexible g.

Bste distribuidor -2- puede distribuir el fluido hi-
drédulico al gato -5~-, asi como a los receptores ~7- y =8~ (que
consisten en los motores hidrdulicos de rotacidn -3- y de direc
cidn -4-), El distribuidor -2- estd conectado con diferentes re-
ceptores por medio de canalizaciones flexibles b.

Este distribuidor puede accionar igualmente todos los
restantes receptores secundarios esquematizados por -9-, adapta-
dos a cualquier misidén especifica, tal como equipos auxiliares de
entretenimiento de mandos hidrdulicos, y que se relacionan a con-
tinuacidn a titulo de ejemplos no limitativos: pinza de sujecidn
lateral, fiinza para bobinas de papel, cabezal giratorio, transpor-
tador lateral, compresor vertical, cubeta basculante, cubeta de
fondb practicable, dispositivo de horquilla elewadora, y otros.

El distribuidor -2-, tal como se representa esquemiti-

camente ennla fig. 3, comprende miltiples entradas y salidas
de fluido hidrdulico.

A titulo de ejemplo no limitativo, se ha representado

en la fig. 4 un distribuidor hidrdulico destinado a alimentar
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solamente a tres receptores.

Dicho distribuidor estd constituido por un cuerpo
-10- que comprende tantos cajetines -11l- como circuitos hay
que alimentar (tres en el caso de la fig. 1).

Yada uno de estos cajetines ~1l- queda perfecta-
mente ajustado en el cuerpo -10- del distribuidor; y puede
ser accionado a mano por un sistema de guias sobresaliente
por su extremo -11'-,

Cada cajetin puede también accionarse a distancia
por medio de vdlvulas eléctricas, o con ayuda de un mando me-—
cénico flexible, |

Cada uno de los cajetines -1l- se sitia automitica-
mente en posicién neutra por medio de ﬁh resorte =12-,

En el caso de la fig. 1, estando todos los cajetines
~-11- en posicidn neutra, el fluido hidrdulico que sale de la
bomba -1'~ (fig. 3) penetra en el cuerpo -10- del distribui-
dor por el orificio -13-, y circula por el interior de las ca-

vidades ~14- de dicho cuerpo -10-, de manera que salga por el

‘orificio -15-, pasando al depdsito -6-,

En este caso ninguno de los receptores es alimentado.

Si se empuja el cajetin superior -11- en el sentido
de la.flecha F, utilizando cualquiera de los medios manuales
o mecénicos antes citados, el flujo hidrdulico a presidén pe-
netra por el orificio -16- (hecho coincidir con una de las ca-
vidades interiores -148 del cuerpo -10-)., De este orificio -16-
el fluido hidrdulico pasa al canal interior —17-, saliendo del
mismo por el orificio -18-, para alimentar el circuito del re-
ceptor qﬁe interesa, graciasla coincidir dicho orificio -18-
con el canal anular -=19- qﬁe comunica con dicho circuito.

Al mismo tiempo, el regreso del fluido hidrdulico
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al depdsito -6- se ve obstaculizado por las paredes -20- y -21-
del cajetin en cuestidn, que impiden toda comunicacidén entre

la cavidad superior -l4- del cuerpo -10- y el orificio -15-

de regreso.

El regreso del fluido hidrdulico desde el receptor
escogido hasta el depdsito -6~ se efectia por el canal anular
-22—-, que entonces coincide con el orificio -23- y, por medio
del canal interior -24- del orificio opuesto -25- de dicho canal
interior, también coincide con la cavidad interior -14- del cuer
po -10- del distribuidor y, en consecuencia, connel orificio de
regreso -15-,

Si, en lugar de jercsr una presidn sobre el cajetin
en cgestidn -11-, se tira del mismo, se obtendri, por un pro-
ceso andlogo, el movimiento inverso.

Desde el momento en que deja de tirarse de un cajetin,
o de apretarse el mismo, éste recupera su posicién neutra.

El accionamiento de los cajetines -11- permite una
abertura mds o menos srande de los circuitos, y gracjas a este
deslizamiento se consigue uns gran flexibilidad de maniobra.

El distribuidor -2- comprende una vilvula de descarga
-26- con muelle de retencibén -27-, destinada a evitar, en caso
de sobrecarga, que se deterioren los circuitos de alimentacidn
de los receptores.

El accionemiento de uno u otro de los cajetines del
distribuidor -2- tiene como resultado poner en marcha el grupo
motobomba -1-, que sbélo trabaja cuando es necesario.

El gato -5~ estd constitufdo, como indica la fig. 5,
por un tubo vertical —-28-, por el que se desliza un émbolo -29-
cuya cabeza -~29'- lleva poleas 30— sobre las que pasan cadenas

-31- fijadas a la plataforma H (fig. 6). Se obtiene asi una es-
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pecie de efecto diferencial o de polipasto sobre la plataforma
¥, naturalmente, también sobre su carga, que adquiere una ve-—
lovidad dobre de la velocidad propia del émbolo -29- del gato.

Este gato posee una entrada =32- conectads con el
distribuidor -2- de la fig. 3 por una canalizacién flexible b.
Lsta entrada -32- sirve igualmente de salida, pues Hia carga
que lleva la plataforma Hyal volver a descenderpor su propio
peso, devuelve el 1liquido del cilindro -28- al depdsito —6-.

En la parte inferivr del gato -5-, y en el interior
del tubo vertical -28- puede montarse un manguito -33- como
tope de la carrera del émbolo.

En la salida -32e del gato, representada en la fig. 5,
puede montarse un amortiguador del descenso, cuyo objeto es com
primir el fluido hidréulico en el momento en que se accibna el
recenismo de descenso.

Las figuras 7 y 8 representan muy esqueméticamente la
parte superior del elemento elevador del puente mévil.

Se ve en la fig; 7 la placa fija superior C, soporta-
da por la placa giratoria -8- con interposicidn de cjes a2 bolas
alojados en el cuerpo =34-.

Unas ruedas -35-= se interponen entre las citadas pla-
cas Cy B.

Con la referencia -3~ se indica el motor hidrdulico
de 1la fig. 2 que, al girar (Fig. 8) acciona un reductor de ve-
locidad de tornillo sin fin -36-, con el que engrana une rueda
dentada -37-; &sta es movida a su vez por el motor ~3- y por
intermedio de un pifién -37'e, siguiendo un movimiento de rota-
cién en torno a una corona fija -38-m unida a la placa C, tam-
bién fija. De este modo, giran en torne a la coroha =38~ la rueda

dentada -37-, el motor hidriulico -3- y la placa B en que va mon
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tado este motor -3-.

Bl motor hidrdulico de direccién -4-, de la fig. 2,
va montado sobre la placa fija C, y acciona el avance de las
ruedas D por medio de un redurtor a tornillo sin fin, no re-
presentado.

El1 grupo motobomba, el distribuidor -2-, y el motor
hidrdulico -3~ de la fig. 2, son solidarios del elemento gi-
ratorio del elevador, mientras que el motor hidrédulico de direc
cibn -4- de la fig. 2 (redeptor 8 de la fig. 3) va montado so-
bre la placa giratoria B, por lo cual hay que proveer (fig. 3)
uniones giratorias -39e en las condudciones flexibles que van
del distribuidor -2- a didho receptor -8-,

Los motores hidridulicos de rotacidn -3- y de direccidn
-1- (Fig. 2) son irreversibles, 1o que garantiza la seguridad
y el frenado de los movimientos. También pueden actuar en ambos
sentidos, sirviendo alternativamente sus dos orificios para en-
trada y salida del 1iquido.

Bventualmente pueden servir, en ciertos &dasos, para
el accionamiento de instalaciones especiales adaptadas a traba-
jos especificos (giro de horquillas o giro de pifiones, por ejem—
plo). Es decir, sirven cada vez que se necesita un movimiento
de rotacidn. .

- Podria preverse un montaje telescépico de los montan
tes A, asi como una cabina fija o mévil para el operario. Cuan
do dicha cabing es movida por la »nlataforma H, su velocidad de
elevacidn es la misma de la carga, Yy cuando es movida por la ca-
beza del émbolo del gato elevador; su velocidad es la mitad que
la de la carga.

Entre las ventajas proporcionadas por esta invencidn
destaca especialmente la de gue un solo grupo motobomba asegura

todos los movimientos, lo cual simplifica el equipo eléctrico y
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permite vrescincir de uno ¢ varios contactores de ingersidn,
bastando un contzctor simple para cada cajetin dek distri-
buidor, ya que el motor del grupo motobomba funciona siempre
en el mismo sentido,

Se puede destacar asimismo la notable redaccidn
en el mimero de cables condudtores de suministro de corriente
eléctrica.

Por Gltimo, esta invencidén permite gran flexibili-
dad de movimientos, dado que permite una variacidn de veloci-
dad casi continua. E1 objeto de la patente no requiere para
su aplicacidn el empleo de motores de dos o mas velocidades.

La invencidn, dentro de su esencialidad, puede ser
llevada a la practica en htras formas de realizacién que di-
fidran sélo en detalle de las indicadas a titulo de ejemplo,
a las cuales alcammrd igualmente la proteccidn que se recaba,
Podrd, pues, realizarse estos puentes elevadores y apilado-
res, en cualquier forma y tamaifio, con los medios y materiales
més adecuados, y con los accesorios més convenientes, por que
dar todo ello comprendido en el espiritu de las reivindicacio-

nes;
N OoZIA

Se reivindica como objeto de la presente patente
de introduccidn:

1l.- Perfeccionamientos en los puentes elevadores y
apiladores mdviles cuyo clemento elevador comprende una placa
superior fija que lleva el motor de direccidn “ste-Oeste ys
se apoya sobre uné placa giratoria solidaria de los montantes
a lo largo de los cuales asciende o desciende el soporte para
la cara, catac¥erizados esencialmente por el

hecho de que los tres movimientos, de direccidn Este-Oeste,
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de elevacidn de la carga, y de rotacidn del dispositivo de
elevacidn de 1la carga, estén agrupados en el elemento ele-
vador del puente mdévil, y son accionados hidrdulicamente por
medio de un distribuidor de movimientos.

2.~ Perfeccionamientos en los puentes elevadores y
apiladores méviles, seglin la reivindicacidn anterior, c a r a c
terizados porque el grupo motobomba que alimenta al
distribuidor a partir de un depdsito de fluido hidrdulico, asi
como el motor que garantiza la rotacidn de da placa giratoria,
y el mismo distribuidor, quedan agrupados en la parte giratoria
del elemento elevadlr.

3+= Perfeccionamientos en los puentes elevadores y
apiladores mbéviles, segin la reivindicacién 1, car a c t e-
rizados porque el distribuidof estd preferentemente co-
nectado con los diferentes motores y con los diferentes recep
tores, de modo especial con los tres recepbores principales para
el movimiento de direccidn Este-Oeste, para el de rotacidn, y
para el de elevacidén de la carga, asi como, eventualmente, con
los receptores secundarios que accionan los elementos accesorios,
por medio de conductos preferentemente flexibles.

4 ,~ Perfeccionamientos en los puentes elevadores y
apiladores méviles, segin la reivindicacién 1, carac t e ri
2z ados porque el distribuidbr de movimientos es del tipo
de cajetines deslizantes, en nimero igual al nimero de circuitos
de los receptores a alimentar con fluido hidrdulico.

5.= Perfeccionamientos en los puentes elevadores y
apiladores mdviles, segﬁn la reivindicacién 1, caracter i
zados porque la elevacién de la carga se efectiia con ayuda
de un gato hidrdulico, la cabeza de cuyo émbolo es solidaria

de poleas a cadenas, que proporciona a la carga una velocidad
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dbble de la del émbolo del gato.

6.~ Perfeccionamientos en los puentes elevadores
v apiladores mbviles, segin la reivindicacién 1, ¢ a r a c-
terizados porque los motores de direccidn Zste-Oeste
vy de rotacidn, transforman >.a presidn hidrdulica cue reciben
en un par de fuerza rotativa por medio de un reductor de tor-
nillo sin fin,

7 .= PERFECCIONAMIENTOS XN LOS PUENTES ELIVADORES Y
APILADORES MOVILES.

Consta la presente memoria descriptiva de doce
hojas mecanografiadas, foliadas, numeradas y escritas por
una sola cara, acompafiada de una lémina de dibujos.

Hadrid, a 16 dé Marzo de 1966.

FENWICK SOCIETE ANONYME
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