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"Aparato de medida para inmersión submarina."

(^^¿^y/Zk-AQUASTAR S.A. ci-devant JEANRICHARD S.A., entidad suiza, 
residente en:1, rué de Chantepoulet, GINEBRA, Suiza, y 
Maro JASINSKI, de nacionalidad belga, residente en 39, 
rué Emest Gossart, BRUSELAS, 18, Bélgica.

Este invento tiene por objeto un aparato in­
dicador para la inmersión submarina.

Es sabido que el nuevo asoenso a la superfi­
cie, después de las inmersiones sUmarinas de una de- 
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unos 12 metros, precisa detenciones a profundidades dadas, 
llamadas descansos de descompresión, que permiten la elimi­
nación progresiva de los gases fisiológicamente inertes, 
(nitrógeno, helio, hidrógeno, etc.) que se han disuelto en 
el organismo durante la inmersión. Los buoeadores han de 
utilizar tablas de descompresión, han de proveerse de un 
reloj y de un aparato de medida de profundidades, o batóme­
tro, que les permita calcular la duración de los periodos 
de descompresión.

La utilización de estos distintos elementos -ta 
blas de descompresión, batimetro y reloj- no es nada fácil 
para el submarinista y precisa manipulaciones y cálculos que 
pueden conducir a errores peligrosos, e incluso fatales.

El objeto de este invento consiste en proporcionar 
un aparato de medida para inmersiones submarinas, que permi 
ta conocer fácilmente la duración de los descansos de des­
compresión, teniendo en cuenta la duración de la inmersión 
y la profundidad máxima alcanzada durante esta última.
El aparato de acuerdo con este invento se caracteriza por el 
hecho de comprender dos esferas o discos superpuestos que 
pueden girar uno oon respecto al otro, y uno de los cuales 
tiene una escala de profundidades que coopera con un índice 
sostenido por el otro; el disco superior está atravesado por 
un visor, uno de cuyos bordes lleva una escala de tiempos de 
descompresión; el disco interior contiene un juego de cur­
vas correspondientes a distintas duraciones de inmersión, 
cada una de las cuales figura tiempos de descompresión en 
función de profundidades, todo ello de tal modo que los dos 
discos ocupan una posición angular relativa, función de la 
profundidad de la inmersión, y el punto de la escala que apa30
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ción, visible a través de dicho visor, indioa el tiempo de 
descompresión a observar en un descanso de profundidad dada, 
para una duración de inmersión correspondiente a la ourva 
considerada.

El dibujo adjunto representa, a titulo de ejemplo, 
una forma de construcción del objeto de este invento.

La fig. 1, es una vista en planta de un aparato in 
dicador para inmersión submarina;

La fig. 2, es una vista en planta de una parte de 
dicho aparato, a escala superior, y

La fig. 3, es otra vista en planta de otra parte 
de este aparato, a mayor escala todavía.

El aparato representado comprende un estuche 1 ce­
rrado por un cristal y que se halla dotado de una pulsera 2, 
que permite acoplarlo en la muñeca.

Comprende una aguja móvil 3, cuyos desplazamien­
tos están accionados por las variaciones de la presión am­
biente, mediante un dispositivo manomètrico conocido, en 
esencia ajeno a este invento, y que no se ha representado.

El aparato comprende una esfera o disco fijo 4, 
que tiene una escala 5 de profundidad, frente a la cual se 
desplaza la aguja 3, y una esfera o disco móvil 6 situada 
debajo del disco 4. El disco 6 es de un diámetro ligeramen 
te mayor que el disco 4 y, en su periferia, tiene un indice 
7 que durante la rotación del cuadrante 6, se desplaza fren 
te a la escala 5 de profundidades del disco 4. El disco mó 
vil 6 está accionado por las variaciones de la presión am­
biente, por medio de la aguja 3 al formar tope contra el 
índice 7, en relieve en el disco 6. De ello resulta que es
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te disco 6 es arrastrado en sentido único, y no se despla­
za mas que en el sentido de las profundidades crecientes. 
Asi, la posición del disco 6 con respecto al disco fijo 4, 
es función de la profundidad máxima alcanzada durante la 
inmersión*

El disco 6 tiene una serie de curvas 8 (fig. 3), 
correspondientes a distintas-duraciones de inmersión, cada 
una de las cuales indica tiempos de descompresión en fun­
ción de profundidades. Estas curvas se han trazado de acuer 
do con coordenadas polares que tienen por origen el centro 
del disco 6; los valores se toman desde luego a partir de la 
circunferencia indicada en 9 de la fig. 3. Cada una de es 
tas curvas tienen cifras indicadoras de la duración de in­
mersión a que corresponde la curva considerada.

El disco figo 4 está atravesado por un visor 10 
dirigido radialmente, uno de cuyos costados, coincidente 
con un radio de este disco, lleva una escala 11 que indica 
tiempos de descompresión en un descanso de profundidad dada 
(fig. 2).

El aparato desorito y representado, funciona del 
modo siguiente:.

En cualquier momento de la Inmersión, una o varias 
curvas 8, que varían según la profundidad máxima alcanzada 
durante la inmersión, aparecen a través del visor 10. La 
curva 8 de valor superior, indica la duración de inmersión 
que no debe rebasarse; además la intersección de cada una de 
las curvas 8 visibles a través del visor 10 con el borde gra 
duado de este último, indica el tiempo de descompresión ne­
cesario, a una profundidad dada, para una inmersión que har- 
ya durado un tiempo correspondiente al da la curva consida-
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En al ejemplo representado, se observa que el ín­

dice 7 del disco 6, está situado frente a la cifra 74 de la 
graduación 5, lo cual significa que la profundidad máxima 
alcanzada en el curso de la inmersión, ha sido de 74 metros.

Se observa también que, para una profundidad de 
esta categoría, una sola curva 8, que lleva la cifra 5, apa 
rece a través del visor 10, lo cual significa que la durar- 
ción máxima de la inmersión no ha de exceder de 5 minutos.

Finalmente se observa que la curva 8 que lleva la 
cifra 5 corta a la escala 11 muy ligeramente por encima de 
la cifra 16, lo cual significa que el tiempo de descompre­
sión, en un descanso dado, habrá de ser de algo más de 16 
minutos.

En el caso de inmersiones y descompresiones con 
aire comprimido, la profundidad del deseando de descompre­
sión será de 3 metros. Sin embargo, son posibles todas las 
demá$6ombinaciones de curvas y de profundidades, para otras 
mezclas respiratorias.

Asi, merced al aparato de este invento, la sencilla 
lectura del mismo y de un reloj permite a un buceador el ase 
gurar su seguridad.

Finalmente, debe observarse que el aparato compren­
de un dispositivo de nueva puesta a cero, no representado, 
que lleva una corona de maniobra 12, que permite retornar el 
disco 6 a su posición inicial, a la terminación de cada in­
mersión.

En una forma de ejecución simplificada, del objeto 
de este invento, el disco 6 podrá no accionarse directamen­
te por las variaciones de la presión ambiente, sinó manual-



mente por un dispositivo de mando accionadle desde el exte­
rior* El buceador regulará en tal caso la posición del dis 
oo 6 en función de la profundidad máxima alcanzada durante 
la inmersión*

En esta forma de construcción, la aguja 3 podrá 
duplicarse por una aguja llamada "de arrastre" que indique 
la profundidad máxima alcanzada durante la inmersión. El 
mecanismo de mando que permite llevar a cero nuevamente la 
aguja de arrastre, podrá confundirse con el mecanismo de 
mando del disco 6; dicho mecanismo, en este caso, será de 
funciones dobles-?

N O T A

Descrita suficientemente la naturaleza del inven­
to, asi como la manera de realizarlo en la práctica, debe 
hacerse constar que las disposiciones anteriormente indica­
das son susceptibles de modificaciones de detalle en cuanto 
no alteren su principio fundamental; también se hace cons­
tar que el invento se refiere a una solicitud de patente 
presentada en Suiza con fecha 15 de marzo de 1965, ns 3599/65, 
acogiéndose por lo tanto, a los beneficios que conceden los 
Convenios Internacionales en vigor, siendo lo que constituye 
la esencia del referido invento y por lo que se solicita 
Patente de Invención por 20 años en España, sobre: "APARATO 
DE MEDIDA PARA INMERSION SUBMARINA", caracterizándose por lo 
siguiente:

1*— Aparato de medida para inmersión submarina, 
caracterizado porque comprende dos discos superpuestos sus­
ceptibles de girar uno con respecto a otro, uno de los cua­
les tiene una escala de profundidos que coopera con un indi 
ce sostenido por el otro, el disco superior está atravesado
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por un visor uno de cuyos bordes lleva una escala de los 
tiempos de descompresión, y el disco inferior lleva un jue­
go de curvas correspondientes a distintas duraciones de in­
mersión, cada una de las cuales representa tiempos de des­
compresión en función de profundidades, todo ello de tal mo 
do que, los dos discos ocupen una posioión angular relativa, 
función da la profundidad de la Inmersión; el punto de la 
escala que bordea el visor que corta cada curva de duración 
visible a través de dicho visor, indica el tiempo de descom 
presión a observar en un descanso de profundidad dada, para 
una duración de inmersión correspondiente a la curva consi­
derada.

2. - Aparato según reivindicación 1, caracterizado 
porque uno de dichos discos es móvil y el otro fijo; el dis 
co móvil se acciona por un dispositivo monómétrico, a tra­
vés de un dispositivo de enlace de sentido único, de tal mo 
do que la posioión relativa de los dos discos, sea función 
de la mayor profundidad alcanzada en la transcurso de la in 
mersión*

3. - Aparato según reivindicación 1, caracterizado 
porque las curvas que contienen el disco inferior se trazan 
de acuerdo con coordenadas polares que tienen sus orígenes 
en el centro de rotación de los discos, y la escala de los 
tiempos de descompresión se traza a lo largo de uno de los 
lados del visor del disco superior, que coincide con un ra­
dio de este disco.

4. - Aparato según reivindicaciones 1 y 2, caracte 
rizado porque el disco superior es fijo y lleva una escala 
de profundidad; el disco inferior es rotativo y lleva un in 
dice que se desplaza frente a la escala citada; el aparato



lleva además una aguja indicadora accionada por el disposi­
tivo manomètrico citado, y que se desplaza frente a dicha 
escala de profundidades.

5.- "Aparato de medida para inmersión submarina",
tal y como queda substancialmente descrito en la presente 
memoria e ilustrado en el adjunto dibujo.
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