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El invento se refiere & un dispositivo para tra-
bajar piezas de labor en forma de placas, especialmente de
placas de madera, de material pldstico o semejante mediantel
una herramienta impulsable con motor, cuyos soportes’éStén
apoyados en un carro, que estd guiado a lo largo de w1 puen
te, que se extiende sobre la pieza de labor, que estér@nido
con un-bastidor de modo fijo u horizontalmente corredizo,
gue apoya la pieza de labor en un plano de apoyo vertical
0 ligeramente inclinedo respecto a la verticale.

El invento se basa en el problema de crear v
disposgitivo de la clase arriﬁa indicada, mediante el cual
la herremienta puede insertarse en cualquier luger deseado
de la pieza de labor y puede extraerse del contacto con la
pieza de labor. Este problema se resuelve segin el invento
porque el porta-Util puede moverse frente al carro, desde
una posicidn de reposo levantada del plano de apoyo, en la
que la herramienta no ataca en la pieza de labor, a une po-
sicidn de trabajo situada mds préxima al planc de apoyo ¥y
estd situado de un modo susceptible de fijarse a eleccidn
en cada una de estas posiclones. Por ello se alcanza que
el porta-dtil para trabajar la pieza de labor, pueda mover-
se a cualquier lugar deseado de la misma hasta la posicién
de trabajo y pueda fijarse alli, de modo que la elaboracidn
de la pieza de labor pueda comenzarse en cualquier luger
deseado, es decir también en el centro de una pieza de la-
bor en forme de placa y puede terminarse en cualquier otro

lugar deseado., Despuds de la terminacién de la elaboracidn
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de la pieza de labor, la herramienta, por ejemplo, una sie-
rra circular, puede moverse fuera del contacto con la pileza
de labor en forma de placa hasta la posicidn de reposc y
puede fijarse alli, de modo que ahora la herramienta puede
ajustarse a voluntad por encime de la pieza de labor -en
forma de placa.

En une forma de ejecucidn ventajosa del invento
estdn previstas, una fuerza de recuperacidn, que levanta el
porta~dtil de la pieza de labor y le sostiene en la posicidn
de reposo, asi.como una instalacidn, que mantiene el porta-
Util en la posicidn de trabajo. Por ello se simplifica
esencialmente el ajuste del porta-dtil y su retencidn en la
posicidn de reposo. En ello puede establecerse la disposi-
cidn de tal modo gue, cuando el porta-itil ha alcanzado un
extremo de su trayectoria, se mueve automiticamente, bien
sea a la posicidn de trabajo, o a la posicién de reposo, es
tando previsto, en otra forma de ejecucidn ventajosa del in
vento, en el extremo inferior del puente, un tope, que en- |
grana en el extremo inferior de la trayectoria de un miembro,
dispuesto en el carro, para soltar la instalacién de reten-
eidn, que por la cooveracidn con el tope, efectueda en la
posicidn mds baja del carro, suelta la instalacién de reten
¢idn. Por ello se alcanza que, cuando el porta-itil ha al-
canzado su posicidn mds baja, se suelta automdticamente la
instalacidn, que le retiene en la posicidén de trabajo. En
esto puede engranar ademds en el extremo superior de la tra-

yectoria del porta-idtil un tope que, por la cooperacidn con
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el porta=itil el correrse hacia arriba el carro contra el
extremo superior del puente, mueve el porta-util a la posi-
cién de trabajo. Por ello se alcanza, que en el extfemo su
perior del puente, en el que es especialmente complicado el
movimiento por la persona de servicio del porta—ﬁtil,_por
ejemplo, en una direccién perpendicﬁlar al plano de apoyo,
el desplazamiento del porta-itil desde la posicidén de repo-
so a la posicidn de trabajo, también se efectia sutomitica~
mente. '

En una forma de ejecucidn ventajosa del invento
puede estar prevista, como instalacidén de retencidén, una
instalacién eléctrica o hidrdulica, preferentemente neuméti
ce para correr el porta-Util y para sujetar el mismo en la
posicidn elegida. Por ello se simplifica especialmente la
manipulacidén del dispositivo.

Bn une forma de ejecucidn del invento, constitui-
da de un modo constructivamente lo més simple posible, para
la firoduccidén de la fuerza de recuperacién puede estar pre-

visto un muslle.y como instalacién de retencidén, un cerrojo.

-

En otra forma de ejecucidn del invento puede estaj
previste una fuerza de compresidn que empuje el porta=itil
a la posicidn de trabajo, y para el ajuste de la profundida?
de corte, un tanteador unido con el porita-itil de modo ajus
fable y fijable, que tantea sobre la superficie de la pieza
de labor. También en esta forma de ejecucidn del invento,
lo mismo que en la forma de ejecucidn anteriormente descrit$,
pueden estar dispuestas las instalaciones de ajuste automd-

tico en el extremo de la trayectoria del porta-itil. Ia - +
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ventaja especial de esta forma de ejecucidn, sin embargo,
consiste en que la profundidad de corte aqui siempre puede
ajustarse muy sencillamente por la regulacidén y fijacién de
los tanteadores, de modo que con la herramienta no sdlo pue
den efectuarse cortes a través de la pieza de labor en for-
ma de placa, sino que también pueden obtenerse escotaduras
g modo de ranuras en esta pleza de labor,

En otra forma de -ejecucidn del invento se ha pre-
visto que el porta-itil esté unido con un miembro interme -
dio de modo mévil perpendicularmente al plano de apoyo; .cu—
yo mliembro, por su parte puede moverse con el carro perpen-
dicularmente al plano de apoyo, y a eleccidn estd unido fi-
jablemente en la posicidén de trabajo o en la posicidén de re
poso. Por ello se alecanza de manera sencilla que la posibi
lidad de ajuste a la posicién de trabajo y a la posicién de
reposo pueda separarse totalménte del ajuste de una profun-
didad de corte. Asi, por ejemplo, puede estar prevista una
fuerza de compresidn, actuante entre el porta-util, que pre
senta por lo menos un miembro tanteador que tantea la super
ficie de la pieza de labor, y el miembro intermedio, de modo
que, como en el ejemplo de ejecucidén descrito arriba con
miembro de tanteo y fuerze de compresidn, también agui pue-
de ajustarse muy sencillamente la profundidad de corte, sgin
que por ello se influya sobre la ejecucién del ajuste o des
plazamiento del porta-Uitil desde la posicidén de reposo a la
posicidn de trabajo. Por lo tanto, en esta forma de ejecu -

cidn del invento, pueden preverse una fuerze de recuperacidm
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nado, el puente puede moverse transversalmente a su eje lon-

actuante entre el miembro actuante y el carro, que levanta
el miembro intermedio junto con el porta-itil desde ;a pie-
za de labor y que les sostiene en la posicién de reposo, asi
como una instalacidn que mantiene en la posicidn de tiéﬁajo
el miembro intermedio con el soporte de la pieza de labor.
Esto hace posible, en un dispositivo con una fuerza de recu-
peracidén, que sostiene la herramienta en la posicidén de re A
poso para el ajuste dellas profundidades de corte, praver
una fuerza de apriete, cooperante con un miembro de tan%eo,
de modo que pueden aprovecharse todas las ventajas de las
dos formas de ejecucién arriba descritas del invento simul-
tdneamente, ya que en general es mds ventajoso cuando sobre
el porta~utill estd prevista una fuerza de recuperacidn, que
le mantiene en la posicidn de reposo.

En un dispositivo conocido del tipo arriba mencio-

gitudinal. Para no lesionar, en este movimiento transversal
con la herramienta, las partes due forman el plano de apoyo,
segin una propuesta anterior, no perteneciente al estado de |
la tdcnica, para el porta-dtil se ha previsto una posicidn
de trabajo, en la que la herramienta no toca en el plano de
apoyo. Para elgborar ahora la pieza de labor, segin esta

anterior propuesta, para levantar la pieza de labor de la sy
perficie de apoyo, por lo menos en la proximidad de la herrg
mienta, que no entra en contacto con la superficie de apoyo

del marco apoyador, estd prevista una instalacidén levantado-

ra. Segin otra propuesta anterior, tampoco perteneciente al
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estado de la téenica, como instalacidn levantadora se ha pre
visto un miembro levantador, que engrana entre la piezs de
labor y el plano de apoyo, que levanta la pleza de labor
hasta el alecance de itrabajo de la herramienta, ocuyo miembro
estd fijado a la cufla hendid?ra de la herramienta. ZEI inven
to también puede aplicarse a tal dispositivo, uniéndoqe,el
miembro levantador sobre el carro o con la conduccidn del
carro., Por ello se alcanza que, btambién en esta formé de
ejecucidn del dispositivo, con el miembro levantador gegin
la anterior propuesta, la herramienta puede extraerse en
cualquier lugar deseado fuera del corte ejecutado, lo que
aqui es especialmente importante para hacer posible un co-
rrimiento lo mds ligero posible de le herramienta fuera del
corte ejecutado por la misma.

El miemwbro leventador, no sdlo segin la propuesta
anterior, puede estar unido con el porta-dtil, sino que aqud
también puede estar unido con el puente, pero entonces es
conveniente que tal miembro levantador esté compuesto de dog
partes que se éxtienden g ambos lados por toda la longitud
de la trayectoria de la herramienta. Por ello se alcanza
que en los cortes verticales, que son en si mds frecuentes,

" el miembro levantador no tenga que moverse entre la pieza

de labor y el plano de apoyo, por lo que en estos cortes se
obtiene una més fdcil posibilidad de corrimiento de la herrsg
mienta, Para facilitar aqui tembién la posibilidad de corri
miento de todo el puente, transversalmente a su direccidn

longitudinal o también para facilitar la posibilidad de co-
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rrimiento de la herramienta con el miembro elevador unido
con el carro por la cufia hendidora, en una forma de éjé¢u -
cidn ventajosa del invento pueden estar previstos en el
miembro elevador, rodillos o bolas, de los que en cada caso
cada uno entra en contacto bien sea sélo con la superficie
de apoyo para la disminucidn de la friceidn durante el des~
plazamiento de la herramienta, Bn ssto pueden estar previg
tos a embos lados del miembro elevador tales rodillos o bo
las, de modo que la friccidn se reduce por égtos, tantor
respecto a la pieza de labor como también respecto al plano
de apoyo.

Bl invento se desoribe en detalle en la siguiente
memoria, & base de los ejemplos de ejecucidén representados
en los dibujos de un modo esquemdtico fuertemente simplifi-

cado.
Muestran:

La fig. 1 una vista parcial sobre un ejemplo de
ejecucidn segin el invento.

Le fig. 2 una seccidn segin la linea II-II en la
figura 1.

Las figuras 3 y 4 vistas laterales representadas
parcialmente en seccidn, del ejemplo de ejecucidn segin las
figures 1 y 2, con el carro en su poéicién superior, respec|
tivamente inferior.

Ia figura 5 una seccidén correspondiente a la fi=-
gura 2 por un ejemplo de ejecucidn modificado.

Ia figura 6 una seccidn segin la linea VI-VI en
la figura 5.
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La figura % una vista parcial, aproximadamente
correspondiente a la figura 3 en otro ejemplo de ejecuciénd
Ia figura 8 una vista parcial sobre el ejém@lo
de ejecucidén segin la figura.7.
’ Tas figuras 9 y 10 une vista laterel y wna vista
parcisl encima de otro ejemplo de ejecucidn, ¥y

le figura 11 una seccidn segin la linea XI-XI en
la figure 10.

En el ejemplo de ejecucidn representado en las fid
guras 1 a 4 de una sierre de placas, presenta un bastidor,
designado como un todo con 1, gque presenta listones 2 hori-
zontales, dispuestos distanciados entre si, que forman un
plano de apoyo ligeramente inclinado respecto a la vertiecal,
para gpoyar una pieza de labor 3 en forme de placa, ¥y que
estéd apoyado mediante soportes 4. Sobre el plano de apoyo
se extiende, en un plano vertical, un puente 5 corredizo
transversalmente sobre el bastidor 1 mediante rodillos 39,
el cual forma una guia para un carro, que puede moverse ha-
cia arriba y hacia sbajo a lo largo del puente, cuyo carro
para un fécil corrimiento a lo largo del puente, presenta
rodillos 7, que se aplican a un carril 8 unido con el puen-

—"te 5. '
Mediante bridas 9 dispuestas a modo de paraleld -

gramo estd unido con el carro 6, de un modo levantable del
plano de apoyo, un soporte 11 para una hoja 13 de sierra
circular impulseble por un motor 12, A este fin los extre-

mos de las bridas 9 estdn unides de modo oscilable alrede -
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ticales, la sierra circular 13 corta penetrando un poco en

‘el soporte 11, cuando el soporte 11 se encuentra en su posi

dor de pernos de eje 14, con el soporte 11 y con une conso
lae 15, que estd apoyado -de modo oscilable alrededor défén
eje 15' perpendicular al plano de apoyo y es fijable:mediag
e un dispositivo de retencién 6' en dos posiciones en el
carro 6, estando situada en una de las posiciones repreasen~

tadas en la figura 2, la hoja de sierra 3 en un plano vertis

cal, ¥ en la otra posicidn estd dispuesta perpendicularmen—
ta. a aquella. Por un muelle 16, se sostiene el soporte 11

en una posicidn levanfada respecto al plano de spoyo, en la
gue la hoja de sierra 13 se encuentra a una distancia por

encima de la pieza de labor 3, +al como se representa en la
figura 4. Con la consola 15 del carro 6 estén unidos un cg
puchdn protector 17 para la hoja de sierra circular 13 y ung

cufia hendidora 17' ~figuras 3 y 4~. Al aserrar cortes ver-

los listones 2, que estdn unidos intercembiablemente con
el bastidor 1,

Con la consola 15, de modo oscilable alrededor de
un eje 14, estd unida una palanca de tres brazos 19, 20,21,
uno de cuyos brazos 19 estd consbituido como gancho de blo-

queo para bloquear un perno de eje 14' unido fijamenfe con

cidén de trabajo, en la que la hoja de sierra circuler 13 en
grana en la pieza de labor 3. Fn esta posicidn de bloqueo
representada en la figure 3, la palanca de tres brazos 19,
20, 21 se sostiene por la fuerze de un muelle 22, que ataca

en el segundo brazo 21, que al mismo tiempo sirve de mango
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" con el rodillo 26, se empuja a la posicidn de trabajo repre~

de accionamiento pars poder oscilar a mano la palanca de
tres brazos 19, 20, 21 a la posicién desbloqueada. El‘ter—
cer brazo 20 estd previsto para cooperar en la posicién mds
baja del carro 6 con un rodillo 23, previsto en el extremo
inferior del puente 5 de tal modo que este rodillo haga og-
ciler la palanca de tres brazos 19, 20, 21 a la posicidn
desblogqueada, como se representa en la figura 4, Por ello
se aleanza que, ouando al ejecutar un corte de sierra, el
carro 6 ha alcanzado la posicidn mds baja y por ello se ha
acabado el corte, la hoja de sierra circular 13, por desblo
queo del sqporte 11, por la fuerza del muelle 16, se levan-
te automdticamente de la pieza de lebor 3.

El soporte 11, en ﬁn brazo 24, saliente hacia arrl
ba, presenta una curva fija 25, que esta prevista para aga-
rrar debajo de un rodillo 26 previsto en el extremo superior
del puente 5, cuando el carro ha alcanzado su posicidén supe
rior. Aqui la curvae 25 estd constitufda de tal manera que
al correr hacia arriba el carro, el soporteAque se encuentr%

en la posicidn de reposo, por la cooperacidén de la curva 25

sentada en la figura 3, en que el brazo de cerrojo 19 agarra
por detrds del perno 14',

Al aserrar placas mediante la sierra de placas sg
gin las figuras 1 a 4, el carro, con el soporte situado en
posicidn de reposo, primero se mueve hacia arriba a lo lar-
go del puente 5, hasta que por la cooperacidn del rodillo

26 con la curva 25, el soporte 11 se empuje a la posicidn
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| tonces el corte a través de la pieza de labor 3. Tan pronto

' tanteadores 127 que, mediante pernos roscados que engranan

de trabajo, en la que el mismo se retiene por el brazo de
cerrojo 19 contra la fuerza de muelle 16, y en la queAIa'ho—
ja e sierra circular'13 encaja en el plano de la pieza de

labor 3. Al moverse hacia arriba el carroc 6, se ejecuta en-

ha slcanzado la hoja de sierra circular el borde inferior de
la pieza de labor 3, el brazo 20 de la palance de tres bra-
zos 19, 20, 21 sube sobre el rodillo 23, por lo gque le paulan
ca se oscila a su posicidn desbloqueada, en la que el sépor~’
te 11 se desbloquea y por la fuerza del muelle 16 se mueve

a la posicidn de reposo.

En el ejemplo de ejecucidn representado en las fi-
guras 5 y 6, aquellas partes, que corresponden a las partes
del ejemplo de ejecucién segin las figuras 1 a 4 esencialmen
te en su funcionamiento, estdn designadas con nimeros de re-
ferencia que son mayores por 100, de modo que puede hacerse
referencia parcialmente a la descripeidn delnejemplo de eje=
cucién precedente. EL ejemplo de ejecucidn segin las figu~
ras 5 y 6, sin embargo, se diferencian del ejemplo de ejecu~
cidn precedente porque aqui estdn previstos, un muelle 13b,
que empuja el soporte 111 a la posicidn detrabajo, y para el
ajuste de la profundidad de corte de la hoja de sierra ciyr-
cular 113, un tanteador unido con sl soporte 111 de manera
ajustable y fijable, que tantea la superficie de la pleza

de labor 103, que presenta una placa 128, que lleva rodillos

en hendiduras 129, y tuercas roscadas sobre éstos, estd uni-
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da con el soporte 111 de tal modo que es fijable en diferen
tes posiciones relativamente al soporte 111. Ademds, en el
capuchdén protector 117, uﬁido aqui fijamente con el soporte
111, esta previsto un tornille 134, fijable por una contra-
tuerca 132, provisto de un botdn giratorio 133, engranando
el tornillo en un taladro roscado de la placa 128, que sopox
ta los rodillos tanteadores. Mediante este tornillo 134
pueden ajustarse la placa 128 y por ello los rodillos tanteg
dores 12% exactamente en relacidn a la hoja de sierra 113,
de modo gue ésta sdlo engrane haste una profundidad fijada
por el rodillo tanteador, en la pieza de labor 103. Para
poder ajustar aqui exactamente la profundidad de corte, de-
lante y detrds del lugar de engrane de la sierra circular
en cade caso estd previsto un rodillo de tanteador 127,

En el ejemplo de ejecucidn representado en les
figuras 7 y 8, aquellas partes que corresponden al ejemplo
de ejecucidn segin las figuras 1 y 4 estdn designadas con
nimeros de referencia mayores por 200, y aguellas partes
que corresponden el ejemplo de ejecucidn segin las figuras
5y 6, lo estén con mimeros de referencia.mayores por 100.
En este ejemplo de ejecucién estd prevista, tanto una fuer-
za de recuperacidn gue empuja el soporte 211 a la posicidn
de reposo, como en el ejemplo de ejecucidn segin las figurasp
1 a 4, como tambidn una fuerza de recuperacidn que empuja
el soporte 211 para el ajuste de una determinada profundidad
de corte en la pieza de labor, correspondientemente al ejem

plo de ejecucién segin las figuras 5 y 6. Para alcanzar
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ésto, este ejemplo de ejecucidn presenta une pieza interme-
dia 235 unide mévilmente con la comsola del carro 215 mﬁdiag
te las bridas 209, moviéndose perpendicularmente al plano
de apoyo, con cuya pieze intermedia el soporte 211 esté.uni—
do de modo perpendicularmente corredizo al plano'de apéyo.

El miembro intermedio 235 estd constituf{do agui como corre-
ders, que estd dispuesta corredizamente en sentido perpendi-
cular al plano de apoyo sobre dos pernos 236 unidos con el
soporte 211,

Entre la consola 215 y el miembro intermedio 235,
de la misma menera que en el ejemplo de ejecucidn segin las
figuras 1 a 4, estd dispuesto un muelle de recuperacidn 2164
que mantiene el miembro intermedio en una posicién levanta-
da respecto a la pieza de labor 203. En la posicién de trast
bajo empujada hacia abajo, el miembro intermedio 235 se sos
tiene por el brazo de cerrojo 219 de una palanca de tres
brazos 219, 220, 221 unida con la consola de modo oscilable
alrededbr del eje 218, cuya palanca se sostiene por un mue-
lle 222 en la posicidén de bloqueo.

Entre el soporte 211 y el miembro intermedio 236
de nuevo estd dispuesto un muelle de compresidn 230 que em~
puja el soporte 211 relativamente a la pieza intermedia 235
en la direccidn hacia la pieza de labor 203, Para poder
gjustar aquf una'profundidad exacta de corte, el soporte 21]
estd provisto de una placa 228 que, de la misma manera que
la placa 128 en el ejemplo de ejecucién segin las figuras

5 y 6 estd unido con el soporte de manera corrediza y fije-
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gida en ello de tal modo que la sierra circular 313 no toque

ble perpendicularmente a la pieza de labor 203, y lleva los
dos rodillos tanteadores 22f, que tantean la pieza de iabor
203, los que son susceptibles de ajustarse mediante el ﬁorni
1lo 234 y pueden fijarse de la misma manera que en el ejempl
de ejecucién segin las figuras 5 y 6.

A Bste ejemplo de ejecucidn segin las figuras 7Ty 8
presenta también una curva 225, correspondiente a la curva
25 del ejemplo de ejecucidn segun las figuras 1 a 4, para
el mismo fin que allfi.

En las figuras 9 a 11 estd representado otro ejem-
plo de ejecucidn esquemdticamente de un modo muy simplifica-
do. También aqui el puente 305 mediante rodillos 339 estd
constituido como carro movible transversalmente a .la direc-
cidn de conduccidn del puente, que lleva un carro traslada-
ble longitudinalmente a lo largo del puente 305, con cuyo
carro 306 estd unido de modo elevable respecto al plano de
apoyo 302, un soporte 311 de una hoja de sierra circular 313
oscilable alrededor de un eje perpendicular al plano de apo-

yo, lo mismo que en el ejemplo de ejecucidn segin las figu-

en el plano de apoyo 302. Para poder serrar ahora la pileza

de labor 303 con la sierra circular 313, con el puente 305

para cortes en un plano vertical, como también en su pogicid

ras 1 a 4, Ia posicidn de trabajo del soporte 311 estd ele+

trasladable transversalmente estan unidas lenglietas elevado+
ras 337, que se extienden a ambos lados de la hoja de sierrd

circular 313 de tal modo que dicha hoja, tanfto en su posicidn

[=]

n
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para cortes en un plano horizontal no entre en contacto con
ambas lenglietas elevadoras 337. Estas lengiietas elevadoras
como puede verse especialmente en la figura 9, agarréﬁ'én -
tre el plano de apoyo 302 y la pleza de labor 303 de modo
que ésta, en la proximidad de la sierra'circular 313, se le
vanta desde el plano de apoyo 302 hasta el alcance dé‘ia
sierra circular 313, Pafa-facilitar agqui un traslado del
puente 305 constituido como carro, en las lengiletas eleva-
doras 33% estén apoyados giratorismente rodillos 338 alre-
dedor de ejes paralelos al eje longitudinal del puente 305,
cuyos rodillos entran en contacto alternativamente, bien
see s6lo con los listones que forman el plano de apoyo 302,
o bien con la pieza de labor 303, de modo que por ello, en
un corrimiento transversal del puente 305 no se presentan
considerables fuerzas de rozamiento. Como las lengietas
elevadoras 337 estdn unidas con el puente 305, por ei levan
tamiento del soporte de la hoja de sierra circular 313 res-
pecto al plano de apoyo 302 no se modifica la longitud de
las lenglietas elevadoras 33%.

En lugar de las lengietas elevadoras 337, también
puede estar previsto un cuerpo levantador, unido con la cu-
fia hendidora 17f en sl ejemplo de ejecucidén segin las figu-
ras 1 y 4, que engrana entre el plano de apoyo 2 y la pie-
za de lahor 3, cuyo cuerpo levantador, que tampoco por la
unién con la cuﬁ;ihgndidora 17! modifica su posicidn por el
movimiento ascendente y descendente del soporte 11 de la

sierra cireular 13.
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Este registro consta de las siguientes reivindi-

caciones. , 5
1.~ Dispositivo para trabajar plezas de labor en

forma de placasg,mediante una herramienta impulseble por mo-
tor , cuyo soporte estd apoyado en un carro, que estd condu-
cido a lo largo de un puente, que se extiende sobre la piezq
de labor, que estd unido con un bastidor de modo Ffijo o co -
rredizo horizontelmente, que apoya la pieza de labor enr un
plano de apoyo terminal o ligeramente inclinado respecte a

la vertical, caracterizado porque el porta-itil respecto al

carro puede moverse desde una posicidén de reposo levantada
del plano de apoyo, en la que la herramienta no ataca en la
pieza de labpr a una posicidn de trabajo situada mds proxime|
al plano ge apoyo ¥y a eleccidén estd alojada de modo fijable
en cada una de estas posiciones,.

2.~ Dispositivo, segin la reivindicacién 1, carac-
terizado porque estén previstas, una fuerza de recuperacidn,
que levanta el porta-dtil de la pieza de labor y le mantiene
en la posicidn de reposo, asi como una instalacién que sos -
tiene en la posicién de trabajo al porta-itil.
i 3.~ Dispositivo, segin la reivindicacidn 2, carac-
terizado porque en el extremo inferior del puente estéd pre -
visto un tope, que engrana en el extremo inferior de la tra-
yectoria de un miembro dispuesto en el carro, para solter la
instalacidn sujetadora, que por la cooperacidn con el tope,

efectuada en la posicidn mds inferior del carro, suelta la

instalacidn sujetadora,
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4.~ Dispositivo, segin las reivindicaciones 2 é 3,
caracterizado porque en el extremo superior de la_trayectorié
del porta-util engrana un tope que, por la cooperacién con
el porta~itil, al correr hacia arriba el carro hacia sl extrg
mo superior del puente, mueve el porta-itil a la posicidn de

trabajo. ,
5.~ Dispositivo, segun una de las reivindisacio-

nes 1 a 4, carscterizado porque como instalacidén sujetadora
estd prevista una instalacidn eléetrica o hidrdulica, prefe-
rentemente neumdtica para el corrimiento del porte~dtil ¥y ra
ra la retenéién del mismo en la posicidn elegida.

6.~ Dispositivo, segin una de las reivindicaciones
2 a 4, caracterizado porque para la produccidn de la fueria
| de recuperacidén estéd previsto un muelle, y como instalacidn
sujetadora estd previsto un cerrojo.

7o~ Dispositivo, segin una de las reivindicaciones
4 a 6, caracterizado porque el tope que engrana en el extre-
mo superior de la trayectoria del porta-itil y la parte del
-porta~itil, que coopera con éste, estdn constituidos como
rodillo y curva,

8.~ Dispositivo, segin una de las reivindicaciones
1 a 7, caracterizado porque para iniciar el movimiento del
porta~itil a la posicidén de reposo, esté previsto un drgano
conmutador maniobrable manualmente.

9.~ Dispositivo, segin una de las reivindicaciones

6 a 8, caracterizado porque estd prevista una fuerza eldstica
de muelle, que sostiene el cerrojo en la posicidn de blogueo,

10.~ Dispositivo, segin una de las reivindicacione?

6 a 9, caracterizado porque el cerrojo forma el brazo de una
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1| palanca de brazos miltiples apoyada oscilablemente, de la
que otro brazo estd previsto para mover el cerrojo a la po-
sicidn de liberacién. ‘

11.= Dispositivo, segin las reivindicaciones 3 a
10, caracterizedo porgue un brazo de la palanca de eeﬁrojo
forme el mlembro liberador, gue coopera con el tope, Gis -
puesto en el extremo inferior del puente.

12,- Dispositivo, segin la reivindicacién 8 y las
reivindicaciones 10 u 11, caracterizado porque un brazo de
‘ . la palanca de cerrojo forma el drgeno conmtador maniobra-

10 ble manvalmente, -

130~ Dispositivo, segin la reivindicacidén 1, ca -

racterizado porque estdn previstos, une fuerza de compresidn,

que empuja el porta-itil a la posicidn de trabajo, ¥y para
el ajuste de la profundidad de corte, un tanteador unido

16 ajusteblemente y fijablemente con el porta-itil, que tantes

la superficie de la pieza de labor.

14.- Dispositivo, segin la reivindicacién 13, ca-
racterizado porque como tanteador estd previsto por 1o me -
nos un rodillo.
20 15.,— Dispositivo, segin la reivindicecién 14, c%
racterizado porque delante y detrds del lugar de ataque de

la herramienta en la pieza de labor, en cada caso estd pre-

vigto un rodillo,

16.~ Dispositivo, segin una de las reivindicacio-
2 nes 1 a 15, caracterizado porque el porta-dtil estd unido |
con un miembro intermedio de modo movible perpendicularpen-

te al plano de apoyo y de modo fijable alternativamente en

Vel i bt Tl -
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la posicidén de trabajo o en la posicidn de reposo.

17.~ Dispositivo, segin una de las reivindicacio-
nes 13 g 15 y segin la reivindicacidn 16, caracterizado
porque estd previste una fuerza de compresibn entre ol por-
ta-itil, que presenta por lo menos un miembro tenteadur,
que ‘tantea la superficie de la pieza de labor, y el miembro

intermedio, ,
18.~ Dispositivo, segin una de las reivindicg

clones 2 a 15 y las reivindicacionss 16 6 17, caractérizado
porque estén previstas, una fuerza de recuperacidén actuente
entre el mlembro intermedio y el carro, que levanta el miem
bro intermedio junto coﬁ el porta-dtil respecto a la pieza
de labor y que sujetaven la posicidn de reposo, asi como
una instalacidn que sostiene el miembro intermedio con el
soporte de la pieza de labor en la posicidn de trabajo.

19,~ Dispogitivo, segin una de las reivindicacio-
nes 1 a 18, caracterizado porque en un puente apoyado trang
versalmente de modo mdvil respecto a su eje longitudinal .
estd prevista una posicidn de trebajo para el porta-dtil,
en la que la herramienta no toca en el plano de apoyo, ¥
porque por lo menos estéd unido con el puente un miembro ele
vador, que engrana entre la pieza de labor y el plano de
apoyo, que levente la pieza de labor hasta el aicanoe de
trabajo de la herramienta.

20.- Dispositivo, segin la reivindicacién 19, ca-~
racterizado porque el miembro elevador presenta rodillos o
bolas, de los qQue sobresale cade uno en un lado del miembroj

elevador para reducir el rozamiento al correr la herramientfo
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21.- Dispositivo para trabajar piezas de labor
en forma de placas.
Segin se describe y reivindica en la presente
memoxria descriptivg,
Se detalia e ilustra con los planosg que a la
misme se gcompafian.

Y cuya memoria descriptiva consta de veinte ho-

Jjes de texto, foliadas y escritag/a méguina por una sola

de sus caras,.

de Marzo de 1966

Madridg a //
08 ROER
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