
324066

P A T E N T E

DE

I N T R O D U C C I O N

por  "MAQUINA PARA E l MONTAJE SOBRE UNA PARED DE RECIPIENTE 

DE UNA BOCA DE VERTIDO", a fav o r de l a  firm a estadounidense 

SEAL-SPOUT CORPORATION, dom icilidda en. M ountainside, New 

Je rsey , (U .S .A .).

MEMORIAS DESCRIPTIVA

La máquina d e s c r ip tiv a  en l a  p a ten te  nfi 2.216.733 

comprende m andriles montados sobre una to r r e ta ,  lo s  cua les 

se in s e r ta n  en la s  extrem idades su p e rio res  a b ie r ta s  de 

r e c ip ie n te s  o contenedores con una acomodación por razonamien- 

de e s tre ch a  medida a lo s  c itad o s  contenedores son tra n s ­

portados por lo s  c itad o s  i m andriles h a c ia  l a  e s ta c ió n  en l a  

cu a l la s  b o q u illa s  de erogación son in s e r ta d a s , durante l a  

ro ta c ió n  de l a  to r r e ta  g i r a to r ia ,  en lo s  re c ip ie n te s ;  y lo s  

m andriles lle v a n  elementos de yunque que cooperan con e l  

órgano de in se rc ió n  de la s  b o q u illa s  de erogación  o m a r ti l lo



p a ra  f i j a r  la s  púas de la s  b o q u illa s  de erogación en la s  p a re -
• «  •

des de lo s  re c ip ie n te s .

l a  máquina seguí l a  p a ten te  n 2 2,892,430 comprende'

un d isp o s itiv o  de tra n sp o r te  l in e a l  p a ra  desp lazar lo s

re c ip ie n te s  h ac ia  y desde l a  estacio^n de in se rc ió n  de boqu¿-¡*’

l i a s  de erogación y e l  yunque es desplazado parcia lm ente  éri’**’
¿  *  *

e l  re c ip ie n te  en re la c ió n  de empeño f ro n ta l  con una a le ta* . *,,*
« • •

del c itado  re c ip ie n te  que debe r e c ib i r  l a  b o q u illa  de ero^ /  ; 

gación, m ientras que e l cfrgano de empuje o m a r ti l lo  p a r a * la \  

b o q u illa  de erogación se monta sobre el b a s tid o r  de l a  

máquina en re la c ió n  de yux taposición  a l  yunque, de t a l  mane­

r a  que l a  c i ta d a  a le ta  es re c ib id a  en tre  e l  yunque y e l  mar­

t i l l o  .

En e s ta s  dos máquinas ya p a ten tad as, e l órgano 

que e je rce  un empuje sobre l a  boca de erogación o m a r ti l lo  

y e l  yunque se desplazan momentáneamente en sincronism o con 

cada re c ip ie n te  mediante un movimiento de t r a s la c ió n  a l t e r ­

nativo  o de vaivén, y se p ie rd e  tiempo en e fe c tu a r  e l movi­

miento de re to m o  del m a rti l lo  y del yunque, y un o b je to  de 

l a  p resen te  invención es e l de r e a l i z a r  una máquina ap ta  

p a ra  e v i ta r  e s ta  p e rd id a  de tiempo s i  es p o s ib le  en t a l  modo 

que e l numero de re c ip ie n te s  en lo s  cuales puedan in s e r ta r s e  

l a s  b o q u illa s  de erogación pueda s e r  aumentado por unidad 

de tiem po.

Otro o b je to  de l a  p re sen te  invención es e l  de 

r e a l iz a r  una máquina t a l  en l a  que lo s  re c ip ie n te s  sean 

desplazados en continu idad  en una so la  d irección  a lo  largp 

de un reco rrid o  p rees tab lec id o  en orden de sucesión  d is ta n ­



ciado o en form ado^ en f i l a ,  o e s ta r á  p rev is to  un c ie r to  

numero de conjuntos u n i ta r io s  de tra n s fe re n c ia  y de in s e r ­

ción de to q u i l la s  de erogación igualm ente desp lazad les de 

manera con tinua en tina fonaación d is tan c iad a  o en f i l a  

en l a  misma d irección  de t a l  manera p a ra  recoger la s  boqui­

l l a s  y t r a n s f e r i r  l a s  b o q u illa s  de erogación en orden de
•

sucesión en un punto predeterm inado en yux taposición  a 106:- V
• «

re c ip ie n te s  y p ara  desp lazarse  momentáneamente en sinero  n i  ̂  .
• *

con lo s  re c ip ie n te s , durante cuyo movimiento cada boquillsf. 

de erogación se in s e r ta r á  en l a  p a r te  de una pared de un 

re c ip ie n te  que debe r e c ib i r  l a  c i ta d a  b o q u illa  de erogación, 

y sucesivam ente lo s  c itad o s  conjuntos de tra n s fe re n c ia  

volveren en l a  misma d irecc ió n  h a c ia  l a  es tac ió n  formadora 

de b o q u illa s  de erogación y a l l í  recogerán o t r a  de la s  c i ­

tad as  b o q u illa s .

Un objeto  u l t e r i o r  de l a  p resen te  invención es e l  

de r e a l i z a r  una máquina t a l  en l a  que cada conjunto de 

tr a n s fe re n c ia  de in se rc ió n  de b o q u illa s  de erogación compren 

derá un elsnento  de soporte  de b o q u illa s  de erogación, un 

m a rti l lo  o elemento de empuje p ara  empujar l a  b o q u illa  de 

erogación del propio elemento de soporte  e in tro d u c ir la  en 

l a  pared  del re c ip ie n te  del lado  externo del mismo, y un 

yunque apto p a ra  cooperar con e l c itad o  m a r ti l lo  o elemento 

de empuje apto p a ra  desp lazarse  en yuxt aposición  y fu era  de 

yux taposición  con respecto  a l  c itad o  m a r ti l lo  d ispuesto  a l 

o tro  lado de l a  pared  del re c ip ie n te , siendo e l c itado  

yunque, dicho elemento de soporte  de la s  b o q u illa s  de ero-
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gación y dicho m a rti l lo  de empuje aptos p a ra  desp lazarse 

conjuhtamente como un conjunto u n ita r io  según se describe  

e independientem ente uno del o tro  durante e l  d esa rro llo  de 

la s  operaciones de in se rc ió n  de la s  b o q u illa s .  ̂ .

Un objeto  u l t e r i o r  de l a  p resen te  invención es e l •é• • • •
de r e a l i z a r  una máquina t a l  en l a  que e l  elemento de soporte

* • 4
de la s  b o q u illa s  de erogación y e l  m a rti llo  de empuje e s t e¡n *.* * ’* *
asociados e l  uno con e l  o tro  de t a l  modo que e l elemento de* ‘ *

.***•
soporte  recogerá una b o q u illa  de erogación en l a  e s tac ió n  * * * 

fozmadora de t a le s  elementos y desp lazará  l a  misma en co rrec ­

t a  re la c ió n  con l a  pared  del re c ip ie n te  e igualm ente en 

c o rre c ta  re la c ió n  con e l m a r ti l lo  de empuje y con e l  yunque 

p a ra  l a  in se rc ió n  de l a  c i ta d a  b o q u illa  de erogación en l a  

pared  del re c ip ie n te .

Durante e l  funcionamiento del mecanismo de forma­

ción y alim entación de b o q u illa s  de erogación, una b o q u illa  

de erogación completamente u ltim ada se  p ro y ec ta  h ac ia  lo 

a lto  del mecanismo h ac ia  l a  extremidad su p e rio r d e l mismo y 

en re la c ió n  t a l  p a ra  formar una p ie z a  in te g ra l  con l a  c in ta  

de p iezas semi e l  abo radas de la s  b o q u illa s , siendo la s  boqui­

l l a s  dé erogacio'n hechas avanzar paso a  paso m ediante un 

movimiento in te rm ite n te  de l a  p ie za  en elaboración  h ac ia  

lo  a lto  a tra v é s  de la s  m a trices  de formación; y la s  boqui­

l l a s  de erogación completamente ultim adas son cortadas desde 

l a  c i ta d a  c in ta  de p iezas en elaboración  m ediante un órgano 

de co rte  apto p a ra  t r a b a ja r  en re la c ió n  s incron izada  con e l  

avance de la s  b o q u illa s .
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U lte r io re s  o b je to s  de l a  p re se n te  invención consis 

te n  en r e a l i z a r  un elemento de sopo rte  de b o q u illa s  de e ro ­

g a d o ^  de c a rá c te r  o r ig in a l  y perfeccionado , que se empeñará 

p o r roce con l a  b o q u illa  de erogación completamente u ltim a ­

da an tes  de l co rte  de l a  c i ta d a  b o q u illa  de l a  t i r a  o c in ta*
de p iezas en e laboración  y tr a n s p o r ta rá  l a  c i ta d a  b o q u illa  

de erogación desde e l  c itad o  mecanismo de formación h a c ia  

un re c ip ie n te  en e l cual debe in s e r ta r s e  l a  b o q u illa  de • *
erogación ; y en r e a l i z a r  una combinación o r ig in a l  y perfec*-* 

cionada de t a l  elemento de soporte  y de un mecanismo de 

in se rc ió n  de la s  b o q u illa s  de erogación que comprende un 

m a r ti l lo  o elemento de empuje, por lo que l a  b o q u illa  de 

erogacio'n s e rá  colocada cuidado sam arte en p o sic ió n  p o r e l  

c itad o  elemento de soporte  en re la c ió n  c o r re c ta  a l a  p a r te  

de pared  del re c ip ie n te  en cu estió n  y e l  m a r t i l lo  de empuje 

empujará l a  b o q u illa  de ero'gacio’n del c itado  elemento de 

so p o rte  y en l a  c i ta d a  p a r te  de pared  del r e c ip ie n te .

Todavía o tro  ob jeto  de l a  p re se n te  invención es e l  

de r e a l i z a r  medios de c a rá c te r  o r ig in a l  y perfeccionados en 

combinación con e l c itad o  elemento de so p o rte , p a ra  empujar 

fuertem ente l a  b o q u illa  de erogación en e l  mismo después, de 

que l a  b o q u illa  de erogación ha sido co rtad a  de l a  t i r a  de 

p iezas  en e lab o rac ió n .

Aun un ob je to  u l t e r i o r  de l a  p re se n te  invención es 

e l  de r e a l iz a r  en una máquina t a l  un c ie r to  numero de meca­

nismos formado re s  de b o q u illa s  de erogación y un c ie r to  

numero de conjuntos de soporte  de la s  b o q u illa s  de erogación,
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de insercio 'n  de la s  mismas y de funcionamiento a yunque,
■* * ■i ■ *

m ien tras que o tro s  mecanismos formadores proporcionaran 

b o q u illa s  de erogación p a ra  conjuntos a l te rn a tiv o s  formados ^
••

por elementos po rtado res, elementos de in se rc ió n  y elementos **
.....

ac tuan tes a  modo de yunque. •
* *O tros o b je to s , v en ta ja s  y re su ltad o s  de l a  presen!**
* » •

te  invención serán d e sc r ito s  más claram ente en l a  descrip-*.
* • *

cián  que sigue con re fe re n c ia  a  lo s  d ibujos anexos, en l o g. ,♦ *
** **

que:

La F igura 1 rep re se n ta  una v is ta  en p la n ta  desde 

lo  a l to ,  esquem ática, de una máquina que incorpora  l a  p re ­

sen te  invención, con p a r te s  ex tirpadas p a ra  h acer más c la r a  

l a  i lu s t r a c iá n .

La F igura  2. rep re sen ta  una v is t a  en seccián  v e r ­

t i c a l  tra n s v e rs a l re a l iz a d a  aproximadamente en corresponden­

c ia  del plano señalado por l a  l in e a  2-2 de l a  F igura 1 .

La F igura 3 rep re sen ta  una v is t a  en elevación  

f ro n ta l  de l a  máquina con p a r te  ex tirpadas y m ostrada en 

seccio'n aproximadamente sobre e l plano correspondien te a l a  

l i n e a  3-3 de l a  F igura 2.

La F igura 4 rep re se n ta  una v i s t a  en seccián  h o r i­

zo n ta l efectuada en correspondencia del plano señalado por 

l a  l ín e a  4-4 de l a  F igura 2, aproximadamente.

l a  F igura 5 rep re se n ta  una v is t a  en seccián  v e r t i ­

ca l de c a rá c te r  fragm entario , a  mayor e sca la , e fec tuada  apro­

ximadamente en correspondencia del plano señalado por l a  

l ín e a  5-5 de l a  F igura 1 .



♦ ♦ í u
La F igu ra  6 rep re se n ta  una v i s t a  en sección  v e r ­

t i c a l  de c a rá c te r  f ra g n e n ta r io , a mayor e sc a la , e fec tu ad a  en 

correspondencia d e l plano señalado por l a  l in e a  6-6 de l a  

F igura  1, que i l u s t r a  e l elanento de so p o rte  de l a  b o q u illa  ***;

5, de erogación con una b o q u illa  de erogación in s e r t a  en e l ***** 

mismo p rov inen te  de uno de lo s  mecanismos form adores, y a 

punto de p a sa r  p o r encima d e l o tro  mecanismo formador. « /

La F igura  7 re p re se n ta  una v i s t a  s im ila r  que ilusV*,
'* ■*

t r a  o tro  elemento de sopo rte  de b o q u illa s  de erogación que»‘\**;
* ♦ »

10, rec ib e  una b o q u illa  de erogación an tes d e l cortado de dicha 

b o q u illa  desde e l  mecanismo fom ador de la s  mismas.

La F igu ra  8 rep re se n ta  una v i s t a  en sección  v e r t i ­

cal. de c a rá c te r  f  ragnent a r io , e fec tu ad a  aproximadamente en 

correspondencia del plano indicado por l a  l in e a  8-8 de l a  

1 5 , F ig u ra  7.

La F ig u ra  9 re p re se n ta  una v i s t a  s im ila r  e fec tu ad a  

en correspondencia del plano señalado por l a  l i n e a  9-9. de l a  

F ig u ra  6•

La F igura  10 rep re se n ta  una v is ta  de c a rá c te r  

20, fragnen t a r io  s im ila r  a l a  F igura 7, con p a r te  o m itid as , e

ilu s tra n d o  e l  mecanismo p a ra  s i t u a r  y fo rz a r  l a  b o q u illa  de 

erogación d e l elemento de soporte  de b o q u illa s  de erogación 

y que i l u s t r a  l a  prim era p a r te  d e l movimiento del c i ta d o  me­

canismo.

La F igura  11  rep re se n ta  una v i s t a  s im ila r  a l a  

F ig u ra  10 ,. ilu s tra n d o  xana p o sic ió n  su b sig u ien te  de dicho 

mecanismo.

25



La F ig u ra  12 re p re se n ta  una v i s t a  s im ila r  i l u s -  

trando l a  ‘b o q u illa  de erogación en su p osic ión  f in a l  en e l
•  •* ••

elemento de so p o rte .
• *

La F ig u ra  13 re p re se n ta  una v i s t a  en p e rsp e c tiv a  *+*
*

5 . de la s  p a r te s  d e l b a s tid o r  de l a  máquina y d e l  conjunto ‘V**

formado por lo s  elementos p o rtad o res  de la s  b o q u illa s  de

erogación, de in se rc ió n  de la s  mismas y del yunque en l a

p o sic ió n  de in se rc ió n  de l a s  b o q u illa s , con p a r te s  ex tirp ad a^ ,• * •-
e ilu s tra n d o  con l ín e a s  de t r a z o s  y puntos un re c ip ie n te  eh* * *,

♦ ♦ •

10 . e l  que se in s e r t a  una b o q u illa  de erogación.

La F ig u ra  14 re p re se n ta  una v i s t a  en elevación  

d e l conjunto i lu s tra d o  en l a  F igu ra  13, observando e l  mismo 

desde l a  p o sic ió n  in d icad a  con XIV en l a  F igura  13.

La F ig u ra  15 re p re se n ta  una v i s t a  en sección  v e r-  

1 5 , t i c a l  re a liz a d a  aproximadamente en correspondencia del plano 

ind icado  por l a  l ín e a  15-15 observado en l a  d irecc ió n  in d i ­

cada por l a s  f le c h a s .

La F ig u ra  16 re p re se n ta  una v i s t a  s im ila r  ap ro x i­

madamente efec tuada  en correspondencia d e l  plano indicado 

20. por l a  l ín e a  16- 16 , observando igualm ente en l a  d irec c ió n

in d icad a  p o r la s  f le c h as  que i lu s t r a n  e l elemento de so p o rte  

de l a s  b o q u illa s  de erogación y e l mecanismo de in se rc ió n  

de la s  mismas en l a  posic ión  de in se rc ió n  de l a s  b o q u illa s .

La F igura  17 rep re se n ta  una v i s t a  s im ila r  que 

25. i l u s t r a  e l  mecanismo de sopo rte  y de in se rc ió n  de l a s  boqui­

l l a s  de erogación en su p o sic ió n  normal a tra sa d a .

La f ig u ra  18 re p re se n ta  una v i s t a  en sección
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h o rizo n ta l efectuada en correspondencia del plano señalado 

por l a  l in e a  18-18 de l a  Figura 16, ilu strando  e l m a rtillo
• t »-

o elemento de empuje en l a  posicio'n de in serc ión  de la s
/ , *4*.*b o q u illas  de erogación y que i l u s t r a  e l  excéntrico p ara

j  v*> •accionar e l  c itado  m a rtillo  con lin e a s  de tra z o s . .

La F igura 19 rep resen ta  una v is ta  s im ila r  que “  *->■
« » *

i l u s t r a  e l  citado m antillo  o elemento de empuje en su posi-V*\F 

ción noimal anteriorm ente %. l a  in se rc ión  de una b o a u illa  \  

de erogación.

La F igura 20 rep resen ta  una v is ta  en secciáx 

v e r t ic a l  de ca rá c te r  fragm entario efectuada aproximadamente 

en correspondencia del plano señalado por l a  l ín e a  20-20 

en l a  F igura 2 y que i l u s t r a  e l  elemento de soporte de la s  

b o q u illas  de erogación, e l  m a rtillo  de empuje y e l  yunque 

en la s  posiciones que asumen inmediatamente antes de l a  in se r ­

ción de l a  b o q u illa  de erogación.

La Figura 21 rep resen ta  tina v is ta  s im ila r  que 

i l u s t r a  e l yunque en posición  t a l  para  re fo rz a r  l a  pared del 

re c ip ie n te  anteriorm ente a l a  insercio 'n de l a  b o q u illa  de 

erogación.

La F igura 22 i l u s t r a  la s  p a r te s  en sus posiciones 

durante l a  operación de in serc ión  de la s  b o q u illas  de ero­

gación.

La F igura 23 rep resen ta  una v is ta  s im ila r  que 

i l u s t r a  la s  p a r te s  en sus posic iones normales a trasadas 

después de l a  in se rc ió n  de l a  b o q u illa  de erogación e i lu s ­

trando l a  b o q u illa  de erogación in s e r ta  en l a  pared del
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La F igu ra  24 re p re se n ta  una v i s t a  en sección  

tr a n s v e rs a l  e fec tuada  a tr a v é s  d e l re c ip ie n te  y una v i s t a  

en e levac ión  f ra g n e n ta r ia  de l yunque, d e l elemento de sopor­

t e  de l a s  b o q u illa s  de erogación y del mecanismo de in s e r -  *V 

ción, observados aproximadamente desde e l plano co rrespon- ' ‘ • 

d ien te  a l a  l ín e a  24-24 de l a  F igu ra  22.
* «

La F igu ra  25 re p re se n ta  una v i s t a  en sección hori**¡'• ♦ 4
zo n ta l e fec tuada  aproximadamente en correspondencia d e l * ♦ •■* * *
plano señalado por l a  l ín e a  25-25 de l a  F igura  7, ilu s tra n d o  

l a  b o q u illa  de erogación an terio rm ente  a l a  acuñación de l a  

misma por roce en e l elemento de sopo rte  p a ra  la s  c ita d a s  

b o q u illa s .

La F igura  26 re p re se n ta  una v i s t a  s im ila r  efec tu ad a  

aproximadamente en correspondencia d e l plano señalado por 

l a  l ín e a  26-26 de l a  F igura  6, i lu s tra n d o  l a  b o q u illa  de 

erogación completamente in s e r t a  en e l  elemento de sopo rte  

y re te n id a  p o r  rozamiento en e l  mismo.

P ara  f in e s  de i lu s t r a c ió n  de lo s  p r in c ip io s  funda­

m entales de l a  p re sen te  invención , l a  b o q u illa  de erogación 

p r e v is ta  por l a  c i ta d a  invención comprende una p a r te  de 

cuerpo - a - ,  púas -b~ p re v is ta s  sobre l a  c i ta d a  p a r te  del 

cuerpo destinadas a p e n e tra r  en l a  pared  del r e c ip ie n te  y 

f i ja d a s  por remachado o engrapado sobre l a  misma p a ra  f i j a r  

l a  b o q u illa  de erogación en l a  pared , y a le ta s  - c -  p a ra  

in tro d u c irs e  en l a  ab e rtu ra  de erogación d e l re c ip ie n te  

cuando l a  b o q u illa  de erogación se desp laza desde l a  p o sic ió n
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cerrada a l a  posición  a b ie r ta . Como se i l u s t r a  más claramen­

te  en l a  ¡Figura 25, la s  a le ta s  -c -  de l a  b o q u illa  de eroga­

ción normal e in ic ia lm en te  divergen una de l a  o t r a  o están  

ensanchadas por l a  p a r te  de cuerpo - a -  e in ic ia lm en te  son
■i

inherentem ente e lá s t ic a s ,  y naturalm ente la s  a la s  están 

d ispuestas en re lac ió n  angular en tre  sjí en l a  misma forma.
é

en l a  que lo s  bordes lo n g itu d in a les  - a ’-  de l a  p a rte  de 

cuerpo - a -  están  inc linados e l uno con respecto  a l o tro , 

como se i l u s t r a  en las. F iguras 8 y 26*

3n l a  descripción  d e ta llad a  de l a  forma de r e a l i ­

zación que i l u s t r a  l a  p resen te  invención, e l  c a rá c te r  de 

re fe re n c ia  A s irv e  p ara  in d ic a r  en general un elemento de 

tra n sp o rte  p a ra  lo s  re c ip ien te s  B, que se i lu s tr a n  como 

comprendiendo ca jas rec tangu lares que tienen  la s  paredes 

la te r a le s  u su a les  y de extremidad ind icadas respectivam ente 

con -d - y - e - ,  a le ta s  la te r a le s  - f -  y a le ta s  de extremidad 

-g - .  Según l a  p resen te  invención, lo s  re c ip ie n te s  están 

dispuestos sobre lo s  elementos de tra n sp o r te  en vina r e la ­

ción de d istandam ien to  uniforme en tre  s í  y en formación 

de f i l a ,  estando lo s  re c ip ie n te s  cuidadosam aite d istanciados 

en tre  s i  mediante lo s  bloques G que están  conectados a una 

cadena D que es accionada longitudinalm ente de cua lqu ie r 

manera apropiada, por ejemplo mediante ruedas dentadas de 

cadena.

f • 9 4i

*■ ♦' *-
* t ♦ * * •
* t -*• t ♦ ft

Los bloques C y lo s  re c ip ie n te s  B d ispuestos en 

posic ión  in term edia en tre  s i  son aptos p ara  s u f r i r  desp laza­

mientos a deslizam iento continuamente en vina determinada
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direccicm  a lo  la rgo  de un reco rrido  p rees tab lec id o , sobre 

c a r r i le s  B que están  montados sobre una p a r te  de l b a s tid o r  1?, *♦ S
y l a  b o q u illa  de erogación debe in s e r ta r s e  en una zona espe-, ♦ .  .  % .*■ *-
c i a l  de vina de la s  paredes de extrem idad, cuyo plano es , *

•*■ **..
5. p e rp en d icu la r a l  c itad o  reco rrid o  d esc rito  po r e l  movimiento ’

/de lo s  r e c ip ie n te s .  Los bloques y lo s  re c ip ie n te s  están « t *j   ̂ *■ »
obligadas a desp lazarse  a lo largo  de vina l in e a  r e c ta  p o r ***« 

medio de c a r r i l e s  de guia su p e rio res  H que es tán  f ija d o s  sl*S t
* * i-

l a  p a r te  de b a s tid o r  E. /  *

10 . SI d isp o s itiv o  de tra n s p o r te  provoca e l desp laza­

miento de lo s  re c ip ie n te s  desde una fuen te de alimentación, 

a  un punto situado  en posic ión  in t  em e di a a l a  lo n g itu d  del 

d isp o s itiv o  de tra n sp o r te  que puede s e r  designado con e l 

termino de es tac ió n  I  de in se rc ió n  de la s  b o q u illa s  de ero - 

1 5 . gación, a medida que lo s  elementos de tra n sp o r te  se desp la­

cen h a c ia  l a  estac ión  I ,  vina de la s  a le ta s  la te r a le s  - f -  de 

cada uno de lo s  re c ip ie n te s  es ob ligada  a desp lazarse  o 

fo rzada  h ac ia  abajo en una posic ión  aproximadamente horizon­

t a l  por medio de un a s ta  J ,  debajo de l a  cual pasa  l a  a le ta  

20. con movimiento re la tiv o  de tr a s la c ió n  a deslizam ien to , como

Se i l u s t r a  más claram ente en la s  f ig u ra s  1 a 4 . Después que 

lo s  re c ip ie n te s  han rebasado l a  e s tac ió n  I  de in se rc ió n  de 

la s  b o q u illa s  de erogación, resb a lan  por debajo y a  lo  

la rg o  de o t r a  a s ta  K, l a  cual provoca e l desplazamiento an- 

25. g u ia r  de la s  a le ta s  de re to m o  a su posic ión  v e r t ic a l  normal 

en a lin eac ió n  con l a  correspondien te pared l a t e r a l ,  de t a l  

manera que e l  re c ip ie n te  e s tá  l i s t o  p a ra  e l paso a tra v é s  de
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una máquina de llen ad o .
W f.

En cooperación con e l tran sp o rtad o r e s tá  p rev isto  ..

un mecanismo de soporte de la s  boqu illas de erogación, de

in se rc ió n  de la s  mismas y dé rebatido  indicado en general

5 , con L, que recibe la s  b o q u illas  de e re c c ió n  teim inadas M •

de dos mecanismos fom adores de b o q u illa s  de erogación, in d i-* ’*

cactos con N y O, que pueden s e r  de una construcción c u a lq u ie r ,/
*•**»

ra  apropiada, preferentem ente del tip o  general i lu s tra d o  * . / ’ 

en la s  pa ten tes a r r ib a  mencionadas Ns 2,216,733, ns 2,300,0.9.9* 

10. n 2 2,861,529 y n 2 2,892,430. El mecanismo 1 comprende un

c ie r to  mírnero de conjuntos de tra n s fe re n c ia  y de in se rc ió n  

de la s  boqu illas  de erogación, indicados con P, cada uno 

de lo s cuales comprende un órgano de soporte y de tran sp o rte  

de la s  b oqu illas  de erogación, un m a rti llo  de in se rc ió n  de 

15 , l a s  b o q u illas  de erogación y un yunque, y lo s  citados comple­

jos se desplazan continuamente en una formación reciprocamen­

t e  d istanc iada  o en f i l a  a trav é s  de un recorrido  predeterm i­

nado, un trecho d e l cual en adyacencia de l a  estac ión  I  de 

in se rc ión  de la s  b o q u illas  de erogación es p a ra le lo  a l reco- 

20. rrid o  d e l movimiento de lo s  re c ip ie n te s .

Describiendo en l in e a  general l a  operación de l a  

máquina, una t i r a  de p iezas en elaboración p ara  b o q u illas  de 

erogación comprende p iezas de trab a jo  planas -h - conectadas 

en una apelación de enlace extremo a extremo, se hace avanzar 

paso a p^o para  colocar en orden de sucesión p iezas b ru tas 

en re lac ió n  apropiada respecto a la s  m atrices - i -  y - j -  

fF iguras 6, 7 y 8 ), que p liegan  a le ta s  -c -  molduradas en

25 -
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se c to r  de cada una de l a s  b o q u illa s  de erogación re la tivam en te  

a l a  p a r te  de cuerpo - a -  e igualm ente constituyen  la s  púas 

en l a  p a r te  de cuerpo, después de lo cual l a  b o q u illa  de *
erogación completamente term inada en l a  extremidad de *

en trada de l a  t i r a  de p iezas en elaboración es p royectada *
»

en una posic ión  t a l  p a ra  se r  empeñada por e l  elemento de- ¿i
tra n sp o rte  de b o q u illa s  de erogación de uno de lo s  complejas 

P . Sucesivamente, uno de lo s  elanentos de tra n sp o rte  se  

desplaza en empeño, con l a  b o q u illa  de erogación, y en lo s  \ \  r
■*- -r

pasos sucesivos l a  b o q u illa  de erogación es co rtad a  de l a  * * * 

t i r a  de p iezas en élabo’rac ión , e l  conjunto P de cuyo elemen­

to. de tra n sp o rte  co n s titu y e  una p a r te , se desplaza conjunta­

mente con l a  b o q u illa  de erogación colocada en el mismo 

h ac ia  l a  es tac ió n  de in se rc ió n  de b o q u illa s  de erogación, 

donde e l elemento de tra n sp o r te  es proyectado en e l espacio 

en tre  dos re c ip ien te s  B, y e l yunque viene desplazado h ac ia  

e l  i n te r io r  d e l re c ip ie n te  en posic ión  de yuxtaposición a 

uno de lo s  lados de l a  p a rte  del re c ip ie n te  d estinada  a 

r e c ib i r  l a  b o q u illa  de erogación, y en e s te  caso una p a r te  

de extremidad - e - ,  como se i l u s t r a  en l a  p a r te  Superior de 

l a  F igura  1 , del lado de l a  derecha de l a  F igura 2 , y en l a  

F igura 22, después que e l elemento de empuje o m a rtillo  es 

accionado p ara  fo rz a r  la s  a las  -c -  de la s  b o q u illa s  de 

erogación a tra v é s  de l a  pared del re c ip ie n te , como se i lu s ­

t r a  en l a  F igura 22 de lo s  d ibujos, después de que e l m arti­

l lo  es re tirad o  h ac ia  a trá s  en e l  elemento de tra n sp o r te , 

e l  yunque es desplazado h ac ia  lo  a lto  fu era  del re c ip ie n te  

y e l elemento de tra n sp o r te  y e l yunque se r e t i r a n  de l a



% V <•

5.

10 .

15.

20.

- 1 5

324066
bb

posioicfn en tre  lo s  re c ip ie n te s , quedando bien comprendido 

que e l  conjunto P se desplaza en forma continua s in c ró n ic a ­

mente con e l tran sp o rta d o r  de lo s  re c ip ie n te s  y en un reco ­

rrid o  p a ra le lo  a l  reaco rrid o  del movimiento d e l re c ip ie n te  

durante e l d esa rro llo  de l a  operación de in se rc ió n  de l a  

b o q u illa  de erogación.

E l citado  conjunto con tinua desplazándose a lo  

larg> de su  reco rrid o  p rees tab lec id o  h ac ia  e l mecanismo

* '
9

*
v*

% * t* . ■.
* 9* % r
S* i .

co rrespondien te de formación de b o q u illa s  de erogación, pana.* * 

recoger o t r a  b o q u illa  de erogación, t r a n s p o r ta r la  h a c ia  

o tro  elemento tra n sp o rta d o r  e in s e r t a r la  en l a  pared  de 

o tro  re c ip ie n te . Se comprende b ien  que la s  b o q u illa s  de 

erogación están  formadas y proyectadas en e l  reco rrid o  del 

movimiento de lo s  elementos de tra n sp o r te  de la s  b o q u illa s  

en una co rre lac ió n  correctam ente s inc ron izada  con e l movi­

miento de lo s  elementos tran sp o rtad o re s  de b o q u illa s  de ero­

gación, ilu s trá n d o se  l a  p ieza  en elaboración  p a ra  la s  bo­

q u il la s  de erogación como hecha avanzar paso a paso por un 

mecanismo conocido en la s  p a ten te s  mencionadas p receden te­

mente y generalmente indicado por -k - en la s  mismas, e l  cual 

se  acciona mediante un excéntrico  -m- encima de un árbo l de 

accionamiento - 1 - ,  que p re se n ta  igualm ente un excéntrico  -n - 

sobre e l  mismo que acciona l a  m a triz . Una m atriz  - i -  com­

prende un elemento co rtad o r - i ' -  (F iguras 6 y  V) p a ra  e l  

cortado de l a  b o q u illa  de erogación de l a  c in ta  de p iezas 

en e laboración .

Los dos mecanismos N y 0 de formación de b o q u illa s

25
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de erogación son accionados sim ultáneam ente m ediante un 

en lace a cadena y rueda a d ien tes  de cadena con un árb o l
*•

de tran sm isió n  p r in c ip a l Q (F iguras 3 y 4 ) , m ostrándose t <*■
e l  c itad o  en lace como comprendiendo una rueda de d ie n te s  de

cadena -o -  sobre cada uno de lo s  á rb o les  - 1 - ,  una rueda de *

d ien te s  de cadena -p - montada lo c a  sobre e l b a s tid o r  G de íá *
♦ ■*

máquina, una rueda de d ie n te s  de cadena -q - sobre e l  á rbo l *<&q
V* I,

accionado p r in c ip a l  Q, y una cadena - r -  l a  cu a l p asa  enc im a/ '
«*

de la s  c i ta d a s  ruedas de d ie n te s  de cadena.

B1 á rbo l de accionado p r in c ip a l  Q es soportado 

natu ra lm ente  de modo que pueda g i r a r  en e l  b a s tid o r  p r in c i ­

p a l G y es accionado por una fu en te  de en e rg ía  apropiada 

cu a lq u ie ra  a tra v é s  de un tr e n  de engranajes cónico S; y io s  

conjuntos P son desplazados, por medio d e l c ita d o  á rb o l, a  

tra v é s  de l a  acción in te rm ed ia  de la s  cadenas S? y T \  una 

su p e rio r  y l a  o t r a  in f e r io r ,  que pasan a lred ed o r de la s  

ruedas de d ie n te s  de cadena F y P ' y T y  f  sobre e l  á rb o l Q 

y sobre un co n traá rb o l Y7, respectivam ente á l  cual están  

conectados lo s  conjuntos P m ediante la s  re sp e c tiv a s  ménsulas 

de sopo rte  X y X' en puntos uniformemente d istan c iad o s en tre  

s í  a  lo  la rg o  de l a  ex tensión  en lo n g itu d  de la s  cadenas 

su p e rio r  e in f e r io r  í  y I 1,

M ientras e l mecanismo 1  y lo s  conjuntos P pueden 

c o n s tru irs e  de maneras d ife re n te s , a l  ob jeto  de i l u s t r a r  

lo s  mismos, se  i l u s t r a  un conjunto como comprendiendo tina 

p la c a  de sopo rte  1  de forma re c ta n g u la r , a l  lado  p o s te r io r  

de l a  cu a l, en sus extrem idades su p e rio re s  e in f e r io r e s ,
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están conectadas la s  ménsulas de soporte X y X’. La p laca

se encuentra normalmente en un plano v e r tic a l  y p resen ta un **ta*
*

p a r de pequeños ro d illo s  de soporte indicados con 2, sopor- 

tados de modo a poder g ira r  sobre e l citado lado de lo s
•

mismos en su extremidad in fe r io r ,  o un par de pequeños no di —.%.

lío s  de guía 3 soportados de modo a poder g ira r  sobre e jes

v e rtic a le s  sobre e l borde superior de l a  p laca, como se ilup-*",

t r a  más claramente en la s  Figuras 5 y 13. Los ro d illo s  2 ***»» « *■j  ** ♦giran en un b inario  a p is ta  de guia que comprende dos secto res 

acanalados p a ra le lo s , indicados con 4, cada uno parale lo  a 

una rampa de la s  cadenas P y F ’, siendo un sec to r yuxtapuesto 

a l mecanismo tom ador de boqu illas de erogación indicado con 

N y 0 , y e l o tro  sec to r estando colocado en yuxtaposición 

a l transportador A o a l  recorrido descrito  por e l movimiento 

de lo s  rec ip ien te s . Sn la s  extremidades, de lo s  sectores 

acanalados 4 están p rev is ta s  p a rte s  curvadas en arco in d ica­

das con 5, que presentan su p erfic ies  superiores planas para 

p e rm itir  un c ierto  movimiento la te r a l  de lo s ro d illo s  r e l a t i ­

vamente a l a  p is ta  de guia o b inario , cuando los citados 

conjuntos se desplazan a lo largo de la s  c itadas partes  cur­

v ilín eas.

Los ro d illo s  de guia superiores 3 giran en una 

p is ta  de guia acanalada de manera continua, indicada con 6, 

l a  cual p resen ta  dos p a rte s  p a ra le la s  7 cada una dispuesta 

debajo y aproximadamente en paralelo  a uno de lo s  trechos 4 de 

l a  p is ta  in fe r io r , pasando la s  extremidades de la s  p a rte s  

p a ra le la s  7 insensiblemente en p arte s  arqueadas o curvadas
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8 que tien en  un diámetro alga su p e rio r  a  l a  d is ta n c ia

que media en tre  lo s  trech o s  p a ra le lo s  7, a l  ob je to  de comoen-

s a r  e l  movimiento de o sc ila c ió n  de la s  p lacas  1 cuando pasan t ^
••

o desplazan a lo  largo  de l a s  p a r te s  8 curvadas en arco . * ♦•* .. • 
♦

La F igura 1 i l u s t r a  l a  to ta l id a d  de lo s  conjuntos .
* V’ *

P en p la n ta  desde lo  a l to ,  m ien tras que en l a  F igu ra  4
■* < *■*’«

solamente se ilu s tra -u n o  de lo s  conjuntos completamente en >e 

p la n ta , habiéndose extirpado u om itido p a r te  de todos lo s
« *

o tro s  conjuntos p a ra  o b ten er una mayor c la r id a d  en l a  i l u s -  *
/ '* * Vtra c io n ;  y l a  F igura 13 re p re se n ta  uno de lo s  conjuntos en * *- - 

p e rsp e c tiv a  con la s  p a r te a  ex tirp a d a s .

Cada p la ca  de soporte  1 p re sen ta  una ab e rtu ra  

pasan te  a tra v é s  de l a  misma, en l a  cual se monta una ménsu­

l a  de gu ia tu b u la r  p a r t id a  in d icad a  con 9, en l a  que es 

desplazable un elemento de montaje 10 confozmado en U que 

so p o rta  e l elemento tra n sp o rta d o r  de b o q u illa s  de erogación 

indicado en general con 1 1 , e l  m a r ti l lo  o elemento de empuje 

de b o q u illa s  de erogación, indicado generalmente con 12 , y 

e l  yunque indicado generalmente con 13.

Describiendo genéricam ente l a  forma de funcionar 

de lo s  conjuntos P, cuando lo s  c itad o s  conjuntos pasan a lo  

la rg ?  de lo s  trech o s  r e c t i l ín e o s  4 y 7 de la s  p is ta s  de . 

guía, se encuentran en yuxtaposición  con lo s  mecanismos de 

formación y de alim entación de l a s  b o q u illa s  de erogación, 

lo s  elementos tran sp o rtad o re s  de b o q u illa s  de erogación 

colocados primeramente en t a l e s  po sic io n es p a ra  recoger la s  

b o q u illa s  de erogación completamente term inadas en la s  ex tre ­

midades su p erio res  de la s  tira s -  formadas por p iezas  en elabo-

-  18 -
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ración  de 'boquillas de erogación, y lo s  resp ec tiv o s yunques 

se mantienen en prim er lu g a r  normalmente en posición  t a l  p a ra ” *
no enseñar la s  b o q u illa s  de erogación y lo s  re c ip ie n te s ; y

• •
a medida que lo s  conjuntos se desplazan a lo  largo  de lo s  *•* !

*
o tro s  trechos re c t i l ín e o s  de la s  p is ta s  de guia en yuxtapo- *'«v* 

s ic ió n  a l elemento tran sp o rtad o r de lo s  re c ip ie n te s , lo s  »•■=**«• 

respec tivos elementos de montaje 10 son accionados p a ra  des-*_/^. 

p la z a r  lo s  correspondientes elementos tran sp o rtad o res , lo s  * . % 

elementos de empuje y lo s  yunques transversalm ente con res-.**7* 

pecto a l recorrido  del movimiento de lo s  re c ip ie n te s , de 

t a l  forma que e l elemento tran sp o rtad o r de b o q u illas  de. ero­

gación de cada conjunto se p royecta en tre  dos rec ip ien te s  

adyacentes en yuxtaposición a l a  pared de uno de lo s  r e c i ­

p ien tes  y e l  yunque correspondiente se  p royecta a l  propio 

tiempo en una posic ión  debajo del re c ip ien te  y po r e l  lado» 

opuesto de l á  c ita d a  pared, después de que el yunque se 

desplaza angularmente h ac ia  abajo en e l in te r io r  del r e c i ­

p ien te  en estrech a  proximidad a l a  c i ta d a  pared e inm ediata­

mente después e l  órgano de empuje de l a  b o q u illa  de erogación 

es accionado p ara  empujar l a  c ita d a  b o q u illa  de erogación 

desde e l elemento de tra n sp o rte  a tra v é s  de l a  pared del 

re c ip ie n te  y determ inar un rebatido o engrapado de la s  púas 

de l a  b o q u illa  de erogación encima de l a  pared del rec ip ien ­

t e ,  como se m uestra en la s  Figur-as 20-23. Entonces, e l 

yunque se r e t i r a r á  del re c ip ie n te ; e l elemento de empuje es 

llevado de nuevo h ac ia  a trá s  a su. posic ión  de o rigen , e l  

elemento de m ontaje es accionado p a ra  l le v a r  de nuevo e l
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elemento de tra n s p o r te , e l órgano de empuje y e l  yunque 

h ac ia  sus p o sic io n es an tes mencionadas, y e l  conjunto t o t a l  

continua su  movimiento a lo  la rg o  del reco rrid o  h a c ia  e l
• • ••

mecanismo de formación y de alim entación  de l a s  b o q u illa s  de 

erogación p a ra  recoger l a  b o q u illa  su cesiv a . t

Describiendo de manera más d e ta lla d a  l a  c o n s tru c V ^ *

ción , cada ménsula de gu ía  9 p re se n ta  dos acanaladuras de
¿ **•»gu ia  h o r iz o n ta le s  ind icadas con 14, que se extienden perperVv* 1

■*» ♦.
dicularm ente con respecto  a l  reco rrid o  d e l movimiento de \  * » 

lo s  conjuntos P , y cada brazo del d isp o s itiv o  de m ontaje 10 

confoimado en U p re se n ta  un a la  15 montado de modo a poder 

e fe c tu a r  movimientos de deslizam iento  en una de la s  c ita d a s  

acanaladuras de gu ía . E l d isp o s itiv o  de m ontaje 10 p re se n ta  

un brazo 16 sobre e l cual es tán  montados dos ro d il lo s  d is ta n ­

ciados horizon ta lm ente en tre  s í ,  ind icados con 17, soporta­

dos de modo a poder g i r a r  sobre e je s  v e r t ic a le s  y que acogsi 

en tre  s í  una p ie z a  de gu ía  a ex c én tr ic a  18 f i ja d a  sobre e l  

b a s t id o r  G de l a  máquina (F iguras 1 , 3 y 5) p a ra  im p a r t ir  

un movimiento de t r a s la c ió n  a lte rn a tiv am en te  en uno o m  e l  

o tro  sen tido  a l  elemento de m ontaje en l a  m énsula de guía, 

en d irecc io n es p erp en d icu la re s  a l  reco rrid o  d esc rito  por lo s  

movimientos de lo s  conjuntos p a ra  desp lazar e l yunque y e l  

elemento tra n sp o rta d o r  de b o q u illa s  de erogación desde sus 

p o sic io n es de recog ida de l a s  b o q u illa s  a sus posic iones de 

in se rc ió n  de b o q u illa s , y v ic ev e rsa .

P o r e l  e l en en to de m ontaje a aquel lado d e l mismo 

que es opuesto a lo s  r o d i l lo s  17 se ex tiende , en forma

•



s o b re s a lie n te , e l  e laaan to  11 tra n sp o rta d o r  de b o q u illa s  de 

erogacio'n que p re se n ta  -una hendidura h o r iz o n ta l 19 en e l 

mismo que se abre a tra v é s  de l a  ca ra  i n f e r io r  del mismo y 

p re se n ta  -una forma en sección  tr a n s v e rs a l ,  que corresponde 

aproximadamente a l a  forma en sección  tr a n s v e rs a l  de l a  bo- T 

q u i l l a  de erogación como se i l u s t r a  más claram ente en la s  

F iguras 5 y 8 ; l a s  paredes l a t e r a l e s  19* de l a  hendidura sa¿{ 

inclinadas, l a  una con respecto  a l a  o t r a  ba jo  un ángulo qu^J 

corresponde aproximadamente a  l a  re la c ió n  angu lar de la s  a le  

t a s  e lá s t ic a s  -c -  de l a  b o q u illa  de erogación de t a l  manera 

que la s  c ita d a s  a le ta s  pueden empeñarse cediblem ente a  

f r ic c ió n  con la s  paredes l a t e r a l e s  de l a  hendidura a l a  

extrem idad f ro n ta l  de l a  misma p a ra  mantener en forma desem­

peñadle l a  c i ta d a  b o q u illa  de erogación en e l  elemento t r a n s ­
p o rtad o r p a ra  l a  misma*

Un bloque 20 de cabeza del m a r ti l lo  o elemento de 

empuje 12 de b o q u illa s  de erogación se monta de modo a poder 

se g u ir  movimientos de deslizam iento  en l a  c i ta d a  hendidura 

19 y e s tá  dispuesto  normalmente en l a  extrem idad p o s te r io r  

o de s a l id a  de l a  misma. E l bloque p re se n ta  una forma en 

sección  tr a n s v e rs a l  que corresponde aproximadamente a l a  

de l a  hendidura y p re se n ta  un enlace a perno y co rredera , 

ind icado  con 2 1 , con una de la s  extrem idades de una le v a  22 

l a  cu a l e s ta  montada de forma que pueda r e a l i z a r  movimien­

to s  de o sc ila c ió n  en un punto interm edio a sus extrem idades 

en 23 sobre e l elemento de m ontaje 10 y  p re se n ta  un ro d il lo  

24 en su o t r a  extrem idad que sigue un excén trico  25 montado
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en forma f i j a  sobre e l b a s tid o r  de l a  máquina (F iguras 2, 4,

16 y 18 ), po r lo  que en e l  momento apropiado e l elemento de 

empuje o m a r t i l lo  se hace d e s l iz a r  en l a  hendidura 19 pre-- * 

v i s t a  en e l  elenento tra n sp o r ta d o r  p a ra  empujar l a  c i ta d a
*

b o q u illa  de erogacián fu e ra  de l a  c i ta d a  hendidura y a  

tra v é s  de l a  pared  del r e c ip ie n te .

Un r e s o r te  de te n s ió n  26 m antiene normalmente el£ * \

ro d il lo  en contacto con e l excén trico  25 y e je rc e  nomalmeav-V^* * ♦
t e  in f lu e n c ia  sobre l a  le v a  22 p a ra  l le v a r  de nuevo e l e le r  V.%* ♦ c
mentó de empuje a su p o sic ió n  normal a l a  extrem idad p o s te ­

r i o r  de l a  hendidura 19, p a ra  p e rm it ir  que una b o q u illa  de 

erogacián pueda s e r  recog ida  por e l elemento tra n sp o rta d o r  

en la, o tr a  extrem idad de l a  c i ta d a  hendidura, como se i l u s ­

t r a  más claram ente en la s  F iguras 7 y 19.

Como se in d ic a  aquí precedentem ente, e l  elemento de 

m ontaje 10 l le v a  igualm ente e l  yunque 13, y como se i l u s t r a  

(F iguras 1, 2, 13 y 15)* e l  yunque comprende una cabeza 27 

que t ie n e  una ex tensión  en anchura ligeram en te  in f e r io r  a l a  

de uno de lo s  re c ip ie n te s  y una ex tensión  en lo n g itu d  s u f i ­

c ie n te  p a ra  ex tenderse en e l re c ip ie n te  en yux taposic ión  con 

l a  pared  del re c ip ie n te  que debe r e c ib i r  l a  b o q u illa  de ero­

gación, como se i l u s t r a  más claram ente en la s  F iguras 21 y 24» 

La cabeza p re se n ta  dos muescas confoimadas en V, de forma 

a la rg ad a , in d icad as con 28 en su extrem idad in f e r io r  a l 

o b je to  de r e a l i z a r  un in te rv a lo  p a ra  l a s  a le ta s  - c -  de l a  

b o q u illa  de erogación cuando l a  b o q u illa  de erogación se 

in s e r t a  (F iguras 15 y 24) y l a  cabeza p re se n ta  igualm ente 

de p res io n es  ind icadas con 29, p a ra  r e c i b i r  y rem achar la s
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púas -b - de l a  b o q u illa  de erogación, como se i l u s t r a  en 

la s  F iguras 21 y 22.

La cabeza de yunque e s tá  d ispuesta  sobre una de 

la s  extremidades de una lev a  30, l a  cual e s tá  montada de modo 

que pueda e fe c tu a r  movimientos de o sc ilac ió n  sobre un e je  

h o rizo n ta l 31 p rev is to  sobre e l  elemento de montaje 10 (Fi-->-«

guras 5 15)* y l a  o t r a  extremidad de l a  c itad a  lev a  p resen ta* •
un ro d illo  32 soportado sobre l a  misma de modo que pueda * -r
g ira r ,  cuyo ro d illo  sigue una p is ta  33 que t ie n e  un excen- 

t r ic o  3 3 ’ (Figuras 4 y 5 ) que e s tá  montado sobre e l  b a s tid o r  

p r in c ip a l de t a l  modo que en e l  momento oportuno y en l a  

posición  apropiada d e l conjunto correspondiente P, e l  yunque 

vendrá desplazado angularmente desde Su posicicm normal enci­

ma del mecanismo de formación de la s  b o q u illas  de erogación 

y de lo s  re c ip ie n te s  (Figuras 5, 3 y 20, respectivam ente, 

y en correspondencia de la s  lin e a s  de tra z o s  en l a  F igura 15) 

a su posición  de in se rc ión  de b o q u illa s  de erogación i l u s ­

tra d a  por e l  lado de l a  derecha de l a  F igura 2 y en la s  

Figuras 1, 4, 13, 15 y 21. Un re so r te  de tensión  34 s o l i c i ­

t a  no m alm ente y de modo fundamental l a  lev a  en t a l  manera 

para  determ inar que e l  ro d illo  32 s ig a  e l excéntrico y 

de e j e r c i ta r  una in f lu e n c ia  sobre l a  lev a  30 para  e lev a r 

l a  cabeza de yunque a su posición  normal a tra sad a  debajo del 

mecanismo de formación de la s  b o q u illas  de erogación y de 

lo s  re c ip ie n te s , como se i l u s t r a  en l a  F igura 5.

Según se ex p lica  aquí genéricamente an tes, l a  

b o q u illa  de erogación es recogida por e l  mecanismo formador
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de b o q u illa s  y es r e te n id a  por f r ic c ió n  por e l  órgano t r a n e -   ̂

p o rtad o r de b o q u illa s  de erogación cuando e l  c itad o  tra n sp o r- , 

tactor se desp laza encima del mecanismo de form ación, estando*^ 

p re v is to s  además p referen tem ente  medios p a ra  fo rz a r  o cons-  ̂

t r e ñ i r  l a  b o q u illa  de erogación a asum ir l a  p o sic ió n  co rree -
? t

t a  en e l  elanento  tra n sp o r ta d o r , especialm ente cuando l a
<> ;

s bordea r e c t i -  * *' 
*• ^

lin e o s  - c ' -  de la s  a le ta s  de l a  b o q u illa  de erogación e s tá tf^ i-*•
d ispuesto s bajo un ángulo in f e r io r  a noventa grados con 

resp ec to  a l  plano de l a  p a r te  de cuerpo de l a  b o q u illa , como 

se i l u s t r a  más claram ente en la s  F iguras 6, 7 y 10-12. La 

F igura 7 i l u s t r a  e l  elemento tra n sp o rta d o r  y l a  b o q u illa  de 

erogación completamente u ltim ad a  en l a  extrem idad su p e rio r  

de l a  t i r a  de p iezas  en e laboración  de t a l e s  b o q u illa s  en 

la s  p o sic io n es r e la t iv a s  asumidas exactamente an tes  del 

cortado de l a  b o q u illa  de erogación de l a  c i ta d a  t i r a  con 

l a  b o q u illa  parcia lm en te  in s e r t a  en l a  hendidura 19 del 

elemento tra n sp o rta d o r  y e l  tran sp o rta d o r  desplazándose en 

l a  d irecc ió n  in d icad a  por l a  f le c h a . A continuación  del 

c ie r r e  de la s  m a trices  de formación - j -  e - i» ,  lo s  bordes 

c o r ta n te s  -  j ' -  e - i* -  (F igura  6) se empeñan en t a l  modo 

p a ra  c o r ta r  l a  b o q u illa  de erogación de l a  t i r a  o c in ta  de 

p iezas  en e labo ración , después de lo  cual l a  b o q u illa  de 

erogación co rtad a  es desplazada desde y junto a l  elemento 

tra n sp o r ta d o r .

Es necesario  que e x is ta  un in te rv a lo  e n tre  las. 

s u p e r f ic ie s  de tope de lo s  mecanismos foim adores de b o q u illa s

b o q u illa  de erogación es de l tip o  en que lo
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de erogación N,0 y l a  su p e rf ic ie  in f e r io r  d e l elemento 

tran sp o rta d o r  de b o q u illa s  de erogación, como se i l u s t r a  

en la s  F iguras 6 y 7, y como ya se ha indicado aquí preceden 

temente es igualmente necesario  que l a  b o q u illa  de erogación 

sea  finnemente a fe rrad a  por f r ic c ió n  por l a s  paredes 19 ' 

de l a  hendidura 19 en e l  elemento transportador»

Como se i l u s t r a ,  una p la ca  35 e lá s t i c a  inc linada^  

h ac ia  lo a l to , se f i j a  a una de la s  ex traaidades en cada uno' 

de lo s  mecanismos de formación de la s  b o q u illa s  de erogación 

como por ejemplo mediante t o m i l lo s  361, y p re se n ta  su o trar 

extrem idad no soportada de t a l  forma que e l  e l en en t  o t r a n s ­

p o rtad o r y la s  b o q u illa s  de erogación se desplazarán sobre 

l a  c i ta d a  p la ca  y l a  b o q u illa  de erogación vendrá empujada 

h ac ia  lo a lto  en e l elemento tran sp o rta d o r  a tra v é s  e l 

contacto a  deslizam iento de l a  b o q u illa  de erogación con 

l a  p laca , como se i l u s t r a  más claram ente mediante una con­

fro n tac ió n  de la s  F iguras 7 y 12, en l a  ú ltim a  de la s  cuales 

l a  b o q u illa  de erogación e s tá  i lu s t r a d a  como completamente 

in tro d u c id a  en e l elemento tran sp o rta d o r. Cuando l a  boqui­

l l a  de erogación es empujada h ac ia  lo  a l to ,  la s  a le ta s  -c -  

son s o lic i ta d a s  elásticam ente  a p resión  l a  una h ac ia  l a  

o t r a  desde su posic ión  noimal i lu s tr a d a  en la s  F iguras 8 y 

25 a l a  posic ión  ind icada  en l a  F igura 26, y l a  e la s tic id a d  

in h e ren te  de la s  a le ta s  deteim ina un contacto por f r ic c ió n  

de la s  mismas con la s  paredes 19* de l a  hendidura 19, de 

t a l  manera que l a  b o q u illa  de erogación es m antenida ced ib le  

mente en posic ión  por f r ic c ió n  en e l elemento tran sp o rta d o r.

La b o q u illa  de erogación debe se r  igualm ente empu



r * ♦ *

jada o in c lin a d a  h ac ia  a trá s  p a ra  compensar l a  re lac ió n  en 

ángulo agudo de lo s  bordes in fe r io re s  -c  ’-  de la s  a le ta s  í*‘ 

con l a  p a r te  de cuerpo, por una posición  i lu s tr a d a  en l a
•»

F igura 10 inmediatamente después que l a  b o q u illa  de eroga- 

ción ha sido co rtada  de l a  t i r a  de p iezas en elaboración a  1 &.'* 

posic ión  i lu s tr a d a  en l a  F igura 11, 6 y 26, donde l a  p a r te  

del cuerpo de l a  b o q u illa  de erogación se i l u s t r a  como 

habiendo sido empujada h ac ia  a t r á s  y firmemente co n tra  e l  

bloque 20 del elemento de empuje. Un medio p a ra  in c l in a r
9 T T¡

en t a l  forma l a  b o q u illa  de erogación se i lu s t r a  en la s  

F iguras 6, 7 y 10-12, y comprende una rueda 36 montada de 

modo a poder g i r a r  sobre un perno de a r tic u la c ió n  h o r iz o n ta l 

38 p rov isto  de cabeza y que t ie n e  un c ie r to  numero de dedos 

37 que se extienden en forma s a l ie n te  aproximadamente r a d ia l ­

mente y están  incurvados en l a  misma d irección  en e l  plano 

de l a  rueda con sus extremidades l ib r e s  apuntando hac ia  e l 

mecanismo formador de b o q u illas  de erogación y extendiéndose 

h ac ia  lo  a lto  a trav é s  de una hendidura 39 p re v is ta  en l a  

p laca  35 y con tino de lo s  dedos extendiéndose normalmente 

debajo de l a  su p e rf ic ie  su p erio r de l a  p laca , como se i l u s ­

t r a  en l a  F igura  6, en t a l  forma p a ra  se r  empeñada por l a  

b o q u illa  de erogación que l le g a , como se m uestra en l a  

F igura 10. La ro tac ió n  de l a  rueda bajo l a  acción de empuje 

de l a  b o q u illa  de erogación e s tá  lim ita d a  cediblem ente, de 

p re fe ren c ia  por f r ic c ió n , y como se i l u s t r a  en la s  Figuras 

6 y 9, l a  rueda p resen ta  una p lu ra lid a d  de en tran tes  4-0, uno 

p a ra  cada dedo, con lo s  cuales coopera una e s fe ra  41 p uesta

4 + 
'
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bajo l a  p res ió n  de un re s o r te , e l cual e s tá  montado en un 

bloque 42 f ija c b  rígidam ente a l  lado in f e r io r  de l a  p la ca  

35 y en e l  cual se f i j a  e l  perno 38 de a r tic u la c ió n  p ro v is -
•

to  de cabeza. .......

Un re s o r te  de compresión 43 e s tá  in te rp u e s to  én tre
• •

l a  cabeza del perno de a r tic u la c ió n  38 y l a  rueda p a ra  **.*
•

a p l ic a r  normalmente l a  c i ta d a  rueda a  p resión  en contacta***

de f r ic c ió n  con e l bloque 42, como se i l u s t r a  más claram ente

en l a  l ig a r a  9, y de e s te  modo r e s i s t i r  p o r f r ic c ió n  a llá* .• • • •
ro tac ió n  de l a  rueda; y l a  e s fe ra  41 sucesivam ente se i*náta~

l a  en lo s  en tran te s  4© p ara  determ inar l a  ro tac ió n  cor^feb'fa
• » •

paso a paso de l a  rueda. Evidentem ente, l a  r e s is te n c ia  de 

l a  rueda a l  movimiento de l a  b o q u illa  de erogación de p a r te  

del elemento tran sp o rta d o r  determ ina l a  s o l ic i ta c ió n  a 

empuje de l a  c i ta d a  b o q u illa  de erogación h a c ia  a trá s  en e l 

elemento tran sp o rtad o , como se i l u s t r a  en la s  F iguras 10 y 

1 1 , y l a  rueda se hace g i r a r  en e l  sen tido  indicado por l a  

f le c h a  bajo  la. acción de l a  fu e rza  d e l elemento tr a n s p o r ta ­

dor en t a l  manera p a ra  desp lazar e l  dedo empeñado por l a  

b o q u illa  de erogación fu e ra  del reco rrid o  d e sc r ito  por e l  

movimiento de l a  b o q u illa  de erogacio'n y del elemento t r a n s ­

p o rtad o r y a l propio tiempo desp lazar e l  dedo sucesivo en 

posicio'n t a l  p a ra  in c l in a r  l a  b o q u illa  de erogación su b s i­

guientem ente, como se m uestra en l a s  F iguras 11 y 1 2 .

S erá b ien  comprendido por l a s  personas expertas 

en e s te  ramo, que e l  numero de conjuntos de tra n s fe re n c ia  

y de in se rc ió n  de b o q u illa s  de erogación, indicados con P,
*p p

puede v a r ia rs e  a  voluntad, como también, e l  numero de meca-
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nismos formado re s  y alimentado re s  de "boquillas de erogación .

Los d ibujos anexos i lu s t r a n  nueve de lo s  conjuntos P y dos

conjuntos formado re s  y alim ent adores de "boquillas de eroga-
•

ción N y O. Los conjuntos P es tán  separados por t a l  d ist'Sá-

c ia  e l  uno del o tro  y lo s  mecanismos to m ad o res de "boquillas
* •

de erogación es tán  distanciados, e n tre  s i  de forma que lo s .*
»

elem entos tran sp o rta d o re s  de b o q u illa s  de erogación de **.*••

alguno de lo s  conjuntos recogerán b o q u illa s  de erogación..de

uno de lo s  mecanismos de formación y de alim entación , iaieia-

t r a s  que lo s  elementos tran sp o rta d o re s  recogerán la s  bóqbrj.-♦ • •
l i a s  de erogación d e l o tro  mecanismo de formación y de**aii-• • •
m entación. P or ejemplo, como se  i l u s t r a  en l a  F ig u ra  1, 

e l  conjunto indicado con P1 v iene cargado con una b o q u illa , 

mecanismo de formación y de alim entación  N, y e l  conjunto P2 

e s tá  vacio pero recogerá  una b o q u illa  de erogación d e l meca­

nismo O de formación y de a lim entación , m ien tras que e l  con­

junto  P3 e s tá  a punto de recoger una b o q u illa  de erogación  

del mecanismo fo m ador y alim ent ador N.

Se o b servará  que es n ecesario  que l a  a l e t a  - f -  de 

c ie r r e  del re c ip ie n te  e s te  d isp u e s ta  externam ente a l  r e c i ­

p ie n te  y en un plano h o r iz o n ta l o debajo d e l mismo, cuando 

-e l yunque se desp laza p a ra  e n tra r  y s a l i r  d e l r e c ip ie n te , 

de t a l  modo que no i n t e r f i e r a  con l a  operación  de in se rc ió n  

de l a  b o q u illa  de erogación; y p re fe re n te !e n te , e l elemento 

de m ontaje 10 p a ra  e l yunque y e l elemento tra n sp o r ta d o r  

de b o q u illa s  de erogación e s tá  p ro v is to  de un brazo 45 que 

se ex tiende de forma so b re sa lie n te  h a c ia  e l  e x te r io r  d e l  

miaño h a c ia  e l  tra n sp o rta d o r  de lo s  re c ip ie n te s  y a una
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elevación  ligeram ente su p e rio r de l a  de l a  a l e ta  - f -  d e l

re c ip ie n te , cuando e s te  u ltim o es desplazado angularmente

h ac ia  e l e x te r io r  con respecto  a l re c ip ie n te  en una p o sic ió n

h o riz o n ta l como se i l u s t r a  en l a  F igu ra  1 , y e l  cen tro  dk  l a•
lxnea  de tra z o s  en l a  F igura  13, de t a l  manera que cuaíuto *»
e l elemento de u t i l id a d  se  hace desp lazar h a c ia  e l  e x te r io r* y  •
a  l a  p o sic ión  de in se rc ió n  de b o q u illa s  de erogación, e l .

brazo se desp lazará  en una re lac ió n  de superposición  pon.• * •
respecto  a l a  a le ta  r e b a t ib le  del re c ip ie n te , de t a l  i§óí¿

•  *  *

que re ten g a  l a  c i ta d a  a l e ta  a  cub ierto  co n tra  un desplacé.-
♦ » *

miento angu lar h ac ia  lo  a lto  durante l a  operación de iñ s b r -  

ción de l a s  b o q u illa s  de erogación.

Igualmente se  comprende que, aun cuando la s  bo­

q u i l la s  de erogación aqum i lu s tr a d a s  p resen ten  sus a le ta s  

y ensanchamientos de modo p a ra  a le ja r s e  de l a  p a r te  de cuer­

po y una de l a  o tr a  y sean inherentem ente e lá s t ic a s  de t a l  

manera p a ra  poder a fe r ra rs e  por f r ic c ió n  en l a  hendidura 19 

del elemento tran sp o rta d o r, e l  elemento podrá e s ta r  fornado 

p a ra  a f e r r a r  o re te n e r  diversam ente l a s  b o q u illa s  de eroga­

ción o p a ra  re te n e r  b o q u illa s  de erogación de formas d ife -  

r  ent e s .

Aunque l a  p re se n te  elaboración  ha sido i lu s t r a d a  

como re a liz a d a  en algunas formas e s tru c tu ra le s  p a r t ic u la re s ,  

se comprenderá por p a r te  de la s  personas expertas en e l 

ramo, que e llo  se hace p rincipalm ente p a ra  i l u s t r a r  lo a  

p r in c ip io s  fundamentales de l a  invención y que numerosas 

v a r ia n te s  podrán s e r  aptas, en l a  construcción  de una máquina,
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s in  s a l i r s e  d e l concepto fundamental y del ámbito de l a  

invención .
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D escrito  e l  invento  lo  que se d ec la ra  como no
♦ ♦ ♦ • ♦

divulgado n i  p rac ticad o  en España, comprende la s  s ig u ie n te s
* •re iv in d icac io n es*

•  *  * *♦« ♦
l . _  Maquina para e l  m ontaje sotare m ía pared ÍSe• • «

re c ip ie n te  de una taoca de v e r tid o , que comprende mi cuerpo que 

t ie n e  a la s  l a t e r a l e s  que detaen s e r  observadas con lo s  bordes a 

t r a v é s  de una zona de l a  c i ta d a  pared  de r e c ip ie n te  du ran te  e l  

montaje de l a  taoca de v e r tid o , ca rac te rizán d o se  d icha máquina 

p o r e l  hecho de que comprende medios p a ra  so p o rta r  y d esp lazar 

un t a l  r e c ip ie n te  en un reco rr id o  predeterm inado con una e x tre ­

midad a b ie r ta  y l a  c i ta d a  zona de l a  pared  de re c ip ie n te  e s ta n ­

do d isp u es ta  perpendicularm ente a l  c itad o  reco rrid o  y medios 

que comprenden p a r te s  yux tapuestas o /y  desplazatales contemporá­

neamente en sincronism o con e l c itad o  r e c ip ie n te  a lo  la rg p  de 

una p a r te  del c itado  reco rrid o  que co n s titu y e  una es tac ió n  de 

in se rc ió n  de bocas de v e r tid o , medios r e a l iz a n te s  p a ra  f i j a r  

una taoca de v e rtid o  en l a  c i ta d a  p a r te  de l a  c i ta d a  pared  duran­

t e  dicho movimiento momentáneo.

2 .-  Máquina, según l a  re iv in d ic a c ió n  1, c a ra c te r iz a ­

da por e l  hecho de que lo s  medias últim am ente nombrados compren­20 .
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den un elemento "transportador p a ra  l a  c i ta d a  boca de v e rtid o ,

cuya posic ión  normal e s tá  d isp u es ta  a uno de lo s  lados del

c itado  reco rrid o  d e l movimiento del re c ip ie n te , un elemento*3e
•

empuje o m a r ti l lo  p a ra  empujar l a  boca de v e rtid o  del c itado

elemento tra n sp o rta d o r  a tra v é s  de l a  c i ta d a  zona de l a  p’arecL
•

d e l re c ip ie n te , y medios p a ra  desp lazar simultánesánente el% ci-
♦

tad o  elemento tra n sp o rta d o r  y dicho elemento del empuje des¿e

l a  c ita d a  posic ión  a un lado del c itado  reco rrid o  descrito* -del
• .. •

movimiento del re c ip ie n te  la te ra lm en te  con respecto  a l c itad o
* ♦ ♦

reco rrid o  d e l movimiento a l a  c i ta d a  estac ión  de in se rc ió n , de
« » •

bocas de v e rtid o  p a ra  s i t u a r  e l  c itad o  elemento tran sp o rtad o r 

y e l c itad o  elemento de empuje sobre una de la s  ca ras  de la. 

c i ta d a  pared  d e l re c ip ie n te , medios p a ra  im p a rtir  e l  movimiento 

a l c itad o  e laaen to  de empuje h a c ia  l a  c i ta d a  pared del re c ip ie n ­

t e  en e l sen tid o  opuesto p a ra  empujar l a s  a la s  de l a  boca de 

v ertid o  a travós. de l a  c i ta d a  zona de l a  pared del r e c ip ie n te  

y p ara  r e t i r r a r l o  de l a  c i ta d a  boca de v e r tid o , re sp e c tiv a ­

mente, y medios p ara  vo lv er a l l e v a r  sucesivamente e l  c itado  

elemento tra n sp o rta d o r  y e l elemento de empuje a l a  c i ta d a  po­

s ic ió n  norm al.

3 .-  Máquina, según l a  re iv in d icac ió n  2, con l a  a d i­

ción de un yunque p a ra  r e s i s t i r  a l  empuje e jerc ido  por e l  e le ­

mento de empuje co n tra  l a  c i ta d a  pared del re c ip ie n te  que es 

desplazable simultáneamente con e l elemento tran sp o rta d o r  y e l 

elemento de empuje la te ra lm en te  con respecto  a l  recorrido  des­

c r ito  p o r  e l  movimiento del re c ip ie n te , y con l a  adición  de 

medios p a ra  accionar e l  yunque en y fu e ra  del re c ip ie n te  a t r a ^
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vás de la  c itad a  extremidad ab ie rta  del mismo en yuxtaposición 

a l a  c itad a  zona de pared del rec ip ien te  realizando un medio 

para soportar l a  c itad a  zona de pared contra e l  empuje e je rc i­

do por e l elemento de empuje durante l a  inserción de la s  alas 

5  ̂ de l a  boca de vertido  y para l a  re tira d a  de inserción del-yun- 

que del citado rec ip ien te  después de l a  inserción de la  btfp.a 

de v e rtid o . » • • i *
• • *

4 .-  Máquina, segin l a  reivindicación 1, coii. J,a* adi-
• • •

ción de medios de alimentación de bocas de vertido a un^.estsu- 

jjQ. ción de alimentación de bocas de vertido de l a  que una de* la s  

citadas p arte s  es un elemento transportación de bocas de v e r t i ­

do, apto para desplazarse en un recorrido continuo sucesivamente 

más a l lá  de la  c itad a  estación de avance de bocas de vertido y 

l a  c itada  estación de inserción de bocas de vertido radicando 

medios psxa recoger una boca de vertido de parte  del citado e la - 

mento transportador a l a  c itad a  estación de alimentación de bo­
cas de vertido y tran sfirien d o  l a  c itada  boca de vertido a la  

estación de inserción  c itad a .

5._ Máquina para montar sobre una pared de un r e ­

c ip ien te  una boca de vertido que comprende un cuerpo que tien e  
alas la te ra le s  que deben se r  empujadas en e l sentido de sus 

bordes a través de una zona de l a  c itad a  pared del recip ien te  

durante e l montaje de l a  boca de vertido , caracterizándose d i­
cha máquina por e l hecho de que comprende medios para soportar 
y desplazar e l rec ip ien te  a lo  largo de un recorrido p reestáb le-
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ciclo de forma con tinua  en una d irecc ió n  determ inada con una

de la s  extrem idades a b ie r ta  y con l a  c i ta d a  zona de l a  pared

d e l re c ip ie n te  d isp u e s ta  perpendicularm ente respecto  a l # citado

reco rr id o , un b a s tid o r , por lo menos, un conjunto de t r a n s f e -
♦

r e n d a  y de in se rc ió n  de bocas de v e r tid o , apto p a ra  desp la-
*

♦

zarse  a lo  la rg o  de un reco rrid o  p rees tab lec id o  co n tin u fu en te

a l a  misma d irecc ió n  que e l  movimiento de lo s  c itad o s  re c ip ie n -

te s  h a c ia  una e s tac ió n  predeterm inada de in se rc ió n  de bo#cas

de v e rtid o  y de l a  misma en yux taposic ión  a lo s  citadobq*£eci-
• . *

p ie n te s  y en s in c ro n ic ia  con lo s  r e c ip ie n te s ,  comprendiendo
* * *

cada uno de dichos conjuntos un elemento tra n sp o r ta d o r  • de 

bocas de v e r tid o , un elemento de empuje o m a r ti l lo  p a ra  ac­

c io n a r a empuje l a  c i ta d a  boca de v e rtid o  o desde e l  elemento 

tra n sp o rta d o r  a tra v ó s  de l a  c i ta d a  zona en l a  pared  de re ­

c ip ie n te  y un yunque p a ra  r e s i s t i r  a l  empuje d e l c itad o  e le ­

mento de empuje sobre l a  c i ta d a  pared  del r e c ip ie n te ,  medios 

p a ra  e lim en ta r una boca de v e r tid o  en e l  re co rrid o  d e sc rito  

de movimiento d e l c itad o  elemento tra n sp o r ta d o r  de bocas de 

v e rtid o  a una e s tac ió n  alim entadora por o tr a s  de v e rtid o  en e l  

c itado  reco rr id o  y p a ra  determ inar que l a  c i ta d a  boca de v e r ­

tid o  sea recog ida  y tra n sp o r ta d a  por e l c itado  elemento t r a n s ­

p o rtad o r, medios p a ra  im p a r t ir  e l  movimiento a l  c itad o  elemento 

tra n sp o rta d o r , a l  c itado  elemento de empuje y a l  c itad o  yunque 

sim ultáneam ente a p a r t i r  de una p o sic ió n  s itu a d a  a un lado 

del re co rrid o  d e s c r ito  d e l movimiento de re c ip ie n te  a l a  c i ­

ta d a  e s tac ió n  de in se rc ió n  de bocas de v e rtid o  la te ra lm e n te  

con respecto  a l  reco rr id o  d e sc r ito  por e l  movimiento del c itad o



\

5.

- -  10♦

15.

20.

25.

conjunto y p ara  s i tu a r  dicho medio tran sp o rtad o r y dicho mar­

t i l l o  yunque a uno de lo s  lados de l a  c ita d a  pared del r e c i ­

p ien te  y e l yunque en e l o tro  lado de l a  c ita d a  pared, ufadlos 

p ara  d e tem in ar e l desplazamiento d e l yunque en e l  re c ip ien te  

y fuera  del re c ip ie n te  en yuxtaposición a l a  c ita d a  pare'&y 

medios p a ra  desplazar e l  citado miembro de empuje de m arrillo  

h ac ia  e l citado yunque y en sentido opuesto para  empujai*, la s

a la s  de l a  boca de vertido  a tra v é s  de l a  c ita d a  zona jLq*3,a
• * « •

pared del re c ip ien te  y para  r e t i r a r  de l a  c ita d a  boca 4dfe**ver-
• • •

t id o , respectivam ente, medies p ara  volver a l le v a r  e l  4citado
» • •

medio tran sp o rtad o r, ;el citado elemento de empuje y e l  yunque, 

a l a  posición prim era mencionada mediante un movimiento c o n ti­

nuado h ac ia  la  estación  de alim entación de la s  bocas de vertido  

p ara  recoger o tr a  boca.

6. -  Máquina p ara  montar sobre una pared de re c ip ie n ­

te  de una boca de v e rtid o , que comprende un cuerpo que tie n e  

a la s  la te r a le s  que deben se r  empujadas a cuch illo  a trav é s  

durante e l montaje de l a  boca de ro tac ión , caracterizándose 

l a  c i ta d a  máquina por e l hecho de que comprende medios para  

so p o rta r y desplazar un re c ip ie n te  t a l  en un recorrido  p rees­

tab lecido  y medios que comprenden p a rte s  yuxtapuestas a/y  des- 

p lazab les momentáneamente a  s in c ro n ia  con e l re c ip ie n te  a lo 

largo  de una. p a r te  del citado recorrido  que constituye una 

estación  de in serc ión  de bocas de vertido  realizando medios 

p ara  f i j a r  una boca de vertido  en l a  c ita d a  p a rte  de l a  c itad a  

pared durante e l citado movimiento momentáneo, medios de a i i -
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mentación de bocas de vertido  a ú n a  estación  aliment adora 

para  t a l e s  bocas, siendo una de la s  c itad as  p a rte s  un e le ­

mento tran sp o rtad o r de bocas de vertido  desplazable en una
• « * »\

dirección  en un recorrido  sin  f in  basando en orden de sucpsion
• • ♦

a trav é s  de l a  c i ta d a  estación  de alim entación de bocas efe« •* • ̂  •
vertido  y l a  c ita d a  es tac ió n  de in serc ión  de bocas de vertido

• •*• •
realizando medios para  recoger una boca de vertido  de p a r te

d e l c itad o  elemento tran sp o rtad o r a l a  c ita d a  estación* ala.'-
* • *

mentadora de bocas y tra n sf ir ie n d o  una boca de v e r tid o lá .la .
• ♦ »

c ita d a  estac ión  de in se rc ión  de bocas de v e rtid o . *. .* *
• * i

7 .- Máquina, según l a  re iv in d icac ió n  6, p a ra  e i 

manejo de bocas de v e rtid o , cuyas a las  divergen del citado 

cuerpo y son e lá s tic a s , caracterizado por e l hecho de que lo s  

c itados medios formadores de bocas de vertido  alimentan una 

boca de vertido  colocada integram ente a l a  extremidad de una 

c in ta  de p iezas en elaboración p ara  bocas, dicho elemento 

tran sp o rtad o r p resen ta  una hendidura p ara  r e c ib ir  l a  boca 

de vertido  m ientras l a  misma es f i ja d a  a l a  c i ta d a  c in ta  y 

m ien tras e l tran sp o rtad o r se desplaza a trav és  de l a  c ita d a  

estac ión  de alim entación de bocas, y con l a  adición de medios 

para  sep arar l a  boca de vertido  de l a  c itad a  c in ta  después que 

l a  c itad a  boca ha  penetrado en l a  c i ta d a  hendidura, y medios 

para  in tro d u c ir  a presión  l a  c ita d a  boca de v ertid o  en l a  c ita d a  

hendidura después de t a l  separación de l a  boca p ara  determ inar 

un empeño de f r ic c ió n  cedib le de la s  c itad as  a las  de l a  boca 

con la s  paredes de dicha hendidura por lo  que l a  boca de ver­

tid o  es re te n id a  desempeñablemente en e l tran sp o rtad o r y es
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tr a n s fe r id a  por e l  mismo.

8 .  - Máquina, según l a  re iv in d icac ió n  7, c a ra c te r i ­

zada por e l  hecho de que lo s  medios últimamente c itad o s  com-+
i  • « »' V

prenden una p laca  e lá s t ic a  in c lin ad a  h ac ia  lo a lto  en la . d i-
• * »

rección  del movimiento del elemento tran sp o rtad o r encim a‘de
* * * *l a  cual es en filad a  l a  c i ta d a  boca de vertido  pOr e l  elemento

• **• a
tran sp o rta d o r  p a ra  determ inar e l movimiento h ac ia  lo alt® de

i

l a  boca de v ertid o  en l a  c ita d a  hendidura. ........
♦ * ** » t

9 . - Maquina, según l a  re iv in d ic a d á n  7, ca rae í.e ri-
• * •
• • a

zada por e l  hecho de que lo s  medios últimamente c itad o ^  .qompren-
♦ a i

den una  p laca  e lá s t ic a  in c lin ad a  h ac ia  lo a lto  en l a  d irección  

del movimiento d e l elemento tran sp o rtad o r sobre e l cual es 

desplazada a deslizam iento l a  c i ta d a  boca de vertido  por e l 

c itado  elemento tran sp o rtad o r p ara  determ inar e l  movimiento 

h ac ia  lo a lto  de l a  boca de vertido  en l a  c i ta d a  hendidura.

9 .-  Máquina, según l a  re iv in d icac ió n  7, c a ra c te r i ­

zada por e l hecho de que lo s  c itados medios últimamente mencio­

nados comprenden una p laca  e lá s t ic a  in c lin ad a  h ac ia  lo a lto  en 

l a  d irección  de l movimiento d e l tran sp o rtad o r sobre e l  cual se 

hace re sb a la r  l a  c i ta d a  boca de vertido  por e l  tran sp o rtad o r 

p a ra  determ inar e l movimiento h ac ia  lo  a lto  de l a  boca de ver-o

tid o  en l a  c ita d a  hendidura y so b resa lien te  en e l  reco rrido  

d escrito  por e l  movimiento de l a  boca de v ertid o  p ara  empeñarse 

frontalm ente con e l  cuerpo de l a  boca de vertido  cuando e s ta  

últimamente es desplazada por e l tran sp o rtad o r, re s is tien d o  en



forma ced ib le  dicho dedo a l  movimiento im partido po r d icha 

"boca pero siendo r e t r a íb l e  fu e ra  d e l reco rrid o  de l a  boca, 

rea lizando  medios p a ra  empujar l a  boca de v e rtid o  h a c ia
■ á *■  * . *

a trá s  en l a  c i ta d a  hend idura . *
♦ • *
*

% *
Máq_1]-i-na t según l a  re iv in d ic a c ió n  9, carache-

r iza d a  p o r e l hecho de que o t r a  de la s  c ita d a s  p a r te s  e?“ un

elemento de empuje apto p a ra  d esp lazarse  alternativam ente* en
* -* *

l a  c i ta d a  hend iñara  p a ra  empujar l a  boca de v e rtid o  p o rc ia

misma, y con l a  ad ic ión  de máquinas p e ra  acc io n ar dicho. *®le-

mentó de empuje a  l a  e s tac ió n  de in se rc ió n  de bocas dé ¿Vertido« • •

p a ra  empujar l a  boca de v e rtid o  por d icha hendidura d e l  t r a n s ­

p o rtad o r en dicha p ared  de r e c ip ie n te .

1 1 .-  Máquina, según l a  re iv in d ic a c ió n  5, c a ra c te ­

r iz a d a  por e l hecho de que cada conjunto de tr a n s fe re n c ia  y 

de in se rc ió n  de bocas de v e rtid o  comprende un elemento de 

soporte  y medios p a ra  m ontar e l  mismo sobre e l  c itado  b as­

t id o r  p a ra  un movimiento en un reco rrid o  s in  f in  en una s o la  

d irecc ió n  a t r a v é s  de l a  c i ta d a  e s tac ió n  de in se rc ió n  de 

bocas de v e r tid o , un elemento de m ontaje desp lazab le  en d i­

cho elemento de soporte  en d irec c ió n  p erp en d icu la r  a dicho 

movimiento y sobre e l cual es tán  montados dicho elemento t r a n s ­

p o rtad o r, e l  elemento de empuje y e l  yunque, medios que com­

prenden p a r te s  sobre e l  c ita d o  b a s t id o r  p a ra  h acer d e s l iz a r  

dicho elemento de m ontaje, y medios que comprenden p a r te s  de 

dicho b a s tid o r  p a ra  acc io n a r dicho elemento de empuje y dicho
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yunque»

1 2 .-  Máquina según l a  re iv in d icac ió n  11, con l a

adición de medios de alim entación de bocas de vertid o

estac ión  alim entadora de bocas yuxtapuestas a dicho re c o c id o
*

5» ¿le movimiento s in  f in  en una re lac ió n  de di s t andam iento, dé4 «>•*

l a  estac ión  de in se rc ió n  de bocas de v e rtid o , realizando «medios♦ *v.
para  alim entar una boca de vertido  a dicho tran sp o rtad o r

1 ♦ * *\
ouando e l tran sp o rtad o r pasa po r dicha estac ión  aliment a£pra* • s
de bocas, por lo que en un solo c ic lo  operativo , una bopa’ de

*■ »*
vertido  es recogida por e l tran sp o rtad o r a l a  c i ta d a  eá4t.aóiói

* * *
de alim entación de boca, es tran sp o rtad a  por e l tran sp o rtad o r 

hac ia  l a  estac ión  de in se rc ió n  de bocas, es in s e r ta  en l a  pared 

del re c ip ie n te  por dicho elemento de empuje, y e l  tran sp o rtad o r 

vuelve de nuevo a l a  estac ión  de alim entación de bocas de v er- 

15. tid o  p ara  recoger o t r a  boca y para  o tro  c ic lo  operativo .

1 3 .-  Máquina, segín l a  re iv in d icac ió n  1, c a ra c te r i ­

zada p o r e l hecho de que lo s  medios últimamente mencionados com­

prenden un tran sp o rtad o r para  l a  c i ta d a  boca de v e rtid o , cuya 

posición  normal e s tá  s itu ad a  a uno de lo s  lados del c itado  re ­

corrido  deL movimiento d e l re c ip ie n te , un elemento de empuje 

p a ra  empujar l a  boca mediante e l tran sp o rtad o r a trav é s  de l a  

c ita d a  zona de l a  pared del re c ip ie n te , y medios para  despla­

za r  simultáneamente dicho tran sp o rtad o r y dicho elemento de 

empuje desde l a  c i ta d a  posic ión  a un lado de dicho reco rrido  

del movimiento d e l re c ip ie n te  la te ra lm en te  con respecto a d i­

cho recorrido  de movimiento h ac ia  l a  c ita d a  estac ión  de in s e r -
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ción de "bocas p ara  colocar dicho tran sp o rtad o r y dicho elemen­

to  de empuje a un lado de l a  c ita d a  pared de rec ip ien te , me­

dios p a ra  desplazar dicho elemento de empuje h ac ia  la  c ita d a  

pared de rec ip ien te  y en sentido opuesto para  empujar la s ^

a las  de l a  boca de vertido  a tra v é s  de l a  c ita d a  zona de* l a• « * é
pared del re c ip ien te  y p a ra  r e t i r a r lo  de l a  c ita d a  "boca,, r e s -

* i *
pectivamente y medios p ara  l le v a r  de nuevo sucesivamente e l

’f  •
tran sp o rtad o r y e l elemento de empuje a l a  c ita d a  posiciónf-* * * * «.
normal, estando dicho tran sp o rtad o r y dicho elemento de em-

* < «
puje montados para  un movimiento en un recorrido  s in  fiñ*, * * i
en una d irección  a trav é s  de l a  c ita d a  estación  de in á e r-  

ción de bocas, y medios de alim entación de bocas de v ertid o  

a una es tac ió n  alim entadora de bocas yuxtapuestas a dicho 

recorrido  s in  f in  de movimiento en re lac ió n  d istanc iada  a la  

estac ión  de in se rc ió n  de bocas, realizando  medios p ara  a l i ­

mentar una boca de vertido  a dicho tran sp o rtad o r cuando e l 

tran sp o rtad o r pasa por l a  c ita d a  estac ión  aiim entadora de 

bocas, por lo  que en un solo c ic lo  operativo es recogida una 

boca de vertido  por e l  transpo rtado r en l a  c i ta d a  estación  

aiim entadora de bocas, es tran sp o rtad a  por e l tran sp o rtad o r 

h ac ia  l a  estac ión  de in se rc ión  de bocas, es in s e r ta  en el 

paro d e l re c ip ien te  por e l citad* elemento de empuje y e l 

tran sp o rtad o r vuelve de nuevo a l a  estac ión  aiim entadora 

p a ra  recoger o t r a  boca de vertido  y para  o tro  c ic lo  opera tivo .

1 4 .-  Máquina, segin l a  re iv ind icac ión  5, en l a  que 

cada conjunto de tra n s fe re n c ia  y de inserc ión  de bocas de 

vertido  comprende un elemento de soporte, medios que compren-

25.
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dea p is t a s  de gu ia  sobre e l  c itado  b a s t id o r  que monta dicho 

elemento de so p o rte  p a ra  un movimiento en un reco rrid o  s in  

f in  en una s o la  d irecc ió n  más a l l á  de l a  c i ta d a  e s tac ió n  de 

in se rc ió n  de bocas, medios p a ra  d esp lazar dicho elementó de 

soporte  a t r a v é s  del c itad o  reco rrid o  s in  f in ,  que comprenden

por lo  menos una cadena s in  f in  u n id a  a l  c ita d o  elemento*dé
%

soporte  y rueda a  d ien te s  de cadena que soportan  l a  c i t ’áj&a 

cadena y medios que accionan la s  c ita d a s  ruedas a dientes*.de 

cadena, un elemento de m ontaje desp lazab le  en cada elemento 

de sopo rte  en d irecc io n es p erp en d icu la res  a l c itad o  re*cQürido 

deL movimiento, medios p a ra  co n ta r en forma móvil cadá*uho 

de lo s  c itad o s  elem entos, e l  elemento de m ontaje desp lazab le  

en cada elemento de so p o rte  en d irecc io n es p erp en d icu la res  a l  

c itad o  reco rrid o  de movimiento, medios p a ra  montar en foima 

m óvil cada uno de lo s  c ita d o s  elem entos, e l  e lsn sn to  de empuje 

y e l yunque sobre dicho elemento de m ontaje p a ra  un movimiento 

de conjunto , medios que comprenden un excén trico  sobre e l  c i ­

tado b a s t id o r  y un elemento que cede, sobre dicho elemento 

de montaje p a ra  im p a r t ir  un movimiento de deslizam iento  a d i­

cho elemento de m ontaje, y medios que comprenden un excén trico  

sobre e l c itad o  b a s tid o r , y un elemento que cede, sobre eL 

elemento de m ontaje p a ra  acc io n ar ta n to  e l  c itad o  yunque como 

e l c ita d o  elemento de empuje sobre e l  c itad o  elemento de mon- 

t  a j e.

1 5 .-  máquina según l a  re iv in d ic a c ió n  5, c a ra c te r iz a ­

da por e l  hecho de que e l c itad o  elemento tra n sp o r ta d o r  p resen -

25-



t a  una hendidura d ispuesta  en re lac ió n  de paralelism o con e l 

recorrido  d escrito  por e l  movimiento del c itado  re c ip ie n te  en 

l a  c ita d a  estación de inserc ión  de bocas de vertido  p ara  r e ­

c ib ir  una boca de v ertid o  en l a  c ita d a  estación  de alimenta.-■» V **

ción de bocas y re te n e r  l a  c ita d a  boca m ientras e l tr a n s p o r ta -  

dor se desplaza cerca de l a  c itad a  estación  de inserc ión  de
• k

bocas, el c itado  elemento de empuje es d es lizab le  en l a  p itad a
* >> ■«

hendidura a l  objeto  de empujar l a  boca de vertido  por la 'm ism a 

a tra v é s  de l a  pared del re c ip ie n te , y e l  c itado  yunque es des->■ r '*> • •}
p lazab le  en sincronismo con e l citado elemento tran sp o rtad o r 

e igualmente e s tá  dispuesto y es apto para  desplazarse*en*un 

plano perpend icu lar a lo s  reco rrid o s d escrito s  por e l Movimiento 

del citado re c ip ie n te  y del elemento tran sp o rtad o r.

1 6 .-  Máquina p a ra  e l montaje sobre una pared de 

re c ip ie n te  de una boca de v e rtid o .

Segín se describe y re iv in d ic a  en l a  p resen te  memo­

r i a  d e sc r ip tiv a  que consta de 42 hojas fo liad a s  y e s c r i ta s  a 

máquina por una so la  de sus ca ras .

Barña para  Kadrid, a 1 de marzo de 1.966

p . a. / .* í c&qsiyls gsERfy
tifia

Firmado. ¿OSÉ RODfUOUÉZ
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