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MEMORIA DESCERIPTIVA
de una Patente de Invencidn a nombre de:
FRANZ WEISS, de nacionalidad alemana, do-
miciliado en ILLERTISSEN, Rudolf-Dicsele-
Str. 2 ( ALEMANTA); por: " VARTADOR DE EX
CENTRICA PARA MECANISHOS DE CAMBIO REGULA
BLES SIIf ESCALOMAMIENTOS".

El presente invento se reifiere a un variador de excen—
trica para mecanismos de cambio regulables sin esealonamientos,
en los que el movimiento de giro uniforme de un drbol impulsor
es transformado por un mecenismo, en perticular por una trans-
mision por manivela o por curva, en movimientos alternados de
pelances oscilantes, y por intermedio de acoplamientos de un solo
recorrido es reducido a un movimiento giratorio periodico - que
osecila alrededor de un valor medio - de un arbol de toma de fuer-
za. Un variador de excéntrica conocido de esta clase tiene un or-

gano de arragitre que gira con el arbol impulsor, el cual organo
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tiene por lo menos un pifion de giro liore que con un dentado en
formz de cremallera engrana con un organc desplazable axialmente
por un dispositivo de accionamienito y que gira asimismo con el
arvol impulsor, y estd unido también por razon de la forma geomé-
trica con el dentado de un disco de excéntrica desplazable radial-
mente, y que al regular su excentricidad hace que varie sincro-
nicamente un contrapeso.

En un variador de excéntrica conocido, el organo de
arrastre tiene en su contorno inverior dos dentados interiores
diametrelmente opuestos, en los que engranan dos pifiones monta-~
dos con movimiento de giro en distintos arboles paralelos. En uno
de los lados del arbol se halla el disco de excéntrica, mientras
que la contrapieza esta situada en el otro arvol. En forma co-
rrespondiente uno de los pifidones con el disco de excéntrica en-
grana en el otro pifion con el contrapeso. EL movimiento sincroni-
zado se consigue ahora por el hecho de que embos pifiones engranan
al mismo tiempo con el Organo de arrastre y giran con su movimien-
to axial. Es un inconveniente que el disco de excéntrica este
compuesto del anillo de excéntrica propiamente dicho y de una
mesa provista del dentado, cuyas piezas estén atornllladas una
a otre por el frente. Con el meacionado digpositive conocido no
se puede consegulr une marcha sin vibraciones, es declr un equi-
Iibrio totel de las masas. Ademas el alojamiento de ambag nasas
variadofas es dificil'y pueden producirse atescamientos, dado
que cada mase engrana solamente con un pifion. Por ultimo, la
envergedura de la construccidén del mecanismo conocido es haston-
te grande.

El presente invento tiene la finelidad de elliminer

los inconvenientes de que adolece el variador conccido pare me-
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canismos de cambio regulables sin escalonamientos.

Esta tarea se resuelve segun le idea del invento por
el hecho de que el disco de excéntrica y el contrapeso tienen den-
tados mutuanente entrentados en los que engrana una rueda dentada
la cual esta montada con e;@iﬁﬁn en un arvol comin. EL organo
de arrastre esta concebido ventajosemente en forme de horquilla,
cuyos dos brazos se extienden simétricamente por ambos lados para-
lelamente al arbol impulsor. En cada uno de estos brazos se zloja
un arbol con sendos pifiones y una rueda dentada, por lo cual
tanto el disco de excentrica como el contrapeso estin dotados
de sendos pared de engranajes, es decir, dos cremalleras disiunes-
tas parelelenente.

Con el invento se tienen grandes ventajas. Fl disposi-
tivo variador sugerido por el invento es de autorretencion, es
decir, que esta descartada und variscién espontinee de la excéne
trica. Dado que la excéntrica metriz y la excéntrica compensadora
son verisdas por un par de ruedas dentadas comuines a ambss  se
consigue una variacion de excentricidad extraordinerismente exac-
ta y, por consigulente, une marche practicamente libre de vibra-
ciones, ya que se obtiene un equilibrio exacto tanto estatico
como dindmico. Ia variacidn de la excentricidad se hace segin la
idea del invento con un volante de mano, y, en una alternutive
preferente, tembieén con motor verizdor, por lo cusl se puede fijer
el tiempo de veriamcion. La fuerza variadore es muy pequefia, y es
independiente de que le variacidn se hage con o sin carga. EL em-
pleo de dog ruedas dentadas en cada lado del érbol, las cusles
engranan con log dos dentados de la excéntrica, descarte totelmen-
te la posibilidad de un atasceniento durante la veriucion. Aperte

de lo expuesto es posible realizar incluso ajustes f£inos bajo
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cerge ¥ le conversion del par de giro en plena union por fuerzas

de friccidn, asi como una absoluta constandis gin dispositivos par-
ticulares de retencion. Asimismo es posible una regulacidén totalmen-
te sin escalonamientos.

Una. forma conveniente de realizeciodn del invento consis-
te en que el 2rbol que sostiene el pifibn y la rueds dentada, tiene
por su extremo interior un contrasoporte en el arbol impulsor. Este
ultimo esta provisto de dos agujeros ciegos diametralmente opuestos,
donde se alojan los extremos del arbol. Por consiguiente cada érbol
tiene doble suspension. Cada rueda denteda se halla convenientemen—
te entre un brazo de arrastre y el érbol impulsor. ¥l pifibn esté
unido al arbol, girando simulténeamente con este, por el otro lado
del brazo de arrastre.

Una forma de realiszacidn particularmente conveniente es~
triba en que el disco de excéntrica y el contrapeso, idénticamente
concebldos, estan montados sin embargo al revés y alternados en
1802 por el contorno sobre el arbol impulsor. Con esto se tiene zse-—
gurado que el dispositivo verisdor segun el invento sesz completemen—
te simétrico, y que por lo tanto se consiga un equilibrio totzl de
las masas.

Por los lados, el disco de excéntrices estda aplanado para-

lelamente & los brazos del organo de arrastre. Iste disco tiene ade-

mis en su sentido de desplezesmiento radisl, una abertura alargads
con caras de guia laterales y paralelas, que directzmente o inter-
calando plecas planas son conducidas por cares aplanadas del arbol
impulsor. Los nexrvios que limitan lateralmente la abertura alargada
estan provistos de un dentado por sus caras fronteles delanteras.

tre forma de realizacion ventajose consiste finalmente en que les
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partes que cubren & los nervios por ambos lados del drbol impul-
sor del disco de excéntrica y por lo tento también del disco come
pencador, sobreselen por el lado frontal en una medida aproxima-
damente igusl que el radio de la rueds o miedas dentadas que engra-
nen con el dentado de Los nervios, por lo que lcs caras fronteles
delanterssmutuamente enfrentadag de las partes sallentes del disco
de excéntrica y del contrapeso se hallan une junto a otra y se
mieven reciprocamente. Asi pues, el disco de excéntrica que consti-
tuye la excéntrice motriz, y el contrapeso que constituye la excén-
trica de compensacién estan montados sobre el arbol con tal exac~
titud, que inecluso a altas revoluciones y con fuertes cargas, des~
pués de un prolongede periodo de servicio es posible todavia efec-
tuar una variacion sencilla con poco juego.

Un perfeccionamientc del invento consiste entonces tode-
via en que el drgano desplezable axialmente tiene forma de horqui-
1la y en sus brazos paralelos esté provisto, en cada uno de ellos,
de dos dentados parzlelos axiales, con los que engrana el yifion.
Los dentados paralelos mutuamente enfrentados son cremslleres, las
cuales engranen con los pifiones por puntos diametralmente opuestos.
Por consiguiente, ni las ruedas dentadas ni los pifiones pueden es-
ter sometidos 2 cargss de conpresion unilaterales. Se obtiene una
digposicion de dimensiones pafticularmente reducldas dando a los
brazos una seccion transversal en forma de segmento, en la que se
encuentre tanto la escotadura pars la trayectoria del movimiento
del pifidn cono una gula paralels a la anterior para el brazo del
drgano de arrastre. Aunque egtean asegurados contra le rotacion
el organo desplazable y el organo de arrastre sobre el &rbol im-
pulsor, merced a la guia del organo desplazable en el 6rgano de

arrzsire estan descartados incluso los minimos giros relativos.
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Otras caracteristicas, ventajas y posibvilidades de apli-
cacion del invento se desprenden de la sigulente descripeion de
un ejemplo de realizacion en combinacion con los dibujos adjuntos,
donde muesirans
Figura 1, una seccion longitudinal del mecanismo de cembio.

Figure 2, una seccidn agrandada de la disposicion de la excentri-

ca del mecanismo de cambio expuesto en la figurae l.
Figura 3, uvna seccion de la disposiciodon de le excentrica por la

linea B-B en la Pigura 2.

Figura 4, una vigte en seccion radiel a lo largo de la linea C-C

de la excénbrica representeda en la Iigura 2.

Figura 5, a uayor escala, el disco de excéntrice visto en direccion
axial.
Tigura 6, una seccion dei disco de excéntrica a lo lergo de la li-

nea D-D en la figura 5.

Figurs %, une seccién de ambas excéntricas en la posicion mixime
de variacion.

Pigura &, una seccion de la excéntrica en la posicion neutral de
le excentrica de lmpulsion.

La carcasa 10 del mecanismo de cambio tiene una tepa de
pared frontel 12, una pared intermedia 14 y otre pared frontal 16.
En el soporte 18 de la tapa 12 y en el soporte 20 de la pared in-
termedia 14 estéd montado el arvol impulsor 22. En el soporte 24 de
la pared intermedia 14 y en el soporte 26 de la pared
frontal 16 esta montado el arbol de tome de fuerza 28.

El arbol impulsor y el de toma de Iuerza son

coaxiales, En el é&rbol impulsor se hellan Ilas excen=-



5¢

10.

15.

20,

25,

-7-

tricas desplazables radislmente, o sea la excentrice motriz 30

y la excéntrica de compensacidén 32. Ambos discos de excéntrica

30 y 32 no son desplagables axialmente, sino solo en sentido radial,
es decir, son regulables perpendicularmente al eje del arbol im-
pulsor.

En la carcasa 10 esta montado un tornillo sin fin 34
que sobresale de ella y se le puede dar vueltas con un volante
de mano o también con motor. EL tornillo sin fin 34 engrana con
la rueda helicoidal 36, la cual es concentrica al eje del arnol
22. Con la rosce interior de la ruede helicoidal 36 engrana un
snillo roscado 38 que por medio de un perno fijo de gula 40 esta
imposibilitado de girar juntamente con la citada rueda 36, y por
lo tanto se desplaza sdlo axialmente cuando gira esta rueda 36.
Sobre el arbol impulsor 22 esta unido con giro solidario, aunque
desplazeble axialmente, un Organo 42 en forma de bhobe mediunte una
cufie. 44 sobre dicho arbol 22. Un rodamiento de bolzs 46 establece
la union entre el anillo roscado 38 y el organc 42. Por consiguien-
te, en su movimiento axial, este enillo roscado 38 arrastre al
organo 42, pero sin impedir que este gire juntamente con el arbol
22,

Como se desprende principelmente de la Figura 3, en el
organo 42 en forma de bote se han previsto dentados axiales en for-
me de cremalleras 48. En el arbol impulsor 22 esta sujeto por che-~
veta todavia un organo de arrastre 50 shorquillado, cuyos brazos
52 alojan sendos arboles 54 trensversales al eje del citado arbol
impulsor 22. Los dos arboles 54 son equiaxiales. A los nufiones
exteriores de los arboles 54 van sujetos sendos pifiones 56 que en-

gransn condas cremalleras 48 del organo en forme de bote 42. Tos
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arboles 56 lleven ademas unz rueda dentada 5%. Los extremos infe~

riores de los arvoles 54 se alojan en agujeros ciegos del arbol
impulsor 22 por lugares diametralmenie opuestos, por lo que cada
arbol 54 tiene doble alojamiento.

La excéntrica motriz 30 y la excenirica compenssdora 32
tienen forms identica. Como-se desprende de les figuras % y 6, en
les que se muestra una excéntrica 30, esta tiene una abertura alar-
gada 60 ue una anchura constante, y es excéntrica al eje 62 del
érbol impulsor 22. Diche aberitura 60 esta limitada por dos nervios
64, un saliente superior 66 y un saliente inferior 6v. bebido &
la excentricidad de la abertura 60 , la sltura del saliente supe-
rior 66 es mayor que la del saliente inferior 6Y. La cara frontal
delantera de los nervios 64 tiene un dentado en forma de cremallera
70. Como se muestra en las figuras 7 y ¥ las dos ruedss dentadas
58 de los arboles fransversales Y4 engrenhen en dos dentados 70
mutuamente enfrentados de la excéntrice motriz 30 y de la excen-
trice compensadora 32. Los salientes 66 y 68 se extienden axial-
mente aproximedamente en la medida del radio de las ruedas denta-
das b8, sobresaliendo de los dentados 70 hacia adelante, por lo que
las caras frontales 72 y 74 de los salientes 66 y 68 quedan una junio
a otra, mientras que las ruedas dentadas b8 engranan al mismo tiem~
po con ambos dentados 70 de les dos excéntricas 30 y 32. Si se gl-
ran las rusdas dentadas 58, ambas excéntricas 30 y 32 se desplazan
reciprocemente en sentido radial, y sus caras frontales 72 y T4
resbalan entonces una con otra. Mediente el movimiento de variacion
reciproca de ambas excéntricas 30 y 32 en combinzcidén con la rea-
lizacion idéntica, pero con disposicion simétrica de las dos excén-

tricag, se agsegura un equilibrio total de lzs masas durante le vota-
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cién en cualquier posicion ae variacion. Como se desgprende princi-

palmente de las figuras 2 y 3, el &rbol impulsor 22 tiene en las
zonag de Los soportes para las excéntricas 30 y 32 unos aplanamien-
tos bilaterales 76, los cucles sirven para le conduccion lateral de
Las excéntricas 30 y 32 intercalando plaecas prismaticas 78. Las
dos excéniricas 30 y 32 estéan colocades axialmente inmovilizadas
mediante un anillo fijo 80, el cual esta asegurado axiazlmente por
un anillo Seeger 82. En su movimiento de variacion, estas excentri-
cas gon conadceidas por todos los lados,

La regulacion funciona de la siguiente manera:

¢tirando el tornillo sin tin 34 da vueltas 1a rueds heli-
coidal 46, y el aniilo roscado 36 corre axislmente. Segun sea el
sentido de rotacidén del tornillio sin fin 34 cambia también el senti-
do de desplezamiento del anillo roscado 38. Este anillo 38, al mo-
verse axizlmente, arrastre consigo el drgano en forma de bote 42,
que gire con el édrbol 22, Las cremalleras 48 ( Tigura 3) se despla-
zen en sertico axial con movimiento relstivo al érgeno de arrestre
5C y mediznte el pifion %6 que engrena con ellas promueven La rota~
cion sincronizada de log arboles b4, Las ruedas dentaaas 56 sujetas
con chaveta en los arvoles Y4 originean un desplazamiento reciproco
de ambas excéniricas 30 y 32 en sentido radisl, bien hasta la varia-
clon maxima expuesta en la Ifigura f, 0 bien en la posicion neutrsl
representads en la rigura . BL minimo movimiento de giro del tor-
nilio simfin 34 tiene asi por concecuencla una variacion sin esce~
lonamientos de la excéntrica 30 y 32, La posicion elevada de la
excentrica motriz 30 es traspasada por manivelas 82 ( rigura 1) a
mecanismos we rueda libre 84 en si conocldos, con lo cual son

accicnagas lag ruedes planetarias 86 que engrenan ccn la rueda solar
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88, la cual hece girar al arvol de salida de Iuerze 20,

Ia regulacion de lLag revoluciones del arbol de sgalida
de fuerza 28 se ileva a cabo sin escalonamientos, tanto eun esvawo
parado como najo la carga uesde cero ( rigura 8) haste las rovolu-

ciones maximes ( Yigura 7)o

N o &

Se reivindica como nuevo y de vropie invencion.

l.- varizdor de excenirice para necanismos e CemLLO regu-
lables sin escelonamientos, caracterigaao porgue la eXcentrica
motriz y la excentrica compenszdora tienen dentados mutuenmente en-
frentados, con los que engrana una rueda dentada que coun el oifién
estd montade en un arbol comin.

2.~ Variador de excénirica segun 1o reivindicado en el
punto 1, caracterizado porque el oOrgzeno de arresire tiene forma
de horquilla, y sus dos brazos se extienden simétricamente yor

ambos lados paralelamente al arbol impulsor, y en cada brazo se

eloja un 4rbol con un pifidn y una rueda dentada y porcue la excen-
trica motriz y la excéntrica compensadoraz estdén dotzdas de sendos
pares de dentados.

3.~ Variador de excéntrica segun lo rcivindicado en los
puntos anteriores, caracterizado porque cads rueda dentada se halla
entre un brazo del drgano de arrastre y el arbol imvpulsor.

4.~ Variador de excénirica segin lo reivindiczdo en los
puntos anteriores, caracterizado porque el arbol provisio del pi-
fion y de la rueda dentada tiene por su extremo interior un contra-

soporte en el arbol impulsor.
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5.- Variador de excéntrica segin lo reivindicado en
los puntos anteriores, caracterizado porque la excéntrica motriz
y la excénirica compensadora idénticamente concebidas, estén dis-
puestas sin embargo al revés y alterncdas por el contorno en 1802
sobre el arbol impulsor. ‘

6.~ Variador de excéntrica segin lo reivindicado en log
puntos anteriores, caracterizado porque la excéntrica estd aplana-
da por los lados paralelamente a los brazos del drgano de arras—
tre.

%.- Variador Ge excéntrice segun lo reivindicado en los
puntos anteriores, caracterizado porgue en el sentido de su despla-
zamiento radial, la excéntrica tiene una abertura alargada con ca-
ras de gula laterales y peralelas, que directamente o intercalando
unas placas planas son conducidas por caras aplanadas del Arbol
impulsor,

8.~ Variador de excéntrica segin lo reivindicado en los
runtos anteriores, caracierizado porque los nervios que limitan
lateralmente la abertura longitudinal, tiensn el dentado por sus
caras frontales delanteras.

9.- Variador de excéntrica segin lo reivindicado en los
puntos anteriores, caracierizado porgue las partes-gue cubren a los
nervios por ambos lados del érbol impulsor -~ de la excéntrica
gobresalen por ¢l lado frontal en una medida aproximadamente igual
al radio de la riieds dentada que engrana con el dentado de los ner-
vios, por lo que las caras frontales delanteras, mutuamente enfren-
tadas, de las partes salientes, de ambas excéntricas que actian jun
tamente, se hallan una junto a otra y se mueven reciprocamente.

10.~ Varicdor de excéntrice segin lo reivindicado en

los puntos anteriores, caracterizado porgue el organo desplazable



5e

10.

15.

20.

-z- 324016

axizlmente tiene forme de horquilla y en sus brazos paralelos estd

provisto de dos dentados paralelos, axiales, con lo7gue engrana
el pifién.

11l.~ Variador de excéntrica segin lo reivindicado en
los puntos enteriores, caracterizado porque el drgano desgplazable
axislmente estd comstruido en forme de bote y por lugsres disume-
tralmente opuestos de su pared tiene . en cada uno des dentados
peralelos, extendidos axialmente, coﬁ los que engrana el pifibn.

12.- Variador de excéutrica segin lo reivindicado en
los puntos anteriores, caracterizado porgue en los brazos o en la
pered del bote se han colocado unos galientes de seccion trans—
versel en forma de segmento, en los que se encuentran tanto la
escotadura para la trayectorie del pifion como, paralelamente a
ella, una guia de deslizamiento para el brazo del organo Ge arras—
tre.

13.~ Variador de excéntrica segun lo reivindicado en los
puntos anteriorss, caracterizado porgque c¢l dentado que acclona
el pifidn es desplazable por una transmision de tornillo sin fin.

14.~ "VARTADOR DE EXCENTRICA PARA IMECANISMOS DE CANBIO
REGULABLES SIN ESCALONAMIENTOS".

Tal como se degeribe y reivindica en la memoria descrip-
tiva que consta de doce'hojas escritas a miquina por uns sola

cara y de sus corres:ondientes dibujos.
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