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MEMORIA oescamnVA A

de la Patente de Invencion, por 20 afos, solicitada a Pavdr de
DON SERGIO SERRA XAUS, de nacionalidad Espafiola, resxﬂente
en Barcelona, calls de la Legalidad numero 12, por “mﬂﬂurNITA
DE LIZ0S DE DOBLE ALZA, CON LECTURA POSITIVA ELECTRONICA*Y |
GRADUACION INDIVIDUAL POR LIZU DEL PUNTD DE ESPERA Y cagepﬁ ",
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La presente Patents de Invencion, tiens por objeto garen -

.

<tizar el derecho a la fabricacidn y explotacion en exclusi&a

de una maquinita de lizos de doble alza, con lectura poéftf -
va slectrdnica y graduaﬁién individual por lizo del punto de
espera y calada,

Normalmente las maquinillas de doble alza y baja con éccia-
namiento por dibujos, se caracterizam por la existencia de dos
pares de cuchillas impulsoras para cada lizos Este tipo de ac -
cionamiento por cuchillas impulsoras es el que se suprime con
la presente Patente de Invencioni

Con la maquinita de iizqs objeto de esta Patents, pueds
trabajarse a elevadas velocidades ya que, al no haber cuchi -
llas impulsoras, se evitan los riesgos de salto y pérdida de
enganche, normales en las maquinitas conocidas, a partir de
cierta velocidadi

La maquinita reivindicada se caracteriza porqué el movimien-
to de cada lizo mandado a través de la correspondiente palan -

ca oscilante, se consigue por la accidg de dos excentricas o
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levas que determinan el accionamiento individqal o colectivo

para cada lizo. Las dos excentricas de todos los lizos estan
montadas en sendos ejes comunes, A estos arboles de levas de
cada grupo se las comunica el movimiento mediante la transmision
adecuada que por ser rotativa psrmite altas velocidadess

Cada leva individual proveca el desplazamidnto de las palan =

cas intermedias de oscilacion, vinculada por contacto o articula-

LR A

cion al brazo tirealizos.

Estas palancas intermedias llevan en su perfil el enceshe’
para enclavamiento de los gatillos de las palancas, cuyo m&&i -
miento selsctivo estd condicionado por la lsctura de los &1héjosi-

Las palancas de seleccidn de dibujos estdn accionadas median -
te 1los procedimientos mecanicos habituales o por los vésp;ggs
de unos electroimanhes cuyo mando electrico, funcidn de la.lgc, -
tura en cualquier sentido, puede éfectuarse directamente q;gfgis-
tancia mediante la utitizacién de pulsadores eléctricos de;:ﬁipo
conocida, cuya accion indirecta sobre los gatillos permita‘ﬁaéer
la seleccidn de dibujose' '

La existencie de las levas individuales permite diferenciar
el movimiento de los 11205, facilitando el cambio de las levas
individuales con el perfil del contorno preciso para determinar
las carreras del movimiento de las palancas. La.simplificacion
del mecanismo que lleva a la sup;esién de Opchillas impulsoras
permite.dlsponar el conjunto denéro de una carcasa estanca ds
reducido volumen, en la que todos los mecanismos pueden quedar sen
bafio de aceites

En la hoja grafica adjunta y a t{tulo de ejemplo se represen -
ta un caso de realizacién.préctica de la maquinita de lizos de
doble alza, con lectura positiva electrpnice y graduacién indi -
vidual por lizo del punto de espera y caladai’ .

La fig. 1, muestre un casc en que la lectura se efectla por

50 mando electronico en un electroimén que actda sobre los gati -
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llos, siendoc normal la palanca que actie sobre el 1i : ;Tfig;
2y también para un solo lizo, se muestra el mismo tipo de accioc =
namiento por excentrica individuales con disposicifn distinta de
los gatillos y palancas de accion directa en las levas\

Siguiendo los dibujos, se advierten los electroimanes -l= y -1!-
con cbnductores elaectricos de mandos =2- y =2'%, Los electroimanes
estan montados en una carcasa giratoria alrededor de los puntos
3=y 3l y que reciben 1los impulsos eléctricos, funcidn,dg-la
lectura de los dibujos que con el sistema electronico puedep efec-
tuarse a distancia., Los vastagos moviles =é= y =4'= ds los.eié; -

. e

troimenes son los que actian en el extremo de las palancas 0SC{ =

lantes =5« y “5le que llevan los correspondientes dientes -eé‘y

~6%= para su engatillamiento en los encastes =7= y =7%= de kos

pares de palancas =8« y -Bﬁ}M:El extremo de las palangas =5’

. ®

~5'%= opuesto a su articulacidon con los vastagos =d4=- y -4&?,:shf
articula en =9= y =9% a los extremos libres de sendas palan;éé
=10 y -10!;, de eje de girg =lle y «11'= situado en el extrgﬁgz
opuesto, y que pressntan en su zona media un rodillo gufa =12- y
~12'= que se apoya en el perfil de una pieza transversal «13- de
eje =1dey

Seg&n se produza la lectura de los dibujos y en funcién del
movimiento de las palancas intermedias —8- y =8!)=, 8stas queden
inmovilizadas como ocurre con la —8'= sn le que el dients —6'w
queda introducido en el 8ncaste ;7JF de la palance angular -8{#3

En la posicion diseRada, ia palanca angular =8~ se mueve libre -
mente alrededor del eje ~15-, mientras sobre su otro brazo =16~
actia el perfil externo de la oxcéntrica =17- de sjs =18«
~ El contacto entre el perfil de la excéhtrice superior =17- al
brazo -16= se efectUa sobre la superf!cia‘da un rodillo «19= mon =
tado en la zona medis del brazo =16=~ que, en su extremo libre,

lleva un rodillo -20= gue en su movimiento oscilants actia sobre la
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=22~ montado en el brazo =23=, sl cual estd articulado en =24= al

centro de la palanca -26= que actda directemente en los lizos.El

otro g&tramo =21'~ de la pieza ascilante en T os sl que -recibe

el impulso del rodillo =20'= del brazo —16f=~ de la palanca infe -

rior giratoria del eje =154 cuyo brazo menor =8'= lleva el encast

7l /e
En un'punto intermedio del brazo -~16%~ se dispona el rodjilio

-19%= sobre el cual actda el perfil externo de la excéhtrisa 4n -

ferior =17'= de eje =1B% que estd en posicidon opuesta a la de la

Segin las posiciones de lzs levas superior e infsrior, se'éfec-
tda el errastre del brazo =23 ya sea por el rodillo -20= o &l
-20%'= que, en sl momento precisc condicionado al perfil de‘Ié;le -

va, dejan de enclavar o desenclavar los brazos -2l= o -21!ridefla'

PRI
.

pieza en T oscilante alredddor de —22= RN
. E1 brago =23- presenta en su zona central la ranure coliééZEZGQ

guiada en su movimiento en el eje fijo de seccidn cuadrada =27« Lt

palanca ~25~ que recibe el movimiento en su articulacidn central

~24~ es giratorio alrededor del eje ~28~ de su extremo infesrior,

y presenta en su extremo libre superior el gancho tiralizos =294y

El conjunto del mecenismo que ocupa poco volumen esta compren=
dido en una carcasa metdlica =30-, adecuadamente blindeda, que
permite disﬁoner a diversos elementos en bafio de aceite.

En el caso de la fige. 2, el electroiman =31~ de posicion fija
presenta el véstago‘-SZ; dirigido hacia abajo y los extremos arti=
culados en =33~ al brazo =34« de la palanca giratoria alrededor
del eje =35« En el otro brazo -36« de la citada palanca esta sl
diente =37~ de enclavemiento en el encaste de la palanca de esco =

tadura -38« deslizante sobre la barra transversal fija =39 comdn
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a todas las palancas de cuerpo =40~%' E1 perfil dehla leva
~4l= de aje =42w= actla sobre el perfil del rodillo «=43= mon =
tado en el cuerpo =40,

El cuerpo =40e después del encaste de enclavemiento del
diente ¥3f¥, presenta una prolongacién terminada en un extremo

acodado =44«, que lleva la articulacién ~45« de una de las ramas

=46 de la palanca oscilante de centro =47- articuledo en el pun-

to de finalizacidn del arcoc =48 inferior de la palancs g@igﬁo_~

ria alrededor del eje =49=~, y cuyo extremo libre superiqr lleva

. & N

el gancho tiralizos =50y )
El electroimén inferior =~31'=~ llsva el vastago mévil'gég&-
dirigido hacia arriba, articulado en «33!~ con el brezo ;ghﬁé
de la palanca giratoria alrededor del eje =35's, adbirtiééﬂbse
el brazo =36%= y sl diente desenclavado -351? que, en ests"bo -
sicion, esta separado del encaste =51~ del cuerpo =40~ dgiia
palanca desplazable, sobre cuyo rodille =43%= actia el.géffil

de la leva =8l)m do sje w42y

£l cuerpo Qdﬂf; presenta en su parte posterior la ascofadura
gufa =38'=, que se desplaza segin el movimiento del cuerpo =A40'm
sobre la barra fija ~39' =, Se advierte que en la parte inferior_
el cuerpo =40%- estd bastante adelantado hacia la derechals

€1 brazo prolongado —443# es el que lleva en su extremo aco =
dedo la articulacidn ééSﬁé,-con el brazo =46'= de la palanca os~-
cilante alrededor de =47~ que acciona la palanca tiralizos.'

Los brazos =34~ y ~34'- de las palancas de enclavamiento se
unen mediante un resorte de compensacidn @52 =g

€l giro alrsdedor del sje =35= y ~35% provocadc por el slec-
troimén , se regula mediants unas levas adicionales =53= y =53%
cuyo perfil actla sobre los rodillos extremos =54 = 548 de una
palanca =55= y ~55'= indiceda simplemente por las alineaciones
vinculadas 2 los ejes =56 y =56 e

El conjunto de este mecanismo queda montado en la carcasa
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estanca ~57«, lo que permite tener todo el mecenismo en un bafio

d; aéeite protector’

Se¢ fabricaréd la maquinita de lizos de doble alza con lectura °
positiva electiénica y graduacidn individual por lize del punto
de espera y calada, con ios materiales apropiados a sus elemen -
tos componentes, pudiendo variar sy forma, aéabado y dimensiones

y cuantos detallss nao elteren, cambien o modifiquen su esenciali-

dadE? . seee

smzsssssaa N 0 T A =s==scs=ss .t
Se reivindicas | : ....
185 Maquinita de 1izos de doble alza con lectura positiuq;e;ec -

trénica y graduacidn individual por lizo del punto de espera y

se% ¢
e

calada, caracterizada porqué el movimiento de cada lizo mandado

R ]

a traves de la correspondiente palanca oscilaﬁte, ge consigue

s o

por 1la accién de dos excéentricas o levas que determinan e{:@?cio-
namiento individual oLcolectiVO'parazcada 1lizos' Las dos e%ﬁ%& -
tricas de todos los lizos estdn montadas en sendos ejes comunes.’
A estos é;boles dé levas de cada grupo se les comunica el movi =
mientoc mediante le transmision adecuada que, por ser rotativa )
permite altas velocidades's:

28 .~ Maquinite de lizos de doble alza con lecturs positiva elec -
tronica y graduacion 1ndividual por liza del punto de espera y
calada, segin reivindicacidn anterior, caracterizada porqusé cada
leva individual provoca el desplezemiento de las palancas inter -
medias de oscilacién, vinculada por contacto o articulacién al
brazo tiralizos. Estas palancas intermedias llevan sn su perfil
el encaste para enclavamiento de los gatillos de las palancas ,
cuyo movimiento selectivo estéd condicionado por la lectura de

los dibujoss .

32,- Maquinita de lizos de doble alza con lectura positiva elec =

trdnice y graduacion individual por lizo del punto de espera y

celada, segin reivindicaciones anteriores, caracterizeda porqué
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las palancas de seleccidn de dibujos estédn accionadas mediante
los procedimientos mecanicos habitualee o por los véstagos de
unos electroimanes cuyo mando eléctrico, funcion de la lectura
en cualquiser sentido, puede efectuarse directamente o a distan =
cia mediante la utilizacién de pulsadores elaectricos de tipo
conocido, cuya accion indirecta sobre los gatillos permite hacer
la seleccidn de dibujos.!

42,- Maquinita de lizos de doble alza con lectura positiﬁﬁ”blac E
tronica y graduacidn individual por lizo del punto de eéﬁgéé y
calada, seglin reivindicaciones anteriores, caracterizada.écrqués
la existencia de las levas individuales permite diferenciap;el
movimiento de los lizos, facilitando el cambio de las legqg.}n -
dividuales con el perfil del contorno preciso paravdetermi;ar
las carreras del movimiento de las palancas. La simplifi;;;;on
del mecanismo gque lleve a la supresion de cuchillas impulsppas, :
permite disponer al conjunto dentro de una carcasa estanquﬂa
reducido volumen, en la que todos los mecanismos pueden qbe&ér
en baffo de aceitel,

58.= Maquinita de lizos de doble alza con lectura positiva elec -
tronica y graduacién irdividual por lizo del punto de espera y
caladas

Bonsta la presente memoria descriptiva de siete hojas foliadas,
escritas por una sola caras

Barcelona, 26 _de Febrero del966i

o Ao

M. LLORT

Firmades Jdo A Hamon



A A [y S AR A 4 S T AN AN AN B

~n

o4 i5 29
G L 13 /

h\Q N ’ 2222 AP =z ZZZ LTz T X A A A A A 4
s

AN
?

:L

10—

AT T .
v

| odl

wv

o

2

. v v T e T T T I T LT T T I T T T TP T T IT X ol 2T T T T N

I . \
1 A» Qs .Vu %\ PW»

ESCALA VARIABLE.




977

67

\

"378vIgvA ¥ IVIS3

L2 2 7 7 7 7T I Z ZZ Z

~

AR N

SRS INN

VSSSSSS

NAA

S S NANNANNY

€

—.CE

[~ €€

7€
—CS

7€
~—~ €

Y4

2
A ¥

.ﬁ_ - A ‘SNvx v443IS 0194Y3S NOU

5 # ‘mmf e




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



