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PAPENTE U8 INVeNCICH

que por 20 afios, para Espalia ¥y sus Posesiones, se solicita a
Tavor de AKTIEBOLAGET BOFCHS, de naclonalidad sueca, domici-

liada en BCFCRS (Suecia), por un : "DISPOSILIVO Pala La HIlual-

CICK Ds PROY.CTILES DEL CANGADCR Di PILZAS AUTCLATICAS DE AGI-

IIERIA": = = = = = m m o m e e e e e e e e e -

Hemoria descriptiva

La presente invencidn concierne a un dispositivo alimenta-
dor de proyectiles para plezas automdticas de artilleria, desti-
nado para la extraccidén de log proyectiles de un cargador cons-
tituldo por varios conductos contiguos, verticales ¥y provistos
de extremos de salida ablerbtos inferiormente, cade uno de los
cuales puede contener una pila de proyectiles superpuestos.

s ventajoso poder proveer las piezas auntomdticas de arti-
1lleria de un cargador de proyectiles de la estructura anterior-

mente indicada, ya que entonces la pleza de artilleria nuede ser

carpada con un ndmero de proyectiles superior al cue es posible
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cuezndo, como ocurre frecuentemente, la pieza de artilleria estd
provista de un cargador con un Unico conducto vertical de proyee—
tiles dispuesto en el mismo plano vertical que el calion de 1a
pieza e inmediatamente encima de la vosicidén de introducecidn de
los proyectiles en la prolongzacidn hacia atrds del caidn de la
nleza de artilleria. También es posible proveer una pieza G2 ar—
tillerfa con dos cargadores del tipo indicado en el predmbulo,
dispuestos de ambos lados de la pieza, gracias a lo cual la sie-
za misma puede ser cargada con dos clases distintas de mmicio-
nes, de forma que el tipo de municidn puede ser cambiado o sle-
gido muy rdpidamente durante el tiro. Un cargador de proyectiles
de esta estructura, sin embargo, tiene que encontrarse disouesto
al lado del plano vertical del cafidn de la piega, por lo cual re-
sulte necesario un dispositivo que alimente individualmenie los
proyectiles desde el cargador, de modo gque los conductos de pro-
yectiles son vaciados de acuerdo con una determinada secueucila,
v que lleve los proyectiles, verticalmente con respecto 2 su sen-
tido longitudinal, a una posicidn en el plano vertical gque pasa
por el caiibn de la pieza de artillerfa. Hsta dltima posicidn men-
cionada puede ser una posicidn de introduccidn o de carga en la
prolongacidén hacia atrds del cafidn de la pieza, o una posicidn
de preparacidn en el plano vertical que pasa por el caiibn de la
pieza, inmediatamente encima de la posicidn de carsa. Desde uwa
tal posicidn de preparacidn, los nroyectiles pueden luego ser va—
jados a la posicidn de carga mediante un dispositivo sspecial de
alimentacidn.

Para la alimentacidn de nroyectiles desde un carzador del
tino descrito, es ya conocido el empleo de un carrc alimsniador
de aroyectiles dispuesto debajo del cargador y a una dlstancia

“de los extvremos inferiores de salida de los conductos de nroyec—-
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tiles correspondiente cuando menos al didmetro exterior de los
proyectiles y desplazable con movimiento de vaivén verticalmente
al sentido longitudinal de los proyectiles y por tanto también
verticalmente al plano vertical que pasa por el cafidn de la pie-
za, en un recorrido correspondiente a la distancia del cenjfo de
dos conductos contiguos de proyectiles. Este carro alimedféﬂor
de proyectiles estd provisto de un nidmero de arrastradorss. de pPro-
yectiles correspondiente, dispuestos uno tras otro en la divec—
cidn de movimiento del carro alimentador a una distancia recipro—
ca correspondiente a la distancia del centro de dos conductos con-
tiguos de proyectiles, de modo que cada uno de dichos arrastrado-
res puede cooperar con uno de los proyectiles dispuestos en el es-
pacio entre el carro alimentador y los extremos inferiores de sa~
lida de los conductos de proyectiles. Al desplazarse ¢l cavro en
su sentido de alimentacidn, log arvastradores arrastran todos los
vroyectiles dispuestos entre el carro y los extremes de salida de
los conductos de proyectiles, de modo que al final del movimiento
de alimentacidén el proyectil mds prdximo al extremoc de descarga
del carro alimentador es citlocado en una nosicidn de introduccibn
o de preparacién en el plano vertical que pasa por el cafibn de la
pleza, al propio tiempo gue un nuevo proyectil es alimentado ha-
cia abajo al espacio entre el carro alimentador y los oxtromos de
salida de los conductos de log proyectiles desde el conducto de
proyectiles més alejado del extremo de descarga del carro alimen—
tador gque contiene todavia proyectiles. Despuds, ¢l carro alimen-
tador tlene que ser devuelto a su posicidn inicial sin que los pro-
yectiles dispuestos entre el carro y log extremos inferiores de sa-
lida de los conductos de proyectiles sean desplazados.

En un dispositivo alimentador de proyectiles de este $ipo

eyisten varios inconvenientes gque tienen que ser resueltos. Por
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gjemplo, los proyectiles, que son arrvastrados por el cgrro en su
movimiento de alimentacidn y gue reciben asi una considerable ener—
gia cinética, tienen que ser frenados convenientemente al final
del movimiento de alimentacién. Ademds, los proyectiles dispues-
tos entre el carro alimentador y los extremos inferiores de sali-
da de los conductos de proyectiles tilenen que ser sujetadbs'canve—
nientemente en sus posiciones durante el movimiento de rewroceso
del carro alimentador. También hay que velar por que log nnevos
proyectiles sean conducidos desde los conductos de proyectiles ha-
cia abajo, en la secuencia previamente determinada, al espacio com-~
prendido entre los extremos de salida de los conductos de hroyec—
tiles y el carro alimentador.

Fl fin de la presente invencidén estd comstituido por un dis-
positivo alimentador de proyectiles del tipo anteriormenie indica-
do, sencillo, poco voluminoso y de seguro funclonamiento. El dis—
positivo alimentador de proyectiles segin la invencidn estd carac—
terizado por dos series de cerrojos dispuestas de awbos lados del
carro alimentador y paralelas al sentido de movimiento del carro
mismo, comprendiendo cada una de dichas dos series un primer ce-
rrojo para cada conducto de proyectiles del cargador fuera del
conducto mds alejado del extremo de descarga del carro alimenta-
dor, pudiendo oscilar dichos primeros cerrojos en un plano verti-
cal paralelo al sentido de movimiento del carro alinmentador alre-
dedor de ejes fijos dispuestos inmediatamente debajo de los co~
rrespondientes conductos de proyectiles entre una posicidén abier-
ta, en la cual dichos primeros cerrojos se extienden oblicuvamente
hacia abajo en contra del sentido de alimentacidn entre los pro-
yectiles dispuestos en el espacio entre el carro alimenbador y
1los extremos inferiores de salida de los conductos de proyectiles,

¥ una pogicién bajada en la cual dichos primeros cerrojos se en-
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cuentran debajo de dichos mroysctiles, que pueden por tanto pasar
librencnte delante de ellos. Bl dispositivo segin ia invencibn com—
prende, ademds, un dispositive de accionaniento de dichos »rimeros
cerrojos, mandado »or el movimiento del carro alimentador y acopla—
do con dichos primeros cerrojos de mode que dsbos son llovados a

lz sosicidn bajada antes del comienzo del wovimiento de alinenta-
cidn del carro alimentador y son mantenidos en esta posiciln baja-
da aurante la orimcra parte del movimiento del carro aliuentedor,
haste que delante de cada nrimer cerrojo ha mvasgado un oroyectil
arvaestradd por el carro alimentador en su wmovimiento, siendo de-
vueltos a la posicidn leventada cntes cel Tinal del wovimicnto

del cairo alimentador. Por lo tanto, estos primcrcs cerrojos se
encontrarsn cn la posicidn levantada al final del wovimienio del
carro alizentador y, estando dirigidos oblicuaments hacic arribe

en contra de la dirvececidn de aliusntacidn en dichs posicidn le-
vantada, frenardn los proyectiles dispuestos enbre el carro ali-
mentador v los extremos inreriores de log conductos de nroyecti-
les, arrastrados por el carsrc en su movimiento de zlimentacibn.
Durante la primera varte del wovimiento de alimeniacidn, por el
contrario, estos primeros cerrojos se encuentrun eon la nosicidén
vajada, de modo que no impiden el desplazemicnto en la direccidn
de alinmentacidn de los proyectiles dispusstos entre el carro ali-
mentador ¥ los extremos inferiores de los conductos de proyectiles.

Convenientemente, estos nrimeros cerrojos son conducidos ya duran-—

l,_l

te la nrimers parte del wovimiento de retroceso del carro alimen-

=

tedor a la posicidn bajada.

Cada una de las dos series de cerrojos comorende convenien—
tenente un segunde cerrojo adicional para cada conducto dispuesto
fuera del conducto mds préximo a2l extremo de descarga del carxo

alimentador, pudiendo también estos segundos cerrojos oscllar en
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323965
un plano vertical, paralelo a la direccidn de movimiento del carro
alimentador, alrededor de ejes fijos dispuestos inmediatamente de-
bajo de los correspondientes conductos de proyectiles, entre una
posicidn levantada, en la cual estos segundos cerrojos se extien—
den oblicuamente hacia arribe en la direccién de alimentacidn en-—
tre los proyectiles dispuestos en el espacio entre el cafrc alimen-
tador y los extremos inferiores de los conductos de proyectiles,

¥ una posicibn bajada, en la cual estos segundos cerrojos se en-—
cuentran debgjo de dichos proyectiles, que pueden por tanto pasar
libremente delante de ellos. Estos segundos cerrojos estdn someti-
dos g la carga de un muelle gue tiende a levantarlos, por lo cual,
durante el movimiento de alimentacidn del carro, son oprimidos ha-
cia abajo y hacia la posicidn bajada, en contra de la aceién del
muelle, por los proyectiles arrastrados por el carro alimentador,
de modo que dichos proyectiles pueden pasar libremente delante de
estos segundos eerrojos: Al final del movimiento de alimentacién,
es decir cuando delante de cada uno de estos segundos cerrojos ha
pasado un proyectil, estos segundos cerrojos vuelven, sin embargo,
avtomiticamente a su posicidn levantada bajo la accién de la fuer-
za del muelle, impidiendo asi que los proyectiles dispuestos en

el espacio entre el carro alimentador y los extremos inferiores

de los conductos de proyectiles puedan ser desplazados durante el
novimiento de retroceso del carro alimentador.

A continuacibn se describird mds detalladamente la invencién
con referencia al adjunto dibujo, que representa a titulo de ejem-
plo una forma de ejecucidén de un dispositivo alimentador de pro-
vectiles segin la invencidn. Ias Pigs. 1 y 2 muestran esquemdtica~-
mente, y visto desde el extremo trasero de una pieza de artilleria,
paralelamente al cafién de la pieza, un cargador de proyectiles,

las partes esenciales de un dispositivo alimentador de proyccltiles
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segin la invencidn, asi como las partes restantes de la pleza de

artillerfa que interesan con relacién al dispositivo alimentador
de proycctiles de la invencién. La Fig. 1 muestra el dispositivo
alimentador de proyectiles durgnte el movimiento del carro alimen-

165 tador, mientras que la Fig. 2 muestra el dispositivo durante el
movimiento de retroceso del carro mismo. Ia Fig. 3 muestra ¢l dis—
positivo de alimentacibn de proyectiles en sus detalles 7 2n pers-
pectiva, con algunas partes del dispositivo representadas -cortadas.
Ia Fig. 4 muestra un detalie del dispositivo de acclonamiento de

170 los cerrojos del dispositivo alimentador de proyectiles. La Fig.

5 muestra detalladamente una parte del mecanismo de acclonamiento
del carro alimentador desde el sistema de retrocesc de la plcza
de artilleria, y la Fig. 6 uuestra en sus detalles un dispositivo
para accionar el mano el carvo alimentador.

175 Ias Figs. 1 y 2 muestran un cargador de proyectiles 1 con
seis conductos de proyectiles 2 verticales y contizuos, cada uno
de los cuales puede contener una pila de proyectiles 3 supsrpues-
tos. Los extremos inferiores de los conductos de proyectiles son
abiertos y constituyen por fanto las eberturas de salida de los

180 conductos de proyectiles. Los conductos de proyectiles contienen
adends unos dispositivos eldsticos, no representados detalladamen-
te en el dibujo, para aflicar una presidén constante hacia abajo
scbre los proyectiles dispuestos en los conduetos. Debajo del car-
gador estd previsto un dispositivo para la extraccidn de los pro-

185  yectiles del cargador. Dicho dispositivo para la extrexién de pro-
yectiles comprende una placa portadora fija 4 y un carro alinmen-
tador de proyectiles 5 desplazable con movimlento de vaivén so-
bre dicha placa poritadora verticalmente con respecto al sentido
longitudinal de los proyectiles. Durante el movimiento de alimen—

190  4acidn del carro 5, es decir cuando el carro es desplazado hacia

mi et ah e i
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la derecha de las Figs. 1 y 2, un proyectil, como se describe mds
detalladamente a continuacidn, es cedido en posicidén de preparacién
& una compuerta constituida por dos placas 6 oscilantes alrededor
de ejes paralelos entre si y sometidas a la acecidn de un muelle
de carga. Dicha posicidén de preparacidn se encuentra en éllﬁiano
vertical que pasa por el cafidn de la pieza (no representédo) e in-
mediatamente encima de un puente de carga 7, previsto para'soste-
ner el proyectil durante su carga y cuyo lado superior sirve, por
tanto, a modo de gula de carga de los proyectiles. Con § se indi-
ca un alimentador mévil verticalmente hacia arriba y hacie abajo,
mandado desde el sistema de retroceso de la pieza de artilleria
de modo que durante el movimiento de retroceso de la pieza de ar-
tilleria oprime hacia abajo sobre el puente de carga 7, es decir
hacia la posicién de carga, un proyectil dispuesto en posicién de
preparacidn sobre las placas de compuerta 6. Durante el movimien-—
to de recuperacién del sistema de retroceso, el alimentador & es
devuelto a su posicidn supsrior, de medo que al finagl del movi-
miento de recuperacidn puede ser alimentado un nuevo proyectil des-—
de el cargador a la posicidén de preparzcibn scbre las placas de
compuerta §. El alimentador 8 puede,por ejemplo, ser mandado por
un dispositivo alimentador de proyectiles del tipo descrito en la
Patente n? 316.239. Sin embargo, parva la presente invencidn carece
de importancia la estructura de dicho dispositivo alimentador de
proyectiles, por lo cual el alimentador 8 puede también scr manda-
do de alguna otra forma adecuada. Tampoco es necesario rara ol dis-
positivo alimentador de proyectiles seglin la invenidén que los pro-
yectiles sean alimentados a una posicidn de preparacidn, sino que
el dispositivo segin la invencidn puede también ser emplegdo nara

PRy e,
2 mosicidn fe ceiga oi

-2

alimentar los proyectiles directancnte &

las partes restantes de la pieza de artillexrda estdn previstas nara
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gllo. Durante ol tiro automdtico, un nuevo proyectil tiene, pues,
gue ser conducido desde el cargador a la posicidn de preparacidn
sobre las placas de compuerta 6 duranite el movimiento de recupera-—
cidén del sistema de retroceso de la pieza de artilierfa, es decir
gue el carro 5 aliuwentador de proyectiles tiene que ser desplazado
hacia la derecha de las Pigs. 1 y 2 durante ¢l movimiento de recu-
peracibn del sistema de retroceso y ser devuelto hacia 13715quier~
da de las Pigs. 1 y 2 durantc el movimiento de retwvoceso del sis-
tena de retroceso.

Como se ve mejor en la Fig. 3, el carrc 5 aliuentador de pro-—
yectiles montado sobre la nlaca de soporte 4 estd nrovieto de dos
series de arrastradores 9 de proyectiles paralelas al sentido de
movimiento del carro. Los arrastradores ¢ estdn sujebos por pares
a los extremos de drboles 10 montados giratorios en el carro ali-
nentador. Los drboles 10 estédn dispuestos a una distancia recipro-
ca correspondiente a la distancia de los centros eatre dos conduc—
t0os contiguos de proyectiles en el cargador. Los arrastradores 9
estdn montados oseilantes entre la wosicidn levantada, representa-
da en la Fig. 3, en la cual se extienden oblicuamente hacia arri-
ba desde el lado superior del carro alimentador en el scntido de
alimentacidn del carro y se encuentran con sus exbremos exteriores
cada uno detrds de uno de los proyectiles dispuestos en el espacio
entre el carro alimentador y los extremos inferiores de los con-
ductos de proyectiles, y una posicidn bajada, en la cual los arras-
tradores se encuentran esencialmente en posicién horizontal y de~
bajo del lado superior del carro alimentador. Cada <rbol 10 estd
provisto de un muelle espiral 11 gue tiende a girar los arrastra-
dores 9 sujetos al &rbol hacia su posicidn levantada. EL carro

alimentador 5 se mueve sobre la placa de soporte 4 con ruedas 12

_sujetas a los extremos de dos o mds de los drboles 10. Todos los
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drboles 10 estdn mecdnicamente acoplados por una barra 13 despla-
zable en sentido longitudinal, acoplada a cada drbol 10 mediante
une palanca 14 dirigida hacia abajo y sujeta al drbol. Los arras-—
tradores 9 de proyectiles son, pues, hechos oscilar simulhdneamen—
te entre la posicidén levantada y la posicidn bajada.

Zntre el carro 5 alimentador de proyectiles y la placa—de S0~
porte 4 se encuentra dispuesto un Srgano eldstico 15. Como‘ée ve
por la Pig. 6, que representa el 8rgano eldstico 15 en séééién,
dicho Srgano eldstico estd constituido por un cilindro 16 con un
émbolo 17, déSplazable en el cilindro y provisto de una Varcra de
émbolo 18. Entre el émbolo 17 ¥y una de las paredes frontales del
cilindro 16 estén montados muelles espirales 19, EL cilindro 16
del érgano eldstico 15, como puede verse mejor por la Fig. 3, es-
t4 acoplado con la placa de soporte 4, mientras que la bgrra de
émbolo 18, como resulta visible por la Fig. 6, estd acoplada con
un brazo 27 que sobresale hacia abajo del lado inferior del carro
5 alimentador de proyectiles y no visible en la Fig. 3. El 6rgano
eldstico 15 tiende, pues, a desplazar hacia la derecha de la Fig.
3, es decir en sentldo de alimentacibn, el carro alimentador 5.

En la Fig. 3, el carro alimentador de proyectiles 5 estd repre-—
sentado en la posicidn Que ocupa a2l final de un movimiento de ali-
nentacidn.

Para accionar el carro alimentador 5 al ritmo del tiro de
la pieza de artilleria, estd previsto un carril de gufa 20, des-
plazable en sentido longitudinal y acoplado con el sistema de re-—
troceso de la pileza de artilleria de modo que, durante el retro-
ceso hacla la derecha de la Fig. 3 y la recuperacién hacia la iz-
quierda, es desplazado en estos sentidos. En la Fig. 3, el carril

de gufa 20 estd representado en la posicidén gque ocupa cuando el

sistema de retroceso de la pieza de artilleria se encuentra en la
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posicién de recuperacidén. El carro 5 alimentador de proyectiles
estd acoplado con dicho carril de gufa 20 mediante un brazo arti-
culado 21 oscilante alrededor de un eje 22 sujeto a un extremo del
brazo articulado y montado giratorio en la placa de soporte 4., En
su otro extremo, el brazo articulado 21 lleva una ruedecilla 23
que se aloja en una ranura 24 del lado inferior del carro alimen-—
tador 5 cerca de su extremo de descarga. BEn el lado inferior del
brazo articulado 21 estd prevista una ruedecilla adicionai 25 gque
se desplaza en una ranurs de gufa 26 del carril 20. Ia esirvuctura
y el funcionamiento del mecanismo motor resultan visibles nour la
Fig. 5, que representa esquemdticamente el carril de guiz 20 y el
brazo articulado 21, vistos por arriba y sin el carro aliuezatador
5. En la Pig. 5, las diétintaS'partes estén representadas on 1i-
neas continuas en las posiciones que ocupan cuando el sistema de
retroceso de la pieza de artillerfa se encuentra en posicidn de re-
cuperacidn, y en lineas discontinuas en las posiciones que ocupan
al final del retroceso., La ranura de guia 26 del carril 20 posee
wna parte mds estrecha y otra mds ancha. La ruedecilla 25 del bra-
zo articulado 21 se encuentra en la parte mds ancha de dicha ranu-
ra de guia cuando el sistema de retrocesc de la pieza de artillerfa
se encuentra en posicidén de recuperacidn. Ia ruedecilla 25 es man—
tonida entonces contra el lado en forme de S de la ranura de guia
26 por la acecidn del drgeno eldstico 15 que mantiene el carro ali-
mentador 5 en su posicidn de alimentacién. Al producirse el retro-
ceso de la pieza de artilleria, el carril de guia 20 es desplazado
hacia la izquierda de la Fig. 5 y de la Fig. 3 hacia la posicién
representada con lineas discontinuas en la Fig. 5, por lo cual la
ruedecilla 25 es introducida en la parte mds estrecha de la ranurs

de gufa 26, de modo que el brazo articulado 21 es hecho oscilar al-

wededor de su eje de oscilacidn 22 y devuelve asi hacia la izquierda
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de la Pig., 5 el carro alimentador 5 mediante la ruedecilla 23
que entra en la ranura 24 del carro alimentador 5, poniéndose
similtdneamente en tensidn el Srgano eldstico 15. Al producirse
la. recuperacién sucesiva del caiién de la pieza, el carril de guila
315 20 es devuelto a su posicién derecha de la Fig. 5, desplazando el
Srgano eldstico 15 en tensidn en el sentido de la alimentacidn el
carro alimentador de proyectiles 5.
Cuando el sistema de retroceso de la pieza de artilleria se
encuentra en posicibn de recuperacidn, y por tanto el carril de
320 guls 20 se encuentra en su posicidn derecha de las Figs, 2 y 5,
el carro alimentador 5, como se ve por la Fig. 5, puede ser des-
plazado con movimiento de vaivén debido a la forma especial de la
ranura de gula 26, sin que ello sea impedido por el carvil de
gufa 20 con su ranura de gufa 26. Gracias a ello resulta posible
325 el aceionamiento a mano del carro alimentador 5, necesario para
descargar el cargador de proyectiles y respectivamente para lle-—
var el primer proyectil a la posicién de preparacién sobre las
placas de compuerta 6 despuds de la carga del cargador. EL meca-
nismo para accionar a mano el carro allmentador 5 estd represen—
330  +tado detalladamente en la Fig. 6 y comprende una doble palanca
28 oscilante alrededor de un perno o espiga 29 de una tuerca 30.
Is tuerca 30 estd calzada sobre un tornillo 31, giratorio en la
placa de soporte 4, acoplado mediante engranajes cénicos de trans-
nisidén con una manivela 33. Uno de los extremos de la palanca 23
335 1leva una ruedecilla 34 que se desplaza en una ranura de gula 35
de la placa de soporte 4. El otro extremo de la palanca 28 estd
provisto de una horquilla 36 cuyos dos brazos se encuentran de
anbos lados de la barra de émbolo 18 del Srgano eldstico 15 de
modo que la barra de éubolo 18 puede ser desplazada libreomente

340 _en la horguilla 36. Los dos brazos de la horquilla 36 llevan rue-
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decillas 37 que pueden aplicarse contra el brazo 27 que sobresale
haclia abajo desde el lado inferior del carro alimentador 5. in la
Fig. 6, la nalanca 28 y la tucrca 30 estdn representadas ein su po-
sicidn de reposo que adoptan cuando el carro alimentador 5 es ac—
cionado por el sistema de retroceso de la pieza de artilleria al
disparar dsta. Al accionarse a mano el cairo slimentador 5, la ma-
nivela 33 es hecha girvar en la direccidn indicada por la flecha 38,
nor Lo cual la tuerca 30 es desplazada haclia la ianieraa«£e<la
Fig. 6 y la palanca 28 es hecha oscilar asi alrcdedor de s@vruede—
cilla 34 en la direccibn indicada por la flecha 39. Las ruedecillas
37 de la horguilla 36 actdan entonces contra ¢l brazo 27 y el carro
alimentador 5 y desplazan este Ultimo hacila la izguicrda ue las
Pigs. 6 y 3, al propio tiempo que es puesto en temsidn el dxgano
eldstico 15. Cuando el carro alimentador 5 ha side isvuclto por com-
olcto a su posicidn primitiva, la manivela 33 es vuslba en sentido
cenbrario, por lo cual el carro alimentador %, bajec la aceidn del
brgano eldstico 5, que se encyentra en tenziln, ejecuda unm wmovi-
miento de alimentacidn.

Como muestra la Fig. 3, la placa de soporte 4 estd provista
Ge dos series 40 y 40' de cerrojos gue se cxtienden -orulelamsube

al sentido de wovimiento del carro alimentador 5§ de awuos lados

)

ael carro, de modo gue la serie de cerrojos 40! coopera con los
extremos delanteros de los proyectiles y la serie dz cerrojos 40
coopera con los extremos traseros de los nroyectiles. Awmbas series
de cerrojos estdn conformados exactamente de la misma waners ¥
mandados en la misue forma excepto en gue los cerrojos, debido a
los distintos didmetros exteriores del extremo delantero y del ex-
tremo trasero de log proyectiles, tienen una conformacidn ligera—

nente distinta. Por consigulente, es suficlente describir la es-

tructura y el funcionamiento de las series traseras 40 de cerrojos
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visibles claramente en la Fig. 3. Como se ve en las Pigs. 1, 2y

3, la serie de cerrojos 40 comprende dos cerrojos de digtinto ti-
po, y precisamente cinco cerrojos 41 dirigidos hacia delante, es
decir dirigidos en la direccién de alimentacidén del carro alimen-—
tador 5, y cinco cerrojos 42 dirigidos hacia atrds, es de&ir diri-
gidos en sentido contrario a la direccidn de alimentacidén del carro
5. Los cerrojos 41 dirigidos hacia delante se encuentran dispues-
tos debajo de cadae uno de los conductos de proyectiles 2 eﬁ el car-
gador 1 excepto el conducto de proyectiles méds préximo al extremo
de descarga del carro alimentador 5 y pueden oscilar en un rlano
vertical alrededor de drboles montados fijos en la placa de s0por-
te 4 y dispuestos inmediatamente debajo de los correspondientes
conductos de proyectiles. Los cerrojos 42 dirigidos hacia atrds

estdn dispuestos de manera correspondiente cada uno debajp de uno

"de los conductos 2 de proyectiles, excepto el conducto mds aleja-

do del extremo de descafga del carro transportador 5, y pueden os—
cilar en un plano vertical alrededor de drboles fijos en la placa
de soporte 4 y dispuestos inmediatamente debajo de los correspon-
dientes conductos de proyectiles. En los conductos de proyectiles
donde estd previsto tanto un cerrojo 41 dirigido hacia delante
como un cerrojo 42 dirigido hacia atrds, dichos cerrojos pueden
oscilar alrededor del mismo &rbol. Debajo de los drboles de osci-
lacidn de los cerrojos 41 y 42 estdn previstas dos barras 44 ¥ 45,
dispuestas en la placa de soporte 4, desplazables longitudinalmen—
te en la ranura 43. Ia barra 44 constituye una barra de acciona-
miento pars los cerrojos 41 dirigidos hacig delante ¥ estd provis-
ta para cada uno de dichos cerrojos de una entalladura 46 en la
cual entra un pico 47, dirigido hacia abajo, del correspondiente
cerrojo 41. Los cerrojos 41 estdn por tanto acoplados entre ¢i por

1a barrs de accionamiento 44, de modo que ocupan siempre la misma
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posicidn y son hechos oscilar simultdneamente alrededor de sus
ejes. La barra 45 constituye de manera correspondiente una barra

de accionamiento para los cerrojos 42 dirigidos hacia atrds y es-—
t4 provista con este objeto de una entalladura 48 para cada cerro-
Jo 42, entalladuras en las cuales entran picos dirigidos hacia aba-
jo de los cerrojos 42, de modo que éstos estdn acoplados entre si
por la barra de accionamiento 45,ocopando la wisme posicibn. y sien-
do hechos oscilar simultdneamente alrededor de sus ejes. in el fon-
do de la ranura 43 estdn previstas dos aberturas alargadas hacia

el lado inferior de la placa de soporte 4, ranuras en las'éuales
entran unos cortos salientes 49 y 50 del lado inferior de la barra
44 y respectivamente de la barra 45, que se extienden hacia abajo
del lado inferior de la placa de soporte, como muestra la Fig. 4.
En el lado inferior de la placa de soporte 4, el saliente 4Y de la
barra 44 estd provisto dée una cabeza 51 v la cabeza 52 e3td previs-
ta de manera correspondiente en el saliente 50 de la barra 45. las
cabezas 51 y 52 son mds anchas que las aberturas alargadas del fon-
do de la ranura 43, por lo cual estag cabezas impiden que las ba-
rras 44, 45 puedan ser sacadas de la ranura 43.

Del lado inferior de la placa de soporte 4 cstd montado un Sr—
gano eldstico 53 entre las dos cabezas 51 y 52, como se ve en la
Fig. 4. Bl Srgano eldstico 53 estd constituldo por una barra teles-
c¢bpica 54 y un muelle espiral 55 montado entre las dos partes de
dicha barra. El frgano eldstico 53 tiende, pues, a llevar la barra
44 hacia la derecha y la barra 45 hacia la izquierda de las Figs.
3y 4, llevando por tanto los cerrojos 41 y 42 a sus posiciones le-
vantadas representadas en las Pigs. 3 y 4. En esta posicibn levan-
tada, los cerrojos 41, dirigidos hacia delante, estdn dirigidos
oblicuamente hacia arriba en la direccidén de alimentacidén del carro

5-y sobresalen hacia arriba entre los proyectiles dispucstos cn la
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parte de espacio comprendida entre el carro alimentador y los ex—
tremos inferiores de los comductos de proyectiles. Los cerrojos 42
dirigidos hacia atrds, por el contrario, estdn dirigidos en posi-
cién levantada oblicuamente hacia arriba en contra de la direccidn
de alimentacién del carro alimentador y sobresalen tambidn entre
los proyectiles dispuestos en el espacio entre el carro alimenta-—
dor y los extremos inferiores de los conductos de proyectiles. Des-
de esta posicidn Jevantada pueden tanto los cerrojos 41'q;rigidos
hacia delante como los cerrojos 42 dirigidos hacia atrds ser lle—
vados a una posicidn bajada en la cual se encuentran debajo de log
proyectiles dispuestos en el espacio entre el carro alimentador y
los extremos inferiores de los conductos de proyectiles, dz modo
que dichos proyecitiles pueden pasar libremente delante de los cerro-
jos. Log cerrojos 41 dirigidos hacia delante son llevadc a la posi-
¢idn Dbajade durante el movimiento de alimentacién del carre alimen-
tador 5 debido a que log proyectiles arrastrados por el epzrro ali-
mentador oprimen hacia abajo los cerrojos 41, en contra de la ac-
cidn del Srzemo eldstico 53, que con ello es puesto en tensidn.
Cuando cada uno de los cerrojos 41 dirigidos hacia delante ha sgido
superado por un tal proyectil arrastrado por el carro alimeniador,
es devuelto automdticamente a la posicidn levantada por el Srgano
eldstico 53.

Por el contrario, para los cerrojos 42 dirigidos hacia atrds
estéd previsto un dispositivo especial de accionamiento que compren-
de vna harra 56, desplazable en la placa de soporte 4, que con uno
de sus cxbremos se aplica contra la cabeza de la barra 45 de accio-
namiento de los cerrojos 42 dirigidos hacia atrds, mientras gue con
su otro extremo estd acoplado a una palanca 57 que estd sujeta por
un extremo a un 4rbol 58 montado giratorio en la placa de sonorte

4. Ia barra 56 es mantenida mediante dos muelles espirales 59 en la
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posicibn de reposo, representada en la Pig. 4, gue corresponde a
la nogicién levantada de los cerrojos dirigidos hacia atras. El
©bol 58 estd provisto de una palanca 60 en fowma de S y el otro
extremo, no visible en la Fig. 4, del 4rbol estd acoplado de mane-
ra correspondiente a la representada en la Fig. 4 a los cerrojos
421, dirigidos hacia atrds, de la serie delantera 40' de cerrojos.
Cuando el carro alimentador 5 es desplazado a la izquierda de las
Figs. 3 7 4 desde la posicidén representada en las figurdé-menciona—
das, el brazo 27 sujeto al lado inferior del carro aliméﬁtédor 5,
aconlado a la barra de émbolo 18 del brgano eldstico 15, es despla-
zado hacia la izquierda de la Fig. 4 en la direccién de la flecha
61, oprimiendo el extremo inferior del brazo 27 hacia abajo la pa-
lanca 60 en forma de S sobre el &rbol 58. 4 comnsecuencla de ello,
el 4rbol 58 es hecho girar y desplaza asl a la derccia de la Iig.
4 1la barra 56, como indica la flecha 62. La barra 56 desplaza en-
tonces la barra 45 de accionamiento de los cerrojos 42,dirigidos
hacia atrds,hacia la derecha de la Fig. 4, venciendo la accién del
brgano eldstico 53, que es puesto asi en tensidn, de wodo que Los
cerrojos 42 dirigidos hacia atrds son llevados a la posicidén bajada.
Debido a la cooperacibn entre el brazo 27 del carro alimentador 5
y la palanca 60 en forma de S del drbol 58, los ceirojos 42 diri-
gidos hacia atrds son mantenidos en esta posicién bvajada durante
la primera parte del movimiento siguiente de alimentacién del ca-
rro alimentador, hasta que cada uno de los cerrojos 42 dirigiios
hocia atrds ha sido superado por un proyectil dispuesto en el espa-
cio entre el carro alimentador y los extremos inferiores de los con—
ductos de proyectiles. Durante la Ultima parte del movimiento de
alimentacién del carro alimentador 5, sin embargo, el brazo 27 de-
ja libre la palanca 60 en forma de S sobre el drbol 58, de modo que

los cerrojos 42 dirigidos hacia atrds son devueltos por el drgano
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eldstico 53 en tensibén a la posicidn levantada antes de la conclu-

- gibn del movimiento de alimentacién del carro alimentador. Hay gue

hacer observar aquil que el dispositivo representado en la FPig. 6 ¥
destinado al acciconamiento manuval del carro alimentador 5 ha sido
omitido en la Fig. 4 por razones de claridad. De maners correspon-—
diente, el dispositivo de aceclonamiento de los cerrojos 42 dirigi~
dos hacia atrds, representado en la Fig. 4, ha sido omitido en la
Pig. 6.

Bl disnositivo alimentador de proyectiles descrito anterior-
mente y destinado a la extraccidn de proyectiles del cargéaor 1
funciona de la siguiente manera. Supongamos en primer luzar gue la
pieza de artillerfa haya sido disparada automdticamente dvrante al-
gin tiempo, de modo que hayan sido disparados algunos proyecctiles.
Por consiguiente, el conducto de proyectiles 2 del cargador 1 mds
alejado de la pieza de artillerfs se encuentra pareialmenté vacio,
mientras que los cinco conductos restantes de proyectiles estédn

llenos de proyectiles. Supongamos ademds que el sistema de retroce

go de la pieza de artilleria se encuentre momentdneamente en posi-~

“cidn de recuperacibn. BEsto significa que el carro alimentador de

proyectiles 5 se encuentra en la posicién de fin de carrera repre-
sentada en la Fig. 3 y que acaba de ceder un proyectil a la posi-
cibn de preparacidn sobre las placas de compuerta 6 debajo del ali-~
mentador 8 levantado. El puente de carga 7 estd vacio porgue un
proyectil acaba de ser introducido por el mecanismo de carga de la
pieza de artilleria enla recdmara de la culata de la pieza de arti-
lleria. Todos los arrastradores de proyectiles del carro alimenta-
dor 5 se encuentran en posicibén levantada y el par de arrastrado-
res delcarro alimentador 5 mds préximo al extremo de descarga del
carro alimentador se encuentra fuera del cargador propiamente dicho,

porciie estos arrastradores-acaban de conducir un proyectil a las
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placas de compuerta 6. Los cinco pares restantes de arrastradores
de proyectiles del carro alimentadcor 5 se encuentran cada uno de-
trds de uno de aquellos proyectiles dispuestos en el espacio entre
8l carro alimentador y los extremos inferiores de los conductos de
proyectiles 2 inmediatamente debajo de los conductos de oroyecti-
les mds préximos al extremo de descargs del carro alimentador. Tam~
bidn inmediatamente debajo del conducto de proyectiles mds alejado
del extremo de descarga del carro alimentador hay un proyec¢til en
el espacio entre el carro alimentador y el extremo infefior‘de di-
cho conducto de wnroyectiles, no habiendo sin embargo en la posicidn
anteriormente supuesta arrastradores de proyectiles en el carro ali-
nmentador 5 detrds de este proyectil. Los proyectiles dispuestos en
el espacio entre el carro alimentador 5 y los extreumos inferiores
de los conductos de proyectiles no descansan directamente sobre el
carro alimentador, sino con sus extremos traseros sobre un listén
63 de lz nlaca de soporte 4, como muestra la Fig. 3, y con sus ex-
tremos delanteros sobre un correspondiente listdén de la placa de
soporte 4 fuera de la serie delantera 40' de cerrojos. Sin embargo,
este Ultimo list6n mencionado no es vigible en la Fig., 3. En el lis-
tén 63 estd previsto un ndmero, correspondiente al ndmero de conduc-
tos de proyectiles 2, de brazos de guia G4 con muelle de carga y
ogcilantes en un plano vertical, que son mantenidos oprimidos hacia
abajo por los proyectiles dispuestos en el espacio entre el carro
alimentador 5 y los extremos inferiores de los conductos de prbyec—
tiles. In esta vposicidn, dichos brazos de gufa forman un listén de
gula dispuesto delante de las bridas de los extremos traseros de
los cascos o vainas de los proyectiles y gue por tanto impide todo
desplazamiento de los proyectiles en su sentido longitudinal. &n

el extremo inferior de cada conducto de proyectiles 2 estd previs-

.ta, como muestran las Figs. 1y 2, una plagqueta 65 de blogueo,
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pontada oscilante en la pared del conducto de proyectiles, gue
puede ser llevada dentro del conducto de proyectiles, de modo gue
impide la salida de los proyectiles del conducto, o metida en la
pared del conducto mismo, de forma que un proyectil sometido a la
accibén de la presidén eldstica ejercida constantemente sobre la pi-
la de proyectiles del conducto, puede ser alimentado desde este
Ultimo. Cada una de dichas plaquetas de blogqueo 65 es accionada,
de manera adecuada no representada detalladamente en el:éiﬁujo,
por un valpador que comprueba si hay un proyectil en el‘€$ﬁéoio
entre el extremo inferior del correspondiente conducto y“él carro
alimentador. Cuando en dicho espacic hay un proyectil, ls plague—
ta de blogueo 65 es mentenida en su posicién de bloqueo, de wcdo
que se cncuentra en el recorrido del proyectil inferior del con-
ducto e impide que dicho proyectil sea sacado del conducﬁo y opri~
ma el proysetil dispuesto debajo del conducto entre el exbtremoc in-
ferior del conducto wmismo y el carro alimentador. Cuando, ror &l
contvrario, no hay proyectil alguno en el espacio smtre el carro
alimentador y el extbremo inferior del conducto de proyechiles, la
corrzspondiente plagueta de blogueo 65 es apjpartada, de wodo que
¢l proyectil inferior del conducto es oprimido hacla abzjo an el
espaclio entvre el carro alimentador y el extremo inferior del con—

I d a

ducto, despues e lo cual la plaquefa de bloqueo 65 =s devuclia
Girectamente a su posicidn de blogueo debido a que ol proyectil
opriwide huecis abajo influye en el nalpador gue acciona la plagueta
de blogueo 65. Por tanto, en la posicidn anteriormente supuesta to-

Gag las »laguetas de blogueo 65 de todos los conductos se encuen—

tran sobresaliendo en los counductos de proyectiles. ¥n la posicidn

J:
suguesta, sdemds, tanto los cerrojos 41 dirigides hacia delawte

4

come log cerrojos 42 dirigidos hacia atras se suncueutran en posi-
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- Ahoxe bien, si se hace un dGilsparo 7 el sisteua e rotroceso
de iz picza de artillerfa zcirocede, el carro alimwntador cg deg-
vleszado de la mancra ya descrita hacia la izquierda d: las Pigs. 1,
2 ¥ 3. Entonccs, los arrastradores ¢ Ge proyectiles somstldos a la
585 carga de un muelle del carro alimentador 5 son oprimidos hacla aba-
jo0 a su posicidn bajada por los proyectiles dispucstos encima del
carro alimentador a los que los cerrojos 41 levantados y divigidos
hacia delante immiden seguir el desplazanisnto del carve sdiucnita-
or, como mucstra la Fig. 2. Evidentemente, no es necesario ninguno
560 de %tales cerrojos dirvigidos hacia delante para el sroysctli dispues—
to wds lejos del extrcmo de descarga del carro aliamcutedor, ya que
este proyectil no puede seguir el movimiento del carro alimentador
debido a la pared exterior del cargador. Al final del movimiento
del carro alimentador 5 hecia la izquierda de las Figs. 1, 2 7 3,
585 los cerrojos 42 dirigidos hacla at rés son llevados de la manera ya
descerita a su posicidn bzjada por el dispositive de acciongmiento
representado en la Pig. 4 y durante la parte restante del movimien—
to hacia la izquierda del carro alimentador 5 son mantenidos en es-
ta posicidn bajade. Durante el movimlento de retroceso del sistema
500 éo retroceso, el alimentador 8 oprime hacia abajo, de la manera ya
descrita, el proyectil antes dispuesto sobre las placas 6 de com-
pusrta entre las placas y sobre cl puenie de carga 7. Al final del
movikiento de retroceso, por tanto, la posicién de preparacidn 50~
bre las placas de compuerta 6 esté vacia, mientras que por el con-—
605 +trario sobre el puente de carga 7 hay un proyectil. Adends, el ca-
rro alimentador 5 estd complebamente devuelto a su posicidn izquier—
da en las Pigs. 1, 2 y 3, de modo que log arrastradores 9 de proyec-
tiles han vuelto eldsticamente a su posicidn leventada y se cncuen-
tran ahora cada uno detrds de uno de los proycctiles dispuestos en—

610  tpe el carro alimcntador 5 y los extremos inferiores de los conductos
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de proyectiles. También los cerrojos 41 dirigidos hacia delante
estdn en posicién levantada, mientras que por el contrario, como
ve se ha dicho, los cerrojos 42 dirigidos hacia atrds se encuen-—
tran en posicidn bvajada.

Durente el movimiento de recuperaciln siguiente del sistema
de retroceso de la pieza de artillerfa, el carro alimentador 5 es
Gesplazado hacia la derecha de las Tigs. 1, 2 y 3, arrastrando los
arrastradores 9 los proyectiles dispuestos en el espacio =ntre el
carro alimentador y los extremos inferiores de los conduchos de
proyectiles. Los cerrojos 41 dirigidos hacia delante sonrentonces
oprimidos hacia abajo 2 su posicidn bajada y los proyectiles pue-
den paser libremente delante de los cerrojos dirigidos hacia de-
lante. Los cerrojos 42 dirigidos hacia atrds son mantenidos en po-
sicidn bajada por su mecanismo de accionamiento, como ya_ée ha di-
cho, hasfta que delante de cada cerrojo ha pasado un proyectil. Los
cerrojos 42 dirigidos hacia atrds son liverados a continuacidén y
por tanto vuelven poco a poco eldsticamente a su posicidn levanta-—
da cuando continla el movimiento del cgrro alimentador 5 y por tan-—
t0 el desplazamiento de los proyeetiles. Esto estd representado en
la Fig. 1, en la que los cerrojos 42 dirigidos hacia atrds acaban
de empezar a volver a su posicidén levantada detrds de los proyecti-
les que acaban de pasar. El proyectil mds prdximo al extremo de des-
carga del carro alimentador 5 es depositado por el primer par de
arrastradores sobre las placas de compuexrta 6 debido a que es opri-
mido por los arrastradores mds alld de un émbolo Ge blogueo 68 con
muelle de carga. Una vez que el movimiento de alimehtacidn del carro
alimentacdor 5 ha conclufdo, los cerrojos 42 dirigidos hacia atrds
estdn completanente levantados y pueden por tanto frenar los pro-—
yvectiles dispuestos en el espacio entre el carro alimentador y los

extremos inferiores de los'conductos de proyectiles, a los cuales
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el movimiento de alimentacidén del carro alimentador ha comunicado
una considerable velocidad. E1l choque de los proyectiles contra los
cerrojos 42 dirigidos hacia atrds es recibido por un amortiguador
de muelle 66, dispuesto en la placa de soporte 4, que frena el mo-
vimiento de la barra de accicnamiento 45 de los cerrojos 42 diri-
gidos hacia atrds. El movimiento del proyectil, que co conducido
por el movimiento de alimentacidn del carro alimentador 5 a una po~-
sicién inmediatsmente inferior al conducto de proyectiles mds pré-
ximo al extremo de descarga del carro alimentador, es fréﬁado por
el dmbolo de blogueo 68 sometido a carga de muelle. Naturélmente,
seria también posible proveer la serie de cerrojos 40 con otro ce-~
rrojo mds, dirigido hacia atrds, para fremar este proyectil, para
lo cual, sin embargo, seria necesario prolongar hacia le derecha
de las Figs. 1 , 2 y 3 la placa de soporte 4. Por razones de ahorro
de espacio es por tanto conveniente disponer para el freﬁadp de es-
te projgectil el émbolo de blogueo 68 sometido a carga de muelle.
Si, durante el movimiento de alimentacidén del carro dlimenta-
dor, el Ultimo proyectil dispuesto en el extremo traserc del carro
alimentador abandona el espacio entre el carro alimsntador y el ex~-
tremo inferior del conducto de proyectiles mds alejado del extremo
Ge descarga del carro alimentador, la plagueta de blogueo 65 de es-
te conducto de proyectiles es apartada, como mucstra la Pig. 1, de
modo gue el proyectil inferior de este conducto es oprimido hacia
abajo y fuera del conducto en el espacio entre el exbremo inferior
del conducto y el carro alimentador 5, detrds del par de arrastra-
dores de nroyectiles de mds atrds del carro alimentador, después
de lo cual la plaqueta de blogueo 65 es devuelta directamente a su
posicién de blogueo. Durante el movimiento de recupcracién del sis-
tema de retroceso de la pieza de artilleria, y también durante el

movimiento de alimentacibn del carro alimentador 5, el alimentador
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8 es devuelto a su posicidn superior, como ya se ha descrito, por
lo cual no puede impedir que el carro alimentador 5 conduzca un nue-
vo proyectil a las nlacas de compuerta 6 al £inal de su movimiento
de alimentacidn.

Como tlene que ser posible proveer una pieza de artilleria de
dos cargadores de proyectiles de este tipo, cada uno con sus dispo-
gitivo alimentador de proyectiles, tiene que ser posible interrum—
pir la aglimentacidn de proyectiles desde uno de los cargadpres cuan-—-
do los proyectiles para el tiro tienen que ser tomados del otro car-
gador. Con este objeto, el dispositivo alimentador de prbﬁebtiles
representado en el dibujo y descrito anteriormente, segiin la inven-
cidn, estd provisto de una curva de gufa 67 (Fig. 3) sujeta al ex—
tremo superior de una barra vertical 69 que, mediante una barra de
accionamiento 70, puede ser hecha oscilar a mano de modo gue la cur—
va de gufa 67 es conducida desde la posicidn de inactividad repre-
sentads con 1lfneas continuas en la Fig. 3 a la posicibn achiva re-
presantada con lineas discontinuas. En esta dltima posiecidn, la cur~
va de gufa 67 coopera con una palance 51 montada sobre uno de los
drboles 10 de los arrastradores 9 de proyectiles de forma que wodos
los arrastradores de proyectiles 9 que, como ya se ha descrito, es-
tdn acoplados entre si por la barra 13 y loe drboles 10, son condu-
cidos a la posicibn bajada y son mantenidos en esta posicidn duran-—
$e el amntero movimiento de vaivén del carrc alimentador 5, excepto
en proximidad de la posicidn de entrega del carro alimentador, re-
presentada en la Fig. 3. Cuando la curva de guia 67 es llevada me=—
diante la barra 60 accionada a mano a su posicidn activa represen—
tada con lineas discomtinuas, el carro alimentador 5, a pesar de
moverse con movimiento de vaivén al ritwo del tiro de la pieza de
artilleria, no puede por tanto alimentar proyectiles desde sl esr—

gador.
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Relvindicaciones

Se reivindican como de la propia y nueve invencién la propiedad y
explotacidn exclusivas de un :

1). Dispositivo para la extraccidn de los proyectilzss del carzador
de plezas automdsicas de artillerda, que comprende varios conductos

-

verticales y contiguos, provistos de extremos d

golida inforiores

[

anviertos haclz abajo, cada uno de los cuales puede contener una pi-
la de oroysciiles superpucstos, ccmprendiendo dicho dispositivo un
carro alimentador de proysctiles -~ diepuesto devajo del cargador

v oo wa digtancia de los extremos inferiores de salida de los con-

o

-

auctos de proyeetiles correspondicnte cuande menos al didmetro ox-
terior de los proyectileé, desplazable con uovimiento de vaivén
veriticalmente con respecto al sentido longitudinal de los proyecti-
les en un recorrido corréspondiente a la distancia del ceniro de
dos conductos contiguos de proyectiles y provisto ds un utinero de
Srgancs de alimentacidén de proycctiles correspondiente al nlmero

de los conductos de proyectiles, estando dispuestos dichoé drganos
sucesivamente en la direccidn de movimiento dél carro de alimenta-
cibn de proycetiles a una disbtancia reciproca correspondlente a la
Gistancia entre los centros de dos conductos contizuos de »proyecti-
les - caracterizado por dos series de drganos de blogueo 0O cerro=-

vuestas de ambos lados del carro alimentador de proyccti-

jos, disg
les y paralelas al sentido de movimlento de dicho carro alimenta-
dor, comprendiendo cada una de tales series de Organos de blogqueo
un primer érgano para cada conducto de proyectiles excepto el con-
ducto de proyectiles dispuesto lo uds lejos del extremo de descar-
a5 del carro alimentador y pudiendo oscilar estos primeros Srgunos
de blogueo en un plano vertical paralelo a la direccién de movi-
miento del carro alimentador, alrededor de ejss dispuestos inmedia-

tamente debajo de los correspondientes conductos de proycctiles,
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entre una posicién de apertura, en la cual dichos cerrojos se ex-
tlenden oblicuamente hacla arriba, contra la direceibn de alimen-
tacidn del carro alimentador, entre los proyectiles dispuestos en
el espacio entre el carro alimentador y los extremos inferiores de
salida de los conductos de proyectiles, y una posicibn bajada en
la cual los Srganos de blogueo se encuentran debajo de dichos pro-
yectiles y pueden ser superédos libremente por éstos, yipor un dis~
positivo de accionamiento de estos primeros drganos de 516@ueo,
mandado por el movimiento del carro alimentador de proyectiles,
gue hace oscilar los drganos de blogueo hacia su posiciénjbajada
antes del comienzo del movimiento de alimentacidén del carro ali-
mentador, v los mantiene en esta posicidn bajada durante la prime-
ra parte del movimiento de alimentacidn del carro alimehtador, hag-
ta que cada Srgano de blogueo ha sido superado por un proyectil
dispuesto en el espaclo entre el carro alimentador y el extremo
inferior de salida de los conductos de proyectiles, y devuelve
desnués los cerrojos a su posicidn de apertura antes de concluir
el movimiento de alimentacibén del carro alimentador.

2). Dispositivo segin la reivindicacidén 1), caracterizado por el
hecho dé que cada una de las dos series de drganos de blogqueo com-
prende un segundo Srgano de blogueo para cada conducto de proyec-—

iles, excento el conducto de proyectiles méds préximo al extremo

[=xd

de descarga del carro alimentador de proyectiles, pudiendo osci-
lar estos segundos cerrojos — en un plano vertical paralelo al sen-
tido de movimiento éel carro alimentador, alrededor de ejes dis—
puestos inmedistamente debajo de los conductos de proyectiles co-
rrespondientes y fijos — entre una posicibn de apertura en la cual
estos segundos cerrojos se extienden oblicuamente hacia arriba con-
$ra la direccidn de alimentacidn del carro alimentador de proyec—

tiles, entre los proyectiles dispuestos en el espacio entre el
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carro alimentador y los exbtremos inferiores de salida de los con-
ductos de proyectiles, y una posicidén bajada en la cual estos se-
gundos cerrojos se encuentran debajo de dichqs proycctiles y oue—
den ser supecrados libremente por ellos, y de que dichos segundos
cerrojos estdn sometidos a la carga de un muelle que tiende a lle-
varlos a la posicidn de apertura.

3). Dispositivo segin las reivindicaciomes 1) y 2), caracterizado
por el hecho de comprender para cada serie de 6rganos de blogueo
una primera barra paralela e la serie de cerrojos y desplazable en
sentido longitudinal, acoplada a los primeros Srganos dé5bloqueo
de la serie de modo que un desplazamicnto de la barra provoca un
giro de dichos primeros Srganos de blogueo alrededor de su eje, y
una cofrespondiente segunde barra, paralela a la serie Ge cerrojos
vy desplazahle en su sentido longitudinal, acoplada a los segundos
drpznos de bloqueo de la serie de modo que un desplazamiento de
esta segunda barra provoca un giro de los segundos cerrojos alre-
dedor de sus ejes, estando sometidas las dos barras a la carga de
un nmuelle en las direcciones due provocan un giro de los Hrimeros
y respectivamente de los segundos cerrojos hacia la posicidn de
apertura y acoplada la primera barra al dispositivo de accionamien—
to0, mandado por el movimiento del carro alimentador de proyectiles
de modo que esta primera barra es desplazada durente el movimien~
4o del carro alimentador en sentido contrario al de alimentacién
y, en contra de la cargé eldatica de la barra, hacia wna posicidn
tal que los primeros Srganos de bloqueo son llevados a la posicidn
bajada, y mantenida en esta posicidén durante la primera parte del
movimiento siguiente de alimentacidn del carro alimentador de pro-
rectiles.

4). Dispositivo segin la reivindicacidn 3), caracterizado por un

“muelle montado entre la primera barra y la sefunda barra.
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5). Dispositivo segin cualquiera de las anteriores reivindicacio-
nes, caracterizado por el hecho de que los dispositivos arrastradc-
res del carro alimentador de proyectiles pueden oscilar en un pla-
no vertical paralelo al sentido de movimiento del carro entre una
posicidn de apertura, en la cual dichos Grganos arrastradores se
extienden oblicuamente hacia arriba, en la dirececidn de alimenta~
cién del carro, entre los proyectiles dispuestos en la cdmara en-
tre el carro y los extremos inferiores de salida de los conductos

de proyectiles, y una posicidn bajada en la cual los Srganos arras— -
tradores se encuentran debajo de dichos proysctiles y pucden pasar
libremente delante de ellos, estando sometidos dichos 6rganos arras—
tradores a la carga de un nmuelle hacla la posicidn de apertura.

6). Dispositivo segin la reivindicacién 5), caracterizado por el
hecho de que los brganos arrastradores de proyecctiles estdu acovnla-
dos entre si mecénicamenﬁe de modo que oscilan simultdnecamente en-
tre la posiciln de apertura y la posicidén bajada, estande prevista
una curva de gufa regulable entre una posieidn activa y una posi-
cibn inasetiva, que coopera en su posicidn activa con un ol:auento
acoplado con los arrastradores de proyectiles y que determina la
posicidn de los arrastradores mismos de modo gue los arrastradores
de proyectiles son mantenidos en su posicidn bajada esencialuonie
durante el entero movimlonto del carro alimentador de proysctiles,
de rforma que gl carro alimentador no puede llevar proyzetiles en la
iireceldn de alimentacidn.

). Dispositivo segin cualquicra de las anferiores reivindicaciones,
caracterizado por el hecho de que el carro alimcntador de proyeeti-
les 2o%8 acoplado con el sistema de retroceso de la pieza de arti-~
llerfa de modo que, duvante el movimicnito de avance del sistoun de

wetroceso, eg des)

o]

lazado en el sentido de alimentscidn, y durcnie

¢l movimienio de retroceso del sisbema de retroceso es desplazado
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en la divceccidn opucsia.

8). Dispoegitivo segin Bualquiera de las anteriores rzivindiczciones,
caracterisado »or un mecanismo acclonade a mano pare el desplaza—
miento del carro alimentador de zroyectiles con movimlonto de vuivén.

$)e "DISPOSITIVO Paid L BXLIPACCICH DE PHOY.LCTILLS DL CALGADOR D

DPILZAS AUTOMATICAS DE AWPILLERTAY, = = = = m = = = e e e — e

Consta la presente liemoria descriptiva de veintinueve hojas
nuneradas y mecanografiadas en una sola cara, a las gue se adjuntban

cinco planos de dibujos para su mejor comprensidn.

inaxid, = § MAR, 1966
AKTIEBCLAGET BOFORS,

P.a.
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