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En loa sistem as mecánicos en lo s que es preciso regular 

de forma automática lo s  cambios de velocidad de avance de 

lo s  elementos con stitu tivos de cada sistem a, se viene veri 

ficando e s ta  regulación, generalmente, por medios e lé c tr ic o s , 

que aísrte de su coste elevado, presentan c a ra c te r ís t ic a s  de 

entretenimiento complicado, po sib ilid ad  de averías con re la ­

t iv a  frecuencia, montaje con exigencias técn icas no siempre 

p o sib le s, por la s  especiales d isposiciones de tendidos eléc­

tr ic o s ,  voltajes d isponibles, cargas excesivas e tc , llevando 

todas e sta s  d ificu ltad es a l a  necesidad de buscar un dispo­

s i t iv o , de sen c illez  acusada, que no e x i ja  e sp eciales condi­

ciones de in sta lac ió n , y que su manejo sea sen c illo  y s in  pe 

lig ro  alguno para e l  operario que haya de manejarlo.

Con este f in , se ha ideado e l  d isp ositivo  a l  que se re­

f ie re  l a  presente Memoria, constituido esencialmente por un 

regulador hidráulico de gran sen sib lidad , que logra  lo s  cam­

bios de velocidad sin  sacudida alguna, totalmente en forma 

progresiva, dentro de lo s  lím ites tan  ámplios como sean ne­

ce sa rio s, para perm itir e l  recambio de herramientas para t r a ­

bajo sobre diversos m ateriales, disminuir tiempos muertos s i  

es menester, y por tanto lograr cuantas ventajas sean preci­
sa s  en cada c a so .

En esencia, e l  d isp o sitiv o , e s tá  constituido por un cuer 

po, atravesado longitudinalmente por dos conductos e sp ecia l­

mente acodados para que cada uno de e l lo s ,  se vea precisado
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a pasar a través de una válvula g ira to r ia  que permite ó no, 

e l  paso de líquido a su trav és, en función de su posición, 

quedando e sta s  válvulas mandadas desde e l  exterior por me­

dio de palancas especiales acopladas, para que hagan g irar  

a la s  mismas, cuando son impulsadas en un sentido determina­

do, mientras que en e l  sentido contrario no actúan sensible­

mente sobre e l  movimiento de la s  válvulas g ir a to r ia s , logran 

do por tan to , mediante topes f i j o s  a l  elemento móvil que ha 

de ser regulado en sus movimientos de avance y retroceso, 

que éstos inpulsen en lo s  momentos precisos sobre la s  palan 

cas, variando e l  juego combinado de válvu las, que hace que 

e l  líquido que llegue a l a  bomba de impulsión de dicho ele­

mento móvil, sea en mayor o menor cuantía variando l a  velo­

cidad de movimiento de forma regular y continua.

Seguidamente, se hará una detallada descripción del dis 

positivo  que se alude, con referencia a l  plano que se acom­

paña en e l  que se representa a simple t itu lo  de ejenplo, no 

lim ita tiv o , una forma prefereite de realizac ión , susceptible 

de todas aquellas variaciones de detalle  que no supongan una 

alteración  fundamental de la s  c a ra c te r ís t ic a s  esenciales del 

mismo.

En dicho plano se i lu s t r a :

En l a  figu ra  1 : Perspectiva del d ispositivo  montado so 

bre una mesa de movimiento pendular para máquinas especia­

le s  .

En l a  figu ra  2 : Representación esquemática del dispo­

sit iv o  acoplado a l  p istón  hidráulico de l a  máquina.

En l a  figu ra  3 : V ista en alzado y sección v e r t ic a l del 

d isp o sitiv o .

En l a  f ig u r a  4 s V is ta  en p la n ta  d e l mismo.



Según e l  ejemplo de ejecución representado, e l  dispo­

s i t iv o , e stá  constituido por un cuerpo 1 en e l  que se han 

practicado dos conductos longitudinales acodados in te r io r­

mente de manera que en e l  in te r io r , sean independientes uno 

60 .- de otro, y con sus bocas de s a lid a  y entrada comunes, en la s  

que respectivamente se han previsto  unas válvu las e s fé r ic a s  

2 y 3 de t a l  modo acopladas, que cuando se aplican  sobre su 

asien to , respectivamente cierran  uno ú otro canal mientras 

dejan lib re  e l  contrario , estando colocados unos pasadores 

65'.- 4 y 5 que evitan  l a  sa lid a  de e sta s  e sfe ras 3 y 4 hacia e l

ex terio r, donde se roscan la s  tuberías de acoplamiento a l  

c ilindro  de impulsión del sistem a mecánico que ha de regu­

la r s e .
En sentido v e r t ic a l , se han previsto dos ta lad ro s , so, 

70 .-  bre e l  cuerpo 1 , en lo s que se acoplan sendos cuerpos c i l ín  

dricos 6 que se interponen respectivamente en la s  conduccio 

nes longitudinales, habiéndose practicado en estos cuerpos 

6 unos ta lad ros diam etrales, su sceptib les de quedar alinea­

dos con la s  condudones que obturan o bien sin  t a l  a lin ea- 

7 5 .-  ción, con lo  que se logra l a  to t a l  obturación de dichas con 

ducciones.

Los cilin d ros 6 presentan en su zona superior unas jun 

t a s  e lá s t ic a s  7 para impedir fugas y a  continuación, una 

tuerca 8 que se rosca sobre e l  cuerpo 1 y atravesada por un 

80-.- vástago so lid ario  del cuerpo 6 y a l  que se acopla una arando, 

l a  9 de forma so lid a r ia  por medio de un pasador 10, llevan­

do e sta  arandela una canal p e r ifé r ic a  en l a  que se encajan 

dos palancas 11 y 12 respectivamente basculares sobre e je s  

13 y 14 y enlazadas entre s í  por sus extremos posteriores 

85'.- mediante un muelle 15 que trab a ja  a l a  tracción , para man-



tener p ara le las entre s i  a dichas palancas, mientras no 

e x is ta  otra fuerza externa y de mayor valor que lo impida.

E stas palancas, por tanto, son susceptib les de bascular 

sobre sus e je s ,  de forma que se aproximan sus extremos l i ­

go ,-  bres, pero, por l a  constitución de la s  mismas y e l  punto de 

colocación de sus e je s  de giro 13 y 14- no pueden g ira r  en 

sentido contrario , ya que chocan con e l  cuerpo de l a  arande­

l a  9 , de manera que siempre que reciban una impulsión en 

este sentido, en vez de bascular imprimen un movimiento de 

95 .- giro a l a  arandela 9 y con e l la  a l  cuerpo 6 .

Los ta lad ros diametrales de cada uno de lo s cuerpos 

6 incluidos en e l  d isp o sitiv o , están  dispuestos de forma, 

que, cuando uno de e llo s  e stá  con su taladro coincidiendo 

con l a  canalización de paso longitudinal a través del cuer 

100,- po 1, e l contrario e stá  obstaculizado e l  paso por su corres! 

pondiente canalización .
Este d isp o sitiv o , colocado, como en e l  ejemplo repre­

sentado sobre una máquina de movimiento bascu lar, cuya mesa 

B ha de moverse longitudinalmente a diferentes velocidades, 

105.- queda de manera que su movimiento originado por un cilindro 

A de accionamiento oleo neumático, a l  mover su émbolo, lo 

efectúa también sobre l a  mesa B. En e l  conducto de este dis 

positivo  oleoneumático, se incluye e l  que se describe, de 

forma que e l  líquido haya de atravesar é ste , habiendo pre- 

110.- v is to  un c ircu ito  regulador C entre éste y e l  cilindro A,

para que cuando e l  d ispositivo  esté  cerrado e l  liquido haya 

de pasar por é l .  Sobre un la te r a l  de l a  mesa B se sitúan 

lo s  topes E y F para cambio de dirección y velocidad a l  ac­

tuar sobre la s  palancas 11 y 12 del d isp o sitiv o .

De e sta  manera, l a  mesa se mueve de acuerdo con e l c i-115'.-
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lindro neumático con avance rápido, cuando e l  d ispositivo  

e stá  abierto ya que e l  c ilindro  A puede expulsar su líq u i­

do a  través de éste  sin  d ificu ltad  alguna. En e l  momento 

en que se desea obtener una velocidad len ta , se colocan lo s 

120.- topes E adecuadamente para que actúen sobre la s  palancas 11 

6 12 en sentido apropiado para que giren l a  p ieza 6 corres­

pondiente, cerrando e l  paso, puesto que s i  e l  otro queda 

ab ierto , es l a  bola 2 é 3 correspondiente l a  que impide e l  

paso, teniendo que atravesar e l  c ircu ito  dotado de regula- 

125.- dor C, que lim ita  l a  velocidad a l  valor previamente calcu­
lado .

La forma, m ateriales y dimensiones, podrán se r  v aria­

b les y en gen ral, cuando sea accesorio y secundario, siem­

pre que no a lte re , cambie 6 modifique l a  esencialidad del 

130'.- objeto que se describe.

Los términos en que queda redactada e sta  Memoria, con 

c ie rto s y f i e l  r e f le jo  del objeto d escrito , debiéndose to ­

mar con carácter amplio y nunca en forma lim ita t iv a .

E l petic ion ario , se reserva e l  derecho de obtención 

1 3 5 de lo s  certificad o s de adición complementarios por la s  me­

jo ras o perfeccionamientos que en lo  sucesivo pudiera acon­

se ja r  l a  p rác tic a .

N 0 I  A .-

Los puntos de invención propia y nueva que se presen- 

140.- tan  para que sean objeto de e s ta  Patente de Invención en Es­

paña, por veinte años, son lo s  sigu ien te :

IB .-  D ispositivo de cambio de avances rápidos a len­

to s y v iceversa en lo s  sistem as de movimientos oleoneumáti- 

cos, caracterizado por un cuerpo atravesado longitudinal-
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mente por dos conducciones independientes entre s i ,  y con 

la s  mismas bocas de entrada y sa lid a , en la s  que se han pre­

v isto  unas válvulas de cierre por presión oleoneumática, que 

obturan uno ú otro conducto, alternativamente, en función 

del sentido de paso del flu id o , para que siempre en uno de 

e llo s  e x is ta  una circulación  susceptible de ser cerrada o 

ab ierta  por medio de un segundo elemento obturador situado 

en cada una de la s  citadas conducciones.

22 .- D ispositivo de cambio de avances rápidos a lentos 

y v iceversa, en lo s sistem as de movimientos oleoneumáticos, 

según punto l e ,  caracterizado por haberse practicado en e l 

cuerpo p rin c ip al, unos ta ladros perpendiculares a la s  con­

ducciones longitudinales, en lo s  que se alo jan  sendos cuerpos 

c ilin d rico s , con o r if ic io s  diam etrales, susceptib les de a l i ­

nearse con cada uno de sus canalizaciones, ú obturarlas, en 

función del giro dado a estos cuerpos sobre su e je ,  para lo 

que están provistos de un vástago a x ia l, que atravesando l a  

tuerca que le  f i j a ,  se so lid a r iz a  con una arandela de mando 

ex te rio r .

3 2 Dispositivo de cambio de avances rápidos a lentos 

y viceversa en lo s  sistem as de movimientos oleoneumáticos, 

según anteriores puntos, caracterizado por haberse previsto 

en la s  arandelas de mando, una canal p e r ifé r ica  en l a  que se 

acoplan dos palancas paralelamente dispuestas entre s i ,  con 

e je  de basculamiento adelantado, y enlazadas por sus extre­

mos posterio res, mediante un resorte que trabajando a l a  trac 

ción mantiene a dichas palancas en l a  citada posición , pu- 

diendo é sta s g ira r  sobre su e je ,  venciendo l a  re sisten c ia  

del muelle, para acercar sus extremos l ib r e s ,  pero no en sen 

tido  contrario, por efectuar tope sobre e l  cuerpo de l a  aran
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4 $ .-  D ispositivo de cambio de avances rápidos a lentos 

y viceversa^ en lo s  sistem as de movimientos oleoneumáticos, 

según anteriores puntos, caracterizado por haberse previsto 

en e l  c ircu ito  oleoneumático en que se in te rca la  e l  d isp osi­

t iv o , una tubería  que puentea dicho d isp o sitiv o , y dotada de 

un regulador de paso, de calib re  previamente calculado, para 

que por e l l a  pase e l  flu id o , cuando por efecto de tope de 

la s  palancas de lo s  cuerpos c ilin d rico s g ira to r io s , sobre lo s  

elementos prev isto s en la  máquina que se t r a t e ,  se verifique 

e l  giro  de dichas piezas y consiguiente c ierre  de paso a t r a ­

vés del d isp o sitiv o , originando e l  cambio de velocidad, de 

forma sensiblemente progresiva y nunca bruscamente.

53 .- "DISPOSITIVO DE CANSIO DE AVANCES RAPIDOS A LENTOS 

Y VICEVERSA EN LOS SISTEMAS DE MOVIMIENTOS OLEONEUMATICOS", 

todo t a l  y conforme se describe en l a  presente memoria, l a  

cual consta de 192 lin eas y a t i tu lo  de ejemplo se represen­

t a  en e l  adjunto dibujo.

Madrid
" ' ^ ' 9 8 6
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