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En los sistemas mecdnicos en los que es preciso regular
de forme automdtics los cambios de velocidad de avance de
los elementos constitutivos de cade sistema, se viene veri
ficendo esta regulacién, generslmente, por medios eléctricos,
que amrte de su coste elevado, presentan caracteristicas de
entretenimiento complicado, posibilided de averiss con rela-
tiva frecuencia, montaje con exigencias técnicas no siempre
posibles, pbr las especiales disposiciones de tendidos eldc-
tricos, voltaj&sdisponiblés, cargas excesivas etc, llevando
todas estas dificultades a la necesidad de buscar un dispo-
eitivo, de sencillez acusada, que no exija egpecigles condi-
ciones de instalacidn, y que su manejo ses sencillo ¥y sin pe
ligro alguno para el operario que haya de manejarlo.

Con este fin, se ha ideado el dispositivo al que se re-
fiere la presente lemoria, constituido esencialmente por un
regulador hidrdulico de gren sensiblidad, que logra los cam
blos de velocidaed sin sacudida alguna, totalmente en Fforms
progresiva, dentro de los limites tan 4mplios como sean ne-
cesarios, para permitir el recambio de herramientas para tra-
bajo sobre diversos materisles, disminuir ﬁiempos miexrtos si
es menester, y por tanto logrer cuantas ventajas sean preci-
sas en cade caso.

En esencia, el dispositivo, estd constituido por un cuer
Po, atravesado longitudinalmente por dos conductos especial-

mente acodados pera que cada uno de ellos, se vea precisado
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a pasar a travéds de una vdlvula giratoria que permite 6 no,
el paso de liquido a su través, en funcién de su posicidn,
quedando estas v4lvulas mandades desde el exterior por me-
dio de palancas especiales acopladas, para que hagan girgr
a las mismas, cuando son impulsadas en un sentido determinag—
do, mientras que en el sentido contrario no actian sensible-
mente sobre el movimiento de las vélvulas girstorias, logren
do por tanto, mediante topes fijos al elemento mévil que ha
de ser regulado en sus movimientos de avance y retroceso,
que éstos impulsen en los momentos precisos sobre las palan
cas, variando el juego combinsdo de vélvulas, gque hace que
el liguido que llegue a la bomba de impulgidén de dicho ele-
mento mévil, sea en mayor o menor cuantia varigndo lg velo-
cidad de movimiento de forma regular y continua.

Seguidamente, se hard una detallada descripcidn del dis
positivo que se alﬁde9 con referencia gl plano que se acom~
pafia en el que se represents a simple t{tulo de ejemplo, no
limitativo, une forms preferere de realizacidn, susceptible
de todas aquellas variaciones de detalle que no supongan una
alteracidn fundamental de las caracteristicas esenciales del
mismo .

En dicho plano se ilustrat

En la figura 1 : Perspectiva del dispositivo montado so
bre une mese de movimiento pendular para miquinas especia-
les,

En la figura 2 : Representacidén esquemdtica del dispo-
sitivo acoplado al pistdén hidrdulico de la méquina.

En la figurs 3 ¢ Vista en alzado y seccidn verticel del
dispositivo,.

En la figura 4 & Vista en plents del mismo.
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Segin el ejemplo de ejecucidén representado, el dispo=-
sitivo, estd constituido por un cuerpo 1l en el gue se han
practicedo dos conductos longitudineles acodados interior-
mente de maners que en el interior, sean independientes uno
de otro, y con sus bocas de salida y entrada comunes, en las
que respectivemente se han previsto unas vilvulas esféricas
2 y 3 de tal modo acopladas, gque cuando se aplicen sobre su
asiento, respectivamente cierran uno ¥ otro canal mientras
dejan libre el contrario, estando colocados unos pasadores
4 y 5 que evitan la salida de estas esferas 3 y 4 hacla el
exterior, donde se roscan las tuberfas de acoplamiento al
cilindro de impulsidn del sistems mecénico que ha de regu-
larse. _

En sentido vertical; se han previsto dos taladros, so
bre el cuerpo 1, en los que se acoplan sendos cuerpos cilin
dricos 6 que se in#erpdnen respectivamente en laa conduccig
nes longitudinales, habiéndose practicado en estos cuerpos
6 unos taladros diametrales, susceptibles de quedar alinea=-
dos con las conducones que obturan o bien sin tal alinea-
¢ibn, con lo que se logra la total obturacién de dichas cop
ducciones.

Los cilindros 6 presenten en su zona superior unas jun
tas eldsticas 7 pars impedir fugas y a continuacidn, una
tuerca 8 que se rosca sobre el cuerpo 1 y atravesada por un
véstago solidario del cuerpo 6 y al que se acopla una arande
la 9 de forme solidarig por medio de un pasador 10, llevan—
do esta arandela una canal periférica en la que se encajan
dos pelancas 11 y 12 respectivamente basculares sobre ejes
13 y 14 y enlazadas entre si por sus extremos posteriores

mediante un muelle 15 que trabaja & la traccidn, para man-
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tener parelelas entre si a dichas palancas, mientras no
exista otra fuerza externa y de mayor valor que lo impida.

Betas palancas, por tanto, son susceptibles de bascular
sobre sus ejes, de forma que se gproximan sus extremos li-
bres, pero, por la congtitucidén de las mismas y el punto de
colocacidn de sus ejes de giro 13 y 14 no pueden girar en
sentido contrario, ya que chocan con el cuerpo de la arande-
la 9, de manera que siempre que reciban una impulsidn en
este ®ntido, en vez de bascular imprimen un movimiento de
giro a la arandela 9 y con ella al ocuerpo 6,

Los taladros diametrales de cada uno de 1los cuerpos
6 inclufdos en el dispositivo, estdn dispuestos de forma,
que, cusndo uno de ellos estd con su taladro coincidiendo
con la canalizacién de paso longitudinal a través del cuer
po 1, el contrario estd obstaculizado el paso por su correg
pondiente canaliéacidno

Este dispositivo, colocado, como en el ejemplo repre-
sentado sobre una miquina de movimiento bascular, cuya mesa
B ha de moverse longitudinalmente a diferentes velocidades,
queda de manera que su movimiento originado por un cilindro
A de sccionamiento oleo neumdtico, al mover su émbolo, lo
efectia tambidn sobre la mesa B. En el conducto de este dig
positivo oleoneumdtico, se incluye el gque se describe, de
forma que el liguido haya de atravesar éste, habiendo pre-
visto un circuito regulador G entre éste y el cilindro A,
para que cuendo el dispositivo esté cerrado el 1{quido haya
de paser por él. Sobre un lateral de la mesa B se sitdan
los topes E y F para cambio de direceibn y velocidad al ac-
tuar sobre las palancas 1l y 12 del dispositivo.

De esta maners, la mesa se mueve de acuerdo com el ci-
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lindro neumdtico con avance rdpido, cuando el dispositivo
estd abierto ya que el cilindro A puede expulsar su ligui-
do a través de éste sin dificultad alguna. En el momento

en que se deses obtener una velocidad lenta, se colocan los
topes E adecuadamente para que actien sobre las palancas 11l
é 12 en sentido apropisdo para que giren lg pileza 6 corres—
pondiente, cerrando el paso, puesto que si el otro queda
abierto, es la bola 2 § 3 correspondiente la que impide el
paso, teniendo que abtravesar el circuito dofado de regula-
dor C, que limite la velocidad al valor previamente calcu-
lados

La forma, materisles y dimensiones, podrdn ser varia=
bles y en genral, cuando sea accesorio y secundario, siem~
pre que no altere, caubie ¢ modifique la esencislidad del
objeto que se describe.

Los términos en que queds redactada esta Memoria, con
clertos y fiel reflejo del objeto descrito, debiéndose to-
mar con ceracter amplio y nunca en forma limitativa.

El peticionario, se reserva el derecho de obtencidn
de los certificados de adicidn complementerios por les me--
Joras o perfeccionamientos que en lo sucesivo pudiera acon-
sejar la précticea.

NOT Ao

P,
e et s et o

Los puntos de invencién propia y nueva que se presen—
tan para que sean objeto de esta Patente de Invencidn en Eg-
pafia, por veinte afios, son los siguiente:

12 o~ Dispositivo de cambio de avances répidos a len—
t0os y viceverse en los sistemss de movimientos oleoneumdti-

cos, caracterizado por un cuerpo atravesado longitudingle



145 - mente por dos conducciones independientes entre si, y con
lag mismas bocas de entrada y salida, en las que se han pre=-
visto unas vélvulas de cierre por presibén oleoneumitics, que
obturan uno d otro conducto, alternativamente, en funcidn
del sentido de paso del fluido, para que siempre en uno de

150.~ ellos exista una circulecidén susceptible de ser cerrada o
gbierfa por medio de un segundo elemento obturador situado
en cada una de las citadas conducciones.

22 o~ Digpositivo de cambio de avences rdpidos a lentos
y viceversa, en los sistemas de movimientos oleoneumdticos,
155.~ segin punto 12, carscterizado por haberse practicado en el
cuerpo principal, unos taladros perpendiculares a las con=—
ducciones longitudinales, en los que se alojan sendos cuerpos
cilindricos, con orificios diametrales, susceptibles de ali-
nearse con ceda uno de sus canalizaciones, U obturarlas, en
160~ funcidn del giro aado a estos cuerpos sobre su eje, para lo
que estén provistos de un véstago axial, que atravesando la
tuerca que le fija, se solidariza con una arandelas de mando
exterior.
32 «~ Dispositivo de cambio de avances rdpidos a lentos
165.~ y viceversa en los sistemas de movimientos oleoneumdticos,
segin enteriores punbos, caracterizado por haberse previsto
en las arandelas de mando, une canal periférice en la que se
acoplan dos palancas paralelamente dispuestas entre si, con
eje de basculsmienbto adelantado, y enlazadas por sus exbtre—
170.~ mos posteriores, mediante un resorte que trabajando a la trac
cibn mantiene e dichas pelancas en la citada posicién, pu-—
diendo éstas girar sobre su eje, venciendo la resistencis
del muelle, para acercar sus extremos libres, pero no en sen

tido contrario, por'efeetuar tope sobre el cuerpo de la aran
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42 o= Dispositivo de cambio de agvances ripidos a lentos
¥y viceversa, en los sistemas de movimientos oleoneumsdbicos,
segun anteriores puntos, carscterizado por haberse previsto
en el circuito oleoneumatico en que se intercala el disposi~
tivo, une tuberia que puentea dicho dispogitivo, y dotada de
un regulador de paso, de calibre previamente calculado, para
que por ella pase el flufdo, cuando por efecto de tope de
les palancas de los cuerpos cilindricos giratorios, sobre los
elementos previstos en la mdquina que se trate, se verifigue
el giro de dichas piezas y consiguiente cierre de paso a tra-
vés del dispositivo, originando el cambio de velocidad, de
forma sensiblerente progresiva y nunca bruscamente.

52 o= "DISPOSITIVO DE' CAIBIO DE AVANCES RAPIDOS A LBNTOS
Y VICEVERSA EN LOS SISTEMAS DE MOVINIENTOS OLEONEUMATIGOS™,
todo tal y conforme se describe en la presente memoria, la
cuzl consta de 192 lineas y a titulo de ejemplo se represen—

ta en el adjunto dibujo.

A
Madrid, / . g
9 i -8 M%fif’ 356
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ESCALA VARIABLE
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