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I N V E N C I O N

por "DISPOSITIVO DE ACCIONAMIENTO ESTACIONARIO PARA UTENSILIOS 

Diü COCINA",, a favor de la  firma, alemana BRAON A.G., domicilia­

da en Frahkfurt (Main) Alemania.

REABRIA DESCRIPTIVA

Este invento se refiere a máquinas de cocina 

yabaRe a la  conformación y disposición de su aparato elec­

tromotor de accionamiento, para la  instalación en superfi­

cies de trabajo,particularmente en placas de mesa de los 

5. armarios de cocina y en las mesas de cocina.

Se conocen hoy en día muchos tipos de máquinas 

móviles de cocina, en las que e l aparato de trabajo forma 

una unidad con su accionamiento. Pero tienen el inconvenien-



jre de c¡ue durante e tiempo en que no se usan quedan depo­

sitadas sobre la  superficie ae trabajo, obstruyendo ésta, 

por lo menos en parte, o es necesario quitarlas del lugar.

Para evitar estas desventajas se han dado a 

conocer ya dispositivos de accionamiento estacionarios se** 

parados de los aparatos de trabajo propiamente dichos, dis­

positivos qp.e están instalados debajo de un sector de la. 

superficie de trabajo y que tienen su superficie cimera, 

en la  que se hallan los ejes de toma de fuerza, a. ras de 

la  superficie de trabajo. Sin embargo, esta forma de cons­

trucción sólo es conveniente para lo s utensilios de cocina 

cone ctables que no requieren ninguna altura, especial para 

e l trabajo. Si se necesita una altura m-f-nima de trabajo, 

por ejemplo para echar la  materia, después de la. elabora­

ción o e l tratamiento, en un recipiente puesto debajo, es 

preciso, para lograr la  altura ae trabajo necesaria, enca­

jar piezas intermediarias o subir a. modo de ascensor hasta 

una altura correspondiente sobre la  superficie de trabajo 

todo e l dispositivo de accionamiento constituido por ej. 

motor y los engranajes.

¿hora bien, la  inserción de piezas intermedia­

ria s  es engorrosa y la.ascensión del dispositivo de accio­

namiento que incluye e l pesado motor es fatigosa o exige 

un mecanismo de elevación suplementario, e l  cual consti­

tuye un gasto más y por otra parte ocupa s it io .

a i  invento se propone la  tarea de suprimir 

los mencionados inconvenientes y crear para los u ten silios  

de cocina un dispositivo de accionamiento estacionario que
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permita, la  acomo dación en altura para, loa diversos fines 

de u tilizació n , de manera sencilla y sin que se requiera 

espacio suplementario.

Segdn e l invento, la  tarea planteada, se r e ­

suelve haciendo que el dispositivo de accionamiento, dis­

puesto de manera conocida detrás de un sector de una super­

fic ie  de trabajo, para acomodarse a diferentes fines de 

u tilizació n  sea bascularle en tomo a un eje paralelo a la  

superficie de trabajo, situándose en posiciones de diversa 

altura sobre dicha superficie, y que e l motor y los engra­

najes estén dispuestos reciprocamente de ta l modo y la  caja 

configurada de -cal manera, que la  abertura, de entrada de 

la  superficie de trabajo quede cerrada en cada posición 

de basculación por otra pared de la  caja. Un una posición, 

que puede ser perfectamente una posición de trabajo, queda 

entonces a ras de la  superficie de vrabajo y en otra sale 

más o menos de e lla , y e l cambio es posible sin esfuerzo 

ni meatos ae acción especiales, en cualquier momento y 

siempre en forma reproducible.

Se conoce ya ciertamente un dispositivo de 

accionamiento para utensilios de cocina cuya caja envol­

vente del motor y los engranajes está montada basculante- 

mente en torno au n  eje, horizontal por ejemplo, de ta l  

modo que por basculación puede ajustarse e l árbol de toma 

de fuerza a cada posición de altura sobre la  superficie de 

soporte. Pero se trata  de una construcción para encima de 

la  mesa, la  cual tiene los inconvenientes que ya se han se­

ñalado. Solo la  construcción segdn este invento del dispo­

sitivo  de accionamiento permite disponerlo detrás de un 

sector de la  superficie de trabajo de t a l  modo que ésta
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quede cerrada en cualquiera de sus posiciones de trabajo 

(posiciones de basculación) y sus árboles de toma de fuerza  

adopten en ellas diversas posiciones de altura sobre la  su­

p erficie de trabajo.

5 , Tara mayor ventaja, se e lige  una disposición

t a l  dei motor y  lo s engranajes que el motor, en las diver­

sas posiciones de basculación, qp.ede, por lo menos parcial­

mente, debajo o detf&s, respectivamente, de la. superficie  

de trabajo y únicamente la  caja con piezas de los engranar­

lo. jes establezca la  a ltu ra  de trabajo necesaria para los apa­

ratos qp.e se han de conectar.

La idea del invento se explica, con más deta­

lle ,  a continuación, basándose en e l dibujo, e l cual pre­

senta a vítulo de ejemplos algunas modalidades de re a liz a -  

3.5. ción del invento.

Ln este dibujo:

La figura 1 muestra e l djs positivo de accionamiento 

20. en una primera posición de trabajo, con e l  árbol del motar 

en sentido v e r tic a l.

La f  igura 2 muestra, e l dispositivo de accionamiento 

en una segunda posición de trabajo, con e l árbol del motor 

en sentido horizontal.

Las figuras 3 a 5 muestran tre s ejemplos de uso de 

la  primera posición de trabajo, y

Las figuras 6 a 9 muestran cuatro ejemplos de uso de
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la  segunda posición de trabajo del dispositivo de acciona­
miento.

En la  figura 1 ,  la  referencia i  sig n ifica  una 

5, piuca de mesa con una abertura 2, que está cerrada por una 

pared 3 de la caja del dispositivo de accionamiento A. E l  

dispositivo ae accionamiento propiamente dicho consta de 

un motor impulsor 4 con un árbol 5, e l cual está prolongado 

formando un primer árbol de toma de fuerza 6 y a l que 

10 . están conectados dos otros árboles de toma de fuerza 7 y 8 

por medio de engranajes desmultiplicadores. E l dispositivo  

desmultiplicador o reductor consta, segán e l ejemplo de re­

alización, de dos engranajes helicoidales 9 y 9 ' .  E l  árbol 

de toma de fuerza 6 ,no desmultiplicado, sirve directamen- 

15. te de accionamiento rápido, por ejemplo de unas 5000 a unas 

20.000 revoluciones por minuto, mientras que e l árbol de 

toma de fuerza 8, que es e l más desmultiplicado, sirve de 

accionamiento lento,por ejemplo de unas 50 a. 150 revolu­

ciones por minuto. E l árbol de toma de fuerza 7 tiene un 

20. número de revoluciones mediano, situado entre los de los 

otros dos, por ejemplo de unas 500 a unas 2000 revolucio­

nes por minuto.

Como puede verse en el dibujo, e l  árbol prin­

cipal 9" de los engranajes de desmultiplicación y e l árbol 

25,. del motor 5 están perpendiculares uno respecto a otra. Es­

ta disposición impone la  configuración de la  caja 10 en 

forma de pistola, que también puede verse en e l dibujo. La 

caja 10 está montada basculantemente en torno a un eje 1 1  

horizontal, tendido perpendicularmente a l  plano del dibujo,
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y en la. posición de la  figura 1  está enclavada por un dis­

positivo de trinquete (no representado).

Con una bascu lad  ón desde la  posición de la  

figura 1  en torno a l  eje l l  en el sentido de la  flecha 12 , 

e l dispositivo de accionamiento A pasa a ia  segunda posi­

ción de trabajo (representada en la  figura 2 ), en la  cual 

la  caja vuelve a quedar enclavada. Ahora bien, la  caja 10 

tiene tales dimensiones que, en la  segunda posición de tra­

bajo, según la  figu ra 2, la  abertura 2 de la  mesa vuelve 

a ser cerrada por otra superficie de la  caja, a saber, la  

superficie 13. En el dibujo es v isib le  que el motor 4 queda 

debajo de la  placa 1  de la  mesa en la  segunda posición de 

trabajo. Esto tiene la  ven taja  de que e l motor no ocupe 

ningún espacio sobre la  superficie de trabajo y únicamente 

aparezca sobre ésta e l grupo ligero y poco voluminoso de 

los engranajes.

Con la  basculadón del dispositivo de acciona­

miento se logra que los diversos árboles de toma de fuerza, 

cambien tanto en cuanto a su altura sobre la  superficie de 

trabajo como en cuenta a su dirección y que además sean ac­

cesibles de diversa manera.

En particular, con e l ejemplo de realización  

se ha previsto que e l árbol da toma de fuerza M, de pocas 

revoluciones, sea accesible en cualquier posición de tr a -  

bajo: se le  puede u tiliz a r  tanto en posición v e r tic a l y 

más o menos a la  altura de la. superficie de trabajo 1  ( f ig .  

1) como en posición horizontal, por encima ae la  superfi­

cie ae trabajo ( f ig . 2) .  E l  árbol rápido 6 y e l  árbol de 

velocidad mediana 7 sólo son utiliz;ables alternativamente,
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y siempre en posición v e rtic a l: e l árbol de toma de fuerza 

6 del accionamiento rápido se halla entonces más o menos 

a la  altura de la  superficie de trabajo ( f ig .  1 ) ,  mientras 

que el árbol de toma de fuerza 7 del accionamiento mediano 

5. está bastante más alto ( f ig . 2).

Unos ahondamientos 3 ' y 3" concéntricos de 

los dos árboles de toma de fuerza 6 y 8, ahondamientos prac­

ticados en la  pared 3 de la  caja que en esta posición de 

trabajo ( f ig .  1)  forma la  superficie ci&era de la  caja,

10 . sirven para centrar los utensilios de cocina aplicados 

( fig s . 3 a 7 ).

Gracias a la  posición en mayor altura de los 

árboles de toma de fuerza 7 y 8 en la  segunda posición de 

trabajo segdn la  figura 2, se obtiene la  necesaria altura  

1 5 .  de trabajo para situar debajo fuentes y sim ilares ( fig s .

6 a 9).

Las figuras 3 ; 4 y  5 muestran e l dispositivo  

de accionamientos en la  primera posición de trabajo, u t i l i ­

zado con uten silios que no exigen posición de altura. En 

20. la  figura 3 ;  la  referencia 14 s ig n ifica  una coctelera que 

se ha aplicado a la  salida de fuerza rápida. En la  figura  

4 , se ha aplicado a la  salida rápida un m olinillo de café 

1 5 . La figura 5 muestra un exprimidor de limones aplicado 

a la  salida de pocas revoluciones.

25. En la  segunda posición de trabajo, la  figura
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6 muestra una picadora de carne 1 7 ! y la  figu ra 7 ! un ex­

tractor de zumos 19 ! ambos aplicados a la  salida de pocas 

revoluciones. Con 18 se designa una fuente colocada debajo.

Las figuras 8 y 9 muestran dos modalidades de 

5. u tilizació n  de la  salida de fuerza mediana. Aquí, 20 de­

signa un agitador y 21 designa una cortadora de verdura.

Para e l agitador se ha dispuesto un asiento g irato rio , por 

ejemplo en forma de una espiga 22 o un o rific io  en la  pared 

1 3  de la  caja, que centre la  v a sija  23.

1 0 . E l invento no se lim ita a l ejemplo de realiza­

ción. En efecto, está dentro del ámbito del invento, por 

ejemplo, construir en forma doble algunas por lo menos de las  

diversas salidas de fuerza, de modo que, por ejemplo, se 

pudieran u tiliz a r  a l mismo tiempo y uno junto a otra una 

1 5 .  coctelera 14-, segán la  figu ra 3 , y un m olinillo de cafá 1 5 , 

segdn la  figura 4 . Esto puede lograrse, por ejemplo, con 

un engranaje adicional. Lo mismo cabe decir respecto a los 

otros árboles de toma de fuerza.

S i la  superficie de trabajo no está formada 

20. por una placa de mesa,sino por una pared v e r tic a l, por

ejemplo de un armario de cocina, existe la  otra p o sib ili­

dad de establecer basculante en torno a un eje v e rtic a l e l 

dispositivo de accionamiento. Las diversas velocidades de 

salida deben entonces agruparse a tenor de los utensilios  

25. de trabajo, y en particular a tenor de lo s u ten silios de
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cocina.

Cabe señalar además que e l dispositivo de ac­

cionamiento de este invento no se lim ita a l empleo con los 

utensilios de cocina, sino que puede emplearse también con 

5. ventaja en otras partes, por ejemplo para la s máquinas-he­

rramientas.
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N O T A

Descrito el invento se declaran nuevas y de propia 

invención la s  siguientes reivindicaciones:

1 . Dispositivo de accionamiento estacionario,

5 . para u ten silios de cocina, constituido por una unidad de

motop y engranajes y con un árbol de toma de fuerza, por lo  

menos, para la  conexión de u ten silios de trabajo, caracterizado 

en que e l dispositivo de accionamiento (A), establecido de 

manera ya conocida detrás de un sector de una superficie de 

10 . trabajo ( l ) ,  para acomodarse a diferentes fin es de u tilizació n  

es basculable en torno a un eje ( 1 1 )  paralelo a la  superficie  

de trabajo, adoptando posiciones de diversa altura sobre ésta, 

y e l motor (4 ) y los engranajes (6 a 9) están de t a l  modo 

dispuestos recíprocamente y la  caja (10) configurada de ta l  

15*  modo, que la  abertura de alojamiento (2) de la  superficie

de trabajo (1)  está cerrada en cada posición de basculación 

por otra pared (3 , 13 )  de la  caja.

2 . Dispositivo de accionamiento segán l a  reivin­

dicación 1 ,  caracterizado por t a l  posición re la tiv a  del 

eje de basculación ( 1 1 )  y e l motor (4) ,  que éste, en las

20
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diversas posiciones de basculación, queda, por lo menos 

parcialmente, debajo o detrás, respectivamente, de la  su­

p e rficie  de trabajo (1) y iinic§mente la  caja (10) con par­

tes de engranaje establece la  altura de trabajo necesaria 

5. para los aparatos que se han de conectar.

3 . Dispositivo de accionamiento segdn las reivin­

dicaciones 1  y 2, con varios árboles de toma de fuerza, 

orientados en sentidos distintos y con námeros de revolu­

ciones diferentes, caracterizado en que en cada posición
10#

de trabajo del dispositivo es accesible por lo menos un

salida de fuerza de pocas revoluciones (8) y que áste , en

una posición, está tendido verticalmente y se h alla , por

lo  menos aproximadamente, en la  superficie de trabajo ( 1 ) ,

mientras en la  otra posición está tendido horizontalmente 
15 .

y se halla bastante por encima de la  superficie de trabajo#

4 # Dispositivo de accionamiento segdn una o va­

ria s  de las reivindicaciones 1  a 3 , caracterizado en que 

una salida de fuerza de gran niimero de revoluciones (6),
20.

por lo menos, es accesible solamente en una posición de 

trabajo y en esta posición está tendido perpendicularmente 

respecto a la  superficie de trabajo (1)  y se halla  a su 

altura, por lo menos aproximadamente ( f ig .  1 ) .



5 . Dispositivo de accionamiento según una o va­

ria s  de la s reivindicaciones 1  a 4, caracterizado en que 

una salida de fuerza de número mediano de revoluciones 

por lo menos, es accesible solamente en una posición de 

trabajo y en esta posición está tendido perpendicularmente 

respecto a la  superficie de trabajo (1)  y se h alla  bastante 

por encima de ésta ( f l g .  2) .

6. Dispositivo de accionamiento estacionario 

para utensilios de cocina.

Según se describe y reivindica en la  presente 

memoria descriptiva que consta de 12  páginas foliadas y 

escritas a máquina por una sola de sus caras, acompañadas 

de dos láminas de dibujos.

Madrid, a 7 de marzo de 1966 .

JAIME tSERM

firmado. UJiS REY PAOiUA
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