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MEMORT A LSSCRIPYIVA

o Este invento se refiere a méguinas de cocina
y abafie a la conformacién y disposicibén de su aparato elec-
tromotor de acciomamiento, pare la instlacibn en superfi-
cieg de trabajo,particularmente en placas de mesa de los
armarios de cocina y en las mesgag de cocina,

ge conocen hoy en dfa muchos tipos de miquinas
mbviles de cocina, en lag que el aparato de trabajo forma
una vnidad con su accionamiento. Pero tienen el inconvenien-
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¥o de que durunte e}tiewpo en que no se usen guedun depo-
gitadas sobre lia suﬁerficie ae trabajo, obstruyendo ésia,
por 1o menos en parte, o ¢s necesario guitarlas del lugar.

FPara eviivar estas desveniajas se han dado a
conocer ya dispositivos de accionamiento estacionarios se-
parados de los aparatos de trabajo propiamente dichos, dis-
positivos que estén instalados debajo de un sector de la
superficie de trabajo y que tienen su superficie cimera,
en la que se hallan los ejes de toma de fuersza, a ras de
la superficie de trabajo. 8in embargo, ezta forma de cong-
truccibn sblo es convenieate para los ubensilios dae cocina,
core ctables que no requieren ninguna altura especial para
el trabajo. §i se necesita una altura mfnima de trabdajo,
por e jemplo para echar la materia, después de la elabora-~
cibén o el tratamiento, en un recipiente puesto debajo, es
preciso, para lograr le aliurs e trabujo necesariuw, enca-—
Jar plezas intermediarias o subir a modo de ascensor hasta
una altura correspondiente sobre la superficie de trabajo
todo el dispositivo de accionamiento congtituido por el
motor y los engranajes.

ihora bien, la insercién de piezas intermeaia-
rias es engorrosa y lamcensibén del d ispositivoe de acolo=-
namiento que incluye el pesado motor eg futigosa o exige
un mecanisuo de elevacién suplementario, el cual consti-
tuye un gasto més y por otra purte ocupu sitio.

Il invento se propone la tarea de suprimir
1os mencionados inconvenientes y crear para los wbensilios

de cocing un dispositivo de accionamiento estacionario que
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permita la acomodacifn en altwra pars log diversos fines
de utilizacibn, de manera sencilila y sin que se reguiera
espacio suplementario,

gegin el invento, la tarea planteadas se re-
suelve haciendo que el dispositivo de accionamiento, dis-
puesto de menera conocida detrés de un sector de una super-
Ticie de trabajo, pura acomodarse a diferenteg fines de
utilizacibén sea basculiable en torno a un eje paralelo a la
superficie de trabajo, situéndose en posiciones de diverga
altura sobre dicha superficie, y que el motor y log engra-
najes egtén dispuestos reciprocamente de tal modo y la caja

configurada de tal munera, que la abertura de entrada de

la superficie de trabajo quede cerrads en cada posicidn
de basculacién por otra pared de la caja, En una posicién,
que puede ger perfectgmente wa posicidén de trabajo, queda
entonces & rag de ia superficie de wvrabajo y en otra sale
mAs o menos de ella, y el camblo es pogible sin egfuerzo
ni meuios de acfién egpecizaleg, en cualyuier momento y
giempre en forma reproducible,

8e conoce ya ciertamente un dispositivo de
accionamiento para utensilios de cocina cuya caja envol-
vente del motor y log engranajes estd montada hasculante-
mente en torno a un eje, horizontal por ejemplo, de tal
modo que por basculacibn puede ajustarse el &rbol de toma
de fuerzs a cada posicibn de albtura sobre la superficie de
goporte, Pero se trata de wna congtruccién para encima de
la mesa, la cual tiene losg inconvenientes yue ya se han se-
nalado. 80lo la construcelbn segin este iuvento del dispo-
gitivo de accionamiento permite disponerlo detris de wn
sector de la sguperficie de trabajo de tal modo que ésta
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anede cerrads en cuslguiera de sus posiciones de trabajo
(posiciones de basculacién) y sus 4rboles de toma de fuerza
adopten en ellas diversas posiciones de altura sobre la su-
perficie de trabajo.

Para meyor ventaja, se elige una disposicibn
tal des motor y los engranajes que el motor, en las diver-
gas posiciones de basculucibn, quede, por lo menos parcial-
mente, debajo o detfhs, respectivamente, de lu superficie
de trabajo y tnicamente lu caja con piesas de los engranu-
jes establezes la altura de trabajo necesaria para los apa-
ratos que se han de conectax.

La idea del invento se explica con mis deta-
lle, & continuacibn, bagéndoge en el dibujo, el cual pro-
genta a witulo de ejemplos dlgunas modalidades de realisa-
c¢ién del invento.

Bn egte dibujo:

La figura 1 muestra el dis positivo de accionamiento
en una primera posicibén de trabajo, com el A&rhol del motar
en gentido vertical.

La figura 2 muestra el dispositive de accionamiento
en una gegunda posicitm de trabajo, con el Arbol del motor

en sentido horizontal.

Tag figuras 3 a 5 muestran tres ejemplos de uso de
la primera posicibén de trabdajo, y

las figuras 6 & 9 muestran cuatro ejemplos de uso de
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la segunda posicién de trabajo del dispositivo de accimu-
miento,

fn le figura 1, 1a referencia 1 significa una
placa de mess con una abertura 2, que esté cerrada por una
pared 3 de la caja del dispositivo de accionamiento f. 1
dispositivo ae accionsmiento propiamente dicho congta de
un motor impulsor 4 con wn &rbol b, el cual estd prolongado
formando un primer Arbol de toma de fuerza 6 y al que
estén conectados dos otros &rboles de toma de fuerza 7 y 8
por mealo de engranajes desmulitiplicadores. E] dispositivo
desmultiplicador o reductor consta, segim el ejemplo de re-
alizacibn, de dos engranajes helicoidales 9 y 9'., &1 firbol
de toma de tuerza o,no degmulbtiplicado, sirve directamen-~
te de acciomamiento r_é.pido, por ejemplo de unas 5000 a unasg
20.000 revoluciones por minuto, mientras que el Arbol de
toma de fuerza 8, que es el mis desmvltiplicado, sirve de
accionamienivo lento,por ejemplo de unas 50 @ 150 revolu~-
ciones por mimuto, Bl &rbol de toma de fuerza 7 tiene un
nfmero de revoluciones mediano, situado entre los de los
otros dos, por ejemplo de wnas 500 a unas 2000 revolucio-
ueg por minuto.

Como puede verse en el dibujo, el Arbol prin-
cipal 9" de los engranajes de desmulbiplicacibn y el &rnol
del motbr 5 estén perpendiculares uno respecto a otra. ks-
ta disposicién inmpone la configuracibn de la caja 10 en
forma de pistola, que también puede verse en el divnjo. La
caja 10 estd montada basculantemente en torno a un eje 1l

horizontal, tendido perpendicuiarmente al plano del dibujo,
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¥y en la posicién de la figurs 1L egtd enclavads por wn dis-
positivo de trinquete (no representado).

Con una basculacién degde la posicibén de la
Tigura 1 en tormo al eje 1l en el sentido de la flecha 12,
el disposivivo de acclonamiento 4 pasa a2 ia segunda posi-
cibén de trabajo (representada en la figura 2), en la cual
la caja vuelve & guedar enclavada. Ahora bien, la caja 10
tiene tales dimensiones que, en la segunda pogicibn de tra-—
bajo, segin la figura 2, la abertura 2 de la mesa vuelve
a ger cerrada por otra superficie de la caja, a saber, la
guperficie 13, En el dibujo es vigible dque el motor 4 queds
gebajo de 1a placa 1 de la mesa en la segunda posgicibn de
trabajo., Bgto tiene la ventaja de que el motor mo ocupe
ningin espacio sohre la superficie de trabajo y tnicamente
aparezca sobre &sta el grupo ligero y poco voluininoso de
los engranajes, :

Con la hagculacidn del dispositivo de acciona-
miento se logra que los diversos arwoles de ‘toma de fuerza
cambien tanto en cuanto a su altura sobre la superficie de
trabajo como en cuenta a su direccibn y que ademis sean ac-
cegibles de diversa manera,

En particular, con el ejemplo de realizacibn
se ha previsto gue el &rbol de toma de fuerza B, de pocas
rgvolucionegy, gea accesible en cualquier posicidn de tra-
bajo: se le puede wtilizar tanto en posicién vertical y
més o menos a la altura de la superiicie de trabajo 1 (fig.
L1} como en posicibn horizontal, por encima ae La superri-
cie de trabajo (fig. 2). #i &rbol rdpido 6 y el &rbol de

velocidad mediama 7 sblo son utilizables alternativamente,
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y siempre en posicidn verticel: el érbol de toma de fuerze
6 del accionamiento rdpido se halla entonces mds o menos

a la altura de la superficie de trabajo (fig. 1), mientras
que el 4rbol de toma de fuerza 7 del accionemiento medieno
estd bastante mds alto (fig. 2).

Unos shondamientos 3' y 3" concéntricos de
los dos drboles de toma de fuerze 6 y 8, shondamientos prac—
ticados en la pared 3 de la caje que en esta posicidn de
trabajo (fig. 1) forma le superficie cimera de la caja,
sirven para centrar log utensilios de cocina aplicedos
(figs. 3 a8 7).

Gracias a la posicién en meyor altura de los
drboles de toma de fuerza T y 8 en la segunda posicién de
trabajo segin la figure 2, se obtiene la necesaria altura
de trabajo para situar debajo fuentes y similares (figs.

6 a9).

Las figuras 3, 4 y 5 muestran el dispositivo
de accionamientos en la primera posicién de trebajo, utili-
zado con utensilios que no exigen posiéidn de altura. En
la figura 3, la referencia 14 significa una coctelera gue
se ha aplicado a la salide de fuerza répida. En la figura
4, se ha aplicado a la salides répida un molinillo de café
15, Ta figura 5 muestra un exprimidor de limones aplicado
e la salida de pocas revoluciones.

En la segunda posgicidn de trabajo, la figura
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6 muestra una picadora de carne 17, ¥y la figura 7, un ex-
tractor de zumos 19, ambos aplicados a la salida de pocas
revoluciones., Con 18 sé deglgna une fuente colocada debajo.

Lag figures 8 y 9 muestran dos modalidades de
utilizacibén de le salida de fuerza mediena. Aquf, 20 de=-
gigne un egitador y 21 designa une cortadora de verdura.
Pars el agitador se ha dispuesto un asiento giratorio, por
ejemplo en forma de una espige 22 o wn orificio en la pared
13 de la caja, que centre la vasije 23.

E1l invento no se limita a2l ejemplo de realiza-
cidn. En efecto, estéd dentro del dmbito del invento, por
ejemplo, construir en forma doble slgunas por lo mencs de las
diversas selidas de fuerza, de modo que, por ejemplo, se
pudieren utilizar al mismo tiempo y uno junto a otra una
coctelera 14, segin la figura 3, y un molinille de café 15,
segin le figura 4. Esto puede logrerse, por ejemplo, con
un engranaje adlcional., Lo mismo cabe decir respecto a los
otros 4rboles de toma de fuerza.

Si la superficie de trabajo no estd formada
por une placa de mesa,sino por una pared vertical, por
ejemplo de un armario de cocina, existe la otra posibili-
dad de establecer basculante en torno a un eje vertical el
dispositivo de accionamiento. ILas diversas velocidades de
salida deben entonces agruparse a tenor de los utensilios

de trabajo, y en particular a tenor de los utensillios de
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cocina.
Cabe seflaler ademéds que el dispositivo de ac—

cionemiento de este invento no se limita al empleo con los
utensilios de cocina, sino que puede emplearse también con
ventaja en otras partes, por ejemplo para las méquinas-he-

rrenientas,

]
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NOTA

Descrito el invento se declaran nuevas y de propia

invencidn las siguientes reivindicaciones:

L. Dispositivo de accionamiento estacionario,
para utensilios de cocina, constituido por una unidad de
motoP y engranajes y con un &rbol de toma de fuerza, por lo
menos, para la conexidn de utepsilios de trabajo, caracterizado
en que el dispositivo de accionamiento (A), establecido de
manera ya conocide detrds de un sector de una superficie de
trabajo (1), para acomodarse a diferentes fines de utilizacién
es basculable en torno a un eje (1l) paralelo a la superficie
de trabajo, adoptando posiciones de diversa alturarsobre ésta,
y el motor (4) y los engranajes (6 a 9) estén de tal modo
dispuestos reciprocamente y la caja (10) configurada de tal
modo, que la abertura de alojamiento (2) de la superficie
de trabajo (1) estd cerrada en cada posicién de basculacién

por otra pared (3, 13) de la caja.

2o Dispositivo de accionamiento segdn la reivin-
dicacidén 1, caracterizado por tal posicién relative del

eje de basculacién (11) y el motor (4), que éste, en las



De

10.

15.

20,

diversas posiciones de basculacién, queds, por lo menos

parcialmente, debajo o detrds, respectivamente, de la su-
perficie de trabajo (1) y vYnicemente la caja (10) con par-
tes de engranaje establece la altura de itrabajo necesaris

para los sparatos que se han de conectar.

3. Digpositivo de accionamiento segin las reivin-
dicaciones 1 y 2, con varios drboles de toma de fuerza,
orientados en sentidos distintos y con mimeros de revolu-
ciones diferentes, caracterizado en que en cada posicién
de trabajo del dispositivo es accesible por lo menos un
salida de fuerza de pocas revoluciones (8) y que &ste, en
una posicidén, esté tendido verticalmente y se halla, por
lo menos aproximadamente, en la superficie de trabajo (1),
mientras en la otra posicidn estd tendido horizontalmente

¥y se halla bastante por encima de la superficie de trabajo.

4., Dispositivo de accionamiento éegdn una o va-
riag de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizado en que
una salida de fuerza de gran mémero de revoluciones (6),
por lo menos, es accesible solamente en una posicidn de
trabajo y en esta posicidn estd tendido perpendicularmente
respecto a la superficie de trabajo (1) y se halla a su

altura, por lo menos aproximadamente (fig. 1).
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5. Dispositivo de accionamiento segin una o va-
rias dé las reivindicaciones 1 a 4, caracterizado en que
una salida de fuerza de nimero mediano de revoluciones (7),
por lo menos, es accesSible solamente en una posicidn de
trabajo y en esta posicibn estd tendido perpendicularmente
respecto a la superficie de trabajo (1) y se halla bastante

por encima de ésta (fig. 2).

6. Dispositivo de accionamiento estacionario

pare utensilios de cocina,

Segin se descrive y reivindice en la presente
memoria descriptiva que conste de 12 pdginas foliadas y
escritas & ﬁéquina por una sola de sus caras, ascompafiadas
de dos ldminas de dibujos,

Madrid, e 7 de marzo de 1966,

Pe 8o

JAIME ISERN

Firmados LUIS REY PADILLA
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