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MEMORTA DESCRIPTIVA
que Se presenta pars wiir a la salicitud f. '
de '
PATENTE DE INVENCION .
formulada el 3 de Marzo de 1.966, con el n2. 323.767
en )
ESPAN A
por VEINTE afios
a nombre de ESSO- RESEARCH AMD ENGINEERING COMPANY, enti-
ded norteamericans, establecida en Flizabeth, Hueve Jer—

gey, Lstedos Unidos de América, por:

"Ul APARATO SUSCEPTIBLE DE SER CONDUCIDO A LO
"LARGO DE UfA SUPERFICIE SUMERGIDA"

Este invento se refiere s un aparoto que pue~
de ser msniobrado en una superficie sumergida. Asl, puede
utilizsarse como uns migquina pera limpiar el casco de un
barco mientras estd en el agua, o pars limpisr ¢l inte-
rior de depdsitos o puede utilizarse como una pleoteforma
de reconocimiento submarinc.

EL aparsto de este invento comprende una cfma-
re que tiene un lado ablerto, un dispositivo reductor de
presidn capoz de mentener continuamente una presidn redu~

cida dentro de la cdmare con relacidn o lao presidn fuera
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de la cdmars, una rueda orientable montads de moners: 'q’cl'e
¢l apareto puede ser conducido a lo largo de una superti-
cle sumergida con el lado abierto de la ecémora junto e la
superficie, y montads tambidn de menera que la rueds sea
capaz Ge ser girada en torno de un eje vertical enun.éngu
lo de 2l menos 902, un motor para conducir el aparatd a2 lo
largo de la superficie sumergida y un dispositivo orienta-
dor para dirigir la rueda orientable.

La cémara sbierta en un lado, tiene pre éren‘be-—
mente la forma de uma caja,. La cdmare puede tenen también
una sslida que puede ser un Hubo cilindrico unido a una pa—
rod de la cdmara frente al lado abierto de la cdmara.

EL dispositivo reductor de presidn puede ser
una bomba de aspiracidén de mode que se saque el lfquido del
interior de la cfmara mds demrisa que entra en la cfmara
en forno a la periferia del l=do zbierto. Alternstivamente,
puede ser una bomba de hélice y Los flatres de la hélice
pueden estar convenlentemenle situados dentwo-de la salids,
0 puede ser una bomba centrifuga. Se puede uwbilizar cual-
quier otro dispositivo reductor de presidn gne reduzea la
presidn interna en la cédmars en la cara del Iiquido que en—
tra en la cdmara, de modo gque la presidn hidrostdtica ex—
ferna obliga a la rueda orientable a hacer contachto con la
superficie sumergida. Asf, el interior de la cdmara podria
estor continuamente gbierto a una zona de presidn inferior.

Ta rueda orientable (término por €l cuel se in-—
cluye cuslquier otro miembro ecircular montedo a rotacidn ce—
paz de accionar ¢l aparato, por ejemplo un rodillc ¢ um
tambor) estd preferntemente montado dentro de la cémara de

modo que su superficie de deslizamiento sobresele a través
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del lado sbierto de la cdmara. Bsto significa que 1o cd-
nara estd sostenida una corts G:LSuano:La, por eJemplo de
5 a 10 em., fuersa de la superficle sumergida. Si se desea,
fa:m. embargo, esta rueda podria estar montada fuera de 1a
cdmara, Para facilitar la capacidad de masniobra de.g “pa~
rato, es preferible que ademds de la rueda orien’t‘-erb;l*e,
hoya dos o mds ruedas de apoyo, que pueden ser libres o
Iocas ¢ egstar impulsadas. Estas ruedas estén tamblén prefe
rentemente montadas dentro de la cdmare, para quef\é‘giixre—
salgan o través del lado abierto en aproﬁ;madamefxfg-é 1a
misma distancia que la rueda orientable. e

Lo, rueda orientable debe ser libre para giror
en torno a un eje vertical um dngulo amplio, por ejemple,
por l¢ menos 902. En la préctica este dngulo serd a me-
nuto mayor, por ejemplo, entre 1002 y 1802 @ incluso 3608.
Preferentemente, la rueda tiene libertada de girar un 4n—
gulo sustancialmente igusl en ambos lados de la posicidn
que resulta ol dlrigir el aparato en una linea recta. Con
este amplio fngule de giro, la rueda orxientable puede di-
rigir el disloositivo muy féeilmente y el dispositivo pue-
de ser maniobrado sobre cualquier parte de la superficie
sumerglda.

Bl sparato estd provisto de un motor de mode
que puede ser conducido a lo largo de una superficie su~
mergida. Bste motor puede estar dispuesto paras que accio~-
ne la rueda orientable, o, donde se proveen otras rue—
dss, une o més de esta ruedas pueden estar accionades.
Tambidn hay um dispositivo orientador pars dirigir la
ruecds orientable, y este dispositivo puede ser un motor

eléctrico controlado a digtancisa, por ejemplo, desde tie—
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rra ¢ desde un barco. Cualquiera de les dos, o ambos,” el
motor y el dispositive orientador estdn preferentemente
montados en la cdmera en un compartimiento estanco gl
agua. o alternativamente pueden ser de un disefio t_ai que
pesn adecuados para operar en condiclones sumergidéé.

Cuendo el aparato se utiliza pars 1impia.ﬁ"u.na
superficie sumergida, debe haber uno o mdis dispositivos de
limpiezs, por ejemplo cepillos giratorios. Esbos cenillos
sobresalen mds alld del lado abierto de la cémars nora
linmpiar la superficie sumergida. Los dispositivos de lim—
pieza pueden ser accionados, por un motor separac?.o’:_o pue—
den ser acconados por el motor del dispositivo asnirador
¢ por el motor de immulsidn.

EL aparato pué&e tener tambidn un dispositivo
perceplor y/o instrumentos para devolver informacidn a la
superficle, vor ejemplo un notencidmetro controlsdo por
graveded para informacidn sobre la orientacidn del epaore—
to, 0 un mandmetro pera informacidn sobre las presiones
hidréstdticas.

EL gparato también puede tener montado, sobre
la superior parbte de la cdmara, una cdmera de televisidn
dirigide hocia la parte delanters del sparcto pare fines
de navegocldn y reconocimiantos

Todos los cables para suministrer corricnte &l
squipo eLédtrico del sparato pueden pasar a trovés de un
prensaesi:opas en la pared de la cdmera. Egtos cebles eléc~
tricos pueden actuar como elevadores pare arriar e izar
¢l oparebo dentro y fuera del aguo, ¢ si se Gesea, puede
hober cobles separados para este fine.

El aparsto es particularmente adecuado mra lin-
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piar el casco de un bareo, o como una plabaforme pura su
unidn =l cesco de un barco para un reconocimiento submo-
rino, o como una plataforma esteble para llever a csbo ope~
raciones mecdnicas debajo del agua.

Un. método de operar €l aparato del inve‘n'f:é)" com~
prende permitir el sparate entrar en el agua cerca del cas—
co de un barco hosta uns profundidad apropiada, activer el
dispositivo reductor de presidn con lo cual la cdpara se
une 2l casco, y operar el motor de impulsidn con l'o-r.cual el
aparato se mueve sobre la superficie del. easeo. Si’se de—
see limpiar los costedos del barco, el dispositivo-Llimpia—
dor es accionade cuando la cdmars se hao unido gl casco.
Para sacar el aparato del agua, se detiene la activacidn
del dispositivo reductor de presién, y el aparsto se re-
cupera, por ejemplo, nermitiéndole que flote a la super-
ficlie, 0 izéndolo por medio de cables unidos al sparato.

Se describe un aparato de este invento shora
con referencia o los dibujos adjuntos, en los cuales:

La figura 1 muestra un glzado lateral del apa—
rato.

La figura 2 muestra una vista en plenta nor la
lines II-II de 1o figura 1.

¥y la figura 3 muestre una viete en persnectiva
del epareto con algunas de las partes inbternas del apara-
to representadas en lineas de brazos.

Haciendo referencia a los dibujos, la cdmera 1,
que tiene un lado abierto 12, tiene una salids 2. Dentro
de lo cdmara hay una ¢ja 10 estenca 8l agua que aloja un
motor de impulsidn 6, un motor orientador 7, un motor de

Timpiezae 8, y un motor de bomba 9. Los cebles 14 que 2limen
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tan 1a corriente o estos motores pasen a travéds de un
prensoestopas 17 en la cdmera 1 y de un prenssestopod 18
en la caja .l0. ,

Unidos o la caja 10 estdn los cepillas zb que
son accionados por el motor 8. La rueds oriente,bleﬁ es
impuleada por el motor de accionamiento 6 y orientide por
el motor de orientecidn 7. Esta rueds eg libre psrs gi~
ror 3602 en tornc o un eje vertica como se indics en La .
figure 2. Hey también unes ruedes de apoyo 3 que son li-
bres, pero que no rueden girar en torno a un eje verti-
cal. EL motor de bomba 9 impulsa una hélice 5 qus exbrs
continuemente agua de la cdmara interior 1 y lo descar-
go o través de la selide 2, disminuyendo de este modo la
presidn dentro de la cdmare 1 con relacidn a la presidn
hidrostética extberna. El aparato es luego empujado contrs
la superficie sumergidae.

La caja 10 contiene tambidn los transductores
21, que devuelven a la superficie informacidn referente &
la orientacidén del aparato y a las presiones hidrostdti-
cas dehtro y fuera de la cdmara.

Montada en la parte superior de la edmars 1 hay
una cémara de televisidn 20 que estd dirigide hacia 1a
parte delantera del apsrato para fines de navegacidn y
reconocimiento.

La presente solicitud, que corresponde a la pre—
sentads en Gran Bretafim, ol 4 de Marzo de 1.965, bajo el
ne. 3323/65 prov., el 17 de Febrero de 1966 completa, se
acoge a los beneficios del articulo 51 del vigente Estatu~
to sobre Propiedad Industrial.
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Las punbos de invencidn propia y nueva, ~Aq‘_ue Se
Presentan para que sean objeto de esta solicitud de Po-
tente de Invencidn en Lspafid, por VEINTE sfios, soﬁ 1los sie-
gulentes: ’

L.~ Un sparato suscepiible de ser conducido a le
Largo de une superficie sumergida que comprende L_na cfma~
ra que tiene un lado abierto, un dispositivo reductor de
presidn capaz de montener continuamente una presidn redu—
eids dentro de 1o cdmare con relacidn a la presidn fuera
de 12 cfmara, uns rueda orientable montada de manera que
el aparato puede ser conducido a Lo largo de wna superfi-
clie sumergida con el lado abierto de la cémera Jjunto =
la superficie, y' montado también de menera que la ruedz es
copaz de ser girads en borno ide . eje verbical en un 4n—
gulo de €l menos 90¢, un motor para conducir el eparate
a lo largo de uno superficie sumergida y un dispositivo
orlientador pare dirigir la rueda orientable.

2, Un aperato como se reivindica en ¢l punto 1,
en el cusl la rueda ovie ntable estd montads dentro de la
cfmors, de manere que su superficie de rododura sobressle
o trovés del leodo abierto de la cdmara.

3.~ Un aparato como se reivindics en cualquiera
de los puntos L ¥y 2, en el cual ademds de la rueda oricn—
toble hay dos o mfs ruedas de soporie.

4.~ Un aparato como se relivindica en uno cual-
quiera de los puntos precedentes, en el cual el motor Im-

pulsor mueve lo rueda orientable.

- -
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S5¢~ U sparato como se reivindice en uno. cugl-
gquiera de los puntos preecedentes, en el cusl el disnositi-
vo orientador es un mobor eléctrico. '

6.~ Un aparato como se reivindica en umo cusl-
guiers de los puntos precedentes que tiene tembidn un dis-
positivo de Ilimpieza,

Te—~ Un @parato como se reivindica en el punto
6, en el cual el dispositivo de limpieza comprende. cepi-
1llos giratorios. |

8.~ Un aparato como se reivindica en uno. cusl—
quiera de los puntos precedentes que tiene tembidn ua dis—
poditivo pereeptor.

9.~ Un sparato como se reivindica en uno ecusl—
quiera de los puntos px:eceden'l:es, en el cual el dispositi-
vo reductar de presidn es una bomba de hélice.

10.- Un aparsto como se reivindica en uno cual-
quiera de las puntos precedentes, en el cual la cdmara tie—
ne también una salide.

1T .~ Tn gparato como se reivindica en el punto
10, en el cual el dispositivo reductor de presidn es una
bomba de hélice y las paletas de la hélice estdn situadas
dentro de la salida. 4

12.~ Un aparato como se reivindica en uno cucl-
quiera de los puntos precedentes, en el cual la rueds
orientable es libre para girar 3602 en torno de un eje.
vertical. ’
13.— Un aparoto como se reivindice en uno cusl-
quiero de los puntos 1 a 11, en el cual la ruede orienta—
ble es libre de girar en torno de un eje ver‘ticél en un
fngvlo entre TOQ y 1802,
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14.- Un aparato comg se reivindica en tno cual-
quiera de les puntos 1 & 8, 10, 12 ¥ 13, en el cual.él
dispositivo reductor de rresidn es uns bomba centrifuga.

15.~ Un aparato como se reivindics en uno cual-
quiers de los puntos precedentes, en el cusl wna ca?inéra
de televisidn estd montada en la parte superior de.la
cdmora del aparato vy dirigida hacia 1o parte frontal del
T SN0 « ‘

16.— Un método de hacer funcionar el anarciho
como se reivindiecs en uno cuslqulera de los punt6$ Lrece—
dentes, que comprende permitir al aparato entrar-sn. el
esne ceren del eosca de un harco a una profundidad ade-
cuada, poner en itmcionamiento el dispesitivo reductor
e presidn, accionar el motor impulsor, y recuperar el
aperoto deteniendo el funcionemiento del dispositivo re-
ductor de presidn.

17.~ Un nétodo como se reivindica en el punte
16, en el cusl se emples el apareto reivindicado en uno
cuslquiers de los puntos 6 a 15, ¥ en el cual despuds de
que la cdmars se ha suletedo el costado del barco es pues—
to en funcionemiento el dispositivo limpieador.

18.~ Un método como se reivindica en cuslquiers
de los puntos 16 y 17, en el cual el sparato es recuperado
levantdndolo por medioc de cables sujetos 2l mismo.

19.- Un aparato susceptible de ser conducido a

lo largo de unz superficie sumergida.



Tal y como se ha descrito en la Memoris que on-—
tecede, representado en los dibujos que se acompafiofl y
con los fines que se han espeelficado.

Esta Memoriz consta de diez hojas escritve o

5 méquina por una sola cara. -
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