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"PERFECCIONAMIENTOS EN DISPOSITIVOS DE ELEVACION
Y BASCULACION DE RECIPIENIES DE BASURA".

Slbeitanto: Dofia Elisabeth Zoller de soltera Kehl, y Doila Helga
Schulz-~Z6ller, de soltera Zéller, ambas de naciona-
lidad alemana, residentes en: Wormser Str. 50-60,

Laubenheim 1. Mainz, Alemania.

La invencidn se refiere a un dispositi-~
vo de elevacién y basculacion, especialmente parsa
recipientes de basura, en el cual el recipiente
de basura es levantado a lo largo de un marco bas-

5. culante mediante por lo menos un cilindro de tra-
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bajo montado en dicho marco basculantée y bascula-

do mediante un dispositivo de basculacidn conec-
tado al merco hasculante,

Ya se conocen dispositivos de elevacidn
Yy basculacidén de esta clase en los cuales el ci-
lindro de elevacion y el dispositivo de bascula-
cidn estan conectados al sistema de medio de pre-
s10n comin pare que sus superficies de trabajo ac-
tivo reciban simulténeamente e iguel cantidad de
fuerza por el medio de presidn. En estos disposi-
tivos conocidos estd el dispositivo de basculacidn
desarrollado como cilindro de basculaciodn alojado
en forme bgseulable en el marco basculante,

El dngulo de ataque del cilindro de bas~
culacion en el marco basculante y las superficies
de los émbolos que reciben la fuerza del medio de
presidn en el cilindro de elevacidén y en el cilin-
dro de basculacidn estén aqui en tal proporcidn en~
tre sf, de manera que, de acuerdo con el trabajo a
rendir, el medio de presidn desplace primeramente
el émbolo en el cilindro de elevacidn y despuds el
cilindro de basculacidn. Aqui se efectda la transi-
cidén desde 1a elevacidn a la basculacidn haciendo
que el angulo de ataque del cilindro de basculacidn
en el marco basculante, baejo la influencia del mo-
vimiento de elevacidn, hacia el final de la carrera
de elevacidn aumente de manera que shora pueda 2o~
tuar el cilindro de basculacidn. Los dispositivos
conocidos exigen para el curso del trabajo deseado

que se emplee un cilindro de basculacidn que ataque
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giratoriamente contra el marco basculante, es de-
eir, un dispositivo cuyo par de trabajo activo
dependa de la posicién en cada caso del marco basg-
culante, para lograr la separaoién exacta deseada
entre el movimiento de elevacidn y el movimiento
de basculacidn.

Por el contrario, la presente invencidn,
88 basa en la idea fundamental de que una transi-
cidn igualada y contimada del movimiento de ele-
vacion al movimiento de basculacidn, es deeir, la
existencia de una fase de movimiento intermedio en
la cugl el recipiente de basura sea elevado y bas-
culado simultdneamente, aportarfe muchas ventajas
para el desarrollo del movimiento en 81 (ahorro
de fuerza y emergifa) y también para el recipiente
de basuras & el dispositivo vertedero (trabajo li-
bre de golpes) y en el que los defectos hasta ahora
temidog, por ejemplo, la caida del contenido del
recipiente de basura anbtes de alcanzar la place
frontal, dejarfan de presemtarse tal y como sucede
con una separecidn temporal exacta entre el movi-
miento de elevacidn y de basculacion.

La invencidn se basa también en el cono-
cimiento de que la transicidon igualada y contimuada
del movimiento deflevacion al movimiento de bascu~
lacidn tiene como consecuencia un giro de salida
hacia afuera més lento y que, por lo tanto, para
el personal de servicio es menos peligrose que la
transicidn repentina y el comienzo repentino del

movimiento de giro.
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La invencion se basa ademés en el cono-
cimiento de que una transicidn igualada y conti-
maada del movimiento, en caso dado con fase inter-
media, con desarrollo simulténeo del movimiento de
elevacidn y de basculacion, se puede lograr solo
mediante el ajuste entre si de las superficies de
trabajo activas del cilindro de elevacidn y del
dispositivo de basculamcion. Este ajuste entre si
del desarrollo del movimiento para la elsvacidn y
la basculacidén es aqui ampliamente independiente
del peso del reciplente de basura.

De acuerdo con la invencidn, se propons,
por lo tanto, desarrollar el dispositivo de bascu-
lacidn en forma de un accionamiento cuyo par ejer-—
cido sobre el eje de glro sea esencialmente inde-
pendiente de la posicién del marce basculante o bien
de un dngulo de atague en relacidn con el marco basg
culante y ajustar el desarrollo del movimiento, al
elevar y bascular el recipiente, exclusivamente por
el ajuste entre si de las superficies activas que
reciben la fuerza del medio de presion del cilindro
de elevacién y del dispositivo de basculacion.

BEn una forma de ejecucion especialmente
ventajosa de la invencion se puede haber realizado
este ajuste haciendo que el movimiento de elevacidn
¥ el movimiento de giro comiencen aproximadamente
al mismo tiempo, al introducir el medio de presion,
¥ el movimienmto de elevacidn neto se desarrolle en
el plazo de aproximadamente el primer cuarto del

movimiento de giro. Aqui se ha de entender bajo
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"movimiento de elevacidén neto" el desplazamiento
del carro de elevacion con el recipiente de basura
sobre el marco basculante en direccidn hacia la
placa frontal, Aqui no se debe entender una ulte-
rior elevacién indirecta, que se efectia por el
movimianto de basculacidn, cuando bajo "elevacion"
ge entiende el aumento de la distancia desde el
suelo.

La invencidn se puede aplicar igual de
bien en los basculadores de elevacion en los cuales
el recipiente de basura se coloca elevandole lige-
remente en los ganchos de suspensidn del carro de
elevacién, como también en aquellos basculadores
de ekvacidn que automdticamente, al elevar el ca-
rro de elevacidn, enganchan el recipiente de basura
econ sus gancﬂos de suspensién. En este 1ltimo caso
se puede hacer el ajuste entre el digpositivo de
elevacion y el dispositive de basculacidn, de modo
que el par de basculacién, ejercido por el disposi-
tivo de basculacion a través del marco basculante y
el recipiente de basura, no sea suficiente para ex—
pulsar el recipiente de basura, de manera que el
recipiente de basura evite la basculacidon del marco
basculante y solo comience el movimiento ascendente
del carro de elevacion hasta que haya enganchado al
recipiente de basura y le haya levantado del suelo.

A continmnacidn se describe con més detalle
a base del dibujo, un ejemplo de ejecucion de la in-
veneidn,

La figura 1 muestra el basculador-elevador
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de recipiente de basura, segin la invencidn, en

vista desde atrds.

La figura 2 el basculador elevador de
recipiente de basura en vista lateral.

Ia figura 3 un corte a través del eje
del brazo de giro y del brazo de giro y

La figure 4 un estrangulador de retencidn
a insertar en le tuberf{a de medio de presidn hacia
el cilindro basculador, en corte axial.

Entre las paredes laterales 1 de la car-
casa vertedera se ha alojado coaxialmente sobre el
eje del brazo de giro 3 la placa frontal 2 provis-
ta de una trampilla de cierre. EL brazo de giro 4
estd formado de un perfil en cuyos escotes encajan
lateralmente los rodillos del carro de elevacidn 6.
El carro de elevacidn 6 estd provisto de una placa
de asiento 8 y ganchos de suspension 7. EL brazo

de giro 4 estd alojado con su ojo 5 en un escote

"de la placa frontal sobre el eje del brazo de giro

3. En uno de los lados de la carcasa vertedera 1
se ha dispuesto un cilindro de basculacidn 6, gque
actia sobre el eje del brazo de giro 3 a través de
un segmento dentado, En el otro lado de la carcasa
vertedera 1 se ha dispuesto un dispositivo de re-
troceso 10 para la placa frontal, que asimismo es-
t4 en conexidn con el eje del brazo de giro 3.
Entre lo tuberia de alimentacidn del me-
dio a presidn y una tuberia hacia el cilindro de
basculacion 9 y un canal 16 dispuesto axialmente

en ol eje del brazo de giro 3 para el cilindro de
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elevacion 11 previsto detrds del brazo de giro 4,
se ha previsto una valvula de cierre 13 equipade
con un dispositivo de reposicién.y una palanca de
conexidn 14. La valvula de cierre 13 abre por una
parte y cierra por otra parte, simulténeamente, los
taladros para el paso del medio a presién, tanto
hacia el eilindro de basculacidén 9, como también
hacia el cilindro de elevacidn 11. Mediante esta
abertura y cierre simulténeos se logra que los mo-
vimientos de elevacidn ¥y giro sean sincronicos, con
lo que se logra un desarrollo considerablemente més
répido de todo el proceso de vacfado.

El canal axial 16, previsto en el eje de
giro 3, estd conectaedo con un taladro radiel 17.
En este taladro 17 se ha colocado un anillo de em-
paquetadura 58 sobre el gue actua una pieza de pre-
sidn 20 fijamente unida con un tubo 19. El taladro
17 previsto en el ojo del brazo de giro 5 muestra
un paso de rosca interior para la recepcién de una
tuerca de presion 21 provista de paso de rosca ex-
terior. Apretando esta tuerca de presién 21 se em-
puja la pieza de presidn 20 sobre el anillo de em~
paquetadura 18, de manera que se garantice una her-
meticidad absoluta, también contra presiones eleva-
das. Ademds se fija al mismo tiempo lateralmente el
brazo de giro.

Tanto el cilindro de elevacion 11 estd
alojado con holgurs en el brazo de giro, como tam-
bién la barra de émbolo 12 esté enroscada con holgu~

ra en el carro de elevacidn 6. Entre el tubo 19 y la
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boquilla de entrada en el extremo inferior del ci~

lindro de elevacidon 11 se ha previsto un trozo de
manga de manera que no se forme una conexidén rigi-
da, sino una unidn fécilmente graduable,

Como muestra la figura 4 la valvula de
cierre 13 esté conectada a un estrangulador de re-
tencidn 23 que estd colocado entre la salida del
medio de presidn 13 y la tuberia 15 hacia el cilin-
dro de basculacion 9, de tal forma que al alimentar
el medio de presion a través de la tuberia 15 hacia
el cilindro de basculacidén 9 quede libre toda la
geccidn de la tuberia 15 y al evacuar el medio de
presidn del cilindro de basculacion 9 a través de
la tuberia 15 solo se ofrezca una seccidn de aber—
tura estrangulada. Para ello se ha previsto de un
taladro axial que pasa de lado a lado el cuerpo de
la vélvula de estrangulacién 25 sujetado en su asien
to por la fuerza de un muelle. Al alimentar el medio
de presidn hacia el cilindro de basculacidn a través
de la tuberfa 15 se levauta el cuerpo de valvula 25
de su asiento contra la fuerza del muelle, mientras
que al retroceder el medio de presion desde el ci-
lindro de basculacidn 9 a través de la tuberia 15
hacia la valvula de cierre 13 es empujado contra su
asiento quedando as{ solo libre para el paso del
medio de presion la seccion del taladro.

Como muestra la figura 4, la valvula de
cierre 13 estd provista, ademds de su entrada 22 pa-
ra la alimentacidén comin de medio de presidn y su

conexion a través de la estrangulacidn de retencion
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23 hacia la tuberia 15, de la salida 24 que, & tra-
vés de un corto trozo de tuberia, estd consctada con
el taladro 16 del eje de giro 3. Para los sistemas
hidrdulicos se ha previsto en la vélvula de cierre
13 ademds una conexidn para la tuber{a comin de re-
torno del medio de presidn y para los sistemas neu-
méticos una abertura de ventilacidén comin, que, sin
embargo, no estén representados en el dibujo. Ia
véalvula esta desarrollads de manera que en uns po-
sicidn conecta simulténeamente la tuberfa 15 y la
salida 24 con 1la tuberia del medio de presidn 22 y
en la otra posicidn simulténeamente la tuberia 15 y
la salida 24 con la conexidn para la tuberia de re-
torno del medio de presién o la abertura de venti-~
lacidn.

El modo de trabajo del dispositivo, es el
siguiente:

Tan pronto como se acciona la palanca de
conexidén 14 de la vélvula de cierre, se le abre el
medio de presidn el paso a través de la tuberfas 15
hacia el eilindro de basculacidn 9 y al mismo tiempo
a través del canal 16 en el eje del brazode giro 3
a través del tubo 19 hacia el cilindro de elevacion
11. De esta manera se efectia la elevacidn del reci-
piente de basura, colgado en los ganchos de suspen-—
sidén del carro elevador 6, asi como también simulta-
neamente el movimiento de basculacion del brazo de
giro 4, carro elevador 6 y recipiente de basura. Es-
tos movimientos. sincronicos garantizan una bascula-

cidn rapida en el lugar de vaciado, ya que el des~
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arrollo de los movimientos se efectila en un solo
impulsc. La practica ha demostrado ademas que se
consume menos medio de presién.y con ello se ahorra
energia.

La agitacidn del recipiente de basura en
la posicidn basculede se efectia mediante breve des-
plazamiento de la valvula de cierre 13. Tan pronto
como el recipiente de basura esta totalmente vacio,
suelta el operario la pelanca de conexion 14, de mo-
do que la vélvula de cierre 13, por su dispositivo
de reposicidn, retorna a su posicion de partida. EL
dispositivo de reposicién 10 gira entonces la placa
frontal 2 a su posicidn de partida, con lo que el
brazo de giro 4 oscila a su posicion de descanso y
simultédneamente alcanza el carro elevador 6 su posi-
cidn mds baja en el brazo de giro.

El movimiento de giro de retroceso del bra-
zo de giro 4 del carro elevador 6 y del recipiente de
basura se refuerza y acelera considerablemente por el
peso de estas plezas. El eje del brazo de giro 3, el
segmento dentado, la cremallera y la barra de émbolo
y el émbolo del dispositivo de basculacidn toman par-
te en esta aceleracion, de manera que en total se pue-
de formar una energia de movimiento considerable al
girar hacia atras. Por el estrangulador de wetencidn
13 se frena el movimiento de retroceso desde un prin-
cipio, de modo que no se puede formar una energia de
movimiento peligrosa. Aqui, se puede regular el novi-
miento de retroceso, de acuerdo con las circunstancias

de cada caso en forma sencilla, ya que el estrangula-
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dor de retencidn 23 del@uerpo de valvula 25 es recam
blable y se puede insertar un cuerpo de valvula 25
cuyo taladro axial en su seccidn esté adaptado a
las circunstancias en cada caso. La velocided de
bajeda del carro de elevacion y Gel recipiente de
basura vacio se puede recoger por el contrario fé-
cilmente mediante la disposicidn de topes eldsticos.
Contra més voluminoso sea el dispositivo de eleva-
cidn, mds fécilmente se presentan accidentes debido
a la gran necesidad de espacio, al igual que cuando
se emplean mangas oscilantes. La disposicion del ci-
lindro de elevacidn 11 detras del brazo de giro 4
evita accidentes, al igual que la disposicidn del
cangl 16 en el eje del brazo de giro 3. El auto-
alojamiento del cilindro de elevacion 11 y de su
barra de émbolo 12, junto con la disposicion de un
trozo de manga entre la boquilla de entrada en el
eilindro de elevacidon 11 y el tubo 19, permite un
montaje rapido y sencillo.

Los grupos o unidades de comstruccidn in-
dividuales, facilmente recambiables, dan con el des-
arrollo descrito anteriormente, y con las caracteris-
ticas especificadas en las reivindicaéiones, un efec-
to combinado que garantiza la golucion del cometido
de la presente invencidn en forma mieva, progresista
y enriquecedora de la técnica.

-HOTA-
Descrita suficientemente la naturaleza

del invento, asi como la manera de realizarlo en

la préctica, debe hacerse constar que las disposi-
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¢iones anteriormente indicadas son susceptibles
de modificaciones de detalle en cuanto no alteren
su principio fundamental, siendo lo que constituye
la esencia del referido invento y por lo que se so-
licita Patente de Invencidn, por 20 afios en Espafia:
"PERFECCIONAMIENTOS EN DISPOSITIVOS DE ELEVACION Y
BASCULACION DE RECIPIENTES DE BASURA"; caracteri-
zéndose por lo sigulente:

12,~ Perfeccionamientos en dispositivos
de elevacidn N basculacidn de recipientes de basura,
en log cuales el recipiente de basura es levantado
a lo largo de un marco basculante mediante por lo
menos un cilindro de trabajo montado en dicho marco
basculante, y basculado mediante un dispositivo de
basculacidn conectado al marco basculante, estando
el cilindro de elevacidon y el dispositivo de bas-
culacion conectados el sistema de medio de presidn
comin para que sus superficies de trabajo activo
reciban simultdneamente, e iguel cantidad de fuer-
za por el medio de presién, caracterizado, porque
el dispositivo de basculacidn esta desarrollado en
forma de un accionamiento cuyo par ejercido sobre
el eje de giro es esencialmente independiente de la
posicidn del marco basculante o bien de un éngulo
de ataque en relacidn con el marco basculante y el
desarrollo del movimiento, al elevar y bascular el
recipiente, se ajusta exclusivamente por el ajuste
entre si de las superficies activas que reciben la
fuerza del medio de presidn del cilindro de eleva-

cidn y del dispositivo de elevacidmn.
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28 ,~ Perfeccionamientos, segun la reivin.

dicacion 18, caracterizados porque las superficies
activas, que reciben la fuerza del medio de presidn,
del cilindro de elevacidon y del dispositivo de bas-
culacidn estdn ajustades de tal manera entre si que
el movimiento de elevacidn y el movimiento de giro
comienzan aproximadamente al mismo tiempo al intro-
ducir el medio de presién y el movimiento de eleve-
cidn neto se desarrolla en aproximadamente el cuarto
inferior del movimiento de giro.

38,~ Perfeccionamientos, segun las reivin-
dicaciones 18 o 22, caracterizados porque entre la
tuberia de alimentacidn del medio a presidn y una
tuberia hacia el cilindro de basculacidén y un canal
de medio a presidn, que conduce al cilindro de ele-
vacidn, se ha previsto una védlvula de cierre provis-
ta de un dispositivo de reposicién, que simxlt&nea-
mente por uns parte abre o, por otra parte cierra,
los taladros para el paso del medio de presion, tan-
to hacia el cilindro de basculacidn, como tambidn
hacia el cilindro de elevacion.

48 .. Perfeccionamientos, segin la reivin-
dicacidn 3%, caracterizados porgue en la tuberia que
conduce hacia el cilindro de basculacidn, se ha in-
sertado un estrangulador de retencién, de manera que
gl alimentar el medio de presidn a través de la tube-
ria hacia el cilindro de basculacion queda libre la
seccidn total de la tuberia y, al evacuar el medio
de presidn del cilindro de basculacidn a través de

la tuberfa, se ofrece solo una seccidn de Paso es-
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trangulada.
58,~ Perfeccionamientos en dispositivos

de elevacion y basculacidn de recipientes de basu-
ra; tal y como queda substancialmente descrito en
5. la presgente Memoria e ilustrado en el dibujo adjunto.
Esta Memoria consta de catorce hojas, es-
critas a méquina por una sola cara.
.. Madrid, -~ 2 NAR. 1906
EL}SﬂBETH ZOLLER Y HELHA SCHULZ-ZULLER
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