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JCI FIBRES LIMITED, entidad inglesa, residente en -~

Pontypool, Monmouthshire, Inglaterra.

Bste invento se refiere g un apa-
rato y a un procedimiento para recoger un filamento
0 hilo, en forma de bobina, de un suministro continuo,
por ejemplo hilo recien hilado procedente de una hi~

lera y trasladaflo a ung canilla o menguito vacio, -
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lugar a interrupcidn slguna en la recogids del hilo.

En especial, el aparato es de la
clase que comprende por lo menos dos canillas monta-
das en un soporte comﬁn, rotativo por un dispositivo
de mudada, para desplazar la bobina terminada, desde
su posicidn acciongble de devanado y colocar una Ca-
nilla vacia en dicha posicidn; la bobina que se lle-
na se hace girar por contacto friccional con medios
impulsores que comprenden un rodillo impulsor, accio
nado por un dispositivo motor.

A un gparato de esta naturalezs -
es al que se refiere lg expresion "aparato del tipo
indicado" utilizada a continuacidn.

Se comprenders que con este apara
t0 lg mudada puede iniciarse a voluntad, por ejemplo
antes de que la bobina devanada haya logrado su ta-
mafio maximo posible, y la denominacion "bobina termi
neda" se refiere tambidn a estas bobines menoves.

Constituye un objeto de este inven
to, el proporcionar un aparato del tipo indicado, por
medio del cual, al terminar el devenado de una bobina
e iniciarse la operacion de mudada, el hilo se hace
pasar a wia canilla vacia, de tal modo que se asegu-
re el comienzo del devanado de ésta, sin in'berrupci;;n
en lag recogida del hilo, y se evite toda inercia en
el traslado del hilo desde la bobing terminzda a la
canilla vacia.

Otro objeto de este invento es pro

porcionar un gparato como se ha indicado, por medio



5.

10.

15.

20,

25.

30,

323733

£

del cual la canilla vacia se hace girar antes de que

el hilo se trgslade g la misma.

Esta disposicidn asegura también
que no hagbra deslizamiento inicial entre lg canilla
vacia y el rodillo impulsor, cuando ésta se desplaza
e lg posicién de actuscion pars el devanado.

Otro objeto de este invento es -
Proporecionar aparatos de devanado dotados de estgs -
caracteristicas ¥ con so0lo un genergdor de potencis
motriz,

Todavia otro objeto de este inyen
to es proporcionar un aparato como antes se ha dicho,
gque agsegure la rotura del hilo, incluso de denier ele
vado, entre la bobina terminads y la canilla hueca,
en cuanto se empiece el devanado de lg nuevg bobinag.

. Es conocidg lg obtencion de estas
caracter{sticas deseadas en los aparatos de recogida
de hilos, proporcionando motores individuales parg -
acelonar cada mandril de bobina.

Es conocido tembién el colocar la
canilla vacia en ajuste friccional con un rodillo im
pulsor, antes de desplazar de la misma la bobina ter
minade, a fin de comunicarle velocidad antes de devg
nar hilo en ella. De acuerdo con este invento, sin
embargo, en gparatos pars recozer un filamento o hi=-
lo, de lg olase descrita, se proporcionen medios gu-
xiligres de impulsidn en formg de impulsion por cuer
da; este medio auxiliar de impulsién se geeions por
el unico dispositivo motor del aparato, y la impul -

sion por cuerda se dispone para comunicar velocidad
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g la cagnilla vac{é, por el gjuste friccidg P

chg impulsién con ung parte sujeta para lg ro%é%gg;

de la bobina cuando ésta se desplaza g la posicidn -

acciongble de devanado, para accionarse por el rodi-
5, 1llo impulsor.

En una disposicion, la impulsidn
por cuerda se gcciona a ung velocidaf tal que la ve-
locidad periférics de la canilla vacis se eleva a un
valor ligeramente superior al del rodillo impulsor -

10, antes de ponerse en contacto friccional con este ro-
dillo.

Ademgs, en esta disposicidn, la -
bobina terminada esta preparada pars hacerse girar -
por la impulsidn de'cuerda, después de haberse solta

15, do del rodillo impulsor, y para reducir la tendencis
de la bobina a desenrollarse y a facilitar la rotura
del hilo entre la bobing y la canilla vacia.

La accidn de mudada sobre la bobi
na terminada, puede hacerse auxométicamente, por.cu-

20, yo media, el porta-~bobinas se hace girar por el dis-
positivo de mudada después de un ‘tiempo predeterming
do a partir del principio del devanado de caflla bobi-
na, o al llegar cada ung de éstas a un tamafio predeter
minado, proporcionsndo un dispositivo de cohtrol pre

25, parado para iniciasr la accion del dispositivo de mu-
dada.

De scuerdo con obtro sspecto, este
invento comprende un método para recoger un filgmen-
to o hilo en aparatos de la clase indicada, gue inclu

30¢  ye el hacer que la canille vacia adquiera velocidad
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contacto con los rodillos impulsores, Dor ajuste fric(

cional entre una impulsion de cuerda y una parte su-
jeta para rotacidn con la bobina vacia.

Convenientemente, la velocidad pe
riférica de 1lg canilla vacls se eleva a un valor li-
geramente superior al del rodillo impulsor, antes de
formar contacto friceional con dicho rodillo,

Ls bobina terminada puede hgcerse
girar por la impulsién de cuerda, despuds de que agud
1la se suelta del rodillo impulsor,

A continuacidn va ha describirse,
por via de e jemplo, de ningﬁn modo limitativo, un ti
po de construceion de este invento, haciendo referen
cia a los dibujos adjuntos en los que se han separa-
do algunos de los elementos en gracla a la claridad
de las figuraé, ¥y en log que,

lg figura 1 representa esquemati-
camente un alzado lateral del aparato observado en -
la direccion de la flecha I de la figura 2,

lg figuras 2 es un alzado enterior
parte en corte, del soporte de la bobing y de los -
componentes guxiliares de este gparato,

la figurs 3 es un corte pgreial por
la linea III-III de la figura 2 y representa, con ma
yor detalle, el extremo de lg canilla vacia en ung -
posicidn de devanado inopergble y una polea coopera-
tiva de la transmision auxiliar de acuerdo con este
invento,

la figura 4 es un alzado de frente
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la figurs 5 represents el dispo-
gitivo de mudada asociado con el aparato.

Bl aparato representado 10 parg =
recoger filamentos e hilos de un suministro continuo,
¥y de denier elevado, por ejemplo hilo recién hilado
de denier 3000 procedente de ung hilers, compreéende -
dog mandriles de bobina ll"y 12' montados en rela=-
cidn de paralelismo axial entre si, entre dos brazos
paralelamente prolongados que comprende un Soporie =
de bobing 13 susceptible de girar alrededor de su =
eje de simetria, durante la operscion de mudada, =
cuando una bobing cqmpleta 14 del mandril de bohina
11' se desplaza desde la posicion accioneble de devg
nado del aparato en contacto friccional con un rodi-
1lo impulsor 15, y una canilla vacia 12 del mandril
de bobina 12' pasa a dicha posicidn, siendo equidis-
tantes los ejes de los mandriles del eje de soporte.

Como se ve en lag figura 2, cadg =
mandril tieme dos muiiones 16 y 17 cafa uno de ellos
rotativamente montado en pistas de bolas 18 del inte
rior de un brazo del soporte de bobina 13; el mufion
16 esta sostenido por unma varille 19 no rotativa y -
axislmente desplazsble. Una bobina 11 o 12 esta aco
plada entre collares 20 preparados en los mufiones 16
¥ li, para la rotacidn con ellos, y esta dispuesta P
rg soltarse para su separacion de los mismos, por des
plazamiento axisl de la varilla 19 y de su mufion asp

ciado 16, contra la aceidn de un muelle 21, por ro-
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tacidn de un elemento 22 que comprende un dispositi-

vo de trabazén, y que esta pivotadamente montado en

el brago adyacente del soporte 13 y acoplado a la va
rillg 19. En ung posicidn de sujecidén de la bobina,
el elemento 22 esta trabado contra la rotacion, y, -
por tanto, la bobina 11 o 12 esta sujets entre los -
nufiones 16 y 17.

Cada bobina 11 o 12 esta prepara-
da para girar cuando ocupe lg posicion accionagble de
devanado, por ajuste friccional con lg superficie del
rodillo impulsor 15 (representado en la figura 1) mon
tado axiglmente paralelo, y por debajo de la canillg
11 0 12 y que comprende los medios principales de im
pulsién., BEn lg forma representada, las dos canillgs
11 y 12 estan précticamente en alineacion vertical en
tre s, cuando una de elles ocupa la posicidn aceiong
ble de devanado, con el rodillo impulsor 15 situado -
debgjo de la canillg inferior, y esta disposicidn cons
tituye la preferida.

El soporte de canilla 13 tiene un
eje 24 alrededor del cusgl gira, y que se prolonga en
tre los dos brazos componentes. Iste eje 24 ests =
montado rotativamente en el interior de taladros de
dos palancas separadas 25 pivotadamente montadas en
el bestidor principal del aparato, por un eje 26; el
soporte de canilla 13 puede hacerse girar por medio
de.. un dispositivo de mudada 27 descrito detallads ~
mente mas adelante con referencia a la figura 5 de los
dibujos adjuntos,

Asi, el soporte 13 de canilla pue
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de desplazarse po; rotacion de las palancas 25 cuane-
do la bobing 14 que se devana se va acumulando; la bo
bina 14 que se devana, permanece €n contacto de accio
nagmiento con el rodillo impulsor 15, durante la ope-
racion de devanado.

Las canillas 11 y 12 esten prepa-~
radas pars sccionarse, ademss, por un medio guxiliar
de impulsién 30, cuando se hallan situadas entre sus
posiciones de slineacion vertical una con respecto a
otra. Bstos medios suxiligres de impulsion 30, con~
prenden ung polea impulsora 31 sujeba al mufidn 17 -
alejado de los dispositivos de trabazén 22 de los =~
mandriles de bobina 11! o 12'; estas poleas impulso-
res 31 estan situadas en el lado opuesto del brazo -
de sostén gsociado del soporte de bobina 13 a la cani
1la 11 6 12.

Una transmision de cadena 33 coneg
ta el rodillo impulsor 15 con un motor (po represens
tado) que comstituye el unico dispositivo impulsor -
del gparato (g través de un dispositivo de veloeidad
varigble de forma conocida), y esta completamente aco
pledo también o una rueda auxiliar de impulsién 35 -
montada en el bastidor principal del aparato coaxial
mente con el eje 26 gue sostiene las palancas 25 que
llevan el soporte 13 de la bobina, pero libre de gi;
rar con respecto a éste.

Con la rueda de impulsidn guxiliar
35 forma cuerpo una polea coaxial 36 y una impulsidn
de cuerdes 3% se halla dispueste para pasar glrededor
de 1lg poleg 36.
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Lg impulsion de cuerda 37, adeé@w
de rodear las poleas 36 y 31, que forman cuerpo res-
pectivamente con la rueda de impulsidn auxiliar 35 y
los mandriles 11' y 12' de lags bobinas, pasa alrede-
dor de otras cuatro poleas. Dos de estas poleas 38,
estin montadas en el bastidor principsl del aparato,
mientras que lag otras dos 39, como se indica en lg
figura 3, estdn sostenidas en una parte 25' parcisl-
mente anular, de la palanca adyacente 25 que lleva -~
el soporte 13 de canilla, y adyacentes a las polegs
31 que forman cuerpo con los mendriles de canilla 11!
¥y 12', y radialmente gl exterior de los mismos con -
respecto al eje del soporte 13 de canilla. Las cani
llgs 11 y 12 y el soporte 13 de las mismas pueden gi
rar en el espacio definido por lg parte 25' de formg
parcialmente gnular, anteriormente mencionada.

De las dos poleas 38 montadas en
el bastidor principal, una, 38' es una polea tensors
para la impulsion de cuerda 37.

Ta misidn del dispositivo auxiligr
de impulsidn 30 para los mendriles de canilla 11' y
12! .es la de que la impulsion de cuerds 37 comunique
a la canilla vacia 12 una velocidad periférica tal que
ol desplazarse a la posicion de devanado acciomgble -
en contacto con el rodillo impulsor 15, sea algo supe
rior a la velocidad periférica de dicho rodillo. Es
ta acoion lmpide el deslizamiento entre el rodillo -
impulsor 15 y la canilla vacia 12 despuds de su ajus
te, ¥ la impulsidn de cuerds 37 se desajusta de la -

canillsg 12 o de la bobina 14 que se devana, por medio
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1la no gira, 0 sea, entre operaciones de mudads de -
las bobings completas 14.

El ajuste entre la impulsion de -
cuerda 37 ¥ la canilla vacia 12 se obtiene por la PO
lea impulsora 31 sostenids por el mandril de bobina
12! gsociado que se coloca en ajuste friccional con
la ilupulsion de cuerds 3%; este ajuste se consigue -
por la colocacién relativa de la transmision de cuer
da 37 y el soporte 13 de la canilla.

Para elever la canilla 12 vacia a
1la velocidad relativa necesaria con respecto a la ve
locidad del rodillo tramsmisor 15, se elige una relg
¢idn adecuada para los dismetros de la rueds dentads
v de la polea que forma cuerpo con ellg y constitu~-
yen el dispositivo 35 y 37 montado adyacente al eje
26 pare las palancas 25 que llevan el soporte 13 de
la canilla. _

Se observara que todaé lgs poleas
31, 36, 38 y 39 asociadas con el dispositivo impul-
sor guxiliar 30, se encuentran en el mismo pleno vexr
tical.

Un mecanismo transversal de gula
40, representado en la figura 4, y de construccion -
conocida, esta acoplado por ls transmision de cadena
33 desde el motor que constituye el unico dispositi-
vo de acciongmiento del apargto, BEste mecanismo 40
comprende un guieshilos 41 de extremo ebierto que se
mueve alternativamente en direccidn agxigl & 1o largo

de la bobing 14 que se devana, junto a su periferia



De

10.

15.

20,

25,

30.

inferior, y sobresgle de una caja de leva 42.i

Una segunda gufa 43 constitufda por
un medio de desplazamiento del hilo y que presenta la
forma de cola de puerco se gjusta en el hilo 44 en -
movimiento, antes de que éste pese por la gu{a 41, ¥y
se colocg inicialmente frente al centro de la bobing
14. ILa gufa 43 es axiglmente movil con respecto a =
lg bobina 14, s lo largo de una varilla de guia 45,
por medio de un pistdn 46 neumaticamente gecionado,
durante la operacion Ge mudada sobre la bobine comple
ta 14, y este desplazamiento hace que el hilo 44 se
desajuste de la gula transversal 41 del hilo y se des
place més alls del extremo de la superficie cilindri
ca de lg canilla.

Ly superficie radiclmente exterior
de cada muﬁén'17 que lleva la polea impulsora 31, y
adyacente a la canilla 11 o 12, esta cubierts por una
tire de material asperizado 47 llamado velero, y su-
jeta a la mismg por un adhesivo adecuado., EL hilo ~
44 se despleaza en la trayectoria de esta tira asperi
zada 47 Gurante lg operacion de mudada, sobre la bo-
bina completa 14, y se mantiene asi para rotacion -
con ella, hasta que la canilla vacla 12 se coloca en
ajuste de impulsicn con el rodillo impulsor 15. Cuan
do la canilla 12 vacia estd en su posicidn de devana
do acciongble, la gula 43 retorna a su posioién ini-
cial, adyacente g la parte medig de lg canilla, y el
hilo 44 se hace que se devane sobre la canilla vacia
12, del modo que se describe g continuacion con mayor

detalle,



El dispositivo de mudada 27 re-~
presentgdo detalladamente en la figura 5 ¥y para hacer
girar el soporte 13 de la canilla, comprende una crg
mgllera dentads 51 dispuestg para el ajuste continuvo

5 ¢on un piﬁén coopergtive 52 montado coaxislmente con
el eje 24 del soporte 13 de la canilla, ¥y ajustado -
en el eje 24 g traves de un dispositivo unidireccio-
nal 53, La cremagllerg 51 se accioné por un piston =
54 de funcionamiento neumdtico, andlogo al pistén 46

10,  que desplaza la guila 43 del hilo, y la cremallera 51
y el piztén 54 estan ambos montados en una de las pa
lancas 25 pivotadas al bastidor principal y que lle-
ve el soporte 13 de la canills, parg moverse con la
palanca 28, cuando la bobina 14 que se devana va cre
15. ciendo de tamafio.

La longitud de la carrera de los
pistones 46 y 54 puede controlarse disponiendo topes
(no representados) de tal modo gue el movimiento de
aquéllos tenga una extension predeterminada. Ademds,

20. lg iniciscidn del funcionamiento de dichos pistones
46 y 54, o la inversion en la dirveccidn de su movi-
miento, puede producirse de cualquier modo convenien
te, por ejemplo, en el ceso del piston 54 asociado con
el dispositivo de mudada 25, por el cierre de un mi=-

25, cro~interruptor y, completando ssi{ un circuito elée-
trico asociado con el mecanismo de accionamiento del
pistén, y en el caso del piston 46 asociado con la -
guia 43 del hilo, por un dispositivo eléctrico de re
tardo de tiempo.

30. : En funcionemiento y al terminar -
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13 de la canilla se eleve con respecto al rodillo im
pulsor 15, el dispositivo de mudada 2%, por la actug
cidn de su pistdn 54, hace que la bobina 14 se desplg
ce fuera de la posioién de devanado acclongble, por
desplazamiento longitudinal de la cremagllera 51.

Simulténeamente, el hilo en movi-
miento 44 se desajusta de la gula transversal 41 del
mismo, por el desplgzamiento de la bobing 14.

La setuacion del pistdn 54 del -
dispositivo de mudada, hace por tanto que el pifidn ~
52 gire, pero a causa de lg presencig del dispositi-
vo unidireccional 53, el eje 24 de soporte de lg ca-
nilla, no gira.

Le inversion de la direccion de -
movimiento del piston 54 del dispositivo de mudada,
se realizs en este momento, inicisndose por el cierre
de los contactos de un micro-interruptor. Bl dispo-
sitivo unidireccional 53 conectg positivamente el pi
fidn 52 con el eje de soporte 24 de lg canilla, de tal
modo que este soporte 13, gira. La bobing terminada
14 se mueve primitivamente sobre lg superficie del -
rodillo impulsor 15; la bobina 14 desciende simulta-
neamente y luego se desplaza desde el rodillo impul-
sor 15; las palancas 25 que llevan el soporte 13 de
la canills se gpoyan sobre topes (no representados)
provistos en el bastidor principal del aparato, duran
te esta Ultima parte de la operacidn de mudads sobre
la bobing terminada 14.

La rotacidn del soporte 13 de la
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bobina hace que casi inmediatamente 1a.p§1@." -
sora 31 asoclada con la canilla vacia 12, se coloque
en ajuste friceional con la impulsidn de cuerds 37,

¥, por tanto, la canilla vacia 12 adquiere rapidamen
te la velocidad a que se desplaza hacia su posicidn

de devanado operable, en contacto con el rodillo im-
pulsor 15. Permanece en contacto con la impulsién -
auxiliar 30 hasta que se halla casi en contacto con
el rodillo impulsor 15.

Durante la Wltima parte de esta -
rotacion del soporte 13 de la bobina, la polea impul
sora 31 asociada con la bobina terminadg 14, se colo
ca en ajuste friccional con lg impulsidn de cuerds -
37, que sirve paras tender a mantener ls rotacidn de
1la bobina 14, después de soltarse del rodillo de im~
pulsicn 15,

El soporte 13 de la canilla se man
tiene por los topes, de tal modo que la canilla vacia
12 en el punto inferior de su movimienté de rotacidn
forma contacto :friccional de impulsion con el rodi-
1lo impulsor 15 (desplazando =si las palancas 25 del
ajuste con los topes).

La parte inicial de lg rotacion del
soporte 13 de lg canillg hace que se cierre un micro=-
interruptor, por contacto con un seguidor de leves =
que se ajusta en una leva circular que tiene dos sa-
lientes diggonalmente opuestos y Sujetos al eje 24 de
sostén de la canilla. BEsto completa un cireuito eléc
trico que hace que el piston 44 asocizdo con la gula

43 del hilo se desplace, y la gula 43 se mueva, de tal
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tirs asperizada 47, adyacente, y mas alld, del extre

mo de la superficie oilfndrica de lg canilla vacia -
1z.

El hilo 44 se gjusta en la tira as
perizada 47 y gira con ella. La guia 43 mientras tan
%0 retorns a su posicidn inieisl por la inversion en
1a direccidn de movimiento del piston 46 y, de este
modo, el hilo 44 retorng a un punto sobre la canilla
12, Esta aceion da lugar a que se devene una espira
de "trabazdn" alrededor de la parte del hilo 44 que
gse dirige a la tira asperizada 47; esta espira esta,
en {ntims relacidn con el extremo de la canilla 12,
pero no necesariamente sobre ella. La inversidn en
la direccidn de movimiento de este piston 46 se obtig
ne por la terminacidn de un circuito eléctrico que -
incluye un diépositivo facilmente ajustable de retar

do de tiempo.

En una disposicion de esta natura
leza, es indiferente el que el hilo se deslice con -
respecto a la superficie asperizada durante la accion
de mudada sobre la bobina completa, 0 gque no lo haga,
pero es esencial que el hilo se mantenga por la super
ficie asperizala en un grado tal que cuando dicho hi
1o se desplaza desde lg superficie asperizada a la ca
nilla vacia, con objeto de empezar el devanado de una
bobina en esta canilla, ¥ quizé después de haberse 2
rrollado slgunas espiras de hilo en la superficie gg

’
perizada, se forme una espira de trabazon sobre di-

cha superficie asperizada, o en la canilla vacia, o
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entre -ambas.

El hilo se regjusta en lg escota-
durg de la guis transversal al alinearse luego con ~
ella, a causa de lg posicidén relative de los elemen-
tos del aparato.

Ta rotacion del soporte de bobinas
¥ la inigiacidn del procedimiento de mudada en la bo
bing terminadas, puede hacerse automaticamente al ter
mingr una bobina, por la incorporacién de un disposi
tivo sensible adecuado preparado para acclonar el pis
tén del dispositivo de mudada, cuando la bobina que
se esté devanando ha adquirido un .:tamafio predetermi
nado.

Como variante, el procedimiento -
de mudadg sobre ls bobina completa, puede iniciarse
después de un tiempo predeterminsdo a partir de la -
iniciacidn del devanado de cada bobina, incluyendo en
el gparalto un dispositivo adecuado de control de tiem
DO,

El aparato de scuerdo con este in
vento, no tiene inercia alguna inherente en la capta
cidn del hilo durante la operacion de mudads sobre -
la bobina terminada.

La sujecion del hilo sobre la ca=
nilla vacia rotativa hace también que el hilo se rom
pa entre la canilla y la bobina completz, como resul
tado de la rotacion continuads de lg bobina termina=~
da despuds de su separacion del rodillo impulsor, dg
bido g su inercia relgtivamente elevade; los medios

auxiliares de impulsion hah ayudado g mantener la ro
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tacion de la bobing terminada del modo antes deséfito,
impidiendo asi que el hilo se desemrolle, por lo me-
nos inicialmente. As{, se hace innecesaria la dispo
sicidn de un dispositivo para cortor el hilo, aunque
puede acoplarse un dispositivo unidireccionsgl entre
cada mendril de canilla y ésta de tal modo que la bo
bina completa no pueda desenrollarse.

N O T 4

Descrita suficientemente la natu-
raleza del invento, asi como la manera de realizarlo
en la practica, debe hacerse constar que las disposi
ciones anteriormente indicadas son susceptibles de -
modificaciones de detglle en cuanto no glteren su =
principio fundamentsl. Tembién se hace constar que
el invento corresponde g una solicitud de patente -~
presentada en Inglabterrs con fecha 4 de marzo de -
1.965, bajo el nimero 92%4/55, acogiéndose por tanto
a los beneficios que conceden los Convenios Interna-
cionales en vigor, siendo 1o que constituye la esen-
cia del referido invento y por 1lo que se solicita Pg
tente de Invencidn por 20 aiios en BEspaiia sobre: "PER
FECCIONAMIENTOS EN DISPOSITIVOS PARA RECOGER UN FILA
MERTO O HILO"; caracterizandose por lo siguiente:

18,~ Perfeccionamientos en dispo-
gitivos pars recoger un filgmento o hilo, del tipo -
que comprende, por 1o menos, dos canillas montadas en
un soporte comin rotativo por medio de un dispositivo
de mudada, para desplazar ung bobina completa desde
su posicion acciongble de devanado y una canilla va-

{ . ‘s - ) .
cia a dicha posicidn siendo girada la bobina que se
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10,

15,

20,

25,

30,

;i( ] .’
devana por contacto friceciongl con medios de impul-

5idn que comprenden un rodillo impulsor zccionado por
un dispositivo motor, caracterizados porque se dispo
nen medios de impulsidn auxiliares en forma de ung -
impulsidn de cuerdes, estos medios auxilisres de im-
pulsion se accionan por el tunico dispositivo motor -
del aparato, y la impulsidn por cucrdss se dispone —
para comunicar velocidad a la canilla vacla, por ajus
te friccional Ge lg impulsion de cuerda con una par-
te sujeta para rotacion con lg canilla, cuando ésta
se desplaza a la posicidn de devanado accionable, pg
rg ser impulsadg por el rodillo impulsor.

28 .- Perfeccionamientos, segun rei
vindieacidn 1, caracterizedos porque la impulsién por
cuerdas se acciona a ung velocldad tal que la veloci
dad periférica de la canilla vacis se eleva a un va~
lor ligeramente superior al del rodillo impulsor, an
tes de establecer contacto friccional con este Ulti~
mo.

38,- Perfeccionamientos, segun rei
vindicaciones 1 6 2, caracterizados porque la bobina
terminads se girs por medio de la impulsidn de cuer-
das, después de que la bobina se ha desajustado del
rodillo impulsor, reduciendo asi la tendencia de la
bobina a desenrollarse.

8 .« Perfeccionamientos, segﬁn -
reivindicaciones 1, 2 § 3, caracterizados porgue el
soporte de la bobina gira por la accion del disposi-
tivo de mudadg despuds de un tiempo predeterminado a

contar desde el principio del devanado de cads bobi-
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na, 0 cuando cada bobina alcanza un tamaiio predeu..-=-

minado, por un dispositivo de control dispuesto para
iniciar la accion del gparato de mudada y convertir
en este modo en automética la accion de mudadg de lg
bobina terminada.

58 .~ Perfeccionamientos, segin -
reivindicacion 1, caracterizados porque a la canilla
vacia se le comunica velocidad al desplazarse a la -
posicién operagble de devanado en contacto con el ro-
dillo impulsor, por ajuste friccional entre una impul
sion de cuerds y una parte sujeta para rotacion con
la canilla vacia.

68,~ Perfeccionamientos, segun -
reivindicacion 5, caracterizados porque la velocidad
periférica de la canilla vacia es ligeramente superior
& la del rodillo impulsor, antes de estgblecer contag
to friccional con este rodillo.

78 ,- Perfeccionamientos seglin -
reivindicaciones 5 6 6, caracterizados porque la bo-~
bina completa gira por lg impulsidn de cuerdas des -
pués de que la bobing se desajuste del rodillo impul
sor.

88,~ Perfeccionamientos, segin =
reivindicaciones 5, 6 § 7, caracterizados porque la
accion de mudada se automatiza, controlandose la ini
ciacion del dispositivo de mudada, de manera que se
realice después de un tiempo predeterminado, a contar
del prinecipio del devanado de cada bobina, o cugndo
la bobina que se devana glcanza un tamafio predetermi

nado,
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