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La presente invencidn se refiere a una mdquina palido+t

ra automdtica, de brazo libre y rotacidén compuesta, para
poliester y productos similares, de funcionamiento eléc-
trico.

Ls mdquina segin la invencidn es de una construccién
relativamente sencilla, de una gran eficacia funcional y
de un rendimiento notorio que la sitdan por encima de los
gparatos convencionales existentes, a finalidades similara#
en sl mercado,

Para mejor comprensidn de esta memoria se acompafiam uns
hojas de dibujos, en ndmero de dos, éue mueetrén un ejempld
constructivo, no limitativo, del objetec de la invencién,
en la gue debe entenderse que caben cuantas variantes de ‘
realizacidén sean factiﬁles gin que se altere el cuadro ge-
nersl de la misma. Bn los citados dibujos:

Ia fig. 1 muestra una vista lateral con corte parcial)
de la mdquina seguin la invencidn. ;

La fig. 2 es un alzado frontal de la fig. 1.

De conformidad con la invencidn referida a los dibujos
adjuntos, la mdquina es de funcionamiento automdtico, me-
diante contro, eldctrico, y se destina a pulir superficies
de poliester y materiales similares medisnte la accidn de

un rodillo de pulir, con movimiento de vaivén,

La invencidén combina un bastidor s86lido, de hierro fun-

dido, con una amplia base del mismo material (13), con una
armadura vertical quetva dotada de varios departamentoé.

Bh uno de éstos va montado el motor principal de la miqui-
na (1) que posée un eje prolongado sobre el que va montadd
el rodillo pulidor (5); este motor, en su parte posterior

lleva acoplado un reductor de velocidades (2) que permite
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na llevs otro motor (12) y otro reductor de velocidad (3)

.....

I

Ly
disminuir el nidmero de revoluciones del dicho motor; esigﬂ"
reductor, a su vez, siguiendo la accidn del motor, lleva
acoplado un mecanismo de excéntrica que, mediante una lev4
permite el movimiento de vaivén del rodillo pulidor (5)
con un recorrido de izquierda a derecha y viceversa, de
una magnitud adecuada (por ejemplo de 40 mm., =in gue dstq
cea limitativo).

A tal fin, y para conseguir ésto, el motor principal
(1) de la mdquina, antes aludido, flots sobre cuatro rodi-
1llosg, lo que permite un deslizamiento perfecto mediante

13 accidn de lz leva citada.

En la parte inferior de este cuerpo vertical, la mdqui-

con su porrespondiente eje; en el eje del motor y en el dql
reductor citados van montadas uhas poleas, una en cada ejg,
que es lo que facilita la reduccidn de la velocidad del md-
tor,a travée de una correa trapezoidal que va entre las !
dos poleas.

Fn el eje de este motor, va un engranaje cdénico (11) |
que engrana con otro del mismo tipo que a su vez estd acod
plado en la base de la mdquina, al extremo de un husillo
ginfin (4) sirviendo este conjunto para hacer subir o desi
cender una plataforma (17) sobre la que va scoplada la met
sa de pulir (7).

Cuando este motor y su reductor (12-3) funcionan, los|
engranes (11) obligan a girar al husillo sinfin (4) el qud,
a voluntad del mecdnico, eleva o desciende la plataforma
gegln convenga.

Is plataforma (17) citada, ademds de llevar la caja
de mandos de la méquina, tiene unas gufas verticales que
ensamblan con otras gulias fijas al cuerpo de la mgquina
(16), iguaslmente dispuestas verticalmente, y que a la vez

de hacer de soporte de la plataforma o mesa, permiten ek
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deslizamiento de ascensq y descenso de la misma.

La mesa de pulir (7) va monteda sobre este plataforma
mediante unog rodillos de hierro que se deslizan a derechs
o izquierda sobre railes que la misma plataforma, construi-
da en perfil 1aminado, lleva.

Ta accidén de translacidn a derecha e izquierda de es-
ta mesa se realiza mediante un motor (10) de adecuada po-
tencia, con su corrsspondiente reductor de velocidades; eg-
te motor lleva en su eje un egrane de pifidn que engrana an

otro de igual tipo (14) y que engrana también con una cade

na (18) que va fija a la mesa mediante unos pitones; este
motor lleva adsmds, en su eje, al igual que el motor (12-3|)

de movimiento ascendente-descendente, una polea, y el reuc

1

tor correspondiente (15) lleva otra, unidas ambas por una
transmisién de correa trapezoidal que permite la reduccién
de velocidad a voluntad.

Ia mesa de pulir (7) estd preparada con fibra sintéti-
ca o un mesterial apropiado, en su revestimiénto superior,
y de madera u otro material, por su parte inferior, y va
dotada de reglas o gufas acopladas de modo paralelo y for-
mando 902 con la parte longitudonalrde la mesa.

Estas reglas, acopladas a la mesa mediante una barra
en la quoe sstén introducidas, actuando a toda la longitud
de la mesa, puesto que ésba posée un corte longitudinal en
su centro gue ocupa casi su totalidad, permiten asegurar
la guperficie o el objeto a pulir, filjando a cada parte de
fste una de estas reglas, mediante una manilla roscada que
asegura su inmovilidad; estas regletas me referencian con
(6) en el plano adjunto.

El cuadro de mandos eléctricos se referencia con (8).
Va dotada de una llave que indica y regula las revolucioneq
del motor principal; una llave para conexidén al motor olevy

dor de la mesa y otra para el motor de translacidén, y con-




sgcuentemente, para los reductores de los mismos.
Pinalmente tras lo descrito sélo resta sefialar que en
la presente invencidn caben cuantas variantes de rezliza--|
100 cidn sean factibles gin que se altere el cuadro general de
la misma, pudiéndose construir su cobjeto en toda clase de
formos, tamafios y materiales adecuados, y contando con to-
dos lo= accesoriog adicionales necesarios para su normal

funcionamiento.
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NOPA - Descrito suficientemente lo que autecede 2dlo redta

seflalar que lo que se declara proplo, nuevo y no practica-

do en Nspafla, del solicitante, es los contenidos de lae si

gulentes:

110  RTEIVINDICACIONES ‘.

1 - Pulidora automitica de brazo libre y rotacidén com—

puesta, para poliester y materiales similares, caracteriza
da por constar de un bastidor sélido, con una base amplia J
una armadura vertical que lleva varios departamentos, yen-
115 do en el superior el motor principal de la miquina, que

consta de un eje prolongado sobre el que va montado un rodi-
1lo pulidor; teniendo este motor, en la parte posterior,

debidamente acoplado, un reductor de velocidades y que, siJ

guiendo la accidn del motor, lleva acoplado a su vez un mes
120 canismo de excéntrica que mediante una leva, proporcioﬁa
un movimiento de vaivén al rodillo pulidor. con un recorrigo
de izquierda a derecha y viceversa.

2 -~ Pulidora, segin reivindicacidén 12 caracterizada pop~

que el motor mencionado va montado flotants sobrs cuatro ro-
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. inferior de un husillo, acoplado dicho pifién a la base de-

dillos, lo que permite un deslizamiento mediante la éccidn
de la leva citada.

3 - Pulidora, seglin reivindicaciones 1 y 2 caracheriza-
da porque en la parte inferior de este cuerpo vertical, en
otro departamento del mismo, va acoplado obtro motor y otrg

reducto® de velocidad, llevando los ejes de los mismos sen

das poleas unidas por una transmisidén trapezoidal, para fa
cilitar la reduccidn de velocidades de este se undo motor,

4 - Pulidora, segin reivindicacién 3 caracterizada por;
que en el oje de este segundo motor va un engrane cdnico '

que engrana con otro pifidn cénico montado junto al extremo

la mdquina; de cuyo husillo es solidario, siendo éste un
mecanismo de husillo sinfin que tisne por finalidad hacer
subir o descender, alternativamente, una plataforma, a vo-
luntad; sobre cuya plataforma va acoplada la mesa de pulié.

5 - Pulidora, segin reivindicacidn 4 caracterizada por;
que esta plataforma lleva la gaja de mendos de la méquina%
y, ademds, tiene unas gufas verticales que ensamblan con
otrag dispuestas en el cuerpo de la miquina, también ver-
ticalmente situadas y qus a la vez que hacen de gsoporte dg
12 plataforma permiten el deslizamiento ascendente y ag——
cendente antes mencionadn.

6 = Pulidora, segin reivindicacidn 5 caracterizada por-
que la mesa de pulir va montada sobre dicha plataforma me-
diante unos rodillos que se deslizan a derecha e izguier-
da sobre rafles de la misma plataforma, que va construfda
en perfil laminado.

7 - Pulidora, segin reivindicaciones de 1 a 6 caracte-
rizada porque el movimiento de translacién lateral de la

mesa de izquierda a derecha y viceversa se realiza mediany

te un motor com su correspondiente reductor de velocida~-
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des; llevando este motor en su eje un pifién que engrana ¢g
otro de igual tipo que engrana, también, con um cadena fi
ja a la mesa mediante pitonss; llevando el motor y el redu
tor de velocidades, en sus ejes, las correspondientes po=-
leas unidas por una transmisidn trapezoidal.

8 - Pulidora, segin reivindicaciones de 1 a 7 carace-
rizada porque la mesa de pulir estsd preparada en su super-
ficie superior con fibra sintética o similar, y va dotada
de reglas o gufas acopladas paralelamente, conformando un
dngulo de 902 con la parte longitudinal de la citads meza;
yendo estas reglas acoplesdas a dicha mesa mediante una ba-
rra en la que van initroducidas, actusndo en toda la longi-
tud de dicha mesa, ya que ésts posde, al efecto, un corte
longitudinal en su centro, que ocupa su casi totalidedjsir
viendo estas reglas para agsegurar la superficie del objeto
que se deses someter a la accidn de pulido bajo el rodilld
pulidor antes descrito; fijdndose mediante unas manillasg '
roscadas que aseguran su inmovilidad.

9 - Pulidora, segdn reifindicaciones de 1 a 8 caracteri
zada porque la plataforma sobre la que apoya la mesa de
pilir, lleva acoplada la caja de mandos de la miquina, qug
va provista de una llave para indicar y regular las revoly
ciones del motor principal; una llave de conexidén al motox
elevador de la mesa y a su reductor; y otra para el motor
de translacién de la mesa, y para su reductor.

10 ~ PULIDORA AUTCHATICA DE BRAZO LIBRE Y ROTACION COM~
PUESTA.
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Todo 39&5371131'30 en gsta memoria que consta

de ocho hojas foliadas y escritas por una cara, con clen-

to ochenta y siete lfneas y dibujo anexmo.

Madrid 1 marzo 1966
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