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PATENTE DE INVENGION

que por 20 afios, para Espaifla y sus Posesiones, se solicita a
favor de AKTIEBOLAGET BOFORS, de nacionalidad sueca, demici-~
liada en BOFORS (Sueciz), por : "DISPOSITIVO ALIMENTADOR DE

PROYECTILES PARA PIEZAS AUTOMATICAS DE ARTILLERIAM, -~ - - -

Memoria descriptiva

Lo presente invencibén se refiere a wn dispositivo alimenta-
dor de proyectiles para piezas de artilleria automdticas, y es-
pecialmente piezas de artilleria antiaérea automdticas, para ali-
mentar los proyectiles verticalmente con respecto a su sentido
longitudinal desde un conducto dispuesto al lado del plano ver-
tical del cafién de la pieza,y que puede contener una dnica pila
vertical de proyectiles superpuestos y esencialmente paralelos
al sentido longitudinal del cafibn de la pieza, hasta una posi-

cién en el plano vertical del cafibn de la pieza. Esta Ultima po-

sicidén puede ser la posicidn de introduceidén en la prolongacidn
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hacia atrds del cafidn de la pieza, desde la cual los proyectiles
pueden ser introducidos directamente en la recdmara de la culata
por el atacador de la pieza, o bien una posicibn intermedia o po-
gicién de preparacién inmediatamente encima de la posicién de in-
troduceibén y desde la cual los proyectiles pueden ser llevados ha-
cia abajo a la posicién de introducciln mediante un dispositivo
alimentador especial. |

Hasta aqui, las piezas de artillerfa antiaérea automdticas
conocidas estaban provistas de un solo conducto vertical de pro-
yeotiles, dispuesto en el mismo plano vertical del cafién de la
pieza y encima de la posicidén de introduccidén, desde la cual los
proyectiles podfan por tanto ser conducidos directamente hacia
abajo a la posicidn de introdupci6n. Tal conformecidén surte natu-
ralmente el efecto de que la pieza puede ser cargada soiauwente
con un ndmero relativamente pequefic de proyectiles. Por tanto,
es deseable poder disponer el cargador de la pieza al lado del
plano vertical del cafién de la pieza, ya que ello permite proveer
la pieza de dos cargadores a cada lado de la pieza; pudiendo con-
tener cada cargador uno o varios conductos verticales de proyec—
tiles dispuestos uno al lado de otro, Gracias a ello, resulta po-
sible cargar la pieza con un néimero de proyectiles considerable-~
nente superior al de hasta aqui. También en caso de contener ca-
da uno de los dos cargadores dispuestos a cada lado de la pieza
un solo conducto de proyectiles, el nimero de los proyectiles-que
pueden ser cargados en la pieza resulta dos veces superior al ni-
nero hasta aqui»posible. Adends, resulta entonces posible cargar
los dos cargadores con municiones de tipo desigual, por lo cual,
al disparar, es posible cambiar o elegir rdpidamente el tipo de
municidn.

- Sin embargo, un cargador dispuesto al lado del plano verti-
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cal del cafiln de la pieza presenta ciertas dificultades en la
conduceidn de los proyectiles del cargador a la posicidn de in-
troduceibn. En efecto, los proyectiles tienen que ser conduci-

dos desde la salida del cargador, que corrientemente se encuen-
tra en el extremo inferior del conducto de proyectiles, por cier—
t0 trecho, transversalmente con respecto al sentido longitudinal
de los proyectiles y al plano vertical del cafién de la »nieza, pa-
ra que los proyectiles puedan ser llevados en dicho plano verti-
cal directamente a la posicidn de introduccidn o a una posicidn
intermedia o de preparascidn inmediatamente encima de la posicién
de introducecidén. El tiempo disponible para esta alimentacidn trans-
versal de los proyectiles es el tiempo que media entre el comien-
zo del movimiento de retroceso del cafién y el instante, durante

el movimiento de recuperacién del cafibn, cuando empieza la intro-
duceidén. Con una gran velocidad de tiro, dicho tiempo e3 muy cor—
to y, ademds, el proyectil no puede ser llevado al plano vertical
del cafidn de la pieza en un momento cualquiera durante el mencio-
nado intervalo de tiempo. En efecto, durante una parte de dicho
intervalo de tiempo, dicho plano vertical estd ocupado por el cas-
co vacio que es expelido de la culata de la pieza durante el mo-.
vimiento de retroceso del cafién. Aun cuando,en una pieza con un
cargador dispuesto al lado del plano vertical del calién, los pro-
yectiles son conducidos corrientemente desde el cargador no ya di-
rectamente a la posicién de introduccidn, sino primero a una po-
sicifn intermedia inmediatamente encima de la posicién de intro-
duccibn, los elementos para la alimentacién hacia abajo de los
proyectiles desde la posicidén intermedia a la posicién de intro-
duceidn se encuentran,durante una parte esencial del intervalo

anteriormente mencionado, en una posicién tal que impiden la con-

-duccidén de un nuevo proyectil desde el conducto hasta la posicidn
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JAntermedia. El dispositivo para la alimenitacibn de los proyecti-
les desde el cargador hasta el plano vertical del cafién de la
pieza tiene, pues, que trabajar muy rdpidamente y teniendo en
cuenta el instante en el cual los proyectiles son introducidos
en el plano del caiidn de la pieza.

Por consiguiente, constituye el objeto de la presente inven=—
cibn un dispositivo alimentador de proyectiles sencillo-ﬁ;de se-
guro funcionamiento para piezas automdticas de artilleriérpara
la alimentacién de los proyectiles desde un cargador dispuesto
al lado del plano vertical del cafién de la pieza y gue compren-
de un Unico conducto vertical que puede contener una Unica pila
vertical de proyectiles superpuestos y esencialmente paralelos
al cafién de la pieza, y una pqsicién en el plano vertical del ca~
filn mismo. El dispositivo alimeniador de proyectiles segin la in-
vencidn estd caracterizado por Srganos de presibn pars lz aplica-
clén de una presidn constante hacia abajo a los proyectiles dis-
puestos en el conducto, por un 4rbol paralelo al sentido longitu~
dinal de los proyectiles, montado giratorio cerca del extremo de
salida inferior abierto del conducto de proyectiles, drbol que
lleva dos ruedas en forma de estrellas cuyo didmetro entre los bra-
zos corresponde al didmetro exterior de los proyectiles y que en-
tran en parte en la parte inferior del conducto de proyectiles
de modo que un brgzo de cada ruede de estrella se sncuentra deba-
Jo ¥ en el recorrido del proyectil inferior em el conducto dé pro-
yectiles, por lo cual la rotacién del 4rbol que lleva las ruedas
en estrella en un dngulo determinado puede sacar cada vez un pro-—
yeetil del conducto de proyectiles. El dispositivo alimentador
de proyectiles comprende ademds un dispositivo que bloquea la ro-
tacién del 4rbol que lleva las ruedas de estrella, el cual com-

-prende dos 6rganos de blogueo intermitente, que actian alternati-~
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vamente y que pueden ser degbloqueados, cada uno de los cuales
posee un nimero de posiciones de blogueo correspondiente & la di-
vigién de las ruedas en estrells, estando sin embargo desplazadas
las posiciones de blogueo de uno de los drganos de bloqueo inter—

105  mitente con respecto a las posiciones de blogueo del otro drgano
en el sentido de rotacién, y un mecanismo de accionamiento,mande-—
do por una curva de gufa que se mueve durante el retrocesn y la
recuperacién del cafidn de la pieza, para la suelta de uno de los
brganos de bloqueo intermitente durante el movimiento de retroce—

10 g0, y del otro brgeno de blogueo intermitente durante el movimien-
to de recuperacién.

En el dispositivo alimentador de proyectiles segin la inven-
cibn, la alimentacién de un nuevo proyectil desde el condﬁcto al
plano vertical del cailén de la pieza estd constituido por dos fa-

115 ses de alimentacidn separadas y bien definidas, realizéndose la .
primera fase durante el movimiento de retroceso de la pleza y la
segunde fase durante el movimiento de recuperacidn de la misma.
Gracias a ello, puede aprovecharse para la conduccidn de los pro~
yectiles el entero intervalo de tiempo disponible al propio tiem—

120 po que se obtiene que el proyectil no sea llevado al plano verti-
cal del cafldén de la pieza antes de que ello sea posible, es decir
al final del movimiento de recuperacién del cafién de la pieza. la
invencién crea también un dispositivo alimentador de proyectiles
relativamente sencillo desde el punto de vista de la construceién.

125 Para permitir una conduccién a mano de los proyectiles, por
ejemplo para descargar el conducto de proyectiles o pars alimen-
tar el primer proyectil después de la carga de la pieza, el dis-
positivo alimentador de proyectiles seglin la invencidén comprende
convenientemente un acoplamiento accionado a mano entre el meca-

130 -nismo de accionamiento para el dispositivo de bloqueo de rotacidn
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del drbol que lleva las ruedas en estrella y la curva de guia

que se mueve durante el retroceso y la recuperacibn del cafién,

de modo qué el mecanismo de accionamiento del dispositivo de
blogueo de rotacidn puede ser desacoplado de dicha curva de guia,
y wna curva de gufa, desplazable a mano, para el mando del meca-
nismo de accionamiento cuando éste estd desacoplado de la prime-
ra curva de gula mencionada que se mueve durante el'refroceso y
la recuperacién de la pieza. '

A continuacién se describe la invencidén con referencia al
adjunto dibujo que representa a titulo de ejemplo una forma de
ejécucién de un dispositivo alimentador de proyectiles segin la
invencién de una pieza de artilleria antiaérea automdtica, en el
cual los proyectiles son conducidos mediante el dispositivo ali-
mentador segin la invencidén desde el conducto de proyectiles a
un plano vertical que pasa por el cafién de la pileza en el cual
se encuentra la posicibn intermedia dispuesta inmediatamente en-
cima de la posicidén de introduccién, siendo conducidos los pro—
yectiles desde esta posicidn intermedia hacia abajo y a la posi-
¢ién de introduccidn mediante un dispositivo alimentador espe-
cial del tipo descrito en la Patente n? 316.239. Sin embargo,
como ya se ha dicho, la invencién puede también ser empleada pa-
ra aquellas piezas de artilleria automiticas en las cuales los
proyectiles son conducidos desde el conducto de proyectiles di-
rectamente a la posicidn de introduccidn mediante un dispositi—
vo alimentador segin la invencién. En el dibujo, las Figs. 1, 2
¥ 3 representan el dispositivo alimentador de proyectiles segin
la invencidén en perspectiva y parcialmente en seccibn transver-
sal, visto desde el lado izgquierdo de la pieza de artilleria.

La Fig.r1 muestra el dispositivo alimentador en su posicidn de

reposo, mientras que la posicibén representada en la Fig. 2 es
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la del dispositivo alimentador al empezar una alimentacidén de pro-
yvectiles mandada por el retroceso y la recuperacidén del cafibn de
la pieza, y la Fig. 3 muestra el dispositivo de alimentacién de
proyectiles al empezar una alimentacidén de proyectiles mandada a
mano. La Fig. 4 muestra el dispositivo alimentador de proyectiles
¥y el conducto de proyectiles representados esquemdticamente y vis-
tos por detrds. las Figs. 5 y 6 muestran un detalle del dispositi-
vo alimentador de proyectiles en seccidn transversal y eri dos dis-
tintas posiciones de trabajo. La Fig. 7 nmuestra otro detalle del
digpositivo alimentador de proyectiles.

Ia Tig. 1 nuestra el exbremo trasero del cafibn 1 de una pie-
za de artilleria con la culata 2., Dichas partes se encuentran de
maners corriente en una envoltura de retroceso no rerpesentada en
el dibujo. Dentro de dicha envoltura de retroceso estd previsto
un puente de carga 3, que no retrocede, dispuesto en la prclonga—
cién hacia atrds del cafidn de la pieza. Dicho puente de carga es-
t4 constitufdo por una llamada lenglieta de empuje que vuede girar
alrededor de un e¢je montado en la eﬁvoltura de retroceso entre una
posicidén inferior, en la cual el lado superior de la lenglieta sir—
ve de gufa de introduceidén a un proyectil dispuesto sobre la len-
gilete misma, y una posicidn algo levantada en la cual el lado in-—
ferior de la lenglieta puede sexvir de gufa para un casco vacio
expelido de la cuiata. Inwediatamente encima de la lenglieta 3, es
decir en el mismo plano vertical de la lengleta y del cafién de
la pieza, estd previste una posicidén de preﬁaracién en la cual un
proyectil puede ser mantenido por un dispositivo de compuerta pro-—
vigto de dos placas 5 oscilantes alrededor de ejes paralelos cntre
sl y sometidas a la cargae de muelles que las empujan una hacia oira,
Un proyectil que se encuentre en posicidén de preparacién, es decir

gohre las placas de compuerta 5, es conducido hacia abajo sobre la
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lenglieta 3, es decir a su posicién de introduccidn, durante el
retrdceso de la pieza de artilleria mediante un dispositivo ali-
mentador especial. Dicho dispositivo alimentador ha sido descri-
to en la Patente n? 316.239 y en la Fig. 1, por consiguiente, es-
tdn representados esquemdticamente sélo el brazo de alimentacién
6, oscilante en el plano vertical, y el alimentador 7 previsto

en el extremo inferior de dicho brazo. En la Fig. 1, el Trazo 6

¥y el alimentador 7 estdn representados en su posicién supcrior
en la cual se encuentran al final del movimiento de recuperacidn
de le pleza de artilleria. Durante el retboceso después del dis-
paro de un proyectil, el brazo 6, como se ha descrito delallada-
mente en la Patente mencionada anteriormente, oscila en sentido
horario en la PFig. 1, de modo que el alimentador 7 oprime un pro-
yectil dispuesto en posicidn ée preparacibén sobre las placas 5 ha-
cia abajo, entre las placas y sobre la lenglieta 3, después de lo
cual, durante el movimiento de reouperacién‘del cafién de la pie-
za, el brazo 6 vuelve atrds en sentido antihorario, de modo que
el alimentador 7 es devuelto a su posicidn primitiva. Sin euwbar—
£0, hay que advertir que la invencién no depende de la conforma-
cién de dicho dispositivo alimentador, sino que puede ser utili~
zads también en combinacidn con otros dispositivos alimentadores,
de distinta conformacidn, para llevar los proyectiles de la posi-
cidn de preparacidén a la posicidén de introduccidn.

Con 8 y 9 se indican dos paredes verticales y paralelas de
la envoltura de retroceso, dispuestas de ambos lados del plano
vertical que pase por el cafibn 1 de la pieza de artillerfa, por
la lenglieta 3 y por la posicién de preparacidén, y entre las cua~
les se éncuentran por tento el brazo 6 con el alimentador 7 y

las partes restantes del dispositivo alimentador. En el lado ex-

_ terior de la pared 8 hay un conducto vertical 10 de proyectiles
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en el cual pueden colocarse proyectiles 11 superpuestos y apila-
dos verticalmente, esencialmente paralelos al cafién de la pieza
de artilleria, constituyendo asi la pared 8 una de las paredes la-
terales de dicho conducto de proyectiles. La pared lateral exte~
225 rior del conducto de proyectiles estd indicada con 12. E1 lado ha-
cia el conducto de proyectiles 10 de las paredes 8 y 12 estdn pro-
vistos de carriles de gufa o similares que gufan lateralmente los
proyectiles. El extremo inferior del conducto de proyectiles estd
abierto y en la parte superior del conducto estd previsto un dis-
230  positivo eldstico 13, representado sélo esquemdticamente en la Fig.
4, que ejerce una constante presidn hacia abajo sobre log proyec—
tiles diaspuestos en el conducto.

Pox razones de claridad, se han omitido en la Fig. 3 el ca-—
filn 1 de la pieza de artillerfa, la culata 2, la lengiieta 3, las

235 placas 5, el alimentador 7, la pared éxterior 12 del éonducto de
proyectiles y la mayorfa de los proyectiles en este dltimo.

Del extremo inferior ablerto de salida del conducto 10 de
proyectiles, los proyectiles tienen que ser alimentados individual-
mente & s posicibn de preparacidén sobre las placas 5 al ritmo de

240  los disparos de la pieza de artillerfa. El intervalo de tiempo de
que se dlspone para alimentar un nuevo proyectil a la posicidn de
preparacién es por tanto el comprendido entre el comienzo del mo-
vimiento de retroceso del cafidn de la pieza hasta el final del
movimiento de recuperacidn del cafién mismo. Sin embargo, el nue-

245 - vo proyectil no debe alcanzar la posicidn de preparacién sino al
final del movimiento de recuperazcidn, ya que durante el tiempo
que lo precede estd por medio el alimentador 7. El dispositivo
alimentador de proyectiles segin la invencidén para alimentar log
proyectiles desde ol conducto 10 hasta la posicién de preparacidn

250 sobre las placas de compuerta 5 comprende dos ruedas en estrella



14 y 15, de cinco brazos, montadas sobre un drbol 16 giratorio
en la envolture de retroceso. EL 4rbol 16 se encuentra cerca
del extremo inferior del conducto de proyectiles 10 en el mismo
plano que la pared 8 entre el conducto de proyectiles y el ali-
255 mentador 7, y es paralelo al sentido longitudfnal de los proyec-
tiles. Las ruedas en estrella 14 y 15 tienen un aiémeﬁro'%al que
en parte sobresalen en la parte inferior del conducto de proyec-
tiles 10 de modo que un brazo 17a y respectivamente 17b de cada
rueda en estrella se encuentra debajo y en el recorrido del pPro=-
260 yeotil inferior 11 del conducto de proyectiles 10. Los ecpacios
entre los brazos de las ruedas en estrella son de didmetro igual
al didmetro exterior de los proyectiles y, en la forma de ejecu~
cifn representada de la invencibn, las ruedas en estrells muestran
una divisidn tal que entre el proyeotil inferior 11 en el conducto
265 de proyectiles 10 y el proyectil 11b dispuesto en posicién de prepa-
racién sobre las placas 5 hay un espacio entre los brazos de las
ruedas en estrella 14 y 15, en el cual se encuentra un proyectil
11a ya extrafdo del conducto de proyectiles 10. Dicho proyectil
112 es mantenido, pues, en posicidén por las ruedas en estrella 14
270 ¥ 15 y estd sostenido por una pluralidad de placas curvas de guia
18, fijas en la envoltura de retroceso, que se extienden desde el
borde inferior de la pared exterior 12 del conducto 10 de proyec-~
tiles haste las placas de compuerta 5 préximas. A cada giro de las
ruedas en estrella 14 y 15 en un dngulo de divisidén, es conducido
275 por tanto un nuevo proyectil a la posicidén de preparacidn sobre
las placas 5 y, al propio tiempo, es alimentado un nuevo proyectil
desde el conducto de proyectiles 10.
Los proyectiles son movidos por la accidén de la fuerza del
dispositivo eldstico 13, mientras que el ritmo de alimentacidn es

280 Qdeterminado por el ritmo al cual pueden girar las ruedas en estrella
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14, 15. Para mandar la rotacién de las ruedas en estrella 14, 15

¥y por tanto el ritmo de alimentacién de los proyectiles desde el
conducto de proyectiles 10, el drbol 16 de las ruedas en estrella
estd provisto de un dispositivo de bloqueo de rotacién que compren-
de dog mitades de acoplamiento de garras 19 y 20 montadas fijas so-
bre el drbol 16 y vueltas una hacia otra, y un manguito de acopla=-
miento 21 no giratorio, pero desplazable axilmente, montado entre
ellas gobre el drbol 16, cuyos dos extremos estdn conformados a
modo de mitades méviles de acoplamiento de garras que pueden coope-
rar cada una con una de las dos mitades fijas de acoplamiento de
garras 19, 20. El manguito es desplazable axilmente de modo que
coopéra con uno de sus extremos con la mitad de acoplamiento 19 o
con su otro extremo con la mitad de acoplamiento 20. ILas dos mita-
des fijas de acoplamiento 19, 20 y el menguito de acoplamiento 21
desplazable axilmente forman, pues, dos dispositivos de blogueo
intermitente que pueden adoptar cada umo cinco posiciones de blo-
queo, es decir que el nimero de posiciones de blogqueo es igual al
nimero de brazos de las ruedas en estrella 14, 15. Como se ve me-—
Jjor en la Fig. 7, los dientes o garras de bloqueo de la mitad 19

de acoplamiento estdn algo desplazados con respecto a las garras

de blogqueo de la mitad de acoplamiento 20 en el sentido de rota~
cidn, por lo cual el mecanismo de blogueo intermitente constituido
por la mitad de acoplemiento 49 y por el manguito de acoplamiento
21 tiene sus posiciones de blogqueo desplazadas con regpecto a las
posiciones de blogueo del mecanismo de blogueo intermitente cong-
tituido por el manguito de acoplamiento 21 y por la mitad de aco=-
plamiento 20. Dentro del manguito de acoplamiento 21 estd previsto
wn muelle espiral 22 montado entre el manguito 21 y un esiento s0-
bre el drbol 16, de modo que tiende a empujar el manguito de aco-

plamiento 21 hacia la mitad fija de acoplamiento 20. Como se ve



315

320

325

330

335

340

193704

-

en las Figs. 1, 2 y 3, el ranguito de acoplamiento 21 estd provis~
to de un brazo 22a, dirigido hacia arriba, que lleva en su extremo
superior una ruedecilla 23 que se muevVe en una ranura 24 sobre una
gufa 25 sujeta a la pared 8, por lo cual dicha gula absorbe las
fuerzas de rotacidén transmitidas al manguito de acoplamiento 21
desde el grbol 16. Ia posicién axil del manguito de acoplamiento
21 es determinada por una horguilla 26 cuyos dos brazos estdn aco-
plados a pernos 27 de ambos lados del menguito 21 y oscilante alre-
dedor de un 4rbol 28 montado en la pared 8 y vertical con respecto
al drbol 16. En el extremo del drbol 28 dispuesto dentro.del con-
ducto de proyectiles 10, la horguilla estd provisita de una palanca
29 dirigide haeia arriba, acoplade en sw extremo superior a una
palanca 30 sujeta a uno de los extremos de un drbol 31 momtado gi-
ratorio en las dos paredes 8 y 9. Como se ve mejor en las ?igs. 5
y 6, el drbol 31 lleva une mitad de acoplamiento de garraé'32, des~
plazable axilmente pero no giratoria, mantenida en acoplamiento
con una correspondente mitad de acoplamiento 34 por un muelle es-
piral 33, estando montada giratoria dichs mitad de acoplamientio
sobre el drbol 31 y llevando una palanca 35, de modo gue esta pa-
lanca 35 estd acoplada por el acoplamiento de garras 32, 34 con

el drbol 31 y por tanto con la palanca 30. El cometido del acopla-
miento de garras 32, 34 es descrito mds detalladamente a continua-
cidn. El extremo exterior de la palanca 35 estd provisto de una
ruedecilla 36 gue se aplica al lado superior del brazo de alimen-
tacidn 6, de modo que dicho brazo de alimentacidén 6 sirve a modo
de curve de guia para la ruedecilla 36 y por tanto también para

el brazo 35, para el mando del dispositivo de bloqueo 19, 20, 21

y por tanto de las ruedas en estrella 14 y 15, en dependencia de
los movimientos de retroceso y de recuperacidn del cafibn de la

pleza de ertilleria.
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. En la .posicidn de reposo del dispositivo alimentador de pro-
yectiles, representada en la Fig. 1, el manguito de acoplamiento
21 es mantenido acoplado con la mitad fija de acoplamisnto 19 y
sujeto en esta posicidn en contra de la accidn del muelle 22 de-
bido a que la ruedecilla 36 de la palanca 35 se aplica sobre el
lado superior del bragzo alimentador 6, por lo cual la palanca 35
y vor tanto el drbol 31 y la palanca 30 no pueden girar en senti-
do antinorario en las Pigs. 1, 2 y 3, y por tanto la horquilla 26
no puede ser hecha girar en sentido horario, lo cual es,; sin em=-
bargo, necesario para desacoplar el manguito de acoplamiento 21
de la mitad de acoplamiento 19. Con 37 se indica un cerrojo osci-
lante que puede ser accionado a mano, mediante una barra 38, des-
de el exterior de la envoltura de retroceso, y que, en la posicién
de la Fig. 1, coopera con una entalladura de la palanca 29, blo-
queando asi el dispositivo de alimentacidn de proyectiles en la
posicién de reposo representada en la Fig. 1. El fin de dicho dis-
positivo de bloqueo es solamente el de permitir una posicidén de
seguridad y de impedir gue el dispositivo alimentador de proyecti-
les pueda ser puesto involuntariamente en funcionamiento, por ejem—
plo cuando los proyectiles tienen que ser alimentados a la posicidn
de preparacidn desde otro cargador de proyectiles perteneciente a
la pileza de artilleria. Cuando, al dispararse con la pieza de arti-
llerfa, el proyectil tiene que ser tomado del conducto de proyec—
tiles 10, el cerrojo 37 tienes que ser 1llevado a la posicidén re-
pregentada en las Figs. 2 y 3, antes del disparo, mediante la barra
de accionamiento 38, posicibn en la cual el dispositivo alimenta-
dor de proyectiles estd desbloqueado y puede por tanto ser puesto
en funcionamiento.

Durante los disparos, el dispositivo alimentador de proyecti-~

les descrito anteriormente funciona de la siguiente manera. Al re-
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troceder el cafidn de la pieza de artilleria después del disparo

de un proyectil, el brazo alimentador 6 gira en sentido horario

en el dibujo, como se ha descrito ya y representado en la Fig. 2,
de modo que el alimentador 7 es bajado y oprime un proyectil 11b,
dispuesto sobre las placas 5, y extraido con anterioridad, sobre
la lenglieta 3. Debido a este giro del brazo alimentadoyx .6 en sen—
tido hofario, la palanca 35 puede girar ahora, juntamentepcon el
édrbol 31 y la palanca 30, en sentido antihorario, de modo que la
palanca 29 y la horquilla 26 pueden girar en sentido horério alre-
dedor del drbol 28. ELl muelle 22 dentro del manguito de acoplamien—
to 21 puede, pues, desplazar el manguito de acoplamiento 21 hacia
la mitad fija de acoplamiento 20, por lo cual el manguito de aco-
plamiento 21 es desembragado de la mitad fija de acoplamiento 19.
La fuerza ejercida por ¢l dispositivo eldstico 13 sobre los pro-
yectiles 11 eﬁ el conducto 10 y dirigida hacia abajo, que antes

ha gido absorbida por los brazos 17a y 17b de las ruedas en estre-
1la 14 y 15, dispuestos debajo del proyectil inferior 11 del con-
ducto de proyectiles, puede ahora hacer girar en un dngulo deter—
winado las ruedas en estrella y sus drboles 16 en la direceidn in-
dicada con una flecha en la Tig., 2, es decir en sentido horario

en la Fig. 4, hasta que las ruedas en estrella y sk drbol vuelven
a ser blogueados poxr el hecho de que los dientes de blogueo de la
mitad fija de acoplamisnto 20 se aplican contra los dicntes de
blogueo del extremo contiguo del manguito de acoplamiento 21: Du~
rente el movimiento de retroceso del caiidn de la pieza de avtille-
ria, las ruedas en estrella 14 y 15 girarédn, pues, en un dngulo
detsrminado, gque sin embargo es mds pequefio que el entero dmgulo
de divisién, por lo cual el proyectil 11a y los proyectiles 41

del conducto 10 son hechos avanzar en un pequedio recorrido, aungue

no tanto gque ' el proyectil 11 sea conducido a la posicidn de
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preparacidn sobre las placas de compuerta 5. Por consiguiente, no
existe ¢l peligro de que la iniociada alimentacién de un nuevo pro-
yectil estorbe la bajada hacla la lengiieta 3 del proyectil 11b que
se encuentra en posicidn de preparaciéﬁ. Durante el movimiento de
recuperacidn siguiente del cafibn de la pieza de artilleria, el bra-
zo alimentador 6 oscila hacia atrds, como ya se ha descrito, en
sentido antihorario en la Fig. 2, por lo cual la palanca 35, el
drbol 31 y la palanca 30 son hechos girar en sentido horario. Esto
surte el efecto de que la palanca 29 y la horguilla 26 scn hechos
girar alrededor del drbol 28 en sentido antihorario en la Fig. 2,
por lo cual el manguito 21 es devuelto a la derecha de la Fig. 7
venciendo el muelle 22. El manguito de acoplamiento 25 esrdesaeo—
plado, pues, de la mitad de acoplamiento 20 y devuelto a su posi-
cidn de reposo, en la cvual puede cooperar con la mitad de acopla-
miento 19. Debido a la separacién de la mitad de acoplamisnto 20
del manguito de acoplamiénto 21, el 4rbol 16 y las ruedas en estre-
1la 14 y 15 pueden ser hechos girar adicionalmente con intervencién
de la fuerza del dispositivo eldstico 13 del conducto de proyscti-
les 10, gracias a 1o cual pueden continuar la conduccidn del pro-
yeotil 11a a la posicidn de preparacién asi como la alimentacidn
del proyectil inferior 11 desde el conducto de proyectiles 10. ILsta
conduceldn de proyectiles es interrumpida por el hecho de que, al
girar las ruedas en estrella y el drbol que las lleva, los dientes
de blogueo de la mitad de acoplamiento 19 vienen a aplicarse contra
los dientes de blogueo del extremo contiguo del manguito de acopla-
miento 21. la conduccidén de proyectiles es interrumpida, por tanto,
cuando las ruedas en estrella 14, 15 han sido hechas girar en una
divisidn exactamente y el proyectil 11a ha sido llevado, por tanto,
a la posicidn de preparacién sobre las placas de compuerta 5. Por

tanto, el entero movimientd de conduceién de un nuevo proyectil a
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la posicién de preparacién se compone de dos fases separadas y
bien definidas, teniendo lugar la primera fase durante el movi-
miento de retroceso del cafidn de la pieza de artilleria y la se-
gunda fase durente el movimiento de recuperacién del mismo. En
el ejemplo de ejecucién de la invencidn representado, la primera
fase de la conduccibn de proyectiles estd constituida por un giro
de 102 de las ruedas en estrella, y la segunda fase de conduccidn
de proyectiles en un giro de las ruedas en estrella de los restan-
tes 622, de modo que las ruedas en estrella son hechas girar en
total en un gquinto de revolucidn, es decir de una divisién. Sin
embargo, 68 evidentemente también posible emplear otras relacio-
nes entre lags dos fases de conduccidén de proyectiles.

Para permnitir la descarga del conducto de proyectiles, el dis~

positivo de conduccién de proyectiles tieme que poderse accionar

a mano. El acoplamiento de garras 32, 3%, ya descrito, entre la

palanca 35 y el 4rbol 31 tiene por objeto permitir tal acciona-—
miento a mano del dispositivo de conduceidén de proyectiles. Despla-
zando hacia la lzquierda en las Figs. 5 y 6 la mitad 32 de acopla—
miento de garras desplazable axilmente sobre el drbol 31, el 4r—
bol 31 y por tanto el mecanismo de conduccién de proyectiles son
desacoplados de la palance 35 y por tanto del brazo alimentador 6.
Tal desacoplamiento es necesario al accionarse & mano el mecanis—
mo de conduccidn de proyectiles, ya que el brazo alimentador 6 se
mueve s6lo al dispararse la pieza de artilleria. La witad de aco-
plamiento 32 puede ser desacoplada de la mitad de acoplamisnto 34
mediante la horquilla, que puede girar alrededor de un drbol 40
montado fijo en la envoltura de retroceso. Cuando la horquilla 39
es hecha girar en sentido horario en las Figs. 5 y 6, de modo que
la mitad de acoplamiento 32 es desacoplada de la mitad de acopla~
niento 34, una espiga de blogueo 41, prevista en la pared 9 y so=-

metida a la carga de un muelle, sale de la pared 9 y entra en una
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entalladura 42 de un corto brazo 43 de la mitad de acoplamiento
34, por lo cual esta mitad de acoplamiento 34, giratoria alrede-
dor del drbol 31, es bloqueada en su posicién primitiva, de mo-
do que se asegura que la mitad de acoplamiento 32 pueda volver a
embragar con la mitad de acoplamiento 34 cuando la horgquilla 39
es hecha ogcilar hacia atrds. |

El dispositivo de accionamiento a mano del mecanismo de con-
duceibn de proyectiles comprende una barra 44, prevista en el la-
do exterior de la pared 8, que puede ser movida con movimiento de
vaivén, en sentido longitudinal, en una guia 45 sujeta a la pared.
La barra 44 puede ser desplazada desde el exterior de la anvoltu-
ra, de retroceso mediante mna palanca de mano 46 oscilante, aco-
plada sobre la barra 44 mediante una articulacibn 47. Cuardo el
mecanismo de conduceidn de proyectiles tiene gue ser accionado a
mano, por ejemplo para descargar el conducto de proyectiles, la
valanca de mano 46 es hecha oscilar en sentido horario en el di-
bujo desde su posicidn de reposo representada en la Fig., 1 (véase
la Pig. 3). A consecuencis de ello, la barra 44 es desplazada a
la izquierda de la Fig. 3 y una leva 48 del borde superior de la
barra 44 levanta una espiga 50 sujeta al cubo 49 de la horguilla
39, que se aplica con una ruedecilla 51 al borde superior de la
barra 44. La horguilla 39 es hecha oscilar as{ alrededor de su
édrbol 40 de la manera representada en la fig. 3, por lo cual la
nitad 32 de acoplamiento de garras es desacoplada de la mitad 34
de acoplamiento de garras, de modo que el 4rbol 31 es desacopla-
do de la palanca 35. En el borde inferior de la barra 34 estd pre~
vista una ruedecilla 52 que al desplazarse hacia la izquierda 1g
barra 44 supera un escalén 53 de la palanca 30. Una vez gue la rue-

decilla 52 ha superado el escalén 53 y la mitad de acoplamiento 32
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ha sido desembragade de la mitad de acoplamiento 34, la palanca
30 puede girar en sentido antihorario de la Pig. 3, por lo cual
la palanca 29 y la horguilla 26 pueden girar en el sentido hora-
rio de la Fig. 2, y por tanio el manguito de gecoplamiento 21, ba-
jo la accién del muelle 22, puede ser desplazado hacia la izquier-
da y desacoplado de la mitad de acoplamiento 19. Gracias a ello,
las ruedas en estrella 14 y 15, juntamente con su drbol 16, son
hechas girar de la manera ya descrita en el dngulo corrsspondien-
te a la primera fase de conduccién de proyectiles, hasta que la
rotacién de las ruedas en estrella es interrumpida por la. coope-
racién entre el manguito de acoplamiento 21 y la mitad de acopla-
niento 20. Cuando, a continuacidn, la palanca de mano 46 es devuel-
ta en sentido antihorario de la Tig. 3 a su posicidén de reposo y
la barra 44 es desplazada asi nuevamente hasia la derecha, la rue—
decilla 52 de la barra 44 oprimird el escalén 53 de la ualanca 30
hacia abajo de modo que la palanca serd hecha oscilagr en sentido
horario, con lo cual la palanca 29 y la horguilla serdn hechos os-
cilar en sentido antihorario, de modo que el manguito de acopla-
miento 21 serd devuelto hacia la mitad de acoplamiento 19, sepa-—
rédndose asi de la mitad de acoplamiento 20. Como ya se he descri-
t0, las ruedas en estrella 14 y 15 son hechas girar entonces jun—
tamente con el 4rbol 16 en el dngulo correspondicente a la segunda
fase de conduccién de proyectiles, hasta que la rotacidn de las
ruedas en estrella es interrumpida por la coopesacidén entre el
manguito de acoplamiento 20 y la mitad de acoélamiento 1€, Cuando
lz barra 44 es devuelba por complcto a su posicibn de reposo me-
diante la palanca de mano 46, la ruedecilla 51 abandona la leva

48 de la barra 44, por lo cual la horguilla 39 es devuelta a su
posicidn de reposo representada en la Fig. 5 y la witad 4 acopla-

wiento de garras 32 es hecha acoplar nuevamente con la nitad de
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acoplaniento 34 por el muelle 33. Accilomando con movimiento de

~valvén la palanca de meno 46 de la manera anteriormente descrita,

se ha llevado por tanto un proyectil a la posicidn de preparzcidn
cobre las placas de compuerta 55, desde la cual el proyectil pue-
de ser gquitado a mano de gquererse descargar el conducto de :sroyec—
tiles 10. Naturalmente, un nuevo proyectil ha sido sacado simultd-

neamente del cconducto de proyectiles.

Reivindicaciones

Se reivindican como de la propla y nueva invencidén la propiedad

y exfilotacién exclusivas de un :

1). Dispositivo alimentador de proycetiles para piezas automdti-
cas de artillerdfa, para alimentbar los proyectiles desde el extre—
mo inferior, ablerto hacia abajo, de un conducto vertical que pue-
de contener una'pila de proyectiles suverpuestos y esercialmente
paralelos al cafién de la pieza y dispuesto al lado del plano ver-
tical que contiene el cafidén de la pieza, hasta una posicién en di-
cho planoc vertical, con Srganos de presidén pava aplicar una presidn
constante,dirigide hacia el extremo inferior abierto del conducto
de proyectiles, sobre los proyectiles contenidos en el conducto
mencionado, y un d4rbol paralelo al sentido longitudinal de los pro-
wectiles, montado girgborio cerca del extremo inferior ablerto del
conducto de proyectiles, que lleva dos ruedas en estrella cuyo hue-
co entre los brazos corresponde al didmetro exterior de los yroyec-
tiles y que entran en parte en la parte inferior del conducto de
proyectiles, de modo gue un brazo de cada rueda en estrella se en-
cuentra debajo y en el recorrido del proyectil inferior en el con-
ducto de proyectiles, de modo que, haciendo girar el eje de las
ruedas en estrella con las ruedas mismas en un determinado dngulo,
puede alimentarse cada vez un proyectil desde el conducto de pro-

yéctiles, caracterizado por un dispositivo giratorio de blogueo
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del £rbol de las ruedas en estrella que comprende dos dispositivos
de blogueo intermitente que actian alternativamente y que pueden
ser desacoplados, los cuales tienen cada uno un nimero de posicio-
nes de reposo correspondiente a la divisidn de la ruedas en estre-
1la, estando desplazadas sin embargo las posiciones de reposo de
uno de los dispositivos de blogueo intermiftente con respééto a

las posiciones de reposo del otro dispositivo de blogueo en el
sentido de rotacién, y un mecanismo de accionamiento, mandado por
una curva de guia que se mueve al retroceder y al avanzar el ca-
tiln de la pieza, para liberar uno de los dispositivoé de bloqueo
al retroceder y el otro dispositivo de bloqueo al avanzar dicho
cafién.

2). Dispositivo segin la reivindicacién 1), caraciterizado por un
acoplamiento accionado a mano entre el mecanismo de accionamien-
to de los aparatos de bloqueo y la curva de guia, que so mueve al
retroceder y al avanzar el cafién de la pieza, para desacoplar el
mecanismo de accionamiento de dicha curva de guia, y una curva de
guia desplazable a mano para mandar el mecanismo de accionamiento
de los aparatos de blogueo cuando el mismo se encuentra desacopla-—
do de la primers curva de gufa mencionada.

3). Dispositivo segin las reivindicaciones 1) o 2), caracterizado
por el hecho de que el dispositivo de blogueo de rotacibn del eje
de las ruedas en estrella comprende dos nitades fijas de acopla-
niento de garras, enfrentadas y sujetas a clerta distancia sobre
¢l eje de lag ruedas en estrella y un manguito dispuesto entre
ellas, no giratorio pero desplazable axilmente, cuyos dos extre-
mos estdn conformados s modo de mitades wovibles de acoplamiento
de garras, que, por desplazamiento del manguito, pueden ser lle-
vadas altermativamente a cooperar con las mitades fijas contiguas

de acoplamiento de garras, siendo oprimido el manguito por un mue-
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lle hacia una de las mitades fijas de acoplamiento.

4). Dispositivo segin la reivindicacién 3), caracterizado por el
hecho de que ol mecanismo de accionamiento del dispositivo de blo-
queo de rotacidn comprende una doble palanca oscilante alrededor
de un primer eje vertical con respecto al eje de las ruedas en
estrella, uno de cuyos extremos estd acoplado al manguito des-
plazable de acoplamiento mientras que el otro extremo sstd aco-
plado al extremo de un primer brazo de palanca sujeto &.un drbol
vertical con respecto al eje de las ruedas én estrella, al cual
estd acoplado un segundo brazo de palanca gue coopera con la curvs
de guia que se mueve al retroceder y al avanzar el caiién de la
pieza de modo que es hecho girar alrededor de su eje de giro en
sentidos opuestos al retroceder y respectivamente avanzar el ca-
fidn de la pieza.

5). Dispositivo segin la reivindicacién 4), caracterizado por el
hecho de que el acoplamiento accionado a mano se encuentre dis-
puesto entre el primer brazo de palanca y el segundo, y de que

la curva de gufa desplazable a mano codpera con una parte previs-
ta de forma conveniente para ello del primer brazo de palanca de
modo gque dicho brazo de palanca es hecho girar con movimiento de
vaivén en sentidos opuestos alrededor Ge su eje de giro al des—
plazarse la curva de gufa.

6). Dispositivo seglin la reivindicacién 5), caracterizado por el
hecho de que la curva de gufa desplazable a mano acciona el aco-
plamiento accionado a mano.

7). Dispositivo segin una de las anteriores reivindicaciones, ca-
racterizado por un dispositivo de blogueo, accionado a meno, pa-
ra bloguear en una de sus pogiciones el dispositivo de bloqueo

de giro del eje de las ruedas en estrella.

8). "DISPOSITIVO ALINMENTADOR DE PROYECTILES PARA PIBZAS AUTOMA~
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