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P A T  E N T  B D3Ü I NV E N C  I O N

por "DISTRIBUIDOR AIEOmTIUO DE ALIMENTOS FRmoS, EN PAHTICUIÆÏ 

PARA BATATAS FRITAS", a favor Re Don Jean, M arie, Mathieu Eoebe- 

r i g s ,  de nacionalidad holandesa, re sid en te  en Heist^Duinbergen 

(B é lg ic a ) , Beuw íeestlaan , 78— - - -  - -  - -  - - - -  - -  - -  -

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

La invenoión concierne a un distribuidor automático de 

alimentos f r i to s ,  en particu lar para patatas f r i t a s ,  que compren­

de un transportador paso a paso, comandado por un conmutador y una 

marmita para e l aceite que puede ser calentado, en el cual se su- 

5 mergo una espumadera, estando previstos medios para el transbar­

do de lo s alimentos a fr e ír  conducidos por un transportador a la  

espumadera y para el transporte de lo s  alimentos f r i to s  en esta 

espumadera hacia una ventanilla.

La invenoiÓn tiene principalmente por fin alidad , l a  rea líza­

lo oión de un distribuidor automátioo de construcción y íunoionamien 

to simples para la  provisión de porciones de alimentos que puede 

ser muy importante, de modo que lo s momentos de reaprovisiona­

miento pueden ser muy escalonados. Por otra parte , e l método de 

reaprovisionamiento está singularmente fa c ilita d o . A este efecto, 

e l transportador presenta una serie  de soportes para contener la s16
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porciones Ae alimentos, situados a una c ierta  d istan cia  unos de 

los otros, presentando lo s  medios citados, un mecanismo de bas- 

oulaoión que coopera con el transportador para la  basculaoión de 

los soportes.

5 E l transportador presenta, de modo apropiado, una cadena

sin -fín , que se mueve sobre ruedas dentadas, de l a  cual estén 

suspendidos lo s  soportes pudiendo g irar alrededor de un eje s i ­

tuado encima del centro de gravedad de cada soporte.

En una ventajosa forma de realización  de l a  invención, cada 

10 soporte presenta un órgano de conduoción que coopera sobre una 

c ierta  parte del recorrido del transportador, con un órgano de 

oomando f i j o  con respecto a l  d istribu idor, y situado sobre e l re­

corrido del transportador, y siaido  t a l  la  forma del órgano de 

conducción y del órgano de oomando f i j o ,  que e l soporte está  

15 sometido a una rotación alrededor de su e je  citado anteriormen- 

te¿
En una forna de realización particu lar de la  invención,' e l 

órgano de oomando se compone de una leva de oomando f i j a ,  mien­

tras que, e l órgano de conducción, se compone de un disoo concón  ̂

SO trico  con el e je  de rotaoión del soporte y fijad o  a este  último.

En una forma de realización partícuLarmenteeventajosa de la  

invención, el mecanismo de basculaoión presenta una rueda denta­

da sobre l a  cual la  oadena sufre un cambio de dirección,' indu­

ciendo a la  leva de comando a l in terior del codo de l a  cadena 

35 formado por este oambio de direooión, correspondiendo la  d istan ­

cia en el codo, de la  cadena a l  borde activo de la  leva de co­

mando, aproximadamente al radio del disoo.

Otras particularidades y ventajas de la  invención, apareoe-' 

rán en el transcurso de la  descripción que se efectúa a continua 

30 oión, de una forma de realización  de un d istribu idor ai&omático 

según la  invención, siendo dada esta descripción a t itu lo  de
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ejemplo no lim itativo y concerniendo la s  referencias a lo s dibu*

jos esquemáticos adjuntos.

La F ig . 1, es una v is ta  de frente con secoión parcial de 

una forma de realización según la  invención.

La F ig . 3, es una visita de p e r f il  de la  forma de realiza­

ción, según la  F ig . 1.

Las figu ras representan un distribuidor automático para pa­

ta ta s  f r i t a s ,  que se compone esencialmente de un armario -1-, 

en el cual están previstos un transportador -2- y un dispositivo 

de Ricura 3.

El transportador -2-, presenta una cadena cerrada -4-,, en 

la  cual van suspendidos lo s soportes -5-, a una distancia regu­

la r  unos de lo s otros. Esta oadena -4-, pasa sucesivamente sobre 

una serie  de ruedas dentadas -6- a -16-', Una parte de estas rue­

das dentadas está montada en la  parte superior del armario -1-, 

y otra en su parte in ferior, desplazándose l a  cadena a ltern ati­

vamente sobre una rueda dentada superior e in ferior. Asi la  cade 

na -3-, su fre alternativamente un movimiento vertical subiendo y 

descendiendo. El arrastre  del transportador -3-, está asegurado 

por medio de una transmisión por correa o por cadena -18-, por 

un motor -17-, situado en la  parte baja del armario -1-.

Los soportes -5-, suspendidos de la  cadena -4-, presentan 

la  forma de un cilindro cortado en dos, siguiendo el eje de s i ­

metría y están fijad o s sobre un pivote -19- montado sobre la  ca­

dena, el cual pivote, se extiende según el eje de sim etría c ita ­

do y está montado con capacidad de giro sobre e l borde vertica l 

trasero -20-, del soporte -5-.

De modo ooncóntrico con e l pivote -19-, está previsto un 

disco circular -32-1 entre la  oadena -4- y e l borde trasero -20-. 

fijad o  contra este último y girando sobre el pivote -19- por me­

dio de un rodamiento a bolas, mientras .que, la  cara delantera de
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lo s soportes "-5-, situada enfrente de la  pared trasera -80-, es-, 

tá  ab ierta . Además la s  dos paredes la te ra le s , presentan oada una 

de e lla s  un borde -23- y -24-,' d irigido haoia el in terior. En es­

to s soportes se deslizan lo s  c a sille ro s  amovibles -85-, ouya fo r­

ma exterior'corresponde poco más o menos a la  de lo s soportes -5-.

Aproximadamente a media altura del armario -1-, está  previs 

to , detrás del transportador -2-, e l d ispositivo  de fr itu ra  -3- 

para l a s  patatas. Este está  compuesto, de una marmita f i j a  -26- 

para e l aceite  -37-, en e l  oual se sumerge un elemento de calen­

tamiento eléotrioo -28- y de una espumadera -29-, suspendida en 

el aoeite -27-. La marmita -26- presenta en el fondo, una llave 

de vaciado -30- y a su lado un termostato -31-. Un lado del bor­

de de la  espumadera -29-, presenta una prolongación -32- en pen­

diente, l a  oual, se extiende oblicuamente haoia la  zona en l a  

oual se encuentra el transportador. La prolongación -32-, de es­

ta  espumadera -29-, está f i ja d a  sobre un eje  g irato rio  -33-,' e l 

cual se extiende perpendioularmente a l  plano vertioa l en e l cual 

se mueve l a  cadena -4-, y está situado encima del borde de la  

marmita -26-. Este e je  -33- está movido por e l  motor -34-, por 

intermedio de un sistema de biela-manivela. Este último se compo­

ne de una transmisión -35- por correa o cadena, l a  cual arrastra

un disco -36-, sobre e l que está  f i ja d a  una b ie la  -37- unida, a 
su vez, por b isagra a una b ie la  intermedia -58-,la  cuái, a su vez,; 

g ira  con una b ie la  f i j a  -39- montada sobreseí eje -33- perpendl-, 

cularmente a é l .  La espumadera -29- toma a s i  dos posiciones ex­

tremas durante una vuelta del d isco  -36-; la  primera posición, 

representada en lin eas continuas, corresponde a l a  fr itu ra  de la s  

patatas, mientras que l a  segunda posdoión, representada en trazos 

interrumpidos, corresponde a l  vaciado de la  espumadera -29

En la  parte del armario -1-, encima del d ispositivo  de f r i ­

tura -3-, está previsto un mecanismo de basoulaolón para lo s so-
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portes -5-. E ste, está compuesto de dos ruedas dentadas -12,. y 

-13- ,  situadas una encima de la  otra y girando libremente sobre 

la s  cuales la  cadena -2- sufre un cambio de dirección, y de una 

leva de comando -40- situada en el interior del codo formado pon 

5 el cambio de dirección de la  cadena -2-3 la  distancia de la  ca­

dena -2- al borde activo -41-, de l a  leva de comando -40-, co­

rresponde poco más o menos a l radio del disco -22-. Asi, duran­

te  e l desplazamiento de la  cadena -2- sobre la  rueda dentada 

-12-, e l disoo -22- del soporte -5- montado sobre esta parte de 

10 la  cadena, es al mismo tiempo aplicado centra el borde -41- de 

la  leva de oomando -40-, de modo que este disco -22- rueda sobre 

este borde -41- causando a s i  la  basoelación del citado soporte 

-5-. Esta parte de la  cadena -2- es guiada a continuación por 

la  rueda dentada -13-, siendo a s i  alejado el disoo -22- del so . 

1S porte -5- citado, del borde -41-, de modo que el soporte -5-

vuelve automáticamente a su posición horizontal prim itiva. A un 

nivel más bajo, l a  cadena sufre un cambio de dirección contrario 

a l cambio de dirección citado anteriormente, por el paso de la  

cadena -3- sobre la s  ruedas dentadas -14- y -15-.

20 Debajo del mecanismo dé basculación, está previsto un con­

ducto de admisión -42- en pendiente hacia l a  espumadera -29- f i ­

jo  con respecto a l  d istribuidor, el cual se extiende después por 

debajo del soporte -5- a bascular, hasta la  prolongación -32- 

del borde de la  espumadera -29-, mientras que un segundo oenduo- 

2B to  análogo -43-, llamado oonduoto de evacuación, se extiende ca­

s i  simétricamente oon respecto al plano horizontal que pasa por 

e l eje -33- y está  situado encima del codo de la  cadena -2- for­

mado por la s  ruedas dentadas -14- y -1S-. Los conductos -42- y 
-43- están pués situados de ta l  modo que, en la  primera posición

30 de la  espumadera -29-, la  prolongación -32- en pendiente, del bog 

de de esta última, alcanza la  parte in ferior del conducto de ad­

misión -42- y en la  segunda posición, l a  parte superior del con-
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duoto de evacuación -43-.

Entre lo s Aos conductos, se prevé también en el armario 

-1 - ,un lugar para la  incorporación Ae un sistema conmutador -44- 

e l cual pone el d istribuidor en marcha por la  introducción Ae una 

S moneda en la  ranura -4S-.

El funcionamiento Ael d istribuidor se efectúa del modo s i ­

guiente. Por la  introducción Ae una moneda en la  ranura -45-, e l 

conmutador -44- pone en marcha una minutarla y el motor -17- se 

pone en.movimiento; por intermedio Ae este último, e l transpórta­

lo Aor -8- sufre un desplazamiento según la  flecha -46- Ae una d is­

tancia correspondiente-a la  Aistanoia entre dos soportes -5- su- ' 

cesivos. La detención Ael transportador -8-, es obtenida por me­

dio de un relevador, e l  cual, a l  paso de un soporte -5- sobre una 

rueda dentada -11-, es comandado por un contacto de resorte -47-. 

15 Este último se encuentra entre la  cadena y la  pared sobre l a  

cual la s  diferentes ruedas dentadas -6- y -16- están montadas 

enfrente de la  cadena -4- y coopera oon el extremo lib re  del p i­

vote -19- que sobresale por la  parte trasera de l a  cadena -4-, 

para inducir automáticamente al transportador -8- a l a  detención. 

80 Un soporte -5- es de esta forma induoldo a g irar  por e l mecanis­

mo de basoulaoión, de modo que la s  patatas f r i t a s  del oasille ro  

-25- que se encuentra en el soporte -5-, caen en e l conduoto de 

admisión -42- y son ocnducidas por el borde prolongado -38- en 

la  espumadera -39-. Por intermedio de la  minuteria arriba ihdl- 

35 cada, el motor -34- es puesto en maroha después de un cierto tiem 

po y e l disco -36- efectúa una revolución completa, efectuando le  

espumadera -29- también una rotación alrededor del eje -38-. Pe 

este modo, l a  espumadera -89- es-elevada'del ace ite , como se ha 

indicado en trazos interrumpidos en la  figu ra  1, para ser devuel 

30 ta  a su posición prim itiva durante l a  segunda parte de la  revo­

lución del disco -36-. De esta  forma, la s  patatas f r i t a s  son



3 2 3 6 1 0
guiadas a lo  largo del boxde prolongado -38-, haoia e l oonducto 

de evacuación -43- donde caen en un casille ro  -25- vacio que se 

encuentra debajo. Este soporte -5-^se encuentra a l a  altura de 

una ventanilla -48- y es mantenido inmóvil con la  ayuda de "clips?

Después de la  revolución ccmpleta del disco -36-, el motar 

-34- es detenido a l mismo tiempo que la  ventanilla -48- es de­

senclavada por medio de un relevador de doble efecto, no repre­

sentado en lo s dibujos. El desenolavamiento de la  ventanilla 

-48- es' anunciadó por^medió de Uaa^pequeña lámpara-testigo, de 

modo que en este momento el p e s t il lo  de la  ventanilla -48- pue­

de ser elevado y e l ca sille ro  con la s  patatas ya f r i t a s ,  puede 

ser retirado del axmario -1-.. ¡Por el cierre de la  ventanilla, 

el d istribuidor queda en estado de reposo y el d o lo  puede vol­

ver a empezar.

Los casille ro s -85- están construidos de t a l  modo, que una 

vez oolooados en lo s soportes -5-, sobresalen ligeramente en sa- ' 

lediao por e l lado abierto de estos soportes. Esto permite con­

tro lar  automáticamente, por medio de una célula fo toeléctrica , 

la  cantidad de porciones de patatas f r i t a s  que se encuentran en 

e l d istribuidor.

E l distribuidor según la  invención, presenta aún una mar­

mita de aprovisionamiento -51- con aceite  o grasa para fre ír  l i ­

quida. En el fondo -58- de esta  marmita -81-, está instalado un 

conduoto -53- que se extiende hasta el nioel del aoeite -27- en 

la  marmita -86-. Por medio de un sistema de válvula -54- previs 

to  en el fondo -52-, entre el conduoto -53- y la  marmita -51-, 

el aoeite -27- en la  marmita -86-, es mantenido a un nivel cons­

tante. Por otro lado, está prevista la  disposición de una ohime- 

nea de evaouaoión -55- oon un ventilador -56- montado en su in­

te rio r, enoima dé la  marmita -86-, para l a  evaouaoión de lo s  va­

pores del aoeite, mientras que, en el conduoto de evaouaoión -45.
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de lo s  f r i to s ,  pueden ser prev istas unas-aberturas para la  eva­

cuación del aceite superfluo llevado con la s  patatas f r i t a s ,  el 

cual es recogido en una arqueta de drenaje -57*.

E l distribuidos según la  invención permite d iv isar anterior­

mente lo s  alimentos que han sido pasados una primera vez por la  

fr itu ra  en porciones en lo s ca sille ro s  -35- y dejar pasar por a l­

to estos últimos por algunos momentos en lo s soportes -5- del 

d istribu idor. Los mismos casille ro s -35- sirven pués a s i  a l olien 

te , de modo que no es necesario preveer un sistema particu lar de 

soportes de recip ientes. La espumadera -89- es de forma simple, 

lo  que permite 'una f á c i l  fabricación . Por otra parte, la  provi­

sión puede comportar 100 porciones sin  que la s  dimensiones del 

armario -1- sean muy grandes. Este armario -1- puede ser,' por 

adaptación de-su longitud, alineado con otros aparatos automáti­

cos, cono por ejemplo distribuidores automáticos de café .

La invención no está evidentemente lim itada tan sólo a la  

forma de realización descrita más arriba , y dentro del maroo de 

la  presente so lic itu d  de patente, pueden ser aportadas modifica­

ciones a la  forma de realización desorita anteriormente en lo  

que concierne a la s  formas, composición, disposición y e l núme­

ro de lo s  elementos u tilizad os para la  realizaoión de l a  inven­

ción.

-  N O T 4  -

Se reivindica cono objeto de l a  presente Patente de inven-

36 ción:

19.- D istribuidor automático de alimentos f r i t o s ,  en p a rt i­

cular para patatas f r i t a s ,  que comprende un transportador paso 

a paso comandado por un oonmutador y una marmita para el aceite^ 

que puede ser calentado, en la  cual sé sumerge una espumadera^

30 estando previstos medios para el transbordo de lo s  alimentos a 

f r e í r  y para el transporte de lo s  alimentos f r i to s  en esta  espu-
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madera, hacia una ventanilla, caracterizado porque el transpor- 

tador presenta una serie  de soportes dispuestos a una cierta  d is-  

tanoia unos de otros, pudiendo ser dispuesto en cada uno de los 

soportes, un recipiente que contiene una porción de alimentos, 

presentando lo s  medios citados un mecanismo de basoulaoión que 

coopera con el transportador para la  hasculación de lo s  soportes, 

estando montado este mecanismo encima de l a  marmita, de manera que 

permita vaciar el contenido de dichos recipientes suspendidos en 

lo s s qportes situados encima de l a  marmita, en la  espumadera de 

esta última.

28.- El propio distribuidor automático, según la  reivindica­

ción 18, caracterizado porque el transportador, que sufre a la  al­

tura del mecanismo de basculación un oamblo de dirección y que 

oomprende una cadena provista a distancias regulares de soportes 

que giran alrededor de un eje horizontal y que se mueve sobre 

ruedas dentadas, comprende una leva de comando dispuesta en proxi 

midad del codo de l a  cadena formado por el citado cambio de d i­

rección, correspondiendo sensiblemente l a  distanoia de la  cade­

na hasta el borde activo de la  leva de oomando, a l radio de un 

disco conoóntrioo con el eje de rotación de cada uno de lo s so­

portes y siendo so lid aria  de esto s últimos.
3%.<- El propio distribuidor automátioo, según la  reivindi­

cación 25, caracterizado porque cada soporte está montado con su 

pared enfrentada a la  cadena en un plano paralelo a l  plano de 

desplazamiento de l a  misma, quedando abierto el lado opuesto a 

esta  pared, y estando previsto el precitado disco entre esta úl­

tima y la  cadena.

4e..- El propio distribuidor automático, según la  reivindi­

cación precedente, caracterizado porque la s  paredes perpendicu­

lare s a l  plano en el cual la  cadena*se desplaza presentan cada 

una en sus oaras in teriores, una guia que permite mantener el re-
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cipiente dispuesto en lo s soportes durante l a  basculación de es­

tos últimos.

5a .- D istribuidor automátioo, según una de la s  reivindica­

ciones precedentes, caracterizado porque l a  espumadera está  mon­

tada de modo g irato rio  sobre un e je , e l  cual es sensiblemente per 

pendioular a l a  dirección de desplazamiento del transportador, 

sumergiéndose dicha espumadera, en una primera posición, en el 

aceite y quedando sensiblemente vuelta fuera del aoeite en una 

segunda posición, por rotación alrededor de este  e je .

69,*. El propio distribuidor según l a  reivindicación anterior, 

caracterizado porque el eje de rotación de la  espumadera, está  

situado a l a  altura del borde de l a  marmita y sobre un lado de 

la  misma.

79,- El propio distribuidor automático, según l a  reivindi­

cación 6a, caracterizado porque e l  borde de l a  espumadera, del 

lado de su eje de rotación está  continuada en una ttelgada pro­

longación, la  cual está inducida en pendiente hacia e l exterior 

oon respecto a la  marmita.

89 .-  D istribuidor según l a  reivindicación precedente, ca­

racterizado porque el citado borde prolongado orusa oblicuamente 

el eje de rotación de la  espumadera.

99.- Distribuidor automático según una de la s  reivindica­

ciones precedentes, caracterizado porque debajo del soporte in­

vertido por el mecanismo de basculación, está  previsto un con­

ducto de admisión f i j o  y en pendiente para pasar lo s alimentos 

a la  fr itu ra , que se extiende hasta l a  espumadera, a s í  o ono un 

conducto de evacuaoión f i jo  y en pendiente, e l  cual se extiende 

a p artir  de un nivel más bajo hasta un soporte situado debajo de 

este  n ivel.

109 ,. D istribuidor automátioo según l a  reivindicación96,ca­

racterizado porque en la  primera posioión de l a  espumadera, la
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delgada prolongación de esta última alcanza la  parte baja del 

conducto de admisión y en la  segunda posioión, l a  parte a lta  del 

oonducto de evacuaoión, siendo ta l  la  posición de la  espumadera 

con respecto a estos conductos f i jo s ,  que en la s  dos posiciones 

su prolongación presenta cada vez la  misma pendiente que lo s con­

ductos f i jo s .

l i s , -  El propio distribuidor automático, según una de la s  

reivindicaciones 2* a la  10a, caracterizado porque están previs­

ta s una serie  de. ruedas dentadas montadas una a l  lado de la  otra 

en la  parte superior e in ferior del distribuidor, pasando a lte r­

nativamente la  oadena del transportador sobre una rueda superior 

e in ferior segiin un reoorrido en forma de bucles sucesivos.

l a s . -  DISTMBU3BCR. AUTOMATICO DE ALIMENTOS FRITOS, EN PARTI- 

CULAR PARA PATATAS FRITAS.

Madrid', de Febrero de 19 66.-
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