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PRIMER CERTIFICADO DE ADICION

cuyo privilegio se solicita pava Espaiia,
sus territorios y plazas de soberania,

a favor de:
CROUZET S.r.l.

entidad italiana, domiciliada en Via

-

Valcava n? 6, MIDAN, Italia, relativo a:

NYEJORAS EN EL OBJETO DE L4 PATENTE DE
INVENCION N® 319.613, POR PERFECCIONAMIEN-
T0S EN LOS DISPOSITIVOS PROGRAMATORES PARA
MAQUINAS AUTOMATICASM
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Inventor: dJdean Julien Davin.

Prioridad:s Solicitud de Patente en Italia
§;63570/65 (adicidbn) del 20 febrero
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MEMORTA DESCRIPTIVA

La patente principal {presentada en Fepafia sl dia 5 de
noviembre de 1965 con el n? 319.613 por "Perfeccionamientos
en los dispositivos progrsmadores pars magquinas automaticas")
se refiere a un progremador perfecclonado en el cual unas le
vas, movidas con un movimiento rotativo, genersluente de pa-

80 & paso, definen, mediante su perfil, un progreme general.-

Gracias a una leva suplementaria, de un tipo cualguie-
re, llamada leva memoris, se tiene la posibilidad de modifi-
car el programa general, para transformarlo en un programa

particular. = = = = = = = = = = = = = - -~ -——— - - -

Las levas memoria pueden ser inbtercaembigbles y estar do
tadas de un dispositivo de montaje rapido, en el cuel caso
el utilizador posee tantas levas cuantos progremas particu-

18785 S0 PLOVONe = = = = = = = = = = = = = . -—————— - -

Las levas memoria pusden montarse de modo definitivo y
en oste caso el mumero de los progremes particulares es en—

> 03 . ,
La leva memoria define el programa de modificacion del

programe general pars transformerlo en un programa particu~

LB e ™ o me o oam . e o em e - e e e e o e e e e e e o -

Para reslizar 2l modificacidn, la leva memoria manda,
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en el momento deseado, la substitucion de la rotacidn de pa
so a2 paso normal de las levas por una rotacion répida, lo
que permite contar como cero algunas partes del programa ge

NOYZL: = = = o = - o = - e - e - - e - -

La citada solicitud de patente se refiere tambien a un
cambio de velocidad con diversas relaciones, el gual permi-
te mondar la rotacion paso a paso a verias velOCidades. La
seleccion de les diversas velocidades se consigue por medio
de une piste especial de la leva memoria, lo que permite,pa
ra el conjunto, no s0lo suprimir algunas partes del. Drogra—~
ma general, sino tambieén prolongar determinadss fases del

MISMOe = = o = on o - e e e v me o e e e e e o e o e e e

El presente certificado de adicion tiene por objeto u-
na disposicion ventajosa que permite, utilizando ~lgunos e-
lementos descritos en la patente principal, simplificar el
conjunto y en particular suprimir el mecanismo de arrastre
peso a peso, dispositivo que, en la patente principal, se

considera como conocido y del dominio publicos — = = = = -

Puesto que, segﬁn la potente prineipal, se dispons de
un acoplamiento que permite, a partir de una entrade a alta
velocidad, dar lugsr al avance rapido del bloque de las le-
vag, haciendo evenzar ropidamente algunas fases del progra-
mador genefal prevaleciendo sobre el arrastre normal dado
por el movimiento de paso o paso, ss evidente que se podré
mandar fHeilmente durante un periodo oreve y de modo perié-
dico dicho =coplamiento, o fin de hacer avongar en un paso
el bloque de l=s levasg, 1lo que hace indtil el dispositivo

de avance paso = paso, bastonte .complejo, utilizado hasta
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OO Oe = o w w oo wm = o m oom v mw em ew me m e en e e o oew e e e we

El mando, para un tiempo breve y periodico, del acopla~-
miento esta mandado, 8 su vez, por una leva arrastrada'me—
disnte la entrada & gran velocidad, independientemente del
mendo del mismo mcoplemiento, medlente la leva memoria, que
permite, segin el progrsme particulsr preelegido, unir nas
de un poso del avance poso 2 paso, & fin de abreviar deter-

minadas fases del progrome principale = = = w = w o - v - -

- 14
Si el progremesdor est2 destinedo » una mequine lavado-
re, lo leva de mando paso a paso puede unirse venbtajosomen—
te & la leve de mendo de la inversidn del sentido de rote-

cidn del tanbor. = = = = = = = = — - - -

EL mendo propismente dicho del =mcoplamiento nuede ser
puramente mecanilco o electromecénico, permitiendo esta ulti-
v ’ . ]
mz solucion, con mucha flexibilidad, un gren numero de com-

binaciones ventajosss. Por ejomplo: = = = = = = = « « = ~

mediante la seleccidn memuwel, la eleccion de la frecuen

cia de los impulsos paso 2 paso para un progronador determi-

mediante una seleccidn sutomatice programada sobre una
o0 sobre variss pistes especiales de la leva memoris, la e-
. [4 3
leccion de uns frecuencis durante uns parte del progreme y

de otras frecuencies duwante el curso de otras partes del pro

Los sistemss conocidos de avance paso s paso se conci-

3 . 14
ben en general pere determiner un bloqueo en posicion entre
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cada rotacion de un peso. = — = = — = ~ = -

BEn 13 solucidn propuesta, el mantenimiento en pogicidn
entre dos impulsos se realiza mediante un disco dentado
cuyos dientes colaborsn con un drgano mentenido elésticameg
te, por ejemplo uns esferas o mejor ain un Tiador resisten-
te, 1o que permite, con un perfil apropiado ds los dientes,
oonﬁtituir un dispogitivo satirretorno el cusl inpide al u-
tilizador girer menuelmente el blogue de l2s levas en senti-

. . - re
do inverso 2l de 1o merches normal, 1o gque perjudicsris a los

organos de contacto meniados por el blogue de lsos levas. — -

Ldemes, el disco dentsdo libera la funcidn de una leva,

. . ’ .
mondendo un contacto de autosxcitecion del ecopl-miento, el
cual mentiene este uwltimo en posicién engrannsd2 ezactomente

3 ’ » .
duronte la duracion de un paso, siendo, sl impulso dado por

©

- ’ . »
el engranado, de ung duracion inferior & un pasOe = = = = =

’

Todes estas caracteristicns, y otros edn se harsn mes
evidentes de la descripcién particulsr sizuiente de une rose~
. 4 { . P .
lizacion dedz 2 titulo de ejemplo, en forma algune limitati-

v0, ¥ haciendo relerencie & los dlenos »nexos en los cuales:

Le fig. 1, gque evoca los puntos esencirles de la fig. 3
de la patente princinal, representa GSqueméticmmente un pro=-

’ . ’
gremador sezun la invenelon; = = = = = = = - e - - - - - - -

la fig. 2 representa, de modo mas detalledo, los 6rga—
nos de inmovilizacion del blogue de les levas y los contac—

tos de autoexcitecidn del ccoplamiento; - = = = = = = = = =

lag figs. 3-4~-5-6-7 son esquemas que representan, en-
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La fig. 1 represente esquenaticamente un progromador.

Dos plecas 1 y 2 unidas mediante borras 3 constituyen un bas

LiQOT e = v = o e o e e e e e o e e . e o e e e e

Entre las plocas sirs el bloque de las levas 5, el cual
pressute por 1o menos una leva, como por ejemplo la 4. Il
blogue de les leves es soliderio del eje 6 y lleva, sobre si
superficie lateral, un dentado inclinado con dientes de sie~
rre S5a. Una rueda 7 gira libremente sobre el eje 6 ¥ este
errastrada permenentemente por una rueda 3, solidaria del e~
je 9 de un motor sincrono, no représenﬁa&o. Il cubo de la
rueda 7 presents, sobre uns superficie latersl, un denitado

inclinedo con dientes de sierra Ta enfrentado a2l dentado 52.~

La ruedé 7 cue gire sobre el eje 6 presenia un juego
longitudinel que permite, si se mentiene en un sentido o en
el otro, hacer engrenar o no los dos dentados T2 y 52. Cuan—
do tiene luger elengrane, el bloque 5 de las levas es erras—

trado 2 l2 misma velocidad que la rueda Te = = = = = = = = =

Tl engrane se menda por el electroimen 10 cuysn ermedu-

re movil 11 colabore, mediente un dedo 11, con la gargenta
.’ . ’

Th del cubo de la rueda 7. Cuando el electroimen no esta ex

citado, un resorte de retorno 12 determina el desacoplamien

Los bornes 13a y 13b de la bobine 13 del electroiman 10

son consctados, mediente el contacto movil 14 ¥ el contacto
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£ijo 15, 2 los borneg 16 y 17 de una fuente de corriente. -

Una leva, 13, que lleva un diente 17a y solid-riz de
g rueda 7 cierra, = cada vueltz, durcsnie una cerrers ansu-

lar fija, el contacto 14-15, determinendo ssi 1o slimenta-

cion del electroimsn 10 y el ecoplamicnto Ta~5g. ~ = = — -

El blogue 5 de las levas es arrastrado en un pRSo,cuyo
valor angular es izual o aquél durante el cucl esta cerrado

el contacto 14=15. = = = = = = = o 0 = = w0 - - - - - - -

Durants el periodo de reposo entre dos posos sucesivos,
la posicion del blogue 5 de las leves se fijs mediente un
fiador resistente 19, gue ziras sobre une de lss barres 3y
cuyo diente 19a se mantiene elisticamente, mediante el re-
sorte 20, contre lez periferin de un disgco dent~do 21 solida-
rio del blogue 5 de las leves, cuyas muescas 21z presentan
una forma tal que la rotacidn no puede mendarse, ni tan so-
lo menuelmente, més que en el sentido normel de funcionamien

FTOw o = o o o = e e e e e e e e e e e e e e e e e m e -

Las levas como las indicedas con 4, mendando contactos

como los 22-23, definen un progroma genersl. = = - = = — = =

Una leva memoria 24, solidnriz en rotecidn con el blo-
que 5 de las levas mand~, mediante une pista 24a, un pulsa-
dor 25 el cusl mander, 2 su vezs, el combacto 26-27 montado e~
léctricamente en rarslelo con el conbacto 14-15, de modo tal
que durante el tiempo en el que la pista 24a de la leva 24
mentiene cerrado el contacto 26-27, el blogue 5 de l~s levas

es arrastrado de modo continuo a 1o velocldsd rapide constan
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te de 1o ruede 7. ILa leva memoria 24 tiene pues la funcidn
de modificer el progrema genersl para trensformarlo en un

progrema perticnler, = = = = m @ = = - e - e - - - - - -

] 4 0
Si el progremsdor estd destinsdo a wna maquina lavado-
ra automética, una sesunda leva Te, solidaris de la rueda 7,

mendera la inversidn del sentido de rotacidn del tambor. - -

Bs evidente que el dispositivo anteriormente descrito
es capaz de determinsr absolutemente todas las combinsciones
ventajosas que era posible obtener con el progremedor descri
to en la patente principel, as{ como una simplificecidn im~
portante, en tanto el presente dispositivo no necesita una
entrads especial de rotzcion paso = paso y por consiguiente

tampoco precisa del mecenismo pera producir dicha rotacion

EL presente dispositivo utiliza lo posibilided de accio
nar, e voluntad y & gran velocided, de modo temporal, el blo
que de las leves para producir el avance paso & peso el cual,
después de t0do, no es mfs que un evence rapido periddico de

pequefle amplitud. = = = = = = = = = = = = .- - - - - - -~

He sido suficiente afiadir muy pocos elementos, es decir
el disco 21, el fiador 19 y el resorte 20 del mismo, le leve
18 v el contacto 14~15. De la parte siguiente de la presen-

te memoris se herd evidente que este dispositivo, mas simple,

- permite un numero aun mayor de combinsciones que el descrito

en 1la patente principel, mas complicadOs ~ = = =~ = = = = = ~

La figura 2 ilustra detallada y esquemsticomente el fia~

dor 19 que colabore, mediante su diente 192, con las muesces



10.

15

20.

25.

21z del disco 21. Tas muescas 212 se utilizen ademds sora
mendar le lamina del contacto 28 mediante un diente 28a. Du-
rente la rotecion de un preo, el contrcto 28~20 estd cerra-
do; este contacto esta montado en paralelo con los contac-
tog 14-15 y 26-27 (fig. 3) y tiene la funcidn de mantener ex
citeda le bobina 13 durente la rotecion de un paso. Esto es,
de hecho, una medids de seguridad necesaria psra el cierre
del contacto 14-13, puesto que por no ser inmediato el arres
tre sucede inicielmente que los dentados 7a, que se hellan
en uns posicidn angular relativa cualquiera respecto & los
dentados 5a, entran en colncidencie de paso # Tin de que se
inicie el orrastre. Se deduce de ello que el sngulo de a-
rragtre delimitado mediente el diente 182 no es preciso mas
que con le aproximecidn de un diente del dentrdo Ta. Gre-
cieg a la presenciz de los contactos 28-29 se tendrs un fun-

clonamiento sezuro y precigle = = = = = = « -~ - - -~

El diente 18z y log contactos 14-15 determinen la exci-
tacion de la bobina 13 durante un angulo de rotocion netamen

te menor que el valor ~ngulsr de UN DPASO: = = = = = = = = ~

La bobina 13 ge mantiene en excitacion dursnte todo el

avance de un paso, mediante el contacto 28-29. = = = = = « =

Para tener en cuents de que el desacoplomiento bajo la
accidn del resorte 12 no es instantdneo, ol diente 232 se re
gularé pars mender la interru@cién con una pequefla santicipa-
cidn angular a (fig. 2) cuyo velor se determingré directamen

te en lo précticf. = = = = = — - - - -~

1 periodo del movimiento paso =2 peso es iguel 2 la du-
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racion de una revolucidn completa de la rueda 7. — — = = =

Si la leva 13, en lugar de un solo diente 18a, posee n
dilentes igualmente distribuidos, resulta evidente gque dicho

periodo quedara subdividido Por Be = = = = = = = = = = « =

La figura 4 representa un esquems que ilustra, = titu-
lo de ejemplo no limitativo, une combinacion ventejosa que
permite une seleccion menusl de la frecuencis de los impul-

SOS PESO & PASO. = = = = = = = = = - - - - - - ——

Ia leve 18 esta dotads de un diente 18a que mends, en
el curso de una revolucion completa, sucesivemente, gl bre=-
ve clerre de cuatro contactos 14~15, 14a~15a, 14b~15b v 14c-~
15¢, distribuidos igualmente elrededor de la leva 13. Todos
los contactos méviles 14, 14a, 14b, 14c estén conectados en-

tre s{. Se pusden entonces obtener las siguientes Tases: -

12) Solo el contacto 15 esta conectado permenentemente
a un borne 132 de la bobina 13; el funcionsmiento es enton-
ces el mismo que el correspondiente al esquema de la fig. 3
y el per{odo de paso 2 paso es iguel a la durecion de una

vuelta de la rueda Te = = = = o w = m oo o oo oo = e oo

22) Se bajs el pulsador 30 el cusl, cerrando el coutac-
to 30z pone el contacto fijo 15b, desfasado en media vuelta
respecto al contacto 15, en conexidn con el borne 132 de la
bobina 13. La bobina 13 es excitadz dos veces en cada vuel-
ta de la leva 18 y de la rueda 7, siendo, sl periodo de pa=

S0 a paso, la mitad del Precedento. = « = = = = = = « = = =

32) Se baje el pulsedor 31 (no tiene importancis si el
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pulsador 30 permanece bajado o no) estando entonces los cua~

tro comtactos fijos 15, 15a, 15b, 15c en conexion, mediante
el cierre & los contactos 31a, con el borne 13a. ILa bobina
13 es excitada cuatro veces para cada vuelta de la leva 18,
siendo, el periodo de paso a paso, la mitad del precedente

¥y un cuarto del Primero. = = = = = = = = = = = = ~ - = = & «

La figura 5 ilustra, a titulo de ejemplo no limitativo,
una combinacion ventajose en la cual la seleccidén del perio-
do de paso a paso es efectuads antomaticamente por l= leva
memoria, la cual presen%a a tal fin, ademas de la pista nor-
mal 24a, una pista suxiliar 24b que mande un pulsador ais~
lante 32. ®1l conmbacto fijo 15 ests siempre consctado al bor
ne 13g de la bobina 13 y & un contacto movil 33 que puede
desplazarse mediante el pulsador 32. El contacto fijo 15b,
diemetralmente opuesto 2l contacto 15, estd conectado a un

contacto 34 tambion mOvil. = = = = = = = = = = = = = = = = =

Los contactos fijos 15a8 y 15¢ eston unidos a un contac-

to 35. Ta pista 24b puede presentar tres niveles: - - - -

12) En el nivel mas bajo, el pulsedor 32 estd en repo-
S0, el‘contacto entre 33 y 34 esta abierto y sblo sl contec-
to 15 fijo esta conectado a la bobina 13, mientras el diente

18a da un impulso p2so a2 paso para czda vuelta de 1a leve

180 ----------------------------

22) En el nivel medio de la pista 24b, el pulsador 32
presioha el borne del contacto 33, el contacto entre 33 y 34
se cierra, el contacto fijo 15b esta eléctricamente conecta~

do al contacto 15 y la leva 10 mediante el correspondiente
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diente 182 dara a la bobina 13 dos impulsos por vueltz. — =

32) En el nivel més alto de la pista 24b, el pulsedor
32 presionz aun més el borne 33 el cusl presiona, & su vez,
la lamina 34 de modo tal que cierre el contacto emtre 35 ¥
34. Todos los contactos fijos 15, 152, 15b, 15¢c estén en-
tonces conectados y la leva 18, mediante su diente 18g da

a la bobina 13 cuatro impulsos por vVuelig. = = = = = = T -

Como se observa, gracias a la pista 25b de 1o leva me-
moris, el progremador puede accionerse dursnte determinadas
partes del rrograma con cierta velocidad de impulsos paso a
paso, durante otras partes con una segunds velocided de im~
pulsos paso a paso y durante otras partes con una tercera

velocidade = = = = = = = = 0 - - - - - - - - -

BEs evidente que la figura 5 muestra una combinacion que
permite tres velocldades, pero seria posible prever igual-
mente un meyor numero de velocidades, sin salir por ello del

ambito de la presente invencion. — = = = = = m m = = = - - -

La figura 6 presenta, = titulo de ejemplo no limitati-
vo, otro medio pera obtener el mismo resultado que el que se

obtiene con el dispositivo de la fig. 4. = = = = « = = = = =
La leva 18 presentz varias pistas 18', 18'!': = = = =~ =

12) La pista 13, mediente un diente 132, menda el cie-
rre del conbtacto 14~15 y envia un impulso por vuelte a la
bobina 13. Il periodo del paso a2 paso e8 igual a la durae~

cion de una vuslta de la leva 18 y de la rueds Te = = = = -

22) Bajando el pulsador 30, se cierra el contacto 30a
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¥y la pista 16', mediente su diente correspondiente 13'b, men

da a cada vuelta el cierre del contacto 14'-15'. Como el

diente 18'b esta desfasado en media vuelta respecto al dien
te 18a, la bobina recibe dos impulsos por vuelta. El perio-
do del paso a paso es de la ﬁitad de la duracidn que el pre-

COUABNTO: = o = o= = m h e e m m e e o e e e o ome e o

32) Bajendo el pulsador 31, se cierra el contacto 31a
(no importa si el pulsador 30 permsnece bajado o no), la pis
ta 18'' mediante los dientes 18''b, 18''g, 13''d, desfasados
en 902 respecto al diente 182 menda, a cada vuelta, tres ve-
ces el contacto 14''-15''. Ta Dbobina 13 recibe, cuatro ve-
cos por vuelta, un impulso. TLa duracidn del periode de pa-

80

)

1 paso es la mitad del precedente, es decir un cuarto del

primero. __________________________

Sobre el vorne 13b de la bobina 13 hay representado un
contacto 36 ablerto. Dicho contacto puede cerrarse por ejem
plo mediante un termostato una vez se ha alcenzado la tempe-

ratura A6 1avVaGOe = o o mm v o o o o e me e mm w  en e e e e

De este modo el =vence paso & pasb del blogue de las lg
vas, es decir el programa, no se inicia, en efecto, entes de
que 8¢ haye alcanzado la temperatura de lavado, pero la leva
de inversion Tc, solidaria de la leva 18 y de la rueda 7 ha
podido, » pesgor de esto, durente el celentsmiento, mandar el
tambor para mezclar los detergentes y eviter la deteriora-
cidn de los tejidos a causa de una concentracion localizade

demesiado infens@. = — = = = = = = = = = = = = = oo - - -

Finalmente, se ha representado un contactc 37 de mando
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pogibilidad de establecer un mendo 2 distancles para hacer

avanzar el blogue de las levas a voluntad del utilizsdor. -

La figure 7 se corresponde a la Tigura 5, ssi como la
figura 6 se corresponds a la figura 4 y musstra, esqueméﬁi-
camente a titulo de ejemplo, el mendo con mas de una veloci

dad del progremedor, en el caso en que lz leva 18 presente

nas de una Pis‘ta, —————————————————————

Las velocidades anteriormente dichas se seleccionsn me=
diante une pista suxilier 24b de niveles distintos de la le-
va memoria 24. Los diversos niveles corresponden a diversas
posiciones reletivas de los contactos 33, 34 y 35, como se

ha expuesto precedentemenie a pr0pésito de la fige 4e = = =~

N O T A

Se declaran de novedad y propieded para Espafia, sus- fe~

REIVINDICACIONES

1.~ Mejoras en el objeto de la patente de invencion n?
319.613, por "Perfeccionamientos en los dispositivos progre-
madores pars maguinas automaticas",del tipo de dispositivos
que comprenden un bloque de levas que tiene por 1o menos una
leva gque define un programa general, un dispositivo de arras
tre de paso a paso de tipo conocido, una entrada para alta
velocidad, un acoplamiento para arrastrar el bloque de levas
a la velocidad mas elevada y una leva memoria gue manda di-

cho acoplamiento para arrastrar temporalmente el bloque de
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lovas a alta velocidad pera realizar un progrema particular,

caracterizadas porque se preven medios para obtener el movi-
miento de paso a paso acoplando, durante un breve periodo de
tiempo y de un modo periédico, dicho bloque de levas con di-
cha entrade o alta velocided, estando constituidos dichos mne
dios por una rueda movida a gran velocidad, solidsria de una
leva la cual, 2 cada vuelita, colabora con un contacto y cie~
rra 8l circuito de mondo del acoplamiento durants una carre-
ra angular fija de modo que a cada vuelta de dicha leva de

nando dicho blogue de levas sea arrastrado en un éngulo fi-

jo, éiendo la duracidn del per{odo de arrastre igual g la du

rocidn de una revolucién completa de dicha leva de mendo. ~

2.~ Mejoras segun la reivindicacidn 1, caracterizadas
porque dicho acoplamiento dursnte un breve tismpo y de modo
periddico no impide el funcionamiento de diche leva memoria
la cual, mandando simulténeemente ol mismo acoplamiento per-
mite, pare obtener un progreme particular, mender dicho blo-
que de levag a alta velocidad nars une carreré angular ex-
tendida a mas de un paso, permitiendo realizar todes les com

binaciones del dispositivo programador. ~ = = — = = = = = ~

3e= Mejoras segﬁn lag reivindicaciones precedentes, ca=-
racterizadas porque el dispositivo programador comprende un
disco dentado, que tiene tanbtos dienbes como pesos previs-
t0s para una revolucidn completa, solidario del bloque de le
vas, colaborendo dichos dientes con un fisdor con retorno e-
lastico pera mentener dicho bloque de levas en una posicidn
exacta durante todo el periodo que separa dos avances suce-

sivos, siendo el perfil de dichos dientes y del fiador de ma
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nera tal que impida cualquier rotacidn, ineluso accidentdl,

en sentido inverso 4l NOTMBL: = = = m w = = = = = - - = = -

4.~ Mejoras segun las reivindicaciones 1 y 3, caracte-
rizadas porque dicho disco dentado se utiliza ademas como u-
ne leva que manda un counbacto apbo pars mentenser exeitado el
dispositivo de acoplamiento durants un valor angular exacto
que corresponde a un paso, permitiendo as{ que dicha lava de
mendo, solidaria a dicha rueda a alta velocidad, dé el ini-
cio a la rotacion mediente un bfeve impulso, pora el que no
se requiere uns precision angular, siendo suficiente cerrar
el circuito de acoplamiento en un punto cualquiera del pri-

mer paso cubierto por el éngulo a recorrer a alta velocidad

¥ que abra dicho circuito em un punto cualquiera del Wltimo

PASO . = = = = = = m e w - e e o o e o o e e -

5e= Mojoras segun las reivindicaciones precedentes, ca-
racterizadas porque dicha leva de mendo a alta velocidad pue
de disponer de una pluralidsd de dientes de mando distribui-
dos uniformemente a lo largo de su perimetro de modo que se-
leccionando mediants un palpador ¢ pulsador uno o varios de
dichos conbactos de dicha leva de mando, se puedan obtensr
perfodos de movimiento de peso a paso de la durascidn, respec
t0 2 la duracidn de revolucion de dicha leva, en ls relacion

de 1, 1/2, 1/3, 1/4 y ag{ sucesivamentes = = = = = = = = ~ =

6.~ Mejoras segun lss reivindicaciones precedentes, ca=
racterizadas porque dicha leva a alta velocidad puede dispo~
ner de una pluralidad de pistas cada una de las cuzles manda
un contacto, preveyéndose un diente de mando en la primera

pista, dos dientes en la segunda y asi sucesivemente ¥y ag0~
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ciandose dicha leva a un pelpador o pulsador pera seleccio-
nar el contacto que correspopda & la primers pista, o bien

2 la segunde y esi sucesivemente para obtener perfodos de
mando paso & paso de la duracién, respecto a la durccldn de
revolucidn de dicha leva, en la relacion de 1, 1/2, 1/3, 1/4

v asi sucesivamentes = = = = @~ = = o - - o .-

Tow Mejaras segin - las relvindicaciones 1=5«6, caracte-
rizadas porque dicha seleccidn del periodo de evance de pa~-
so o paso puede obtenerse de modo eutomatico mediente una le
ve memorie dotade de une piste éuxiliar prevista a tal fin,
estando compuesta dicha pists auxiliar de trsmos a niveles
diferentes para mondsr un pulsador en posiciones respsctive-
mente distintas a cade una de lsg cueles le corresponde un
porfodo distinto de paso a paso, esto es, una velocided, dig
tinte con el fin de poder realizer p@ites determinsdas de un
mismo programe con cierta veloclded, otras partes con una ve-
locidga distinta y otras partes éon velocided también distin-
ta y esi sucesivemente. — = =~ = e m e e - ——— - -

8o~ WMRJORAS EN EL OBJETO DE LA PATENTE DE INVENCION Né
319.613, POR PERFECCIONAMILENTOS EN LOS DISPOSITIVOS PROGRAMA
DORES PARA MAQUINAS AUTOM%TICAS"- Ll R R R

Todo ello conforme se describe y relvindica en la pre-
gente memoria que consta de dlecisiete hojas, foliadas y me-
éanografiadas por uns sole de sus carag y de dos lanines de

*

dibujos que la ilustran.

BARCELONA, {9 FEB, 1366
P. A M. CURELL SUR®L
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