Ch/

323462

memoria descriptiva

CLASE DE
REGISTRO

NOMBRE Y
NACIONA.
LIDAD DEL
SOLICITANTE

RESIDENCIA
Y DOMICILIO

[] OBJETO

Inventor:

Prioridag

PATENTE DE INVENCION

r.8. Dott. Ing. Giuseppe Gallo S.p.A. Electtro-

meccanica Condor
(sociedad italiana)

MILANO (Italia) - Via Ugo Basse 23/a.

"DISPOSITIVO PARA LA BUSCA AUTOMATICA DE LAS
ESTACIONES EN UN APARATO RADIO-RECEPTOR'.
= =

g S o s i o i e
SeeRERIERsEREE

o

................................

Clase 63,

Giuseppe GALLO - (italiano)

de la Feria Internacional de Milano del dia 14 de
abril de 1,965, y
Sol. pte. italiana 15543/66 (Verb. 6738) del dia

9 de julio de 1.965.



10

15

20

25

&0

. el buen funcionamiento de los contactos eléctricos corres-

La presente invencidén se refiere
a los dispositivos para la busca automitica de las eatacio-
nes empleados en los aparatos radiorreceptores en gengral,

Los dispositivos de esta clase que se conoceen
comprenden un sistema electrdnico que actda sobre uno o va-
rios relés los cuales:

12) 1le danvo le quitan la corriente al motor
que acclona los circuitos de sintonia del radiorreceptor y
a los dispositivos auxiliares que controlan la paradsa y la
puesta en marcha del motor; .

20) reducen al shlencio, actuando scbre la sec-
cidén de baja frecuencia, el asparato receptor mismo, evitandg
asl todo ruide en el altavoz durante la busca;

32) hacen variar la amplificacidn del receptor
de modoque es posible selecoionar la intensidad minima de
les estaciones 'sobre las cuales se quiere que se sintonice
el receptor.

El uso de relés implica inconvenientes porque

pondientes puede ser comprometido por alteraciones de las
superficies de contacto debidas a desgé%e o 2 la presencia

de cuerpos extrafios; ademds, en los receptores instalados.
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— por una sefial convenientemente filtrada, amplificada y re-

en un medio mévil, como las radios para coches autombviles,
receptores de a bordo y similares, 1os choques ¥ las vibra-
cioned pueden producir aperturas o cierres de circuitos no

deseados.

La presente inveneidén tiene por objeto unjﬁjs-
positivo,pgfa la busca automdtica de las estaciones quglger-
mite el cupplimiento de las funciones anteriormente indice~
das sin el empleo de relés u otras partes mbviles proyiﬁ?gs
de contactos eléctricos, confidndoles dichas funcionesjéxé
clusivamente a circuitos electrdnicgs transistorizados.

El dispositivo segin la invencidén comprende
esencialmente un motor eléctrico para el accionamiento de
los circuitos de sintonia del reoeﬁtor y medios auxiliares
de control de la parada y de la puesta en marcha de dicho
motor, estando caracterizado por un circuito multivibrador
biestable, el cual cuando se encuentra en un estado, desblo-
quea dichos medios de control y simultaneamente le da co-
rriente al motor, mientras que, cuando se encuentra en el
segundo estado, bloquea los medios de control y le quita la
corriente al motor; el paso del circuito multivibrador de

dicho primer estado al segundo es mandado automaticamente

velada, tomada de uno de los circuitos sintonizados de me-
dis frecuencia del receptor, cuando en los circultos mismos
se crea una tensidn de intensidad proporcional a la inten-

sidad del campo de la estacién transmisora sobre la cual
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-adaptador de impedancia.

esta sintonizado el receptor; el paso del ecircuito multivie
brador del segundo estado al primero es mandado a mano me-
diante un pulsador, estando conectada ademds la salida?del
circuito multivibrador por un lado al circuito amplificalor
de baja frécuencia del receptor y, por el otro lado, a tra-
vés de un elemento regulable, a uno de los circuitos sinto-
nizados de alta o de media frecuencia del recepior para pPro-
vocar, cuando se encuenfra en dicho primer estado, tanté-la
reducoidén a silencio del receptor como una disminucidn &e
la amplificacidn del recebtor mismo durante el periodo de
busca.

La salida del circuito multivibrador biestable
estd concentada con el motor eléctrico del grupo de sintohia,
por una parte, y con ios medios de control del motor mismo,
por otra, preferiblemente a través de dos fases de amplifi-

cacidn, la primera de las cueles constituye un circuito

Esté prevista, ademés, una estabilizacidn de =
temperatura para hacer seguro el funcionamiento del disposis
tivo dentro de un amplio campo de temperaturas.

Una realizscidn del dispositivo para la busce
automética de las estaciones segin la presente invencidn
estd descrita a continuacidn con referencia a la dnica figuf
ra del adjunto dibujo.

. Em dicha figura, estd ilustrado de manera sim-

plificada el esquema eléctrico total de los ecircuitos del
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receptor y del dispositivo para la busca de las estacicres,

Bl receptor comprende esencialmente: Una fé@é
amplificadors de alta frecuencia (ilustrads dentro del’nec-
téngulo discontinuo A), una fase convertidora (recténgp;b B
une fase emplificadora de media frecuenciz (racténgul@;g),
una fase amplificadora de baja frecuencia (recténgulq?i<y
una fase de salida (recténgulo E). .

El dispositivo para la buscs automitica de lag
estaciones comprende esencialmente un circuito multiv?bgq;
dor biestable, constituido for dog transistores 41 ¥y 46;
que es mandado en la entrada por un pulsador 49 y por una

sefial tomada de la fase amplificadora de media frecuencia

a través de un condensador 10, filtrada en un filtro de ban
da (rectangulo F), amplificada en una fase amplificadors -
constituida por el trénsiator 3l, revelada por un diodo 34
y filtrada por ﬁn filtro constituido por los con&ensadores.
35 y 37 y por la resistencia 36,

A la saligda, el circuito multivibrador biesta-
ble estd conectado a través de dos fases amplificadores,
constituidas por los transistores 57 y 58 y respectivamen-
te 61 y 62, por un lado con el motor eléeotrico 68 y, por
el otro lado, con los medtos auxiliares de control de la
parada y de la puesta en marcha del motor mismo, En el caso
ilustrado, dichos medios estin constituidos por un mecanis~
mo de intermitencia con rueda dentada 64, Ancora 66, muelle

de retorno 65 y arrollamiento 67 para atraer el dncora 66.
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La tensién que se origina en los extremos del
arrcllamiento 67 cuando por el mismo pasa corriente es en-
viada a través de resistencias 12 y 14 a la fase amplifica-
dora de baja frecuencia y, a través de una resistencia va-
riable 5 y de un diodo 4, al circuito sintonizado de alta
frecuencia (recténgulo A).

Bl funcionamiento del dispositivo es el si-
guiente:

En el instante del cierre del interruptor -de
encendido del receptor, los dos transistores 41 y 46, que
constituyen el circuito multivibrador hiesieble, se disponen
en el estado en el cual el transistor 41 conduce y el iran-
sistor 46 estd en interdiccién, por cuanto la capacidéd 39
intréduce un; constante de tiempo de retar&o que tiende a
mantener menos positiva la base del transistor 4l con res-
pecto al aparato emisor.

Se deriva de ello que en los extremos de la
resistencia 42 se desarrolls una tensidn poco inferior a la
de alimentacién., Dicha tensidn, pdr medio de las resisten-
cias 50 y 54, polariza en sentido positivo las bases de
los transistoreg 57 y 58 llevéndclog a la interdiceién, y
éstos llevan a su vez a la interdiccidén los transistores 61
y 62.

En el arrollamiento 67 de los medios de con-
trol y en el arrollamiento <+ del motor 68 no pasa corrien-

te y ambos quedan inertes. El receptor queda sobre la sinto
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nia preexistente. s

Cuando se desea proceder a la busca de una nueva
sintonfa, se oprime el pulsador 49, que cortocircuitah;a,re—
sistencia 42 y elimina la tensién existente en sus egtég@os.
El multivibrador pasa aséegundp estado, es decir que éi‘
transistor 41 estd en interdiccidn y el transistor 46 condu-
ce y queda en este estado incluso cuando se suelta eltﬁﬁiaa—
dor. '

Al faltar la tensidn en los extremos de la igs;s—'
tencia 42, los transistores 57 y 58, y por lo tanto tanbién
los transistores 61 y 62, pasan al estado de conduccidn.

La corriente que pasa por el arrollamiento 67 prot
voca la atraccidn del dncora 66, que se libera de los dienw-
tes de la rueds 64 y permite la rotacién del 4rbol de mando
63 del grupo de sihtonia del receptor.

Simultaneamente, pasa corriente por el arrollamiep-
to del motorG% lo hace girar y el grupo de sintonia es asi
accionado.

Una vez que el grupo ha alcanzado una sintonia cop
rregpondiente a una gstacién transmisora, en los circuitos
de alta y media frecuencia del receptor se creard una ten-
sidn de intensidad proporcional a la intensidad del campo
de la estacibén transmitente; de uno de los circuitos sinto-

nizados de media frecuencia, representados esquemiticamen te

en 7 - 8 - 9, puede tomarse una tensidén alterna de radiofre

cuencia que, por medio del condensador 10, es enviada al
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filtro de bands F que tiene el fin de aumentar la selzeciivi-
dad total del siétema, luego es amplificada por el transistor
31, revelada por el diocdo 34 y convenientemente filtreda. por
los elementos 35 a 37. '

'Le tensién conti{nua originada, por conaiéuienn
te, en los extremos de la resistencia 38 hace negativa ia
base del transistor 41 con respecto al colector del transis-
tor 46 y, si es de valor suficiente, también con'respedtq al
emigsor del transistor 41, devolviendo este transistor al.es-
tado de condueccidn,

Luego, el multivibrador es devuelto al estado
en el ousl el transistor 41 conduce y el transistor 46 esté
en interdicidén, y queda en estes estado independientemente de
la presencia o ausencia de la tensién de radiofrecuencia.,

Por consiguiente, los transistores 57-58=61-~62
vuelven al estado de interdicecién y le quitan la corriente
tanto al mecanismo-de intermitencia de control como al motori.

Bl mecanismo de intermitencia para inmediata~-
mente el movimieﬁto del érbol de mendo 63 y el receptor que-
da en stntonia sobre la nueva estacidn.

El motor pierde potencia y no provoca solicitaL
ciones anormales.

Los trabhsistores 57 y 58, conectados por un

colector comin, tienen, como se ha dicho, la fuancién de adap
tadores de impedancia con el fin de reducir la corriente de

pilotaje que circula en la resistencia 42 cuando el transis-
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‘el motor 68 con cierto mdrgen de seguridad, aunque sin que

tor 41 estéd en interdiccidn. Se evita, de este modo,. que en
los extremos de la resistencia 42 se cree una tenaién'éipe-
sive como la que se tendr{a si en la resistencia misma;cir-
culara diréctamente la corriente de base de los transistore
61 y 62. '
Los valores de las resistencias 53, 59, 59;'?4’
51, 55 de polarizacidén de los trangistores 57, 68, 61, 62
son definidos segin dos criterios. .
El primero consiste en el hecho de que, cuéﬂio
el trangistor 41 estd en interdiecidn, la tensidén de las

bases de los transistores 61 y 62 tiene que ser tal que pen

mita que en los transistores mismos pase la corriente nece-|-

garia pare accionar el mecanismo de intermitencia 64-66 ¥y

gse supere excegivamente este valor de corriente.

El segundo criterio estid determinado por la ne-
cesidad de mantener en interdiccidén los transistores 61 y
62 cuando el transistor 41 conduce, y ello incluso cwando
la temperatura ambiente varia entre ~20°C y +600¢C,

Con este objeto, estén previstos los dlodos al
silicio 52, 56 y 60 y la resimtencia 69,

Como es sabido, los diodos al silicio tienen
la caracteri{stica de que la caida de tensién en sus extre-
mos no varfa en proporci6n~directa.a 1la corriente que los
recorre, sino que? por encima de cierto wyalor, tiende a es-

tabilizarse o cuando ménos varia en valores muy pequefios.

b
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Los di&dos 52, 56 y 60 oreah por tahto, en el .epnue-
ma ilustrado, unas polarizaciones bastahte estables tanto
cuando el mecanismo de intermitencia y el motor absorben- co
rriente como cuando no la absorben, por cuanto la coriieﬁte
residual, a través de la resistencia 69, mantiene los diodod
mismos en la condicidén deseada. _

La polarizacidén de los diodos hace que cuando<ei‘
transistor 41 estd en condiciones, las bases de los trahzis-
tores 57, 58, 61 y 62, tengan una polarizacidén inversa-de
aproximademente 0,8 V (transistores 57 y 58) y de aproxima-
Aamente 1,6 V (transistores 61 y 62) que asegura su completd
interdiccidn,

Cuando, por efecto térmico, la corriente de fuge ba-
se del colector (Ico) de los transistores 57, 58, 61 y 62
sube hasta valores de alguna décima de miliamperio, la in-
terdiceidn quedﬁ asegurada también si el valor de resisten-
cia de base (las resistencias 53, 59, 51, 55) es mantenido
dentro de los limites.de la férmula.:

caida de tensidén en los extremos del diodg

Rx = =
Ico a la temperatura mixims de trabajo

La reduccién a gilencio del recsptor durante el pe-
riodo de busca es conseguida de la siguiente manera: En los
extremos del arrollamiento 67 se ha originado una tensibn
que es enviada a través de las resistencias 12 y 14 para po-
larizar positivamente la base del transistor 17, due tiene

funcién de amplificador de baja frecuencia del receptor, a
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& un valor superior al del emisor, emisor qﬁe es mantenido
sobre una tensién constante por medio del diodo de Zené¥j19.

Bvidentemente, la diferencia entre las tg?aio-
nes debe ser tal que supere la punta de la sefial méxi@ghée
baja frecuencia que se quiere reducir a silenclo., Al f;bal
del periodo de busca, la tensidn en los extremos del ?Ffﬁ'
llamiento 67 se anula y la base del transistor 17 vuele s,
tomar el valor necesario, determinado por los valores‘a;;
las resistencias 13-14-12 para obtener la amplificacién de-
seada.

Se procede andlogamente para obtener una dis
minucidén de la amplificacién del receptor mismo durente el
periodo de busca; la tensién originada en los extremos del
arrollamiento 67 es enviada por medio de la resigtencia va-
risble B y de un diodo 4 al extremo del circuito sintoniza-
do de alta frecuencis R-3 dispuesto en el circuito de colecs
tor del transistor 1.

Al estar polarizado en gsentido directo el
diodo, se comporta como una resistencia de pequefio valor
en serie con la resistencia variaﬁle 5 y crea una atenuacién
paralels que reduce el § del circuito sintonizado, reduciens
do proporcionalmente la impedancia dindmica del mismo y re-
duciendo por tanto la amplificacidén del transistor 1. La
amplitud de la reduccién puede ser variade a voluntad va-
riando el valor de la resistencia 5..

Cuando el receptor se detiene sobre la nueva
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_ fial sobre el cual quiere.que gse sintoni¢ce el receptor, eli-

sintonia, se anula la tensidn en los --. extremos del arro-
llamiento 67 y el diodo 4 no estd ya polarizado; su resis=-
tencia llega a ser muy elevada ¥y no provoca reducoién.algu-
na de impedancia dindmica; la amplificacidén del transistor
1 vuelve 2 adoptar su valor primitivo, kr
La reduccidn de la amplificacidén del receptor
que pudiera efectuarse también en uno de los circuito$ £ind
tonizados de media frecuencia tiene' el fin de excluir duran
te la blisqueda automatica las estaciones transmisoraé més
déviles, para limitar la bucsca a las estaciones que tieher
un nivél minimo de sefial. Variando el valor de la resistens

cia 8, el usuario puede determinar el nivél minimo de se-

giendo asi entre las estaclones més o menos fuertes segin
la posicibn en que se encuenfra el receptor, la hora del
dia, etc, |

La busca se efectis de modo que, cada vez
Que el ususrio oprime el pulsador 49, el motor 68 se ﬁone
en marcha y desplaza el grﬁpo de sintonia en una direceidn
& lo largo de la escala, hasta que el recsptor encuentra
una estacidn transmisora suficiéntemente fuerte, sobre la
cual ge sintoniza.

Llegada 2l final de la escala, un invertidor
(no representado) invierte automidticamente el motor 68 de
modo que las buscas sucesivas se realizan en direccidn

opuesta a la primera, y asi seguido.
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A titulo meramente indicativo y no limitativo, se

indican en la Tabla siguiente los valores de los elementos

2

de circuito de una forma de realizacién préctica, dada’s

titulo de ejemplo, del dispositivo descrito con referencia

al esquema ilustrado en el dibujos

1 = Transistor ATES AP 166 = Amplificador de¢ al~
ta (radio) frecuencia del receptor.

R = Circulto sintonizado de alta (radlo)frecuen-
- cia del receptor
3=
4 = Diodo al gilicio Thomson Italiana 16 P 2;
5 = Resistencia regulable entre 0 y 10 KOKm.
6 = Transistor ATES AF 171 = Ampleicador de me~
dia frecuencia.
7=
g : Transformador de media frecuencia.
10 . Condensador de poliestirol 100 pF.
11 ; Diodo al germsnio ATES AA 121.
12 = Resistencia de 2,2 KOhn.
13 = " 560 Ohm.
14 = " i 2,2 KOhm.
15 = Condensador de 50 MF - 12 V.L.
16 = Resistencia de 47 Ohm, ’
17 = Transigtor ATES AF 138 = Amplificador de ba-
Ja frecuencia,
18 = Transformador de acoplamiento de baja frecuen-

cia = Tipo CONDOR 347.
19 = Diodo Zener = Philips OA 203.




10

16

20

25

&80

3

2
323462

20

21
22
23

24)-

25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
47

Resistencia de 470 Ohm,

L |

Filtro de banda sintonizado a 2850 KHz,

= Condensador de 10.00C pF.
? Resistencia de 3,3 KOhm,
= " v 3,3 KOhnm.
= " *'1 Kohm.
Conden;ador de 0,1 MF.

]

Transistor ATES AF 166.

Condensador de 2,200 pF.

Transformador de media frecuencia.

Diodo al germanio ATES AA 121.
= (Condensador de 22,000 pF.
Registencia de 1,5 KOhm.

= Condensador de 1 MF,.
Resistencia de 1 KOhm.

Condensador de 0,1 MF,

]

Resgistencia de 2,2 XKOhm,

Transistor ATES AC 135.
ﬁesistencia de 2,2 KOhm.,
= " * 27 XKohm,
= " " 33 XOhm,
= " " 68 KOhm,
Transistor ATES AC 135.

i

Resistencia de 2,2 KOhm,
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14
48 = Resistencia de 2,2 KOhn., o
49 = Pulsador de busca.
50 = Resistencia de 27 KOhm.
51 - " % 12 KOhm.
52 = Diodo Thomson Italiana 9 1/2. :
53 = Resistencia de 2,2 ROhm,
54 = t 27 XKOhm,
55 = " " 12 KOhm. f
56 = Diodo Thomson Italiana 9 1/2. '
57 = Transistor ATES C 136.
58 = L} i [} o
59 = Resistencia de 2,2 KOhm.
60 = Diodo Thomgon ILtaliana 9 1/2.
6l ; Transistor ATES AC 136,
62 ___._ ] i [} L] "
63 = Arbol del grupo de sintonia del recepto
64 = Rueda dentada del mecanismo de intermi-
tencia.
65 = Muelle de retorno del mecanismo de in-
termitencia.
66 = Palsnca (&ncora) del mecsnismo de intex
- mitencia.
67 = Arrollamiento (bobina) del mecanismo
de intermitencia.
68 = Motor,
69 = Resistencia de 3,3 KOhm,
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se encuentra en un estado, desbloquea dichos medios de con-

-sién de intensidad proporcional a la intensidad del campo

La presente patente de invepcién
comprende las siguientes reivindicacioness
1.~ Dispositivo para la busca automdtica de
las estaciones en un aparato radiorreceptor, que comprende
un motor eléctrico para el accionamiento de los circui?os
de sintonia del receptor y medios auxiliares de control de
la parada y de la puesta en marcha de dicho motor, caracte-

rizado por un circuito multivibrador biestable que,. cuando

trol y simultdneamente envia corriente al motor, mientras
que, cuando se encuentra en el segundo estado, bloquea los
medios de control y le quita la.corriente al motor, siendo
mandado automdticamente el paso del circuito multivibraior
de dicho primer estado al segundo por una sefial convenien-
temente filtrada, emplificada y revelada que se toma de
uno de los circuitos sintonizados de media frecuencia del

receptor cusndo, en los circuitos mismos, se crea una ten-

de la estacidén transmisora sobre la cual se ha sintonizado
‘el receptor, siendo mandado el paso del circuito multivi-
brador del segundo estado al primero a mano, mediante un
pulsador, y estando ademds conectada la salida del circui-

to multivibrador por un lado al circuito amplificador de
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baja frecuencia del receptor y, por el otro lado, & trqvgs
de un elemento regulable, a uno de los circuitos sinton}za-
dos de alta o media frecuencia del receptor para provéégé,
cuando se encuentra en dicho primer estado, tanto el giign~
clo del receptor como una disminucién de la amplificacign
del receptor mismo durante el periodo de busca. |

2.~ Dispositi;o gsegin la reivindicacién i,;éa-
racterizado por el hecho de que la salida del circuito’ mul-
tivibrador biestable estéd conectada al motor eléctricd/@éi
grupo de sintonia y a los medios de control del motor i
mo & través de dos fases de amplifiéacién, de las que la
primere fase constituye un circuito adaptedor de impedancia

3.~ Dispositivo segin las reivindicaciones 1
y 2, caracterizado por el hecho de que las bases de los
transistores que constituyen las dos fases de»émplificacién
reciben una polarizacidén a través de los diodos y de que
las resistencias de base de estos transistores estén calcu-
ladas de modo que el motor eléctrico y los medios auxilia-
res de control no reciben corriente cuando el eircuito mul~
tivibrador biestable se encugntra en dicha segunda fase,
aunque la temperatura amﬁiente varie dentro de amplios limi
tes, por ejemplo entre -20°C y +60°C,

4,- Dispositivo para la busca automitica de

lgs estaciones en un aparato radiorreceptor,
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Segﬁn_sa describe y reivindica en la presenie

memoria descriptiva y se explica en los dibujos que a ia mig

1

ma ge acompafian, . IR

das y escritas por una sola de sus cay a;

Madrid, 24 de Lebrero de 1.966
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